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STÖBER Antriebstechnik für
Perfektionisten
Konstrukteure, die nie mit der zweitbesten Lösung zufrieden sind, landen früher oder später
bei STÖBER. Denn hier finden sie alles: Das breiteste und tiefste Sortiment an allen
erdenklichen Komponenten der Antriebstechnik. Varianten in feinsten Abstufungen, die jede
noch so individuelle Anforderung passgenau erfüllen. Und in der Konsequenz: Das komplette
STÖBER System. Von der Zahnstange über Regelung, Steuerung und Getriebemotor bis zur
komfortablen Projektierungs-Software. Mit offenen Schnittstellen zu etablierten
Industriestandards und verlässlich funktionierender Kommunikation zwischen den einzelnen
Komponenten. Zum STÖBER System gehört außerdem ein ganzes Paket an Service-Leistungen
und praktischer Unterstützung. Lesen Sie dazu mehr auf den folgenden Seiten.

Auf STÖBER ist Verlass
Seit über 80 Jahren baut STÖBER exzellente Antriebstechnik. Als
mittelständisches, inhabergeführtes Unternehmen befindet sich
STÖBER auf Augenhöhe mit seinen Kunden. Bodenständigkeit,
Innovationskraft, Dynamik und gelebte Kundenorientierung prägen
unser Unternehmen. Ob in Forschung und Entwicklung, Produktion,
technischer Beratung oder Konstruktions-Support – in allen
Bereichen treffen unsere Kunden auf ausgewiesene Experten. Dabei
entscheidet nicht allein die fachliche Qualifikation, sondern
gleichermaßen das Engagement, die freundliche, klare
Kommunikation, die Verlässlichkeit.
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STÖBER bewegt
Bei allem Traditionsbewusstsein haben wir immer Spaß am
Neuen. Wir entwickeln uns und unsere Produkte weiter. Dabei
greifen wir Anregungen aus der Praxis auf, nehmen
Kundenwünsche ernst und suchen ständig nach noch besseren
Lösungen. All dies gelingt dank dem sportlichen Ehrgeiz, mit dem
wir spannenden Herausforderungen begegnen. Der starke
STÖBER Team Spirit sorgt für ein produktives Miteinander. Am
Arbeitsplatz und auch außerhalb der Firmentore. Unsere Kunden
profitieren von der außergewöhnlichen Konstanz des
Mitarbeiterstamms. Das erfreuliche Ergebnis: Ansprechpartner,
die sich mit der Branche des Kunden auskennen und sich mit
seinen Bedürfnissen identifizieren.
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Das eingespielte Team gewinnt

STÖBER liefert das komplette System: Steuerung,
Automatisierung, Getriebemotoren

STÖBER hat seine Wurzeln in der
Entwicklung und im Bau von
Getriebemotoren. Seit Jahrzehnten
entwickeln und fertigen wir dazu passende
Antriebsregler. Per "Plug&Play" verbunden,
bilden diese STÖBER Komponenten
verlässlich funktionierende Antriebssysteme.
Entscheidend dafür: Elektronik und
Mechanik sprechen dieselbe Sprache. Sie
verstehen sich ohne irgendwelche Adapter.
Alle Systemkomponenten erkennen sich an
ihrem "elektronischen Typenschild".

Systematische Qualitätssicherung

Wir prüfen jede einzelne Komponente sowie deren
Zusammenspiel. Massenhersteller können das nicht leisten. Wir
übernehmen Verantwortung für das komplette System. Das
bedeutet: Zertifizierte Betriebssicherheit, die höchste
Maschinenverfügbarkeit garantiert.
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Technische Systemvorteile

Das STÖBER System ist flexibel. Ein Beispiel: Die Wahlfreiheit
zwischen Drive-Based- und Controller-Based-Modus. Oder dieses
Feature: Sie können Antriebsregler in Anreihtechnik und Stand-
Alone-Regler mit speziellen Funktionalitäten beliebig
miteinander kombinieren. Auf diese Weise lässt sich ein
Antriebssystem modular aufbauen und frei skalieren.
Leistungskapazitäten können voll ausgeschöpft werden.

Die STÖBER Engineering-Software

Eine tragende Rolle im STÖBER System spielt unsere auf Codesys
basierende Engineering-Software AS6. In die AS6 sind eine ganze
Reihe neuer nützlicher Features integriert, die Ihnen in jeder Phase
des Projekts die Arbeit erleichtern. Umfassende Libraries bieten
den direkten Zugriff auf STÖBER Produkte aus allen Ebenen des
Antriebssystems. Sie finden detaillierte technische Informationen
und können auf fertige Presets für Standard-Funktionalitäten
zugreifen.

STÖBER ist Ihr Mitarbeiter
Unsere Verpflichtung endet nicht mit der Lieferung von Hard- und Software. Wenn Sie möchten,
begleiten und unterstützen wir Sie während des ganzen Projekts. Sie können Programmier-Man-Power
bei STÖBER abrufen. Unsere erfahrenen Codesys-Profis übernehmen gern knifflige Spezialaufgaben oder
helfen mit einem Griff in die Template-Schublade. Bei Bedarf auch dann, wenn Komponenten anderer
Hersteller im Spiel sind. Sie haben direkten, persönlichen Kontakt zu Ihrem Projektingenieur. Er
identifiziert sich mit Ihnen und arbeitet gemeinsam mit Ihnen an der Ideallösung.

Über die 24-Stunden-Hotline erhalten Sie schnelles,
qualifiziertes Feedback. Sie sind keine „Nummer“,
sondern werden ernst genommen. So etwas wie
„Service-Tickets“ gibt es bei STÖBER nicht.

Zum persönlichen Kontakt gehört auch die räumliche Nähe. STÖBER ist in Deutschland mit
vier Kundencentern präsent. Dort begegnen Sie einem hohen Level an Entscheidungs-
kompetenz. Ihre Ansprechpartner sind technisch versiert. 
Und STÖBER ist international. Mit 10 Niederlassungen sind wir auf 3 Kontinenten präsent.
Auch dies ist ein wertvolles Stück Kundennähe.
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1.1  Asynchrongetriebemotoren

Produktkapitel C F

Kapitelnummer [} 2] [} 3]

Technische Daten

PN 0,12 – 45 kW 0,12 – 7,5 kW

i 2 – 274 4,3 – 547

M2N 2,3 – 8677 Nm 5,1 – 1338 Nm

ηget 96 – 97 % 96 – 97 %

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

Merkmale

Leistungsdichte ★☆☆☆☆ ★☆☆☆☆

Preisklasse € €

Wellenbelastung ★★☆☆☆ ★★★☆☆

Laufruhe ★★★☆☆ ★★★☆☆

Verdrehsteifigkeit ★★☆☆☆ ★★☆☆☆

Massenträgheitsmoment ★★★★★ ★★★★★

Legende: ★☆☆☆☆ gut | ★★★★★ hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

Wellenausführung

Vollwelle mit Passfeder ✓ ✓

Vollwelle ohne 
Passfeder

C0 − C5: ✓
ab C6: Anfrage

Hohlwelle mit 
Passfedernut

✓

Hohlwelle mit 
Schrumpfscheibe

✓

Lagerausführung

Standard ✓ ✓

Wartungsfrei C0 − C5: ✓ ✓
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Produktkapitel K

Kapitelnummer [} 4]

Technische Daten

PN 0,12 – 45 kW

i 4 – 381

M2N 6,5 – 14123 Nm

ηget 94 – 97 %

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

Merkmale

Leistungsdichte ★★☆☆☆

Preisklasse €€

Wellenbelastung ★★★☆☆

Laufruhe ★★★☆☆

Verdrehsteifigkeit ★★☆☆☆

Massenträgheitsmoment ★★★★★

Legende: ★☆☆☆☆ gut | ★★★★★ hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

Wellenausführung

Vollwelle mit Passfeder ✓

Vollwelle ohne 
Passfeder

K1 − K4: ✓
Ab K5: Anfrage

Vollwelle beidseitig ✓

Hohlwelle mit 
Passfedernut

✓

Hohlwelle mit 
Schrumpfscheibe

✓

Lagerausführung

Standard ✓

Wartungsfrei K1 − K4: ✓
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1.2  Asynchronmotoren

Produktkapitel IE3D

Kapitelnummer [} 5]

Technische Daten

n2 1400 – 1480 min⁻¹

PN 0,12 – 45 kW

MN 0,82 – 291 Nm

IN 0,35 – 83 A

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

Merkmale

Wirkungsgrad ★★★★☆

Preisklasse €€

Legende: ★☆☆☆☆ gut | ★★★★★ hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

Wellenausführung

Direkter Anbau an STÖBER
Getriebe

✓

IEC-Ausführung ✓

Encoder

Inkrementalencoder ✓

SSI Absolutwertencoder
Multiturn 1

✓

Elektrischer Anschluss

Klemmenkasten ✓

Kühlung

Eigenlüftung ✓

Fremdbelüftung ✓

Bremse

Federdruckbremse ✓

Kennzeichen und Prüfzei-
chen

CE ✓

cURus ✓

EISA CC Nummer inklusive
cURus

✓

1 nur in Verbindung mit Fremdbelüftung
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1.3  Antriebsregler

Produktkapitel SC6 SI6 SD6

Kapitelnummer [} 6] [} 7] [} 8]

Technische Daten

I2N,PU (4 kHz) 4,5 – 19 A 5 – 50 A 2,3 – 85 A

I2N,PU (8 kHz) 4 – 15 A 4,5 – 40 A 1,7 – 60 A

I2maxPU (4 kHz) 9,5 – 39,9 A 10,5 – 105 A 4,2 – 153 A

I2maxPU (8 kHz) 10 – 37,5 A 11,3 – 100 A 4,3 – 150 A

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

Merkmale

Optimales Einsatzgebiet

Anzahl Achsen 1 – 4 > 4 1 – 8

Applikation Drive Based Controller Based Drive Based Synchronbetrieb

Motortypen

Lean-Motoren ✓ ✓

Asynchronmotoren ✓ ✓ ✓

Synchron-Servomotoren ✓ ✓ ✓

Linearmotoren ✓

Torquemotoren ✓ ✓ ✓

Encoderschnittstellen

EnDat 2.1/2.2 digital ✓ ✓ ✓

Inkremental ✓ ✓ ✓

SSI ✓ ✓ ✓

Resolver ✓ ✓ (✓)

Puls-/Richtungssignale ✓ ✓ (✓)

EnDat 2.1 Sin/Cos (✓)

Sin/Cos (✓)

HIPERFACE DSL ✓ ✓

(✓): Klemmenmodul erforderlich

Kommunikation

Isochroner Systembus (IGB-Motionbus) ✓

CANopen (✓)

EtherCAT ✓ ✓ (✓)

PROFINET ✓ ✓ (✓)

(✓): Kommunikationsmodul erforderlich
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Produktkapitel SC6 SI6 SD6

Kapitelnummer [} 6] [} 7] [} 8]

Merkmale

Motortemperatursensor

PTC-Thermistor ✓ ✓ ✓

Pt1000-Temperatursensor ✓

Sicherheitsfunktionen

STO, SS1: SIL 3, PL e (Kat. 4) (✓) (✓) (✓)

SS2, SLS, SBC, SBT, SDI, SLI: SIL 3, PL e (Kat. 4) (✓)

(✓): Sicherheitsmodul erforderlich

Klemmen IO6 RI6 XI6

Digitale Eingänge 8 8 (5) (5) (13)

Digitale Ausgänge — — (2) (2) (10)

Analoge Eingänge — — (2) (2) (3)

Analoge Ausgänge — — (2) (2) (2)

Erweiterte Encoderunterstützung — — — (✓) —

(x): Klemmenmodul erforderlich

Features

Anreihtechnik ✓

Stand-Alone ✓ ✓

One Cable Solution ✓ ✓

Doppelachsregler verfügbar ✓ ✓

Live-Firmware-Update ✓ ✓ ✓

Display & Tastatur ✓

Wechseldatenspeicher ✓ ✓ ✓

Zwischenkreiskopplung ✓ ✓ ✓

Applikationen

Drehmoment-/Kraftbetrieb ✓ ✓ ✓

Geschwindigkeitsbetrieb ✓ ✓ ✓

Positionierbetrieb ✓ ✓ ✓

Master-/Slave-Betrieb ✓

Interpolierender Betrieb ✓ ✓ ✓

Konformität

cULus ✓ ✓ ✓

CE ✓ ✓ ✓
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Produktkapitel SDS 5000 FDS 5000

Kapitelnummer [} 9] [} 10]

Technische Daten

I2N,PU (4 kHz) 2,3 – 85 A 1,3 – 16 A

I2N,PU (8 kHz) 1,7 – 60 A 1 – 10 A

I2maxPU (4 kHz) 4,2 – 153 A 2,4 – 28,8 A

I2maxPU (8 kHz) 4,3 – 150 A 2,5 – 25 A

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

Merkmale

Optimales Einsatzgebiet

Anzahl Achsen 1 – 8 1 – 4

Applikation Drive Based Synchronbetrieb Drive Based

Motortypen

Asynchronmotoren ✓ ✓

Synchron-Servomotoren ✓

Encoderschnittstellen

EnDat 2.1/2.2 digital ✓

Inkremental ✓ ✓

SSI ✓

Resolver (✓)

Puls-/Richtungssignale (✓) ✓

EnDat 2.1 Sin/Cos (✓)

(✓): Klemmenmodul erforderlich

Kommunikation

Isochroner Systembus (IGB-Motionbus) ✓

CANopen (✓) (✓)

EtherCAT (✓) (✓)

PROFINET (✓) (✓)

PROFIBUS DP (✓) (✓)

(✓): Kommunikationsmodul erforderlich

Motortemperatursensor

PTC-Thermistor ✓ ✓

Pt1000-Temperatursensor ✓ ✓
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Produktkapitel SDS 5000 FDS 5000

Kapitelnummer [} 9] [} 10]

Merkmale

Sicherheitsfunktionen

STO, SS1: SIL 3, PL e (Kat. 3) (✓) (✓)

(✓): Sicherheitsmodul erforderlich

Klemmen SEA 5001 REA 5001 XEA 5001 Grundgerät LEA 5001

Digitale Eingänge (5) (5) (13) 5 (8)

Digitale Ausgänge (2) (2) (10) 2 (8)

Analoge Eingänge (2) (2) (3) 2 —

Analoge Ausgänge (2) (2) (2) 2 —

Erweiterte Encoderunterstützung — (✓) — — —

(x): Klemmenmodul erforderlich

Features

Stand-Alone ✓ ✓

Live-Firmware-Update ✓

Display & Tastatur ✓ ✓

Wechseldatenspeicher ✓ ✓

Zwischenkreiskopplung ✓ ✓

Applikationen

Drehmoment-/Kraftbetrieb ✓ ✓

Geschwindigkeitsbetrieb ✓ ✓

Positionierbetrieb ✓ ✓

Master-/Slave-Betrieb ✓ ✓

Elektronische Kurvenscheibe ✓ ✓

Konformität

cULus ✓ ✓

CE ✓ ✓
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1.4  Anschlusstechnik

Produktkapitel Kabel

Kapitelnummer [} 11]

Encoderkabel

Encoder Größe Motorsteckverbinder

con.23

Inkremental (HTL) ✓

SSI ✓

Encoder Versorgungsadern
(Paar)

Steueradern (Paar) ∅ Kabel Biegeradius 1 (min.) Biegeradius 2 (min.)

Inkremental (HTL) 2 × 0,25 mm² 2 × 0,14 mm² Max. 8,5 mm 85 mm 42,5 mm

SSI 2 × 0,25 mm² 2 × 0,14 mm² Max. 8,5 mm 85 mm 42,5 mm

Biegeradius: 1 = frei beweglich, 2 = fest verlegt

Sonstiges

Torsionsbeanspruchung ± 30°/m

Biegebeständig ✓

Ölbeständig, chemisch beständig ✓
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2 Stirnradgetriebemotoren C

2.1 Übersicht
Kompakte, schrägverzahnte Stirnradgetriebemotoren

Merkmale

Leistungsdichte ★☆☆☆☆
Drehspiel ★★☆☆☆
Preisklasse €
Wellenbelastung ★★☆☆☆
Laufruhe ★★★☆☆
Verdrehsteifigkeit ★★☆☆☆
Massenträgheitsmoment ★★★★★
Schrägverzahnung ✓
Wartungsfrei (C0 − C5) ✓
FKM Dichtring am Eintrieb ✓
Abtriebslager verstärkt ✓ (auf Anfrage)
Energieeffizienzklasse IE3 nach EN 60034-30-1 ✓

Legende: ★☆☆☆☆ gut | ★★★★★ hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

Technische Daten

PN 0,12 – 45 kW
i 2 – 274
M2N 2,3 – 8677 Nm
ηget 96 – 97 %
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2.2 Auswahltabellen
Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten für:

• Aufstellhöhen bis 1000 m über Normalnull

• Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

• Antriebe mit eigenbelüfteten Motoren

• Gewichtsangabe für Einbaulage EL1, Gehäuseausführung N

Asynchrongetriebemotoren mit niedriger Abtriebsdrehzahl erhalten Sie auf Anfrage.

Die Asynchrongetriebemotoren sind für den Betrieb am Antriebsregler (87 Hz) geeignet. Weitere Informa-
tionen finden Sie im Kapitel  [} 5.6.2]

Alle weiteren technischen Daten finden Sie unter http://configurator.stoeber.de.

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].
n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,12 kW, PN (87 Hz) = 0,21 kW
7,6 0,83 13 0,83 144 C103_1840 IE3D063K04 20,1 183,7 2021/11 4,0
10 1,1 18 1,1 108 C103_1370 IE3D063K04 20,1 137,3 10575/77 4,1
13 1,4 22 1,4 87 C103_1110 IE3D063K04 20,1 111,1 1222/11 4,1
15 1,7 26 1,7 72 C103_0920 IE3D063K04 20,1 92,13 16215/176 4,1
17 1,9 30 1,9 64 C103_0820 IE3D063K04 20,1 81,64 31349/384 4,1
20 1,1 35 1,1 56 C002_0700 IE3D063K04 12,3 69,88 559/8 4,0
20 2,1 34 2,1 56 C102_0700 IE3D063K04 17,2 70,46 775/11 4,0
22 1,2 39 1,2 50 C002_0620 IE3D063K04 12,3 62,35 1247/20 4,0
22 2,4 39 2,4 50 C102_0620 IE3D063K04 17,2 62,43 4495/72 4,0
25 1,3 43 1,3 45 C002_0560 IE3D063K04 12,3 55,97 2015/36 4,0
25 2,7 43 2,7 45 C102_0560 IE3D063K04 17,2 56,36 620/11 4,0
28 1,5 49 1,5 40 C002_0500 IE3D063K04 12,3 49,94 899/18 4,0
28 3,0 49 3,0 40 C102_0500 IE3D063K04 17,2 49,94 899/18 4,0
30 1,6 52 1,6 37 C002_0470 IE3D063K04 12,3 46,82 7865/168 4,0
30 3,2 52 3,2 37 C102_0470 IE3D063K04 17,2 46,91 516/11 4,1
34 1,8 58 1,8 33 C002_0420 IE3D063K04 12,3 41,77 3509/84 4,0
34 3,6 58 3,6 33 C102_0420 IE3D063K04 17,2 41,57 1247/30 4,1
40 2,2 69 2,2 28 C002_0350 IE3D063K04 12,3 35,03 1261/36 4,0
45 2,4 78 2,4 25 C002_0310 IE3D063K04 12,3 31,26 2813/90 4,0
50 2,7 87 2,7 22 C002_0280 IE3D063K04 12,3 27,99 2015/72 4,1
56 3,0 97 3,0 20 C002_0250 IE3D063K04 12,3 24,97 899/36 4,1
60 3,3 104 3,3 18 C002_0230 IE3D063K04 12,3 23,21 325/14 4,1
68 3,6 117 3,6 16 C002_0210 IE3D063K04 12,3 20,71 145/7 4,1
80 4,3 138 4,3 14 C002_0175 IE3D063K04 12,3 17,53 3575/204 4,1
90 4,8 155 4,8 12 C002_0155 IE3D063K04 12,3 15,64 1595/102 4,1
99 5,4 172 5,4 11 C002_0140 IE3D063K04 12,3 14,08 169/12 4,2

111 6,0 193 6,0 10 C002_0125 IE3D063K04 12,3 12,57 377/30 4,2
121 6,5 210 6,5 9,2 C002_0115 IE3D063K04 12,3 11,54 3185/276 4,2
136 7,3 235 7,3 8,2 C002_0105 IE3D063K04 12,3 10,30 1421/138 4,2
152 7,3 263 7,3 7,3 C002_0092 IE3D063K04 12,3 9,228 1495/162 4,3
170 7,3 294 7,3 6,6 C002_0082 IE3D063K04 12,3 8,235 667/81 4,3
181 6,9 314 6,9 6,1 C002_0077 IE3D063K04 12,3 7,714 54/7 4,1
222 7,3 385 7,3 5,0 C002_0063 IE3D063K04 12,3 6,300 2035/323 4,1
240 7,3 416 7,3 4,6 C002_0058 IE3D063K04 12,3 5,824 99/17 4,1
277 7,3 479 7,3 4,0 C002_0051 IE3D063K04 12,3 5,063 481/95 4,2
299 7,3 518 7,3 3,7 C002_0047 IE3D063K04 12,3 4,680 117/25 4,2
337 7,3 584 7,3 3,3 C002_0041 IE3D063K04 12,3 4,149 1813/437 4,3
365 7,3 632 7,3 3,1 C002_0038 IE3D063K04 12,3 3,835 441/115 4,3
422 7,3 731 7,3 2,6 C002_0033 IE3D063K04 12,3 3,318 1702/513 4,4
456 7,3 791 7,3 2,4 C002_0031 IE3D063K04 12,3 3,067 46/15 4,4

PN (50 Hz) = 0,18 kW, PN (87 Hz) = 0,31 kW
7,7 0,94 13 0,94 212 C203_1830 IE3D063M04 26,9 183,4 99029/540 5,1
10 1,3 18 1,3 159 C203_1380 IE3D063M04 26,9 137,8 16121/117 5,1
13 0,93 22 0,93 129 C103_1110 IE3D063M04 20,9 111,1 1222/11 5,1
13 1,6 22 1,6 128 C203_1110 IE3D063M04 26,9 110,6 191149/1728 5,1
15 1,1 27 1,1 107 C103_0920 IE3D063M04 20,9 92,13 16215/176 5,1
15 1,9 27 1,9 107 C203_0920 IE3D063M04 26,9 92,40 29939/324 5,1
17 1,3 30 1,3 94 C103_0820 IE3D063M04 20,9 81,64 31349/384 5,1
18 2,1 30 2,1 93 C203_0810 IE3D063M04 26,9 80,62 11609/144 5,1
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,18 kW, PN (87 Hz) = 0,31 kW
20 1,5 35 1,5 83 C102_0700 IE3D063M04 18,0 70,46 775/11 5,0
20 2,4 35 2,4 83 C202_0700 IE3D063M04 22,0 70,32 7595/108 5,1
23 0,82 39 0,82 73 C002_0620 IE3D063M04 13,1 62,35 1247/20 5,0
23 1,6 39 1,6 73 C102_0620 IE3D063M04 18,0 62,43 4495/72 5,0
23 2,6 40 2,6 72 C202_0610 IE3D063M04 22,0 61,35 2945/48 5,1
25 0,91 44 0,91 66 C002_0560 IE3D063M04 13,1 55,97 2015/36 5,0
25 1,8 43 1,8 66 C102_0560 IE3D063M04 18,0 56,36 620/11 5,0
28 1,0 49 1,0 59 C002_0500 IE3D063M04 13,1 49,94 899/18 5,0
28 2,0 49 2,0 59 C102_0500 IE3D063M04 18,0 49,94 899/18 5,0
30 1,1 52 1,1 55 C002_0470 IE3D063M04 13,1 46,82 7865/168 5,0
30 2,2 52 2,2 55 C102_0470 IE3D063M04 18,0 46,91 516/11 5,1
34 1,2 59 1,2 49 C002_0420 IE3D063M04 13,1 41,77 3509/84 5,0
34 2,5 59 2,5 49 C102_0420 IE3D063M04 18,0 41,57 1247/30 5,1
40 1,5 70 1,5 41 C002_0350 IE3D063M04 13,1 35,03 1261/36 5,0
40 2,9 70 2,9 41 C102_0350 IE3D063M04 18,0 35,07 2700/77 5,1
45 1,6 78 1,6 37 C002_0310 IE3D063M04 13,1 31,26 2813/90 5,0
46 3,3 79 3,3 36 C102_0310 IE3D063M04 18,0 31,07 435/14 5,1
51 1,8 88 1,8 33 C002_0280 IE3D063M04 13,1 27,99 2015/72 5,1
57 2,0 98 2,0 29 C002_0250 IE3D063M04 13,1 24,97 899/36 5,1
60 4,3 104 4,3 28 C102_0240 IE3D063M04 18,0 23,52 1035/44 5,2
61 2,2 106 2,2 27 C002_0230 IE3D063M04 13,1 23,21 325/14 5,1
68 2,5 118 2,5 24 C002_0210 IE3D063M04 13,1 20,71 145/7 5,1
81 2,9 140 2,9 21 C002_0175 IE3D063M04 13,1 17,53 3575/204 5,1
90 3,3 157 3,3 18 C002_0155 IE3D063M04 13,1 15,64 1595/102 5,1

100 3,6 174 3,6 17 C002_0140 IE3D063M04 13,1 14,08 169/12 5,2
113 4,1 195 4,1 15 C002_0125 IE3D063M04 13,1 12,57 377/30 5,2
123 4,4 212 4,4 14 C002_0115 IE3D063M04 13,1 11,54 3185/276 5,2
137 5,0 238 5,0 12 C002_0105 IE3D063M04 13,1 10,30 1421/138 5,2
153 5,0 266 5,0 11 C002_0092 IE3D063M04 13,1 9,228 1495/162 5,3
172 5,0 298 5,0 9,7 C002_0082 IE3D063M04 13,1 8,235 667/81 5,3
182 5,0 314 5,0 9,2 C102_0078 IE3D063M04 18,0 7,796 3243/416 5,2
183 4,7 318 4,7 9,1 C002_0077 IE3D063M04 13,1 7,714 54/7 5,1
225 5,0 389 5,0 7,4 C002_0063 IE3D063M04 13,1 6,300 2035/323 5,1
241 5,0 417 5,0 6,9 C102_0059 IE3D063M04 18,0 5,875 47/8 5,4
243 5,0 421 5,0 6,8 C002_0058 IE3D063M04 13,1 5,824 99/17 5,1
279 5,0 484 5,0 5,9 C002_0051 IE3D063M04 13,1 5,063 481/95 5,2
302 5,0 524 5,0 5,5 C002_0047 IE3D063M04 13,1 4,680 117/25 5,2
338 5,0 585 5,0 4,9 C102_0042 IE3D063M04 18,0 4,189 377/90 5,7
341 5,0 591 5,0 4,9 C002_0041 IE3D063M04 13,1 4,149 1813/437 5,3
364 5,0 631 5,0 4,6 C102_0039 IE3D063M04 18,0 3,883 1363/351 5,7
369 5,0 639 5,0 4,5 C002_0038 IE3D063M04 13,1 3,835 441/115 5,3
426 5,0 739 5,0 3,9 C002_0033 IE3D063M04 13,1 3,318 1702/513 5,4
461 5,0 799 5,0 3,6 C002_0031 IE3D063M04 13,1 3,067 46/15 5,4
709 5,0 1227 5,0 2,3 C002_0020 IE3D063M04 13,1 1,997 1480/741 5,7

PN (50 Hz) = 0,25 kW, PN (87 Hz) = 0,43 kW
5,2 0,80 9,1 0,80 437 C303_2740 IE3D071K04 34,1 273,7 26273/96 8,8
6,5 1,0 11 1,0 351 C303_2200 IE3D071K04 34,1 219,9 58045/264 8,8
7,8 1,2 14 1,2 292 C303_1830 IE3D071K04 34,1 182,8 1645/9 8,8
10 0,91 18 0,91 220 C203_1380 IE3D071K04 29,7 137,8 16121/117 8,8
10 1,6 18 1,6 219 C303_1370 IE3D071K04 34,1 137,2 59267/432 8,8
13 1,1 22 1,1 177 C203_1110 IE3D071K04 29,7 110,6 191149/1728 8,8
13 2,0 23 2,0 175 C303_1100 IE3D071K04 34,1 109,6 94705/864 8,8
16 0,82 27 0,82 147 C103_0920 IE3D071K04 23,7 92,13 16215/176 8,8
15 1,4 27 1,4 148 C203_0920 IE3D071K04 29,7 92,40 29939/324 8,8
16 2,4 27 2,4 147 C303_0920 IE3D071K04 34,1 91,93 39715/432 8,8
18 0,92 30 0,92 130 C103_0820 IE3D071K04 23,7 81,64 31349/384 8,8
18 1,6 31 1,6 129 C203_0810 IE3D071K04 29,7 80,62 11609/144 8,8
18 2,7 30 2,7 130 C303_0810 IE3D071K04 34,1 81,47 1222/15 8,8
20 1,1 35 1,1 114 C102_0700 IE3D071K04 20,8 70,46 775/11 8,7
20 1,8 35 1,8 114 C202_0700 IE3D071K04 24,8 70,32 7595/108 8,8
23 1,2 40 1,2 101 C102_0620 IE3D071K04 20,8 62,43 4495/72 8,7
23 1,9 40 1,9 99 C202_0610 IE3D071K04 24,8 61,35 2945/48 8,8
25 1,3 44 1,3 91 C102_0560 IE3D071K04 20,8 56,36 620/11 8,7
29 1,5 50 1,5 81 C102_0500 IE3D071K04 20,8 49,94 899/18 8,7
30 1,6 53 1,6 76 C102_0470 IE3D071K04 20,8 46,91 516/11 8,8
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,25 kW, PN (87 Hz) = 0,43 kW
34 0,89 59 0,89 68 C002_0420 IE3D071K04 15,9 41,77 3509/84 8,7
34 1,8 60 1,8 67 C102_0420 IE3D071K04 20,8 41,57 1247/30 8,8
41 1,1 71 1,1 57 C002_0350 IE3D071K04 15,9 35,03 1261/36 8,7
41 2,1 71 2,1 57 C102_0350 IE3D071K04 20,8 35,07 2700/77 8,8
46 1,2 79 1,2 51 C002_0310 IE3D071K04 15,9 31,26 2813/90 8,7
46 2,4 80 2,4 50 C102_0310 IE3D071K04 20,8 31,07 435/14 8,8
51 1,3 89 1,3 45 C002_0280 IE3D071K04 15,9 27,99 2015/72 8,8
57 1,5 99 1,5 40 C002_0250 IE3D071K04 15,9 24,97 899/36 8,8
61 3,1 105 3,1 38 C102_0240 IE3D071K04 20,8 23,52 1035/44 8,9
62 1,6 107 1,6 38 C002_0230 IE3D071K04 15,9 23,21 325/14 8,8
69 1,8 120 1,8 34 C002_0210 IE3D071K04 15,9 20,71 145/7 8,8
69 3,6 119 3,6 34 C102_0210 IE3D071K04 20,8 20,84 667/32 8,9
82 2,1 141 2,1 28 C002_0175 IE3D071K04 15,9 17,53 3575/204 8,8
91 2,4 158 2,4 25 C002_0155 IE3D071K04 15,9 15,64 1595/102 8,8

102 2,6 176 2,6 23 C002_0140 IE3D071K04 15,9 14,08 169/12 8,9
114 2,9 197 2,9 20 C002_0125 IE3D071K04 15,9 12,57 377/30 8,9
124 3,2 215 3,2 19 C002_0115 IE3D071K04 15,9 11,54 3185/276 8,9
139 3,6 241 3,6 17 C002_0105 IE3D071K04 15,9 10,30 1421/138 8,9
155 3,6 268 3,6 15 C002_0092 IE3D071K04 15,9 9,228 1495/162 9,0
174 3,6 301 3,6 13 C002_0082 IE3D071K04 15,9 8,235 667/81 9,0
183 3,6 318 3,6 13 C102_0078 IE3D071K04 20,8 7,796 3243/416 8,9
185 3,4 321 3,4 12 C002_0077 IE3D071K04 15,9 7,714 54/7 8,8
227 3,6 393 3,6 10 C002_0063 IE3D071K04 15,9 6,300 2035/323 8,8
243 3,6 422 3,6 9,5 C102_0059 IE3D071K04 20,8 5,875 47/8 9,1
246 3,6 425 3,6 9,4 C002_0058 IE3D071K04 15,9 5,824 99/17 8,8
282 3,6 489 3,6 8,2 C002_0051 IE3D071K04 15,9 5,063 481/95 8,9
306 3,6 529 3,6 7,6 C002_0047 IE3D071K04 15,9 4,680 117/25 8,9
341 3,6 591 3,6 6,8 C102_0042 IE3D071K04 20,8 4,189 377/90 9,4
345 3,6 597 3,6 6,7 C002_0041 IE3D071K04 15,9 4,149 1813/437 9,0
368 3,6 638 3,6 6,3 C102_0039 IE3D071K04 20,8 3,883 1363/351 9,4
373 3,6 646 3,6 6,2 C002_0038 IE3D071K04 15,9 3,835 441/115 9,0
431 3,6 746 3,6 5,4 C002_0033 IE3D071K04 15,9 3,318 1702/513 9,1
466 3,6 808 3,6 5,0 C002_0031 IE3D071K04 15,9 3,067 46/15 9,1
716 3,6 1240 3,6 3,2 C002_0020 IE3D071K04 15,9 1,997 1480/741 9,4

PN (50 Hz) = 0,37 kW, PN (87 Hz) = 0,64 kW
7,8 0,80 14 0,80 437 C303_1830 IE3D071L04 35,2 182,8 1645/9 11
10 1,1 18 1,1 328 C303_1370 IE3D071L04 35,2 137,2 59267/432 11
13 1,3 23 1,3 262 C303_1100 IE3D071L04 35,2 109,6 94705/864 11
15 0,91 27 0,91 221 C203_0920 IE3D071L04 30,8 92,40 29939/324 11
16 1,6 27 1,6 220 C303_0920 IE3D071L04 35,2 91,93 39715/432 11
18 1,0 31 1,0 193 C203_0810 IE3D071L04 30,8 80,62 11609/144 11
18 1,8 30 1,8 195 C303_0810 IE3D071L04 35,2 81,47 1222/15 11
20 1,2 35 1,2 171 C202_0700 IE3D071L04 25,9 70,32 7595/108 11
23 1,3 40 1,3 149 C202_0610 IE3D071L04 25,9 61,35 2945/48 11
25 0,88 44 0,88 137 C102_0560 IE3D071L04 21,9 56,36 620/11 11
29 0,99 50 0,99 121 C102_0500 IE3D071L04 21,9 49,94 899/18 11
30 1,1 53 1,1 114 C102_0470 IE3D071L04 21,9 46,91 516/11 11
34 1,2 60 1,2 101 C102_0420 IE3D071L04 21,9 41,57 1247/30 11
41 1,4 71 1,4 85 C102_0350 IE3D071L04 21,9 35,07 2700/77 11
46 1,6 80 1,6 75 C102_0310 IE3D071L04 21,9 31,07 435/14 11
51 0,88 89 0,88 68 C002_0280 IE3D071L04 17,0 27,99 2015/72 11
57 0,99 99 0,99 61 C002_0250 IE3D071L04 17,0 24,97 899/36 11
61 2,1 105 2,1 57 C102_0240 IE3D071L04 21,9 23,52 1035/44 11
62 1,1 107 1,1 56 C002_0230 IE3D071L04 17,0 23,21 325/14 11
69 1,2 120 1,2 50 C002_0210 IE3D071L04 17,0 20,71 145/7 11
69 2,4 119 2,4 51 C102_0210 IE3D071L04 21,9 20,84 667/32 11
82 1,4 141 1,4 42 C002_0175 IE3D071L04 17,0 17,53 3575/204 11
81 2,4 140 2,4 43 C102_0175 IE3D071L04 21,9 17,73 195/11 11
91 1,6 158 1,6 38 C002_0155 IE3D071L04 17,0 15,64 1595/102 11
91 2,4 158 2,4 38 C102_0155 IE3D071L04 21,9 15,71 377/24 11

102 1,8 176 1,8 34 C002_0140 IE3D071L04 17,0 14,08 169/12 11
114 2,0 197 2,0 30 C002_0125 IE3D071L04 17,0 12,57 377/30 11
124 2,1 215 2,1 28 C002_0115 IE3D071L04 17,0 11,54 3185/276 11
139 2,4 241 2,4 25 C002_0105 IE3D071L04 17,0 10,30 1421/138 11
155 2,4 268 2,4 22 C002_0092 IE3D071L04 17,0 9,228 1495/162 11
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,37 kW, PN (87 Hz) = 0,64 kW
174 2,4 301 2,4 20 C002_0082 IE3D071L04 17,0 8,235 667/81 11
183 2,4 318 2,4 19 C102_0078 IE3D071L04 21,9 7,796 3243/416 11
185 2,3 321 2,3 19 C002_0077 IE3D071L04 17,0 7,714 54/7 11
227 2,4 393 2,4 15 C002_0063 IE3D071L04 17,0 6,300 2035/323 11
243 2,4 422 2,4 14 C102_0059 IE3D071L04 21,9 5,875 47/8 11
246 2,4 425 2,4 14 C002_0058 IE3D071L04 17,0 5,824 99/17 11
282 2,4 489 2,4 12 C002_0051 IE3D071L04 17,0 5,063 481/95 11
306 2,4 529 2,4 11 C002_0047 IE3D071L04 17,0 4,680 117/25 11
341 2,4 591 2,4 10 C102_0042 IE3D071L04 21,9 4,189 377/90 11
345 2,4 597 2,4 10 C002_0041 IE3D071L04 17,0 4,149 1813/437 11
368 2,4 638 2,4 9,4 C102_0039 IE3D071L04 21,9 3,883 1363/351 11
373 2,4 646 2,4 9,3 C002_0038 IE3D071L04 17,0 3,835 441/115 11
431 2,4 746 2,4 8,0 C002_0033 IE3D071L04 17,0 3,318 1702/513 11
466 2,4 808 2,4 7,4 C002_0031 IE3D071L04 17,0 3,067 46/15 11
716 2,4 1240 2,4 4,8 C002_0020 IE3D071L04 17,0 1,997 1480/741 11

PN (50 Hz) = 0,55 kW, PN (87 Hz) = 0,95 kW
5,3 0,85 9,2 0,85 944 C503_2710 IE3D080K04 60,2 270,5 58435/216 21
5,4 1,4 9,4 1,4 929 C613_2660 IE3D080K04 80,0 266,4 7192/27 21
6,7 1,1 12 1,1 753 C503_2160 IE3D080K04 60,2 215,9 1943/9 21
6,8 1,7 12 1,7 744 C613_2130 IE3D080K04 80,0 213,1 28768/135 21
8,0 1,3 14 1,3 630 C503_1810 IE3D080K04 60,2 180,6 8671/48 21
8,0 0,87 14 0,87 630 C403_1800 IE3D080K04 49,2 180,4 1624/9 21
8,2 2,1 14 2,1 612 C613_1750 IE3D080K04 80,0 175,3 7888/45 21
11 1,2 19 1,2 470 C403_1350 IE3D080K04 49,2 134,6 1885/14 21
11 1,7 18 1,7 472 C503_1350 IE3D080K04 60,2 135,3 406/3 21
11 2,8 18 2,8 471 C613_1350 IE3D080K04 80,0 134,8 15776/117 21
13 2,1 23 2,1 379 C503_1090 IE3D080K04 60,2 108,6 31291/288 21
13 0,93 23 0,93 378 C303_1080 IE3D080K04 38,7 108,2 11687/108 21
13 1,5 23 1,5 376 C403_1080 IE3D080K04 49,2 107,7 754/7 21
14 3,5 24 3,5 370 C613_1060 IE3D080K04 80,0 106,1 3712/35 21
16 1,1 27 1,1 317 C303_0910 IE3D080K04 38,7 90,76 4901/54 21
16 1,7 28 1,7 315 C403_0900 IE3D080K04 49,2 90,32 8671/96 21
16 2,5 28 2,5 315 C503_0900 IE3D080K04 60,2 90,32 8671/96 21
18 2,0 31 2,0 282 C403_0810 IE3D080K04 49,2 80,81 42021/520 21
18 2,8 31 2,8 281 C503_0810 IE3D080K04 60,2 80,60 19343/240 21
18 1,2 31 1,2 281 C303_0800 IE3D080K04 38,7 80,43 6032/75 21
19 3,5 33 3,5 265 C613_0760 IE3D080K04 80,0 75,81 5307/70 21
21 1,4 36 1,4 247 C302_0700 IE3D080K04 34,5 69,88 559/8 21
21 2,2 36 2,2 247 C402_0700 IE3D080K04 44,7 69,88 559/8 21
23 2,3 40 2,3 221 C402_0630 IE3D080K04 44,7 62,52 8127/130 21
23 1,5 40 1,5 219 C302_0620 IE3D080K04 34,5 61,92 1548/25 21
23 3,2 40 3,2 221 C502_0620 IE3D080K04 56,3 62,43 4495/72 21
26 1,0 44 1,0 200 C202_0560 IE3D080K04 29,4 56,42 1862/33 21
26 1,8 44 1,8 199 C302_0560 IE3D080K04 34,5 56,14 1235/22 21
26 2,8 44 2,8 199 C402_0560 IE3D080K04 44,7 56,10 9425/168 21
29 2,0 50 2,0 176 C302_0500 IE3D080K04 34,5 49,75 2736/55 21
29 3,1 50 3,1 178 C402_0500 IE3D080K04 44,7 50,19 1305/26 21
29 1,1 51 1,1 174 C202_0490 IE3D080K04 29,4 49,23 1083/22 21
31 1,2 53 1,2 166 C202_0470 IE3D080K04 29,4 46,82 2107/45 21
31 2,1 53 2,1 165 C302_0470 IE3D080K04 34,5 46,67 140/3 21
35 0,82 60 0,82 147 C102_0420 IE3D080K04 25,4 41,57 1247/30 21
34 3,7 60 3,7 148 C402_0420 IE3D080K04 44,7 41,75 7056/169 21
35 1,4 61 1,4 145 C202_0410 IE3D080K04 29,4 40,85 817/20 21
35 2,4 60 2,4 146 C302_0410 IE3D080K04 34,5 41,35 2688/65 21
41 0,97 71 0,97 124 C102_0350 IE3D080K04 25,4 35,07 2700/77 21
41 1,6 71 1,6 125 C202_0350 IE3D080K04 29,4 35,18 1372/39 21
41 2,8 71 2,8 124 C302_0350 IE3D080K04 34,5 35,03 1261/36 21
46 1,1 80 1,1 110 C102_0310 IE3D080K04 25,4 31,07 435/14 21
47 1,8 81 1,8 109 C202_0310 IE3D080K04 29,4 30,69 399/13 21
46 3,2 80 3,2 110 C302_0310 IE3D080K04 34,5 31,04 776/25 21
51 1,2 88 1,2 100 C102_0280 IE3D080K04 25,4 28,36 312/11 21
51 2,0 88 2,0 100 C202_0280 IE3D080K04 29,4 28,24 4067/144 21
57 1,3 99 1,3 89 C102_0250 IE3D080K04 25,4 25,13 377/15 21
58 2,3 101 2,3 87 C202_0250 IE3D080K04 29,4 24,64 1577/64 21
61 1,4 106 1,4 83 C102_0240 IE3D080K04 25,4 23,52 1035/44 21
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,55 kW, PN (87 Hz) = 0,95 kW
61 2,4 106 2,4 84 C202_0240 IE3D080K04 29,4 23,59 637/27 21
61 4,2 106 4,2 83 C302_0230 IE3D080K04 34,5 23,47 845/36 21
70 0,82 120 0,82 73 C002_0210 IE3D080K04 20,5 20,71 145/7 21
69 1,6 120 1,6 74 C102_0210 IE3D080K04 25,4 20,84 667/32 21
70 2,7 121 2,7 73 C202_0210 IE3D080K04 29,4 20,58 247/12 21
82 0,97 142 0,97 62 C002_0175 IE3D080K04 20,5 17,53 3575/204 21
81 1,9 141 1,9 63 C102_0175 IE3D080K04 25,4 17,73 195/11 21
82 3,2 142 3,2 62 C202_0175 IE3D080K04 29,4 17,52 3626/207 21
92 1,1 160 1,1 55 C002_0155 IE3D080K04 20,5 15,64 1595/102 21
92 2,2 159 2,2 56 C102_0155 IE3D080K04 25,4 15,71 377/24 21

102 1,2 177 1,2 50 C002_0140 IE3D080K04 20,5 14,08 169/12 21
102 2,4 177 2,4 50 C102_0140 IE3D080K04 25,4 14,06 2010/143 21
115 1,3 198 1,3 44 C002_0125 IE3D080K04 20,5 12,57 377/30 21
116 2,7 200 2,7 44 C102_0125 IE3D080K04 25,4 12,46 1943/156 21
122 4,8 212 4,8 42 C202_0120 IE3D080K04 29,4 11,76 294/25 22
125 1,5 216 1,5 41 C002_0115 IE3D080K04 20,5 11,54 3185/276 21
123 2,9 213 2,9 41 C102_0115 IE3D080K04 25,4 11,72 1160/99 21
140 1,6 242 1,6 36 C002_0105 IE3D080K04 20,5 10,30 1421/138 21
139 3,3 240 3,3 37 C102_0105 IE3D080K04 25,4 10,38 841/81 21
154 3,6 267 3,5 33 C102_0093 IE3D080K04 25,4 9,326 3180/341 21
156 1,8 270 1,8 33 C002_0092 IE3D080K04 20,5 9,228 1495/162 21
174 4,1 302 3,8 29 C102_0083 IE3D080K04 25,4 8,263 1537/186 21
175 2,1 303 1,9 29 C002_0082 IE3D080K04 20,5 8,235 667/81 21
185 4,0 320 3,3 28 C102_0078 IE3D080K04 25,4 7,796 3243/416 21
187 2,0 323 1,7 27 C002_0077 IE3D080K04 20,5 7,714 54/7 21
229 2,3 396 1,9 22 C002_0063 IE3D080K04 20,5 6,300 2035/323 21
245 4,8 425 4,0 21 C102_0059 IE3D080K04 25,4 5,875 47/8 21
247 2,4 428 2,0 21 C002_0058 IE3D080K04 20,5 5,824 99/17 21
284 2,6 493 2,2 18 C002_0051 IE3D080K04 20,5 5,063 481/95 21
287 5,3 496 4,5 18 C102_0050 IE3D080K04 25,4 5,025 201/40 21
308 2,8 533 2,3 17 C002_0047 IE3D080K04 20,5 4,680 117/25 21
344 6,0 595 5,0 15 C102_0042 IE3D080K04 25,4 4,189 377/90 21
347 3,0 601 2,5 15 C002_0041 IE3D080K04 20,5 4,149 1813/437 21
371 6,3 642 5,3 14 C102_0039 IE3D080K04 25,4 3,883 1363/351 21
375 3,2 650 2,7 14 C002_0038 IE3D080K04 20,5 3,835 441/115 21
434 3,5 752 2,9 12 C002_0033 IE3D080K04 20,5 3,318 1702/513 21
470 3,7 813 3,1 11 C002_0031 IE3D080K04 20,5 3,067 46/15 21
520 3,9 901 3,3 9,8 C002_0028 IE3D080K04 20,5 2,769 36/13 21
661 6,6 1146 6,6 7,7 C102_0022 IE3D080K04 25,4 2,177 468/215 23
721 4,9 1249 4,1 7,1 C002_0020 IE3D080K04 20,5 1,997 1480/741 21

PN (50 Hz) = 0,75 kW, PN (87 Hz) = 1,30 kW
5,4 1,0 9,4 1,0 1273 C613_2660 IE3D080L04 82,5 266,4 7192/27 26
6,8 1,3 12 1,3 1019 C613_2130 IE3D080L04 82,5 213,1 28768/135 26
8,0 0,93 14 0,93 863 C503_1810 IE3D080L04 62,7 180,6 8671/48 26
8,2 1,6 14 1,6 838 C613_1750 IE3D080L04 82,5 175,3 7888/45 26
11 0,86 19 0,86 644 C403_1350 IE3D080L04 51,7 134,6 1885/14 26
11 1,2 18 1,2 647 C503_1350 IE3D080L04 62,7 135,3 406/3 26
11 2,0 19 2,0 645 C613_1350 IE3D080L04 82,5 134,8 15776/117 26
13 1,5 23 1,5 519 C503_1090 IE3D080L04 62,7 108,6 31291/288 26
13 1,1 23 1,1 515 C403_1080 IE3D080L04 51,7 107,7 754/7 26
14 2,5 24 2,5 507 C613_1060 IE3D080L04 82,5 106,1 3712/35 27
16 0,81 28 0,81 434 C303_0910 IE3D080L04 41,2 90,76 4901/54 26
16 1,3 28 1,3 432 C403_0900 IE3D080L04 51,7 90,32 8671/96 26
16 1,9 28 1,9 432 C503_0900 IE3D080L04 62,7 90,32 8671/96 26
18 1,4 31 1,4 386 C403_0810 IE3D080L04 51,7 80,81 42021/520 26
18 2,1 31 2,1 385 C503_0810 IE3D080L04 62,7 80,60 19343/240 26
18 0,91 31 0,91 384 C303_0800 IE3D080L04 41,2 80,43 6032/75 26
19 2,5 33 2,5 362 C613_0760 IE3D080L04 82,5 75,81 5307/70 27
21 1,0 36 1,0 339 C302_0700 IE3D080L04 37,0 69,88 559/8 26
21 1,6 36 1,6 339 C402_0700 IE3D080L04 47,2 69,88 559/8 26
21 2,4 36 2,4 339 C502_0700 IE3D080L04 58,8 69,97 10075/144 26
23 1,7 40 1,7 303 C402_0630 IE3D080L04 47,2 62,52 8127/130 26
23 1,1 40 1,1 300 C302_0620 IE3D080L04 37,0 61,92 1548/25 26
23 2,4 40 2,4 303 C502_0620 IE3D080L04 58,8 62,43 4495/72 26
26 1,3 45 1,3 272 C302_0560 IE3D080L04 37,0 56,14 1235/22 26

2 Stirnradgetriebemotoren C 2.2 Auswahltabellen
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,75 kW, PN (87 Hz) = 1,30 kW
26 2,0 45 2,0 272 C402_0560 IE3D080L04 47,2 56,10 9425/168 26
29 1,5 50 1,5 241 C302_0500 IE3D080L04 37,0 49,75 2736/55 26
29 2,3 50 2,3 243 C402_0500 IE3D080L04 47,2 50,19 1305/26 26
29 0,84 51 0,84 239 C202_0490 IE3D080L04 31,9 49,23 1083/22 26
31 0,88 53 0,88 227 C202_0470 IE3D080L04 31,9 46,82 2107/45 26
31 1,5 54 1,5 226 C302_0470 IE3D080L04 37,0 46,67 140/3 26
31 2,4 54 2,4 226 C402_0470 IE3D080L04 47,2 46,67 140/3 27
35 2,7 60 2,7 202 C402_0420 IE3D080L04 47,2 41,75 7056/169 27
35 1,0 61 1,0 198 C202_0410 IE3D080L04 31,9 40,85 817/20 26
35 1,7 61 1,7 201 C302_0410 IE3D080L04 37,0 41,35 2688/65 26
41 1,2 71 1,2 171 C202_0350 IE3D080L04 31,9 35,18 1372/39 26
41 2,1 71 2,1 170 C302_0350 IE3D080L04 37,0 35,03 1261/36 26
47 1,3 82 1,3 149 C202_0310 IE3D080L04 31,9 30,69 399/13 26
47 2,3 81 2,3 151 C302_0310 IE3D080L04 37,0 31,04 776/25 26
51 0,87 88 0,87 138 C102_0280 IE3D080L04 27,9 28,36 312/11 26
51 1,5 89 1,5 137 C202_0280 IE3D080L04 31,9 28,24 4067/144 26
52 2,6 89 2,6 136 C302_0280 IE3D080L04 37,0 27,99 2015/72 27
57 0,98 100 0,98 122 C102_0250 IE3D080L04 27,9 25,13 377/15 26
59 1,7 102 1,7 120 C202_0250 IE3D080L04 31,9 24,64 1577/64 26
58 2,9 101 2,9 120 C302_0250 IE3D080L04 37,0 24,80 124/5 27
61 1,1 106 1,1 114 C102_0240 IE3D080L04 27,9 23,52 1035/44 26
61 1,7 106 1,7 114 C202_0240 IE3D080L04 31,9 23,59 637/27 26
62 3,1 107 3,1 114 C302_0230 IE3D080L04 37,0 23,47 845/36 27
69 1,2 120 1,2 101 C102_0210 IE3D080L04 27,9 20,84 667/32 26
70 2,0 122 2,0 100 C202_0210 IE3D080L04 31,9 20,58 247/12 26
82 1,4 141 1,4 86 C102_0175 IE3D080L04 27,9 17,73 195/11 26
82 2,4 143 2,4 85 C202_0175 IE3D080L04 31,9 17,52 3626/207 27
92 1,6 159 1,6 76 C102_0155 IE3D080L04 27,9 15,71 377/24 26
95 2,7 164 2,7 74 C202_0155 IE3D080L04 31,9 15,28 703/46 27

103 0,88 178 0,88 68 C002_0140 IE3D080L04 23,0 14,08 169/12 26
103 1,8 178 1,8 68 C102_0140 IE3D080L04 27,9 14,06 2010/143 26
102 2,9 177 2,9 68 C202_0140 IE3D080L04 31,9 14,12 3430/243 27
115 0,98 199 0,98 61 C002_0125 IE3D080L04 23,0 12,57 377/30 26
116 2,0 201 2,0 60 C102_0125 IE3D080L04 27,9 12,46 1943/156 26
117 3,3 203 3,3 60 C202_0125 IE3D080L04 31,9 12,32 665/54 27
123 3,5 213 3,5 57 C202_0120 IE3D080L04 31,9 11,76 294/25 27
125 1,1 217 1,1 56 C002_0115 IE3D080L04 23,0 11,54 3185/276 26
123 2,1 214 2,1 57 C102_0115 IE3D080L04 27,9 11,72 1160/99 27
140 1,2 243 1,2 50 C002_0105 IE3D080L04 23,0 10,30 1421/138 26
139 2,4 241 2,4 50 C102_0105 IE3D080L04 27,9 10,38 841/81 27
155 2,7 268 2,6 45 C102_0093 IE3D080L04 27,9 9,326 3180/341 27
157 1,3 271 1,3 45 C002_0092 IE3D080L04 23,0 9,228 1495/162 26
175 3,0 303 2,8 40 C102_0083 IE3D080L04 27,9 8,263 1537/186 27
175 1,5 304 1,4 40 C002_0082 IE3D080L04 23,0 8,235 667/81 26
185 2,9 321 2,4 38 C102_0078 IE3D080L04 27,9 7,796 3243/416 26
187 1,5 324 1,2 37 C002_0077 IE3D080L04 23,0 7,714 54/7 26
229 1,7 397 1,4 31 C002_0063 IE3D080L04 23,0 6,300 2035/323 26
228 3,3 395 2,8 31 C102_0063 IE3D080L04 27,9 6,338 507/80 26
246 3,5 426 2,9 28 C102_0059 IE3D080L04 27,9 5,875 47/8 26
248 1,8 430 1,5 28 C002_0058 IE3D080L04 23,0 5,824 99/17 26
250 4,8 432 4,5 28 C202_0058 IE3D080L04 31,9 5,791 666/115 27
285 1,9 494 1,6 25 C002_0051 IE3D080L04 23,0 5,063 481/95 26
285 4,8 493 4,8 25 C202_0051 IE3D080L04 31,9 5,072 350/69 27
288 3,9 498 3,3 24 C102_0050 IE3D080L04 27,9 5,025 201/40 27
309 2,0 535 1,7 23 C002_0047 IE3D080L04 23,0 4,680 117/25 26
345 4,4 597 3,7 20 C102_0042 IE3D080L04 27,9 4,189 377/90 27
348 2,2 603 1,9 20 C002_0041 IE3D080L04 23,0 4,149 1813/437 26
372 4,6 645 3,9 19 C102_0039 IE3D080L04 27,9 3,883 1363/351 27
377 2,3 653 2,0 19 C002_0038 IE3D080L04 23,0 3,835 441/115 26
436 2,5 754 2,1 16 C002_0033 IE3D080L04 23,0 3,318 1702/513 26
471 2,7 816 2,3 15 C002_0031 IE3D080L04 23,0 3,067 46/15 26
522 2,9 904 2,4 13 C002_0028 IE3D080L04 23,0 2,769 36/13 26
664 4,8 1150 4,8 11 C102_0022 IE3D080L04 27,9 2,177 468/215 28
724 3,6 1253 3,0 9,7 C002_0020 IE3D080L04 23,0 1,997 1480/741 27

2.2 Auswahltabellen 2 Stirnradgetriebemotoren C
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 1,10 kW, PN (87 Hz) = 1,91 kW
6,8 0,87 12 0,87 1487 C613_2130 IE3D090S04 88,0 213,1 28768/135 40
8,2 1,1 14 1,1 1223 C613_1750 IE3D090S04 88,0 175,3 7888/45 40
11 0,85 18 0,85 944 C503_1350 IE3D090S04 68,2 135,3 406/3 40
11 1,4 18 1,4 941 C613_1350 IE3D090S04 88,0 134,8 15776/117 40
13 1,1 23 1,1 758 C503_1090 IE3D090S04 68,2 108,6 31291/288 40
14 1,7 24 1,7 740 C613_1060 IE3D090S04 88,0 106,1 3712/35 41
16 0,87 28 0,87 630 C403_0900 IE3D090S04 57,2 90,32 8671/96 40
16 1,3 28 1,3 630 C503_0900 IE3D090S04 68,2 90,32 8671/96 40
18 0,98 31 0,98 564 C403_0810 IE3D090S04 57,2 80,81 42021/520 40
18 1,4 31 1,4 562 C503_0810 IE3D090S04 68,2 80,60 19343/240 40
19 1,7 33 1,7 529 C613_0760 IE3D090S04 88,0 75,81 5307/70 41
21 1,1 36 1,1 495 C402_0700 IE3D090S04 52,7 69,88 559/8 40
21 1,6 36 1,6 495 C502_0700 IE3D090S04 64,3 69,97 10075/144 40
23 1,1 40 1,1 443 C402_0630 IE3D090S04 52,7 62,52 8127/130 40
23 1,6 40 1,6 442 C502_0620 IE3D090S04 64,3 62,43 4495/72 40
26 0,88 44 0,88 397 C302_0560 IE3D090S04 42,5 56,14 1235/22 40
26 1,4 44 1,4 397 C402_0560 IE3D090S04 52,7 56,10 9425/168 40
26 2,0 45 2,0 395 C502_0560 IE3D090S04 64,3 55,83 335/6 41
29 0,99 50 0,99 352 C302_0500 IE3D090S04 42,5 49,75 2736/55 40
29 1,5 50 1,5 355 C402_0500 IE3D090S04 52,7 50,19 1305/26 40
29 2,3 50 2,3 353 C502_0500 IE3D090S04 64,3 49,82 1943/39 41
31 1,1 53 1,1 330 C302_0470 IE3D090S04 42,5 46,67 140/3 40
31 1,7 53 1,7 330 C402_0470 IE3D090S04 52,7 46,67 140/3 41
34 1,9 60 1,9 296 C402_0420 IE3D090S04 52,7 41,75 7056/169 41
35 1,2 60 1,2 293 C302_0410 IE3D090S04 42,5 41,35 2688/65 40
41 0,80 71 0,80 249 C202_0350 IE3D090S04 37,4 35,18 1372/39 40
41 1,4 71 1,4 248 C302_0350 IE3D090S04 42,5 35,03 1261/36 40
41 2,2 72 2,2 247 C402_0350 IE3D090S04 52,7 34,82 975/28 41
47 0,92 81 0,92 217 C202_0310 IE3D090S04 37,4 30,69 399/13 40
46 1,6 80 1,6 220 C302_0310 IE3D090S04 42,5 31,04 776/25 40
46 2,5 80 2,5 221 C402_0310 IE3D090S04 52,7 31,15 405/13 41
51 1,0 88 1,0 200 C202_0280 IE3D090S04 37,4 28,24 4067/144 40
51 1,8 89 1,8 198 C302_0280 IE3D090S04 42,5 27,99 2015/72 41
58 1,1 101 1,1 174 C202_0250 IE3D090S04 37,4 24,64 1577/64 40
58 2,0 101 2,0 176 C302_0250 IE3D090S04 42,5 24,80 124/5 41
61 1,2 106 1,2 167 C202_0240 IE3D090S04 37,4 23,59 637/27 40
61 2,1 106 2,1 166 C302_0230 IE3D090S04 42,5 23,47 845/36 41
69 0,81 120 0,81 148 C102_0210 IE3D090S04 33,4 20,84 667/32 40
70 1,4 121 1,4 146 C202_0210 IE3D090S04 37,4 20,58 247/12 40
69 2,4 120 2,4 147 C302_0210 IE3D090S04 42,5 20,80 104/5 41
81 0,96 141 0,96 126 C102_0175 IE3D090S04 33,4 17,73 195/11 40
82 1,6 142 1,6 124 C202_0175 IE3D090S04 37,4 17,52 3626/207 41
92 1,1 159 1,1 111 C102_0155 IE3D090S04 33,4 15,71 377/24 40
94 1,8 163 1,8 108 C202_0155 IE3D090S04 37,4 15,28 703/46 41

102 1,2 177 1,2 100 C102_0140 IE3D090S04 33,4 14,06 2010/143 40
102 2,0 177 2,0 100 C202_0140 IE3D090S04 37,4 14,12 3430/243 41
116 1,4 200 1,4 88 C102_0125 IE3D090S04 33,4 12,46 1943/156 40
117 2,3 203 2,3 87 C202_0125 IE3D090S04 37,4 12,32 665/54 41
122 2,4 212 2,4 83 C202_0120 IE3D090S04 37,4 11,76 294/25 41
123 1,4 213 1,4 83 C102_0115 IE3D090S04 33,4 11,72 1160/99 41
140 0,82 242 0,82 73 C002_0105 IE3D090S04 28,5 10,30 1421/138 40
139 1,6 240 1,6 74 C102_0105 IE3D090S04 33,4 10,38 841/81 41
140 2,8 243 2,7 73 C202_0105 IE3D090S04 37,4 10,26 513/50 41
154 1,8 267 1,7 66 C102_0093 IE3D090S04 33,4 9,326 3180/341 41
156 0,92 270 0,88 65 C002_0092 IE3D090S04 28,5 9,228 1495/162 40
174 2,1 302 1,9 59 C102_0083 IE3D090S04 33,4 8,263 1537/186 41
175 1,0 303 0,95 58 C002_0082 IE3D090S04 28,5 8,235 667/81 40
185 2,0 320 1,7 55 C102_0078 IE3D090S04 33,4 7,796 3243/416 40
185 3,0 320 2,5 55 C202_0078 IE3D090S04 37,4 7,800 39/5 41
187 1,0 323 0,84 55 C002_0077 IE3D090S04 28,5 7,714 54/7 40
229 1,1 396 0,96 45 C002_0063 IE3D090S04 28,5 6,300 2035/323 40
227 2,3 394 1,9 45 C102_0063 IE3D090S04 33,4 6,338 507/80 40
245 2,4 425 2,0 42 C102_0059 IE3D090S04 33,4 5,875 47/8 40
247 1,2 428 1,0 41 C002_0058 IE3D090S04 28,5 5,824 99/17 40
249 3,3 431 3,1 41 C202_0058 IE3D090S04 37,4 5,791 666/115 41

2 Stirnradgetriebemotoren C 2.2 Auswahltabellen
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 1,10 kW, PN (87 Hz) = 1,91 kW
284 1,3 493 1,1 36 C002_0051 IE3D090S04 28,5 5,063 481/95 40
284 3,3 492 3,3 36 C202_0051 IE3D090S04 37,4 5,072 350/69 41
287 2,6 496 2,2 36 C102_0050 IE3D090S04 33,4 5,025 201/40 41
308 1,4 533 1,2 33 C002_0047 IE3D090S04 28,5 4,680 117/25 40
309 2,8 535 2,4 33 C102_0047 IE3D090S04 33,4 4,658 3149/676 41
344 3,0 595 2,5 30 C102_0042 IE3D090S04 33,4 4,189 377/90 41
347 1,5 601 1,3 29 C002_0041 IE3D090S04 28,5 4,149 1813/437 40
371 3,1 642 2,7 27 C102_0039 IE3D090S04 33,4 3,883 1363/351 41
375 1,6 650 1,3 27 C002_0038 IE3D090S04 28,5 3,835 441/115 40
434 1,7 752 1,5 23 C002_0033 IE3D090S04 28,5 3,318 1702/513 40
432 3,3 748 2,9 24 C102_0033 IE3D090S04 33,4 3,334 2067/620 41
470 1,8 813 1,6 22 C002_0031 IE3D090S04 28,5 3,067 46/15 40
466 3,3 807 3,1 22 C102_0031 IE3D090S04 33,4 3,091 2491/806 41
520 2,0 901 1,7 20 C002_0028 IE3D090S04 28,5 2,769 36/13 40
661 3,3 1146 3,3 15 C102_0022 IE3D090S04 33,4 2,177 468/215 42
721 2,4 1249 2,1 14 C002_0020 IE3D090S04 28,5 1,997 1480/741 41

PN (50 Hz) = 1,50 kW, PN (87 Hz) = 2,60 kW
11 1,0 19 1,0 1263 C613_1350 IE3D090LX04 96,5 134,8 15776/117 58
14 1,3 24 1,3 994 C613_1060 IE3D090LX04 96,5 106,1 3712/35 59
16 0,95 28 0,95 846 C503_0900 IE3D090LX04 76,7 90,32 8671/96 58
18 1,1 31 1,1 755 C503_0810 IE3D090LX04 76,7 80,60 19343/240 58
19 1,3 33 1,3 710 C613_0760 IE3D090LX04 96,5 75,81 5307/70 59
21 0,83 36 0,83 664 C402_0700 IE3D090LX04 61,2 69,88 559/8 58
21 1,2 36 1,2 665 C502_0700 IE3D090LX04 72,8 69,97 10075/144 58
23 0,84 40 0,84 594 C402_0630 IE3D090LX04 61,2 62,52 8127/130 58
23 1,2 40 1,2 593 C502_0620 IE3D090LX04 72,8 62,43 4495/72 58
26 1,0 45 1,0 533 C402_0560 IE3D090LX04 61,2 56,10 9425/168 58
26 1,5 45 1,5 531 C502_0560 IE3D090LX04 72,8 55,83 335/6 59
29 1,2 50 1,2 477 C402_0500 IE3D090LX04 61,2 50,19 1305/26 58
29 1,7 51 1,7 474 C502_0500 IE3D090LX04 72,8 49,82 1943/39 59
31 1,2 54 1,2 444 C402_0470 IE3D090LX04 61,2 46,67 140/3 59
35 1,4 60 1,4 397 C402_0420 IE3D090LX04 61,2 41,75 7056/169 59
35 0,89 61 0,89 393 C302_0410 IE3D090LX04 51,0 41,35 2688/65 58
42 1,1 72 1,1 333 C302_0350 IE3D090LX04 51,0 35,03 1261/36 58
42 1,7 72 1,7 331 C402_0350 IE3D090LX04 61,2 34,82 975/28 59
47 1,2 81 1,2 295 C302_0310 IE3D090LX04 51,0 31,04 776/25 58
47 1,9 81 1,9 296 C402_0310 IE3D090LX04 61,2 31,15 405/13 59
52 1,3 90 1,3 266 C302_0280 IE3D090LX04 51,0 27,99 2015/72 59
59 0,85 102 0,85 234 C202_0250 IE3D090LX04 45,9 24,64 1577/64 58
59 1,5 102 1,5 236 C302_0250 IE3D090LX04 51,0 24,80 124/5 59
62 0,89 107 0,89 224 C202_0240 IE3D090LX04 45,9 23,59 637/27 58
62 1,6 107 1,6 223 C302_0230 IE3D090LX04 51,0 23,47 845/36 59
71 1,0 122 1,0 196 C202_0210 IE3D090LX04 45,9 20,58 247/12 58
70 1,8 121 1,8 198 C302_0210 IE3D090LX04 51,0 20,80 104/5 59
83 1,2 144 1,2 167 C202_0175 IE3D090LX04 45,9 17,52 3626/207 59
93 0,80 160 0,80 149 C102_0155 IE3D090LX04 41,9 15,71 377/24 58
95 1,4 165 1,4 145 C202_0155 IE3D090LX04 45,9 15,28 703/46 59

104 0,90 179 0,90 134 C102_0140 IE3D090LX04 41,9 14,06 2010/143 58
103 1,5 179 1,5 134 C202_0140 IE3D090LX04 45,9 14,12 3430/243 59
117 1,0 202 1,0 118 C102_0125 IE3D090LX04 41,9 12,46 1943/156 58
118 1,7 205 1,7 117 C202_0125 IE3D090LX04 45,9 12,32 665/54 59
124 1,8 214 1,8 112 C202_0120 IE3D090LX04 45,9 11,76 294/25 59
124 1,1 215 1,1 111 C102_0115 IE3D090LX04 41,9 11,72 1160/99 59
140 1,2 243 1,2 99 C102_0105 IE3D090LX04 41,9 10,38 841/81 59
142 2,1 246 2,0 98 C202_0105 IE3D090LX04 45,9 10,26 513/50 59
156 1,4 270 1,3 89 C102_0093 IE3D090LX04 41,9 9,326 3180/341 59
176 1,5 305 1,4 79 C102_0083 IE3D090LX04 41,9 8,263 1537/186 59
187 1,5 323 1,2 74 C102_0078 IE3D090LX04 41,9 7,796 3243/416 58
187 2,2 323 1,9 74 C202_0078 IE3D090LX04 45,9 7,800 39/5 59
231 0,85 – – 60 C002_0063 IE3D090LX04 37,0 6,300 2035/323 58
230 1,7 398 1,4 60 C102_0063 IE3D090LX04 41,9 6,338 507/80 58
231 2,4 400 2,2 60 C202_0063 IE3D090LX04 45,9 6,295 3330/529 59
248 1,8 429 1,5 56 C102_0059 IE3D090LX04 41,9 5,875 47/8 58
250 0,89 – – 55 C002_0058 IE3D090LX04 37,0 5,824 99/17 58
251 2,4 435 2,3 55 C202_0058 IE3D090LX04 45,9 5,791 666/115 59

2.2 Auswahltabellen 2 Stirnradgetriebemotoren C
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 1,50 kW, PN (87 Hz) = 2,60 kW
287 0,98 498 0,83 48 C002_0051 IE3D090LX04 37,0 5,063 481/95 58
287 2,4 497 2,4 48 C202_0051 IE3D090LX04 45,9 5,072 350/69 59
290 2,0 502 1,7 48 C102_0050 IE3D090LX04 41,9 5,025 201/40 59
311 1,0 538 0,87 44 C002_0047 IE3D090LX04 37,0 4,680 117/25 58
312 2,1 541 1,7 44 C102_0047 IE3D090LX04 41,9 4,658 3149/676 59
347 2,2 602 1,9 40 C102_0042 IE3D090LX04 41,9 4,189 377/90 59
351 1,1 607 0,94 39 C002_0041 IE3D090LX04 37,0 4,149 1813/437 58
375 2,3 649 2,0 37 C102_0039 IE3D090LX04 41,9 3,883 1363/351 59
379 1,2 657 0,99 36 C002_0038 IE3D090LX04 37,0 3,835 441/115 58
439 1,3 760 1,1 32 C002_0033 IE3D090LX04 37,0 3,318 1702/513 58
436 2,4 756 2,2 32 C102_0033 IE3D090LX04 41,9 3,334 2067/620 59
474 1,4 822 1,2 29 C002_0031 IE3D090LX04 37,0 3,067 46/15 58
471 2,4 815 2,3 29 C102_0031 IE3D090LX04 41,9 3,091 2491/806 59
525 1,5 910 1,2 26 C002_0028 IE3D090LX04 37,0 2,769 36/13 58
668 2,4 1158 2,4 21 C102_0022 IE3D090LX04 41,9 2,177 468/215 60
729 1,8 1262 1,5 19 C002_0020 IE3D090LX04 37,0 1,997 1480/741 59
721 2,4 1249 2,4 19 C102_0020 IE3D090LX04 41,9 2,018 1128/559 60

PN (50 Hz) = 2,20 kW, PN (87 Hz) = 3,81 kW
5,4 0,96 9,3 0,96 3740 C813_2700 IE3D100KX04 209,5 269,8 7285/27 111
6,8 1,2 12 1,2 2940 C813_2120 IE3D100KX04 209,5 212,1 8272/39 111
8,1 1,5 14 1,4 2472 C813_1780 IE3D100KX04 209,5 178,4 6956/39 111
10 1,9 18 1,7 1918 C813_1380 IE3D100KX04 209,5 138,4 2491/18 112
11 1,1 18 1,1 1904 C713_1370 IE3D100KX04 150,5 137,3 10575/77 111
11 1,3 19 1,1 1835 C713_1320 IE3D100KX04 150,5 132,4 33887/256 111
11 0,82 20 0,82 1759 C613_1270 IE3D100KX04 110,5 126,9 48739/384 111
13 2,2 23 2,0 1491 C813_1080 IE3D100KX04 209,5 107,6 4841/45 112
13 0,87 23 0,87 1489 C613_1070 IE3D100KX04 110,5 107,4 752/7 111
15 1,7 25 1,4 1374 C713_0990 IE3D100KX04 150,5 99,14 6345/64 111
15 1,1 26 1,1 1353 C613_0980 IE3D100KX04 110,5 97,63 243695/2496 111
16 2,2 28 2,2 1259 C813_0910 IE3D100KX04 209,5 90,82 18800/207 113
16 1,1 28 1,1 1231 C613_0890 IE3D100KX04 110,5 88,78 799/9 111
18 2,0 31 1,7 1122 C713_0810 IE3D100KX04 150,5 80,97 20727/256 111
18 2,2 32 2,0 1100 C813_0790 IE3D100KX04 209,5 79,34 285619/3600 112
19 1,4 33 1,4 1065 C613_0770 IE3D100KX04 110,5 76,80 8601/112 111
21 2,0 36 2,0 978 C712_0700 IE3D100KX04 137,4 69,55 765/11 112
21 1,3 36 1,3 969 C612_0690 IE3D100KX04 102,1 68,89 620/9 111
23 1,6 40 1,6 880 C613_0630 IE3D100KX04 110,5 63,46 48739/768 111
26 2,4 44 2,4 799 C712_0570 IE3D100KX04 137,4 56,82 625/11 113
26 1,0 45 1,0 785 C502_0560 IE3D100KX04 86,8 55,83 335/6 111
26 1,7 46 1,7 775 C612_0550 IE3D100KX04 102,1 55,11 496/9 112
29 1,1 50 1,1 701 C502_0500 IE3D100KX04 86,8 49,82 1943/39 111
29 2,1 51 2,0 683 C613_0490 IE3D100KX04 110,5 49,28 31537/640 111
31 0,84 54 0,84 656 C402_0470 IE3D100KX04 75,2 46,67 140/3 111
31 1,2 54 1,2 657 C502_0470 IE3D100KX04 86,8 46,72 1495/32 111
32 2,0 55 2,0 638 C612_0450 IE3D100KX04 102,1 45,33 136/3 112
35 0,94 60 0,94 587 C402_0420 IE3D100KX04 75,2 41,75 7056/169 111
35 1,4 60 1,4 586 C502_0420 IE3D100KX04 86,8 41,69 667/16 111
35 2,4 61 2,4 577 C712_0410 IE3D100KX04 137,4 41,02 2625/64 113
37 2,2 64 2,2 554 C612_0390 IE3D100KX04 102,1 39,40 1891/48 112
42 1,1 72 1,1 490 C402_0350 IE3D100KX04 75,2 34,82 975/28 111
41 1,6 72 1,6 492 C502_0350 IE3D100KX04 86,8 35,00 35/1 112
42 2,7 72 2,7 490 C612_0350 IE3D100KX04 102,1 34,87 1360/39 114
45 2,5 78 2,5 456 C612_0320 IE3D100KX04 102,1 32,41 1037/32 112
47 0,80 81 0,80 437 C302_0310 IE3D100KX04 65,0 31,04 776/25 110
47 1,3 81 1,3 438 C402_0310 IE3D100KX04 75,2 31,15 405/13 111
46 1,8 80 1,8 439 C502_0310 IE3D100KX04 86,8 31,23 406/13 112
52 0,89 90 0,89 394 C302_0280 IE3D100KX04 65,0 27,99 2015/72 111
52 1,4 90 1,4 392 C402_0280 IE3D100KX04 75,2 27,86 195/7 111
52 2,0 89 2,0 395 C502_0280 IE3D100KX04 86,8 28,10 5395/192 112
53 3,3 92 3,3 386 C612_0270 IE3D100KX04 102,1 27,43 192/7 115
58 1,0 101 1,0 349 C302_0250 IE3D100KX04 65,0 24,80 124/5 111
58 1,6 101 1,6 351 C402_0250 IE3D100KX04 75,2 24,92 324/13 111
58 2,3 100 2,3 353 C502_0250 IE3D100KX04 86,8 25,07 2407/96 112
62 1,1 107 1,1 330 C302_0230 IE3D100KX04 65,0 23,47 845/36 111
62 1,7 108 1,7 329 C402_0230 IE3D100KX04 75,2 23,36 1495/64 112
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 2,20 kW, PN (87 Hz) = 3,81 kW
62 2,4 108 2,4 329 C502_0230 IE3D100KX04 86,8 23,36 1495/64 113
70 1,2 121 1,2 293 C302_0210 IE3D100KX04 65,0 20,80 104/5 111
69 1,9 120 1,9 294 C402_0210 IE3D100KX04 75,2 20,90 4347/208 112
70 2,7 120 2,7 293 C502_0210 IE3D100KX04 86,8 20,84 667/32 113
74 3,3 128 3,3 276 C612_0195 IE3D100KX04 102,1 19,61 549/28 115
83 0,81 143 0,81 246 C202_0175 IE3D100KX04 59,9 17,52 3626/207 111
83 1,4 143 1,4 247 C302_0175 IE3D100KX04 65,0 17,54 1105/63 111
82 2,2 143 2,2 248 C402_0175 IE3D100KX04 75,2 17,60 845/48 112
92 2,5 159 2,5 222 C402_0160 IE3D100KX04 75,2 15,75 63/4 113
95 0,93 164 0,93 215 C202_0155 IE3D100KX04 59,9 15,28 703/46 111
93 1,6 162 1,6 219 C302_0155 IE3D100KX04 65,0 15,54 544/35 111

103 1,0 178 1,0 199 C202_0140 IE3D100KX04 59,9 14,12 3430/243 111
104 1,8 179 1,7 197 C302_0140 IE3D100KX04 65,0 13,99 2015/144 111
104 2,8 179 2,8 197 C402_0140 IE3D100KX04 75,2 13,99 2015/144 113
118 1,2 204 1,2 173 C202_0125 IE3D100KX04 59,9 12,32 665/54 111
117 2,0 203 1,9 174 C302_0125 IE3D100KX04 65,0 12,40 62/5 112
123 1,2 214 1,2 165 C202_0120 IE3D100KX04 59,9 11,76 294/25 111
125 2,1 216 1,9 163 C302_0115 IE3D100KX04 65,0 11,61 325/28 112
140 0,82 242 0,82 146 C102_0105 IE3D100KX04 55,9 10,38 841/81 111
141 1,4 245 1,4 144 C202_0105 IE3D100KX04 59,9 10,26 513/50 111
141 2,4 244 2,1 145 C302_0105 IE3D100KX04 65,0 10,29 72/7 112
154 1,5 268 1,4 132 C202_0094 IE3D100KX04 59,9 9,387 2450/261 111
155 0,92 269 0,88 131 C102_0093 IE3D100KX04 55,9 9,326 3180/341 111
156 2,7 270 2,2 131 C302_0093 IE3D100KX04 65,0 9,310 3575/384 113
175 1,0 304 0,95 116 C102_0083 IE3D100KX04 55,9 8,263 1537/186 111
176 2,9 304 2,4 116 C302_0083 IE3D100KX04 65,0 8,250 33/4 113
177 1,7 307 1,6 115 C202_0082 IE3D100KX04 59,9 8,190 475/58 112
186 1,0 322 0,84 110 C102_0078 IE3D100KX04 55,9 7,796 3243/416 110
186 1,5 322 1,3 110 C202_0078 IE3D100KX04 59,9 7,800 39/5 111
185 2,5 320 2,1 110 C302_0078 IE3D100KX04 65,0 7,841 494/63 111
229 1,1 396 0,96 89 C102_0063 IE3D100KX04 55,9 6,338 507/80 110
230 1,8 399 1,5 89 C202_0063 IE3D100KX04 59,9 6,295 3330/529 111
230 2,9 398 2,4 89 C302_0063 IE3D100KX04 65,0 6,314 221/35 111
247 1,2 427 1,0 83 C102_0059 IE3D100KX04 55,9 5,875 47/8 110
247 3,0 429 2,5 82 C302_0059 IE3D100KX04 65,0 5,859 2584/441 111
250 1,9 434 1,6 81 C202_0058 IE3D100KX04 59,9 5,791 666/115 111
286 2,0 495 1,7 71 C202_0051 IE3D100KX04 59,9 5,072 350/69 111
289 1,3 500 1,1 71 C102_0050 IE3D100KX04 55,9 5,025 201/40 111
288 3,3 499 2,8 71 C302_0050 IE3D100KX04 65,0 5,038 403/80 112
311 1,4 539 1,2 66 C102_0047 IE3D100KX04 55,9 4,658 3149/676 111
311 2,1 538 1,8 66 C202_0047 IE3D100KX04 59,9 4,667 14/3 111
313 4,1 543 4,1 65 C502_0046 IE3D100KX04 86,8 4,629 162/35 118
346 1,5 600 1,3 59 C102_0042 IE3D100KX04 55,9 4,189 377/90 111
343 2,3 594 1,9 59 C202_0042 IE3D100KX04 59,9 4,226 486/115 111
373 1,6 647 1,3 55 C102_0039 IE3D100KX04 55,9 3,883 1363/351 111
373 2,4 646 2,0 55 C202_0039 IE3D100KX04 59,9 3,888 486/125 111
430 2,7 745 2,2 47 C202_0034 IE3D100KX04 59,9 3,373 2250/667 112
435 1,8 753 1,5 47 C102_0033 IE3D100KX04 55,9 3,334 2067/620 111
469 1,8 813 1,6 43 C102_0031 IE3D100KX04 55,9 3,091 2491/806 111
467 2,8 809 2,4 44 C202_0031 IE3D100KX04 59,9 3,103 90/29 112
539 3,1 934 2,6 38 C202_0027 IE3D100KX04 59,9 2,690 495/184 113
562 2,1 973 1,8 36 C102_0026 IE3D100KX04 55,9 2,582 1911/740 111
586 3,3 1015 2,7 35 C202_0025 IE3D100KX04 59,9 2,475 99/40 113
606 2,2 1049 1,8 34 C102_0024 IE3D100KX04 55,9 2,394 2303/962 111
666 2,3 1154 2,0 31 C102_0022 IE3D100KX04 55,9 2,177 468/215 112
719 2,4 1245 2,1 28 C102_0020 IE3D100KX04 55,9 2,018 1128/559 112

PN (50 Hz) = 3,00 kW, PN (87 Hz) = 5,20 kW
6,8 0,90 12 0,88 4015 C813_2120 IE3D100LX04 214,5 212,1 8272/39 131
8,1 1,1 14 1,0 3376 C813_1780 IE3D100LX04 214,5 178,4 6956/39 131
10 1,4 18 1,2 2620 C813_1380 IE3D100LX04 214,5 138,4 2491/18 132
11 0,96 19 0,84 2506 C713_1320 IE3D100LX04 155,5 132,4 33887/256 131
13 1,6 23 1,5 2036 C813_1080 IE3D100LX04 214,5 107,6 4841/45 132
15 1,3 25 1,1 1877 C713_0990 IE3D100LX04 155,5 99,14 6345/64 131
16 1,6 28 1,6 1719 C813_0910 IE3D100LX04 214,5 90,82 18800/207 133
18 1,5 31 1,2 1533 C713_0810 IE3D100LX04 155,5 80,97 20727/256 131
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 3,00 kW, PN (87 Hz) = 5,20 kW
18 1,6 32 1,5 1502 C813_0790 IE3D100LX04 214,5 79,34 285619/3600 132
19 1,0 33 1,0 1454 C613_0770 IE3D100LX04 115,5 76,80 8601/112 131
21 1,5 36 1,5 1336 C712_0700 IE3D100LX04 142,4 69,55 765/11 132
21 0,98 36 0,98 1323 C612_0690 IE3D100LX04 107,1 68,89 620/9 131
23 1,2 40 1,2 1201 C613_0630 IE3D100LX04 115,5 63,46 48739/768 131
26 1,8 44 1,8 1091 C712_0570 IE3D100LX04 142,4 56,82 625/11 133
26 1,2 46 1,2 1058 C612_0550 IE3D100LX04 107,1 55,11 496/9 132
29 0,84 50 0,84 957 C502_0500 IE3D100LX04 91,8 49,82 1943/39 131
29 1,6 51 1,5 933 C613_0490 IE3D100LX04 115,5 49,28 31537/640 131
31 0,89 54 0,89 897 C502_0470 IE3D100LX04 91,8 46,72 1495/32 131
32 1,5 55 1,5 871 C612_0450 IE3D100LX04 107,1 45,33 136/3 132
35 1,0 60 1,0 801 C502_0420 IE3D100LX04 91,8 41,69 667/16 131
35 1,8 61 1,8 788 C712_0410 IE3D100LX04 142,4 41,02 2625/64 133
37 1,6 64 1,6 757 C612_0390 IE3D100LX04 107,1 39,40 1891/48 132
42 0,82 72 0,82 669 C402_0350 IE3D100LX04 80,2 34,82 975/28 131
41 1,2 72 1,2 672 C502_0350 IE3D100LX04 91,8 35,00 35/1 132
42 1,9 72 1,9 670 C612_0350 IE3D100LX04 107,1 34,87 1360/39 134
41 2,3 72 2,3 673 C712_0350 IE3D100LX04 142,4 35,07 2700/77 138
45 1,8 78 1,8 622 C612_0320 IE3D100LX04 107,1 32,41 1037/32 132
47 0,92 81 0,92 598 C402_0310 IE3D100LX04 80,2 31,15 405/13 131
46 1,3 80 1,3 600 C502_0310 IE3D100LX04 91,8 31,23 406/13 132
52 1,0 90 1,0 535 C402_0280 IE3D100LX04 80,2 27,86 195/7 131
52 1,5 89 1,5 540 C502_0280 IE3D100LX04 91,8 28,10 5395/192 132
53 2,4 92 2,4 527 C612_0270 IE3D100LX04 107,1 27,43 192/7 135
58 1,1 101 1,1 479 C402_0250 IE3D100LX04 80,2 24,92 324/13 131
58 1,7 100 1,7 482 C502_0250 IE3D100LX04 91,8 25,07 2407/96 132
58 2,1 101 2,1 479 C612_0250 IE3D100LX04 107,1 24,93 5185/208 134
62 1,2 108 1,2 449 C402_0230 IE3D100LX04 80,2 23,36 1495/64 132
62 1,8 108 1,8 449 C502_0230 IE3D100LX04 91,8 23,36 1495/64 133
70 0,88 121 0,88 399 C302_0210 IE3D100LX04 70,0 20,80 104/5 131
69 1,4 120 1,4 401 C402_0210 IE3D100LX04 80,2 20,90 4347/208 132
70 2,0 120 2,0 400 C502_0210 IE3D100LX04 91,8 20,84 667/32 133
74 2,4 128 2,4 377 C612_0195 IE3D100LX04 107,1 19,61 549/28 135
83 1,0 143 1,0 337 C302_0175 IE3D100LX04 70,0 17,54 1105/63 131
82 1,6 143 1,6 338 C402_0175 IE3D100LX04 80,2 17,60 845/48 132
92 1,8 159 1,8 302 C402_0160 IE3D100LX04 80,2 15,75 63/4 133
93 1,2 162 1,2 299 C302_0155 IE3D100LX04 70,0 15,54 544/35 131

104 1,3 179 1,3 269 C302_0140 IE3D100LX04 70,0 13,99 2015/144 131
104 2,0 179 2,0 269 C402_0140 IE3D100LX04 80,2 13,99 2015/144 133
118 0,85 204 0,85 237 C202_0125 IE3D100LX04 64,9 12,32 665/54 131
117 1,5 203 1,4 238 C302_0125 IE3D100LX04 70,0 12,40 62/5 132
116 2,3 201 2,3 240 C402_0125 IE3D100LX04 80,2 12,52 651/52 133
123 0,89 214 0,89 226 C202_0120 IE3D100LX04 64,9 11,76 294/25 131
125 1,6 216 1,4 223 C302_0115 IE3D100LX04 70,0 11,61 325/28 132
125 2,5 216 2,4 223 C402_0115 IE3D100LX04 80,2 11,64 1885/162 134
141 1,0 245 0,99 197 C202_0105 IE3D100LX04 64,9 10,26 513/50 131
141 1,8 244 1,5 198 C302_0105 IE3D100LX04 70,0 10,29 72/7 132
139 2,8 241 2,6 200 C402_0105 IE3D100LX04 80,2 10,41 406/39 134
154 1,1 268 1,1 180 C202_0094 IE3D100LX04 64,9 9,387 2450/261 131
156 2,0 270 1,6 179 C302_0093 IE3D100LX04 70,0 9,310 3575/384 133
176 2,1 304 1,8 158 C302_0083 IE3D100LX04 70,0 8,250 33/4 133
177 1,3 307 1,2 157 C202_0082 IE3D100LX04 64,9 8,190 475/58 132
186 1,1 322 0,94 150 C202_0078 IE3D100LX04 64,9 7,800 39/5 131
185 1,8 320 1,5 151 C302_0078 IE3D100LX04 70,0 7,841 494/63 131
186 2,4 321 2,2 150 C402_0078 IE3D100LX04 80,2 7,816 2001/256 132
229 0,84 – – 122 C102_0063 IE3D100LX04 60,9 6,338 507/80 130
230 1,3 399 1,1 121 C202_0063 IE3D100LX04 64,9 6,295 3330/529 131
230 2,1 398 1,8 121 C302_0063 IE3D100LX04 70,0 6,314 221/35 131
247 0,88 – – 113 C102_0059 IE3D100LX04 60,9 5,875 47/8 130
247 2,2 429 1,9 113 C302_0059 IE3D100LX04 70,0 5,859 2584/441 131
250 1,4 434 1,1 111 C202_0058 IE3D100LX04 64,9 5,791 666/115 131
286 1,5 495 1,2 97 C202_0051 IE3D100LX04 64,9 5,072 350/69 131
289 0,98 500 0,82 97 C102_0050 IE3D100LX04 60,9 5,025 201/40 131
288 2,4 499 2,1 97 C302_0050 IE3D100LX04 70,0 5,038 403/80 132
311 1,0 539 0,87 89 C102_0047 IE3D100LX04 60,9 4,658 3149/676 131
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 3,00 kW, PN (87 Hz) = 5,20 kW
311 1,6 538 1,3 90 C202_0047 IE3D100LX04 64,9 4,667 14/3 131
310 2,6 537 2,2 90 C302_0047 IE3D100LX04 70,0 4,675 589/126 132
313 3,0 543 3,0 89 C502_0046 IE3D100LX04 91,8 4,629 162/35 138
346 1,1 600 0,93 80 C102_0042 IE3D100LX04 60,9 4,189 377/90 131
343 1,7 594 1,4 81 C202_0042 IE3D100LX04 64,9 4,226 486/115 131
347 2,8 601 2,3 80 C302_0042 IE3D100LX04 70,0 4,179 117/28 133
373 1,2 647 0,98 75 C102_0039 IE3D100LX04 60,9 3,883 1363/351 131
373 1,8 646 1,5 75 C202_0039 IE3D100LX04 64,9 3,888 486/125 131
374 2,9 648 2,4 74 C302_0039 IE3D100LX04 70,0 3,878 190/49 133
430 1,9 745 1,6 65 C202_0034 IE3D100LX04 64,9 3,373 2250/667 132
433 3,0 749 2,7 64 C302_0034 IE3D100LX04 70,0 3,352 429/128 133
435 1,3 753 1,1 64 C102_0033 IE3D100LX04 60,9 3,334 2067/620 131
469 1,4 813 1,1 59 C102_0031 IE3D100LX04 60,9 3,091 2491/806 131
467 2,1 809 1,7 60 C202_0031 IE3D100LX04 64,9 3,103 90/29 132
539 2,3 934 1,9 52 C202_0027 IE3D100LX04 64,9 2,690 495/184 133
562 1,5 973 1,3 50 C102_0026 IE3D100LX04 60,9 2,582 1911/740 131
586 2,4 1015 2,0 48 C202_0025 IE3D100LX04 64,9 2,475 99/40 133
606 1,6 1049 1,3 46 C102_0024 IE3D100LX04 60,9 2,394 2303/962 131
666 1,7 1154 1,4 42 C102_0022 IE3D100LX04 60,9 2,177 468/215 132
664 2,6 1150 2,2 42 C202_0022 IE3D100LX04 64,9 2,184 2160/989 134
719 1,8 1245 1,5 39 C102_0020 IE3D100LX04 60,9 2,018 1128/559 132
722 2,7 1250 2,3 39 C202_0020 IE3D100LX04 64,9 2,009 432/215 134

PN (50 Hz) = 4,00 kW, PN (87 Hz) = 6,93 kW
8,2 0,81 – – 4450 C813_1780 IE3D112M04 220,5 178,4 6956/39 171
11 1,0 18 0,92 3453 C813_1380 IE3D112M04 220,5 138,4 2491/18 172
14 1,2 24 1,1 2684 C813_1080 IE3D112M04 220,5 107,6 4841/45 172
15 0,95 – – 2474 C713_0990 IE3D112M04 161,5 99,14 6345/64 171
16 1,2 28 1,2 2266 C813_0910 IE3D112M04 220,5 90,82 18800/207 173
18 1,1 31 0,92 2020 C713_0810 IE3D112M04 161,5 80,97 20727/256 171
18 1,2 32 1,1 1980 C813_0790 IE3D112M04 220,5 79,34 285619/3600 172
21 1,1 36 1,1 1761 C712_0700 IE3D112M04 148,4 69,55 765/11 172
23 0,92 40 0,92 1583 C613_0630 IE3D112M04 121,5 63,46 48739/768 171
26 1,3 45 1,3 1438 C712_0570 IE3D112M04 148,4 56,82 625/11 173
27 0,93 46 0,93 1395 C612_0550 IE3D112M04 113,1 55,11 496/9 172
30 1,2 51 1,1 1230 C613_0490 IE3D112M04 121,5 49,28 31537/640 171
32 1,1 56 1,1 1148 C612_0450 IE3D112M04 113,1 45,33 136/3 172
36 1,3 62 1,3 1038 C712_0410 IE3D112M04 148,4 41,02 2625/64 173
37 1,2 64 1,2 997 C612_0390 IE3D112M04 113,1 39,40 1891/48 172
42 0,90 72 0,90 886 C502_0350 IE3D112M04 97,8 35,00 35/1 172
42 1,5 73 1,5 883 C612_0350 IE3D112M04 113,1 34,87 1360/39 174
42 1,8 72 1,8 888 C712_0350 IE3D112M04 148,4 35,07 2700/77 178
45 1,4 78 1,4 820 C612_0320 IE3D112M04 113,1 32,41 1037/32 172
47 1,0 81 1,0 791 C502_0310 IE3D112M04 97,8 31,23 406/13 172
52 1,1 90 1,1 711 C502_0280 IE3D112M04 97,8 28,10 5395/192 172
53 1,8 93 1,8 694 C612_0270 IE3D112M04 113,1 27,43 192/7 175
59 0,87 102 0,87 631 C402_0250 IE3D112M04 86,2 24,92 324/13 171
58 1,3 101 1,3 635 C502_0250 IE3D112M04 97,8 25,07 2407/96 172
59 1,6 102 1,6 631 C612_0250 IE3D112M04 113,1 24,93 5185/208 174
58 1,8 100 1,8 641 C712_0250 IE3D112M04 148,4 25,31 405/16 178
63 0,93 109 0,93 591 C402_0230 IE3D112M04 86,2 23,36 1495/64 172
63 1,4 109 1,4 591 C502_0230 IE3D112M04 97,8 23,36 1495/64 173
70 1,0 121 1,0 529 C402_0210 IE3D112M04 86,2 20,90 4347/208 172
70 1,5 122 1,5 528 C502_0210 IE3D112M04 97,8 20,84 667/32 173
75 1,8 129 1,8 496 C612_0195 IE3D112M04 113,1 19,61 549/28 175
83 1,2 144 1,2 446 C402_0175 IE3D112M04 86,2 17,60 845/48 172
93 1,4 161 1,4 399 C402_0160 IE3D112M04 86,2 15,75 63/4 173
94 0,89 163 0,88 394 C302_0155 IE3D112M04 76,0 15,54 544/35 171

105 0,99 181 0,95 354 C302_0140 IE3D112M04 76,0 13,99 2015/144 171
105 1,6 181 1,6 354 C402_0140 IE3D112M04 86,2 13,99 2015/144 173
105 2,3 182 2,3 353 C502_0140 IE3D112M04 97,8 13,93 195/14 176
118 1,1 205 1,0 314 C302_0125 IE3D112M04 76,0 12,40 62/5 172
117 1,7 203 1,7 317 C402_0125 IE3D112M04 86,2 12,52 651/52 173
118 2,3 204 2,3 315 C502_0125 IE3D112M04 97,8 12,43 87/7 176
126 1,2 219 1,1 294 C302_0115 IE3D112M04 76,0 11,61 325/28 172
126 1,9 218 1,8 295 C402_0115 IE3D112M04 86,2 11,64 1885/162 174
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 4,00 kW, PN (87 Hz) = 6,93 kW
142 1,3 247 1,2 260 C302_0105 IE3D112M04 76,0 10,29 72/7 172
141 2,1 244 1,9 264 C402_0105 IE3D112M04 86,2 10,41 406/39 174
156 0,84 – – 238 C202_0094 IE3D112M04 70,9 9,387 2450/261 171
157 1,5 273 1,2 236 C302_0093 IE3D112M04 76,0 9,310 3575/384 173
178 1,6 308 1,3 209 C302_0083 IE3D112M04 76,0 8,250 33/4 173
179 0,97 310 0,87 207 C202_0082 IE3D112M04 70,9 8,190 475/58 172
188 0,84 – – 197 C202_0078 IE3D112M04 70,9 7,800 39/5 171
187 1,4 324 1,2 199 C302_0078 IE3D112M04 76,0 7,841 494/63 171
187 1,8 325 1,7 198 C402_0078 IE3D112M04 86,2 7,816 2001/256 172
189 2,0 327 2,0 197 C502_0078 IE3D112M04 97,8 7,763 621/80 174
233 0,97 403 0,82 159 C202_0063 IE3D112M04 70,9 6,295 3330/529 171
232 1,6 402 1,3 160 C302_0063 IE3D112M04 76,0 6,314 221/35 171
250 1,7 433 1,4 148 C302_0059 IE3D112M04 76,0 5,859 2584/441 171
249 2,1 431 2,0 149 C402_0059 IE3D112M04 86,2 5,891 377/64 173
253 1,0 438 0,86 147 C202_0058 IE3D112M04 70,9 5,791 666/115 171
289 1,1 500 0,94 128 C202_0051 IE3D112M04 70,9 5,072 350/69 171
291 1,8 504 1,6 128 C302_0050 IE3D112M04 76,0 5,038 403/80 172
314 1,2 544 1,0 118 C202_0047 IE3D112M04 70,9 4,667 14/3 171
313 1,9 543 1,6 118 C302_0047 IE3D112M04 76,0 4,675 589/126 172
313 2,3 542 2,3 119 C402_0047 IE3D112M04 86,2 4,682 899/192 175
316 2,3 548 2,3 117 C502_0046 IE3D112M04 97,8 4,629 162/35 178
350 0,84 – – 106 C102_0042 IE3D112M04 66,9 4,189 377/90 171
347 1,3 600 1,1 107 C202_0042 IE3D112M04 70,9 4,226 486/115 171
351 2,1 607 1,8 106 C302_0042 IE3D112M04 76,0 4,179 117/28 173
377 0,88 – – 98 C102_0039 IE3D112M04 66,9 3,883 1363/351 171
377 1,3 653 1,1 98 C202_0039 IE3D112M04 70,9 3,888 486/125 171
378 2,2 654 1,8 98 C302_0039 IE3D112M04 76,0 3,878 190/49 173
434 1,5 752 1,2 85 C202_0034 IE3D112M04 70,9 3,373 2250/667 172
437 2,3 757 2,0 85 C302_0034 IE3D112M04 76,0 3,352 429/128 173
439 0,97 761 0,82 84 C102_0033 IE3D112M04 66,9 3,334 2067/620 171
474 1,0 821 0,86 78 C102_0031 IE3D112M04 66,9 3,091 2491/806 171
472 1,6 818 1,3 79 C202_0031 IE3D112M04 70,9 3,103 90/29 172
471 2,3 816 2,1 79 C302_0031 IE3D112M04 76,0 3,110 1045/336 174
545 1,7 943 1,4 68 C202_0027 IE3D112M04 70,9 2,690 495/184 173
567 1,2 983 0,97 65 C102_0026 IE3D112M04 66,9 2,582 1911/740 171
592 1,8 1025 1,5 63 C202_0025 IE3D112M04 70,9 2,475 99/40 173
612 1,2 1060 1,0 61 C102_0024 IE3D112M04 66,9 2,394 2303/962 171
673 1,3 1166 1,1 55 C102_0022 IE3D112M04 66,9 2,177 468/215 172
671 2,0 1162 1,7 55 C202_0022 IE3D112M04 70,9 2,184 2160/989 174
726 1,4 1257 1,1 51 C102_0020 IE3D112M04 66,9 2,018 1128/559 172
729 2,1 1263 1,7 51 C202_0020 IE3D112M04 70,9 2,009 432/215 174

PN (50 Hz) = 5,50 kW, PN (87 Hz) = 9,53 kW
6,8 0,81 12 0,81 7412 C913_2150 IE3D132SX04 361,3 215,4 3015/14 353
8,3 0,99 14 0,99 6061 C913_1760 IE3D132SX04 361,3 176,1 34515/196 354
11 0,94 20 0,91 4458 C813_1300 IE3D132SX04 254,5 129,5 58941/455 352
13 1,6 23 1,6 3801 C913_1100 IE3D132SX04 361,3 110,4 21645/196 356
14 0,99 24 0,99 3646 C813_1060 IE3D132SX04 254,5 105,9 3708/35 353
15 1,2 25 1,1 3459 C813_1010 IE3D132SX04 254,5 100,5 28143/280 353
16 1,2 28 1,2 3078 C813_0890 IE3D132SX04 254,5 89,44 14400/161 354
18 0,88 32 0,88 2744 C713_0800 IE3D132SX04 195,5 79,73 5103/64 352
19 1,6 32 1,4 2689 C813_0780 IE3D132SX04 254,5 78,13 54693/700 353
19 1,9 33 1,6 2675 C913_0780 IE3D132SX04 361,3 77,73 60939/784 356
21 1,5 37 1,5 2406 C812_0690 IE3D132SX04 242,0 68,89 620/9 356
22 1,8 38 1,5 2270 C813_0660 IE3D132SX04 254,5 65,96 10620/161 354
23 1,1 39 1,1 2221 C713_0650 IE3D132SX04 195,5 64,55 4131/64 353
26 1,0 45 1,0 1984 C712_0570 IE3D132SX04 182,4 56,82 625/11 353
27 1,9 47 1,9 1891 C812_0540 IE3D132SX04 242,0 54,15 704/13 359
29 1,4 50 1,4 1750 C713_0510 IE3D132SX04 195,5 50,85 18711/368 353
30 2,2 52 1,9 1692 C813_0490 IE3D132SX04 254,5 49,18 49914/1015 355
31 1,2 54 1,2 1635 C712_0470 IE3D132SX04 182,4 46,82 515/11 355
32 2,3 56 2,3 1590 C812_0460 IE3D132SX04 242,0 45,54 592/13 362
32 0,82 56 0,82 1583 C612_0450 IE3D132SX04 147,1 45,33 136/3 352
36 1,5 62 1,5 1432 C712_0410 IE3D132SX04 182,4 41,02 2625/64 353
37 2,6 64 2,6 1395 C812_0400 IE3D132SX04 242,0 39,94 2596/65 359
42 1,1 73 1,1 1218 C612_0350 IE3D132SX04 147,1 34,87 1360/39 354
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 5,50 kW, PN (87 Hz) = 9,53 kW
42 1,6 72 1,6 1224 C712_0350 IE3D132SX04 182,4 35,07 2700/77 358
41 2,9 72 2,9 1234 C812_0350 IE3D132SX04 242,0 35,33 106/3 368
43 2,0 75 2,0 1180 C712_0340 IE3D132SX04 182,4 33,80 2163/64 355
45 1,3 78 1,3 1132 C612_0320 IE3D132SX04 147,1 32,41 1037/32 352
51 2,0 89 2,0 1000 C712_0290 IE3D132SX04 182,4 28,64 315/11 360
52 0,82 90 0,82 981 C502_0280 IE3D132SX04 131,8 28,10 5395/192 352
53 1,4 93 1,4 958 C612_0270 IE3D132SX04 147,1 27,43 192/7 355
53 3,5 92 3,5 959 C812_0270 IE3D132SX04 242,0 27,47 412/15 376
56 3,0 97 3,0 910 C812_0260 IE3D132SX04 242,0 26,06 3127/120 368
58 0,91 101 0,91 876 C502_0250 IE3D132SX04 131,8 25,07 2407/96 352
59 1,7 102 1,6 870 C612_0250 IE3D132SX04 147,1 24,93 5185/208 354
58 2,7 100 2,7 884 C712_0250 IE3D132SX04 182,4 25,31 405/16 358
63 0,98 109 0,98 816 C502_0230 IE3D132SX04 131,8 23,36 1495/64 353
65 1,6 112 1,6 792 C612_0230 IE3D132SX04 147,1 22,67 68/3 357
63 2,5 109 2,5 810 C712_0230 IE3D132SX04 182,4 23,18 255/11 364
70 1,1 122 1,1 728 C502_0210 IE3D132SX04 131,8 20,84 667/32 353
71 3,1 123 3,0 722 C712_0210 IE3D132SX04 182,4 20,67 1323/64 361
72 3,5 125 3,5 707 C812_0200 IE3D132SX04 242,0 20,26 6077/300 377
75 2,1 129 1,9 685 C612_0195 IE3D132SX04 147,1 19,61 549/28 355
80 3,1 139 3,1 638 C712_0185 IE3D132SX04 182,4 18,26 420/23 371
83 0,90 144 0,90 615 C402_0175 IE3D132SX04 120,2 17,60 845/48 352
83 1,3 144 1,3 615 C502_0175 IE3D132SX04 131,8 17,60 845/48 355
83 2,1 144 2,0 615 C612_0175 IE3D132SX04 147,1 17,60 88/5 360
86 3,8 148 3,8 597 C812_0170 IE3D132SX04 242,0 17,10 1180/69 385
88 3,7 152 3,5 584 C712_0165 IE3D132SX04 182,4 16,73 1071/64 365
93 1,0 161 1,0 550 C402_0160 IE3D132SX04 120,2 15,75 63/4 353
90 2,6 157 2,2 566 C612_0160 IE3D132SX04 147,1 16,20 1037/64 357
93 1,5 162 1,5 549 C502_0155 IE3D132SX04 131,8 15,71 377/24 355

105 1,1 181 1,1 489 C402_0140 IE3D132SX04 120,2 13,99 2015/144 353
105 1,6 182 1,6 486 C502_0140 IE3D132SX04 131,8 13,93 195/14 356
104 2,6 179 2,4 494 C612_0140 IE3D132SX04 147,1 14,15 976/69 364
107 4,2 185 4,0 479 C712_0135 IE3D132SX04 182,4 13,73 4380/319 380
111 4,0 192 4,0 460 C712_0130 IE3D132SX04 182,4 13,18 4851/368 372
118 0,81 – – 433 C302_0125 IE3D132SX04 110,0 12,40 62/5 352
117 1,3 203 1,2 437 C402_0125 IE3D132SX04 120,2 12,52 651/52 353
118 1,8 204 1,8 434 C502_0125 IE3D132SX04 131,8 12,43 87/7 356
116 3,0 202 2,6 439 C612_0125 IE3D132SX04 147,1 12,58 2013/160 361
126 0,86 – – 405 C302_0115 IE3D132SX04 110,0 11,61 325/28 352
126 1,4 218 1,3 406 C402_0115 IE3D132SX04 120,2 11,64 1885/162 354
126 2,0 218 2,0 406 C502_0115 IE3D132SX04 131,8 11,64 1885/162 358
128 3,2 221 2,7 400 C612_0115 IE3D132SX04 147,1 11,46 928/81 368
142 0,97 247 0,84 359 C302_0105 IE3D132SX04 110,0 10,29 72/7 352
141 1,5 244 1,4 364 C402_0105 IE3D132SX04 120,2 10,41 406/39 354
141 2,2 244 2,1 363 C502_0105 IE3D132SX04 131,8 10,38 841/81 358
145 3,5 251 3,0 353 C612_0100 IE3D132SX04 147,1 10,11 3721/368 365
148 4,4 256 4,4 346 C712_0099 IE3D132SX04 182,4 9,912 4599/464 381
157 1,1 273 0,90 325 C302_0093 IE3D132SX04 110,0 9,310 3575/384 353
158 1,7 274 1,5 323 C402_0093 IE3D132SX04 120,2 9,261 3445/372 356
158 2,5 274 2,3 323 C502_0093 IE3D132SX04 131,8 9,261 3445/372 361
161 3,8 278 3,2 318 C612_0091 IE3D132SX04 147,1 9,118 848/93 373
178 1,2 308 0,98 288 C302_0083 IE3D132SX04 110,0 8,250 33/4 353
177 1,9 306 1,6 289 C402_0083 IE3D132SX04 120,2 8,285 3339/403 356
177 2,8 307 2,5 289 C502_0083 IE3D132SX04 131,8 8,263 1537/186 361
179 4,1 310 3,4 286 C612_0082 IE3D132SX04 147,1 8,190 1769/216 369
187 1,0 324 0,84 274 C302_0078 IE3D132SX04 110,0 7,841 494/63 351
187 1,5 325 1,2 273 C402_0078 IE3D132SX04 120,2 7,816 2001/256 352
189 2,3 327 1,9 271 C502_0078 IE3D132SX04 131,8 7,763 621/80 354
225 4,4 389 4,0 228 C612_0065 IE3D132SX04 147,1 6,518 3233/496 376
232 1,2 402 0,97 220 C302_0063 IE3D132SX04 110,0 6,314 221/35 351
250 1,2 433 1,0 205 C302_0059 IE3D132SX04 110,0 5,859 2584/441 351
249 1,8 431 1,5 206 C402_0059 IE3D132SX04 120,2 5,891 377/64 353
250 2,7 434 2,3 204 C502_0059 IE3D132SX04 131,8 5,850 117/20 356
291 1,3 504 1,1 176 C302_0050 IE3D132SX04 110,0 5,038 403/80 352
313 1,4 543 1,2 163 C302_0047 IE3D132SX04 110,0 4,675 589/126 352
313 2,0 542 1,7 163 C402_0047 IE3D132SX04 120,2 4,682 899/192 355
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 5,50 kW, PN (87 Hz) = 9,53 kW
316 3,2 548 2,7 162 C502_0046 IE3D132SX04 131,8 4,629 162/35 358
351 1,5 607 1,3 146 C302_0042 IE3D132SX04 110,0 4,179 117/28 353
378 1,6 654 1,3 135 C302_0039 IE3D132SX04 110,0 3,878 190/49 353
376 2,3 652 1,9 136 C402_0039 IE3D132SX04 120,2 3,894 841/216 356
437 1,8 757 1,5 117 C302_0034 IE3D132SX04 110,0 3,352 429/128 353
471 1,8 816 1,6 109 C302_0031 IE3D132SX04 110,0 3,110 1045/336 354
473 2,7 819 2,3 108 C402_0031 IE3D132SX04 120,2 3,099 1537/496 358
542 2,0 938 1,7 94 C302_0027 IE3D132SX04 110,0 2,705 1677/620 355
584 2,1 1011 1,8 88 C302_0025 IE3D132SX04 110,0 2,510 1634/651 355
673 2,3 1166 2,0 76 C302_0022 IE3D132SX04 110,0 2,177 468/215 357
725 2,5 1256 2,1 71 C302_0020 IE3D132SX04 110,0 2,020 608/301 357

PN (50 Hz) = 7,50 kW, PN (87 Hz) = 12,99 kW
13 1,2 23 1,1 5173 C913_1100 IE3D132MX04 359,3 110,4 21645/196 356
15 0,89 25 0,82 4708 C813_1010 IE3D132MX04 252,5 100,5 28143/280 353
16 0,86 28 0,86 4190 C813_0890 IE3D132MX04 252,5 89,44 14400/161 354
19 1,1 33 1,0 3660 C813_0780 IE3D132MX04 252,5 78,13 54693/700 353
19 1,4 33 1,1 3641 C913_0780 IE3D132MX04 359,3 77,73 60939/784 356
21 1,1 37 1,1 3274 C812_0690 IE3D132MX04 240,0 68,89 620/9 356
22 1,4 39 1,1 3090 C813_0660 IE3D132MX04 252,5 65,96 10620/161 354
27 1,4 47 1,4 2574 C812_0540 IE3D132MX04 240,0 54,15 704/13 359
29 1,0 50 1,0 2382 C713_0510 IE3D132MX04 193,5 50,85 18711/368 353
30 1,6 52 1,4 2304 C813_0490 IE3D132MX04 252,5 49,18 49914/1015 355
31 0,90 54 0,90 2225 C712_0470 IE3D132MX04 180,4 46,82 515/11 355
32 1,7 56 1,7 2164 C812_0460 IE3D132MX04 240,0 45,54 592/13 362
36 1,1 62 1,1 1949 C712_0410 IE3D132MX04 180,4 41,02 2625/64 353
37 1,9 64 1,9 1898 C812_0400 IE3D132MX04 240,0 39,94 2596/65 359
42 1,2 73 1,2 1667 C712_0350 IE3D132MX04 180,4 35,07 2700/77 358
42 2,1 72 2,1 1679 C812_0350 IE3D132MX04 240,0 35,33 106/3 368
43 1,5 75 1,5 1606 C712_0340 IE3D132MX04 180,4 33,80 2163/64 355
44 1,9 76 1,9 1596 C812_0340 IE3D132MX04 240,0 33,59 2183/65 362
45 0,94 79 0,94 1540 C612_0320 IE3D132MX04 145,1 32,41 1037/32 352
51 1,5 89 1,5 1361 C712_0290 IE3D132MX04 180,4 28,64 315/11 360
54 1,0 93 1,0 1304 C612_0270 IE3D132MX04 145,1 27,43 192/7 355
54 2,6 93 2,6 1306 C812_0270 IE3D132MX04 240,0 27,47 412/15 376
56 2,2 98 2,2 1239 C812_0260 IE3D132MX04 240,0 26,06 3127/120 368
59 1,2 102 1,2 1185 C612_0250 IE3D132MX04 145,1 24,93 5185/208 354
58 2,0 101 1,9 1203 C712_0250 IE3D132MX04 180,4 25,31 405/16 358
65 1,2 112 1,2 1077 C612_0230 IE3D132MX04 145,1 22,67 68/3 357
63 1,8 110 1,8 1102 C712_0230 IE3D132MX04 180,4 23,18 255/11 364
63 2,8 110 2,8 1102 C812_0230 IE3D132MX04 240,0 23,19 1600/69 384
71 0,81 122 0,81 991 C502_0210 IE3D132MX04 129,8 20,84 667/32 353
71 2,3 123 2,2 983 C712_0210 IE3D132MX04 180,4 20,67 1323/64 361
73 2,6 126 2,6 963 C812_0200 IE3D132MX04 240,0 20,26 6077/300 377
75 1,6 130 1,4 932 C612_0195 IE3D132MX04 145,1 19,61 549/28 355
80 2,3 139 2,3 868 C712_0185 IE3D132MX04 180,4 18,26 420/23 371
84 0,96 145 0,96 837 C502_0175 IE3D132MX04 129,8 17,60 845/48 355
84 1,6 145 1,5 837 C612_0175 IE3D132MX04 145,1 17,60 88/5 360
85 3,2 147 3,2 822 C812_0175 IE3D132MX04 240,0 17,29 1504/87 401
86 2,8 149 2,8 813 C812_0170 IE3D132MX04 240,0 17,10 1180/69 385
88 2,7 152 2,6 795 C712_0165 IE3D132MX04 180,4 16,73 1071/64 365
91 1,9 157 1,6 770 C612_0160 IE3D132MX04 145,1 16,20 1037/64 357
94 1,1 162 1,1 747 C502_0155 IE3D132MX04 129,8 15,71 377/24 355

105 0,83 182 0,83 665 C402_0140 IE3D132MX04 118,2 13,99 2015/144 353
106 1,2 183 1,2 662 C502_0140 IE3D132MX04 129,8 13,93 195/14 356
104 1,9 180 1,7 672 C612_0140 IE3D132MX04 145,1 14,15 976/69 364
107 3,1 185 2,9 653 C712_0135 IE3D132MX04 180,4 13,73 4380/319 380
112 2,9 193 2,9 627 C712_0130 IE3D132MX04 180,4 13,18 4851/368 372
117 0,92 203 0,91 595 C402_0125 IE3D132MX04 118,2 12,52 651/52 353
118 1,4 205 1,4 591 C502_0125 IE3D132MX04 129,8 12,43 87/7 356
117 2,2 202 1,9 598 C612_0125 IE3D132MX04 145,1 12,58 2013/160 361
126 0,99 219 0,96 553 C402_0115 IE3D132MX04 118,2 11,64 1885/162 354
126 1,4 219 1,4 553 C502_0115 IE3D132MX04 129,8 11,64 1885/162 358
128 2,4 222 2,0 545 C612_0115 IE3D132MX04 145,1 11,46 928/81 368
141 1,1 245 1,0 495 C402_0105 IE3D132MX04 118,2 10,41 406/39 354
142 1,6 245 1,5 494 C502_0105 IE3D132MX04 129,8 10,38 841/81 358

2 Stirnradgetriebemotoren C 2.2 Auswahltabellen
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 7,50 kW, PN (87 Hz) = 12,99 kW
145 2,6 252 2,2 481 C612_0100 IE3D132MX04 145,1 10,11 3721/368 365
148 3,3 257 3,3 471 C712_0099 IE3D132MX04 180,4 9,912 4599/464 381
159 1,3 275 1,1 440 C402_0093 IE3D132MX04 118,2 9,261 3445/372 356
159 1,8 275 1,7 440 C502_0093 IE3D132MX04 129,8 9,261 3445/372 361
161 2,8 279 2,3 433 C612_0091 IE3D132MX04 145,1 9,118 848/93 373
178 0,86 – – 392 C302_0083 IE3D132MX04 108,0 8,250 33/4 353
177 1,4 307 1,2 394 C402_0083 IE3D132MX04 118,2 8,285 3339/403 356
178 2,0 308 1,8 393 C502_0083 IE3D132MX04 129,8 8,263 1537/186 361
179 3,0 311 2,5 389 C612_0082 IE3D132MX04 145,1 8,190 1769/216 369
188 1,1 326 0,90 371 C402_0078 IE3D132MX04 118,2 7,816 2001/256 352
189 1,7 328 1,4 369 C502_0078 IE3D132MX04 129,8 7,763 621/80 354
226 3,3 391 2,9 310 C612_0065 IE3D132MX04 145,1 6,518 3233/496 376
233 0,85 – – 300 C302_0063 IE3D132MX04 108,0 6,314 221/35 351
251 0,89 – – 278 C302_0059 IE3D132MX04 108,0 5,859 2584/441 351
250 1,3 432 1,1 280 C402_0059 IE3D132MX04 118,2 5,891 377/64 353
251 2,0 435 1,7 278 C502_0059 IE3D132MX04 129,8 5,850 117/20 356
292 0,98 505 0,83 239 C302_0050 IE3D132MX04 108,0 5,038 403/80 352
314 1,0 545 0,87 222 C302_0047 IE3D132MX04 108,0 4,675 589/126 352
314 1,5 544 1,3 223 C402_0047 IE3D132MX04 118,2 4,682 899/192 355
318 2,3 550 2,0 220 C502_0046 IE3D132MX04 129,8 4,629 162/35 358
352 1,1 609 0,94 199 C302_0042 IE3D132MX04 108,0 4,179 117/28 353
379 1,2 657 0,98 184 C302_0039 IE3D132MX04 108,0 3,878 190/49 353
378 1,7 654 1,4 185 C402_0039 IE3D132MX04 118,2 3,894 841/216 356
380 2,6 658 2,2 184 C502_0039 IE3D132MX04 129,8 3,867 58/15 361
439 1,3 760 1,1 159 C302_0034 IE3D132MX04 108,0 3,352 429/128 353
473 1,4 819 1,1 148 C302_0031 IE3D132MX04 108,0 3,110 1045/336 354
474 2,0 822 1,7 147 C402_0031 IE3D132MX04 118,2 3,099 1537/496 358
478 3,1 827 2,6 146 C502_0031 IE3D132MX04 129,8 3,077 477/155 365
543 1,5 941 1,2 129 C302_0027 IE3D132MX04 108,0 2,705 1677/620 355
586 1,6 1014 1,3 119 C302_0025 IE3D132MX04 108,0 2,510 1634/651 355
599 2,3 – – 117 C402_0025 IE3D132MX04 118,2 2,456 609/248 362
675 1,7 1170 1,4 103 C302_0022 IE3D132MX04 108,0 2,177 468/215 357
728 1,8 1260 1,5 96 C302_0020 IE3D132MX04 108,0 2,020 608/301 357
747 2,7 – – 94 C402_0020 IE3D132MX04 118,2 1,968 551/280 367

PN (50 Hz) = 11,00 kW, PN (87 Hz) = 19,05 kW
12 0,81 20 0,81 8677 C913_1260 IE3D160MX04 376,3 126,1 183549/1456 435
15 1,0 26 1,0 6843 C913_0990 IE3D160MX04 376,3 99,42 20679/208 436
16 0,95 28 0,95 6316 C913_0920 IE3D160MX04 376,3 91,76 8075/88 438
19 1,3 32 1,2 5442 C913_0790 IE3D160MX04 376,3 79,06 115107/1456 437
21 1,1 36 1,1 4886 C912_0700 IE3D160MX04 347,4 69,97 10075/144 443
23 1,6 39 1,4 4446 C913_0650 IE3D160MX04 376,3 64,59 295545/4576 438
26 1,2 45 1,2 3899 C912_0560 IE3D160MX04 347,4 55,83 335/6 449
27 0,95 47 0,95 3782 C812_0540 IE3D160MX04 257,0 54,15 704/13 439
32 1,1 56 1,1 3180 C812_0460 IE3D160MX04 257,0 45,54 592/13 442
37 1,3 64 1,3 2789 C812_0400 IE3D160MX04 257,0 39,94 2596/65 439
37 1,2 65 1,2 2745 C912_0390 IE3D160MX04 347,4 39,30 4087/104 450
42 0,82 72 0,82 2449 C712_0350 IE3D160MX04 197,4 35,07 2700/77 438
41 1,5 72 1,5 2468 C812_0350 IE3D160MX04 257,0 35,33 106/3 448
43 1,0 75 1,0 2360 C712_0340 IE3D160MX04 197,4 33,80 2163/64 435
44 1,3 76 1,3 2346 C812_0340 IE3D160MX04 257,0 33,59 2183/65 442
51 1,0 89 1,0 2000 C712_0290 IE3D160MX04 197,4 28,64 315/11 440
53 1,8 92 1,8 1918 C812_0270 IE3D160MX04 257,0 27,47 412/15 456
56 1,5 97 1,5 1820 C812_0260 IE3D160MX04 257,0 26,06 3127/120 448
59 0,83 102 0,81 1741 C612_0250 IE3D160MX04 162,1 24,93 5185/208 434
58 1,4 100 1,3 1768 C712_0250 IE3D160MX04 197,4 25,31 405/16 438
65 0,82 112 0,82 1583 C612_0230 IE3D160MX04 162,1 22,67 68/3 437
63 1,2 109 1,2 1619 C712_0230 IE3D160MX04 197,4 23,18 255/11 444
63 1,9 109 1,9 1619 C812_0230 IE3D160MX04 257,0 23,19 1600/69 464
71 1,6 123 1,5 1444 C712_0210 IE3D160MX04 197,4 20,67 1323/64 441
72 1,8 125 1,8 1415 C812_0200 IE3D160MX04 257,0 20,26 6077/300 457
75 1,1 129 0,95 1369 C612_0195 IE3D160MX04 162,1 19,61 549/28 435
80 1,6 139 1,6 1275 C712_0185 IE3D160MX04 197,4 18,26 420/23 451
83 1,1 144 1,0 1229 C612_0175 IE3D160MX04 162,1 17,60 88/5 440
85 2,2 147 2,2 1207 C812_0175 IE3D160MX04 257,0 17,29 1504/87 481
86 1,9 148 1,9 1194 C812_0170 IE3D160MX04 257,0 17,10 1180/69 465
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 11,00 kW, PN (87 Hz) = 19,05 kW
88 1,9 152 1,7 1169 C712_0165 IE3D160MX04 197,4 16,73 1071/64 445
90 1,3 157 1,1 1132 C612_0160 IE3D160MX04 162,1 16,20 1037/64 437

105 0,82 182 0,82 973 C502_0140 IE3D160MX04 146,8 13,93 195/14 436
104 1,3 179 1,2 988 C612_0140 IE3D160MX04 162,1 14,15 976/69 444
107 2,1 185 2,0 959 C712_0135 IE3D160MX04 197,4 13,73 4380/319 460
111 2,0 192 2,0 921 C712_0130 IE3D160MX04 197,4 13,18 4851/368 452
118 0,92 204 0,92 868 C502_0125 IE3D160MX04 146,8 12,43 87/7 436
116 1,5 202 1,3 879 C612_0125 IE3D160MX04 162,1 12,58 2013/160 441
115 2,2 199 2,2 890 C812_0125 IE3D160MX04 257,0 12,75 5546/435 484
126 0,98 218 0,98 813 C502_0115 IE3D160MX04 146,8 11,64 1885/162 438
128 1,6 221 1,4 800 C612_0115 IE3D160MX04 162,1 11,46 928/81 448
141 1,1 244 1,1 725 C502_0105 IE3D160MX04 146,8 10,38 841/81 438
145 1,8 251 1,5 706 C612_0100 IE3D160MX04 162,1 10,11 3721/368 445
148 2,2 256 2,2 692 C712_0099 IE3D160MX04 197,4 9,912 4599/464 461
158 1,2 274 1,1 647 C502_0093 IE3D160MX04 146,8 9,261 3445/372 441
161 1,9 278 1,6 637 C612_0091 IE3D160MX04 162,1 9,118 848/93 453
177 1,4 307 1,2 577 C502_0083 IE3D160MX04 146,8 8,263 1537/186 441
179 2,0 310 1,7 572 C612_0082 IE3D160MX04 162,1 8,190 1769/216 449
189 1,1 327 0,95 542 C502_0078 IE3D160MX04 146,8 7,763 621/80 434
225 2,2 389 2,0 455 C612_0065 IE3D160MX04 162,1 6,518 3233/496 456
250 1,4 434 1,1 409 C502_0059 IE3D160MX04 146,8 5,850 117/20 436
316 1,6 548 1,3 323 C502_0046 IE3D160MX04 146,8 4,629 162/35 438
379 1,8 656 1,5 270 C502_0039 IE3D160MX04 146,8 3,867 58/15 441
476 2,1 825 1,8 215 C502_0031 IE3D160MX04 146,8 3,077 477/155 445
741 2,2 – – 138 C502_0020 IE3D160MX04 146,8 1,976 81/41 460

PN (50 Hz) = 15,00 kW, PN (87 Hz) = 25,98 kW
19 0,96 32 0,90 7331 C913_0790 IE3D160LX04 436,3 79,06 115107/1456 1157
21 0,84 37 0,84 6583 C912_0700 IE3D160LX04 407,4 69,97 10075/144 1163
23 1,2 40 1,0 5989 C913_0650 IE3D160LX04 436,3 64,59 295545/4576 1158
26 0,89 46 0,89 5253 C912_0560 IE3D160LX04 407,4 55,83 335/6 1169
32 0,84 56 0,84 4285 C812_0460 IE3D160LX04 317,0 45,54 592/13 1162
37 0,98 64 0,98 3758 C812_0400 IE3D160LX04 317,0 39,94 2596/65 1159
38 0,89 65 0,89 3698 C912_0390 IE3D160LX04 407,4 39,30 4087/104 1170
42 1,1 72 1,1 3324 C812_0350 IE3D160LX04 317,0 35,33 106/3 1168
44 0,98 76 0,98 3160 C812_0340 IE3D160LX04 317,0 33,59 2183/65 1162
54 1,3 93 1,3 2584 C812_0270 IE3D160LX04 317,0 27,47 412/15 1176
57 1,1 98 1,1 2452 C812_0260 IE3D160LX04 317,0 26,06 3127/120 1168
58 1,0 101 0,98 2382 C712_0250 IE3D160LX04 257,4 25,31 405/16 1158
64 0,92 110 0,92 2181 C712_0230 IE3D160LX04 257,4 23,18 255/11 1164
64 1,4 110 1,4 2182 C812_0230 IE3D160LX04 317,0 23,19 1600/69 1184
71 1,2 124 1,1 1945 C712_0210 IE3D160LX04 257,4 20,67 1323/64 1161
73 1,3 126 1,3 1906 C812_0200 IE3D160LX04 317,0 20,26 6077/300 1177
81 1,2 140 1,2 1718 C712_0185 IE3D160LX04 257,4 18,26 420/23 1171
85 1,6 148 1,6 1627 C812_0175 IE3D160LX04 317,0 17,29 1504/87 1201
86 1,4 149 1,4 1609 C812_0170 IE3D160LX04 317,0 17,10 1180/69 1185
88 1,4 153 1,3 1575 C712_0165 IE3D160LX04 257,4 16,73 1071/64 1165
91 0,95 158 0,80 1525 C612_0160 IE3D160LX04 222,1 16,20 1037/64 1157

104 0,98 181 0,88 1331 C612_0140 IE3D160LX04 222,1 14,15 976/69 1164
107 1,5 186 1,5 1292 C712_0135 IE3D160LX04 257,4 13,73 4380/319 1180
112 1,5 194 1,5 1240 C712_0130 IE3D160LX04 257,4 13,18 4851/368 1172
117 1,1 203 0,95 1184 C612_0125 IE3D160LX04 222,1 12,58 2013/160 1161
116 1,6 200 1,6 1200 C812_0125 IE3D160LX04 317,0 12,75 5546/435 1204
129 1,2 223 1,0 1078 C612_0115 IE3D160LX04 222,1 11,46 928/81 1168
142 0,82 – – 977 C502_0105 IE3D160LX04 206,8 10,38 841/81 1158
146 1,3 253 1,1 951 C612_0100 IE3D160LX04 222,1 10,11 3721/368 1165
149 1,6 258 1,6 933 C712_0099 IE3D160LX04 257,4 9,912 4599/464 1181
159 0,92 276 0,84 871 C502_0093 IE3D160LX04 206,8 9,261 3445/372 1161
162 1,4 280 1,2 858 C612_0091 IE3D160LX04 222,1 9,118 848/93 1173
179 1,0 309 0,91 777 C502_0083 IE3D160LX04 206,8 8,263 1537/186 1161
180 1,5 312 1,3 771 C612_0082 IE3D160LX04 222,1 8,190 1769/216 1169
190 0,84 – – 730 C502_0078 IE3D160LX04 206,8 7,763 621/80 1154
226 1,6 392 1,5 613 C612_0065 IE3D160LX04 222,1 6,518 3233/496 1176
252 1,0 437 0,85 550 C502_0059 IE3D160LX04 206,8 5,850 117/20 1156
319 1,2 552 0,99 436 C502_0046 IE3D160LX04 206,8 4,629 162/35 1158
381 1,3 661 1,1 364 C502_0039 IE3D160LX04 206,8 3,867 58/15 1161
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 15,00 kW, PN (87 Hz) = 25,98 kW
479 1,6 830 1,3 290 C502_0031 IE3D160LX04 206,8 3,077 477/155 1165
746 1,6 – – 186 C502_0020 IE3D160LX04 206,8 1,976 81/41 1180

PN (50 Hz) = 18,50 kW, PN (87 Hz) = 32,04 kW
23 0,95 40 0,85 7409 C913_0650 IE3D180MX04 431,3 64,59 295545/4576 1158
26 0,92 46 0,92 6499 C912_0560 IE3D180MX04 402,4 55,83 335/6 1169
32 1,1 56 1,1 5314 C912_0460 IE3D180MX04 402,4 45,66 3835/84 1177
38 1,3 65 1,3 4574 C912_0390 IE3D180MX04 402,4 39,30 4087/104 1170
42 0,88 72 0,88 4113 C812_0350 IE3D180MX04 312,0 35,33 106/3 1168
44 1,1 76 1,1 3909 C812_0340 IE3D180MX04 312,0 33,59 2183/65 1162
46 1,8 80 1,8 3740 C912_0320 IE3D180MX04 402,4 32,13 3599/112 1178
52 1,8 89 1,8 3333 C912_0290 IE3D180MX04 402,4 28,63 2405/84 1206
54 1,1 93 1,1 3197 C812_0270 IE3D180MX04 312,0 27,47 412/15 1176
57 1,4 98 1,3 3033 C812_0260 IE3D180MX04 312,0 26,06 3127/120 1168
64 1,3 110 1,3 2699 C812_0230 IE3D180MX04 312,0 23,19 1600/69 1184
71 1,0 124 0,91 2406 C712_0210 IE3D180MX04 252,4 20,67 1323/64 1161
73 1,8 126 1,5 2358 C812_0200 IE3D180MX04 312,0 20,26 6077/300 1177
73 2,4 127 2,4 2346 C912_0200 IE3D180MX04 402,4 20,15 2257/112 1210
81 0,94 140 0,94 2126 C712_0185 IE3D180MX04 252,4 18,26 420/23 1171
85 1,8 148 1,7 2012 C812_0175 IE3D180MX04 312,0 17,29 1504/87 1201
86 2,0 149 1,7 1991 C812_0170 IE3D180MX04 312,0 17,10 1180/69 1185
88 1,2 153 1,0 1948 C712_0165 IE3D180MX04 252,4 16,73 1071/64 1165

107 2,2 186 1,9 1602 C812_0140 IE3D180MX04 312,0 13,76 1280/93 1219
107 1,3 186 1,2 1598 C712_0135 IE3D180MX04 252,4 13,73 4380/319 1180
112 1,5 194 1,2 1534 C712_0130 IE3D180MX04 252,4 13,18 4851/368 1172
117 0,91 – – 1464 C612_0125 IE3D180MX04 217,1 12,58 2013/160 1161
116 2,4 200 2,0 1484 C812_0125 IE3D180MX04 312,0 12,75 5546/435 1204
125 1,5 217 1,3 1369 C712_0120 IE3D180MX04 252,4 11,76 1035/88 1186
129 0,97 223 0,82 1334 C612_0115 IE3D180MX04 217,1 11,46 928/81 1168
146 1,1 253 0,89 1177 C612_0100 IE3D180MX04 217,1 10,11 3721/368 1165
145 2,5 252 2,4 1182 C812_0100 IE3D180MX04 312,0 10,15 944/93 1224
149 1,8 258 1,5 1154 C712_0099 IE3D180MX04 252,4 9,912 4599/464 1181
162 1,1 280 0,95 1061 C612_0091 IE3D180MX04 217,1 9,118 848/93 1173
163 2,5 – – 1053 C812_0090 IE3D180MX04 312,0 9,043 208/23 1271
174 2,0 301 1,6 988 C712_0085 IE3D180MX04 252,4 8,490 4347/512 1188
180 1,2 312 1,0 953 C612_0082 IE3D180MX04 217,1 8,190 1769/216 1169
200 2,2 – – 856 C712_0074 IE3D180MX04 252,4 7,357 3480/473 1215
207 1,3 – – 828 C612_0071 IE3D180MX04 217,1 7,111 64/9 1182
221 2,5 – – 776 C812_0067 IE3D180MX04 312,0 6,670 767/115 1282
226 1,4 392 1,2 759 C612_0065 IE3D180MX04 217,1 6,518 3233/496 1176
252 1,5 – – 681 C612_0059 IE3D180MX04 217,1 5,854 240/41 1191
278 2,5 – – 618 C712_0053 IE3D180MX04 252,4 5,311 1827/344 1221
290 1,7 – – 592 C612_0051 IE3D180MX04 217,1 5,083 61/12 1186
346 2,5 – – 496 C712_0043 IE3D180MX04 252,4 4,259 477/112 1246
353 1,9 – – 487 C612_0042 IE3D180MX04 217,1 4,184 2745/656 1197
746 1,7 – – 230 C502_0020 IE3D180MX04 201,8 1,976 81/41 1180

PN (50 Hz) = 22,00 kW, PN (87 Hz) = 38,11 kW
32 0,95 56 0,95 6289 C912_0460 IE3D180LX04 448,4 45,66 3835/84 1707
38 1,1 65 1,1 5413 C912_0390 IE3D180LX04 448,4 39,30 4087/104 1700
44 0,91 76 0,90 4626 C812_0340 IE3D180LX04 358,0 33,59 2183/65 1692
46 1,5 80 1,5 4426 C912_0320 IE3D180LX04 448,4 32,13 3599/112 1708
52 1,5 89 1,5 3944 C912_0290 IE3D180LX04 448,4 28,63 2405/84 1736
54 0,95 93 0,95 3783 C812_0270 IE3D180LX04 358,0 27,47 412/15 1706
57 1,2 98 1,1 3589 C812_0260 IE3D180LX04 358,0 26,06 3127/120 1698
64 1,1 110 1,1 3194 C812_0230 IE3D180LX04 358,0 23,19 1600/69 1714
71 0,84 – – 2847 C712_0210 IE3D180LX04 298,4 20,67 1323/64 1691
73 1,5 126 1,3 2790 C812_0200 IE3D180LX04 358,0 20,26 6077/300 1707
73 2,0 127 2,0 2776 C912_0200 IE3D180LX04 448,4 20,15 2257/112 1740
85 1,5 148 1,4 2381 C812_0175 IE3D180LX04 358,0 17,29 1504/87 1731
86 1,7 149 1,4 2355 C812_0170 IE3D180LX04 358,0 17,10 1180/69 1715
88 1,0 153 0,89 2305 C712_0165 IE3D180LX04 298,4 16,73 1071/64 1695

107 1,9 186 1,6 1896 C812_0140 IE3D180LX04 358,0 13,76 1280/93 1749
107 1,1 186 1,0 1891 C712_0135 IE3D180LX04 298,4 13,73 4380/319 1710
112 1,2 194 1,0 1816 C712_0130 IE3D180LX04 298,4 13,18 4851/368 1702
116 2,1 200 1,7 1756 C812_0125 IE3D180LX04 358,0 12,75 5546/435 1734
125 1,2 217 1,1 1620 C712_0120 IE3D180LX04 298,4 11,76 1035/88 1716
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 22,00 kW, PN (87 Hz) = 38,11 kW
129 0,82 – – 1578 C612_0115 IE3D180LX04 263,1 11,46 928/81 1698
146 0,89 – – 1393 C612_0100 IE3D180LX04 263,1 10,11 3721/368 1695
145 2,1 252 2,0 1398 C812_0100 IE3D180LX04 358,0 10,15 944/93 1754
149 1,5 258 1,3 1365 C712_0099 IE3D180LX04 298,4 9,912 4599/464 1711
162 0,96 280 0,80 1256 C612_0091 IE3D180LX04 263,1 9,118 848/93 1703
163 2,1 – – 1246 C812_0090 IE3D180LX04 358,0 9,043 208/23 1801
174 1,7 301 1,4 1169 C712_0085 IE3D180LX04 298,4 8,490 4347/512 1718
180 1,0 312 0,86 1128 C612_0082 IE3D180LX04 263,1 8,190 1769/216 1699
200 1,8 – – 1013 C712_0074 IE3D180LX04 298,4 7,357 3480/473 1745
207 1,1 – – 979 C612_0071 IE3D180LX04 263,1 7,111 64/9 1712
221 2,1 – – 919 C812_0067 IE3D180LX04 358,0 6,670 767/115 1812
226 1,2 392 1,0 898 C612_0065 IE3D180LX04 263,1 6,518 3233/496 1706
252 1,3 – – 806 C612_0059 IE3D180LX04 263,1 5,854 240/41 1721
278 2,1 – – 732 C712_0053 IE3D180LX04 298,4 5,311 1827/344 1751
290 1,4 – – 700 C612_0051 IE3D180LX04 263,1 5,083 61/12 1716
346 2,1 – – 587 C712_0043 IE3D180LX04 298,4 4,259 477/112 1776
353 1,6 – – 576 C612_0042 IE3D180LX04 263,1 4,184 2745/656 1727
746 1,4 – – 272 C502_0020 IE3D180LX04 247,8 1,976 81/41 1710

PN (50 Hz) = 30,00 kW, PN (87 Hz) = 51,96 kW
41 0,89 – – 6775 C912_0360 IE3D200LX04 546,4 36,01 7345/204 3170
46 1,2 – – 6047 C912_0320 IE3D200LX04 546,4 32,13 3599/112 3158
52 1,1 – – 5388 C912_0290 IE3D200LX04 546,4 28,63 2405/84 3186
58 1,5 – – 4769 C912_0250 IE3D200LX04 546,4 25,34 6893/272 3172
63 1,4 – – 4402 C912_0230 IE3D200LX04 546,4 23,39 6175/264 3207
73 1,8 – – 3792 C912_0200 IE3D200LX04 546,4 20,15 2257/112 3190
84 1,8 – – 3321 C912_0175 IE3D200LX04 546,4 17,65 6565/372 3243
90 2,3 – – 3098 C912_0165 IE3D200LX04 546,4 16,46 5795/352 3212

108 1,4 – – 2590 C812_0140 IE3D200LX04 456,0 13,76 1280/93 3199
119 3,0 – – 2337 C912_0125 IE3D200LX04 546,4 12,42 6161/496 3251
126 2,7 – – 2216 C912_0120 IE3D200LX04 546,4 11,78 1625/138 3322
146 1,8 – – 1910 C812_0100 IE3D200LX04 456,0 10,15 944/93 3204
164 1,9 – – 1702 C812_0090 IE3D200LX04 456,0 9,043 208/23 3251
179 3,3 – – 1560 C912_0083 IE3D200LX04 546,4 8,288 1525/184 3341
222 2,3 – – 1255 C812_0067 IE3D200LX04 456,0 6,670 767/115 3262
350 3,1 – – 795 C812_0042 IE3D200LX04 456,0 4,225 1711/405 3374

PN (50 Hz) = 37,00 kW, PN (87 Hz) = 64,09 kW
46 0,94 – – 7481 C912_0320 IE3D225SX04 583,4 32,13 3599/112 3588
52 0,90 – – 6665 C912_0290 IE3D225SX04 583,4 28,63 2405/84 3616
58 1,2 – – 5900 C912_0250 IE3D225SX04 583,4 25,34 6893/272 3602
63 1,1 – – 5445 C912_0230 IE3D225SX04 583,4 23,39 6175/264 3637
73 1,5 – – 4691 C912_0200 IE3D225SX04 583,4 20,15 2257/112 3620
84 1,5 – – 4108 C912_0175 IE3D225SX04 583,4 17,65 6565/372 3673
90 1,8 – – 3833 C912_0165 IE3D225SX04 583,4 16,46 5795/352 3642

119 2,4 – – 2892 C912_0125 IE3D225SX04 583,4 12,42 6161/496 3681
125 2,2 – – 2741 C912_0120 IE3D225SX04 583,4 11,78 1625/138 3752
178 2,7 – – 1929 C912_0083 IE3D225SX04 583,4 8,288 1525/184 3771

PN (50 Hz) = 45,00 kW, PN (87 Hz) = 77,94 kW
58 0,98 – – 7153 C912_0250 IE3D225MX04 619,4 25,34 6893/272 5292
63 0,91 – – 6602 C912_0230 IE3D225MX04 619,4 23,39 6175/264 5327
73 1,2 – – 5688 C912_0200 IE3D225MX04 619,4 20,15 2257/112 5310
84 1,2 – – 4982 C912_0175 IE3D225MX04 619,4 17,65 6565/372 5363
90 1,5 – – 4647 C912_0165 IE3D225MX04 619,4 16,46 5795/352 5332

119 2,0 – – 3506 C912_0125 IE3D225MX04 619,4 12,42 6161/496 5371
125 1,8 – – 3324 C912_0120 IE3D225MX04 619,4 11,78 1625/138 5442
178 2,2 – – 2339 C912_0083 IE3D225MX04 619,4 8,288 1525/184 5461
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2.3 Maßzeichnungen
In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebemotoren.

Für jede mögliche Wellen-/Gehäuseausführung gibt es eine Maßzeichnung, jeweils mit den Tabellen Maße
Getriebe, Maße Motoren und Maße Getriebemotoren.

Maße können aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der ISO
2768-mK überschreiten.

Maßänderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe können Sie unter http://configurator.stoeber.de herunterladen.

Toleranzen

Achshöhe nach DIN 747 Toleranz

Bis 50 mm -0,4 mm
Bis 250 mm -0,5 mm
Bis 630 mm -0,6 mm

Vollwelle Toleranz

Passung ∅ Welle ≤ 50 mm DIN 748-1, ISO k6
Passung ∅ Welle > 50 mm DIN 748-1, ISO m6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A

Flansch Toleranz Passrand

Bis 300 mm ISO j6
Ab 350 mm ISO h6

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

Gewindegröße M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe
[mm]

10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
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2.3.1 Wellenausführung Vollwelle mit Passfeder, Gehäuseausführung N (Fuß)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

C203, C303, C612, C613: Motoradapter und Getriebe sind teilweise nicht koaxial.

Optionen: C0 − C5 auch mit Vollwelle ohne Passfeder lieferbar; ab C6 auf Anfrage.

Maße Getriebe

Typ a0 a3 b9 B Bn ∅d h H i i2 i3 l l1 n1 n2 n3 n4 ∅s s2 t u
C0 62 60 110 92 132 20k6 82 144 55 44 13 40 3 11 35 20 95,0 7 M6 22,5 A6×6×32
C1 70 80 150 124 176 25k6 102 177 67 54 15 50 5 13 42 25 117,5 9 M10 28,0 A8×7×40
C2 85 95 170 138 200 30k6 115 195 79 65 21 60 5 14 50 30 134,5 11 M10 33,0 A8×7×50
C3 105 95 185 150 215 30k6 130 215 79 65 20 60 5 14 50 30 153,5 11 M10 33,0 A8×7×50
C4 110 110 220 175 255 40k6 145 245 105 86 20 80 5 19 60 35 180,0 14 M16 43,0 A12×8×70
C5 130 130 245 192 290 40k6 170 290 108 86 21 80 5 22 70 40 197,0 18 M16 43,0 A12×8×70
C6 215 177 245 225 300 50k6 200 315 130 106 47 100 5 25 75 40 265,0 18 M16 53,5 A14×9×90
C7 235 192 300 265 365 60m6 235 375 163 127 58 120 5 25 90 50 285,0 18 M20 64,0 A18×11×100
C8 300 223 340 310 435 70m6 290 450 190 148 70 140 5 29 95 55 360,0 22 M20 74,5 A20×12×125
C9 340 277 400 365 510 90m6 340 530 222 178 78 170 5 34 110 60 410,0 26 M24 95,0 A25×14×140
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Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m a m a m a m a m

C002 ∅140 97,5 ∅140 97,5 ∅160 101,5 ∅160 101,5 – –
C102 ∅140 118,0 ∅140 118,0 ∅160 122,0 ∅160 122,0 ∅200 124,0
C103 ∅140 155,0 ∅140 155,0 – – – – – –
C202 ∅140 129,0 ∅140 129,0 ∅160 133,0 ∅160 133,0 ∅200 135,0
C203 ∅140 166,0 ∅140 166,0 – – – – – –
C302 – – – – ∅160 152,5 ∅160 152,5 ∅200 154,5
C303 – – ∅140 185,5 ∅160 195,5 – – – –
C402 – – – – ∅160 180,0 ∅160 180,0 ∅200 182,0
C403 – – – – ∅160 223,0 ∅160 223,0 – –
C502 – – – – ∅160 200,0 ∅160 200,0 ∅200 202,0
C503 – – – – ∅160 243,0 ∅160 243,0 – –
C612 – – – – – – – – ∅200 180,0
C613 – – – – ∅160 222,0 ∅160 222,0 ∅200 242,0
C712 – – – – – – – – ∅200 201,0
C713 – – – – – – – – ∅200 262,0
C813 – – – – – – – – ∅200 296,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m a m a m a m a m a m

C102 ∅200 124,0 – – – – – – – – – –
C202 ∅200 135,0 – – – – – – – – – –
C302 ∅200 154,5 ∅250 157,5 – – – – – – – –
C402 ∅200 182,0 ∅250 185,0 – – – – – – – –
C502 ∅200 202,0 ∅250 205,0 ∅300 219,0 ∅300 219,0 – – – –
C612 ∅200 180,0 ∅250 183,0 ∅300 196,0 ∅300 196,0 – – – –
C613 ∅200 242,0 – – – – – – – – – –
C712 ∅200 201,0 ∅250 203,0 ∅300 216,0 ∅300 216,0 – – – –
C713 ∅200 262,0 ∅250 274,0 – – – – – – – –
C812 – – ∅250 237,0 ∅300 250,0 ∅300 250,0 ∅350 273,0 – –
C813 ∅200 296,0 ∅250 308,0 – – – – – – – –
C912 – – – – ∅300 279,0 ∅300 279,0 ∅350 302,0 ∅400 302,0
C913 – – ∅250 337,0 ∅300 362,0 ∅300 362,0 – – – –
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2.3.2 Wellenausführung Vollwelle mit Passfeder, Gehäuseausführung G
(Gewindelochkreis)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

C203, C303, C612, C613: Motoradapter und Getriebe sind teilweise nicht koaxial.

Optionen: C0 − C5 auch mit Vollwelle ohne Passfeder lieferbar; ab C6 auf Anfrage.

Maße Getriebe

Typ a4 ∅b B ∅d ∅e f h H i2 i3 l l1 s2 s4 t t4 u
C0 ∅87 55j6 97 20k6 75 3,0 79,0 141,0 58 14 40 3 M6 M6 22,5 10 A6×6×32
C1 ∅120 80j6 130 25k6 100 3,0 100,0 175,0 71 17 50 5 M10 M6 28,0 13 A8×7×40
C2 ∅140 95j6 142 30k6 115 3,0 112,0 192,0 87 22 60 5 M10 M8 33,0 13 A8×7×50
C3 ∅140 95j6 154 30k6 115 3,0 127,0 212,0 87 22 60 5 M10 M8 33,0 13 A8×7×50
C4 ∅160 110j6 178 40k6 130 3,5 142,5 242,5 108 22 80 5 M16 M10 43,0 16 A12×8×70
C5 ∅192 130j6 195 40k6 165 3,5 166,0 286,0 109 23 80 5 M16 M10 43,0 16 A12×8×70
C6 ☐180 140j6 225 50k6 165 5,0 195,0 310,0 136 30 100 5 M16 M10 53,5 16 A14×9×90
C7 ☐195 155j6 265 60m6 185 8,0 231,0 371,0 164 37 120 5 M20 M12 64,0 19 A18×11×100
C8 ☐226 185j6 310 70m6 215 5,0 285,0 445,0 185 37 140 5 M20 M12 74,5 19 A20×12×125
C9 ☐280 230j6 365 90m6 265 5,0 334,0 524,0 220 42 170 5 M24 M16 95,0 26 A25×14×140
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Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m a m a m a m a m

C002 ∅140 96 ∅140 96 ∅160 100 ∅160 100 – –
C102 ∅140 116 ∅140 116 ∅160 120 ∅160 120 ∅200 122
C103 ∅140 153 ∅140 153 – – – – – –
C202 ∅140 128 ∅140 128 ∅160 132 ∅160 132 ∅200 134
C203 ∅140 165 ∅140 165 – – – – – –
C302 – – – – ∅160 151 ∅160 151 ∅200 153
C303 – – ∅140 184 ∅160 194 – – – –
C402 – – – – ∅160 178 ∅160 178 ∅200 180
C403 – – – – ∅160 221 ∅160 221 – –
C502 – – – – ∅160 198 ∅160 198 ∅200 200
C503 – – – – ∅160 241 ∅160 241 – –
C612 – – – – – – – – ∅200 197
C613 – – – – ∅160 239 ∅160 239 ∅200 259
C712 – – – – – – – – ∅200 222
C713 – – – – – – – – ∅200 283
C813 – – – – – – – – ∅200 329

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m a m a m a m a m a m

C102 ∅200 122 – – – – – – – – – –
C202 ∅200 134 – – – – – – – – – –
C302 ∅200 153 ∅250 156 – – – – – – – –
C402 ∅200 180 ∅250 183 – – – – – – – –
C502 ∅200 200 ∅250 203 ∅300 217 ∅300 217 – – – –
C612 ∅200 197 ∅250 200 ∅300 213 ∅300 213 – – – –
C613 ∅200 259 – – – – – – – – – –
C712 ∅200 222 ∅250 224 ∅300 237 ∅300 237 – – – –
C713 ∅200 283 ∅250 295 – – – – – – – –
C812 – – ∅250 270 ∅300 283 ∅300 283 ∅350 306 – –
C813 ∅200 329 ∅250 341 – – – – – – – –
C912 – – – – ∅300 315 ∅300 315 ∅350 338 ∅400 338
C913 – – ∅250 373 ∅300 398 ∅300 398 – – – –
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2.3.3 Wellenausführung Vollwelle mit Passfeder, Gehäuseausführung F
(Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

C203, C303, C612, C613: Motoradapter und Getriebe sind teilweise nicht koaxial.

Optionen: C0 − C5 auch mit Vollwelle ohne Passfeder lieferbar; ab C6 auf Anfrage.

Maße Getriebe

Typ ∅a1 ∅b1 B c1 ∅d ∅e1 f1 h H l l1 ∅s1 s2 t u
C0 160 110j6 97 10 20k6 130 3,0 79,0 141,0 40 3 9 M6 22,5 A6×6×32
C1 200 130j6 130 12 25k6 165 3,5 100,0 175,0 50 5 11 M10 28,0 A8×7×40
C2 200 130j6 142 12 30k6 165 3,5 112,0 192,0 60 5 11 M10 33,0 A8×7×50
C3 250 180j6 154 12 30k6 215 4,0 127,0 212,0 60 5 14 M10 33,0 A8×7×50
C4 250 180j6 178 14 40k6 215 4,0 142,5 242,5 80 5 14 M16 43,0 A12×8×70
C5 300 230j6 195 16 40k6 265 4,0 166,0 286,0 80 5 14 M16 43,0 A12×8×70
C6 300 230j6 225 17 50k6 265 4,0 195,0 310,0 100 5 14 M16 53,5 A14×9×90
C7 350 250h6 265 18 60m6 300 5,0 231,0 371,0 120 5 18 M20 64,0 A18×11×100
C8 400 300h6 310 20 70m6 350 5,0 285,0 445,0 140 5 18 M20 74,5 A20×12×125
C9 450 350h6 365 23 90m6 400 5,0 334,0 524,0 170 5 18 M24 95,0 A25×14×140

Maße zusätzliche Rundflansche

Typ ∅a1 ∅b1 c1 ∅e1 f1 ∅s1
C0 120 80j6 10 100 3,0 7
C0 140 95j6 10 115 3,0 9
C1 140 95j6 8 115 3,5 9
C1 160 110j6 10 130 3,5 9
C2 160 110j6 10 130 3,5 9
C2 250 180j6 12 215 4,0 14
C3 160 110j6 10 130 3,5 9
C3 200 130j6 12 165 3,5 11
C4 200 130j6 14 165 3,5 11
C4 300 230j6 14 265 4,0 14
C5 250 180j6 14 215 4,0 14
C8 350 250h6 18 300 5,0 18
C8 450 350h6 20 400 5,0 18
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Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m a m a m a m a m

C002 ∅140 114 ∅140 114 ∅160 118 ∅160 118 – –
C102 ∅140 137 ∅140 137 ∅160 141 ∅160 141 ∅200 143
C103 ∅140 174 ∅140 174 – – – – – –
C202 ∅140 155 ∅140 155 ∅160 159 ∅160 159 ∅200 161
C203 ∅140 192 ∅140 192 – – – – – –
C302 – – – – ∅160 178 ∅160 178 ∅200 180
C303 – – ∅140 211 ∅160 221 – – – –
C402 – – – – ∅160 206 ∅160 206 ∅200 208
C403 – – – – ∅160 249 ∅160 249 – –
C502 – – – – ∅160 227 ∅160 227 ∅200 229
C503 – – – – ∅160 270 ∅160 270 – –
C612 – – – – – – – – ∅200 233
C613 – – – – ∅160 275 ∅160 275 ∅200 295
C712 – – – – – – – – ∅200 266
C713 – – – – – – – – ∅200 327
C813 – – – – – – – – ∅200 374

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m a m a m a m a m a m

C102 ∅200 143 – – – – – – – – – –
C202 ∅200 161 – – – – – – – – – –
C302 ∅200 180 ∅250 183 – – – – – – – –
C402 ∅200 208 ∅250 211 – – – – – – – –
C502 ∅200 229 ∅250 232 ∅300 246 ∅300 246 – – – –
C612 ∅200 233 ∅250 236 ∅300 249 ∅300 249 – – – –
C613 ∅200 295 – – – – – – – – – –
C712 ∅200 266 ∅250 268 ∅300 281 ∅300 281 – – – –
C713 ∅200 327 ∅250 339 – – – – – – – –
C812 – – ∅250 315 ∅300 328 ∅300 328 ∅350 351 – –
C813 ∅200 374 ∅250 386 – – – – – – – –
C912 – – – – ∅300 365 ∅300 365 ∅350 388 ∅400 388
C913 – – ∅250 423 ∅300 448 ∅300 448 – – – –
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2.3.4 Wellenausführung Vollwelle mit Passfeder, Gehäuseausführung Q
(Quadratflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

C203, C303, C612, C613: Motoradapter und Getriebe sind teilweise nicht koaxial.

Optionen: C0 − C5 auch mit Vollwelle ohne Passfeder lieferbar; ab C6 auf Anfrage.

Maße Getriebe

Typ ☐a1 ☐a2 ∅b1 B c1 ∅d ∅e1 f1 h H l l1 ∅s1 s2 t u
C0 124 160 110j6 97 9 20k6 130 3,0 79,0 141,0 40 3 9 M6 22,5 A6×6×32
C1 145 192 130j6 130 11 25k6 165 3,5 100,0 175,0 50 5 11 M10 28,0 A8×7×40
C2 145 192 130j6 142 11 30k6 165 3,5 112,0 192,0 60 5 11 M10 33,0 A8×7×50
C3 200 250 180j6 154 14 30k6 215 4,0 127,0 212,0 60 5 14 M10 33,0 A8×7×50
C4 200 250 180j6 178 14 40k6 215 4,0 142,5 242,5 80 5 14 M16 43,0 A12×8×70

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m a m a m a m a m a m a m

C002 ∅140 114 ∅140 114 ∅160 118 ∅160 118 – – – – – –
C102 ∅140 137 ∅140 137 ∅160 141 ∅160 141 ∅200 143 ∅200 143 – –
C103 ∅140 174 ∅140 174 – – – – – – – – – –
C202 ∅140 155 ∅140 155 ∅160 159 ∅160 159 ∅200 161 ∅200 161 – –
C203 ∅140 192 ∅140 192 – – – – – – – – – –
C302 – – – – ∅160 178 ∅160 178 ∅200 180 ∅200 180 ∅250 183
C303 – – ∅140 211 ∅160 221 – – – – – – – –
C402 – – – – ∅160 206 ∅160 206 ∅200 208 ∅200 208 ∅250 211
C403 – – – – ∅160 249 ∅160 249 – – – – – –
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2.3.5 Ölausgleichsbehälter

Maße

Typ IE3D100 IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
dab hab lab dab hab lab dab hab lab dab hab lab dab hab lab dab hab lab

C612 65 170 114,5 65 170 114,5 65 170 115,5 65 214 191,5 65 214 191,5 – – –
C712 73 205 129,5 73 205 129,5 73 205 129,5 73 205 129,5 73 205 129,5 – – –
C812 – – – – – – 73 255 129,5 73 255 129,5 73 255 129,5 73 255 129,5
C912 – – – – – – – – – 73 305 126,0 73 305 126,0 73 305 112,0

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel  [} 2.6.3]
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2.4 Typenbezeichnung
In diesem Kapitel finden Sie die Erklärung der Typenbezeichnung mit den zugehörigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispielcode

C 2 0 2 N 0280 IE3D080L04

Erklärung

Code Bezeichnung Ausführung

C Typ Stirnradgetriebe
2 Größe 2 (Beispiel)
0
1

Generation Generation 0
Generation 1

2
3

Stufen 2-stufig
3-stufig

G
F
Q
N

Gehäuse Gewindelochkreis
Rundflansch
Quadratflansch
Fuß

0280 Übersetzungskennzahl (i x 10 gerundet) i = 28,24 (Beispiel)
IE3D080
L04

Motor Asynchronmotor IE3D

Um die Typenbezeichnung zu vervollständigen, geben Sie zusätzlich an:

• Eine detaillierte Typenbezeichnung des Motors, siehe Kapitel  [} 5.4]

• Einbaulage, siehe Kapitel  [} 2.5.4]

• Position des Klemmenkastens, siehe Kapitel  [} 2.5.6]

• Ölausgleichsbehälter (empfohlen für Getriebe in der Einbaulage EL5), siehe Kapitel  [} 2.6.3]

• Abtriebslager Standard oder verstärkt
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2.5 Produktbeschreibung

2.5.1 Gehäuseausführung

Gewindelochkreis G Rundflansch F

Quadratflansch Q Fuß N

G F Q N

C0 ✓ ✓ ✓ ✓
C1 ✓ ✓ ✓ ✓
C2 ✓ ✓ ✓ ✓
C3 ✓ ✓ ✓ ✓
C4 ✓ ✓ ✓ ✓
C5 ✓ ✓ − ✓
C6 ✓ ✓ − ✓
C7 ✓ ✓ − ✓
C8 ✓ ✓ − ✓
C9 ✓ ✓ − ✓

2.5.2 Wellenausführung

Die Getriebe der Baugröße C0 − C9 erhalten Sie im Standard mit einer Vollwelle mit Passfeder.

Die Getriebe der Baugröße C0 − C5 können Sie optional mit Vollwelle ohne Passfeder bestellen. Ab der Bau-
größe C6 nur auf Anfrage.

2.5.3 Einbaubedingungen
Maschinenseitige Befestigung der Getriebe über Gewindelochkreis

Die angegebenen Drehmomente und Kräfte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 10.9. Zusätzlich müssen die Getriebegehäuse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.
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2.5.4 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-
te definiert.

EL1

IMB3, IMB5, IMB14, IMB34, IMB35

EL2

IMB8

EL3

IMB7

EL4

IMB6

EL5

IMV1, IMV5, IMV18

EL6

IMV3, IMV6, IMV19

Da die Schmierstofffüllmenge der Getriebe von der Einbaulage abhängt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

2.5.5 Schmierstoffe

STÖBER befüllt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Füllmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhängig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafür vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Rücksprache mit STÖBER um. Ansonsten übernimmt STÖBER keine Haftung für die Getriebe.

Schmierstoffe für den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.
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2.5.6 Position des Klemmenkastens

Einbaulage EL1

Klemmenkasten in 0°-Position (Standard)

Einbaulage EL4

Klemmenkasten in 0°-Position (Standard)

Geben Sie Abweichungen für Ihren Getriebemotor bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Klemmenkastenposition mitdreht, wenn der Getriebemotor in eine andere Ein-
baulage gedreht wird.

2.5.7 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeober-
fläche)

≤ 80 °C

Lackierung RAL 7001 silbergrau
Optional Auswahl aus verschiedenen RAL-Farben.

(ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Auf Anfrage erhalten Sie Asynchronmotoren für den
Einsatz in explosionsgefährdeten Bereichen.

Wirkungsgrad:
ηget 2-stufig
ηget 3-stufig

97 %
96 %

Schutzart IP56

2.5.8 Planschverluste

Unter bestimmten Betriebsbedingungen können vereinzelt erhöhte Planschverluste auftreten. Diese können
zu Ölaustritt bzw. zu unzulässig hohen Betriebstemperaturen führen.

Bitte halten Sie Rücksprache mit STÖBER zur Festlegung geeigneter Maßnahmen wenn:

• Die Umgebungstemperatur unter −10 °C oder über +40 °C liegt

• Der Getriebetyp folgende Bedingungen erfüllt:

Typ Einbaulage n1N

[min-1]

ED i

C6, C7 EL5, EL6 > 2500 > 60 %, > 20 min < 10
C8, C9 EL5, EL6 > 2000 > 60 %, > 20 min < 10

2.5.9 Wartung

Die Hinweise zur Wartung finden Sie in der Betriebsanleitung ID 443027_de unter http://www.stoeber.de/
de/downloads/. Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Entlüftung

Bei den Getriebegrößen C6 bis C9 sind standardmäßig einbaulagenabhängig Entlüftungsventile montiert.

Die Position und Abmessungen der Entlüftungsventile können Sie dem 3D-Modell entnehmen.

Laden Sie das 3D-Modell unter http://configurator.stoeber.de herunter.
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2.5.10 Drehrichtung

C002 − C912 C103 − C913

Ein- und Abtrieb drehen sich gleichsinnig. Ein- und Abtrieb drehen sich gegensinnig.

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

2.6 Projektierung
Projektieren Sie Ihre Antriebe anhand der Hinweise in diesem Kapitel. Beachten Sie dabei die Grenzbedin-
gungen für eine sichere Auslegung.

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1]

Ermitteln Sie für Ihre Anwendung:

• Das vorhandene Drehmoment M2N*

• Die vorhandene Drehzahl n2*

• Den Betriebsfaktor Betriebsart fBop

• Den Betriebsfaktor Laufzeit fBt

• Den Betriebsfaktor Motor fBmot

• Die Einschaltdauer ED in %

optED 100%
T

= ×

Für die Betriebsart S4 und S8:

• Das Massenträgheitsmoment J2*

2*
1* 2

JJ
i

=

Berechnen Sie die für Ihre Anwendung erforderliche Motorleistung:

2N* 2* mot
N*

M n fBP
9550
× ×

=

Wählen Sie mit den ermittelten Werten und der berechneten Motorleistung einen passenden Antrieb aus
der Auswahltabelle.

Prüfen Sie anschließend die folgenden Bedingungen:

2N* op t 2NM fB fB M S× × < ×

N NP * P<

Betriebsfaktoren

Laufzeit fBt

Tägliche Laufzeit ≤ 8 h 1,00
Tägliche Laufzeit ≤ 16h 1,15
Tägliche Laufzeit ≤ 24 h 1,20
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Betriebsart Charakteristischer Leis-
tungsverlauf

ED fBop fBmot

S1 Dauerbetrieb mit Sanftanlauf

• Anlaufzeit bis 30 s

100 % 1,00 1,00

S1 Dauerbetrieb mit normalem Anlauf

• Asynchronmotoren mit direkter
Einschaltung oder schwellende
Belastung

• Anlaufzeit bis 30 s

100 % 1,25 1,00

S1 Dauerbetrieb mit Schweranlauf

• Anlaufzeit bis 30 s

100 % 1,25 1,25

S2 Kurzzeitbetrieb

• Betriebszeit top ≤ 3 Minuten

≤ 30 % 0,75 0,75

S3 Periodischer Zyklusbetrieb

• Zykluszeit T ≤ 10 Minuten

• Zyklusbetrieb mit Bremsmotor

• Geringe Zusatzschwungmassen

1* 1J 0,5 J< ×

≤ 25 % 0,70 0,70
≤ 40 % 1,00 1,00
≤ 60 % 1,25 1,25

S4 Periodischer Zyklusbetrieb mit Ein-
fluss des Anlaufvorganges

• Zykluszeit T ≤ 10 Minuten

• Zyklusbetrieb mit Bremsmotor

• Größere Zusatzschwungmassen

40 % J1* ≤ J1: 1,40
J1*~3 · J1: 1,60

1,40

S6 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb

100 % 1,25 1,00

S6 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb mit kurzzeitiger Belastung

• Niedere Drehzahlen

• Geringe Zusatzschwungmassen

1* 1J 0,5 J< ×

100 % 1,40 1,00

S6 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb mit stoßartiger Belastung

• Hohe Drehzahlen

• Große Zusatzschwungmassen

100 % 1,60 1,25

S8 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb

• Mit Laständerungen

• Mit Drehzahländerungen

100 % J1* ≤ J1: 1,40
J1*~3 · J1: 1,60

J1* ≤ J1: 1,25
J1*~3 · J1: 1,40

S9 Nichtperiodischer Betrieb

• Mit Laständerungen

• Mit Drehzahländerungen

100 % J1* ≤ J1: 1,40
J1*~3 · J1: 1,60

J1* ≤ J1: 1,25
J1*~3 · J1: 1,40

S10 Betrieb mit einzelnen konstanten
Belastungen

100 % 1,00 1,00

Tab. 1: Betriebsfaktoren für die Betriebsarten S1 bis S10
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2.6.1 Zulässige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte für die zulässigen Wellenbelastungen gelten:

• Für Wellenabmessungen nach Katalog

• Für Abtriebsdrehzahlen n2m* ≤ 20 min-1 (F2axN = F2ax20; F2radN = F2rad20; M2kN = M2k20)

• Nur wenn Radialkräfte auf das Getriebe bei Gehäuseausführung Gewindelochkreis und Flansch über
dessen Passränder abgestützt werden

Zulässige Wellenbelastungen

Typ z2 F2ax20 F2rad20 F2rad,acc M2k20 M2k,acc

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

C0 20,0 500 1900 1900 80 80
C1 30,0 850 3400 3400 190 190
C2 30,0 1050 4200 4200 260 260
C3 30,0 1400 5650 5650 350 350
C4 35,0 2400 9700 9700 750 750
C5 42,0 3000 11000 11000 900 900
C6 40,0 4000 16000 16000 1500 1500
C7 45,0 5500 22000 22000 2400 2400
C8 50,0 7500 30000 30000 3700 3700
C9 55,0 9500 37000 37000 5200 5200

Für andere Abtriebsdrehzahlen können Sie die Diagramme unter http://configurator.stoeber.de herunterla-
den.

Für Abtriebsdrehzahlen n2m* > 20 min-1 gilt:

2ax20
2axN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2rad20
2radN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2k20
2kN

2m*3
1

MM
n

20min-

=

min⁻¹

Entnehmen Sie die Werte für F2ax20, F2rad20 und M2k20 der Tabelle Zulässige Wellenbelastungen in diesem Kapi-
tel.

Abb. 1: Kraftangriffspunkte

Die angegebenen Werte für F2rad20 beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Abtriebswelle: x2 =
l/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel Maßzeichnungen.

Für andere Kraftangriffspunkte gilt:

( )2ax* 2 2rad* 2 2
2k* 2kN

2 F y F x z
M M

1000
× × + × +

= £

2rad* 2radNF F£

2ax* 2axNF F£
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Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kräften müssen Sie die Kräfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) können Sie die zulässigen Kräfte und Momente für F2ax20,
F2rad20 und M2k20 mit Faktor 2 multiplizieren.

2.6.2 Radialwellendichtringe
Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprüft. Eine
Leckage kann über die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht völlig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunverträglichen Gütern einsetzen, müssen Sie Maßnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.

2.6.3 Ölausgleichsbehälter

In der Einbaulage EL5 haben die Getriebe einen erhöhten Füllstand. Der Ölausgleichsbehälter verhindert
einen Ölaustritt am Getriebe.

Hinweise

• Wir empfehlen in der Einbaulage EL5 den Einsatz eines Ölausgleichsbehälters (Mehrpreis) bei schnell-
laufenden Getrieben mit Eintriebsdrehzahl n1 > 1750 min-1 und Getriebeübersetzungen i < 20.

• Der Einsatz eines Ölausgleichsbehälters ist nicht möglich, wenn sich der Klemmenkasten auf 90 ° befin-
det!

• Der Ölausgleichsbehälter kann nur bei bestimmten Baugrößen eingesetzt werden, siehe Kapitel 
[} 2.3.5]

2.7 Weitere Dokumentation
Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Betriebsanleitung Getriebe und Getriebemotoren C/F/K/S 443027_de
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3 Flachgetriebemotoren F

3.1 Übersicht
Schrägverzahnte Flachgetriebemotoren mit großer
Achsdistanz

Merkmale

Leistungsdichte ★☆☆☆☆
Drehspiel ★★★☆☆
Preisklasse €
Wellenbelastung ★★★☆☆
Laufruhe ★★★☆☆
Verdrehsteifigkeit ★★☆☆☆
Massenträgheitsmoment ★★★★★
Schrägverzahnung ✓
Wartungsfrei ✓
FKM Dichtring am Eintrieb ✓
Große Achsdistanzen, geeignet für räumlich en-
ge Situationen

✓

Energieeffizienzklasse IE3 nach EN 60034-30-1 ✓

Legende: ★☆☆☆☆ gut | ★★★★★ hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

Technische Daten

PN 0,12 – 7,5 kW
i 4,3 – 547
M2N 5,1 – 1338 Nm
ηget 96 – 97 %
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3.2 Auswahltabellen
Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten für:

• Aufstellhöhen bis 1000 m über Normalnull

• Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

• Antriebe mit eigenbelüfteten Motoren

• Gewichtsangabe für Einbaulage EL1, Gehäuseausführung G

Asynchrongetriebemotoren mit niedriger Abtriebsdrehzahl erhalten Sie auf Anfrage.

Die Asynchrongetriebemotoren sind für den Betrieb am Antriebsregler (87 Hz) geeignet. Weitere Informa-
tionen finden Sie im Kapitel  [} 5.6.2]

Alle weiteren technischen Daten finden Sie unter http://configurator.stoeber.de.

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].
n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,12 kW, PN (87 Hz) = 0,21 kW
10 1,1 17 1,1 111 F102_1400 IE3D063K04 17,5 139,8 559/4 4,0
13 1,3 22 1,3 89 F102_1120 IE3D063K04 17,5 111,9 2015/18 4,0
15 1,6 26 1,6 74 F102_0940 IE3D063K04 17,5 93,63 7865/84 4,0
20 2,2 35 2,2 56 F102_0700 IE3D063K04 17,5 70,06 1261/18 4,0
25 2,7 43 2,7 45 F102_0560 IE3D063K04 17,5 55,97 2015/36 4,1
30 3,2 52 3,2 37 F102_0460 IE3D063K04 17,5 46,43 325/7 4,1
40 4,3 69 4,2 28 F102_0350 IE3D063K04 17,5 35,05 3575/102 4,1
50 5,4 86 4,9 22 F102_0280 IE3D063K04 17,5 28,17 169/6 4,2
61 6,5 105 5,6 18 F102_0230 IE3D063K04 17,5 23,08 3185/138 4,2
76 7,3 131 6,5 15 F102_0185 IE3D063K04 17,5 18,46 1495/81 4,3

103 7,3 178 7,3 11 F102_0135 IE3D063K04 17,5 13,59 231/17 4,2
128 7,3 222 7,3 8,7 F102_0110 IE3D063K04 17,5 10,92 273/25 4,3
156 7,3 271 7,3 7,1 F102_0089 IE3D063K04 17,5 8,948 1029/115 4,4

PN (50 Hz) = 0,18 kW, PN (87 Hz) = 0,31 kW
3,9 0,94 6,7 0,94 424 F303_3670 IE3D063M04 39,0 366,8 99029/270 5,1
5,1 1,3 8,9 1,3 319 F303_2760 IE3D063M04 39,0 275,6 32242/117 5,1
6,4 0,93 11 0,93 257 F203_2220 IE3D063M04 29,4 222,2 2444/11 5,1
6,4 1,6 11 1,6 256 F303_2210 IE3D063M04 39,0 221,2 191149/864 5,1
7,7 1,9 13 1,9 214 F303_1850 IE3D063M04 39,0 184,8 29939/162 5,1
7,7 1,1 13 1,1 213 F203_1840 IE3D063M04 29,4 184,3 16215/88 5,1
10 1,5 17 1,5 165 F202_1410 IE3D063M04 26,5 140,9 1550/11 5,0
10 2,4 17 2,4 165 F302_1410 IE3D063M04 34,1 140,6 7595/54 5,1
13 1,8 22 1,8 132 F202_1130 IE3D063M04 26,5 112,7 1240/11 5,1
13 0,91 22 0,91 131 F102_1120 IE3D063M04 18,3 111,9 2015/18 5,0
15 1,1 26 1,1 110 F102_0940 IE3D063M04 18,3 93,63 7865/84 5,0
15 2,2 26 2,2 110 F202_0940 IE3D063M04 26,5 93,82 1032/11 5,1
20 1,5 35 1,5 82 F102_0700 IE3D063M04 18,3 70,06 1261/18 5,0
20 2,9 35 2,9 82 F202_0700 IE3D063M04 26,5 70,13 5400/77 5,1
25 1,8 44 1,8 66 F102_0560 IE3D063M04 18,3 55,97 2015/36 5,1
30 4,3 52 4,3 55 F202_0470 IE3D063M04 26,5 47,05 1035/22 5,2
30 2,2 53 2,2 54 F102_0460 IE3D063M04 18,3 46,43 325/7 5,1
40 2,9 70 2,8 41 F102_0350 IE3D063M04 18,3 35,05 3575/102 5,1
50 3,6 87 3,3 33 F102_0280 IE3D063M04 18,3 28,17 169/6 5,2
61 4,4 106 3,8 27 F102_0230 IE3D063M04 18,3 23,08 3185/138 5,2
77 5,0 133 4,4 22 F102_0185 IE3D063M04 18,3 18,46 1495/81 5,3

104 5,0 180 5,0 16 F102_0135 IE3D063M04 18,3 13,59 231/17 5,2
130 5,0 224 5,0 13 F102_0110 IE3D063M04 18,3 10,92 273/25 5,3
158 5,0 274 5,0 11 F102_0089 IE3D063M04 18,3 8,948 1029/115 5,4
198 5,0 342 5,0 8,4 F102_0072 IE3D063M04 18,3 7,156 322/45 5,6
328 5,0 569 5,0 5,1 F102_0043 IE3D063M04 18,3 4,308 56/13 6,5

PN (50 Hz) = 0,25 kW, PN (87 Hz) = 0,43 kW
2,6 0,80 4,5 0,80 874 F403_5470 IE3D071K04 49,4 547,4 26273/48 8,8
3,3 1,0 5,6 1,0 702 F403_4400 IE3D071K04 49,4 439,7 58045/132 8,8
3,9 1,2 6,8 1,2 584 F403_3660 IE3D071K04 49,4 365,6 3290/9 8,8
5,2 0,91 9,0 0,91 440 F303_2760 IE3D071K04 41,8 275,6 32242/117 8,8
5,2 1,6 9,0 1,6 438 F403_2740 IE3D071K04 49,4 274,4 59267/216 8,8
6,5 1,1 11 1,1 353 F303_2210 IE3D071K04 41,8 221,2 191149/864 8,8
6,5 2,0 11 2,0 350 F403_2190 IE3D071K04 49,4 219,2 94705/432 8,8
7,7 1,4 13 1,4 295 F303_1850 IE3D071K04 41,8 184,8 29939/162 8,8
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,25 kW, PN (87 Hz) = 0,43 kW
7,8 0,82 13 0,82 294 F203_1840 IE3D071K04 32,2 184,3 16215/88 8,8
7,8 2,4 13 2,4 294 F403_1840 IE3D071K04 49,4 183,9 39715/216 8,8
10 1,1 18 1,1 228 F202_1410 IE3D071K04 29,3 140,9 1550/11 8,7
10 1,8 18 1,8 228 F302_1410 IE3D071K04 36,9 140,6 7595/54 8,8
13 1,3 22 1,3 183 F202_1130 IE3D071K04 29,3 112,7 1240/11 8,8
15 1,6 26 1,6 152 F202_0940 IE3D071K04 29,3 93,82 1032/11 8,8
20 1,1 35 1,1 113 F102_0700 IE3D071K04 21,1 70,06 1261/18 8,7
20 2,1 35 2,1 114 F202_0700 IE3D071K04 29,3 70,13 5400/77 8,8
26 1,3 44 1,3 91 F102_0560 IE3D071K04 21,1 55,97 2015/36 8,8
30 3,1 53 3,1 76 F202_0470 IE3D071K04 29,3 47,05 1035/22 8,9
31 1,6 53 1,6 75 F102_0460 IE3D071K04 21,1 46,43 325/7 8,8
41 2,1 71 2,1 57 F102_0350 IE3D071K04 21,1 35,05 3575/102 8,8
51 2,6 88 2,4 46 F102_0280 IE3D071K04 21,1 28,17 169/6 8,9
62 3,2 107 2,7 37 F102_0230 IE3D071K04 21,1 23,08 3185/138 8,9
77 3,6 134 3,2 30 F102_0185 IE3D071K04 21,1 18,46 1495/81 9,0

105 3,6 182 3,6 22 F102_0135 IE3D071K04 21,1 13,59 231/17 8,9
131 3,6 227 3,6 18 F102_0110 IE3D071K04 21,1 10,92 273/25 9,0
159 3,6 275 3,6 15 F202_0090 IE3D071K04 29,3 9,006 3161/351 10
160 3,6 277 3,6 14 F102_0089 IE3D071K04 21,1 8,948 1029/115 9,1
200 3,6 346 3,6 12 F102_0072 IE3D071K04 21,1 7,156 322/45 9,3
332 3,6 575 3,6 7,0 F102_0043 IE3D071K04 21,1 4,308 56/13 10

PN (50 Hz) = 0,37 kW, PN (87 Hz) = 0,64 kW
3,9 0,80 6,8 0,80 874 F403_3660 IE3D071L04 50,5 365,6 3290/9 11
5,2 1,1 9,0 1,1 656 F403_2740 IE3D071L04 50,5 274,4 59267/216 11
6,5 1,3 11 1,3 524 F403_2190 IE3D071L04 50,5 219,2 94705/432 11
7,7 0,91 13 0,91 442 F303_1850 IE3D071L04 42,9 184,8 29939/162 11
7,8 1,6 13 1,6 439 F403_1840 IE3D071L04 50,5 183,9 39715/216 11
10 1,2 18 1,2 341 F302_1410 IE3D071L04 38,0 140,6 7595/54 11
13 0,88 22 0,88 273 F202_1130 IE3D071L04 30,4 112,7 1240/11 11
15 1,1 26 1,1 228 F202_0940 IE3D071L04 30,4 93,82 1032/11 11
20 1,4 35 1,4 170 F202_0700 IE3D071L04 30,4 70,13 5400/77 11
26 0,88 44 0,88 136 F102_0560 IE3D071L04 22,2 55,97 2015/36 11
30 2,1 53 2,1 114 F202_0470 IE3D071L04 30,4 47,05 1035/22 11
31 1,1 53 1,1 113 F102_0460 IE3D071L04 22,2 46,43 325/7 11
41 1,4 71 1,4 85 F102_0350 IE3D071L04 22,2 35,05 3575/102 11
40 2,4 70 2,4 86 F202_0350 IE3D071L04 30,4 35,46 390/11 11
51 1,8 88 1,6 68 F102_0280 IE3D071L04 22,2 28,17 169/6 11
62 2,1 107 1,8 56 F102_0230 IE3D071L04 22,2 23,08 3185/138 11
77 2,4 134 2,1 45 F102_0185 IE3D071L04 22,2 18,46 1495/81 11

105 2,4 182 2,4 33 F102_0135 IE3D071L04 22,2 13,59 231/17 11
131 2,4 227 2,4 26 F102_0110 IE3D071L04 22,2 10,92 273/25 11
159 2,4 275 2,4 22 F202_0090 IE3D071L04 30,4 9,006 3161/351 12
160 2,4 277 2,4 22 F102_0089 IE3D071L04 22,2 8,948 1029/115 11
200 2,4 346 2,4 17 F102_0072 IE3D071L04 22,2 7,156 322/45 11
332 2,4 575 2,4 10 F102_0043 IE3D071L04 22,2 4,308 56/13 12

PN (50 Hz) = 0,55 kW, PN (87 Hz) = 0,95 kW
4,0 0,87 6,9 0,87 1259 F603_3610 IE3D080K04 81,3 360,9 3248/9 21
5,3 1,2 9,3 1,2 940 F603_2690 IE3D080K04 81,3 269,3 1885/7 21
6,7 0,93 12 0,93 755 F403_2160 IE3D080K04 54,0 216,4 11687/54 21
6,7 1,5 12 1,5 752 F603_2150 IE3D080K04 81,3 215,4 1508/7 21
7,9 1,1 14 1,1 633 F403_1820 IE3D080K04 54,0 181,5 4901/27 21
8,0 1,7 14 1,7 630 F603_1810 IE3D080K04 81,3 180,6 8671/48 21
10 1,4 18 1,4 495 F402_1400 IE3D080K04 49,8 139,8 559/4 21
10 2,2 18 2,2 495 F602_1400 IE3D080K04 76,8 139,8 559/4 21
13 1,0 22 1,0 400 F302_1130 IE3D080K04 41,5 112,8 3724/33 21
13 1,8 22 1,8 398 F402_1120 IE3D080K04 49,8 112,3 1235/11 21
13 2,8 22 2,8 397 F602_1120 IE3D080K04 76,8 112,2 9425/84 21
15 1,2 27 1,2 332 F302_0940 IE3D080K04 41,5 93,64 4214/45 21
15 2,1 27 2,1 330 F402_0930 IE3D080K04 49,8 93,33 280/3 21
21 0,97 36 0,97 248 F202_0700 IE3D080K04 33,9 70,13 5400/77 21
20 1,6 35 1,6 249 F302_0700 IE3D080K04 41,5 70,36 2744/39 21
21 2,8 36 2,8 248 F402_0700 IE3D080K04 49,8 70,06 1261/18 21
25 1,2 44 1,2 201 F202_0570 IE3D080K04 33,9 56,73 624/11 21
25 2,0 44 2,0 200 F302_0560 IE3D080K04 41,5 56,49 4067/72 21
31 1,4 53 1,4 167 F202_0470 IE3D080K04 33,9 47,05 1035/22 21
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,55 kW, PN (87 Hz) = 0,95 kW
31 2,4 53 2,4 167 F302_0470 IE3D080K04 41,5 47,19 1274/27 21
41 0,97 71 0,94 124 F102_0350 IE3D080K04 25,7 35,05 3575/102 21
41 1,9 70 1,9 126 F202_0350 IE3D080K04 33,9 35,46 390/11 21
41 3,2 71 3,1 124 F302_0350 IE3D080K04 41,5 35,03 7252/207 21
51 1,2 89 1,1 100 F102_0280 IE3D080K04 25,7 28,17 169/6 21
51 2,4 89 2,2 100 F202_0280 IE3D080K04 33,9 28,11 4020/143 21
61 4,8 106 4,1 83 F302_0240 IE3D080K04 41,5 23,52 588/25 22
62 1,5 108 1,2 82 F102_0230 IE3D080K04 25,7 23,08 3185/138 21
61 2,9 106 2,4 83 F202_0230 IE3D080K04 33,9 23,43 2320/99 21
78 1,7 135 1,4 65 F102_0185 IE3D080K04 25,7 18,46 1495/81 21
77 3,4 134 2,8 66 F202_0185 IE3D080K04 33,9 18,65 6360/341 22

106 2,1 184 1,8 48 F102_0135 IE3D080K04 25,7 13,59 231/17 21
132 2,4 228 2,0 39 F102_0110 IE3D080K04 25,7 10,92 273/25 21
160 5,5 277 4,6 32 F202_0090 IE3D080K04 33,9 9,006 3161/351 22
161 2,8 279 2,3 32 F102_0089 IE3D080K04 25,7 8,948 1029/115 21
201 3,2 349 2,7 25 F102_0072 IE3D080K04 25,7 7,156 322/45 21
223 3,4 386 2,9 23 F102_0065 IE3D080K04 25,7 6,462 84/13 21
308 6,6 533 6,6 17 F202_0047 IE3D080K04 33,9 4,680 2616/559 25
334 4,5 579 3,8 15 F102_0043 IE3D080K04 25,7 4,308 56/13 22

PN (50 Hz) = 0,75 kW, PN (87 Hz) = 1,30 kW
5,4 0,86 9,3 0,86 1287 F603_2690 IE3D080L04 83,8 269,3 1885/7 26
6,7 1,1 12 1,1 1030 F603_2150 IE3D080L04 83,8 215,4 1508/7 26
8,0 0,81 14 0,81 868 F403_1820 IE3D080L04 56,5 181,5 4901/27 26
8,0 1,3 14 1,3 863 F603_1810 IE3D080L04 83,8 180,6 8671/48 26
10 1,0 18 1,0 678 F402_1400 IE3D080L04 52,3 139,8 559/4 26
10 1,6 18 1,6 678 F602_1400 IE3D080L04 79,3 139,8 559/4 26
13 1,3 22 1,3 545 F402_1120 IE3D080L04 52,3 112,3 1235/11 26
13 2,0 22 2,0 544 F602_1120 IE3D080L04 79,3 112,2 9425/84 26
15 0,88 27 0,88 454 F302_0940 IE3D080L04 44,0 93,64 4214/45 26
15 1,5 27 1,5 453 F402_0930 IE3D080L04 52,3 93,33 280/3 26
15 2,4 27 2,4 453 F602_0930 IE3D080L04 79,3 93,33 280/3 27
21 1,2 36 1,2 341 F302_0700 IE3D080L04 44,0 70,36 2744/39 26
21 2,1 36 2,1 340 F402_0700 IE3D080L04 52,3 70,06 1261/18 26
25 0,87 44 0,87 275 F202_0570 IE3D080L04 36,4 56,73 624/11 26
26 1,5 44 1,5 274 F302_0560 IE3D080L04 44,0 56,49 4067/72 26
26 2,6 45 2,6 271 F402_0560 IE3D080L04 52,3 55,97 2015/36 27
31 1,1 53 1,1 228 F202_0470 IE3D080L04 36,4 47,05 1035/22 26
31 1,7 53 1,7 229 F302_0470 IE3D080L04 44,0 47,19 1274/27 26
31 3,1 53 3,1 228 F402_0470 IE3D080L04 52,3 46,94 845/18 27
41 1,4 71 1,4 172 F202_0350 IE3D080L04 36,4 35,46 390/11 26
41 2,4 71 2,3 170 F302_0350 IE3D080L04 44,0 35,03 7252/207 27
51 0,88 – – 137 F102_0280 IE3D080L04 28,2 28,17 169/6 26
51 1,8 89 1,6 136 F202_0280 IE3D080L04 36,4 28,11 4020/143 27
51 2,9 89 2,6 137 F302_0280 IE3D080L04 44,0 28,23 6860/243 27
61 3,5 106 3,0 114 F302_0240 IE3D080L04 44,0 23,52 588/25 27
63 1,1 108 0,90 112 F102_0230 IE3D080L04 28,2 23,08 3185/138 26
62 2,1 107 1,8 114 F202_0230 IE3D080L04 36,4 23,43 2320/99 27
78 1,2 136 1,0 90 F102_0185 IE3D080L04 28,2 18,46 1495/81 26
77 2,5 134 2,1 90 F202_0185 IE3D080L04 36,4 18,65 6360/341 27

106 1,5 184 1,3 66 F102_0135 IE3D080L04 28,2 13,59 231/17 26
106 3,0 184 2,6 66 F202_0135 IE3D080L04 36,4 13,63 109/8 27
132 1,8 229 1,5 53 F102_0110 IE3D080L04 28,2 10,92 273/25 26
134 3,5 232 3,0 52 F202_0110 IE3D080L04 36,4 10,80 7303/676 27
160 4,0 278 3,4 44 F202_0090 IE3D080L04 36,4 9,006 3161/351 27
161 2,0 280 1,7 43 F102_0089 IE3D080L04 28,2 8,948 1029/115 26
202 2,3 350 2,0 35 F102_0072 IE3D080L04 28,2 7,156 322/45 27
224 2,5 387 2,1 31 F102_0065 IE3D080L04 28,2 6,462 84/13 27
309 4,8 535 4,8 23 F202_0047 IE3D080L04 36,4 4,680 2616/559 30
335 3,3 581 2,8 21 F102_0043 IE3D080L04 28,2 4,308 56/13 28

PN (50 Hz) = 1,10 kW, PN (87 Hz) = 1,91 kW
8,0 0,87 14 0,87 1261 F603_1810 IE3D090S04 89,3 180,6 8671/48 40
10 1,1 18 1,1 990 F602_1400 IE3D090S04 84,8 139,8 559/4 40
13 0,88 22 0,88 795 F402_1120 IE3D090S04 57,8 112,3 1235/11 40
13 1,4 22 1,4 795 F602_1120 IE3D090S04 84,8 112,2 9425/84 40
15 1,1 27 1,1 661 F402_0930 IE3D090S04 57,8 93,33 280/3 40
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 1,10 kW, PN (87 Hz) = 1,91 kW
15 1,7 27 1,7 661 F602_0930 IE3D090S04 84,8 93,33 280/3 41
20 0,80 35 0,80 498 F302_0700 IE3D090S04 49,5 70,36 2744/39 40
21 1,4 36 1,4 496 F402_0700 IE3D090S04 57,8 70,06 1261/18 40
21 2,2 36 2,2 493 F602_0700 IE3D090S04 84,8 69,64 975/14 41
25 1,0 44 1,0 400 F302_0560 IE3D090S04 49,5 56,49 4067/72 40
26 1,8 45 1,8 396 F402_0560 IE3D090S04 57,8 55,97 2015/36 41
31 1,2 53 1,2 334 F302_0470 IE3D090S04 49,5 47,19 1274/27 40
31 2,1 53 2,1 332 F402_0470 IE3D090S04 57,8 46,94 845/18 41
41 0,96 70 0,93 251 F202_0350 IE3D090S04 41,9 35,46 390/11 40
41 1,6 71 1,6 248 F302_0350 IE3D090S04 49,5 35,03 7252/207 41
51 1,2 89 1,1 199 F202_0280 IE3D090S04 41,9 28,11 4020/143 41
51 2,0 88 1,8 200 F302_0280 IE3D090S04 49,5 28,23 6860/243 41
61 2,4 106 2,0 167 F302_0240 IE3D090S04 49,5 23,52 588/25 41
61 1,4 106 1,2 166 F202_0230 IE3D090S04 41,9 23,43 2320/99 41
78 0,85 – – 131 F102_0185 IE3D090S04 33,7 18,46 1495/81 40
77 1,7 134 1,4 132 F202_0185 IE3D090S04 41,9 18,65 6360/341 41

106 1,0 184 0,88 96 F102_0135 IE3D090S04 33,7 13,59 231/17 40
106 2,1 183 1,8 96 F202_0135 IE3D090S04 41,9 13,63 109/8 41
132 1,2 228 1,0 77 F102_0110 IE3D090S04 33,7 10,92 273/25 40
133 2,4 231 2,0 76 F202_0110 IE3D090S04 41,9 10,80 7303/676 41
160 2,7 277 2,3 64 F202_0090 IE3D090S04 41,9 9,006 3161/351 41
161 1,4 279 1,2 63 F102_0089 IE3D090S04 33,7 8,948 1029/115 40
201 1,6 349 1,4 51 F102_0072 IE3D090S04 33,7 7,156 322/45 41
201 3,2 348 2,7 51 F202_0072 IE3D090S04 41,9 7,167 5777/806 42
223 1,7 386 1,4 46 F102_0065 IE3D090S04 33,7 6,462 84/13 41
308 3,3 533 3,3 33 F202_0047 IE3D090S04 41,9 4,680 2616/559 44
334 2,2 579 1,9 31 F102_0043 IE3D090S04 33,7 4,308 56/13 42

PN (50 Hz) = 1,50 kW, PN (87 Hz) = 2,60 kW
10 0,83 18 0,83 1328 F602_1400 IE3D090LX04 93,3 139,8 559/4 58
13 1,0 22 1,0 1067 F602_1120 IE3D090LX04 93,3 112,2 9425/84 58
16 1,2 27 1,2 887 F602_0930 IE3D090LX04 93,3 93,33 280/3 59
21 1,1 36 1,1 666 F402_0700 IE3D090LX04 66,3 70,06 1261/18 58
21 1,7 36 1,7 662 F602_0700 IE3D090LX04 93,3 69,64 975/14 59
26 1,3 45 1,3 532 F402_0560 IE3D090LX04 66,3 55,97 2015/36 59
31 0,89 53 0,89 449 F302_0470 IE3D090LX04 58,0 47,19 1274/27 58
31 1,6 54 1,6 446 F402_0470 IE3D090LX04 66,3 46,94 845/18 59
42 1,2 72 1,2 333 F302_0350 IE3D090LX04 58,0 35,03 7252/207 59
52 0,90 90 0,80 267 F202_0280 IE3D090LX04 50,4 28,11 4020/143 59
52 1,5 89 1,3 268 F302_0280 IE3D090LX04 58,0 28,23 6860/243 59
62 1,8 107 1,5 224 F302_0240 IE3D090LX04 58,0 23,52 588/25 59
62 1,1 108 0,91 223 F202_0230 IE3D090LX04 50,4 23,43 2320/99 59
78 1,3 135 1,1 177 F202_0185 IE3D090LX04 50,4 18,65 6360/341 59

107 1,5 185 1,3 130 F202_0135 IE3D090LX04 50,4 13,63 109/8 59
109 2,4 188 2,2 127 F302_0135 IE3D090LX04 58,0 13,38 7696/575 59
133 0,90 – – 104 F102_0110 IE3D090LX04 42,2 10,92 273/25 58
135 1,8 233 1,5 103 F202_0110 IE3D090LX04 50,4 10,80 7303/676 59
135 2,4 234 2,4 103 F302_0110 IE3D090LX04 58,0 10,79 1456/135 60
162 2,0 280 1,7 86 F202_0090 IE3D090LX04 50,4 9,006 3161/351 59
163 1,0 282 0,87 85 F102_0089 IE3D090LX04 42,2 8,948 1029/115 58
203 1,2 352 1,0 68 F102_0072 IE3D090LX04 42,2 7,156 322/45 59
203 2,4 352 2,0 68 F202_0072 IE3D090LX04 50,4 7,167 5777/806 60
225 1,3 390 1,1 61 F102_0065 IE3D090LX04 42,2 6,462 84/13 59
311 2,4 538 2,4 44 F202_0047 IE3D090LX04 50,4 4,680 2616/559 62
338 1,7 585 1,4 41 F102_0043 IE3D090LX04 42,2 4,308 56/13 60

PN (50 Hz) = 2,20 kW, PN (87 Hz) = 3,81 kW
16 0,84 27 0,84 1313 F602_0930 IE3D100KX04 107,3 93,33 280/3 111
21 1,1 36 1,1 980 F602_0700 IE3D100KX04 107,3 69,64 975/14 111
26 0,89 45 0,89 787 F402_0560 IE3D100KX04 80,3 55,97 2015/36 111
26 1,4 45 1,4 784 F602_0560 IE3D100KX04 107,3 55,71 390/7 111
31 1,1 53 1,1 660 F402_0470 IE3D100KX04 80,3 46,94 845/18 111
31 1,7 54 1,7 657 F602_0470 IE3D100KX04 107,3 46,72 1495/32 112
41 0,81 – – 493 F302_0350 IE3D100KX04 72,0 35,03 7252/207 111
41 1,4 72 1,3 493 F402_0350 IE3D100KX04 80,3 35,08 2210/63 111
41 2,2 71 2,1 495 F602_0350 IE3D100KX04 107,3 35,21 845/24 113
51 1,0 89 0,90 397 F302_0280 IE3D100KX04 72,0 28,23 6860/243 111
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 2,20 kW, PN (87 Hz) = 3,81 kW
52 1,8 90 1,5 394 F402_0280 IE3D100KX04 80,3 27,99 2015/72 112
52 2,8 90 2,5 394 F602_0280 IE3D100KX04 107,3 27,99 2015/72 114
62 1,2 107 1,0 331 F302_0240 IE3D100KX04 72,0 23,52 588/25 111
62 2,0 108 1,7 327 F402_0230 IE3D100KX04 80,3 23,21 325/14 112
77 1,4 134 1,2 264 F302_0190 IE3D100KX04 72,0 18,77 4900/261 112
78 0,85 – – 262 F202_0185 IE3D100KX04 64,4 18,65 6360/341 111
78 2,3 135 2,0 262 F402_0185 IE3D100KX04 80,3 18,62 3575/192 113

106 1,0 184 0,88 192 F202_0135 IE3D100KX04 64,4 13,63 109/8 111
108 1,8 188 1,5 188 F302_0135 IE3D100KX04 72,0 13,38 7696/575 111
107 2,9 185 2,4 191 F402_0135 IE3D100KX04 80,3 13,57 5984/441 112
134 1,2 232 1,0 152 F202_0110 IE3D100KX04 64,4 10,80 7303/676 111
134 2,0 233 1,7 152 F302_0110 IE3D100KX04 72,0 10,79 1456/135 112
161 1,4 279 1,2 127 F202_0090 IE3D100KX04 64,4 9,006 3161/351 111
161 2,3 279 1,9 126 F302_0090 IE3D100KX04 72,0 8,986 5616/625 113
202 1,6 350 1,4 101 F202_0072 IE3D100KX04 64,4 7,167 5777/806 112
202 2,7 350 2,2 101 F302_0072 IE3D100KX04 72,0 7,172 208/29 114
253 3,1 439 2,6 80 F302_0057 IE3D100KX04 72,0 5,720 143/25 116
261 1,9 452 1,6 78 F202_0056 IE3D100KX04 64,4 5,552 5341/962 113
310 2,1 537 1,8 66 F202_0047 IE3D100KX04 64,4 4,680 2616/559 114
312 3,6 541 3,0 65 F302_0046 IE3D100KX04 72,0 4,644 4992/1075 118

PN (50 Hz) = 3,00 kW, PN (87 Hz) = 5,20 kW
21 0,82 36 0,82 1338 F602_0700 IE3D100LX04 112,3 69,64 975/14 131
26 1,0 45 1,0 1070 F602_0560 IE3D100LX04 112,3 55,71 390/7 131
31 1,2 54 1,2 897 F602_0470 IE3D100LX04 112,3 46,72 1495/32 132
41 1,0 72 0,94 674 F402_0350 IE3D100LX04 85,3 35,08 2210/63 131
41 1,6 71 1,6 676 F602_0350 IE3D100LX04 112,3 35,21 845/24 133
52 1,3 90 1,1 537 F402_0280 IE3D100LX04 85,3 27,99 2015/72 132
52 2,0 90 1,8 537 F602_0280 IE3D100LX04 112,3 27,99 2015/72 134
62 0,89 – – 452 F302_0240 IE3D100LX04 77,0 23,52 588/25 131
62 1,5 108 1,2 446 F402_0230 IE3D100LX04 85,3 23,21 325/14 132
62 2,5 108 2,1 447 F602_0230 IE3D100LX04 112,3 23,27 1885/81 135
77 1,0 134 0,87 361 F302_0190 IE3D100LX04 77,0 18,77 4900/261 132
78 1,7 135 1,4 358 F402_0185 IE3D100LX04 85,3 18,62 3575/192 133

108 1,3 188 1,1 257 F302_0135 IE3D100LX04 77,0 13,38 7696/575 131
107 2,1 185 1,8 261 F402_0135 IE3D100LX04 85,3 13,57 5984/441 132
134 0,89 – – 207 F202_0110 IE3D100LX04 69,4 10,80 7303/676 131
134 1,5 233 1,3 207 F302_0110 IE3D100LX04 77,0 10,79 1456/135 132
134 2,5 232 2,1 208 F402_0110 IE3D100LX04 85,3 10,83 682/63 133
161 1,0 279 0,85 173 F202_0090 IE3D100LX04 69,4 9,006 3161/351 131
161 1,7 279 1,4 173 F302_0090 IE3D100LX04 77,0 8,986 5616/625 133
161 2,8 280 2,3 172 F402_0090 IE3D100LX04 85,3 8,980 440/49 135
202 1,2 350 0,99 138 F202_0072 IE3D100LX04 69,4 7,167 5777/806 132
202 2,0 350 1,6 138 F302_0072 IE3D100LX04 77,0 7,172 208/29 134
201 3,0 349 2,7 138 F402_0072 IE3D100LX04 85,3 7,202 605/84 137
253 2,3 439 1,9 110 F302_0057 IE3D100LX04 77,0 5,720 143/25 136
261 1,4 452 1,2 107 F202_0056 IE3D100LX04 69,4 5,552 5341/962 133
310 1,6 537 1,3 90 F202_0047 IE3D100LX04 69,4 4,680 2616/559 134
312 2,6 541 2,2 89 F302_0046 IE3D100LX04 77,0 4,644 4992/1075 138

PN (50 Hz) = 4,00 kW, PN (87 Hz) = 6,93 kW
31 0,93 54 0,93 1183 F602_0470 IE3D112M04 118,3 46,72 1495/32 172
42 1,2 72 1,2 891 F602_0350 IE3D112M04 118,3 35,21 845/24 173
52 0,99 91 0,83 709 F402_0280 IE3D112M04 91,3 27,99 2015/72 172
52 1,6 91 1,4 709 F602_0280 IE3D112M04 118,3 27,99 2015/72 174
63 1,1 109 0,94 588 F402_0230 IE3D112M04 91,3 23,21 325/14 172
63 1,9 109 1,6 589 F602_0230 IE3D112M04 118,3 23,27 1885/81 175
79 1,3 136 1,1 471 F402_0185 IE3D112M04 91,3 18,62 3575/192 173

109 0,98 190 0,82 339 F302_0135 IE3D112M04 83,0 13,38 7696/575 171
108 1,6 187 1,3 344 F402_0135 IE3D112M04 91,3 13,57 5984/441 172
108 2,1 186 2,1 345 F602_0135 IE3D112M04 118,3 13,61 871/64 175
136 1,1 235 0,95 273 F302_0110 IE3D112M04 83,0 10,79 1456/135 172
135 1,9 234 1,6 274 F402_0110 IE3D112M04 91,3 10,83 682/63 173
135 2,3 235 2,3 274 F602_0110 IE3D112M04 118,3 10,82 2077/192 178
163 1,3 282 1,1 227 F302_0090 IE3D112M04 83,0 8,986 5616/625 173
163 2,1 283 1,8 227 F402_0090 IE3D112M04 91,3 8,980 440/49 175
204 0,89 – – 181 F202_0072 IE3D112M04 75,4 7,167 5777/806 172
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 4,00 kW, PN (87 Hz) = 6,93 kW
204 1,5 354 1,2 182 F302_0072 IE3D112M04 83,0 7,172 208/29 174
203 2,3 352 2,0 182 F402_0072 IE3D112M04 91,3 7,202 605/84 177
256 1,7 444 1,4 145 F302_0057 IE3D112M04 83,0 5,720 143/25 176
264 1,1 457 0,89 141 F202_0056 IE3D112M04 75,4 5,552 5341/962 173
313 1,2 542 0,99 118 F202_0047 IE3D112M04 75,4 4,680 2616/559 174
315 2,0 546 1,7 118 F302_0046 IE3D112M04 83,0 4,644 4992/1075 178

PN (50 Hz) = 5,50 kW, PN (87 Hz) = 9,53 kW
42 0,90 72 0,86 1229 F602_0350 IE3D132SX04 152,3 35,21 845/24 353
52 1,1 91 1,0 977 F602_0280 IE3D132SX04 152,3 27,99 2015/72 354
63 0,81 – – 811 F402_0230 IE3D132SX04 125,3 23,21 325/14 352
63 1,4 109 1,1 813 F602_0230 IE3D132SX04 152,3 23,27 1885/81 355
79 0,94 – – 650 F402_0185 IE3D132SX04 125,3 18,62 3575/192 353
79 1,6 137 1,3 647 F602_0185 IE3D132SX04 152,3 18,52 3445/186 358

108 1,2 187 0,97 474 F402_0135 IE3D132SX04 125,3 13,57 5984/441 352
108 1,9 186 1,6 475 F602_0135 IE3D132SX04 152,3 13,61 871/64 355
135 1,3 234 1,1 378 F402_0110 IE3D132SX04 125,3 10,83 682/63 353
135 2,3 235 1,9 378 F602_0110 IE3D132SX04 152,3 10,82 2077/192 358
163 1,5 283 1,3 314 F402_0090 IE3D132SX04 125,3 8,980 440/49 355
163 2,6 282 2,1 314 F602_0090 IE3D132SX04 152,3 8,995 1943/216 361
203 1,8 352 1,5 251 F402_0072 IE3D132SX04 125,3 7,202 605/84 357
205 3,0 354 2,5 250 F602_0072 IE3D132SX04 152,3 7,159 3551/496 366
252 2,0 437 1,7 203 F402_0058 IE3D132SX04 125,3 5,813 3784/651 360
258 3,5 – – 198 F602_0057 IE3D132SX04 152,3 5,673 1407/248 374
313 2,4 542 2,0 163 F402_0047 IE3D132SX04 125,3 4,678 1408/301 365
322 4,0 – – 159 F602_0045 IE3D132SX04 152,3 4,546 1273/280 386

PN (50 Hz) = 7,50 kW, PN (87 Hz) = 12,99 kW
53 0,83 – – 1330 F602_0280 IE3D132MX04 150,3 27,99 2015/72 354
63 0,99 109 0,83 1106 F602_0230 IE3D132MX04 150,3 23,27 1885/81 355
79 1,2 137 0,97 880 F602_0185 IE3D132MX04 150,3 18,52 3445/186 358

108 0,85 – – 645 F402_0135 IE3D132MX04 123,3 13,57 5984/441 352
108 1,4 187 1,2 647 F602_0135 IE3D132MX04 150,3 13,61 871/64 355
136 0,99 235 0,83 515 F402_0110 IE3D132MX04 123,3 10,83 682/63 353
136 1,7 235 1,4 514 F602_0110 IE3D132MX04 150,3 10,82 2077/192 358
164 1,1 284 0,94 427 F402_0090 IE3D132MX04 123,3 8,980 440/49 355
163 1,9 283 1,6 428 F602_0090 IE3D132MX04 150,3 8,995 1943/216 361
204 1,3 354 1,1 342 F402_0072 IE3D132MX04 123,3 7,202 605/84 357
205 2,2 356 1,8 340 F602_0072 IE3D132MX04 150,3 7,159 3551/496 366
253 1,5 438 1,3 276 F402_0058 IE3D132MX04 123,3 5,813 3784/651 360
259 2,5 – – 270 F602_0057 IE3D132MX04 150,3 5,673 1407/248 374
314 1,7 544 1,5 222 F402_0047 IE3D132MX04 123,3 4,678 1408/301 365
323 3,0 – – 216 F602_0045 IE3D132MX04 150,3 4,546 1273/280 386

3.2 Auswahltabellen 3 Flachgetriebemotoren F

66



3.3 Maßzeichnungen
In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebemotoren.

Für jede mögliche Wellen-/Gehäuseausführung gibt es eine Maßzeichnung, jeweils mit den Tabellen Maße
Getriebe, Maße Motoren und Maße Getriebemotoren.

Maße können aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der ISO
2768-mK überschreiten.

Maßänderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe können Sie unter http://configurator.stoeber.de herunterladen.

Toleranzen

Achshöhe nach DIN 747 Toleranz

Bis 50 mm -0,4 mm
Bis 250 mm -0,5 mm
Bis 630 mm -0,6 mm

Vollwelle Toleranz

Passung ∅ Welle ≤ 50 mm DIN 748-1, ISO k6
Passung ∅ Welle > 50 mm DIN 748-1, ISO m6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A

Hohlwelle Toleranz

Passung Hohlwellenbohrung ISO H7
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form

Flansch Toleranz Passrand

Bis 300 mm ISO j6
Ab 350 mm ISO h6

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

Gewindegröße M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe
[mm]

10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
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3.3.1 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung G
(Gewindelochkreis)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)

3) Gummipuffer für Drehmomentstütze (Option). Maß ∅Dd
= Außen∅ der Gummipuffer im entspannten Zustand.
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Maße Getriebe

Typ ☐a4 ad ad1 ∅b B cd ∅dd ∅dh ∅Dd ∅Dh ∅Dha ∅e f h H i2 i3 ld le lh las lha s4 sd sm sas t4 th uh
F1 100 29,5 150 70j6 145 20 11+0,5 20H7 30 35 70 85 2,5 74 238,0 6,5 12,5 15 73 95 12 112 M8 M10 M6 M8 13 22,8 6JS9

F2 130 33,0 181 95j6 180 22 11+0,5 25H7 30 45 82 115 3,0 93 299,0 8,0 15,0 15 92 115 12 130,5 M8 M10 M10 M12 13 28,3 8JS9

F3 150 38,5 205 110j6 206 30 14+0,5 30H7 37 50 88 130 3,5 106 335,5 8,5 16,5 20 103 130 12 155,5 M10 M12 M10 M12 16 33,3 8JS9

F4 150 38,5 228 110j6 230 30 14+0,5 40H7 37 55 100 130 3,5 116 370,0 8,5 16,5 20 114 145 12 174,5 M10 M12 M16 M20 16 43,3 12JS9

F6 180 44,5 270 130j6 265 35 22+0,5 50H7 60 70 115 165 3,5 137 433,0 10,5 20,5 30 143 180 12 192,5 M10 M20 M16 M20 16 53,8 14JS9

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 97,5 102,0 ∅140 97,5 102,0 ∅160 101,5 102,0 ∅160 101,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 115,0 131,0 ∅140 115,0 131,0 ∅160 119,0 131,0 ∅160 119,0 131,0 ∅200 121,0 131,0 ∅200 121,0 131,0 – – –
F203 ∅140 152,0 131,0 ∅140 152,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 129,5 149,5 ∅140 129,5 149,5 ∅160 133,5 149,5 ∅160 133,5 149,5 ∅200 135,5 149,5 ∅200 135,5 149,5 – – –
F303 ∅140 166,5 149,5 ∅140 166,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 148,5 169,0 ∅160 148,5 169,0 ∅200 150,5 169,0 ∅200 150,5 169,0 ∅250 153,5 169,0
F403 – – – ∅140 181,5 169,0 ∅160 191,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 179,5 196,0 ∅160 179,5 196,0 ∅200 181,5 196,0 ∅200 181,5 196,0 ∅250 184,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 222,5 196,0 ∅160 222,5 196,0 – – – – – – – – –
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3.3.2 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung GN
(Gewindelochkreis + Seitenbefestigung)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)

3) Gummipuffer für Drehmomentstütze (Option). Maß ∅Dd
= Außen∅ der Gummipuffer im entspannten Zustand.
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Maße Getriebe

Typ a0 ☐a4 ad ad1 ∅b b3 b4 Bn cd ∅dd ∅dh ∅Dd ∅Dh ∅Dha ∅e f h H
F1 50 100 29,5 150 70j6 40 140 71 20 11+0,5 20H7 30 35 70 85 2,5 74 238,0
F2 64 130 33,0 181 95j6 55 175 88 22 11+0,5 25H7 30 45 82 115 3,0 93 299,0
F3 72 150 38,5 205 110j6 60 200 102 30 14+0,5 30H7 37 50 88 130 3,5 106 335,5
F4 87 150 38,5 228 110j6 70 220 114 30 14+0,5 40H7 37 55 100 130 3,5 116 370,0
F6 108 180 44,5 270 130j6 85 270 131 35 22+0,5 50H7 60 70 115 165 3,5 137 433,0

Typ i2 i3 ld le lh las lha n1 s3 s4 sd sm sas t3 t4 th uh
F1 6,5 12,5 15 73 95 12 112 10,0 M6 M8 M10 M6 M8 11 13 22,8 6JS9

F2 8,0 15,0 15 92 115 12 130,5 10,5 M8 M8 M10 M10 M12 13 13 28,3 8JS9

F3 8,5 16,5 20 103 130 12 155,5 12,5 M10 M10 M12 M10 M12 16 16 33,3 8JS9

F4 8,5 16,5 20 114 145 12 174,5 12,5 M10 M10 M12 M16 M20 16 16 43,3 12JS9

F6 10,5 20,5 30 143 180 12 192,5 15,5 M12 M10 M20 M16 M20 19 16 53,8 14JS9

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 97,5 102,0 ∅140 97,5 102,0 ∅160 101,5 102,0 ∅160 101,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 115,0 131,0 ∅140 115,0 131,0 ∅160 119,0 131,0 ∅160 119,0 131,0 ∅200 121,0 131,0 ∅200 121,0 131,0 – – –
F203 ∅140 152,0 131,0 ∅140 152,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 129,5 149,5 ∅140 129,5 149,5 ∅160 133,5 149,5 ∅160 133,5 149,5 ∅200 135,5 149,5 ∅200 135,5 149,5 – – –
F303 ∅140 166,5 149,5 ∅140 166,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 148,5 169,0 ∅160 148,5 169,0 ∅200 150,5 169,0 ∅200 150,5 169,0 ∅250 153,5 169,0
F403 – – – ∅140 181,5 169,0 ∅160 191,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 179,5 196,0 ∅160 179,5 196,0 ∅200 181,5 196,0 ∅200 181,5 196,0 ∅250 184,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 222,5 196,0 ∅160 222,5 196,0 – – – – – – – – –
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3.3.3 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung F (Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)

Maße Getriebe

Typ ∅a1 ∅b1 B c1 ∅dh ∅Dh ∅Dha ∅e1 f1 h H i2 i3 le lh las lha ∅s1 sm sas th uh
F1 160 110j6 145 10 20H7 35 70 130 3,5 74 238,0 25,5 44,5 73 95 12 112,0 9 M6 M8 22,8 6JS9

F2 200 130j6 180 14 25H7 45 82 165 3,5 93 299,0 30,0 53,0 92 115 12 130,5 11 M10 M12 28,3 8JS9

F3 250 180j6 206 15 30H7 50 88 215 4,0 106 335,5 31,5 56,5 103 130 12 155,5 14 M10 M12 33,3 8JS9

F4 250 180j6 230 15 40H7 55 100 215 4,0 116 370,0 31,5 56,5 114 145 12 174,5 14 M16 M20 43,3 12JS9

F6 300 230j6 265 17 50H7 70 115 265 4,0 137 433,0 29,5 60,5 143 180 12 192,5 14 M16 M20 53,8 14JS9
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Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 129,5 102,0 ∅140 129,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 153,0 131,0 ∅140 153,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 – – –
F203 ∅140 190,0 131,0 ∅140 190,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 169,5 149,5 ∅140 169,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 – – –
F303 ∅140 206,5 149,5 ∅140 206,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 188,5 169,0 ∅160 188,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅250 193,5 169,0
F403 – – – ∅140 221,5 169,0 ∅160 231,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 219,5 196,0 ∅160 219,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅250 224,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 262,5 196,0 ∅160 262,5 196,0 – – – – – – – – –

3 Flachgetriebemotoren F 3.3 Maßzeichnungen

73



3.3.4 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung Q (Quadratflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)

Maße Getriebe

Typ ☐a1 ☐a2 ∅b1 B c1 ∅dh ∅Dh ∅Dha ∅e1 f1 h H i2 i3 le lh las lha ∅s1 sm sas th uh
F1 125 160 110j6 145 10 20H7 35 70 130 3,5 74 238,0 25,5 44,5 73 95 12 112,0 9 M6 M8 22,8 6JS9

F2 150 195 130j6 180 14 25H7 45 82 165 3,5 93 299,0 30,0 53,0 92 115 12 130,5 11 M10 M12 28,3 8JS9

F3 200 260 180j6 206 15 30H7 50 88 215 4,0 106 335,5 31,5 56,5 103 130 12 155,5 14 M10 M12 33,3 8JS9

F4 200 260 180j6 230 15 40H7 55 100 215 4,0 116 370,0 31,5 56,5 114 145 12 174,5 14 M16 M20 43,3 12JS9

F6 250 325 230j6 265 17 50H7 70 115 265 4,0 137 433,0 29,5 60,5 143 180 12 192,5 14 M16 M20 53,8 14JS9
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Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 129,5 102,0 ∅140 129,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 153,0 131,0 ∅140 153,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 – – –
F203 ∅140 190,0 131,0 ∅140 190,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 169,5 149,5 ∅140 169,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 – – –
F303 ∅140 206,5 149,5 ∅140 206,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 188,5 169,0 ∅160 188,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅250 193,5 169,0
F403 – – – ∅140 221,5 169,0 ∅160 231,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 219,5 196,0 ∅160 219,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅250 224,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 262,5 196,0 ∅160 262,5 196,0 – – – – – – – – –
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3.3.5 Wellenausführung V (Vollwelle), Gehäuseausführung F (Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

Maße Getriebe

Typ ∅a1 ∅b1 B c1 ∅d ∅e1 f1 h H i3 l l1 ∅s1 s2 t u
F1 160 110j6 145 10 25k6 130 3,5 74 238,0 44,5 50 5 9 M10 28,0 A8×7×40
F2 200 130j6 180 14 30k6 165 3,5 93 299,0 53,0 60 5 11 M10 33,0 A8×7×50
F3 250 180j6 206 15 35k6 215 4,0 106 335,5 56,5 70 5 14 M12 38,0 A10×8×60
F4 250 180j6 230 15 40k6 215 4,0 116 370,0 56,5 80 5 14 M16 43,0 A12×8×70
F6 300 230j6 265 17 50k6 265 4,0 137 433,0 60,5 100 5 14 M16 53,5 A14×9×90

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 129,5 102,0 ∅140 129,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 153,0 131,0 ∅140 153,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 – – –
F203 ∅140 190,0 131,0 ∅140 190,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 169,5 149,5 ∅140 169,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 – – –
F303 ∅140 206,5 149,5 ∅140 206,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 188,5 169,0 ∅160 188,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅250 193,5 169,0
F403 – – – ∅140 221,5 169,0 ∅160 231,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 219,5 196,0 ∅160 219,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅250 224,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 262,5 196,0 ∅160 262,5 196,0 – – – – – – – – –
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3.3.6 Wellenausführung V (Vollwelle), Gehäuseausführung Q (Quadratflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

Maße Getriebe

Typ ☐a1 ☐a2 ∅b1 c1 B ∅d ∅e1 f1 h H i3 l l1 ∅s1 s2 t u
F1 125 160 110j6 10 145 25k6 130 3,5 74 238,0 44,5 50 5 9 M10 28,0 A8×7×40
F2 150 195 130j6 14 180 30k6 165 3,5 93 299,0 53,0 60 5 11 M10 33,0 A8×7×50
F3 200 260 180j6 15 206 35k6 215 4,0 106 335,5 56,5 70 5 14 M12 38,0 A10×8×60
F4 200 260 180j6 15 230 40k6 215 4,0 116 370,0 56,5 80 5 14 M16 43,0 A12×8×70
F6 250 325 230j6 17 265 50k6 265 4,0 137 433,0 60,5 100 5 14 M16 53,5 A14×9×90

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 129,5 102,0 ∅140 129,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 153,0 131,0 ∅140 153,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 – – –
F203 ∅140 190,0 131,0 ∅140 190,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 169,5 149,5 ∅140 169,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 – – –
F303 ∅140 206,5 149,5 ∅140 206,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 188,5 169,0 ∅160 188,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅250 193,5 169,0
F403 – – – ∅140 221,5 169,0 ∅160 231,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 219,5 196,0 ∅160 219,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅250 224,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 262,5 196,0 ∅160 262,5 196,0 – – – – – – – – –
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3.3.7 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung G (Gewindelochkreis)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)

3) Gummipuffer für Drehmomentstütze (Option). Maß ∅Dd
= Außen∅ der Gummipuffer im entspannten Zustand.
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Maße Getriebe

Typ ☐a4 ad ad1 ∅b B cd ∅dd ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Dd ∅Ds ∅Dsa ∅Dss ∅e f h H i2 i3 ld ls lsa m2 m3 m4 m5 s4 sd t4
F1 100 29,5 150 70j6 145 20 11+0,5 20h9 20H7

h9 20,5 24 30 35 63 50 85 2,5 74 238,0 6,5 12,5 15 146 150 20 31 25 26 M8 M10 13
F2 130 33,0 181 95j6 180 22 11+0,5 25h9 25H7

h9 25,5 30 30 45 73 60 115 3,0 93 299,0 8,0 15,0 15 175 180 20 37 25 32 M8 M10 13
F3 150 38,5 205 110j6 206 30 14+0,5 30h9 30H7

h9 30,5 36 37 50 83 72 130 3,5 106 335,5 8,5 16,5 20 192 196 25 37 30 32 M10 M12 16
F4 150 38,5 228 110j6 230 30 14+0,5 40h9 40H7

h9 40,5 50 37 55 108 90 130 3,5 116 370,0 8,5 16,5 20 210 215 40 45 45 40 M10 M12 16
F6 180 44,5 270 130j6 265 35 22+0,5 50h9 50H7

h9 50,5 62 60 70 128 106 165 3,5 137 433,0 10,5 20,5 30 248 251 40 47 45 42 M10 M20 16

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 97,5 102,0 ∅140 97,5 102,0 ∅160 101,5 102,0 ∅160 101,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 115,0 131,0 ∅140 115,0 131,0 ∅160 119,0 131,0 ∅160 119,0 131,0 ∅200 121,0 131,0 ∅200 121,0 131,0 – – –
F203 ∅140 152,0 131,0 ∅140 152,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 129,5 149,5 ∅140 129,5 149,5 ∅160 133,5 149,5 ∅160 133,5 149,5 ∅200 135,5 149,5 ∅200 135,5 149,5 – – –
F303 ∅140 166,5 149,5 ∅140 166,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 148,5 169,0 ∅160 148,5 169,0 ∅200 150,5 169,0 ∅200 150,5 169,0 ∅250 153,5 169,0
F403 – – – ∅140 181,5 169,0 ∅160 191,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 179,5 196,0 ∅160 179,5 196,0 ∅200 181,5 196,0 ∅200 181,5 196,0 ∅250 184,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 222,5 196,0 ∅160 222,5 196,0 – – – – – – – – –
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3.3.8 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung GN (Gewindelochkreis + Seitenbefestigung)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)

3) Gummipuffer für Drehmomentstütze (Option). Maß ∅Dd
= Außen∅ der Gummipuffer im entspannten Zustand.
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Maße Getriebe

Typ a0 ☐a4 ad ad1 ∅b b3 b4 Bn cd ∅dd ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Dd ∅Ds ∅Dsa ∅Dss
F1 50 100 29,5 150 70j6 40 140 71 20 11+0,5 20h9 20H7

h9 20,5 24 30 63 63 50
F2 64 130 33,0 181 95j6 55 175 88 22 11+0,5 25h9 25H7

h9 25,5 30 30 73 73 60
F3 72 150 38,5 205 110j6 60 200 102 30 14+0,5 30h9 30H7

h9 30,5 36 37 83 83 72
F4 87 150 38,5 228 110j6 70 220 114 30 14+0,5 40h9 40H7

h9 40,5 50 37 108 108 90
F6 108 180 44,5 270 130j6 85 270 131 35 22+0,5 50h9 50H7

h9 50,5 62 60 128 128 106

Typ ∅e f h H i2 i3 ld ls lsa n1 m2 m3 m4 m5 s3 s4 sd t3 t4
F1 85 2,5 74 238,0 6,5 12,5 15 146 150 10 20 31 25 26 M6 M8 M10 11 13
F2 115 3,0 93 299,0 8,0 15,0 15 175 180 10,5 20 37 25 32 M8 M8 M10 13 13
F3 130 3,5 106 335,5 8,5 16,5 20 192 196 12,5 25 37 30 32 M10 M10 M12 16 16
F4 130 3,5 116 370,0 8,5 16,5 20 210 215 12,5 40 45 45 40 M10 M10 M12 16 16
F6 165 3,5 137 433,0 10,5 20,5 30 248 251 15,5 40 47 45 42 M12 M10 M20 19 16

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 97,5 102,0 ∅140 97,5 102,0 ∅160 101,5 102,0 ∅160 101,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 115,0 131,0 ∅140 115,0 131,0 ∅160 119,0 131,0 ∅160 119,0 131,0 ∅200 121,0 131,0 ∅200 121,0 131,0 – – –
F203 ∅140 152,0 131,0 ∅140 152,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 129,5 149,5 ∅140 129,5 149,5 ∅160 133,5 149,5 ∅160 133,5 149,5 ∅200 135,5 149,5 ∅200 135,5 149,5 – – –
F303 ∅140 166,5 149,5 ∅140 166,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 148,5 169,0 ∅160 148,5 169,0 ∅200 150,5 169,0 ∅200 150,5 169,0 ∅250 153,5 169,0
F403 – – – ∅140 181,5 169,0 ∅160 191,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 179,5 196,0 ∅160 179,5 196,0 ∅200 181,5 196,0 ∅200 181,5 196,0 ∅250 184,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 222,5 196,0 ∅160 222,5 196,0 – – – – – – – – –
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3.3.9 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung F (Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)
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Maße Getriebe

Typ ∅a1 ∅b1 B c1 ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Ds ∅Dsa ∅Dss ∅e1 f1 h H i2 i3 ls lsa m2 m3 m4 m5 ∅s1
F1 160 110j6 145 10 20h9 20H7

h9 20,5 24 35 63 50 130 3,5 74 238,0 25,5 44,5 146 150 20 31 25 26 9
F2 200 130j6 180 14 25h9 25H7

h9 25,5 30 45 73 60 165 3,5 93 299,0 30,0 53,0 175 180 20 37 25 32 11
F3 250 180j6 206 15 30h9 30H7

h9 30,5 36 50 83 72 215 4,0 106 335,5 31,5 56,5 192 196 25 37 30 32 14
F4 250 180j6 230 15 40h9 40H7

h9 40,5 50 55 108 90 215 4,0 116 370,0 31,5 56,5 210 215 40 45 45 40 14
F6 300 230j6 265 17 50h9 50H7

h9 50,5 62 70 128 106 265 4,0 137 433,0 29,5 60,5 248 251 40 47 45 42 14

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 129,5 102,0 ∅140 129,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 153,0 131,0 ∅140 153,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 – – –
F203 ∅140 190,0 131,0 ∅140 190,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 169,5 149,5 ∅140 169,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 – – –
F303 ∅140 206,5 149,5 ∅140 206,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 188,5 169,0 ∅160 188,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅250 193,5 169,0
F403 – – – ∅140 221,5 169,0 ∅160 231,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 219,5 196,0 ∅160 219,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅250 224,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 262,5 196,0 ∅160 262,5 196,0 – – – – – – – – –
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3.3.10 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung Q (Quadratflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)

Maße Getriebe

Typ ☐a1 ☐a2 ∅b1 B c1 ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Ds ∅Dsa ∅Dss ∅e1 f1 h H i2 i3 ls lsa m2 m3 m4 m5 ∅s1
F1 125 160 110j6 145 10 20h9 20H7

h9 20,5 24 35 63 50 130 3,5 74 238,0 25,5 44,5 146 150 20 31 25 26 9
F2 150 195 130j6 180 14 25h9 25H7

h9 25,5 30 45 73 60 165 3,5 93 299,0 30,0 53,0 175 180 20 37 25 32 11
F3 200 260 180j6 206 15 30h9 30H7

h9 30,5 36 50 83 72 215 4,0 106 335,5 31,5 56,5 192 196 25 37 30 32 14
F4 200 260 180j6 230 15 40h9 40H7

h9 40,5 50 55 108 90 215 4,0 116 370,0 31,5 56,5 210 215 40 45 45 40 14
F6 250 325 230j6 265 17 50h9 50H7

h9 50,5 62 70 128 106 265 4,0 137 433,0 29,5 60,5 248 251 40 47 45 42 14
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Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132
a m n a m n a m n a m n a m n a m n a m n

F102 ∅140 129,5 102,0 ∅140 129,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 ∅160 133,5 102,0 – – – – – – – – –
F202 ∅140 153,0 131,0 ∅140 153,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅160 157,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 ∅200 159,0 131,0 – – –
F203 ∅140 190,0 131,0 ∅140 190,0 131,0 – – – – – – – – – – – – – – –
F302 ∅140 169,5 149,5 ∅140 169,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅160 173,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 ∅200 175,5 149,5 – – –
F303 ∅140 206,5 149,5 ∅140 206,5 149,5 – – – – – – – – – – – – – – –
F402 – – – – – – ∅160 188,5 169,0 ∅160 188,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅200 190,5 169,0 ∅250 193,5 169,0
F403 – – – ∅140 221,5 169,0 ∅160 231,5 132,0 – – – – – – – – – – – –
F602 – – – – – – ∅160 219,5 196,0 ∅160 219,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅200 221,5 196,0 ∅250 224,5 196,0
F603 – – – – – – ∅160 262,5 196,0 ∅160 262,5 196,0 – – – – – – – – –
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3.4 Typenbezeichnung
In diesem Kapitel finden Sie die Erklärung der Typenbezeichnung mit den zugehörigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispielcode

F 2 0 2 A G 0280 IE3D080L04

Erklärung

Code Bezeichnung Ausführung

F Typ Flachgetriebe
2 Größe 2 (Beispiel)
0 Generation Generation 0
2
3

Stufen 2-stufig
3-stufig

A
S
V

Welle Hohlwelle mit Passfedernut
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Vollwelle

G
F
Q
GN

Gehäuse Gewindelochkreis
Rundflansch
Quadratflansch
Gewindelochkreis + Seitenbefestigung

0280 Übersetzungskennzahl (i x 10 gerundet) i = 28,11 (Beispiel)
IE3D080
L04

Motor Asynchronmotor IE3D

Um die Typenbezeichnung zu vervollständigen, geben Sie zusätzlich an:

• Eine detaillierte Typenbezeichnung des Motors, siehe Kapitel  [} 5.4]

• Einbaulage, siehe Kapitel  [} 3.5.4]

• Position des Klemmenkastens, siehe Kapitel  [} 3.5.6]
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3.5 Produktbeschreibung

3.5.1 Gehäuseausführung

Gewindelochkreis G Rundflansch F

Quadratflansch Q Gewindelochkreis + Seitenbefestigung GN

G F Q GN

F1 ✓ ✓ ✓ ✓
F2 ✓ ✓ ✓ ✓
F3 ✓ ✓ ✓ ✓
F4 ✓ ✓ ✓ ✓
F6 ✓ ✓ ✓ ✓

3.5.2 Kombinatorik Wellen-/Gehäuseausführung

Gehäuseausführung

Wellenausführung Code G F Q GN
Hohlwelle mit Passfeder-
nut

A AG AF AQ AGN

Hohlwelle mit Schrumpf-
scheibe

S SG SF SQ SGN

Vollwelle V − VF VQ −

3.5.3 Einbaubedingungen
Hohlwelle

Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7, die Toleranz der Maschinenwelle muss ISO k6 sein.

Achten Sie bei der Getriebebefestigung auf die Fluchtung der Maschinenwelle zur Getriebehohlwelle.

Maximale Abweichung ≤ 0,03 mm.

Zur leichteren Montage bzw. Demontage der Maschinenwelle sind die Hohlwellen mit einer Spiralnut (als
Fettdepot) ausgestattet.

Im Lieferumfang ist eine gehärtete Abdrückscheibe mit Gewinde enthalten. Optional können Sie die Hohl-
welle auch ohne Abdrückscheibe bestellen.

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7.

Die Maschinenwelle muss ISO h9 sein.
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Wählen Sie für die Maschinenwelle einen Werkstoff mit einer zulässigen Flächenpressung p ≥ 325 N/mm2.

Mögliche Werkstoffe:

• C45E +QT

• 42CrMo4

Maschinenseitige Befestigung der Getriebe über Gewindelochkreis

Die angegebenen Drehmomente und Kräfte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 10.9. Zusätzlich müssen die Getriebegehäuse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.

3.5.4 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-
te definiert.

EL1 EL2 EL3

EL4 EL5 EL6

Da die Schmierstofffüllmenge der Getriebe von der Einbaulage abhängt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

3.5.5 Schmierstoffe

STÖBER befüllt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Füllmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhängig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafür vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Rücksprache mit STÖBER um. Ansonsten übernimmt STÖBER keine Haftung für die Getriebe.

Schmierstoffe für den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.
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3.5.6 Position des Klemmenkastens

Einbaulage EL1

Klemmenkasten in 0°-Position (Standard)

Einbaulage EL4

Klemmenkasten in 0°-Position (Standard)

Geben Sie Abweichungen für Ihren Getriebemotor bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Klemmenkastenposition mitdreht, wenn der Getriebemotor in eine andere Ein-
baulage gedreht wird.

3.5.7 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeober-
fläche)

≤ 80 °C

Lackierung RAL 7001 silbergrau
Optional Auswahl aus verschiedenen RAL-Farben.

(ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Auf Anfrage erhalten Sie Asynchronmotoren für den
Einsatz in explosionsgefährdeten Bereichen.

Wirkungsgrad:
ηget 2-stufig
ηget 3-stufig

97 %
96 %

Schutzart IP56

3.5.8 Drehrichtung
Vollwelle (V), Hohlwelle mit Passfedernut (A), Hohlwelle mit Schrumpfscheibe (S)

F102 − F602 F203 − F603

Ein- und Abtrieb drehen sich gleichsinnig. Ein- und Abtrieb drehen sich gegensinnig.

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.
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3.6 Projektierung
Projektieren Sie Ihre Antriebe anhand der Hinweise in diesem Kapitel. Beachten Sie dabei die Grenzbedin-
gungen für eine sichere Auslegung.

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1]

Ermitteln Sie für Ihre Anwendung:

• Das vorhandene Drehmoment M2N*

• Die vorhandene Drehzahl n2*

• Den Betriebsfaktor Betriebsart fBop

• Den Betriebsfaktor Laufzeit fBt

• Den Betriebsfaktor Motor fBmot

• Die Einschaltdauer ED in %

optED 100%
T

= ×

Für die Betriebsart S4 und S8:

• Das Massenträgheitsmoment J2*

2*
1* 2

JJ
i

=

Berechnen Sie die für Ihre Anwendung erforderliche Motorleistung:

2N* 2* mot
N*

M n fBP
9550
× ×

=

Wählen Sie mit den ermittelten Werten und der berechneten Motorleistung einen passenden Antrieb aus
der Auswahltabelle.

Prüfen Sie anschließend die folgenden Bedingungen:

2N* op t 2NM fB fB M S× × < ×

N NP * P<

Betriebsfaktoren

Laufzeit fBt

Tägliche Laufzeit ≤ 8 h 1,00
Tägliche Laufzeit ≤ 16h 1,15
Tägliche Laufzeit ≤ 24 h 1,20
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Betriebsart Charakteristischer Leis-
tungsverlauf

ED fBop fBmot

S1 Dauerbetrieb mit Sanftanlauf

• Anlaufzeit bis 30 s

100 % 1,00 1,00

S1 Dauerbetrieb mit normalem Anlauf

• Asynchronmotoren mit direkter
Einschaltung oder schwellende
Belastung

• Anlaufzeit bis 30 s

100 % 1,25 1,00

S1 Dauerbetrieb mit Schweranlauf

• Anlaufzeit bis 30 s

100 % 1,25 1,25

S2 Kurzzeitbetrieb

• Betriebszeit top ≤ 3 Minuten

≤ 30 % 0,75 0,75

S3 Periodischer Zyklusbetrieb

• Zykluszeit T ≤ 10 Minuten

• Zyklusbetrieb mit Bremsmotor

• Geringe Zusatzschwungmassen

1* 1J 0,5 J< ×

≤ 25 % 0,70 0,70
≤ 40 % 1,00 1,00
≤ 60 % 1,25 1,25

S4 Periodischer Zyklusbetrieb mit Ein-
fluss des Anlaufvorganges

• Zykluszeit T ≤ 10 Minuten

• Zyklusbetrieb mit Bremsmotor

• Größere Zusatzschwungmassen

40 % J1* ≤ J1: 1,40
J1*~3 · J1: 1,60

1,40

S6 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb

100 % 1,25 1,00

S6 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb mit kurzzeitiger Belastung

• Niedere Drehzahlen

• Geringe Zusatzschwungmassen

1* 1J 0,5 J< ×

100 % 1,40 1,00

S6 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb mit stoßartiger Belastung

• Hohe Drehzahlen

• Große Zusatzschwungmassen

100 % 1,60 1,25

S8 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb

• Mit Laständerungen

• Mit Drehzahländerungen

100 % J1* ≤ J1: 1,40
J1*~3 · J1: 1,60

J1* ≤ J1: 1,25
J1*~3 · J1: 1,40

S9 Nichtperiodischer Betrieb

• Mit Laständerungen

• Mit Drehzahländerungen

100 % J1* ≤ J1: 1,40
J1*~3 · J1: 1,60

J1* ≤ J1: 1,25
J1*~3 · J1: 1,40

S10 Betrieb mit einzelnen konstanten
Belastungen

100 % 1,00 1,00

Tab. 1: Betriebsfaktoren für die Betriebsarten S1 bis S10
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3.6.1 Zulässige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte für die zulässigen Wellenbelastungen gelten:

• Für Wellenabmessungen nach Katalog

• Für Abtriebsdrehzahlen n2m* ≤ 20 min-1 (F2axN = F2ax20; F2radN = F2rad20; M2kN = M2k20)

• Nur wenn Radialkräfte auf das Getriebe bei Gehäuseausführung Gewindelochkreis und Flansch über
dessen Passränder abgestützt werden

3.6.1.1 Wellenausführung V

Zulässige Wellenbelastungen Wellenausführung V (Vollwelle)

Typ z2 F2ax20 F2rad20 F2rad,acc M2k20 M2k,acc

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

F1 35,0 1100 4200 4200 260 260
F2 41,0 1400 5400 5400 400 400
F3 43,0 1900 7500 7500 600 600
F4 44,0 2350 9250 9250 800 800
F6 44,0 3100 12500 12500 1200 1200

Für andere Abtriebsdrehzahlen können Sie die Diagramme unter http://configurator.stoeber.de herunterla-
den.

Für Abtriebsdrehzahlen n2m* > 20 min-1 gilt:

2ax20
2axN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2rad20
2radN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2k20
2kN

2m*3
1

MM
n

20min-

=

min⁻¹

Entnehmen Sie die Werte für F2ax20, F2rad20 und M2k20 der Tabelle Zulässige Wellenbelastungen in diesem Kapi-
tel.

Abb. 1: Kraftangriffspunkte für die Vollwelle

Die angegebenen Werte für F2rad20 beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Abtriebswelle: x2 =
l/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel Maßzeichnungen.

Für andere Kraftangriffspunkte gilt:

( )2ax* 2 2rad* 2 2
2k* 2kN

2 F y F x z
M M

1000
× × + × +

= £

2rad* 2radNF F£

2ax* 2axNF F£

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kräften müssen Sie die Kräfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) können Sie die zulässigen Kräfte und Momente für F2ax20,
F2rad20 und M2k20 mit Faktor 2 multiplizieren.
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3.6.1.2 Wellenausführung A, S

Zulässige Wellenbelastungen Wellenausführung A (Hohlwelle mit Passfedernut)

Typ z2 F2ax20 F2rad20 F2rad,acc M2k20 M2k,acc

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

F1 30,0 900 4200 4200 175 175
F2 33,0 1200 5400 5400 250 250
F3 33,0 1350 7500 7500 375 375
F4 39,0 1900 9250 9250 550 550
F6 45,0 2200 12500 12500 800 800

Zulässige Wellenbelastungen Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe)

Typ z2 F2ax20 F2rad20 F2rad,acc M2k20 M2k,acc

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

F1 30,0 900 4200 4200 175 175
F2 33,0 1200 5400 5400 250 250
F3 33,0 1350 7500 7500 375 375
F4 39,0 1900 9250 9250 550 550
F6 45,0 2200 12500 12500 800 800

Für andere Abtriebsdrehzahlen können Sie die Diagramme unter http://configurator.stoeber.de herunterla-
den.

Für Abtriebsdrehzahlen n2m* > 20 min-1 gilt:

2ax20
2axN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2rad20
2radN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2k20
2kN

2m*3
1

MM
n

20min-

=

min⁻¹

Entnehmen Sie die Werte für F2ax20, F2rad20 und M2k20 der Tabelle Zulässige Wellenbelastungen in diesem Kapi-
tel.

Abb. 2: Kraftangriffspunkte für die Hohlwelle

Die zulässigen Radialkräfte können Sie aus dem zulässigen Kippmoment M2kN bestimmen. Die vorhandenen
Radialkräfte dürfen die zulässigen Radialkräfte nicht übersteigen. Die zulässigen Radialkräfte beziehen sich
auf das Wellenende (x2 = 0).

( )2ax* 2 2rad* 2 2
2k* 2kN

2 F y F x z
M M

1000
× × + × +

= £

2ax* 2axNF F£

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kräften müssen Sie die Kräfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) können Sie die zulässigen Kräfte und Momente für F2ax20,
F2rad20 und M2k20 mit Faktor 2 multiplizieren.
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3.6.2 Radialwellendichtringe
Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprüft. Eine
Leckage kann über die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht völlig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunverträglichen Gütern einsetzen, müssen Sie Maßnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.

3.7 Weitere Dokumentation
Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Betriebsanleitung Getriebe und Getriebemotoren C/F/K/S 443027_de
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4 Kegelradgetriebemotoren K

4.1 Übersicht
Hochsteife schrägverzahnte Winkelgetriebemotoren

Merkmale

Leistungsdichte ★★☆☆☆
Drehspiel ★★★☆☆
Preisklasse €€
Wellenbelastung ★★★☆☆
Laufruhe ★★★☆☆
Verdrehsteifigkeit ★★☆☆☆
Massenträgheitsmoment ★★★★★
Schrägverzahnung ✓
Wartungsfrei (K1 − K4) ✓
FKM Dichtring am Eintrieb ✓
Abtriebslager verstärkt (K5 − K8) ✓ (auf Anfrage)
Energieeffizienzklasse IE3 nach EN 60034-30-1 ✓

Legende: ★☆☆☆☆ gut | ★★★★★ hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

Technische Daten

PN 0,12 – 45 kW
i 4 – 381
M2N 6,5 – 14123 Nm
ηget 94 – 97 %
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4.2 Auswahltabellen
Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten für:

• Aufstellhöhen bis 1000 m über Normalnull

• Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

• Antriebe mit eigenbelüfteten Motoren

• Gewichtsangabe für Einbaulage EL1, Gehäuseausführung G

Asynchrongetriebemotoren mit niedriger Abtriebsdrehzahl erhalten Sie auf Anfrage.

Die Asynchrongetriebemotoren sind für den Betrieb am Antriebsregler (87 Hz) geeignet. Weitere Informa-
tionen finden Sie im Kapitel  [} 5.6.2]

Alle weiteren technischen Daten finden Sie unter http://configurator.stoeber.de.

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].
n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,12 kW, PN (87 Hz) = 0,21 kW
20 1,2 35 1,2 56 K102_0700 IE3D063K04 16,0 70,03 2451/35 4,0
25 1,9 43 1,9 45 K102_0560 IE3D063K04 16,0 56,10 1178/21 4,0
28 1,2 48 1,2 40 K102_0500 IE3D063K04 16,0 50,31 5031/100 4,0
30 2,7 52 2,7 37 K102_0470 IE3D063K04 16,0 46,92 2299/49 4,0
35 1,9 60 1,9 32 K102_0400 IE3D063K04 16,0 40,30 403/10 4,0
40 4,3 69 4,1 28 K102_0350 IE3D063K04 16,0 35,11 3686/105 4,0
42 2,7 72 2,7 27 K102_0340 IE3D063K04 16,0 33,71 4719/140 4,0
50 5,4 86 4,8 22 K102_0280 IE3D063K04 16,0 28,05 589/21 4,1
56 4,8 96 4,8 20 K102_0250 IE3D063K04 16,0 25,22 1261/50 4,0
60 6,3 104 5,4 19 K102_0230 IE3D063K04 16,0 23,27 1140/49 4,1
69 6,0 120 5,9 16 K102_0200 IE3D063K04 16,0 20,15 403/20 4,1
80 7,3 138 6,5 14 K102_0175 IE3D063K04 16,0 17,56 2090/119 4,1
84 6,9 145 6,7 13 K102_0165 IE3D063K04 16,0 16,71 117/7 4,1

PN (50 Hz) = 0,18 kW, PN (87 Hz) = 0,31 kW
6,5 1,0 11 1,0 252 K303_2180 IE3D063M04 34,2 218,2 38399/176 5,1
7,8 0,96 14 0,96 209 K203_1810 IE3D063M04 27,2 181,0 86903/480 5,1
7,8 1,6 14 1,6 209 K303_1810 IE3D063M04 34,2 181,0 86903/480 5,1
10 2,2 18 2,2 157 K303_1360 IE3D063M04 34,2 136,0 14147/104 5,1
10 1,3 18 1,3 157 K203_1350 IE3D063M04 27,2 135,3 30315/224 5,1
13 1,6 22 1,6 127 K203_1090 IE3D063M04 27,2 109,5 26273/240 5,1
13 2,8 22 2,8 126 K303_1090 IE3D063M04 34,2 109,2 167743/1536 5,1
16 1,9 27 1,9 105 K203_0910 IE3D063M04 27,2 90,79 46483/512 5,1
16 3,3 27 3,3 106 K303_0910 IE3D063M04 34,2 91,23 26273/288 5,1
18 2,2 31 2,2 92 K203_0800 IE3D063M04 27,2 79,62 26273/330 5,1
18 3,8 31 3,3 92 K303_0790 IE3D063M04 34,2 79,42 167743/2112 5,1
20 0,85 35 0,85 82 K102_0700 IE3D063M04 16,8 70,03 2451/35 5,0
20 1,6 35 1,6 81 K202_0690 IE3D063M04 24,3 69,43 6665/96 5,0
20 2,6 35 2,6 81 K302_0690 IE3D063M04 29,3 69,43 6665/96 5,1
21 2,5 36 2,5 79 K203_0680 IE3D063M04 27,2 68,42 26273/384 5,1
21 2,6 37 2,6 76 K203_0660 IE3D063M04 27,2 66,03 46483/704 5,1
25 1,3 44 1,3 66 K102_0560 IE3D063M04 16,8 56,10 1178/21 5,0
25 2,4 44 2,4 65 K202_0560 IE3D063M04 24,3 55,54 1333/24 5,1
26 3,2 45 3,2 63 K203_0540 IE3D063M04 27,2 54,25 135407/2496 5,1
28 0,85 49 0,85 59 K102_0500 IE3D063M04 16,8 50,31 5031/100 5,0
28 1,6 49 1,6 59 K202_0500 IE3D063M04 24,3 50,49 6665/132 5,0
28 3,5 49 3,5 58 K203_0500 IE3D063M04 27,2 49,76 26273/528 5,1
30 1,8 52 1,8 55 K102_0470 IE3D063M04 16,8 46,92 2299/49 5,0
31 3,7 53 3,7 54 K202_0460 IE3D063M04 24,3 46,23 1849/40 5,1
31 3,8 54 3,8 52 K203_0450 IE3D063M04 27,2 45,22 58609/1296 5,1
35 1,3 61 1,3 47 K102_0400 IE3D063M04 16,8 40,30 403/10 5,0
35 2,4 61 2,4 47 K202_0400 IE3D063M04 24,3 40,39 1333/33 5,1
36 4,4 62 4,4 46 K203_0390 IE3D063M04 27,2 39,45 135407/3432 5,1
40 2,9 70 2,8 41 K102_0350 IE3D063M04 16,8 35,11 3686/105 5,0
42 1,8 73 1,8 40 K102_0340 IE3D063M04 16,8 33,71 4719/140 5,0
42 3,8 73 3,8 39 K202_0340 IE3D063M04 24,3 33,62 1849/55 5,1
50 3,6 87 3,2 33 K102_0280 IE3D063M04 16,8 28,05 589/21 5,1
56 3,2 97 3,2 30 K102_0250 IE3D063M04 16,8 25,22 1261/50 5,0
61 4,3 105 3,6 27 K102_0230 IE3D063M04 16,8 23,27 1140/49 5,1
70 4,1 122 4,0 24 K102_0200 IE3D063M04 16,8 20,15 403/20 5,1
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,18 kW, PN (87 Hz) = 0,31 kW
81 5,0 140 4,4 21 K102_0175 IE3D063M04 16,8 17,56 2090/119 5,1
85 4,7 147 4,5 20 K102_0165 IE3D063M04 16,8 16,71 117/7 5,1

100 5,0 174 5,0 17 K102_0140 IE3D063M04 16,8 14,11 494/35 5,2
112 5,0 194 5,0 15 K102_0125 IE3D063M04 16,8 12,62 429/34 5,2
122 5,0 212 5,0 14 K102_0115 IE3D063M04 16,8 11,57 266/23 5,2
140 5,0 242 5,0 12 K102_0100 IE3D063M04 16,8 10,14 507/50 5,2
153 5,0 265 5,0 11 K102_0092 IE3D063M04 16,8 9,249 1748/189 5,3
170 5,0 295 5,0 9,8 K102_0083 IE3D063M04 16,8 8,309 1911/230 5,3
213 5,0 369 5,0 7,8 K102_0066 IE3D063M04 16,8 6,644 299/45 5,4

PN (50 Hz) = 0,25 kW, PN (87 Hz) = 0,43 kW
5,3 0,86 9,1 0,86 434 K403_2720 IE3D071K04 49,8 271,6 86903/320 8,8
6,6 1,2 11 1,2 348 K403_2180 IE3D071K04 49,8 218,2 38399/176 8,8
7,9 1,2 14 1,2 289 K303_1810 IE3D071K04 37,0 181,0 86903/480 8,8
7,9 1,8 14 1,8 290 K403_1810 IE3D071K04 49,8 181,4 14147/78 8,8
11 1,6 18 1,6 217 K303_1360 IE3D071K04 37,0 136,0 14147/104 8,8
11 2,5 18 2,3 217 K403_1360 IE3D071K04 49,8 136,1 196037/1440 8,8
11 0,93 18 0,93 216 K203_1350 IE3D071K04 30,0 135,3 30315/224 8,8
13 1,1 23 1,1 175 K203_1090 IE3D071K04 30,0 109,5 26273/240 8,8
13 2,0 23 2,0 174 K303_1090 IE3D071K04 37,0 109,2 167743/1536 8,8
16 1,4 27 1,4 145 K203_0910 IE3D071K04 30,0 90,79 46483/512 8,8
16 2,4 27 2,4 146 K303_0910 IE3D071K04 37,0 91,23 26273/288 8,8
18 1,6 31 1,6 127 K203_0800 IE3D071K04 30,0 79,62 26273/330 8,8
18 2,8 31 2,4 127 K303_0790 IE3D071K04 37,0 79,42 167743/2112 8,8
21 1,2 36 1,2 112 K202_0690 IE3D071K04 27,1 69,43 6665/96 8,7
21 1,9 36 1,9 112 K302_0690 IE3D071K04 32,1 69,43 6665/96 8,8
21 1,8 36 1,8 109 K203_0680 IE3D071K04 30,0 68,42 26273/384 8,8
21 3,2 37 3,2 108 K303_0680 IE3D071K04 37,0 67,73 74777/1104 8,8
22 1,9 38 1,9 105 K203_0660 IE3D071K04 30,0 66,03 46483/704 8,8
22 3,2 37 2,7 106 K303_0660 IE3D071K04 37,0 66,35 26273/396 8,8
25 0,94 44 0,94 91 K102_0560 IE3D071K04 19,6 56,10 1178/21 8,7
26 1,8 45 1,8 90 K202_0560 IE3D071K04 27,1 55,54 1333/24 8,8
26 3,2 45 3,2 87 K303_0550 IE3D071K04 37,0 54,58 70735/1296 8,8
26 2,3 46 2,3 87 K203_0540 IE3D071K04 30,0 54,25 135407/2496 8,8
28 1,2 49 1,2 82 K202_0500 IE3D071K04 27,1 50,49 6665/132 8,7
29 2,5 50 2,5 79 K203_0500 IE3D071K04 30,0 49,76 26273/528 8,8
29 3,2 50 3,2 79 K303_0490 IE3D071K04 37,0 49,26 74777/1518 8,8
30 1,3 53 1,3 76 K102_0470 IE3D071K04 19,6 46,92 2299/49 8,7
31 2,7 54 2,7 75 K202_0460 IE3D071K04 27,1 46,23 1849/40 8,8
32 2,8 55 2,8 72 K203_0450 IE3D071K04 30,0 45,22 58609/1296 8,8
35 0,94 61 0,94 65 K102_0400 IE3D071K04 19,6 40,30 403/10 8,7
35 1,8 61 1,8 65 K202_0400 IE3D071K04 27,1 40,39 1333/33 8,8
36 3,2 63 3,2 63 K203_0390 IE3D071K04 30,0 39,45 135407/3432 8,8
41 2,1 71 2,0 57 K102_0350 IE3D071K04 19,6 35,11 3686/105 8,7
42 1,3 73 1,3 55 K102_0340 IE3D071K04 19,6 33,71 4719/140 8,7
43 2,7 74 2,7 54 K202_0340 IE3D071K04 27,1 33,62 1849/55 8,8
51 2,6 88 2,3 45 K102_0280 IE3D071K04 19,6 28,05 589/21 8,8
57 2,4 98 2,4 41 K102_0250 IE3D071K04 19,6 25,22 1261/50 8,7
61 3,1 106 2,6 38 K102_0230 IE3D071K04 19,6 23,27 1140/49 8,8
71 3,0 123 2,9 33 K102_0200 IE3D071K04 19,6 20,15 403/20 8,8
81 3,6 141 3,2 28 K102_0175 IE3D071K04 19,6 17,56 2090/119 8,8
85 3,6 147 3,6 27 K202_0170 IE3D071K04 27,1 16,86 2967/176 9,0
86 3,4 148 3,3 27 K102_0165 IE3D071K04 19,6 16,71 117/7 8,8

101 3,6 175 3,6 23 K102_0140 IE3D071K04 19,6 14,11 494/35 8,9
113 3,6 196 3,6 20 K102_0125 IE3D071K04 19,6 12,62 429/34 8,9
124 3,6 214 3,6 19 K102_0115 IE3D071K04 19,6 11,57 266/23 8,9
141 3,6 244 3,6 16 K102_0100 IE3D071K04 19,6 10,14 507/50 8,9
155 3,6 268 3,6 15 K102_0092 IE3D071K04 19,6 9,249 1748/189 9,0
172 3,6 298 3,6 13 K102_0083 IE3D071K04 19,6 8,309 1911/230 9,0
215 3,6 373 3,6 11 K102_0066 IE3D071K04 19,6 6,644 299/45 9,1
257 3,6 445 3,6 9,0 K102_0056 IE3D071K04 19,6 5,568 1520/273 9,4
358 3,6 619 3,6 6,5 K102_0040 IE3D071K04 19,6 4,000 4/1 9,6

PN (50 Hz) = 0,37 kW, PN (87 Hz) = 0,64 kW
6,6 0,81 11 0,81 521 K403_2180 IE3D071L04 50,9 218,2 38399/176 11
7,9 1,2 14 1,2 433 K403_1810 IE3D071L04 50,9 181,4 14147/78 11
11 1,1 18 1,1 325 K303_1360 IE3D071L04 38,1 136,0 14147/104 11
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,37 kW, PN (87 Hz) = 0,64 kW
11 1,7 18 1,5 325 K403_1360 IE3D071L04 50,9 136,1 196037/1440 11
13 1,3 23 1,3 261 K303_1090 IE3D071L04 38,1 109,2 167743/1536 11
13 2,1 23 1,8 260 K403_1090 IE3D071L04 50,9 108,8 62651/576 11
16 0,92 27 0,92 217 K203_0910 IE3D071L04 31,1 90,79 46483/512 11
16 1,6 27 1,6 218 K303_0910 IE3D071L04 38,1 91,23 26273/288 11
16 2,1 27 2,1 218 K403_0910 IE3D071L04 50,9 91,23 26273/288 11
18 1,1 31 1,1 190 K203_0800 IE3D071L04 31,1 79,62 26273/330 11
18 1,8 31 1,6 190 K303_0790 IE3D071L04 38,1 79,42 167743/2112 11
18 2,1 31 1,8 189 K403_0790 IE3D071L04 50,9 79,11 62651/792 11
21 1,3 36 1,3 168 K302_0690 IE3D071L04 33,2 69,43 6665/96 11
21 1,2 36 1,2 164 K203_0680 IE3D071L04 31,1 68,42 26273/384 11
21 2,1 37 2,1 162 K303_0680 IE3D071L04 38,1 67,73 74777/1104 11
22 1,3 38 1,3 158 K203_0660 IE3D071L04 31,1 66,03 46483/704 11
22 2,1 37 1,8 159 K303_0660 IE3D071L04 38,1 66,35 26273/396 11
26 1,2 45 1,2 135 K202_0560 IE3D071L04 28,2 55,54 1333/24 11
26 2,1 45 2,1 130 K303_0550 IE3D071L04 38,1 54,58 70735/1296 11
26 1,5 46 1,5 130 K203_0540 IE3D071L04 31,1 54,25 135407/2496 11
29 1,7 50 1,7 119 K203_0500 IE3D071L04 31,1 49,76 26273/528 11
29 2,1 50 2,1 118 K303_0490 IE3D071L04 38,1 49,26 74777/1518 11
30 0,89 53 0,89 114 K102_0470 IE3D071L04 20,7 46,92 2299/49 11
31 1,8 54 1,8 112 K202_0460 IE3D071L04 28,2 46,23 1849/40 11
32 1,9 55 1,9 108 K203_0450 IE3D071L04 31,1 45,22 58609/1296 11
35 1,2 61 1,2 98 K202_0400 IE3D071L04 28,2 40,39 1333/33 11
36 2,1 63 2,1 94 K203_0390 IE3D071L04 31,1 39,45 135407/3432 11
41 1,4 71 1,3 85 K102_0350 IE3D071L04 20,7 35,11 3686/105 11
41 2,0 72 2,0 84 K202_0350 IE3D071L04 28,2 34,55 1935/56 11
42 0,89 73 0,89 82 K102_0340 IE3D071L04 20,7 33,71 4719/140 11
43 1,8 74 1,8 82 K202_0340 IE3D071L04 28,2 33,62 1849/55 11
51 1,8 88 1,6 68 K102_0280 IE3D071L04 20,7 28,05 589/21 11
57 1,6 98 1,6 61 K102_0250 IE3D071L04 20,7 25,22 1261/50 11
57 2,0 99 2,0 61 K202_0250 IE3D071L04 28,2 25,13 1935/77 11
61 2,1 106 1,8 56 K102_0230 IE3D071L04 20,7 23,27 1140/49 11
71 2,0 123 1,9 49 K102_0200 IE3D071L04 20,7 20,15 403/20 11
81 2,4 141 2,1 43 K102_0175 IE3D071L04 20,7 17,56 2090/119 11
85 2,4 147 2,4 41 K202_0170 IE3D071L04 28,2 16,86 2967/176 11
86 2,3 148 2,2 41 K102_0165 IE3D071L04 20,7 16,71 117/7 11

101 2,4 175 2,4 34 K102_0140 IE3D071L04 20,7 14,11 494/35 11
113 2,4 196 2,4 31 K102_0125 IE3D071L04 20,7 12,62 429/34 11
124 2,4 214 2,4 28 K102_0115 IE3D071L04 20,7 11,57 266/23 11
141 2,4 244 2,4 25 K102_0100 IE3D071L04 20,7 10,14 507/50 11
155 2,4 268 2,4 22 K102_0092 IE3D071L04 20,7 9,249 1748/189 11
170 2,4 295 2,4 20 K202_0084 IE3D071L04 28,2 8,397 2494/297 11
172 2,4 298 2,4 20 K102_0083 IE3D071L04 20,7 8,309 1911/230 11
215 2,4 373 2,4 16 K102_0066 IE3D071L04 20,7 6,644 299/45 11
257 2,4 445 2,4 14 K102_0056 IE3D071L04 20,7 5,568 1520/273 11
358 2,4 619 2,4 9,7 K102_0040 IE3D071L04 20,7 4,000 4/1 12

PN (50 Hz) = 0,55 kW, PN (87 Hz) = 0,95 kW
3,8 1,4 6,5 1,4 1309 K714_3810 IE3D080K04 114,2 381,0 195083/512 21
3,9 0,85 6,8 0,85 1267 K614_3690 IE3D080K04 81,4 368,9 1700009/4608 21
4,2 1,4 7,2 1,4 1182 K714_3440 IE3D080K04 114,2 344,1 44051/128 21
4,3 0,85 7,5 0,85 1145 K614_3330 IE3D080K04 81,4 333,2 383873/1152 21
4,7 2,3 8,2 2,1 1047 K714_3050 IE3D080K04 114,2 304,8 195083/640 21
4,8 0,87 8,3 0,87 1030 K514_3000 IE3D080K04 60,5 300,0 756059/2520 21
4,9 1,4 8,5 1,4 1011 K614_2940 IE3D080K04 81,4 294,4 3674213/12480 21
5,2 2,3 9,1 2,1 946 K714_2750 IE3D080K04 114,2 275,3 44051/160 21
5,3 0,88 9,2 0,88 931 K514_2710 IE3D080K04 60,5 271,0 24389/90 21
5,4 1,4 9,4 1,4 913 K614_2660 IE3D080K04 81,4 265,9 829661/3120 21
5,7 2,6 9,9 2,5 861 K714_2510 IE3D080K04 114,2 250,7 320943/1280 21
5,8 1,1 10 1,1 857 K514_2500 IE3D080K04 60,5 249,6 729988/2925 21
5,8 1,7 10 1,7 846 K614_2460 IE3D080K04 81,4 246,3 1261297/5120 21
6,4 2,6 11 2,5 778 K714_2260 IE3D080K04 114,2 226,5 72471/320 21
6,4 1,2 11 1,2 774 K514_2250 IE3D080K04 60,5 225,4 659344/2925 21
6,5 1,9 11 1,9 764 K614_2230 IE3D080K04 81,4 222,5 284809/1280 21
7,5 2,9 13 2,9 662 K714_1930 IE3D080K04 114,2 192,9 320943/1664 21
7,7 1,4 13 1,4 640 K514_1860 IE3D080K04 60,5 186,2 26071/140 21
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,55 kW, PN (87 Hz) = 0,95 kW
7,8 2,3 14 2,3 634 K614_1850 IE3D080K04 81,4 184,6 383873/2080 21
8,0 0,86 14 0,86 625 K403_1790 IE3D080K04 54,4 179,1 34916/195 21
8,3 2,9 14 2,9 598 K714_1740 IE3D080K04 114,2 174,2 72471/416 21
8,6 1,6 15 1,6 578 K514_1680 IE3D080K04 60,5 168,2 841/5 21
8,6 2,5 15 2,5 573 K614_1670 IE3D080K04 81,4 166,7 86681/520 21
9,5 3,5 16 3,5 521 K714_1520 IE3D080K04 114,2 151,7 24273/160 21
9,7 1,8 17 1,8 512 K514_1490 IE3D080K04 60,5 149,0 26071/175 21
9,7 2,8 17 2,8 509 K614_1480 IE3D080K04 81,4 148,2 4551637/30720 21
11 3,5 18 3,5 471 K714_1370 IE3D080K04 114,2 137,0 5481/40 21
11 1,9 19 1,9 462 K514_1350 IE3D080K04 60,5 134,6 3364/25 21
11 1,2 19 1,2 469 K403_1340 IE3D080K04 54,4 134,4 120959/900 21
11 3,2 19 3,2 460 K614_1340 IE3D080K04 81,4 133,8 1027789/7680 21
12 2,1 20 2,1 429 K514_1250 IE3D080K04 60,5 124,9 599633/4800 21
12 3,4 20 3,4 423 K614_1230 IE3D080K04 81,4 123,2 1261297/10240 21
13 2,3 22 2,3 388 K514_1130 IE3D080K04 60,5 112,8 135401/1200 21
13 3,8 22 3,7 382 K614_1110 IE3D080K04 81,4 111,3 284809/2560 21
13 0,93 23 0,93 376 K303_1080 IE3D080K04 41,6 107,8 103501/960 21
13 1,5 23 1,5 375 K403_1070 IE3D080K04 54,4 107,4 38657/360 21
15 2,3 26 2,3 337 K513_0970 IE3D080K04 56,0 96,64 38657/400 21
15 3,2 26 3,2 333 K613_0950 IE3D080K04 77,5 95,41 293105/3072 21
15 2,8 26 2,8 323 K514_0940 IE3D080K04 60,5 94,15 338923/3600 21
16 1,1 28 1,1 314 K303_0900 IE3D080K04 41,6 90,06 16211/180 21
16 1,8 28 1,8 314 K403_0900 IE3D080K04 54,4 90,06 16211/180 21
16 2,3 29 2,3 305 K513_0870 IE3D080K04 56,0 87,29 8729/100 21
17 3,2 29 3,2 301 K613_0860 IE3D080K04 77,5 86,18 66185/768 21
17 3,1 29 3,1 292 K514_0850 IE3D080K04 60,5 85,03 76531/900 21
18 1,3 32 1,3 274 K303_0780 IE3D080K04 41,6 78,41 103501/1320 21
18 2,0 32 2,0 273 K403_0780 IE3D080K04 54,4 78,10 38657/495 21
19 4,5 33 4,5 266 K613_0760 IE3D080K04 77,5 76,14 126697/1664 22
21 3,4 36 3,4 245 K513_0700 IE3D080K04 56,0 70,08 841/12 21
21 1,5 36 1,5 245 K402_0690 IE3D080K04 50,2 69,34 5547/80 21
21 4,5 36 4,5 240 K613_0690 IE3D080K04 77,5 68,77 28609/416 22
22 1,5 37 1,5 233 K303_0670 IE3D080K04 41,6 66,87 46139/690 21
21 2,3 37 2,3 235 K403_0670 IE3D080K04 54,4 67,30 21199/315 21
22 1,5 38 1,5 229 K303_0650 IE3D080K04 41,6 65,50 32422/495 21
22 2,4 38 2,4 229 K403_0650 IE3D080K04 54,4 65,50 32422/495 21
25 4,4 43 4,4 203 K513_0580 IE3D080K04 56,0 58,30 11368/195 21
26 1,3 45 1,3 197 K302_0560 IE3D080K04 36,7 55,71 2451/44 21
26 2,1 45 2,1 197 K402_0560 IE3D080K04 50,2 55,71 2451/44 21
27 1,9 46 1,9 188 K303_0540 IE3D080K04 41,6 53,88 8729/162 21
27 2,9 46 2,9 187 K403_0540 IE3D080K04 54,4 53,69 38657/720 21
29 1,5 49 1,5 179 K402_0500 IE3D080K04 50,2 50,43 5547/110 21
30 2,1 51 2,1 170 K303_0490 IE3D080K04 41,6 48,63 184556/3795 21
30 5,2 52 5,2 168 K513_0480 IE3D080K04 56,0 48,16 2697/56 22
31 1,2 54 1,2 164 K202_0460 IE3D080K04 31,7 46,23 1849/40 21
31 2,1 54 2,1 164 K302_0460 IE3D080K04 36,7 46,23 1849/40 21
32 2,2 56 2,2 157 K303_0450 IE3D080K04 41,6 44,89 11223/250 21
33 5,2 57 5,2 152 K513_0440 IE3D080K04 56,0 43,50 87/2 22
36 1,3 62 1,3 143 K302_0410 IE3D080K04 36,7 40,51 4902/121 21
36 2,1 62 2,1 143 K402_0410 IE3D080K04 50,2 40,51 4902/121 21
37 2,6 64 2,6 137 K303_0390 IE3D080K04 41,6 39,19 34916/891 21
40 2,8 70 2,8 125 K303_0360 IE3D080K04 41,6 35,83 215/6 21
41 0,97 71 0,91 124 K102_0350 IE3D080K04 24,2 35,11 3686/105 21
42 1,6 72 1,6 122 K202_0350 IE3D080K04 31,7 34,55 1935/56 21
41 2,8 72 2,8 123 K302_0350 IE3D080K04 36,7 34,73 903/26 21
43 1,3 74 1,3 119 K202_0340 IE3D080K04 31,7 33,62 1849/55 21
43 2,1 74 2,1 119 K302_0340 IE3D080K04 36,7 33,62 1849/55 21
44 3,1 76 3,0 114 K303_0330 IE3D080K04 41,6 32,65 44892/1375 21
44 4,1 77 4,1 113 K403_0320 IE3D080K04 54,4 32,39 2494/77 21
51 1,2 89 1,1 99 K102_0280 IE3D080K04 24,2 28,05 589/21 21
52 2,0 89 1,9 99 K202_0280 IE3D080K04 31,7 27,95 559/20 21
57 1,1 99 1,1 89 K102_0250 IE3D080K04 24,2 25,22 1261/50 21
57 2,2 99 2,0 89 K202_0250 IE3D080K04 31,7 25,13 1935/77 21
62 1,4 107 1,2 82 K102_0230 IE3D080K04 24,2 23,27 1140/49 21
62 2,4 108 2,1 82 K202_0230 IE3D080K04 31,7 23,18 2967/128 21
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,55 kW, PN (87 Hz) = 0,95 kW
71 1,5 124 1,3 71 K102_0200 IE3D080K04 24,2 20,15 403/20 21
71 2,8 123 2,3 72 K202_0200 IE3D080K04 31,7 20,33 1118/55 21
82 1,7 142 1,4 62 K102_0175 IE3D080K04 24,2 17,56 2090/119 21
82 3,1 143 2,6 62 K202_0175 IE3D080K04 31,7 17,47 559/32 21
85 3,1 148 2,7 60 K202_0170 IE3D080K04 31,7 16,86 2967/176 21
86 1,8 149 1,5 59 K102_0165 IE3D080K04 24,2 16,71 117/7 21

102 2,0 177 1,7 50 K102_0140 IE3D080K04 24,2 14,11 494/35 21
104 3,6 180 3,0 49 K202_0140 IE3D080K04 31,7 13,85 2881/208 21
114 2,1 198 1,8 45 K102_0125 IE3D080K04 24,2 12,62 429/34 21
125 2,3 216 1,9 41 K102_0115 IE3D080K04 24,2 11,57 266/23 21
142 2,5 246 2,1 36 K102_0100 IE3D080K04 24,2 10,14 507/50 21
156 2,6 270 2,2 33 K102_0092 IE3D080K04 24,2 9,249 1748/189 21
171 5,0 297 4,2 30 K202_0084 IE3D080K04 31,7 8,397 2494/297 21
173 2,8 300 2,4 29 K102_0083 IE3D080K04 24,2 8,309 1911/230 21
215 5,8 373 4,9 24 K202_0067 IE3D080K04 31,7 6,683 2279/341 22
217 3,3 375 2,8 24 K102_0066 IE3D080K04 24,2 6,644 299/45 21
240 3,5 416 3,0 21 K102_0060 IE3D080K04 24,2 6,000 6/1 21
259 3,7 448 3,1 20 K102_0056 IE3D080K04 24,2 5,568 1520/273 21
330 6,6 572 6,5 15 K202_0044 IE3D080K04 31,7 4,364 48/11 23
360 4,6 624 3,9 14 K102_0040 IE3D080K04 24,2 4,000 4/1 22

PN (50 Hz) = 0,75 kW, PN (87 Hz) = 1,30 kW
3,8 1,0 6,6 1,0 1793 K714_3810 IE3D080L04 116,7 381,0 195083/512 26
4,2 1,0 7,3 1,0 1619 K714_3440 IE3D080L04 116,7 344,1 44051/128 26
4,7 1,7 8,2 1,5 1434 K714_3050 IE3D080L04 116,7 304,8 195083/640 26
4,9 1,0 8,5 1,0 1385 K614_2940 IE3D080L04 83,9 294,4 3674213/12480 26
5,2 1,7 9,1 1,5 1295 K714_2750 IE3D080L04 116,7 275,3 44051/160 26
5,4 1,1 9,4 1,1 1251 K614_2660 IE3D080L04 83,9 265,9 829661/3120 26
5,8 1,9 10 1,8 1180 K714_2510 IE3D080L04 116,7 250,7 320943/1280 26
5,9 1,3 10 1,3 1159 K614_2460 IE3D080L04 83,9 246,3 1261297/5120 26
6,4 1,9 11 1,8 1066 K714_2260 IE3D080L04 116,7 226,5 72471/320 26
6,4 0,85 11 0,85 1061 K514_2250 IE3D080L04 63,0 225,4 659344/2925 26
6,5 1,4 11 1,4 1047 K614_2230 IE3D080L04 83,9 222,5 284809/1280 26
7,5 2,1 13 2,1 907 K714_1930 IE3D080L04 116,7 192,9 320943/1664 26
7,8 1,0 13 1,0 876 K514_1860 IE3D080L04 63,0 186,2 26071/140 26
7,8 1,7 14 1,7 868 K614_1850 IE3D080L04 83,9 184,6 383873/2080 26
8,3 2,1 14 2,1 820 K714_1740 IE3D080L04 116,7 174,2 72471/416 26
8,6 1,1 15 1,1 791 K514_1680 IE3D080L04 63,0 168,2 841/5 26
8,7 1,8 15 1,8 784 K614_1670 IE3D080L04 83,9 166,7 86681/520 26
9,5 2,5 16 2,5 714 K714_1520 IE3D080L04 116,7 151,7 24273/160 27
9,7 1,3 17 1,3 701 K514_1490 IE3D080L04 63,0 149,0 26071/175 26
9,8 2,1 17 2,1 697 K614_1480 IE3D080L04 83,9 148,2 4551637/30720 26
11 2,5 18 2,5 645 K714_1370 IE3D080L04 116,7 137,0 5481/40 27
11 1,4 19 1,4 633 K514_1350 IE3D080L04 63,0 134,6 3364/25 26
11 0,86 19 0,86 642 K403_1340 IE3D080L04 56,9 134,4 120959/900 26
11 2,3 19 2,3 630 K614_1340 IE3D080L04 83,9 133,8 1027789/7680 26
12 1,5 20 1,5 588 K514_1250 IE3D080L04 63,0 124,9 599633/4800 26
12 2,5 20 2,5 580 K614_1230 IE3D080L04 83,9 123,2 1261297/10240 26
13 1,7 22 1,7 531 K514_1130 IE3D080L04 63,0 112,8 135401/1200 26
13 2,8 22 2,7 523 K614_1110 IE3D080L04 83,9 111,3 284809/2560 26
13 1,1 23 1,1 513 K403_1070 IE3D080L04 56,9 107,4 38657/360 26
15 1,7 26 1,7 462 K513_0970 IE3D080L04 58,5 96,64 38657/400 26
15 2,4 26 2,4 456 K613_0950 IE3D080L04 80,0 95,41 293105/3072 27
15 2,0 27 2,0 443 K514_0940 IE3D080L04 63,0 94,15 338923/3600 26
16 0,81 28 0,81 430 K303_0900 IE3D080L04 44,1 90,06 16211/180 26
16 1,3 28 1,3 430 K403_0900 IE3D080L04 56,9 90,06 16211/180 26
17 1,7 29 1,7 417 K513_0870 IE3D080L04 58,5 87,29 8729/100 26
17 2,4 29 2,4 412 K613_0860 IE3D080L04 80,0 86,18 66185/768 27
17 2,3 29 2,3 400 K514_0850 IE3D080L04 63,0 85,03 76531/900 26
18 0,93 32 0,93 375 K303_0780 IE3D080L04 44,1 78,41 103501/1320 26
19 1,5 32 1,5 373 K403_0780 IE3D080L04 56,9 78,10 38657/495 26
19 2,4 32 2,4 371 K513_0780 IE3D080L04 58,5 77,59 26071/336 26
19 3,3 33 3,3 364 K613_0760 IE3D080L04 80,0 76,14 126697/1664 27
21 2,4 36 2,4 335 K513_0700 IE3D080L04 58,5 70,08 841/12 26
21 1,1 36 1,1 336 K402_0690 IE3D080L04 52,7 69,34 5547/80 26
21 3,3 36 3,3 329 K613_0690 IE3D080L04 80,0 68,77 28609/416 27
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 0,75 kW, PN (87 Hz) = 1,30 kW
22 1,1 37 1,1 320 K303_0670 IE3D080L04 44,1 66,87 46139/690 26
21 1,7 37 1,7 322 K403_0670 IE3D080L04 56,9 67,30 21199/315 26
22 1,1 38 1,1 313 K303_0650 IE3D080L04 44,1 65,50 32422/495 26
22 1,8 38 1,8 313 K403_0650 IE3D080L04 56,9 65,50 32422/495 26
22 2,9 39 2,9 309 K513_0650 IE3D080L04 58,5 64,54 12586/195 27
25 3,2 43 3,2 279 K513_0580 IE3D080L04 58,5 58,30 11368/195 27
26 0,98 45 0,98 270 K302_0560 IE3D080L04 39,2 55,71 2451/44 26
26 1,6 45 1,6 270 K402_0560 IE3D080L04 52,7 55,71 2451/44 26
27 1,4 46 1,4 258 K303_0540 IE3D080L04 44,1 53,88 8729/162 26
27 2,1 47 2,1 257 K403_0540 IE3D080L04 56,9 53,69 38657/720 26
29 1,1 50 1,1 245 K402_0500 IE3D080L04 52,7 50,43 5547/110 26
30 1,5 51 1,5 232 K303_0490 IE3D080L04 44,1 48,63 184556/3795 26
30 2,4 51 2,4 234 K403_0490 IE3D080L04 56,9 48,94 169592/3465 26
30 3,8 52 3,8 230 K513_0480 IE3D080L04 58,5 48,16 2697/56 27
31 0,89 54 0,89 224 K202_0460 IE3D080L04 34,2 46,23 1849/40 26
31 1,5 54 1,5 224 K302_0460 IE3D080L04 39,2 46,23 1849/40 26
31 2,4 54 2,4 225 K402_0460 IE3D080L04 52,7 46,31 602/13 26
32 1,6 56 1,6 215 K303_0450 IE3D080L04 44,1 44,89 11223/250 26
32 2,6 56 2,6 213 K403_0450 IE3D080L04 56,9 44,54 1247/28 26
33 3,8 58 3,8 208 K513_0440 IE3D080L04 58,5 43,50 87/2 27
36 0,98 62 0,98 196 K302_0410 IE3D080L04 39,2 40,51 4902/121 26
36 1,6 62 1,6 196 K402_0410 IE3D080L04 52,7 40,51 4902/121 26
37 1,9 64 1,9 187 K303_0390 IE3D080L04 44,1 39,19 34916/891 26
37 2,9 64 2,9 187 K403_0390 IE3D080L04 56,9 39,05 38657/990 26
40 2,0 70 2,0 171 K303_0360 IE3D080L04 44,1 35,83 215/6 26
42 1,2 72 1,2 168 K202_0350 IE3D080L04 34,2 34,55 1935/56 26
42 2,1 72 2,1 168 K302_0350 IE3D080L04 39,2 34,73 903/26 26
43 0,95 74 0,95 163 K202_0340 IE3D080L04 34,2 33,62 1849/55 26
43 1,5 74 1,5 163 K302_0340 IE3D080L04 39,2 33,62 1849/55 26
43 2,4 74 2,4 163 K402_0340 IE3D080L04 52,7 33,68 4816/143 26
44 2,2 77 2,2 156 K303_0330 IE3D080L04 44,1 32,65 44892/1375 26
45 3,0 77 3,0 155 K403_0320 IE3D080L04 56,9 32,39 2494/77 26
52 0,88 – – 136 K102_0280 IE3D080L04 26,7 28,05 589/21 26
52 1,5 90 1,4 136 K202_0280 IE3D080L04 34,2 27,95 559/20 26
52 2,6 90 2,4 135 K302_0280 IE3D080L04 39,2 27,88 3569/128 26
58 1,6 100 1,5 122 K202_0250 IE3D080L04 34,2 25,13 1935/77 26
57 2,8 99 2,6 123 K302_0250 IE3D080L04 39,2 25,26 3612/143 26
62 1,0 108 0,88 113 K102_0230 IE3D080L04 26,7 23,27 1140/49 26
62 1,8 108 1,6 112 K202_0230 IE3D080L04 34,2 23,18 2967/128 26
62 3,1 107 2,7 113 K302_0230 IE3D080L04 39,2 23,29 559/24 26
72 1,1 124 0,96 98 K102_0200 IE3D080L04 26,7 20,15 403/20 26
71 2,0 123 1,7 99 K202_0200 IE3D080L04 34,2 20,33 1118/55 26
82 1,3 143 1,1 85 K102_0175 IE3D080L04 26,7 17,56 2090/119 26
83 2,2 143 1,9 85 K202_0175 IE3D080L04 34,2 17,47 559/32 26
86 2,3 148 1,9 82 K202_0170 IE3D080L04 34,2 16,86 2967/176 26
86 1,3 150 1,1 81 K102_0165 IE3D080L04 26,7 16,71 117/7 26

102 1,4 177 1,2 68 K102_0140 IE3D080L04 26,7 14,11 494/35 26
104 2,6 181 2,2 67 K202_0140 IE3D080L04 34,2 13,85 2881/208 27
115 1,6 198 1,3 61 K102_0125 IE3D080L04 26,7 12,62 429/34 26
114 2,8 197 2,3 62 K202_0125 IE3D080L04 34,2 12,71 559/44 26
125 1,7 216 1,4 56 K102_0115 IE3D080L04 26,7 11,57 266/23 26
125 3,0 217 2,5 56 K202_0115 IE3D080L04 34,2 11,55 1247/108 27
143 1,8 247 1,5 49 K102_0100 IE3D080L04 26,7 10,14 507/50 26
143 3,2 248 2,7 49 K202_0100 IE3D080L04 34,2 10,07 2881/286 27
156 1,9 271 1,6 45 K102_0092 IE3D080L04 26,7 9,249 1748/189 26
157 3,4 272 2,9 45 K202_0092 IE3D080L04 34,2 9,190 2279/248 27
172 3,7 298 3,1 41 K202_0084 IE3D080L04 34,2 8,397 2494/297 27
174 2,1 301 1,7 40 K102_0083 IE3D080L04 26,7 8,309 1911/230 26
216 4,3 375 3,6 32 K202_0067 IE3D080L04 34,2 6,683 2279/341 27
217 2,4 377 2,0 32 K102_0066 IE3D080L04 26,7 6,644 299/45 26
241 2,6 417 2,2 29 K102_0060 IE3D080L04 26,7 6,000 6/1 26
260 2,7 450 2,3 27 K102_0056 IE3D080L04 26,7 5,568 1520/273 27
331 4,8 574 4,8 21 K202_0044 IE3D080L04 34,2 4,364 48/11 28
361 3,4 626 2,8 19 K102_0040 IE3D080L04 26,7 4,000 4/1 27
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 1,10 kW, PN (87 Hz) = 1,91 kW
4,7 1,1 8,2 1,0 2094 K714_3050 IE3D090S04 122,2 304,8 195083/640 40
5,2 1,1 9,1 1,0 1891 K714_2750 IE3D090S04 122,2 275,3 44051/160 40
5,7 1,3 9,9 1,2 1722 K714_2510 IE3D090S04 122,2 250,7 320943/1280 40
5,8 0,86 10 0,86 1692 K614_2460 IE3D090S04 89,4 246,3 1261297/5120 40
6,4 1,3 11 1,2 1556 K714_2260 IE3D090S04 122,2 226,5 72471/320 40
6,5 0,95 11 0,95 1528 K614_2230 IE3D090S04 89,4 222,5 284809/1280 40
7,5 1,5 13 1,5 1325 K714_1930 IE3D090S04 122,2 192,9 320943/1664 40
7,8 1,1 14 1,1 1268 K614_1850 IE3D090S04 89,4 184,6 383873/2080 40
8,3 1,5 14 1,5 1197 K714_1740 IE3D090S04 122,2 174,2 72471/416 40
8,6 1,3 15 1,3 1145 K614_1670 IE3D090S04 89,4 166,7 86681/520 40
9,5 1,7 16 1,7 1042 K714_1520 IE3D090S04 122,2 151,7 24273/160 41
9,7 0,88 17 0,88 1023 K514_1490 IE3D090S04 68,5 149,0 26071/175 40
9,7 1,4 17 1,4 1018 K614_1480 IE3D090S04 89,4 148,2 4551637/30720 40
11 1,7 18 1,7 941 K714_1370 IE3D090S04 122,2 137,0 5481/40 41
11 0,97 19 0,97 924 K514_1350 IE3D090S04 68,5 134,6 3364/25 40
11 1,6 19 1,6 919 K614_1340 IE3D090S04 89,4 133,8 1027789/7680 40
12 1,0 20 1,0 858 K514_1250 IE3D090S04 68,5 124,9 599633/4800 40
12 1,7 20 1,7 846 K614_1230 IE3D090S04 89,4 123,2 1261297/10240 40
13 1,2 22 1,2 775 K514_1130 IE3D090S04 68,5 112,8 135401/1200 40
13 1,9 22 1,9 764 K614_1110 IE3D090S04 89,4 111,3 284809/2560 40
15 1,1 26 1,1 674 K513_0970 IE3D090S04 64,0 96,64 38657/400 40
15 1,6 26 1,6 666 K613_0950 IE3D090S04 85,5 95,41 293105/3072 41
15 1,4 26 1,4 647 K514_0940 IE3D090S04 68,5 94,15 338923/3600 40
16 0,88 28 0,88 629 K403_0900 IE3D090S04 62,4 90,06 16211/180 40
16 1,1 29 1,1 609 K513_0870 IE3D090S04 64,0 87,29 8729/100 40
17 1,6 29 1,6 601 K613_0860 IE3D090S04 85,5 86,18 66185/768 41
17 1,5 29 1,5 584 K514_0850 IE3D090S04 68,5 85,03 76531/900 40
18 1,0 32 1,0 545 K403_0780 IE3D090S04 62,4 78,10 38657/495 40
19 1,7 32 1,7 541 K513_0780 IE3D090S04 64,0 77,59 26071/336 40
19 2,3 33 2,3 531 K613_0760 IE3D090S04 85,5 76,14 126697/1664 41
21 1,7 36 1,7 489 K513_0700 IE3D090S04 64,0 70,08 841/12 40
21 2,3 36 2,3 480 K613_0690 IE3D090S04 85,5 68,77 28609/416 41
21 1,2 37 1,2 470 K403_0670 IE3D090S04 62,4 67,30 21199/315 40
22 1,2 38 1,2 457 K403_0650 IE3D090S04 62,4 65,50 32422/495 40
22 2,0 39 2,0 450 K513_0650 IE3D090S04 64,0 64,54 12586/195 41
25 2,2 43 2,2 407 K513_0580 IE3D090S04 64,0 58,30 11368/195 41
26 1,1 45 1,1 394 K402_0560 IE3D090S04 58,2 55,71 2451/44 40
27 0,93 46 0,93 376 K303_0540 IE3D090S04 49,6 53,88 8729/162 40
27 1,5 46 1,5 375 K403_0540 IE3D090S04 62,4 53,69 38657/720 40
30 1,0 51 1,0 339 K303_0490 IE3D090S04 49,6 48,63 184556/3795 40
29 1,6 51 1,6 342 K403_0490 IE3D090S04 62,4 48,94 169592/3465 40
30 2,6 52 2,6 336 K513_0480 IE3D090S04 64,0 48,16 2697/56 41
31 1,1 54 1,1 327 K302_0460 IE3D090S04 44,7 46,23 1849/40 40
31 1,6 54 1,6 328 K402_0460 IE3D090S04 58,2 46,31 602/13 40
32 1,1 56 1,1 313 K303_0450 IE3D090S04 49,6 44,89 11223/250 40
32 1,8 56 1,8 311 K403_0450 IE3D090S04 62,4 44,54 1247/28 40
33 2,6 57 2,6 304 K513_0440 IE3D090S04 64,0 43,50 87/2 41
36 1,1 62 1,1 287 K402_0410 IE3D090S04 58,2 40,51 4902/121 40
37 1,3 64 1,3 273 K303_0390 IE3D090S04 49,6 39,19 34916/891 40
37 2,0 64 2,0 273 K403_0390 IE3D090S04 62,4 39,05 38657/990 40
40 1,4 70 1,4 250 K303_0360 IE3D090S04 49,6 35,83 215/6 40
40 2,0 70 2,0 249 K403_0360 IE3D090S04 62,4 35,72 13717/384 40
42 0,82 72 0,82 245 K202_0350 IE3D090S04 39,7 34,55 1935/56 40
41 1,4 72 1,4 246 K302_0350 IE3D090S04 44,7 34,73 903/26 40
41 2,2 72 2,2 246 K402_0350 IE3D090S04 58,2 34,76 4171/120 40
43 1,1 74 1,1 238 K302_0340 IE3D090S04 44,7 33,62 1849/55 40
43 1,6 74 1,6 238 K402_0340 IE3D090S04 58,2 33,68 4816/143 40
44 1,5 76 1,5 228 K303_0330 IE3D090S04 49,6 32,65 44892/1375 40
44 2,0 77 2,0 226 K403_0320 IE3D090S04 62,4 32,39 2494/77 40
52 1,0 89 0,95 198 K202_0280 IE3D090S04 39,7 27,95 559/20 40
52 1,8 89 1,7 197 K302_0280 IE3D090S04 44,7 27,88 3569/128 40
52 2,8 90 2,5 197 K402_0280 IE3D090S04 58,2 27,77 1333/48 41
57 1,1 99 1,0 178 K202_0250 IE3D090S04 39,7 25,13 1935/77 40
57 1,9 99 1,8 179 K302_0250 IE3D090S04 44,7 25,26 3612/143 40
57 2,6 99 2,6 179 K402_0250 IE3D090S04 58,2 25,28 4171/165 41
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 1,10 kW, PN (87 Hz) = 1,91 kW
62 1,2 108 1,1 164 K202_0230 IE3D090S04 39,7 23,18 2967/128 40
62 2,1 107 1,9 165 K302_0230 IE3D090S04 44,7 23,29 559/24 40
71 1,4 123 1,2 144 K202_0200 IE3D090S04 39,7 20,33 1118/55 40
71 2,4 123 2,1 144 K302_0200 IE3D090S04 44,7 20,28 3569/176 40
82 0,86 – – 124 K102_0175 IE3D090S04 32,2 17,56 2090/119 40
82 1,5 143 1,3 124 K202_0175 IE3D090S04 39,7 17,47 559/32 40
83 2,7 144 2,3 122 K302_0175 IE3D090S04 44,7 17,29 1591/92 41
85 1,6 148 1,3 119 K202_0170 IE3D090S04 39,7 16,86 2967/176 40
85 2,7 147 2,3 120 K302_0170 IE3D090S04 44,7 16,94 559/33 41
86 0,89 – – 118 K102_0165 IE3D090S04 32,2 16,71 117/7 40

102 0,99 177 0,84 100 K102_0140 IE3D090S04 32,2 14,11 494/35 40
104 1,8 180 1,5 98 K202_0140 IE3D090S04 39,7 13,85 2881/208 41
103 3,1 179 2,6 99 K302_0140 IE3D090S04 44,7 13,94 1505/108 41
114 1,1 198 0,90 89 K102_0125 IE3D090S04 32,2 12,62 429/34 40
113 1,9 196 1,6 90 K202_0125 IE3D090S04 39,7 12,71 559/44 40
114 3,3 198 2,8 89 K302_0125 IE3D090S04 44,7 12,58 3182/253 41
125 1,1 216 0,96 82 K102_0115 IE3D090S04 32,2 11,57 266/23 40
125 2,0 216 1,7 82 K202_0115 IE3D090S04 39,7 11,55 1247/108 41
142 1,2 246 1,0 72 K102_0100 IE3D090S04 32,2 10,14 507/50 40
143 2,2 248 1,9 71 K202_0100 IE3D090S04 39,7 10,07 2881/286 41
156 1,3 270 1,1 65 K102_0092 IE3D090S04 32,2 9,249 1748/189 40
157 2,4 271 2,0 65 K202_0092 IE3D090S04 39,7 9,190 2279/248 41
171 2,5 297 2,1 59 K202_0084 IE3D090S04 39,7 8,397 2494/297 41
173 1,4 300 1,2 59 K102_0083 IE3D090S04 32,2 8,309 1911/230 40
215 2,9 373 2,5 47 K202_0067 IE3D090S04 39,7 6,683 2279/341 41
217 1,6 375 1,4 47 K102_0066 IE3D090S04 32,2 6,644 299/45 40
240 1,8 416 1,5 42 K102_0060 IE3D090S04 32,2 6,000 6/1 40
240 3,1 416 2,6 42 K202_0060 IE3D090S04 39,7 6,000 6/1 42
259 1,8 448 1,6 39 K102_0056 IE3D090S04 32,2 5,568 1520/273 41
330 3,3 572 3,3 31 K202_0044 IE3D090S04 39,7 4,364 48/11 42
360 2,3 624 1,9 28 K102_0040 IE3D090S04 32,2 4,000 4/1 41

PN (50 Hz) = 1,50 kW, PN (87 Hz) = 2,60 kW
4,8 0,85 – – 2811 K714_3050 IE3D090LX04 130,7 304,8 195083/640 58
5,3 0,86 – – 2539 K714_2750 IE3D090LX04 130,7 275,3 44051/160 58
5,8 0,98 10 0,91 2312 K714_2510 IE3D090LX04 130,7 250,7 320943/1280 58
6,4 0,98 11 0,91 2088 K714_2260 IE3D090LX04 130,7 226,5 72471/320 58
7,5 1,1 13 1,1 1779 K714_1930 IE3D090LX04 130,7 192,9 320943/1664 58
7,9 0,85 14 0,85 1702 K614_1850 IE3D090LX04 97,9 184,6 383873/2080 58
8,4 1,1 14 1,1 1607 K714_1740 IE3D090LX04 130,7 174,2 72471/416 58
8,7 0,94 15 0,94 1537 K614_1670 IE3D090LX04 97,9 166,7 86681/520 58
9,6 1,3 17 1,3 1399 K714_1520 IE3D090LX04 130,7 151,7 24273/160 59
9,8 1,1 17 1,1 1366 K614_1480 IE3D090LX04 97,9 148,2 4551637/30720 58
11 1,3 18 1,3 1264 K714_1370 IE3D090LX04 130,7 137,0 5481/40 59
11 1,2 19 1,2 1234 K614_1340 IE3D090LX04 97,9 133,8 1027789/7680 58
12 1,3 20 1,3 1136 K614_1230 IE3D090LX04 97,9 123,2 1261297/10240 58
13 0,87 22 0,87 1041 K514_1130 IE3D090LX04 77,0 112,8 135401/1200 58
13 1,4 23 1,4 1026 K614_1110 IE3D090LX04 97,9 111,3 284809/2560 58
15 0,84 26 0,84 905 K513_0970 IE3D090LX04 72,5 96,64 38657/400 58
15 1,2 26 1,2 894 K613_0950 IE3D090LX04 94,0 95,41 293105/3072 59
15 1,0 27 1,0 868 K514_0940 IE3D090LX04 77,0 94,15 338923/3600 58
17 0,84 29 0,84 818 K513_0870 IE3D090LX04 72,5 87,29 8729/100 58
17 1,2 29 1,2 807 K613_0860 IE3D090LX04 94,0 86,18 66185/768 59
17 1,1 30 1,1 784 K514_0850 IE3D090LX04 77,0 85,03 76531/900 58
19 1,2 32 1,2 727 K513_0780 IE3D090LX04 72,5 77,59 26071/336 58
19 1,7 33 1,7 713 K613_0760 IE3D090LX04 94,0 76,14 126697/1664 59
21 1,3 36 1,3 657 K513_0700 IE3D090LX04 72,5 70,08 841/12 58
21 1,7 37 1,7 644 K613_0690 IE3D090LX04 94,0 68,77 28609/416 59
22 0,87 37 0,87 631 K403_0670 IE3D090LX04 70,9 67,30 21199/315 58
22 0,90 38 0,90 614 K403_0650 IE3D090LX04 70,9 65,50 32422/495 58
23 1,5 39 1,5 605 K513_0650 IE3D090LX04 72,5 64,54 12586/195 59
25 1,6 43 1,6 546 K513_0580 IE3D090LX04 72,5 58,30 11368/195 59
26 0,80 45 0,80 530 K402_0560 IE3D090LX04 66,7 55,71 2451/44 58
27 1,1 47 1,1 503 K403_0540 IE3D090LX04 70,9 53,69 38657/720 58
30 1,2 51 1,2 459 K403_0490 IE3D090LX04 70,9 48,94 169592/3465 58
30 1,9 52 1,9 451 K513_0480 IE3D090LX04 72,5 48,16 2697/56 59
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 1,50 kW, PN (87 Hz) = 2,60 kW
31 1,2 54 1,2 440 K402_0460 IE3D090LX04 66,7 46,31 602/13 58
32 0,83 56 0,83 421 K303_0450 IE3D090LX04 58,1 44,89 11223/250 58
33 1,3 57 1,3 417 K403_0450 IE3D090LX04 70,9 44,54 1247/28 58
33 1,9 58 1,9 408 K513_0440 IE3D090LX04 72,5 43,50 87/2 59
36 0,80 62 0,80 385 K402_0410 IE3D090LX04 66,7 40,51 4902/121 58
37 0,95 64 0,95 367 K303_0390 IE3D090LX04 58,1 39,19 34916/891 58
37 1,5 65 1,5 366 K403_0390 IE3D090LX04 70,9 39,05 38657/990 58
41 1,0 70 1,0 336 K303_0360 IE3D090LX04 58,1 35,83 215/6 58
41 1,5 71 1,5 335 K403_0360 IE3D090LX04 70,9 35,72 13717/384 58
42 1,1 73 1,1 330 K302_0350 IE3D090LX04 53,2 34,73 903/26 58
42 1,7 73 1,6 330 K402_0350 IE3D090LX04 66,7 34,76 4171/120 58
43 1,2 75 1,2 320 K402_0340 IE3D090LX04 66,7 33,68 4816/143 58
45 1,1 77 1,1 306 K303_0330 IE3D090LX04 58,1 32,65 44892/1375 58
45 1,5 78 1,5 303 K403_0320 IE3D090LX04 70,9 32,39 2494/77 58
52 1,3 90 1,2 265 K302_0280 IE3D090LX04 53,2 27,88 3569/128 58
52 2,1 91 1,9 264 K402_0280 IE3D090LX04 66,7 27,77 1333/48 59
58 0,84 – – 239 K202_0250 IE3D090LX04 48,2 25,13 1935/77 58
58 1,4 100 1,3 240 K302_0250 IE3D090LX04 53,2 25,26 3612/143 58
58 2,0 100 2,0 240 K402_0250 IE3D090LX04 66,7 25,28 4171/165 59
63 0,91 – – 220 K202_0230 IE3D090LX04 48,2 23,18 2967/128 58
62 1,6 108 1,4 221 K302_0230 IE3D090LX04 53,2 23,29 559/24 58
62 2,4 108 2,1 221 K402_0230 IE3D090LX04 66,7 23,29 559/24 59
72 1,0 124 0,87 193 K202_0200 IE3D090LX04 48,2 20,33 1118/55 58
72 1,8 124 1,5 193 K302_0200 IE3D090LX04 53,2 20,28 3569/176 58
72 2,3 125 2,3 192 K402_0200 IE3D090LX04 66,7 20,20 1333/66 59
83 1,1 144 0,96 166 K202_0175 IE3D090LX04 48,2 17,47 559/32 58
84 2,0 146 1,7 164 K302_0175 IE3D090LX04 53,2 17,29 1591/92 59
86 1,2 149 0,99 160 K202_0170 IE3D090LX04 48,2 16,86 2967/176 58
86 2,0 149 1,7 161 K302_0170 IE3D090LX04 53,2 16,94 559/33 59

105 1,3 182 1,1 132 K202_0140 IE3D090LX04 48,2 13,85 2881/208 59
104 2,3 181 2,0 132 K302_0140 IE3D090LX04 53,2 13,94 1505/108 59
115 1,4 198 1,2 121 K202_0125 IE3D090LX04 48,2 12,71 559/44 58
116 2,4 200 2,1 120 K302_0125 IE3D090LX04 53,2 12,58 3182/253 59
126 0,84 – – 110 K102_0115 IE3D090LX04 40,7 11,57 266/23 58
126 1,5 218 1,3 110 K202_0115 IE3D090LX04 48,2 11,55 1247/108 59
125 2,4 217 2,2 110 K302_0115 IE3D090LX04 53,2 11,61 1161/100 59
143 0,92 – – 96 K102_0100 IE3D090LX04 40,7 10,14 507/50 58
144 1,7 250 1,4 96 K202_0100 IE3D090LX04 48,2 10,07 2881/286 59
144 2,4 249 2,4 96 K302_0100 IE3D090LX04 53,2 10,14 3010/297 59
157 0,98 272 0,82 88 K102_0092 IE3D090LX04 40,7 9,249 1748/189 58
158 1,8 274 1,5 87 K202_0092 IE3D090LX04 48,2 9,190 2279/248 59
173 1,9 300 1,6 80 K202_0084 IE3D090LX04 48,2 8,397 2494/297 59
172 2,4 298 2,4 80 K302_0084 IE3D090LX04 53,2 8,444 2322/275 60
175 1,1 303 0,89 79 K102_0083 IE3D090LX04 40,7 8,309 1911/230 58
218 2,2 377 1,8 64 K202_0067 IE3D090LX04 48,2 6,683 2279/341 59
219 1,2 379 1,0 63 K102_0066 IE3D090LX04 40,7 6,644 299/45 58
243 1,3 420 1,1 57 K102_0060 IE3D090LX04 40,7 6,000 6/1 58
243 2,3 420 2,0 57 K202_0060 IE3D090LX04 48,2 6,000 6/1 60
261 1,4 453 1,2 53 K102_0056 IE3D090LX04 40,7 5,568 1520/273 59
333 2,4 577 2,4 41 K202_0044 IE3D090LX04 48,2 4,364 48/11 60
364 1,7 630 1,4 38 K102_0040 IE3D090LX04 40,7 4,000 4/1 59

PN (50 Hz) = 2,20 kW, PN (87 Hz) = 3,81 kW
3,9 1,1 6,7 0,98 5099 K914_3740 IE3D100KX04 317,0 373,7 13775935/36864 111
4,7 0,94 8,1 0,94 4242 K814_3110 IE3D100KX04 202,8 310,9 2149075/6912 111
4,9 1,4 8,5 1,2 4008 K914_2940 IE3D100KX04 317,0 293,8 977647/3328 111
5,2 0,94 8,9 0,94 3832 K814_2810 IE3D100KX04 202,8 280,8 485275/1728 111
5,7 1,2 9,8 1,1 3496 K814_2560 IE3D100KX04 202,8 256,2 8854189/34560 111
5,9 1,6 10 1,4 3371 K914_2470 IE3D100KX04 317,0 247,0 3288449/13312 111
6,3 1,3 11 1,1 3157 K814_2310 IE3D100KX04 202,8 231,4 1999333/8640 111
7,4 0,90 13 0,90 2666 K714_1950 IE3D100KX04 144,7 195,4 2600745/13312 111
7,6 1,6 13 1,4 2618 K814_1920 IE3D100KX04 202,8 191,9 85963/448 111
7,6 1,9 13 1,7 2615 K914_1920 IE3D100KX04 317,0 191,7 4710481/24576 112
8,2 1,0 14 1,0 2408 K714_1760 IE3D100KX04 144,7 176,5 587265/3328 111
8,4 1,7 14 1,4 2365 K814_1730 IE3D100KX04 202,8 173,3 2773/16 111
9,3 2,0 16 1,7 2138 K814_1570 IE3D100KX04 202,8 156,7 601741/3840 111
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 2,20 kW, PN (87 Hz) = 3,81 kW
9,4 1,1 16 1,1 2097 K714_1540 IE3D100KX04 144,7 153,7 39339/256 111
9,7 2,2 17 2,0 2033 K914_1490 IE3D100KX04 317,0 149,0 9154331/61440 112
10 2,0 18 1,7 1931 K814_1420 IE3D100KX04 202,8 141,5 135877/960 111
10 1,3 18 1,3 1894 K714_1390 IE3D100KX04 144,7 138,8 8883/64 111
11 1,4 20 1,4 1733 K714_1270 IE3D100KX04 144,7 127,0 520149/4096 111
11 2,2 20 2,0 1731 K814_1270 IE3D100KX04 202,8 126,9 1461371/11520 112
12 2,2 20 2,2 1716 K914_1260 IE3D100KX04 317,0 125,8 2221925/17664 113
13 1,5 22 1,5 1565 K714_1150 IE3D100KX04 144,7 114,7 117453/1024 111
13 2,2 22 2,0 1563 K814_1150 IE3D100KX04 202,8 114,6 329987/2880 112
15 1,4 25 1,4 1366 K713_0990 IE3D100KX04 136,3 98,54 100905/1024 111
15 1,8 25 1,8 1345 K714_0990 IE3D100KX04 144,7 98,60 1009701/10240 111
15 2,2 26 2,2 1347 K813_0970 IE3D100KX04 189,7 97,17 31093/320 113
15 2,2 27 2,2 1280 K914_0940 IE3D100KX04 317,0 93,78 4177219/44544 114
16 1,4 28 1,4 1234 K713_0890 IE3D100KX04 136,3 89,00 22785/256 111
16 2,0 28 2,0 1215 K714_0890 IE3D100KX04 144,7 89,06 227997/2560 111
17 2,2 29 2,2 1217 K813_0880 IE3D100KX04 189,7 87,76 7021/80 113
18 2,2 32 2,2 1093 K713_0790 IE3D100KX04 136,3 78,83 20181/256 112
19 1,4 33 1,4 1055 K613_0760 IE3D100KX04 108,0 76,14 126697/1664 111
20 2,4 35 2,4 994 K813_0720 IE3D100KX04 189,7 71,70 10325/144 114
20 2,2 35 2,2 987 K713_0710 IE3D100KX04 136,3 71,20 4557/64 112
21 1,4 37 1,4 953 K613_0690 IE3D100KX04 108,0 68,77 28609/416 111
22 1,0 39 1,0 895 K513_0650 IE3D100KX04 86,5 64,54 12586/195 111
22 2,5 39 2,5 899 K713_0650 IE3D100KX04 136,3 64,85 33201/512 112
23 1,6 39 1,6 883 K613_0640 IE3D100KX04 108,0 63,71 130479/2048 111
25 2,5 43 2,5 812 K713_0590 IE3D100KX04 136,3 58,57 7497/128 113
25 1,1 43 1,1 808 K513_0580 IE3D100KX04 86,5 58,30 11368/195 111
25 1,8 44 1,8 798 K613_0580 IE3D100KX04 108,0 57,55 29463/512 111
29 2,8 50 2,8 691 K713_0500 IE3D100KX04 136,3 49,88 166005/3328 114
30 3,2 51 3,2 679 K813_0490 IE3D100KX04 189,7 48,99 5487/112 119
30 1,3 52 1,3 668 K513_0480 IE3D100KX04 86,5 48,16 2697/56 111
30 2,2 53 2,2 662 K613_0480 IE3D100KX04 108,0 47,73 39711/832 112
32 2,8 56 2,8 625 K713_0450 IE3D100KX04 136,3 45,05 37485/832 114
33 1,5 58 1,5 603 K513_0440 IE3D100KX04 86,5 43,50 87/2 111
33 3,2 57 3,2 613 K813_0440 IE3D100KX04 189,7 44,25 177/4 119
34 2,4 58 2,3 598 K613_0430 IE3D100KX04 108,0 43,11 8967/208 112
38 1,7 65 1,7 534 K513_0390 IE3D100KX04 86,5 38,53 2697/70 111
37 3,3 64 3,3 544 K713_0390 IE3D100KX04 136,3 39,23 2511/64 116
38 2,7 66 2,5 531 K613_0380 IE3D100KX04 108,0 38,32 156953/4096 113
42 1,1 72 1,1 489 K402_0350 IE3D100KX04 80,7 34,76 4171/120 110
42 1,9 72 1,9 482 K513_0350 IE3D100KX04 86,5 34,80 174/5 112
42 3,0 73 2,7 480 K613_0350 IE3D100KX04 108,0 34,61 35441/1024 113
45 2,0 78 2,0 448 K513_0320 IE3D100KX04 86,5 32,31 20677/640 112
50 2,2 86 2,2 405 K513_0290 IE3D100KX04 86,5 29,18 4669/160 112
52 0,89 90 0,84 392 K302_0280 IE3D100KX04 67,2 27,88 3569/128 110
52 1,4 90 1,3 391 K402_0280 IE3D100KX04 80,7 27,77 1333/48 111
57 1,4 99 1,3 356 K402_0250 IE3D100KX04 80,7 25,28 4171/165 111
60 2,7 103 2,6 338 K513_0240 IE3D100KX04 86,5 24,35 11687/480 113
62 1,1 108 0,94 328 K302_0230 IE3D100KX04 67,2 23,29 559/24 110
62 1,7 108 1,4 328 K402_0230 IE3D100KX04 80,7 23,29 559/24 111
66 3,0 114 2,8 305 K513_0220 IE3D100KX04 86,5 21,99 2639/120 113
72 1,2 124 1,0 285 K302_0200 IE3D100KX04 67,2 20,28 3569/176 110
72 1,8 124 1,6 284 K402_0200 IE3D100KX04 80,7 20,20 1333/66 111
75 3,4 130 3,0 268 K513_0195 IE3D100KX04 86,5 19,35 27869/1440 114
76 4,1 132 4,0 263 K613_0190 IE3D100KX04 108,0 18,99 17019/896 118
84 1,4 145 1,1 243 K302_0175 IE3D100KX04 67,2 17,29 1591/92 111
83 2,0 144 1,7 245 K402_0175 IE3D100KX04 80,7 17,41 731/42 111
86 1,4 148 1,2 238 K302_0170 IE3D100KX04 67,2 16,94 559/33 111
86 2,1 148 1,7 238 K402_0170 IE3D100KX04 80,7 16,94 559/33 111
90 4,0 – – 223 K513_0160 IE3D100KX04 86,5 16,09 26071/1620 115

100 4,1 – – 201 K513_0145 IE3D100KX04 86,5 14,54 5887/405 116
105 0,90 – – 195 K202_0140 IE3D100KX04 62,2 13,85 2881/208 111
104 1,6 180 1,3 196 K302_0140 IE3D100KX04 67,2 13,94 1505/108 111
104 2,4 181 2,0 195 K402_0140 IE3D100KX04 80,7 13,89 1333/96 112
114 0,96 198 0,81 179 K202_0125 IE3D100KX04 62,2 12,71 559/44 110
115 1,7 200 1,4 177 K302_0125 IE3D100KX04 67,2 12,58 3182/253 111
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 2,20 kW, PN (87 Hz) = 3,81 kW
115 2,5 198 2,1 178 K402_0125 IE3D100KX04 80,7 12,66 2924/231 112
126 1,0 218 0,86 162 K202_0115 IE3D100KX04 62,2 11,55 1247/108 111
125 1,8 216 1,5 163 K302_0115 IE3D100KX04 67,2 11,61 1161/100 111
126 2,7 218 2,3 162 K402_0115 IE3D100KX04 80,7 11,52 645/56 113
144 1,1 249 0,94 142 K202_0100 IE3D100KX04 62,2 10,07 2881/286 111
143 1,9 248 1,6 143 K302_0100 IE3D100KX04 67,2 10,14 3010/297 111
144 2,9 249 2,5 142 K402_0100 IE3D100KX04 80,7 10,10 1333/132 112
156 2,1 271 1,7 130 K302_0093 IE3D100KX04 67,2 9,267 1075/116 112
158 1,2 273 1,0 129 K202_0092 IE3D100KX04 62,2 9,190 2279/248 111
157 3,1 272 2,6 130 K402_0092 IE3D100KX04 80,7 9,238 2365/256 114
173 1,3 299 1,1 118 K202_0084 IE3D100KX04 62,2 8,397 2494/297 111
172 2,2 297 1,9 119 K302_0084 IE3D100KX04 67,2 8,444 2322/275 112
196 2,4 340 2,0 104 K302_0074 IE3D100KX04 67,2 7,391 473/64 113
204 1,4 353 1,2 100 K202_0071 IE3D100KX04 62,2 7,118 2107/296 111
217 1,5 376 1,2 94 K202_0067 IE3D100KX04 62,2 6,683 2279/341 111
215 2,6 373 2,2 95 K302_0067 IE3D100KX04 67,2 6,740 2150/319 112
242 1,6 419 1,3 84 K202_0060 IE3D100KX04 62,2 6,000 6/1 112
242 2,8 419 2,3 84 K302_0060 IE3D100KX04 67,2 6,000 6/1 113
270 3,0 467 2,5 76 K302_0054 IE3D100KX04 67,2 5,375 43/8 113
280 1,7 485 1,5 73 K202_0052 IE3D100KX04 62,2 5,177 2107/407 112
332 2,0 575 1,6 61 K202_0044 IE3D100KX04 62,2 4,364 48/11 112
332 3,4 575 2,9 61 K302_0044 IE3D100KX04 67,2 4,364 48/11 114
363 2,1 628 1,7 56 K202_0040 IE3D100KX04 62,2 4,000 4/1 112

PN (50 Hz) = 3,00 kW, PN (87 Hz) = 5,20 kW
4,9 1,0 8,5 0,88 5473 K914_2940 IE3D100LX04 322,0 293,8 977647/3328 131
5,7 0,88 9,8 0,84 4773 K814_2560 IE3D100LX04 207,8 256,2 8854189/34560 131
5,9 1,2 10 1,0 4603 K914_2470 IE3D100LX04 322,0 247,0 3288449/13312 131
6,3 0,97 11 0,84 4311 K814_2310 IE3D100LX04 207,8 231,4 1999333/8640 131
7,6 1,2 13 1,1 3575 K814_1920 IE3D100LX04 207,8 191,9 85963/448 131
7,6 1,4 13 1,2 3571 K914_1920 IE3D100LX04 322,0 191,7 4710481/24576 132
8,4 1,3 14 1,1 3229 K814_1730 IE3D100LX04 207,8 173,3 2773/16 131
9,3 1,4 16 1,2 2920 K814_1570 IE3D100LX04 207,8 156,7 601741/3840 131
9,4 0,84 16 0,84 2863 K714_1540 IE3D100LX04 149,7 153,7 39339/256 131
9,7 1,6 17 1,5 2776 K914_1490 IE3D100LX04 322,0 149,0 9154331/61440 132
10 1,5 18 1,2 2637 K814_1420 IE3D100LX04 207,8 141,5 135877/960 131
10 0,93 18 0,93 2586 K714_1390 IE3D100LX04 149,7 138,8 8883/64 131
11 1,0 20 1,0 2366 K714_1270 IE3D100LX04 149,7 127,0 520149/4096 131
11 1,6 20 1,5 2364 K814_1270 IE3D100LX04 207,8 126,9 1461371/11520 132
12 1,6 20 1,6 2344 K914_1260 IE3D100LX04 322,0 125,8 2221925/17664 133
13 1,1 22 1,1 2137 K714_1150 IE3D100LX04 149,7 114,7 117453/1024 131
13 1,6 22 1,5 2135 K814_1150 IE3D100LX04 207,8 114,6 329987/2880 132
15 0,99 25 0,99 1865 K713_0990 IE3D100LX04 141,3 98,54 100905/1024 131
15 1,3 25 1,3 1837 K714_0990 IE3D100LX04 149,7 98,60 1009701/10240 131
15 1,6 26 1,6 1839 K813_0970 IE3D100LX04 194,7 97,17 31093/320 133
15 1,6 27 1,6 1747 K914_0940 IE3D100LX04 322,0 93,78 4177219/44544 134
16 0,99 28 0,99 1685 K713_0890 IE3D100LX04 141,3 89,00 22785/256 131
16 1,4 28 1,4 1659 K714_0890 IE3D100LX04 149,7 89,06 227997/2560 131
17 1,6 29 1,6 1661 K813_0880 IE3D100LX04 194,7 87,76 7021/80 133
18 1,6 32 1,6 1492 K713_0790 IE3D100LX04 141,3 78,83 20181/256 132
18 1,8 32 1,8 1503 K813_0790 IE3D100LX04 194,7 79,38 45725/576 134
19 1,0 33 1,0 1441 K613_0760 IE3D100LX04 113,0 76,14 126697/1664 131
20 1,8 35 1,8 1357 K813_0720 IE3D100LX04 194,7 71,70 10325/144 134
20 1,6 35 1,6 1348 K713_0710 IE3D100LX04 141,3 71,20 4557/64 132
21 1,0 37 1,0 1302 K613_0690 IE3D100LX04 113,0 68,77 28609/416 131
22 1,8 39 1,8 1227 K713_0650 IE3D100LX04 141,3 64,85 33201/512 132
23 1,2 39 1,2 1206 K613_0640 IE3D100LX04 113,0 63,71 130479/2048 131
25 1,8 43 1,8 1109 K713_0590 IE3D100LX04 141,3 58,57 7497/128 133
25 0,82 43 0,82 1103 K513_0580 IE3D100LX04 91,5 58,30 11368/195 131
25 1,3 44 1,3 1089 K613_0580 IE3D100LX04 113,0 57,55 29463/512 131
29 2,1 50 2,1 944 K713_0500 IE3D100LX04 141,3 49,88 166005/3328 134
30 2,3 51 2,3 927 K813_0490 IE3D100LX04 194,7 48,99 5487/112 139
30 0,99 52 0,99 912 K513_0480 IE3D100LX04 91,5 48,16 2697/56 131
30 1,6 53 1,6 903 K613_0480 IE3D100LX04 113,0 47,73 39711/832 132
32 2,1 56 2,1 853 K713_0450 IE3D100LX04 141,3 45,05 37485/832 134
33 1,1 58 1,1 823 K513_0440 IE3D100LX04 91,5 43,50 87/2 131
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 3,00 kW, PN (87 Hz) = 5,20 kW
33 2,3 57 2,3 838 K813_0440 IE3D100LX04 194,7 44,25 177/4 139
34 1,8 58 1,7 816 K613_0430 IE3D100LX04 113,0 43,11 8967/208 132
38 1,2 65 1,2 729 K513_0390 IE3D100LX04 91,5 38,53 2697/70 131
37 2,4 64 2,4 743 K713_0390 IE3D100LX04 141,3 39,23 2511/64 136
38 2,0 66 1,8 725 K613_0380 IE3D100LX04 113,0 38,32 156953/4096 133
42 0,82 – – 668 K402_0350 IE3D100LX04 85,7 34,76 4171/120 130
42 1,4 72 1,4 659 K513_0350 IE3D100LX04 91,5 34,80 174/5 132
42 2,2 73 2,0 655 K613_0350 IE3D100LX04 113,0 34,61 35441/1024 133
45 1,5 78 1,5 612 K513_0320 IE3D100LX04 91,5 32,31 20677/640 132
46 2,4 79 2,1 603 K613_0320 IE3D100LX04 113,0 31,86 130479/4096 134
50 1,6 86 1,6 552 K513_0290 IE3D100LX04 91,5 29,18 4669/160 132
50 2,7 87 2,2 545 K613_0290 IE3D100LX04 113,0 28,77 29463/1024 134
52 1,0 90 0,92 533 K402_0280 IE3D100LX04 85,7 27,77 1333/48 131
57 1,0 99 0,98 486 K402_0250 IE3D100LX04 85,7 25,28 4171/165 131
60 2,0 103 1,9 461 K513_0240 IE3D100LX04 91,5 24,35 11687/480 133
62 1,2 108 1,0 447 K402_0230 IE3D100LX04 85,7 23,29 559/24 131
66 2,2 114 2,0 416 K513_0220 IE3D100LX04 91,5 21,99 2639/120 133
72 0,90 – – 389 K302_0200 IE3D100LX04 72,2 20,28 3569/176 130
72 1,4 124 1,1 388 K402_0200 IE3D100LX04 85,7 20,20 1333/66 131
75 2,5 130 2,2 366 K513_0195 IE3D100LX04 91,5 19,35 27869/1440 134
76 3,0 132 3,0 360 K613_0190 IE3D100LX04 113,0 18,99 17019/896 138
84 1,0 145 0,84 332 K302_0175 IE3D100LX04 72,2 17,29 1591/92 131
83 1,5 144 1,3 334 K402_0175 IE3D100LX04 85,7 17,41 731/42 131
83 2,7 144 2,4 331 K513_0175 IE3D100LX04 91,5 17,48 6293/360 134
86 1,0 148 0,85 325 K302_0170 IE3D100LX04 72,2 16,94 559/33 131
86 1,5 148 1,3 325 K402_0170 IE3D100LX04 85,7 16,94 559/33 131
85 3,0 146 3,0 325 K613_0170 IE3D100LX04 113,0 17,16 549/32 138
90 3,0 – – 305 K513_0160 IE3D100LX04 91,5 16,09 26071/1620 135

100 3,0 – – 275 K513_0145 IE3D100LX04 91,5 14,54 5887/405 136
104 1,2 180 0,97 268 K302_0140 IE3D100LX04 72,2 13,94 1505/108 131
104 1,7 181 1,5 267 K402_0140 IE3D100LX04 85,7 13,89 1333/96 132
115 1,2 200 1,0 242 K302_0125 IE3D100LX04 72,2 12,58 3182/253 131
115 1,8 198 1,6 243 K402_0125 IE3D100LX04 85,7 12,66 2924/231 132
125 1,3 216 1,1 223 K302_0115 IE3D100LX04 72,2 11,61 1161/100 131
126 2,0 218 1,7 221 K402_0115 IE3D100LX04 85,7 11,52 645/56 133
144 0,82 – – 193 K202_0100 IE3D100LX04 67,2 10,07 2881/286 131
143 1,4 248 1,2 195 K302_0100 IE3D100LX04 72,2 10,14 3010/297 131
144 2,1 249 1,8 194 K402_0100 IE3D100LX04 85,7 10,10 1333/132 132
156 1,5 271 1,3 178 K302_0093 IE3D100LX04 72,2 9,267 1075/116 132
158 0,87 – – 177 K202_0092 IE3D100LX04 67,2 9,190 2279/248 131
157 2,3 272 1,9 177 K402_0092 IE3D100LX04 85,7 9,238 2365/256 134
173 0,92 – – 161 K202_0084 IE3D100LX04 67,2 8,397 2494/297 131
172 1,6 297 1,4 162 K302_0084 IE3D100LX04 72,2 8,444 2322/275 132
173 2,4 300 2,0 161 K402_0084 IE3D100LX04 85,7 8,377 645/77 133
196 1,8 340 1,5 142 K302_0074 IE3D100LX04 72,2 7,391 473/64 133
204 1,0 353 0,87 137 K202_0071 IE3D100LX04 67,2 7,118 2107/296 131
217 1,1 376 0,91 128 K202_0067 IE3D100LX04 67,2 6,683 2279/341 131
215 1,9 373 1,6 129 K302_0067 IE3D100LX04 72,2 6,740 2150/319 132
216 2,8 374 2,4 129 K402_0067 IE3D100LX04 85,7 6,719 215/32 134
242 1,2 419 0,97 115 K202_0060 IE3D100LX04 67,2 6,000 6/1 132
242 2,0 419 1,7 115 K302_0060 IE3D100LX04 72,2 6,000 6/1 133
270 2,2 467 1,8 103 K302_0054 IE3D100LX04 72,2 5,375 43/8 133
280 1,3 485 1,1 99 K202_0052 IE3D100LX04 67,2 5,177 2107/407 132
332 1,4 575 1,2 84 K202_0044 IE3D100LX04 67,2 4,364 48/11 132
332 2,5 575 2,1 84 K302_0044 IE3D100LX04 72,2 4,364 48/11 134
363 1,5 628 1,3 77 K202_0040 IE3D100LX04 67,2 4,000 4/1 132
363 2,7 628 2,2 77 K302_0040 IE3D100LX04 72,2 4,000 4/1 135

PN (50 Hz) = 4,00 kW, PN (87 Hz) = 6,93 kW
5,9 0,90 – – 6067 K914_2470 IE3D112M04 328,0 247,0 3288449/13312 171
7,6 0,89 13 0,80 4713 K814_1920 IE3D112M04 213,8 191,9 85963/448 171
7,6 1,1 13 0,93 4707 K914_1920 IE3D112M04 328,0 191,7 4710481/24576 172
8,5 0,95 15 0,80 4257 K814_1730 IE3D112M04 213,8 173,3 2773/16 171
9,3 1,1 16 0,93 3849 K814_1570 IE3D112M04 213,8 156,7 601741/3840 171
9,8 1,2 17 1,1 3659 K914_1490 IE3D112M04 328,0 149,0 9154331/61440 172
10 1,1 18 0,93 3476 K814_1420 IE3D112M04 213,8 141,5 135877/960 171
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 4,00 kW, PN (87 Hz) = 6,93 kW
12 1,2 20 1,1 3116 K814_1270 IE3D112M04 213,8 126,9 1461371/11520 172
12 1,2 20 1,2 3089 K914_1260 IE3D112M04 328,0 125,8 2221925/17664 173
13 0,85 22 0,85 2817 K714_1150 IE3D112M04 155,7 114,7 117453/1024 171
13 1,2 22 1,1 2814 K814_1150 IE3D112M04 213,8 114,6 329987/2880 172
15 0,99 26 0,99 2422 K714_0990 IE3D112M04 155,7 98,60 1009701/10240 171
15 1,2 26 1,2 2424 K813_0970 IE3D112M04 200,7 97,17 31093/320 173
16 1,2 27 1,2 2303 K914_0940 IE3D112M04 328,0 93,78 4177219/44544 174
16 1,1 28 1,1 2187 K714_0890 IE3D112M04 155,7 89,06 227997/2560 171
17 1,2 29 1,2 2190 K813_0880 IE3D112M04 200,7 87,76 7021/80 173
19 1,2 32 1,2 1967 K713_0790 IE3D112M04 147,3 78,83 20181/256 172
18 1,3 32 1,3 1981 K813_0790 IE3D112M04 200,7 79,38 45725/576 174
20 1,3 35 1,3 1789 K813_0720 IE3D112M04 200,7 71,70 10325/144 174
21 1,2 36 1,2 1777 K713_0710 IE3D112M04 147,3 71,20 4557/64 172
23 1,4 39 1,4 1618 K713_0650 IE3D112M04 147,3 64,85 33201/512 172
23 0,91 40 0,91 1590 K613_0640 IE3D112M04 119,0 63,71 130479/2048 171
25 1,4 43 1,4 1461 K713_0590 IE3D112M04 147,3 58,57 7497/128 173
25 1,0 44 1,0 1436 K613_0580 IE3D112M04 119,0 57,55 29463/512 171
29 1,6 51 1,6 1245 K713_0500 IE3D112M04 147,3 49,88 166005/3328 174
30 1,8 52 1,8 1222 K813_0490 IE3D112M04 200,7 48,99 5487/112 179
31 1,2 53 1,2 1191 K613_0480 IE3D112M04 119,0 47,73 39711/832 172
33 1,6 56 1,6 1124 K713_0450 IE3D112M04 147,3 45,05 37485/832 174
34 0,83 58 0,83 1085 K513_0440 IE3D112M04 97,5 43,50 87/2 171
33 1,8 57 1,8 1104 K813_0440 IE3D112M04 200,7 44,25 177/4 179
34 1,3 59 1,3 1076 K613_0430 IE3D112M04 119,0 43,11 8967/208 172
38 0,94 66 0,94 961 K513_0390 IE3D112M04 97,5 38,53 2697/70 171
37 1,8 65 1,8 979 K713_0390 IE3D112M04 147,3 39,23 2511/64 176
38 1,5 66 1,4 956 K613_0380 IE3D112M04 119,0 38,32 156953/4096 173
42 1,0 73 1,0 868 K513_0350 IE3D112M04 97,5 34,80 174/5 172
42 1,7 73 1,5 864 K613_0350 IE3D112M04 119,0 34,61 35441/1024 173
41 1,8 72 1,8 884 K713_0350 IE3D112M04 147,3 35,44 567/16 176
45 1,1 79 1,1 806 K513_0320 IE3D112M04 97,5 32,31 20677/640 172
46 1,8 80 1,6 795 K613_0320 IE3D112M04 119,0 31,86 130479/4096 174
50 1,2 87 1,2 728 K513_0290 IE3D112M04 97,5 29,18 4669/160 172
51 2,0 88 1,7 718 K613_0290 IE3D112M04 119,0 28,77 29463/1024 174
60 1,5 104 1,4 608 K513_0240 IE3D112M04 97,5 24,35 11687/480 173
63 0,93 – – 590 K402_0230 IE3D112M04 91,7 23,29 559/24 171
67 1,6 115 1,5 549 K513_0220 IE3D112M04 97,5 21,99 2639/120 173
73 1,0 126 0,86 511 K402_0200 IE3D112M04 91,7 20,20 1333/66 171
76 1,9 131 1,7 483 K513_0195 IE3D112M04 97,5 19,35 27869/1440 174
77 2,3 134 2,2 474 K613_0190 IE3D112M04 119,0 18,99 17019/896 178
84 1,1 146 0,95 441 K402_0175 IE3D112M04 91,7 17,41 731/42 171
84 2,1 145 1,8 436 K513_0175 IE3D112M04 97,5 17,48 6293/360 174
86 1,2 150 0,97 429 K402_0170 IE3D112M04 91,7 16,94 559/33 171
85 2,3 148 2,3 428 K613_0170 IE3D112M04 119,0 17,16 549/32 178
91 2,2 – – 402 K513_0160 IE3D112M04 97,5 16,09 26071/1620 175

101 2,3 – – 363 K513_0145 IE3D112M04 97,5 14,54 5887/405 176
105 0,88 – – 353 K302_0140 IE3D112M04 78,2 13,94 1505/108 171
106 1,3 183 1,1 352 K402_0140 IE3D112M04 91,7 13,89 1333/96 172
116 0,94 – – 318 K302_0125 IE3D112M04 78,2 12,58 3182/253 171
116 1,4 200 1,2 320 K402_0125 IE3D112M04 91,7 12,66 2924/231 172
126 0,99 219 0,83 294 K302_0115 IE3D112M04 78,2 11,61 1161/100 171
127 1,5 220 1,3 292 K402_0115 IE3D112M04 91,7 11,52 645/56 173
145 1,1 250 0,91 257 K302_0100 IE3D112M04 78,2 10,14 3010/297 171
145 1,6 251 1,4 256 K402_0100 IE3D112M04 91,7 10,10 1333/132 172
158 1,1 274 0,96 235 K302_0093 IE3D112M04 78,2 9,267 1075/116 172
159 1,7 275 1,5 234 K402_0092 IE3D112M04 91,7 9,238 2365/256 174
173 1,2 301 1,0 214 K302_0084 IE3D112M04 78,2 8,444 2322/275 172
175 1,8 303 1,5 212 K402_0084 IE3D112M04 91,7 8,377 645/77 173
198 1,3 343 1,1 187 K302_0074 IE3D112M04 78,2 7,391 473/64 173
219 0,82 – – 169 K202_0067 IE3D112M04 73,2 6,683 2279/341 171
217 1,4 376 1,2 171 K302_0067 IE3D112M04 78,2 6,740 2150/319 172
218 2,1 378 1,8 170 K402_0067 IE3D112M04 91,7 6,719 215/32 174
244 0,88 – – 152 K202_0060 IE3D112M04 73,2 6,000 6/1 172
244 1,5 423 1,3 152 K302_0060 IE3D112M04 78,2 6,000 6/1 173
273 1,7 472 1,4 136 K302_0054 IE3D112M04 78,2 5,375 43/8 173
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 4,00 kW, PN (87 Hz) = 6,93 kW
283 0,97 490 0,81 131 K202_0052 IE3D112M04 73,2 5,177 2107/407 172
336 1,1 581 0,91 110 K202_0044 IE3D112M04 73,2 4,364 48/11 172
336 1,9 581 1,6 110 K302_0044 IE3D112M04 78,2 4,364 48/11 174
366 1,1 634 0,96 101 K202_0040 IE3D112M04 73,2 4,000 4/1 172
366 2,0 634 1,7 101 K302_0040 IE3D112M04 78,2 4,000 4/1 175

PN (50 Hz) = 5,50 kW, PN (87 Hz) = 9,53 kW
5,0 1,1 – – 9836 K1014_2900 IE3D132SX04 571,0 290,4 392553/1352 353
6,0 0,85 10 0,85 8241 K914_2430 IE3D132SX04 362,0 243,3 5667327/23296 353
6,2 1,3 – – 8043 K1014_2370 IE3D132SX04 571,0 237,4 49383/208 354
7,8 1,1 13 1,1 6394 K914_1890 IE3D132SX04 362,0 188,8 2706021/14336 353
9,5 0,80 16 0,80 5228 K814_1540 IE3D132SX04 247,8 154,3 49383/320 352
9,8 1,9 – – 5044 K1014_1490 IE3D132SX04 571,0 148,9 30969/208 356
10 1,4 17 1,4 4971 K914_1470 IE3D132SX04 362,0 146,7 5258871/35840 354
11 0,89 18 0,89 4722 K814_1390 IE3D132SX04 247,8 139,4 11151/80 352
12 0,99 20 0,99 4232 K814_1250 IE3D132SX04 247,8 124,9 279837/2240 353
12 1,7 20 1,6 4196 K914_1240 IE3D132SX04 362,0 123,9 1276425/10304 354
13 1,1 22 1,1 3823 K814_1130 IE3D132SX04 247,8 112,8 9027/80 353
15 1,3 26 1,3 3334 K814_0980 IE3D132SX04 247,8 98,41 181071/1840 353
15 1,6 27 1,6 3284 K913_0950 IE3D132SX04 349,5 95,41 293105/3072 356
16 2,2 27 1,9 3129 K914_0920 IE3D132SX04 362,0 92,35 2399679/25984 356
16 1,4 29 1,4 3011 K814_0890 IE3D132SX04 247,8 88,89 40887/460 353
18 1,5 32 1,5 2732 K813_0790 IE3D132SX04 234,7 79,38 45725/576 354
20 2,6 34 2,6 2581 K913_0750 IE3D132SX04 349,5 75,00 62403/832 360
20 1,7 34 1,7 2507 K814_0740 IE3D132SX04 247,8 73,99 1201653/16240 354
20 1,5 35 1,5 2468 K813_0720 IE3D132SX04 234,7 71,70 10325/144 354
22 1,9 38 1,9 2264 K814_0670 IE3D132SX04 247,8 66,83 38763/580 354
23 1,1 39 1,1 2232 K713_0650 IE3D132SX04 181,3 64,85 33201/512 352
22 1,9 39 1,9 2251 K813_0650 IE3D132SX04 234,7 65,41 188387/2880 355
23 2,6 40 2,6 2171 K913_0630 IE3D132SX04 349,5 63,07 209901/3328 363
25 1,2 43 1,2 2016 K713_0590 IE3D132SX04 181,3 58,57 7497/128 353
25 2,1 43 2,1 2033 K813_0590 IE3D132SX04 234,7 59,08 42539/720 356
29 1,4 51 1,4 1717 K713_0500 IE3D132SX04 181,3 49,88 166005/3328 354
30 2,5 52 2,4 1686 K813_0490 IE3D132SX04 234,7 48,99 5487/112 359
33 1,5 56 1,5 1551 K713_0450 IE3D132SX04 181,3 45,05 37485/832 354
33 2,8 57 2,6 1523 K813_0440 IE3D132SX04 234,7 44,25 177/4 359
37 3,1 63 2,8 1377 K813_0400 IE3D132SX04 234,7 40,01 12803/320 362
37 1,8 65 1,6 1350 K713_0390 IE3D132SX04 181,3 39,23 2511/64 356
38 1,1 66 1,0 1319 K613_0380 IE3D132SX04 153,0 38,32 156953/4096 353
39 3,5 67 3,5 1309 K913_0380 IE3D132SX04 349,5 38,04 194773/5120 380
41 3,1 70 3,0 1244 K813_0360 IE3D132SX04 234,7 36,14 2891/80 363
42 1,2 73 1,1 1191 K613_0350 IE3D132SX04 153,0 34,61 35441/1024 353
41 2,0 72 1,7 1220 K713_0350 IE3D132SX04 181,3 35,44 567/16 356
45 0,81 79 0,81 1112 K513_0320 IE3D132SX04 131,5 32,31 20677/640 352
46 1,3 80 1,1 1096 K613_0320 IE3D132SX04 153,0 31,86 130479/4096 354
45 2,2 78 1,9 1116 K713_0320 IE3D132SX04 181,3 32,42 33201/1024 358
50 0,90 87 0,90 1004 K513_0290 IE3D132SX04 131,5 29,18 4669/160 352
51 1,5 88 1,2 990 K613_0290 IE3D132SX04 153,0 28,77 29463/1024 354
50 2,4 87 2,0 1008 K713_0290 IE3D132SX04 181,3 29,29 7497/256 358
57 4,0 – – 878 K813_0260 IE3D132SX04 234,7 25,51 140833/5520 375
58 2,6 – – 866 K713_0250 IE3D132SX04 181,3 25,18 64449/2560 362
60 1,1 104 1,0 838 K513_0240 IE3D132SX04 131,5 24,35 11687/480 353
61 1,6 106 1,4 826 K613_0240 IE3D132SX04 153,0 24,01 24583/1024 356
61 4,4 – – 824 K913_0240 IE3D132SX04 349,5 23,94 88877/3712 411
64 2,8 – – 783 K713_0230 IE3D132SX04 181,3 22,74 14553/640 362
67 1,2 115 1,1 757 K513_0220 IE3D132SX04 131,5 21,99 2639/120 353
68 1,8 117 1,5 746 K613_0220 IE3D132SX04 153,0 21,68 5551/256 356
72 3,0 – – 696 K713_0200 IE3D132SX04 181,3 20,23 119133/5888 366
76 1,4 131 1,2 666 K513_0195 IE3D132SX04 131,5 19,35 27869/1440 354
77 1,9 134 1,6 654 K613_0190 IE3D132SX04 153,0 18,99 17019/896 358
76 4,4 – – 660 K813_0190 IE3D132SX04 234,7 19,18 133517/6960 388
80 3,2 – – 629 K713_0185 IE3D132SX04 181,3 18,28 26901/1472 367
84 0,82 – – 608 K402_0175 IE3D132SX04 125,7 17,41 731/42 351
84 1,5 145 1,3 602 K513_0175 IE3D132SX04 131,5 17,48 6293/360 354
85 4,4 – – 596 K813_0175 IE3D132SX04 234,7 17,33 30149/1740 390
86 0,84 – – 592 K402_0170 IE3D132SX04 125,7 16,94 559/33 351
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 5,50 kW, PN (87 Hz) = 9,53 kW
85 2,1 148 1,7 590 K613_0170 IE3D132SX04 153,0 17,16 549/32 358
89 3,5 – – 564 K713_0165 IE3D132SX04 181,3 16,39 6293/384 371
91 1,6 – – 554 K513_0160 IE3D132SX04 131,5 16,09 26071/1620 355
92 2,2 – – 546 K613_0160 IE3D132SX04 153,0 15,87 54839/3456 360
99 3,7 – – 509 K713_0150 IE3D132SX04 181,3 14,80 1421/96 372

101 1,7 – – 500 K513_0145 IE3D132SX04 131,5 14,54 5887/405 356
102 2,3 – – 493 K613_0145 IE3D132SX04 153,0 14,33 12383/864 361
106 0,96 183 0,80 485 K402_0140 IE3D132SX04 125,7 13,89 1333/96 352
114 1,9 – – 441 K513_0130 IE3D132SX04 131,5 12,81 1537/120 357
112 4,1 – – 449 K713_0130 IE3D132SX04 181,3 13,04 3339/256 379
116 1,0 200 0,85 442 K402_0125 IE3D132SX04 125,7 12,66 2924/231 352
116 2,5 – – 435 K613_0125 IE3D132SX04 153,0 12,63 3233/256 364
124 4,3 – – 405 K713_0120 IE3D132SX04 181,3 11,78 23373/1984 381
127 1,1 220 0,91 402 K402_0115 IE3D132SX04 125,7 11,52 645/56 353
127 2,0 – – 398 K513_0115 IE3D132SX04 131,5 11,57 10759/930 358
145 1,2 251 0,99 353 K402_0100 IE3D132SX04 125,7 10,10 1333/132 352
144 2,2 – – 349 K513_0100 IE3D132SX04 131,5 10,15 203/20 360
159 1,3 275 1,1 323 K402_0092 IE3D132SX04 125,7 9,238 2365/256 354
160 2,4 – – 316 K513_0092 IE3D132SX04 131,5 9,168 1421/155 361
175 1,3 303 1,1 293 K402_0084 IE3D132SX04 125,7 8,377 645/77 353
180 2,6 – – 280 K513_0081 IE3D132SX04 131,5 8,134 17081/2100 364
196 1,4 340 1,2 260 K402_0075 IE3D132SX04 125,7 7,456 1849/248 355
199 2,7 – – 253 K513_0073 IE3D132SX04 131,5 7,347 551/75 366
218 1,5 378 1,3 235 K402_0067 IE3D132SX04 125,7 6,719 215/32 354
244 1,7 423 1,4 210 K402_0060 IE3D132SX04 125,7 6,000 6/1 357
270 1,8 468 1,5 189 K402_0054 IE3D132SX04 125,7 5,422 1849/341 356
336 2,1 581 1,7 152 K402_0044 IE3D132SX04 125,7 4,364 48/11 358
366 2,2 634 1,8 140 K402_0040 IE3D132SX04 125,7 4,000 4/1 360

PN (50 Hz) = 7,50 kW, PN (87 Hz) = 12,99 kW
5,1 0,80 – – 13388 K1014_2900 IE3D132MX04 569,0 290,4 392553/1352 353
6,2 0,95 – – 10947 K1014_2370 IE3D132MX04 569,0 237,4 49383/208 354
7,8 0,80 13 0,80 8703 K914_1890 IE3D132MX04 360,0 188,8 2706021/14336 353
9,9 1,4 – – 6865 K1014_1490 IE3D132MX04 569,0 148,9 30969/208 356
10 1,0 17 1,0 6766 K914_1470 IE3D132MX04 360,0 146,7 5258871/35840 354
12 1,2 21 1,1 5712 K914_1240 IE3D132MX04 360,0 123,9 1276425/10304 354
13 0,81 23 0,81 5203 K814_1130 IE3D132MX04 245,8 112,8 9027/80 353
15 0,93 26 0,93 4537 K814_0980 IE3D132MX04 245,8 98,41 181071/1840 353
15 1,2 27 1,2 4469 K913_0950 IE3D132MX04 347,5 95,41 293105/3072 356
16 1,6 28 1,4 4258 K914_0920 IE3D132MX04 360,0 92,35 2399679/25984 356
17 1,0 29 1,0 4098 K814_0890 IE3D132MX04 245,8 88,89 40887/460 353
19 1,1 32 1,1 3719 K813_0790 IE3D132MX04 232,7 79,38 45725/576 354
20 1,9 34 1,9 3513 K913_0750 IE3D132MX04 347,5 75,00 62403/832 360
20 1,2 34 1,2 3412 K814_0740 IE3D132MX04 245,8 73,99 1201653/16240 354
21 1,1 36 1,1 3359 K813_0720 IE3D132MX04 232,7 71,70 10325/144 354
22 1,4 38 1,4 3082 K814_0670 IE3D132MX04 245,8 66,83 38763/580 354
22 1,4 39 1,4 3064 K813_0650 IE3D132MX04 232,7 65,41 188387/2880 355
23 1,9 40 1,9 2954 K913_0630 IE3D132MX04 347,5 63,07 209901/3328 363
25 0,88 43 0,88 2744 K713_0590 IE3D132MX04 179,3 58,57 7497/128 353
25 1,5 43 1,5 2768 K813_0590 IE3D132MX04 232,7 59,08 42539/720 356
29 1,0 51 1,0 2337 K713_0500 IE3D132MX04 179,3 49,88 166005/3328 354
30 1,8 52 1,8 2295 K813_0490 IE3D132MX04 232,7 48,99 5487/112 359
30 2,2 52 2,2 2292 K913_0490 IE3D132MX04 347,5 48,94 100223/2048 370
33 1,1 57 1,1 2111 K713_0450 IE3D132MX04 179,3 45,05 37485/832 354
33 2,0 58 1,9 2073 K813_0440 IE3D132MX04 232,7 44,25 177/4 359
37 2,2 64 2,0 1874 K813_0400 IE3D132MX04 232,7 40,01 12803/320 362
37 1,3 65 1,2 1838 K713_0390 IE3D132MX04 179,3 39,23 2511/64 356
38 0,81 – – 1795 K613_0380 IE3D132MX04 151,0 38,32 156953/4096 353
39 2,6 67 2,6 1782 K913_0380 IE3D132MX04 347,5 38,04 194773/5120 380
41 2,3 70 2,2 1693 K813_0360 IE3D132MX04 232,7 36,14 2891/80 363
42 0,89 – – 1621 K613_0350 IE3D132MX04 151,0 34,61 35441/1024 353
41 1,4 72 1,3 1660 K713_0350 IE3D132MX04 179,3 35,44 567/16 356
46 0,97 80 0,84 1492 K613_0320 IE3D132MX04 151,0 31,86 130479/4096 354
45 1,6 79 1,4 1519 K713_0320 IE3D132MX04 179,3 32,42 33201/1024 358
45 2,7 79 2,4 1517 K813_0320 IE3D132MX04 232,7 32,39 31093/960 367
51 1,1 88 0,90 1348 K613_0290 IE3D132MX04 151,0 28,77 29463/1024 354
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 7,50 kW, PN (87 Hz) = 12,99 kW
50 1,7 87 1,5 1372 K713_0290 IE3D132MX04 179,3 29,29 7497/256 358
50 2,7 87 2,5 1370 K813_0290 IE3D132MX04 232,7 29,25 7021/240 368
58 2,9 – – 1195 K813_0260 IE3D132MX04 232,7 25,51 140833/5520 375
58 1,9 – – 1179 K713_0250 IE3D132MX04 179,3 25,18 64449/2560 362
61 1,2 106 1,0 1125 K613_0240 IE3D132MX04 151,0 24,01 24583/1024 356
61 3,2 – – 1122 K913_0240 IE3D132MX04 347,5 23,94 88877/3712 411
65 2,1 – – 1065 K713_0230 IE3D132MX04 179,3 22,74 14553/640 362
67 0,87 116 0,81 1030 K513_0220 IE3D132MX04 129,5 21,99 2639/120 353
68 1,3 117 1,1 1016 K613_0220 IE3D132MX04 151,0 21,68 5551/256 356
73 2,2 – – 948 K713_0200 IE3D132MX04 179,3 20,23 119133/5888 366
76 0,99 132 0,89 907 K513_0195 IE3D132MX04 129,5 19,35 27869/1440 354
77 1,4 134 1,2 890 K613_0190 IE3D132MX04 151,0 18,99 17019/896 358
77 3,3 – – 899 K813_0190 IE3D132MX04 232,7 19,18 133517/6960 388
80 2,4 – – 856 K713_0185 IE3D132MX04 179,3 18,28 26901/1472 367
84 1,1 146 0,95 819 K513_0175 IE3D132MX04 129,5 17,48 6293/360 354
85 3,3 – – 812 K813_0175 IE3D132MX04 232,7 17,33 30149/1740 390
86 1,5 148 1,3 804 K613_0170 IE3D132MX04 151,0 17,16 549/32 358
90 2,6 – – 768 K713_0165 IE3D132MX04 179,3 16,39 6293/384 371
91 1,2 – – 754 K513_0160 IE3D132MX04 129,5 16,09 26071/1620 355
93 1,6 – – 743 K613_0160 IE3D132MX04 151,0 15,87 54839/3456 360
99 2,7 – – 693 K713_0150 IE3D132MX04 179,3 14,80 1421/96 372

101 1,3 – – 681 K513_0145 IE3D132MX04 129,5 14,54 5887/405 356
103 1,7 – – 671 K613_0145 IE3D132MX04 151,0 14,33 12383/864 361
115 1,4 – – 600 K513_0130 IE3D132MX04 129,5 12,81 1537/120 357
113 3,0 – – 611 K713_0130 IE3D132MX04 179,3 13,04 3339/256 379
116 1,9 – – 592 K613_0125 IE3D132MX04 151,0 12,63 3233/256 364
125 3,2 – – 552 K713_0120 IE3D132MX04 179,3 11,78 23373/1984 381
127 1,5 – – 542 K513_0115 IE3D132MX04 129,5 11,57 10759/930 358
129 2,0 – – 534 K613_0115 IE3D132MX04 151,0 11,41 22631/1984 365
146 0,87 – – 480 K402_0100 IE3D132MX04 123,7 10,10 1333/132 352
145 1,6 – – 475 K513_0100 IE3D132MX04 129,5 10,15 203/20 360
159 0,92 – – 439 K402_0092 IE3D132MX04 123,7 9,238 2365/256 354
160 1,7 – – 429 K513_0092 IE3D132MX04 129,5 9,168 1421/155 361
175 0,98 304 0,82 398 K402_0084 IE3D132MX04 123,7 8,377 645/77 353
181 1,9 – – 381 K513_0081 IE3D132MX04 129,5 8,134 17081/2100 364
181 2,5 – – 380 K613_0081 IE3D132MX04 151,0 8,107 85095/10496 377
197 1,1 341 0,89 354 K402_0075 IE3D132MX04 123,7 7,456 1849/248 355
200 2,0 – – 344 K513_0073 IE3D132MX04 129,5 7,347 551/75 366
219 1,1 379 0,95 319 K402_0067 IE3D132MX04 123,7 6,719 215/32 354
245 1,2 424 1,0 285 K402_0060 IE3D132MX04 123,7 6,000 6/1 357
271 1,3 470 1,1 258 K402_0054 IE3D132MX04 123,7 5,422 1849/341 356
337 1,5 583 1,3 207 K402_0044 IE3D132MX04 123,7 4,364 48/11 358
368 1,6 637 1,3 190 K402_0040 IE3D132MX04 123,7 4,000 4/1 360

PN (50 Hz) = 11,00 kW, PN (87 Hz) = 19,05 kW
7,7 0,93 – – 12902 K1014_1900 IE3D160MX04 586,0 190,4 514941/2704 436
9,7 1,2 – – 10260 K1014_1510 IE3D160MX04 586,0 151,4 409479/2704 437
12 1,4 – – 8382 K1014_1240 IE3D160MX04 586,0 123,7 7359555/59488 439
15 0,82 27 0,82 6567 K913_0950 IE3D160MX04 364,5 95,41 293105/3072 436
16 1,1 – – 6493 K1013_0940 IE3D160MX04 557,1 94,33 235445/2496 444
16 1,7 – – 6324 K1014_0930 IE3D160MX04 586,0 93,34 252399/2704 442
20 1,3 34 1,3 5163 K913_0750 IE3D160MX04 364,5 75,00 62403/832 440
22 0,93 39 0,93 4502 K813_0650 IE3D160MX04 249,7 65,41 188387/2880 435
23 1,3 40 1,3 4341 K913_0630 IE3D160MX04 364,5 63,07 209901/3328 443
25 1,0 43 1,0 4067 K813_0590 IE3D160MX04 249,7 59,08 42539/720 436
30 1,2 52 1,2 3372 K813_0490 IE3D160MX04 249,7 48,99 5487/112 439
30 1,5 52 1,5 3368 K913_0490 IE3D160MX04 364,5 48,94 100223/2048 450
33 1,4 57 1,3 3046 K813_0440 IE3D160MX04 249,7 44,25 177/4 439
37 1,5 63 1,4 2754 K813_0400 IE3D160MX04 249,7 40,01 12803/320 442
37 0,89 65 0,82 2701 K713_0390 IE3D160MX04 196,3 39,23 2511/64 436
39 1,8 67 1,8 2619 K913_0380 IE3D160MX04 364,5 38,04 194773/5120 460
41 1,6 70 1,5 2487 K813_0360 IE3D160MX04 249,7 36,14 2891/80 443
41 0,98 72 0,87 2439 K713_0350 IE3D160MX04 196,3 35,44 567/16 436
45 1,1 78 0,93 2232 K713_0320 IE3D160MX04 196,3 32,42 33201/1024 438
45 1,9 78 1,6 2229 K813_0320 IE3D160MX04 249,7 32,39 31093/960 447
46 1,9 79 1,9 2211 K913_0320 IE3D160MX04 364,5 32,12 47275/1472 469
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 11,00 kW, PN (87 Hz) = 19,05 kW
50 1,2 87 0,99 2016 K713_0290 IE3D160MX04 196,3 29,29 7497/256 438
50 1,9 87 1,7 2014 K813_0290 IE3D160MX04 249,7 29,25 7021/240 448
57 2,0 – – 1756 K813_0260 IE3D160MX04 249,7 25,51 140833/5520 455
58 1,3 – – 1733 K713_0250 IE3D160MX04 196,3 25,18 64449/2560 442
61 0,82 – – 1652 K613_0240 IE3D160MX04 168,0 24,01 24583/1024 436
61 2,2 – – 1648 K913_0240 IE3D160MX04 364,5 23,94 88877/3712 491
64 1,4 – – 1565 K713_0230 IE3D160MX04 196,3 22,74 14553/640 442
64 2,0 – – 1586 K813_0230 IE3D160MX04 249,7 23,04 31801/1380 456
68 0,88 – – 1493 K613_0220 IE3D160MX04 168,0 21,68 5551/256 436
72 1,5 – – 1393 K713_0200 IE3D160MX04 196,3 20,23 119133/5888 446
77 0,96 134 0,81 1307 K613_0190 IE3D160MX04 168,0 18,99 17019/896 438
76 2,2 – – 1320 K813_0190 IE3D160MX04 249,7 19,18 133517/6960 468
80 1,6 – – 1258 K713_0185 IE3D160MX04 196,3 18,28 26901/1472 447
85 2,2 – – 1193 K813_0175 IE3D160MX04 249,7 17,33 30149/1740 470
85 1,0 148 0,87 1181 K613_0170 IE3D160MX04 168,0 17,16 549/32 438
89 1,7 – – 1128 K713_0165 IE3D160MX04 196,3 16,39 6293/384 451
92 1,1 – – 1092 K613_0160 IE3D160MX04 168,0 15,87 54839/3456 440
99 1,9 – – 1019 K713_0150 IE3D160MX04 196,3 14,80 1421/96 452

102 1,2 – – 987 K613_0145 IE3D160MX04 168,0 14,33 12383/864 441
112 2,0 – – 898 K713_0130 IE3D160MX04 196,3 13,04 3339/256 459
116 1,3 – – 869 K613_0125 IE3D160MX04 168,0 12,63 3233/256 444
124 2,2 – – 811 K713_0120 IE3D160MX04 196,3 11,78 23373/1984 461
128 1,4 – – 785 K613_0115 IE3D160MX04 168,0 11,41 22631/1984 445
181 1,7 – – 558 K613_0081 IE3D160MX04 168,0 8,107 85095/10496 457
200 1,8 – – 504 K613_0073 IE3D160MX04 168,0 7,323 19215/2624 459

PN (50 Hz) = 15,00 kW, PN (87 Hz) = 25,98 kW
9,7 0,87 – – 13823 K1014_1510 IE3D160LX04 646,0 151,4 409479/2704 1157
12 1,1 – – 11292 K1014_1240 IE3D160LX04 646,0 123,7 7359555/59488 1159
16 0,84 – – 8747 K1013_0940 IE3D160LX04 617,1 94,33 235445/2496 1164
16 1,3 – – 8520 K1014_0930 IE3D160LX04 646,0 93,34 252399/2704 1162
20 0,98 34 0,98 6955 K913_0750 IE3D160LX04 424,5 75,00 62403/832 1160
23 0,98 41 0,98 5849 K913_0630 IE3D160LX04 424,5 63,07 209901/3328 1163
30 0,92 52 0,90 4543 K813_0490 IE3D160LX04 309,7 48,99 5487/112 1159
30 1,1 52 1,1 4538 K913_0490 IE3D160LX04 424,5 48,94 100223/2048 1170
33 1,0 58 0,97 4103 K813_0440 IE3D160LX04 309,7 44,25 177/4 1159
37 1,1 64 1,0 3710 K813_0400 IE3D160LX04 309,7 40,01 12803/320 1162
39 1,3 67 1,3 3528 K913_0380 IE3D160LX04 424,5 38,04 194773/5120 1180
41 1,2 71 1,1 3351 K813_0360 IE3D160LX04 309,7 36,14 2891/80 1163
46 1,4 79 1,2 3003 K813_0320 IE3D160LX04 309,7 32,39 31093/960 1167
46 1,4 80 1,4 2978 K913_0320 IE3D160LX04 424,5 32,12 47275/1472 1189
50 0,88 – – 2716 K713_0290 IE3D160LX04 256,3 29,29 7497/256 1158
50 1,4 87 1,3 2713 K813_0290 IE3D160LX04 309,7 29,25 7021/240 1168
58 1,5 – – 2366 K813_0260 IE3D160LX04 309,7 25,51 140833/5520 1175
59 0,97 – – 2335 K713_0250 IE3D160LX04 256,3 25,18 64449/2560 1162
62 1,6 – – 2220 K913_0240 IE3D160LX04 424,5 23,94 88877/3712 1211
65 1,0 – – 2109 K713_0230 IE3D160LX04 256,3 22,74 14553/640 1162
64 1,5 – – 2137 K813_0230 IE3D160LX04 309,7 23,04 31801/1380 1176
73 1,1 – – 1876 K713_0200 IE3D160LX04 256,3 20,23 119133/5888 1166
77 1,6 – – 1779 K813_0190 IE3D160LX04 309,7 19,18 133517/6960 1188
81 1,2 – – 1695 K713_0185 IE3D160LX04 256,3 18,28 26901/1472 1167
85 1,6 – – 1607 K813_0175 IE3D160LX04 309,7 17,33 30149/1740 1190
90 1,3 – – 1520 K713_0165 IE3D160LX04 256,3 16,39 6293/384 1171
93 0,81 – – 1471 K613_0160 IE3D160LX04 228,0 15,87 54839/3456 1160

100 1,4 – – 1373 K713_0150 IE3D160LX04 256,3 14,80 1421/96 1172
103 0,86 – – 1329 K613_0145 IE3D160LX04 228,0 14,33 12383/864 1161
113 1,5 – – 1210 K713_0130 IE3D160LX04 256,3 13,04 3339/256 1179
117 0,94 – – 1171 K613_0125 IE3D160LX04 228,0 12,63 3233/256 1164
125 1,6 – – 1092 K713_0120 IE3D160LX04 256,3 11,78 23373/1984 1181
129 1,0 – – 1058 K613_0115 IE3D160LX04 228,0 11,41 22631/1984 1165
182 1,3 – – 752 K613_0081 IE3D160LX04 228,0 8,107 85095/10496 1177
201 1,4 – – 679 K613_0073 IE3D160LX04 228,0 7,323 19215/2624 1179

PN (50 Hz) = 18,50 kW, PN (87 Hz) = 32,04 kW
12 0,86 – – 13970 K1014_1240 IE3D180MX04 641,0 123,7 7359555/59488 1159
16 1,0 – – 10540 K1014_0930 IE3D180MX04 641,0 93,34 252399/2704 1162
20 1,3 – – 8636 K1013_0750 IE3D180MX04 612,1 75,28 101773/1352 1172
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 18,50 kW, PN (87 Hz) = 32,04 kW
23 0,97 41 0,97 7236 K913_0630 IE3D180MX04 419,5 63,07 209901/3328 1163
24 1,7 – – 7061 K1013_0620 IE3D180MX04 612,1 61,55 12803/208 1181
30 1,2 52 1,2 5614 K913_0490 IE3D180MX04 419,5 48,94 100223/2048 1170
37 0,92 64 0,83 4590 K813_0400 IE3D180MX04 304,7 40,01 12803/320 1162
38 2,4 – – 4428 K1013_0390 IE3D180MX04 612,1 38,60 8029/208 1216
39 1,6 67 1,6 4364 K913_0380 IE3D180MX04 419,5 38,04 194773/5120 1180
41 1,0 71 0,89 4146 K813_0360 IE3D180MX04 304,7 36,14 2891/80 1163
46 1,1 79 0,96 3716 K813_0320 IE3D180MX04 304,7 32,39 31093/960 1167
46 1,9 80 1,8 3684 K913_0320 IE3D180MX04 419,5 32,12 47275/1472 1189
50 1,2 87 1,0 3356 K813_0290 IE3D180MX04 304,7 29,25 7021/240 1168
58 1,3 – – 2927 K813_0260 IE3D180MX04 304,7 25,51 140833/5520 1175
62 2,5 – – 2747 K913_0240 IE3D180MX04 419,5 23,94 88877/3712 1211
65 0,84 – – 2609 K713_0230 IE3D180MX04 251,3 22,74 14553/640 1162
64 1,4 – – 2644 K813_0230 IE3D180MX04 304,7 23,04 31801/1380 1176
73 0,91 – – 2321 K713_0200 IE3D180MX04 251,3 20,23 119133/5888 1166
77 1,6 – – 2201 K813_0190 IE3D180MX04 304,7 19,18 133517/6960 1188
77 2,5 – – 2187 K913_0190 IE3D180MX04 419,5 19,06 305/16 1235
81 0,97 – – 2097 K713_0185 IE3D180MX04 251,3 18,28 26901/1472 1167
85 1,7 – – 1988 K813_0175 IE3D180MX04 304,7 17,33 30149/1740 1190
90 1,0 – – 1880 K713_0165 IE3D180MX04 251,3 16,39 6293/384 1171
90 1,8 – – 1885 K813_0165 IE3D180MX04 304,7 16,43 42067/2560 1196

100 1,1 – – 1698 K713_0150 IE3D180MX04 251,3 14,80 1421/96 1172
99 1,9 – – 1703 K813_0150 IE3D180MX04 304,7 14,84 9499/640 1200

113 1,2 – – 1496 K713_0130 IE3D180MX04 251,3 13,04 3339/256 1179
118 2,5 – – 1437 K913_0125 IE3D180MX04 419,5 12,53 73749/5888 1308
125 1,3 – – 1352 K713_0120 IE3D180MX04 251,3 11,78 23373/1984 1181
143 2,5 – – 1179 K813_0105 IE3D180MX04 304,7 10,28 53041/5160 1242
145 1,4 – – 1167 K713_0100 IE3D180MX04 251,3 10,17 651/64 1192
159 2,5 – – 1065 K813_0093 IE3D180MX04 304,7 9,284 11977/1290 1251
161 1,5 – – 1054 K713_0092 IE3D180MX04 251,3 9,188 147/16 1194
176 1,6 – – 961 K713_0084 IE3D180MX04 251,3 8,373 87885/10496 1205
179 2,5 – – 946 K813_0082 IE3D180MX04 304,7 8,243 96937/11760 1279
182 1,0 – – 930 K613_0081 IE3D180MX04 223,0 8,107 85095/10496 1177
195 1,7 – – 868 K713_0076 IE3D180MX04 251,3 7,563 19845/2624 1209
198 2,5 – – 854 K813_0074 IE3D180MX04 304,7 7,445 3127/420 1292
201 1,1 – – 840 K613_0073 IE3D180MX04 223,0 7,323 19215/2624 1179

PN (50 Hz) = 22,00 kW, PN (87 Hz) = 38,11 kW
16 0,87 – – 12473 K1014_0930 IE3D180LX04 687,0 93,34 252399/2704 1692
20 1,1 – – 10219 K1013_0750 IE3D180LX04 658,1 75,28 101773/1352 1702
23 0,82 41 0,82 8562 K913_0630 IE3D180LX04 465,5 63,07 209901/3328 1693
24 1,4 – – 8356 K1013_0620 IE3D180LX04 658,1 61,55 12803/208 1711
30 1,1 52 1,1 6643 K913_0490 IE3D180LX04 465,5 48,94 100223/2048 1700
38 2,0 – – 5240 K1013_0390 IE3D180LX04 658,1 38,60 8029/208 1746
39 1,4 67 1,3 5164 K913_0380 IE3D180LX04 465,5 38,04 194773/5120 1710
41 0,86 – – 4906 K813_0360 IE3D180LX04 350,7 36,14 2891/80 1693
46 0,96 79 0,81 4397 K813_0320 IE3D180LX04 350,7 32,39 31093/960 1697
46 1,6 80 1,5 4360 K913_0320 IE3D180LX04 465,5 32,12 47275/1472 1719
50 1,0 87 0,87 3971 K813_0290 IE3D180LX04 350,7 29,25 7021/240 1698
58 1,1 – – 3463 K813_0260 IE3D180LX04 350,7 25,51 140833/5520 1705
62 2,1 – – 3250 K913_0240 IE3D180LX04 465,5 23,94 88877/3712 1741
64 1,2 – – 3128 K813_0230 IE3D180LX04 350,7 23,04 31801/1380 1706
77 1,4 – – 2604 K813_0190 IE3D180LX04 350,7 19,18 133517/6960 1718
77 2,1 – – 2588 K913_0190 IE3D180LX04 465,5 19,06 305/16 1765
81 0,82 – – 2481 K713_0185 IE3D180LX04 297,3 18,28 26901/1472 1697
85 1,5 – – 2352 K813_0175 IE3D180LX04 350,7 17,33 30149/1740 1720
90 0,88 – – 2225 K713_0165 IE3D180LX04 297,3 16,39 6293/384 1701
90 1,5 – – 2231 K813_0165 IE3D180LX04 350,7 16,43 42067/2560 1726

100 0,94 – – 2009 K713_0150 IE3D180LX04 297,3 14,80 1421/96 1702
99 1,6 – – 2015 K813_0150 IE3D180LX04 350,7 14,84 9499/640 1730

113 1,0 – – 1771 K713_0130 IE3D180LX04 297,3 13,04 3339/256 1709
118 2,1 – – 1700 K913_0125 IE3D180LX04 465,5 12,53 73749/5888 1838
125 1,1 – – 1599 K713_0120 IE3D180LX04 297,3 11,78 23373/1984 1711
143 2,1 – – 1395 K813_0105 IE3D180LX04 350,7 10,28 53041/5160 1772
145 1,2 – – 1381 K713_0100 IE3D180LX04 297,3 10,17 651/64 1722
159 2,1 – – 1260 K813_0093 IE3D180LX04 350,7 9,284 11977/1290 1781
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n2 S n2 S M2N Typ m i iexakt J1

50 Hz 50 Hz 87 Hz 87 Hz
[min⁻¹] [min⁻¹] [Nm] [kg] [kgcm²]

PN (50 Hz) = 22,00 kW, PN (87 Hz) = 38,11 kW
161 1,3 – – 1247 K713_0092 IE3D180LX04 297,3 9,188 147/16 1724
176 1,4 – – 1137 K713_0084 IE3D180LX04 297,3 8,373 87885/10496 1735
179 2,1 – – 1119 K813_0082 IE3D180LX04 350,7 8,243 96937/11760 1809
182 0,86 – – 1101 K613_0081 IE3D180LX04 269,0 8,107 85095/10496 1707
195 1,5 – – 1027 K713_0076 IE3D180LX04 297,3 7,563 19845/2624 1739
198 2,1 – – 1011 K813_0074 IE3D180LX04 350,7 7,445 3127/420 1822
201 0,92 – – 994 K613_0073 IE3D180LX04 269,0 7,323 19215/2624 1709

PN (50 Hz) = 30,00 kW, PN (87 Hz) = 51,96 kW
24 1,1 – – 11416 K1013_0620 IE3D200LX04 756,1 61,55 12803/208 3161
30 1,3 – – 9003 K1013_0490 IE3D200LX04 756,1 48,54 171647/3536 3176
38 1,7 – – 7159 K1013_0390 IE3D200LX04 756,1 38,60 8029/208 3196
47 2,1 – – 5849 K1013_0320 IE3D200LX04 756,1 31,54 144305/4576 3222
62 2,7 – – 4413 K1013_0240 IE3D200LX04 756,1 23,79 4949/208 3270
78 1,8 – – 3536 K913_0190 IE3D200LX04 563,5 19,06 305/16 3215
93 3,3 – – 2944 K1013_0160 IE3D200LX04 756,1 15,88 37975/2392 3382

118 2,4 – – 2323 K913_0125 IE3D200LX04 563,5 12,53 73749/5888 3288
187 3,3 – – 1471 K913_0079 IE3D200LX04 563,5 7,934 54839/6912 3439

PN (50 Hz) = 37,00 kW, PN (87 Hz) = 64,09 kW
24 0,85 – – 14123 K1013_0620 IE3D225SX04 793,1 61,55 12803/208 3591
30 1,1 – – 11138 K1013_0490 IE3D225SX04 793,1 48,54 171647/3536 3606
38 1,4 – – 8857 K1013_0390 IE3D225SX04 793,1 38,60 8029/208 3626
47 1,7 – – 7235 K1013_0320 IE3D225SX04 793,1 31,54 144305/4576 3652
62 2,2 – – 5459 K1013_0240 IE3D225SX04 793,1 23,79 4949/208 3700
93 2,7 – – 3643 K1013_0160 IE3D225SX04 793,1 15,88 37975/2392 3812

PN (50 Hz) = 45,00 kW, PN (87 Hz) = 77,94 kW
30 0,89 – – 13504 K1013_0490 IE3D225MX04 829,1 48,54 171647/3536 5296
38 1,1 – – 10739 K1013_0390 IE3D225MX04 829,1 38,60 8029/208 5316
47 1,4 – – 8773 K1013_0320 IE3D225MX04 829,1 31,54 144305/4576 5342
62 1,8 – – 6619 K1013_0240 IE3D225MX04 829,1 23,79 4949/208 5390
93 2,2 – – 4417 K1013_0160 IE3D225MX04 829,1 15,88 37975/2392 5502
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4.3 Maßzeichnungen
In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebemotoren.

Für jede mögliche Wellen-/Gehäuseausführung gibt es eine Maßzeichnung, jeweils mit den Tabellen Maße
Getriebe, Maße Motoren und Maße Getriebemotoren.

Maße können aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der ISO
2768-mK überschreiten.

Maßänderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe können Sie unter http://configurator.stoeber.de herunterladen.

Toleranzen

Achshöhe nach DIN 747 Toleranz

Bis 50 mm -0,4 mm
Bis 250 mm -0,5 mm
Bis 630 mm -0,6 mm

Vollwelle Toleranz

Passung ∅ Welle ≤ 50 mm DIN 748-1, ISO k6
Passung ∅ Welle > 50 mm DIN 748-1, ISO m6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A

Hohlwelle Toleranz

Passung Hohlwellenbohrung ISO H7
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form

K1 ∅30: DIN 6885-3, niedrige Form

Flansch Toleranz Passrand

Bis 300 mm ISO j6
Ab 350 mm ISO h6

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

Gewindegröße M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe
[mm]

10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
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4.3.1 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung G
(Gewindelochkreis)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage)
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Maße Getriebe

Typ ☐a4 ∅b b3 b4 b5 b7 b8 B B2 ∅dh ∅Dh Dha ∅e f h H i2 le lh las lha m1 s3 s4 sm sas t3 t4 th uh
K1 105 75j6 30 90 30 90 70 90 106 20H7 40 ☐105 90 3,0 60 160 7,0 98,0 120 12 127,0 60 M8 M8 M6 M8 13 13 22,8 6JS9

K1 105 75j6 30 90 30 90 70 90 106 25H7 40 ☐105 90 3,0 60 160 7,0 98,0 120 12 127,0 60 M8 M8 M10 M12 13 13 28,3 8JS9

K1 105 75j6 30 90 30 90 70 90 106 30H7 40 ☐105 90 3,0 60 160 7,0 93,5 120 12 127,0 60 M8 M8 M10 M12 13 13 32,0 8JS9

K2 116 82j6 35 115 35 115 90 115 134 30H7 45 ☐116 100 3,0 65 190 7,0 121,5 148 12 156,0 65 M10 M8 M10 M12 16 13 33,3 8JS9

K3 132 95j6 40 130 40 130 105 130 146 35H7 50 ☐132 115 3,0 75 213 7,0 125,0 160 12 168,0 75 M10 M8 M12 M16 16 13 38,3 10JS9

K4 152 110j6 50 155 50 155 120 148 173 40H7 55 ☐152 130 3,5 90 240 7,5 157,0 188 12 197,5 90 M12 M10 M16 M20 19 16 43,3 12JS9

K5 145 110j6 40 140 100 140 125 160 185 50H7 65 ☐145 130 3,5 160 260 7,5 164,0 200 12 209,5 100 M16 M10 M16 M20 26 16 53,8 14JS9

K6 180 140j6 50 160 110 160 130 168 200 50H7 70 ∅183 165 3,5 190 310 7,5 179,0 215 12 224,5 120 M16 M10 M16 M20 26 16 53,8 14JS9

K7 195 155j6 55 180 125 180 145 190 226 60H7 85 ∅205 185 3,5 212 342 8,0 214,0 242 12 252,0 125 M20 M12 M20 M24 33 19 64,4 18JS9

K8 226 185j6 75 240 165 240 185 235 282 70H7 100 ∅184 215 4,0 265 410 9,0 263,0 300 20 311,0 145 M24 M12 M20 M24 38 19 74,9 20JS9

K9 280 230j6 95 280 185 280 225 285 330 90H7 120 ∅230 265 5,0 315 495 10,0 302,0 350 26 361,0 180 M30 M16 M24 M30 48 26 95,4 25JS9

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – –
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4.3.2 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung NG (Fuß +
Gewindelochkreis)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage)
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Maße Getriebe

Typ a0 ☐a4 ∅b b3 b4 b5 b7 B B2 ∅dh ∅Dh Dha ∅e f h H
K1 115 105 75j6 30 90 30 90 90 106 20H7 40 ☐105 90 3,0 75 175
K1 115 105 75j6 30 90 30 90 90 106 25H7 40 ☐105 90 3,0 75 175
K1 115 105 75j6 30 90 30 90 90 106 30H7 40 ☐105 90 3,0 75 175
K2 155 116 82j6 35 115 35 115 115 134 30H7 45 ☐116 100 3,0 88 213
K3 170 132 95j6 40 130 40 130 130 146 35H7 50 ☐132 115 3,0 98 236
K4 200 152 110j6 50 155 50 155 148 173 40H7 55 ☐152 130 3,5 115 265
K5 200 145 110j6 40 140 100 140 160 185 50H7 65 ☐145 130 3,5 190 290
K6 210 180 140j6 50 160 110 160 168 200 50H7 70 ∅183 165 3,5 220 340
K7 241 195 155j6 55 180 125 180 190 226 60H7 85 ∅205 185 3,5 250 380
K8 300 226 185j6 75 240 165 240 235 282 70H7 100 ∅184 215 4,0 310 455
K9 360 280 230j6 95 280 185 280 285 330 90H7 120 ∅230 265 5,0 365 545
K10 330 340 250h6 115 350 265 420 400 356 100H7 130 ∅200 300 20,0 420 636

Typ i2 le lh las lha m1 n2 n3 n4 n5 ∅s s4 sm sas t4 th uh
K1 7,0 98,0 120 12 127,0 75 30 13 140 15 9,0 M8 M10 M12 13 28,3 8JS9

K1 7,0 98,0 120 12 127,0 75 30 13 140 15 9,0 M8 M6 M8 13 22,8 6JS9

K1 7,0 93,5 120 12 127,0 75 30 13 140 15 9,0 M8 M10 M12 13 32,0 8JS9

K2 7,0 121,5 148 12 156,0 88 40 20 185 23 11,0 M8 M10 M12 13 33,3 8JS9

K3 7,0 125,0 160 12 168,0 98 45 20 200 23 11,0 M8 M12 M16 13 38,3 10JS9

K4 7,5 157,0 188 12 197,5 115 50 22 230 25 14,0 M10 M16 M20 16 43,3 12JS9

K5 7,5 164,0 200 12 209,5 130 60 27 240 30 18,0 M10 M16 M20 16 53,8 14JS9

K6 7,5 179,0 215 12 224,5 150 65 27 250 30 18,5 M10 M16 M20 16 53,8 14JS9

K7 8,0 214,0 242 12 252,0 163 70 35 290 38 23,0 M12 M20 M24 19 64,4 18JS9

K8 9,0 263,0 300 20 311,0 190 85 41 360 45 27,0 M12 M20 M24 19 74,9 20JS9

K9 10,0 302,0 350 26 361,0 230 95 46 430 50 31,0 M16 M24 M30 26 95,4 25JS9

K10 27,0 361,0 410 26 441,0 270 120 – 400 45 39,0 M20 M24 M30 33 106,4 28JS9

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m n a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – – – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – – – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – – – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0 – – –
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – – – – –
K1013 – – – – – – ∅300 392 28,0 ∅300 392 28,0 ∅350 415 28,0 ∅400 415 28,0
K1014 – – – ∅250 450 28,0 ∅300 475 28,0 ∅300 475 28,0 – – – – – –
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4.3.3 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung GD
(Gewindelochkreis + Drehmomentstütze)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage) − Wenn Sie die Getriebe ohne die werksseitig dafür vorge-
sehenen Drehmomentstützen abstützen, dürfen Sie das
Maß ad2 bzw. ad3 nicht unterschreiten.
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Maße Getriebe

Typ ☐a4 ad ad1 ad2 ad3 ad4 ad5 ∅b B B2 ∅dd ∅dh ∅Dd ∅Dh Dha ∅e f
K1 105 6,0 15,0 90 90 15,0 130 75j6 90 106 12H9 20H7 43 40 ☐105 90 3,0
K1 105 6,0 15,0 90 90 15,0 130 75j6 90 106 12H9 25H7 43 40 ☐105 90 3,0
K1 105 6,0 15,0 90 90 15,0 130 75j6 90 106 12H9 30H7 43 40 ☐105 90 3,0
K2 116 6,5 22,5 100 100 22,5 – 82j6 115 134 16H9 30H7 45 45 ☐116 100 3,0
K3 132 5,0 25,0 120 120 25,0 – 95j6 130 146 16H9 35H7 45 50 ☐132 115 3,0
K4 152 9,5 27,5 150 150 27,5 – 110j6 148 173 20H9 40H7 55 55 ☐152 130 3,5
K5 145 9,5 30,0 250 190 30,0 – 110j6 160 185 20H9 50H7 58 65 ☐145 130 3,5
K6 180 13,0 30,0 250 180 30,0 – 140j6 168 200 20H9 50H7 58 70 ∅183 165 3,5
K7 195 15,0 35,0 300 213 35,0 – 155j6 190 226 20H9 60H7 68 85 ∅205 185 3,5
K8 226 17,0 45,0 350 230 45,0 – 185j6 235 282 24H9 70H7 72 100 ∅184 215 4,0
K9 280 16,0 45,0 450 315 45,0 – 230j6 285 330 24H9 90H7 75 120 ∅230 265 5,0

Maße Getriebe

Typ h H i2 ld ld1 le lh las lha m1 s4 sm sas t4 th uh
K1 60 160 7,0 24 28 98,0 120 12 127,0 60 M8 M6 M8 13 22,8 6JS9

K1 60 160 7,0 24 28 98,0 120 12 127,0 60 M8 M10 M12 13 28,3 8JS9

K1 60 160 7,0 24 28 93,5 120 12 127,0 60 M8 M10 M12 13 32,0 8JS9

K2 65 190 7,0 32 38 121,5 148 12 156,0 65 M8 M10 M12 13 33,3 8JS9

K3 75 213 7,0 32 38 125,0 160 12 168,0 75 M8 M12 M16 13 38,3 10JS9

K4 90 240 7,5 40 46 157,0 188 12 197,5 90 M10 M16 M20 16 43,3 12JS9

K5 160 260 7,5 40 46 164,0 200 12 209,5 100 M10 M16 M20 16 53,8 14JS9

K6 190 310 7,5 40 46 179,0 215 12 224,5 120 M10 M16 M20 16 53,8 14JS9

K7 212 342 8,0 64 70 214,0 242 12 252,0 125 M12 M20 M24 19 64,4 18JS9

K8 265 410 9,0 102 115 263,0 300 20 311,0 145 M12 M20 M24 19 74,9 20JS9

K9 315 495 10,0 102 115 302,0 350 26 361,0 180 M16 M24 M30 26 95,4 25JS9

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – –
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4.3.4 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung NGD (Fuß +
Gewindelochkreis + Drehmomentstütze)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)

− Wenn Sie die Getriebe ohne die werksseitig dafür vorge-
sehenen Drehmomentstützen abstützen, dürfen Sie das
Maß ad2 bzw. ad3 nicht unterschreiten.
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Maße Getriebe

Typ ☐a4 ad ad1 ad2 ad3 ad4 ∅b B B2 ∅dd ∅dh ∅Dd ∅Dh Dha ∅e f
K10 340 5 60 550 400 55 250h6 400 356 40H9 100H7 120 130 ∅200 300 20

Maße Getriebe

Typ h H i2 ld ld1 le lh las lha m1 s4 sm sas t4 th uh
K10 375 591 27 118 124 361 410 26 441 225 M20 M24 M30 33 106,4 28JS9

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m n a m n a m n a m n a m n

K1013 – – – ∅300 392 28,0 ∅300 392 28,0 ∅350 415 28,0 ∅400 415 28,0
K1014 ∅250 450 28,0 ∅300 475 28,0 ∅300 475 28,0 – – – – – –
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4.3.5 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung F (Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)
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Maße Getriebe

Typ ∅a1 ∅b1 b8 B B2 c1 c2 ∅dh ∅Dh Dha ∅e1 f1 h H i2 le lh las lha m1 ∅s1 sm sas th uh
K1 160 110j6 70 90 106 10 32,0 20H7 40 ☐105 130 3,5 60 160 25,0 98,0 120 12 127,0 60 9 M6 M8 22,8 6JS9

K1 160 110j6 70 90 106 10 32,0 25H7 40 ☐105 130 3,5 60 160 25,0 98,0 120 12 127,0 60 9 M10 M12 28,3 8JS9

K1 160 110j6 70 90 106 10 32,0 30H7 40 ☐105 130 3,5 60 160 25,0 93,5 120 12 127,0 60 9 M10 M12 32,0 8JS9

K2 200 130j6 90 115 134 12 32,0 30H7 45 ☐116 165 3,5 65 190 25,0 121,5 148 12 156,0 65 11 M10 M12 33,3 8JS9

K3 200 130j6 105 130 146 14 38,0 35H7 50 ☐132 165 3,5 75 213 31,0 125,0 160 12 168,0 75 11 M12 M16 38,3 10JS9

K4 250 180j6 120 148 173 15 40,0 40H7 55 ☐152 215 4,0 90 240 32,5 157,0 188 12 197,5 90 14 M16 M20 43,3 12JS9

K5 250 180j6 125 160 185 15 39,5 50H7 65 ☐145 215 4,0 160 260 32,0 164,0 200 12 209,5 100 14 M16 M20 53,8 14JS9

K6 300 230j6 130 168 200 17 36,0 50H7 70 ∅183 265 4,0 190 310 28,5 179,0 215 12 224,5 120 14 M16 M20 53,8 14JS9

K7 350 250h6 145 190 226 18 44,0 60H7 85 ∅205 300 5,0 212 342 36,0 214,0 242 12 252,0 125 18 M20 M24 64,4 18JS9

K8 400 300h6 185 235 282 20 45,0 70H7 100 ∅184 350 5,0 265 410 36,0 263,0 300 20 311,0 145 18 M20 M24 74,9 20JS9

K9 450 350h6 225 285 330 23 50,0 90H7 120 ∅230 400 5,0 315 495 40,0 302,0 350 26 361,0 180 18 M24 M30 95,4 25JS9

Maße zusätzliche Rundflansche

Typ ∅a1 ∅b1 c1 ∅e1 f1 ∅s1
K1 140 95j6 10 115 3,0 9
K2 160 110j6 12 130 3,5 9
K3 160 110j6 14 130 3,5 9
K3 250 180j6 14 215 4,0 14
K8 350 250h6 18 300 5,0 18
K8 450 350h6 20 400 5,0 18

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – –
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4.3.6 Wellenausführung A (Hohlwelle), Gehäuseausführung NF (Fuß +
Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Die Länge der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x
∅dh sein, die Länge der Passfeder mindestens 2 x ∅dh.

2) Abdeckung (Option)

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage)
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Maße Getriebe

Typ a0 ∅a1 ∅b1 b3 b4 b5 b7 B B2 c1 c2 ∅dh ∅Dh Dha ∅e1 f1 h
K1 115 160 110j6 30 90 30 90 90 106 10 32,0 20H7 40 ☐105 130 3,5 75
K1 115 160 110j6 30 90 30 90 90 106 10 32,0 25H7 40 ☐105 130 3,5 75
K1 115 160 110j6 30 90 30 90 90 106 10 32,0 30H7 40 ☐105 130 3,5 75
K3 170 160 110j6 40 130 40 130 130 146 14 38,0 35H7 50 ☐132 130 3,5 98
K5 200 250 180j6 40 140 100 140 160 185 15 39,5 50H7 65 ☐145 215 4,0 190
K6 210 300 230j6 50 160 110 160 168 200 17 36,0 50H7 70 ∅183 265 4,0 220
K7 241 350 250h6 55 180 125 180 190 226 18 44,0 60H7 85 ∅205 300 5,0 250
K8 300 400 300h6 75 240 165 240 235 282 20 45,0 70H7 100 ∅184 350 5,0 310
K9 360 450 350h6 95 280 185 280 285 330 23 50,0 90H7 120 ∅230 400 5,0 365
K10 330 550 450h6 115 350 265 420 400 356 25 78,0 100H7 130 ∅200 500 5,0 420

Maße Getriebe

Typ H i2 las le lh lha m1 n2 n3 n4 n5 ∅s ∅s1 sm sas th uh
K1 175 25,0 12 98,0 120 127,0 75 30 13 140 15 9,0 9 M10 M12 28,3 8JS9

K1 175 25,0 12 98,0 120 127,0 75 30 13 140 15 9,0 9 M6 M8 22,8 6JS9

K1 175 25,0 12 93,5 120 127,0 75 30 13 140 15 9,0 9 M10 M12 32,0 8JS9

K3 236 31,0 12 125,0 160 168,0 98 45 20 200 23 11,0 9 M12 M16 38,3 10JS9

K5 290 32,0 12 164,0 200 209,5 130 60 27 240 30 18,0 14 M16 M20 53,8 14JS9

K6 340 28,5 12 179,0 215 224,5 150 65 27 250 30 18,5 14 M16 M20 53,8 14JS9

K7 380 36,0 12 214,0 242 252,0 163 70 35 290 38 23,0 18 M20 M24 64,4 18JS9

K8 455 36,0 20 263,0 300 311,0 190 85 41 360 45 27,0 18 M20 M24 74,9 20JS9

K9 545 40,0 26 302,0 350 361,0 230 95 46 430 50 31,0 18 M24 M30 95,4 25JS9

K10 636 51,0 26 361,0 410 441,0 270 120 – 400 45 39,0 18 M24 M30 106,4 28JS9

Maße zusätzliche Rundflansche

Typ ∅a1 ∅b1 c1 ∅e1 f1 ∅s1
K1 140 95j6 10 115 3 9
K8 350 250h6 18 300 5 18
K8 450 350h6 20 400 5 18

Alle weiteren Maße finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m n a m n a m n a m n a m n a m n

K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – – – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – – – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – – – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0 – – –
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – – – – –
K1013 – – – – – – ∅300 392 28,0 ∅300 392 28,0 ∅350 415 28,0 ∅400 415 28,0
K1014 – – – ∅250 450 28,0 ∅300 475 28,0 ∅300 475 28,0 – – – – – –
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4.3.7 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung G (Gewindelochkreis)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage)
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Maße Getriebe

Typ ☐a4 ∅b b3 b4 b5 b7 b8 B B2 ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Ds ∅Dsa ∅Dss ∅e f h H i2 ls lsa m1 m2 m3 m4 m5 s3 s4 t3 t4
K1 105 75j6 30 90 30 90 70 90 106 25h9 25H7

h9 25,5 30 40 80 60 90 3,0 60 160 7,0 149 163 60 20 34 25 29 M8 M8 13 13
K2 116 82j6 35 115 35 115 90 115 134 30h9 30H7

h9 30,5 36 45 88 72 100 3,0 65 190 7,0 178 193 65 25 39 30 34 M10 M8 16 13
K3 132 95j6 40 130 40 130 105 130 146 35h9 35H7

h9 35,5 44 50 101 80 115 3,0 75 213 7,0 190 206 75 30 39 35 34 M10 M8 16 13
K4 152 110j6 50 155 50 155 120 148 173 40h9 40H7

h9 40,5 50 55 114 88 130 3,5 90 240 7,5 220 243 90 40 39 45 34 M12 M10 19 16
K5 145 110j6 40 140 100 140 125 160 185 50h9 50H7

h9 50,5 62 65 116 106 130 3,5 160 260 7,5 237 254 100 40 44 45 39 M16 M10 26 16
K6 180 140j6 50 160 110 160 130 168 200 50h9 50H7

h9 50,5 62 70 128 106 165 3,5 190 310 7,5 254 276 120 40 45 45 40 M16 M10 26 16
K7 195 155h6 55 180 125 180 145 190 226 60h6 60H7

h6 62,0 75 85 161,5 138 185 3,5 212 342 8,0 278 314 125 40 45 45 40 M20 M12 33 19
K8 226 185h6 75 240 165 240 185 235 282 70h6 70H7

h6 72,0 90 100 193 155 215 4,0 265 410 9,0 352 378 145 50 60 60 50 M24 M12 38 19
K9 280 230h6 95 280 185 280 225 285 330 90h6 90H7

h6 92,0 120 120 244 200 265 5,0 315 495 10,0 418 428 180 60 70 70 60 M30 M16 48 26

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – –
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4.3.8 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung NG (Fuß + Gewindelochkreis)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage)
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Maße Getriebe

Typ a0 a4 ∅b b3 b4 b5 b7 B B2 ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Ds ∅Dsa
K1 115 105 75j6 30 90 30 90 90 106 25h9 25H7

h9 25,5 30 40 80
K2 155 116 82j6 35 115 35 115 115 134 30h9 30H7

h9 30,5 36 45 88
K3 170 132 95j6 40 130 40 130 130 146 35h9 35H7

h9 35,5 44 50 101
K4 200 152 110j6 50 155 50 155 148 173 40h9 40H7

h9 40,5 50 55 114
K5 200 145 110j6 40 140 100 140 160 185 50h9 50H7

h9 50,5 62 65 116
K6 210 180 140j6 50 160 110 160 168 200 50h9 50H7

h9 50,5 62 70 128
K7 241 195 155j6 55 180 125 180 190 226 60h6 60H7

h6 62,0 75 85 161,5
K8 300 226 185j6 75 240 165 240 235 282 70h6 70H7

h6 72,0 90 100 193
K9 360 280 230j6 95 280 185 280 285 330 90h6 90H7

h6 92,0 120 120 244
K10 330 340 250h6 115 350 265 420 400 356 100h6 100H7

h6 102,0 130 130 274

Maße Getriebe

Typ ∅Dss ∅e f h H i2 ls lsa m1 m2 m3 m4 m5 n2 n3 n4 n5 ∅s s4 t4
K1 60 90 3,0 75 175 7,0 149 163 75 20 34 25 29 30 13 140 15 9,0 M8 13
K2 72 100 3,0 88 213 7,0 178 193 88 25 39 30 34 40 20 185 23 11,0 M8 13
K3 80 115 3,0 98 236 7,0 190 206 98 30 39 35 34 45 20 200 23 11,0 M8 13
K4 88 130 3,5 115 265 7,5 220 243 115 40 39 45 34 50 22 230 25 14,0 M10 16
K5 106 130 3,5 190 290 7,5 237 254 130 40 44 45 39 60 27 240 30 18,0 M10 16
K6 106 165 3,5 220 340 7,5 254 276 150 40 45 45 40 65 27 250 30 18,5 M10 16
K7 138 185 3,5 250 380 8,0 278 314 163 40 45 45 40 70 35 290 38 23,0 M12 19
K8 155 215 4,0 310 455 9,0 352 378 190 50 60 60 50 85 41 360 45 27,0 M12 19
K9 200 265 5,0 365 545 10,0 418 428 230 60 70 70 60 95 46 430 50 31,0 M16 26
K10 215 300 20,0 420 636 27,0 483 497 270 60 80 70 70 120 – 400 45 39,0 M20 33

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m n a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – – – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – – – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – – – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0 – – –
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – – – – –
K1013 – – – – – – ∅300 392 28,0 ∅300 392 28,0 ∅350 415 28,0 ∅400 415 28,0
K1014 – – – ∅250 450 28,0 ∅300 475 28,0 ∅300 475 28,0 – – – – – –
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4.3.9 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung GD (Gewindelochkreis + Drehmomentstütze)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage) − Wenn Sie die Getriebe ohne die werksseitig dafür vorge-
sehenen Drehmomentstützen abstützen, dürfen Sie das
Maß ad2 bzw. ad3 nicht unterschreiten.
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Maße Getriebe

Typ ☐a4 ad ad1 ad2 ad3 ad4 ad5 ∅b B B2 ∅dd ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Dd ∅Ds ∅Dsa
K1 105 6,0 15,0 90 90 15,0 130 75j6 90 106 12H9 25h9 25H7

h9 25,5 30 43 40 80
K2 116 6,5 22,5 100 100 22,5 – 82j6 115 134 16H9 30h9 30H7

h9 30,5 36 45 45 88
K3 132 5,0 25,0 120 120 25,0 – 95j6 130 146 16H9 35h9 35H7

h9 35,5 44 45 50 101
K4 152 9,5 27,5 150 150 27,5 – 110j6 148 173 20H9 40h9 40H7

h9 40,5 50 55 55 114
K5 145 9,5 30,0 250 190 30,0 – 110j6 160 185 20H9 50h9 50H7

h9 50,5 62 58 65 116
K6 180 13,0 30,0 250 180 30,0 – 140j6 168 200 20H9 50h9 50H7

h9 50,5 62 58 70 128
K7 195 15,0 35,0 300 213 35,0 – 155h6 190 226 20H9 60h6 60H7

h6 62,0 75 68 85 161,5
K8 226 17,0 45,0 350 230 45,0 – 185h6 235 282 24H9 70h6 70H7

h6 72,0 90 72 100 193
K9 280 16,0 45,0 450 315 45,0 – 230h6 285 330 24H9 90h6 90H7

h6 92,0 120 75 120 244

Maße Getriebe

Typ ∅Dss ∅e f h H i2 ld ld1 ls lsa m1 m2 m3 m4 m5 s4 t4
K1 60 90 3,0 60 160 7,0 24 28 149 163 60 20 34 25 29 M8 13
K2 72 100 3,0 65 190 7,0 32 38 178 193 65 25 39 30 34 M8 13
K3 80 115 3,0 75 213 7,0 32 38 190 206 75 30 39 35 34 M8 13
K4 88 130 3,5 90 240 7,5 40 46 220 243 90 40 39 45 34 M10 16
K5 106 130 3,5 160 260 7,5 40 46 237 254 100 40 44 45 39 M10 16
K6 106 165 3,5 190 310 7,5 40 46 254 276 120 40 45 45 40 M10 16
K7 138 185 3,5 212 342 8,0 64 70 278 314 125 40 45 45 40 M12 19
K8 155 215 4,0 265 410 9,0 102 115 352 378 145 50 60 60 50 M12 19
K9 200 265 5,0 315 495 10,0 102 115 418 428 180 60 70 70 60 M16 26

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – –
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4.3.10 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung NGD (Fuß + Gewindelochkreis + Drehmomentstütze)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)

− Wenn Sie die Getriebe ohne die werksseitig dafür vorge-
sehenen Drehmomentstützen abstützen, dürfen Sie das
Maß ad2 bzw. ad3 nicht unterschreiten.
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Maße Getriebe

Typ ☐a4 ad ad1 ad2 ad3 ad4 ∅b B B2 ∅dd ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Dd ∅Ds ∅Dsa
K10 340 5 55 550 400 60 250h6 400 356 40H9 100h6 100H7

h6 102 130 120 130 274

Maße Getriebe

Typ ∅Dss ∅e f h H i2 ld ld1 ls lsa m1 m2 m3 m4 m5 s4 t4
K10 215 300 20 375 591 27 118 124 483 497 225 60 80 70 70 M20 33

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Maße Getriebemotoren

Typ IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m n a m n a m n a m n a m n

K1013 – – – ∅300 392 28,0 ∅300 392 28,0 ∅350 415 28,0 ∅400 415 28,0
K1014 ∅250 450 28,0 ∅300 475 28,0 ∅300 475 28,0 – – – – – –
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4.3.11 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung F (Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)
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Maße Getriebe

Typ ∅a1 ∅b1 b8 B B2 c1 c2 ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Ds ∅Dsa ∅Dss ∅e1 f1 h H i2 ls lsa m1 m2 m3 m4 m5 ∅s1
K1 160 110j6 70 90 106 10 32,0 25h9 25H7

h9 25,5 30 40 80 60 130 3,5 60 160 25,0 149 163 60 20 34 25 29 9
K2 200 130j6 90 115 134 12 32,0 30h9 30H7

h9 30,5 36 45 88 72 165 3,5 65 190 25,0 178 193 65 25 39 30 34 11
K3 200 130j6 105 130 146 14 38,0 35h9 35H7

h9 35,5 44 50 101 80 165 3,5 75 213 31,0 190 206 75 30 39 35 34 11
K4 250 180j6 120 148 173 15 40,0 40h9 40H7

h9 40,5 50 55 114 88 215 4,0 90 240 32,5 220 243 90 40 39 45 34 14
K5 250 180j6 125 160 185 15 39,5 50h9 50H7

h9 50,5 62 65 116 106 215 4,0 160 260 32,0 237 254 100 40 44 45 39 14
K6 300 230j6 130 168 200 17 36,0 50h9 50H7

h9 50,5 62 70 128 106 265 4,0 190 310 28,5 254 276 120 40 45 45 40 14
K7 350 250h6 145 190 226 18 44,0 60h6 60H7

h6 62,0 75 85 161,5 138 300 5,0 212 342 36,0 278 314 125 40 45 45 40 18
K8 400 300h6 185 235 282 20 45,0 70h6 70H7

h6 72,0 90 100 193 155 350 5,0 265 410 36,0 352 378 145 50 60 60 50 18
K9 450 350h6 225 285 330 23 50,0 90h6 90H7

h6 92,0 120 120 244 200 400 5,0 315 495 40,0 418 428 180 60 70 70 60 18

Maße zusätzliche Rundflansche

Typ ∅a1 ∅b1 c1 ∅e1 f1 ∅s1
K1 140 95j6 10 115 3,0 9
K2 160 110j6 12 130 3,5 9
K3 160 110j6 14 130 3,5 9
K3 250 180j6 14 215 4,0 14
K8 350 250h6 18 300 5,0 18
K8 450 350h6 20 400 5,0 18

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – –
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4.3.12 Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehäuseausführung NF (Fuß + Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

1) Maschinenwelle: Das Maß ls darf nicht unterschritten
werden.

2) Abdeckung (Option)

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage)
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Maße Getriebe

Typ a0 ∅a1 ∅b1 b3 b4 b5 b7 B B2 c1 c2 ∅ds ∅ds1 ∅ds2 ∅dss ∅Ds ∅Dsa ∅Dss
K1 115 160 110j6 30 90 30 90 90 106 10 32,0 25h9 25H7

h9 25,5 30 40 80,0 60
K3 170 160 110j6 40 130 40 130 130 146 14 38,0 35h9 35H7

h9 35,5 44 50 101,0 80
K5 200 250 180j6 40 140 100 140 160 185 15 39,5 50h9 50H7

h9 50,5 62 65 116,0 106
K6 210 300 230j6 50 160 110 160 168 200 17 36,0 50h9 50H7

h9 50,5 62 70 128,0 106
K7 241 350 250h6 55 180 125 180 190 226 18 44,0 60h6 60H7

h6 62,0 75 85 161,5 138
K8 300 400 300h6 75 240 165 240 235 282 20 45,0 70h6 70H7

h6 72,0 90 100 193,0 155
K9 360 450 350h6 95 280 185 280 285 330 23 50,0 90h6 90H7

h6 92,0 120 120 244,0 200
K10 330 550 450h6 115 350 265 420 400 356 25 78,0 100h6 100H7

h6 102,0 130 130 274,0 215

Maße Getriebe

Typ ∅e1 f1 h H i2 ls lsa m1 m2 m3 m4 m5 n2 n3 n4 n5 ∅s ∅s1
K1 130 3,5 75 175 25,0 149 163 75 20 34 25 29 30 13 140 15 9,0 9
K3 130 3,5 98 236 31,0 190 206 98 30 39 35 34 45 20 200 23 11,0 9
K5 215 4,0 190 290 32,0 237 254 130 40 44 45 39 60 27 240 30 18,0 14
K6 265 4,0 220 340 28,5 254 276 150 40 45 45 40 65 27 250 30 18,5 14
K7 300 5,0 250 380 36,0 278 314 163 40 45 45 40 70 35 290 38 23,0 18
K8 350 5,0 310 455 36,0 352 378 190 50 60 60 50 85 41 360 45 27,0 18
K9 400 5,0 365 545 40,0 418 428 230 60 70 70 60 95 46 430 50 31,0 18
K10 500 5,0 420 636 51,0 483 497 270 60 80 70 70 120 – 400 45 39,0 18

Maße zusätzliche Rundflansche

Typ ∅a1 ∅b1 c1 ∅e1 f1 ∅s1
K1 140 95j6 10 115 3 9
K8 350 250h6 18 300 5 18
K8 450 350h6 20 400 5 18

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m n a m n a m n a m n a m n a m n

K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – – – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – – – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – – – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0 – – –
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – – – – –
K1013 – – – – – – ∅300 392 28,0 ∅300 392 28,0 ∅350 415 28,0 ∅400 415 28,0
K1014 – – – ∅250 450 28,0 ∅300 475 28,0 ∅300 475 28,0 – – – – – –
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4.3.13 Wellenausführung V (Vollwelle), Gehäuseausführung G (Gewindelochkreis)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage) − K1 − K4: Vollwelle ohne Passfeder lieferbar, ab K5 auf An-
frage.

− K1 − K9: Vollwelle beidseitig lieferbar.
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Maße Getriebe

Typ ☐a4 ∅b b3 b4 b5 b7 b8 B B2 ∅d ∅e f h H i2 l l1 m1 s2 s3 s4 t t3 t4 u
K1 105 75j6 30 90 30 90 70 90 106 25k6 90 3,0 60 160 62,0 50 4 60 M10 M8 M8 28,0 13 13 A8×7×40
K2 116 82j6 35 115 35 115 90 115 134 30k6 100 3,0 65 190 68,0 60 4 65 M10 M10 M8 33,0 16 13 A8×7×50
K3 132 95j6 40 130 40 130 105 130 146 30k6 115 3,0 75 213 69,0 60 4 75 M10 M10 M8 33,0 16 13 A8×7×50
K4 152 110j6 50 155 50 155 120 148 173 40k6 130 3,5 90 240 89,5 80 4 90 M16 M12 M10 43,0 19 16 A12×8×70
K5 145 110j6 40 140 100 140 125 160 185 45k6 130 3,5 160 260 129,5 90 4 100 M16 M16 M10 48,5 26 16 A14×9×80
K6 180 140j6 50 160 110 160 130 168 200 50k6 165 3,5 190 310 136,0 100 4 120 M16 M16 M10 53,5 26 16 A14×9×90
K7 195 155j6 55 180 125 180 145 190 226 60m6 185 3,5 212 342 164,0 120 4 125 M20 M20 M12 64,0 33 19 A18×11×110
K8 226 185j6 75 240 165 240 185 235 282 70m6 215 4,0 265 410 185,0 140 5 145 M20 M24 M12 74,5 38 19 A20×12×125
K9 280 230j6 95 280 185 280 225 285 330 90m6 265 5,0 315 495 220,0 170 8 180 M24 M30 M16 95,0 48 26 A25×14×140

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – –

4.3 Maßzeichnungen 4 Kegelradgetriebemotoren K
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4.3.14 Wellenausführung V (Vollwelle), Gehäuseausführung NG (Fuß +
Gewindelochkreis)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage) − K1 − K4: Vollwelle ohne Passfeder lieferbar, ab K5 auf An-
frage.

− K1 − K9: Vollwelle beidseitig lieferbar.
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Maße Getriebe

Typ a0 ☐a4 ∅b b3 b4 b5 b7 B B2 ∅d ∅e f h H i2 l l1 m1 n2 n3 n4 n5 ∅s s2 s4 t t4 u
K1 115 105 75j6 30 90 30 90 90 106 25k6 90 3,0 75 175 62,0 50 4 75 30 13 140 15 9,0 M10 M8 28,0 13 A8×7×40
K2 155 116 82j6 35 115 35 115 115 134 30k6 100 3,0 88 213 68,0 60 4 88 40 20 185 23 11,0 M10 M8 33,0 13 A8×7×50
K3 170 132 95j6 40 130 40 130 130 146 30k6 115 3,0 98 236 69,0 60 4 98 45 20 200 23 11,0 M10 M8 33,0 13 A8×7×50
K4 200 152 110j6 50 155 50 155 148 173 40k6 130 3,5 115 265 89,5 80 4 115 50 22 230 25 14,0 M16 M10 43,0 16 A12×8×70
K5 200 145 110j6 40 140 100 140 160 185 45k6 130 3,5 190 290 129,5 90 4 130 60 27 240 30 18,0 M16 M10 48,5 16 A14×9×80
K6 210 180 140j6 50 160 110 160 168 200 50k6 165 3,5 220 340 136,0 100 4 150 65 27 250 30 18,5 M16 M10 53,5 16 A14×9×90
K7 241 195 155j6 55 180 125 180 190 226 60m6 185 3,5 250 380 164,0 120 4 163 70 35 290 38 23,0 M20 M12 64,0 19 A18×11×110
K8 300 226 185j6 75 240 165 240 235 282 70m6 215 4,0 310 455 185,0 140 5 190 85 41 360 45 27,0 M20 M12 74,5 19 A20×12×125
K9 360 280 230j6 95 280 185 280 285 330 90m6 265 5,0 365 545 220,0 170 8 230 95 46 430 50 31,0 M24 M16 95,0 26 A25×14×140
K10 330 340 250h6 115 350 265 420 400 356 110m6 300 20,0 420 636 240,0 210 15 270 120 – 400 45 39,0 M24 M20 116,0 33 A28×16×180

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m n a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – – – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – – – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – – – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0 – – –
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – – – – –
K1013 – – – – – – ∅300 392 28,0 ∅300 392 28,0 ∅350 415 28,0 ∅400 415 28,0
K1014 – – – ∅250 450 28,0 ∅300 475 28,0 ∅300 475 28,0 – – – – – –

4.3 Maßzeichnungen 4 Kegelradgetriebemotoren K
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4.3.15 Wellenausführung V (Vollwelle), Gehäuseausführung F (Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

− K1 − K4: Vollwelle ohne Passfeder lieferbar, ab K5 auf An-
frage.

− K1 − K9: Vollwelle beidseitig lieferbar.

4.3 Maßzeichnungen 4 Kegelradgetriebemotoren K
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Maße Getriebe

Typ ∅a1 ∅b1 b8 B B2 c1 c2 ∅d ∅e1 f1 h H i2 l l1 m1 ∅s1 s2 t u
K1 160 110j6 70 90 106 10 32,0 25k6 130 3,5 60 160 30,0 50 4 60 9 M10 28,0 A8×7×40
K2 200 130j6 90 115 134 12 32,0 30k6 165 3,5 65 190 36,0 60 4 65 11 M10 33,0 A8×7×50
K3 200 130j6 105 130 146 14 38,0 30k6 165 3,5 75 213 31,0 60 4 75 11 M10 33,0 A8×7×50
K4 250 180j6 120 148 173 15 40,0 40k6 215 4,0 90 240 49,5 80 4 90 14 M16 43,0 A12×8×70
K5 250 180j6 125 160 185 15 39,5 45k6 215 4,0 160 260 90,0 90 4 100 14 M16 48,5 A14×9×80
K6 300 230j6 130 168 200 17 36,0 50k6 265 4,0 190 310 100,0 100 4 120 14 M16 53,5 A14×9×90
K7 350 250h6 145 190 226 18 44,0 60m6 300 5,0 212 342 120,0 120 4 125 18 M20 64,0 A18×11×110
K8 400 300h6 185 235 282 20 45,0 70m6 350 5,0 265 410 140,0 140 5 145 18 M20 74,5 A20×12×125
K9 450 350h6 225 285 330 23 50,0 90m6 400 5,0 315 495 170,0 170 8 180 18 M24 95,0 A25×14×140

Maße zusätzliche Rundflansche

Typ ∅a1 ∅b1 c1 ∅e1 f1 ∅s1
K1 140 95j6 10 115 3,0 9
K2 160 110j6 12 130 3,5 9
K3 160 110j6 14 130 3,5 9
K3 250 180j6 14 215 4,0 14
K8 350 250h6 18 300 5,0 18
K8 450 350h6 20 400 5,0 18

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K202 ∅140 143 46,0 ∅140 143 46,0 ∅160 147 46,0 ∅160 147 46,0 ∅200 149 46,0
K203 ∅140 180 46,0 ∅140 180 46,0 – – – – – – – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K402 – – – – – – ∅160 187 60,0 ∅160 187 60,0 ∅200 189 60,0
K403 – – – ∅140 220 60,0 ∅160 230 23,0 ∅160 230 23,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
a m n a m n a m n a m n a m n

K202 ∅200 149 46,0 – – – – – – – – – – – –
K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – –
K402 ∅200 189 60,0 ∅250 192 60,0 – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – –
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4.3.16 Wellenausführung V (Vollwelle), Gehäuseausführung NF (Fuß +
Rundflansch)

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse. q1 Gilt für Motoren mit Bremse.

3) Nur bei K1 (andere Baugrößen auf Anfrage) − K1 − K4: Vollwelle ohne Passfeder lieferbar, ab K5 auf An-
frage.

− K1 − K10: Vollwelle beidseitig lieferbar.
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Maße Getriebe

Typ a0 ∅a1 ∅b1 b3 b4 b5 b7 B B2 c1 c2 ∅d ∅e1 f1 h H i2 l l1 m1 n2 n3 n4 n5 ∅s ∅s1 s2 t u
K1 115 160 110j6 30 90 30 90 90 106 10 32,0 25k6 130 3,5 75 175 30,0 50 4 75 30 13 140 15 9,0 9 M10 28,0 A8×7×40
K3 170 160 110j6 40 130 40 130 130 146 14 38,0 30k6 130 3,5 98 236 31,0 60 4 98 45 20 200 23 11,0 9 M10 33,0 A8×7×50
K5 200 250 180j6 40 140 100 140 160 185 15 39,5 45k6 215 4,0 190 290 90,0 90 4 130 60 27 240 30 18,0 14 M16 48,5 A14×9×80
K6 210 300 230j6 50 160 110 160 168 200 17 36,0 50k6 265 4,0 220 340 100,0 100 4 150 65 27 250 30 18,5 14 M16 53,5 A14×9×90
K7 241 350 250h6 55 180 125 180 190 226 18 44,0 60m6 300 5,0 250 380 120,0 120 4 163 70 35 290 38 23,0 18 M20 64,0 A18×11×110
K8 300 400 300h6 75 240 165 240 235 282 20 45,0 70m6 350 5,0 310 455 140,0 140 5 190 85 41 360 45 27,0 18 M20 74,5 A20×12×125
K9 360 450 350h6 95 280 185 280 285 330 23 50,0 90m6 400 5,0 365 545 170,0 170 8 230 95 46 430 50 31,0 18 M24 95,0 A25×14×140
K10 330 550 450h6 115 350 265 420 400 356 25 78,0 110m6 500 5,0 420 636 210,0 210 15 270 120 – 400 45 39,0 18 M24 116,0 A28×16×180

Maße zusätzliche Rundflansche

Typ ∅a1 ∅b1 c1 ∅e1 f1 ∅s1
K1 140 95j6 10 115 3 9
K8 350 250h6 18 300 5 18
K8 450 350h6 20 400 5 18

Maße Motoren

Typ g q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D063M04 124 208 261 121 109,0 97,0 94,0
IE3D071K04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D071L04 139 238 295 128 109,0 97,0 97,0
IE3D080K04 157 261 329 137 109,0 97,0 107,0
IE3D080L04 157 283 351 137 109,0 97,0 107,0
IE3D090S04 177 310 380 146 120,0 109,0 114,0
IE3D090LX04 177 365 435 146 120,0 109,0 114,0
IE3D100KX04 196 404 491 155 120,0 109,0 120,0
IE3D100LX04 196 444 531 155 120,0 109,0 120,0
IE3D112M04 217 424 521 178 146,5 156,5 134,0
IE3D132SX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D132MX04 258 476 591 199 146,5 156,5 141,5
IE3D160MX04 313 526 641 199 166,5 193,5 138,0
IE3D160LX04 313 549 627 242 166,5 193,5 138,0
IE3D180MX04 313 549 677 242 166,5 193,5 178,0
IE3D180LX04 351 601 748 260 166,5 193,5 178,0
IE3D200LX04 390 729 878 298 207,0 209,0 242,0
IE3D225SX04 390 706 855 300 207,0 209,0 169,0
IE3D225MX04 440 787 935 324 207,0 209,0 242,0

Die Maße a, m und n finden Sie auf der nächsten Seite.
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Maße Getriebemotoren

Typ IE3D063 IE3D071 IE3D080 IE3D090 IE3D100
a m n a m n a m n a m n a m n

K102 ∅140 124 36,0 ∅140 124 36,0 ∅160 128 36,0 ∅160 128 36,0 – – –
K302 ∅140 163 52,5 ∅140 163 52,5 ∅160 167 52,5 ∅160 167 52,5 ∅200 169 52,5
K303 ∅140 200 52,5 ∅140 200 52,5 ∅160 210 16,0 ∅160 210 16,0 – – –
K513 – – – – – – ∅160 172 15,0 ∅160 172 15,0 ∅200 174 15,0
K514 – – – – – – ∅160 215 15,0 ∅160 215 15,0 – – –
K613 – – – – – – ∅160 191 18,0 ∅160 191 18,0 ∅200 193 18,0
K614 – – – – – – ∅160 234 18,0 ∅160 234 18,0 – – –
K713 – – – – – – – – – – – – ∅200 221 20,0
K714 – – – – – – ∅160 263 20,0 ∅160 263 20,0 ∅200 283 20,0
K813 – – – – – – – – – – – – ∅200 247 24,0
K814 – – – – – – – – – – – – ∅200 308 24,0
K914 – – – – – – – – – – – – ∅200 353 25,0

Typ IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200 IE3D225
a m n a m n a m n a m n a m n a m n

K302 ∅200 169 52,5 – – – – – – – – – – – – – – –
K513 ∅200 174 15,0 ∅250 177 15,0 – – – – – – – – – – – –
K613 ∅200 193 18,0 ∅250 196 18,0 ∅300 210 18,0 ∅300 210 18,0 – – – – – –
K713 ∅200 221 20,0 ∅250 224 20,0 ∅300 237 20,0 ∅300 237 20,0 – – – – – –
K714 ∅200 283 20,0 – – – – – – – – – – – – – – –
K813 ∅200 247 24,0 ∅250 249 24,0 ∅300 262 24,0 ∅300 262 24,0 – – – – – –
K814 ∅200 308 24,0 ∅250 320 5,0 – – – – – – – – – – – –
K913 – – – ∅250 294 25,0 ∅300 307 25,0 ∅300 307 25,0 ∅350 330 25,0 – – –
K914 ∅200 353 25,0 ∅250 365 25,0 – – – – – – – – – – – –
K1013 – – – – – – ∅300 392 28,0 ∅300 392 28,0 ∅350 415 28,0 ∅400 415 28,0
K1014 – – – ∅250 450 28,0 ∅300 475 28,0 ∅300 475 28,0 – – – – – –
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4.3.17 Ölausgleichsbehälter

Maße

Typ IE3D080 IE3D090 IE3D100 IE3D112 IE3D132 IE3D160 IE3D180 IE3D200
dab hab lab dab hab lab dab hab lab dab hab lab dab hab lab dab hab lab dab hab lab dab hab lab

K513 65 122,0 113,5 65 122,0 113,5 65 130,0 165,0 65 130,0 165,0 65 167,0 165,0 – – – – – – – – –
K613 65 148,5 116,5 65 148,5 116,5 65 148,5 116,5 65 148,5 116,5 65 198,5 165,0 65 194,5 191,0 65 194,5 191,0 – – –
K713 – – – – – – 65 170,0 114,5 65 170,0 114,5 65 170,0 115,5 65 214,0 191,5 65 214,0 191,5 – – –
K813 – – – – – – 73 205,0 129,5 73 205,0 129,5 73 205,0 129,5 73 205,0 129,5 73 205,0 129,5 – – –
K913 – – – – – – – – – – – – 73 255,0 129,5 73 255,0 129,5 73 255,0 129,5 73 255,0 129,5
K1013 – – – – – – – – – – – – – – – 73 305,0 126,0 73 305,0 126,0 73 305,0 112,0

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel  [} 4.6.3]
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4.4 Typenbezeichnung
In diesem Kapitel finden Sie die Erklärung der Typenbezeichnung mit den zugehörigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispielcode

K 4 0 2 A G 0560 IE3D080L04

Erklärung

Code Bezeichnung Ausführung

K Typ Kegelradgetriebe
4 Größe 4 (Beispiel)
0
1

Generation Generation 0
Generation 1

2
3
4

Stufen 2-stufig
3-stufig
4-stufig

A
S
V

Welle Hohlwelle mit Passfedernut
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Vollwelle

G
F
NG
NF
GD
NGD

Gehäuse Gewindelochkreis
Rundflansch
Fuß + Gewindelochkreis
Fuß + Rundflansch
Gewindelochkreis + Drehmomentstütze
Fuß + Gewindelochkreis + Drehmomentstütze

0560 Übersetzungskennzahl (i x 10 gerundet) i = 55,71 (Beispiel)
IE3D080
L04

Motor Asynchronmotor IE3D

Um die Typenbezeichnung zu vervollständigen, geben Sie zusätzlich an:

• Eine detaillierte Typenbezeichnung des Motors, siehe Kapitel  [} 5.4]

• Einbaulage, siehe Kapitel  [} 4.5.4]

• Anbau der Vollwelle: Getriebeseite 3 oder 4; Vollwelle beidseitig

• Anbau der Hohlwelle mit Passfedernut: Einsteckseite 3 oder 4

• Anbau der Hohlwelle mit Schrumpfscheibe: Schrumpfscheibe auf Getriebeseite 3 oder 4

• Anbau der Fußleisten: Getriebeseite 1 oder 5

• Anbau des Flansches: Getriebeseite 3 oder 4

• Gewindelochkreis: Getriebeseite 3 oder 4

• Anbau der Drehmomentstütze: Drehmomentstütze auf Getriebeseite 1 oder 5, Auge auf Getriebeseite
3 oder 4

• Position des Klemmenkastens, siehe Kapitel  [} 4.5.6]

• Ölausgleichsbehälter (empfohlen für Getriebe in Einbaulage EL5), siehe Kapitel  [} 4.6.3]

• Abtriebslager Standard oder verstärkt

Die Erklärung der Getriebeseiten finden Sie im Kapitel  [} 4.5.4].
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4.5 Produktbeschreibung

4.5.1 Gehäuseausführung

Gewindelochkreis G Rundflansch F

Fuß + Gewindelochkreis NG Fuß + Rundflansch NF

Gewindelochkreis + Drehmomentstütze GD Fuß + Gewindelochkreis + Drehmomentstütze NGD

G F NG NF GD NGD

K1 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ −

K2 ✓ ✓ ✓ − ✓ −

K3 ✓ ✓ ✓ − ✓ −

K4 ✓ ✓ ✓ − ✓ −

K5 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ −

K6 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ −

K7 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ −

K8 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ −

K9 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ −

K10 − − ✓ ✓ − ✓
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4.5.2 Kombinatorik Wellen-/Gehäuseausführung

Gehäuseausführung

Wellenausführung Code G F NG NF GD NGD
Hohlwelle mit Passfedernut A AG AF ANG ANF AGD ANGD
Hohlwelle mit Schrumpfschei-
be

S SG SF SNG SNF SGD SNGD

Vollwelle 1) V VG VF VNG VNF − −
1) Die Getriebe der Baugröße K1 – K10 erhalten Sie im Standard mit einer Vollwelle mit Passfeder. Die Getrie-
be der Baugröße K1 – K4 können Sie optional mit Vollwelle ohne Passfeder bestellen. Ab der Baugröße K5
nur auf Anfrage.

4.5.3 Einbaubedingungen
Hohlwelle

Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7, die Toleranz der Maschinenwelle muss ISO k6 sein.

Achten Sie bei der Getriebebefestigung auf die Fluchtung der Maschinenwelle zur Getriebehohlwelle.

Maximale Abweichung ≤ 0,03 mm.

Zur leichteren Montage bzw. Demontage der Maschinenwelle sind die Hohlwellen mit einer Spiralnut (als
Fettdepot) ausgestattet.

Im Lieferumfang ist eine gehärtete Abdrückscheibe mit Gewinde enthalten. Optional können Sie die Hohl-
welle auch ohne Abdrückscheibe bestellen.

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7.

Die Maschinenwelle muss wie folgt ausgeführt sein:

Getriebetyp Toleranz

K1 bis K6 ISO h9
K7 bis K10 ISO h6

Wählen Sie für die Maschinenwelle einen Werkstoff mit einer zulässigen Flächenpressung p ≥ 325 N/mm2.

Mögliche Werkstoffe:

• C45E +QT

• 42CrMo4

Maschinenseitige Befestigung der Getriebe über Gewindelochkreis

Die angegebenen Drehmomente und Kräfte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 10.9. Zusätzlich müssen die Getriebegehäuse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.
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4.5.4 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-
te definiert.

Einbaulagen Getriebebaugröße K1 − K4

EL1 EL2 EL3

EL4 EL5 EL6
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Einbaulagen Getriebebaugröße K5 − K10

EL1 EL2 EL3

EL4 EL5 EL6

Da die Schmierstofffüllmenge der Getriebe von der Einbaulage abhängt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

4.5.5 Schmierstoffe

STÖBER befüllt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Füllmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhängig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafür vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Rücksprache mit STÖBER um. Ansonsten übernimmt STÖBER keine Haftung für die Getriebe.

Schmierstoffe für den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.
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4.5.6 Position des Klemmenkastens

Einbaulage EL1

Klemmenkasten in 0°-Position (Standard)

Einbaulage EL4

Klemmenkasten in 0°-Position (Standard)

Geben Sie Abweichungen für Ihren Getriebemotor bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Klemmenkastenposition mitdreht, wenn der Getriebemotor in eine andere Ein-
baulage gedreht wird.

4.5.7 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeober-
fläche)

≤ 80 °C

Lackierung RAL 7001 silbergrau
Optional Auswahl aus verschiedenen RAL-Farben.

(ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Auf Anfrage erhalten Sie Asynchronmotoren für den
Einsatz in explosionsgefährdeten Bereichen.

Wirkungsgrad:
ηget 2-stufig
ηget 3-stufig
ηget 4-stufig

97 %
96 %
94 %

Schutzart IP56

4.5.8 Planschverluste

Unter bestimmten Betriebsbedingungen können vereinzelt erhöhte Planschverluste auftreten. Diese können
zu Ölaustritt bzw. zu unzulässig hohen Betriebstemperaturen führen.

Bitte halten Sie Rücksprache mit STÖBER zur Festlegung geeigneter Maßnahmen wenn:

• Die Umgebungstemperatur unter −10 °C oder über +40 °C liegt

• Der Getriebetyp folgende Bedingungen erfüllt:

Typ Einbaulage n1N

[min-1]

ED i

K5, K6 EL5, EL6 > 2500 > 60 %, > 20 min < 18
K7, K8 EL5, EL6 > 2000 > 60 %, > 20 min < 15
K9, K10 EL5, EL6 > 1750 > 60 %, > 20 min < 15

4.5.9 Wartung

Die Hinweise zur Wartung finden Sie in der Betriebsanleitung ID 443027_de unter http://www.stoeber.de/
de/downloads/. Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Entlüftung

Bei den Getriebegrößen K5 bis K10 sind standardmäßig einbaulagenabhängig Entlüftungsventile montiert.

Die Position und Abmessungen der Entlüftungsventile können Sie dem 3D-Modell entnehmen.
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Laden Sie das 3D-Modell unter http://configurator.stoeber.de herunter.

4.5.10 Drehrichtung
Vollwelle (V), Vollwelle beidseitig (V) , Hohlwelle mit Passfedernut (A)

Typ Abtrieb Seite 4 Abtrieb Seite 3

K102 − K402

K203 − K403

K513 − K1013

K514 − K1014

Die angegebenen Drehrichtungen gelten auch für Getriebe mit Hohlwelle (A), sofern die Einsteckseite der
Maschinenwelle der Seite der gezeigten Vollwelle entspricht.

Die Drehrichtung bei Wellenausführung Vollwelle beidseitig entspricht der Drehrichtung für Abtrieb Seite 4.

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.
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Hohlwelle mit Schrumpfscheibe (S)

Typ Schrumpfscheibe Seite 4 Schrumpfscheibe Seite 3

K102 − K402

K203 − K403

K513 − K813

K514 − K814

K913 − K1013

K914 − K1014

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.
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4.6 Projektierung
Projektieren Sie Ihre Antriebe anhand der Hinweise in diesem Kapitel. Beachten Sie dabei die Grenzbedin-
gungen für eine sichere Auslegung.

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1]

Ermitteln Sie für Ihre Anwendung:

• Das vorhandene Drehmoment M2N*

• Die vorhandene Drehzahl n2*

• Den Betriebsfaktor Betriebsart fBop

• Den Betriebsfaktor Laufzeit fBt

• Den Betriebsfaktor Motor fBmot

• Die Einschaltdauer ED in %

optED 100%
T

= ×

Für die Betriebsart S4 und S8:

• Das Massenträgheitsmoment J2*

2*
1* 2

JJ
i

=

Berechnen Sie die für Ihre Anwendung erforderliche Motorleistung:

2N* 2* mot
N*

M n fBP
9550
× ×

=

Wählen Sie mit den ermittelten Werten und der berechneten Motorleistung einen passenden Antrieb aus
der Auswahltabelle.

Prüfen Sie anschließend die folgenden Bedingungen:

2N* op t 2NM fB fB M S× × < ×

N NP * P<

Betriebsfaktoren

Laufzeit fBt

Tägliche Laufzeit ≤ 8 h 1,00
Tägliche Laufzeit ≤ 16h 1,15
Tägliche Laufzeit ≤ 24 h 1,20
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Betriebsart Charakteristischer Leis-
tungsverlauf

ED fBop fBmot

S1 Dauerbetrieb mit Sanftanlauf

• Anlaufzeit bis 30 s

100 % 1,00 1,00

S1 Dauerbetrieb mit normalem Anlauf

• Asynchronmotoren mit direkter
Einschaltung oder schwellende
Belastung

• Anlaufzeit bis 30 s

100 % 1,25 1,00

S1 Dauerbetrieb mit Schweranlauf

• Anlaufzeit bis 30 s

100 % 1,25 1,25

S2 Kurzzeitbetrieb

• Betriebszeit top ≤ 3 Minuten

≤ 30 % 0,75 0,75

S3 Periodischer Zyklusbetrieb

• Zykluszeit T ≤ 10 Minuten

• Zyklusbetrieb mit Bremsmotor

• Geringe Zusatzschwungmassen

1* 1J 0,5 J< ×

≤ 25 % 0,70 0,70
≤ 40 % 1,00 1,00
≤ 60 % 1,25 1,25

S4 Periodischer Zyklusbetrieb mit Ein-
fluss des Anlaufvorganges

• Zykluszeit T ≤ 10 Minuten

• Zyklusbetrieb mit Bremsmotor

• Größere Zusatzschwungmassen

40 % J1* ≤ J1: 1,40
J1*~3 · J1: 1,60

1,40

S6 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb

100 % 1,25 1,00

S6 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb mit kurzzeitiger Belastung

• Niedere Drehzahlen

• Geringe Zusatzschwungmassen

1* 1J 0,5 J< ×

100 % 1,40 1,00

S6 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb mit stoßartiger Belastung

• Hohe Drehzahlen

• Große Zusatzschwungmassen

100 % 1,60 1,25

S8 Ununterbrochener periodischer Be-
trieb

• Mit Laständerungen

• Mit Drehzahländerungen

100 % J1* ≤ J1: 1,40
J1*~3 · J1: 1,60

J1* ≤ J1: 1,25
J1*~3 · J1: 1,40

S9 Nichtperiodischer Betrieb

• Mit Laständerungen

• Mit Drehzahländerungen

100 % J1* ≤ J1: 1,40
J1*~3 · J1: 1,60

J1* ≤ J1: 1,25
J1*~3 · J1: 1,40

S10 Betrieb mit einzelnen konstanten
Belastungen

100 % 1,00 1,00

Tab. 1: Betriebsfaktoren für die Betriebsarten S1 bis S10
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4.6.1 Zulässige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte für die zulässigen Wellenbelastungen gelten:

• Für Wellenabmessungen nach Katalog

• Für Abtriebsdrehzahlen n2m* ≤ 20 min-1 (F2axN = F2ax20; F2radN = F2rad20; M2kN = M2k20)

• Nur wenn Radialkräfte auf das Getriebe bei Gehäuseausführung Gewindelochkreis und Flansch über
dessen Passränder abgestützt werden

4.6.1.1 Wellenausführung V

Zulässige Wellenbelastungen Wellenausführung V (Vollwelle)

Typ z2 F2ax20 F2rad20 F2rad,acc M2k20 M2k,acc

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

K1 40,0 1900 5000 5000 360 360
K2 42,0 2100 6000 6000 430 430
K3 45,0 2400 7000 7000 525 525
K4 52,0 3500 11200 11200 1050 1050
K5 72,0 3500 13450 13450 1580 1580
K6 72,0 4000 16000 16000 1960 1960
K7 85,0 5500 22000 22000 3200 3200
K8 60,0 7250 29000 29000 3800 3800
K9 87,0 16500 65000 65000 11200 11200
K10 84,0 25000 80000 80000 15200 15200

Bei der Wellenausführung V (Vollwelle) in Verbindung mit Gehäuseausführung NF (Fuß + Rundflansch)
gelten reduzierte Werte:

Typ z2 F2ax20 F2rad20 F2rad,acc M2k20 M2k,acc

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

K10 132,0 25000 64000 64000 15200 15200

Bei der Wellenausführung Vollwelle V beidseitig müssen Sie die Werte für F2rad20 und M2k20 mit Faktor 0,7
multiplizieren.

Für andere Abtriebsdrehzahlen können Sie die Diagramme unter http://configurator.stoeber.de herunterla-
den.

Für Abtriebsdrehzahlen n2m* > 20 min-1 gilt:

2ax20
2axN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2rad20
2radN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2k20
2kN

2m*3
1

MM
n

20min-

=

min⁻¹

Entnehmen Sie die Werte für F2ax20, F2rad20 und M2k20 der Tabelle Zulässige Wellenbelastungen in diesem Kapi-
tel.

Abb. 1: Kraftangriffspunkte für die Vollwelle

Die angegebenen Werte für F2rad20 beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Abtriebswelle: x2 =
l/2.
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Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel Maßzeichnungen.

Für andere Kraftangriffspunkte gilt:

( )2ax* 2 2rad* 2 2
2k* 2kN

2 F y F x z
M M

1000
× × + × +

= £

2rad* 2radNF F£

2ax* 2axNF F£

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kräften müssen Sie die Kräfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) können Sie die zulässigen Kräfte und Momente für F2ax20,
F2rad20 und M2k20 mit Faktor 2 multiplizieren.

4.6.1.2 Wellenausführung A, S

Zulässige Wellenbelastungen Wellenausführung A (Hohlwelle mit Passfedernut)

Typ z2 F2ax20 F2rad20 F2rad,acc M2k20 M2k,acc

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

K1 40,0 1900 5000 5000 240 240
K2 42,0 2100 6000 6000 310 310
K3 45,0 2400 7000 7000 380 380
K4 52,0 3500 11200 11200 740 740
K5 39,0 2500 13450 13450 1000 1000
K6 42,0 3000 16000 16000 1300 1300
K7 45,0 4100 22000 22000 2100 2100
K8 50,0 5300 29000 29000 2600 2600
K9 56,0 7000 65000 65000 3600 3600
K10 56,0 9000 80000 80000 5000 5000

Zulässige Wellenbelastungen Wellenausführung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe)

Typ z2 F2ax20 F2rad20 F2rad,acc M2k20 M2k,acc

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

K1 40,0 1900 5000 5000 240 240
K2 42,0 2100 6000 6000 310 310
K3 45,0 2400 7000 7000 380 380
K4 52,0 3500 11200 11200 740 740
K5 39,0 2500 13450 13450 1000 1000
K6 42,0 3000 16000 16000 1300 1300
K7 45,0 4100 22000 22000 2100 2100
K8 50,0 5300 29000 29000 2600 2600
K9 56,0 7000 65000 65000 3600 3600
K10 56,0 9000 80000 80000 5000 5000

Für andere Abtriebsdrehzahlen können Sie die Diagramme unter http://configurator.stoeber.de herunterla-
den.

Für Abtriebsdrehzahlen n2m* > 20 min-1 gilt:

2ax20
2axN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2rad20
2radN

2m*3
1

FF
n

20min-

=

min⁻¹

2k20
2kN

2m*3
1

MM
n

20min-

=

min⁻¹

Entnehmen Sie die Werte für F2ax20, F2rad20 und M2k20 der Tabelle Zulässige Wellenbelastungen in diesem Kapi-
tel.
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Abb. 2: Kraftangriffspunkte für die Hohlwelle

Die zulässigen Radialkräfte können Sie aus dem zulässigen Kippmoment M2kN bestimmen. Die vorhandenen
Radialkräfte dürfen die zulässigen Radialkräfte nicht übersteigen. Die zulässigen Radialkräfte beziehen sich
auf das Wellenende (x2 = 0).

( )2ax* 2 2rad* 2 2
2k* 2kN

2 F y F x z
M M

1000
× × + × +

= £

2ax* 2axNF F£

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kräften müssen Sie die Kräfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) können Sie die zulässigen Kräfte und Momente für F2ax20,
F2rad20 und M2k20 mit Faktor 2 multiplizieren.

4.6.2 Radialwellendichtringe
Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprüft. Eine
Leckage kann über die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht völlig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunverträglichen Gütern einsetzen, müssen Sie Maßnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.

4.6.3 Ölausgleichsbehälter

In der Einbaulage EL5 haben die Getriebe einen erhöhten Füllstand. Der Ölausgleichsbehälter verhindert
einen Ölaustritt am Getriebe.

Hinweise

• Wir empfehlen in der Einbaulage EL5 den Einsatz eines Ölausgleichsbehälters (Mehrpreis) bei schnell-
laufenden Getrieben mit Eintriebsdrehzahl n1 > 1750 min-1 und Getriebeübersetzungen i < 20.

• Der Einsatz eines Ölausgleichsbehälters ist nicht möglich, wenn sich der Steckverbinder auf 90 ° befin-
det!

• Der Ölausgleichsbehälter kann nur bei bestimmten Baugrößen eingesetzt werden, siehe Kapitel 
[} 4.3.17]

4.7 Weitere Dokumentation
Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Betriebsanleitung Getriebe und Getriebemotoren C/F/K/S 443027_de
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5 Asynchronmotoren

5.1 Übersicht
Asynchronmotoren

Merkmale

Eigenlüftung oder Fremdbelüftung (Option) ✓
Federdruckbremse (Option) ✓
Inkrementalencoder (Option) oder SSI-Absolut-
wertencoder (Option)

✓

Einsparung von Referenzfahrten mit Multiturn-
Absolutwertencodern (Option)

✓

Klemmenkasten ✓
Energieeffizienzklasse IE3 nach EN 60034-30-1 ✓

Technische Daten (400 V ± 10 %, 50 Hz)

n2 1400 – 1480 min⁻¹

PN 0,12 – 45 kW

MN 0,82 – 291 Nm

IN 0,35 – 83 A
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5.2 Auswahltabellen
Die in folgender Auswahltabelle angegebenen technischen Daten gelten für:

• Aufstellhöhen bis 1000 m über Normalnull

• Umgebungstemperaturen von −20° C bis 40° C

• Nennspannung 230 / 400 V AC

• Nennfrequenz 50 Hz

• Polzahl 4

Technische Daten für andere Motorausführungen finden Sie unter http://configurator.stoeber.de.

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

Beachten Sie auch die gesetzlichen Vorgaben im Kapitel  [} 5.6.1].

Die Typenbezeichnung der Motoren in diesem Katalog und auf dem Typenschild des Motors ist unterschied-
lich. Die Zuordnung ist in folgender Tabelle dargestellt.

Typ auf Typenschild Typ im Katalog

IE3-W41R 63 K4 IE3D063K04
IE3-W41R 63 G4 IE3D063M04
IE3-W41R 71 K4 IE3D071K04
IE3-W41R 71 G4 IE3D071L04
IE3-W41R 80 K4 IE3D080K04
IE3-W41R 80 G4 IE3D080L04
IE3-W41R 90 SY4 IE3D090S04
IE3-W41R 90 LX4 IE3D090LX04
IE3-W41R 100 L4 IE3D100KX04
IE3-W41R 100 LU4 IE3D100LX04
IE3-W41R 112 MW4 IE3D112M04
IE3-W42R 132 S4 IE3D132SX04
IE3-W43R 132 M4 IE3D132MX04
IE3-W43R 160 M4 IE3D160MX04
IE3-W41R 160 L4 IE3D160LX04
IE3-W43R 180 M4 IE3D180MX04
IE3-W43R 180 L4 IE3D180LX04
IE3-W43R 200 L4 IE3D200LX04
IE3-W43R 225 S4 IE3D225SX04
IE3-W43R 225 M4 IE3D225MX04
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Die technischen Daten der Motoren finden Sie in folgender Auswahltabelle.

Typ Y/Δ η η η cosφN PN nN IN MN I1mot/ M1mot/ Mk/ J m

IN MN MN

[%] [%] [%] [kW] [min⁻¹] [A] [Nm] [kgcm²] [kg]

100% 75% 50%

IE3D063K04 Y 64,80 63,40 58,70 0,71 0,12 1400 0,35 0,82 3,8 2,0 2,3 4,0 6,3

IE3D063M04 Y 69,90 69,50 64,30 0,67 0,18 1415 0,55 1,21 4,4 2,8 2,9 5,0 7,1

IE3D071K04 Y 73,50 73,10 69,60 0,71 0,25 1430 0,66 1,67 5,6 2,5 2,9 8,7 9,9

IE3D071L04 Y 77,30 78,20 73,10 0,69 0,37 1430 0,98 2,50 6,2 2,8 3,2 10,7 11,0

IE3D080K04 Y 80,80 80,10 76,70 0,77 0,55 1440 1,27 3,65 6,6 3,0 3,6 20,7 14,5

IE3D080L04 Y 82,50 82,30 79,60 0,77 0,75 1445 1,70 5,00 7,0 3,1 3,7 26,0 17,0

IE3D090S04 Y 84,10 82,60 79,70 0,76 1,10 1440 2,50 7,30 6,7 2,8 3,7 40,0 22,5

IE3D090LX04 Y 85,30 85,80 82,90 0,75 1,50 1455 3,40 9,80 9,5 4,5 4,9 58,0 31,0

IE3D100KX04 Y 86,70 87,00 85,10 0,81 2,20 1450 4,55 14,50 8,2 2,9 3,8 110,0 45,0

IE3D100LX04 Y 87,70 88,80 87,70 0,77 3,00 1450 6,35 19,80 7,7 3,0 4,0 130,0 50,0

IE3D112M04 Δ 88,60 88,90 87,40 0,82 4,00 1465 7,90 26,10 9,4 3,0 4,5 170,0 56,0

IE3D132SX04 Δ 90,20 91,00 90,60 0,87 5,50 1465 10,00 36,00 7,1 2,1 3,3 350,0 90,0

IE3D132MX04 Δ 90,50 90,50 89,20 0,75 7,50 1470 16,00 49,00 7,6 3,0 3,9 350,0 88,0

IE3D160MX04 Δ 91,40 91,90 91,50 0,82 11,00 1465 21,00 72,00 7,0 2,3 3,4 430,0 105,0

IE3D160LX04 Δ 92,20 92,40 91,60 0,85 15,00 1475 27,50 97,00 8,7 3,1 3,5 1150,0 165,0

IE3D180MX04 Δ 92,60 92,70 91,90 0,84 18,50 1475 34,50 120,00 7,8 2,9 3,3 1150,0 160,0

IE3D180LX04 Δ 93,00 93,30 92,70 0,83 22,00 1475 41,00 142,00 6,9 2,0 3,0 1680,0 206,0

IE3D200LX04 Δ 93,60 94,00 93,70 0,86 30,00 1480 54,00 194,00 6,4 1,8 2,5 3130,0 304,0

IE3D225SX04 Δ 93,90 94,40 94,20 0,85 37,00 1475 67,00 240,00 6,4 2,2 2,6 3560,0 341,0

IE3D225MX04 Δ 94,30 94,80 94,70 0,83 45,00 1475 83,00 291,00 7,2 2,5 2,4 5250,0 377,0

2-polige Motoren erhalten Sie auf Anfrage.

5.2 Auswahltabellen 5 Asynchronmotoren

194



5.3 Maßzeichnungen
In folgenden Maßzeichnungen sind Motoren mit Abtriebsflansch für den direkten Anbau an STÖBER Getrie-
be dargestellt. Beachten Sie, dass für Motoren mit IEC-Abtriebsflansch, mit cURus-Prüfzeichen oder mit EISA
2007 Zertifizierung teilweise andere Maße gelten. Entsprechende Maßzeichnungen finden Sie unter http://
configurator.stoeber.de.

Bei den Motoren IE3D080 – IE3D112 liegt die Mitte des Klemmenkastens nicht auf der Mittellinie der
Motorachse.

Maße können aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der ISO
2768-mK überschreiten.

Maßänderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe können Sie unter http://configurator.stoeber.de herunterladen.
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5.3.1 Motoren mit Eigenlüftung

In folgenden Maßzeichnungen sind Motoren mit Abtriebsflansch für den direkten Anbau an STÖBER Getrie-
be dargestellt. Beachten Sie, dass für Motoren mit IEC-Abtriebsflansch, mit cURus-Prüfzeichen oder mit EISA
2007 Zertifizierung teilweise andere Maße gelten. Entsprechende Maßzeichnungen finden Sie unter http://
configurator.stoeber.de.

q0 Gilt für Motoren ohne Bremse q1 Gilt für Motoren mit Bremse

1) Maschinenwand

Typ pz ∅a c g lfl q0 q1 w x1 y1 z
IE3D063K04 4 140 11 124 14 208 261 121 109 97 94
IE3D063M04 4 140 11 124 14 208 261 121 109 97 94
IE3D071K04 4 140 11 139 14 238 295 128 109 97 97
IE3D071L04 4 140 11 139 14 238 295 128 109 97 97
IE3D080K04 4 160 10 157 16 261 329 137 109 97 107
IE3D080L04 4 160 11 157 16 283 351 137 109 97 107
IE3D090S04 4 160 11 177 18 310 380 146 120 109 114
IE3D090L04 4 160 11 177 18 340 410 146 120 109 114
IE3D090LX04 4 160 11 177 18 365 435 146 120 109 114
IE3D100K04 4 200 12 196 20 394 481 155 120 109 120
IE3D100KX04 4 200 12 196 20 404 491 155 120 109 120
IE3D100L04 4 200 12 196 20 444 531 155 120 109 120
IE3D100LX04 4 200 12 196 20 444 531 155 120 109 120
IE3D112M04 4 200 12 217 35 424 521 178 147 157 134
IE3D132SX04 4 250 11 258 35 476 591 199 147 157 142
IE3D132MX04 4 250 11 258 35 476 591 199 147 157 142
IE3D160MX04 4 300 12 313 35 526 641 199 167 194 138
IE3D160LX04 4 300 12 313 35 549 627 242 167 194 138
IE3D180MX04 4 300 16 313 35 549 677 242 167 194 178
IE3D180LX04 4 300 16 351 35 601 748 260 167 194 178
IE3D200LX04 4 350 20 390 35 729 878 298 207 209 242
IE3D225SX04 4 400 15 390 40 706 855 300 207 209 169
IE3D225MX04 4 400 20 440 45 787 935 324 207 209 242
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5.3.2 Motoren mit Eigenlüftung und Encoder

In folgenden Maßzeichnungen sind Motoren mit Abtriebsflansch für den direkten Anbau an STÖBER Getrie-
be dargestellt. Beachten Sie, dass für Motoren mit IEC-Abtriebsflansch, mit cURus-Prüfzeichen oder mit EISA
2007 Zertifizierung teilweise andere Maße gelten. Entsprechende Maßzeichnungen finden Sie unter http://
configurator.stoeber.de.

q6 Gilt für Motoren ohne Bremse q7 Gilt für Motoren mit Bremse

1) Maschinenwand

Typ pz ∅a c g lfl q6 q7 qs w ws x1 y1 ys z
IE3D063K04 4 140 11 124 14 261 316 111 121 58 109 97 83 94
IE3D063M04 4 140 11 124 14 261 316 111 121 58 109 97 83 94
IE3D071K04 4 140 11 139 14 295 353 123 128 63 109 97 90 97
IE3D071L04 4 140 11 139 14 295 353 123 128 63 109 97 90 97
IE3D080K04 4 160 10 157 16 329 386 126 137 67 109 97 97 107
IE3D080L04 4 160 11 157 16 351 408 172 137 77 109 97 113 107
IE3D090S04 4 160 11 177 18 380 437 186 146 82 120 109 121 114
IE3D090L04 4 160 11 177 18 410 467 186 146 82 120 109 121 114
IE3D090LX04 4 160 11 177 18 435 492 186 146 82 120 109 121 114
IE3D100K04 4 200 12 196 20 481 533 192 155 87 120 109 131 120
IE3D100KX04 4 200 12 196 20 491 543 192 155 87 120 109 131 120
IE3D100L04 4 200 12 196 20 531 583 192 155 87 120 109 131 120
IE3D100LX04 4 200 12 196 20 531 583 192 155 87 120 109 131 120
IE3D112M04 4 200 12 217 35 521 569 102 178 92 147 157 131 134
IE3D132SX04 4 250 11 258 35 591 706 213 199 102 147 157 145 142
IE3D132MX04 4 250 11 258 35 591 716 213 199 102 147 157 145 142
IE3D160MX04 4 300 12 313 35 641 756 213 199 102 167 194 145 138
IE3D160LX04 4 300 12 313 35 627 804 285 242 123 167 194 166 138
IE3D180MX04 4 300 16 313 35 677 804 285 242 123 167 194 166 178
IE3D180LX04 4 300 16 351 35 748 895 326 260 136 167 194 179 178
IE3D200LX04 4 350 20 390 35 878 1026 361 298 155 207 209 198 242
IE3D225SX04 4 400 15 390 40 855 1003 399 300 155 207 209 198 169
IE3D225MX04 4 400 20 440 45 935 1045 472 324 180 207 209 223 242
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5.3.3 Motoren mit Fremdbelüftung

In folgenden Maßzeichnungen sind Motoren mit Abtriebsflansch für den direkten Anbau an STÖBER Getrie-
be dargestellt. Beachten Sie, dass für Motoren mit IEC-Abtriebsflansch, mit cURus-Prüfzeichen oder mit EISA
2007 Zertifizierung teilweise andere Maße gelten. Entsprechende Maßzeichnungen finden Sie unter http://
configurator.stoeber.de.

q3 Gilt für Motoren ohne Bremse q5 Gilt für Motoren mit Bremse

1) Maschinenwand

Typ pz ∅a c g1 lfl q3 q5 w x1 x3 y1 y3 z
IE3D063K04 4 140 11 115 14 311 350 121 109 105 97 105 94
IE3D063M04 4 140 11 115 14 311 350 121 109 105 97 105 94
IE3D071K04 4 140 11 131 14 343 388 128 109 105 97 105 97
IE3D071L04 4 140 11 131 14 343 388 128 109 105 97 105 97
IE3D080K04 4 160 10 146 16 362 421 137 109 105 97 105 107
IE3D080L04 4 160 11 162 16 384 443 137 109 95 97 105 107
IE3D090S04 4 160 11 180 18 416 467 146 120 95 109 105 114
IE3D090L04 4 160 11 180 18 446 497 146 120 95 109 105 114
IE3D090LX04 4 160 11 180 18 471 522 146 120 95 109 105 114
IE3D100K04 4 200 12 202 20 498 580 155 120 95 109 105 120
IE3D100KX04 4 200 12 200 20 508 590 155 120 95 109 105 120
IE3D100L04 4 200 12 202 20 548 630 155 120 95 109 105 120
IE3D100LX04 4 200 12 200 20 548 630 155 120 95 109 105 120
IE3D112M04 4 200 12 234 35 514 559 178 147 95 157 105 134
IE3D132SX04 4 250 11 258 35 615 715 199 147 95 157 105 142
IE3D132MX04 4 250 11 258 35 615 715 199 147 95 157 105 142
IE3D160MX04 4 300 12 313 35 665 765 199 167 95 194 105 138
IE3D160LX04 4 300 12 313 35 722 835 242 167 95 194 105 138
IE3D180MX04 4 300 16 338 35 722 835 242 167 95 194 105 178
IE3D180LX04 4 300 16 338 35 774 909 260 167 95 194 105 178
IE3D200LX04 4 350 20 424 35 923 1108 298 207 95 209 105 242
IE3D225SX04 4 400 15 424 40 900 1085 300 207 95 209 105 169
IE3D225MX04 4 400 20 424 45 942 1092 324 207 95 209 105 242
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5.3.4 Motoren mit Fremdbelüftung und Encoder

In folgenden Maßzeichnungen sind Motoren mit Abtriebsflansch für den direkten Anbau an STÖBER Getrie-
be dargestellt. Beachten Sie, dass für Motoren mit IEC-Abtriebsflansch, mit cURus-Prüfzeichen oder mit EISA
2007 Zertifizierung teilweise andere Maße gelten. Entsprechende Maßzeichnungen finden Sie unter http://
configurator.stoeber.de.

q8 Gilt für Motoren ohne Bremse q9 Gilt für Motoren mit Bremse

1) Maschinenwand

Typ pz ∅a c g1 lfl q8 q9 qs w ws x1 x3 y1 y3 ys z
IE3D063K04 4 140 11 115 14 350 400 111 121 58 109 105 97 105 83 94
IE3D063M04 4 140 11 115 14 350 400 111 121 58 109 105 97 105 83 94
IE3D071K04 4 140 11 131 14 388 423 123 128 63 109 105 97 105 90 97
IE3D071L04 4 140 11 131 14 388 423 123 128 63 109 105 97 105 90 97
IE3D080K04 4 160 10 146 16 421 451 126 137 67 109 105 97 105 97 107
IE3D080L04 4 160 11 162 16 443 473 172 137 77 109 95 97 105 113 107
IE3D090S04 4 160 11 180 18 467 517 186 146 82 120 95 109 105 121 114
IE3D090L04 4 160 11 180 18 497 547 186 146 82 120 95 109 105 121 114
IE3D090LX04 4 160 11 180 18 522 572 186 146 82 120 95 109 105 121 114
IE3D100K04 4 200 12 202 20 580 608 192 155 87 120 95 109 105 131 120
IE3D100KX04 4 200 12 200 20 590 618 192 155 87 120 95 109 105 131 120
IE3D100L04 4 200 12 202 20 630 658 192 155 87 120 95 109 105 131 120
IE3D100LX04 4 200 12 200 20 630 658 192 155 87 120 95 109 105 131 120
IE3D112M04 4 200 12 234 35 559 624 102 178 92 147 95 157 105 131 134
IE3D132SX04 4 250 11 258 35 715 815 213 199 102 147 95 157 105 145 142
IE3D132MX04 4 250 11 258 35 715 815 213 199 102 147 95 157 105 145 142
IE3D160MX04 4 300 12 313 35 765 865 213 199 102 167 95 194 105 145 138
IE3D160LX04 4 300 12 313 35 835 935 285 242 123 167 95 194 105 166 138
IE3D180MX04 4 300 16 338 35 835 935 285 242 123 167 95 194 105 166 178
IE3D180LX04 4 300 16 338 35 909 1009 326 260 136 167 95 194 105 179 178
IE3D200LX04 4 350 20 424 35 1108 1216 361 298 155 207 95 209 105 198 242
IE3D225SX04 4 400 15 424 40 1085 1193 399 300 155 207 95 209 105 198 169
IE3D225MX04 4 400 20 424 45 1092 1192 472 324 180 207 95 209 105 223 242
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5.4 Typenbezeichnung
IE3 D 080 K 04

Erklärung

Code Bezeichnung Ausführung

IE3 Energieeffizienzklasse nach EN
60034-30-1

IE3

D Typ Asynchronmotor
080 Baugröße 80 (Beispiel)
K/KX
L/LX
M/MX
S/SX

Baulänge Kurz
Lang
Mittel
Klein

02
04

Polzahl 2
4

Die Typenbezeichnung auf dem Motortypenschild weicht von der Typenbezeichnung im Katalog ab. Die Zu-
ordnung finden Sie im Kapitel Auswahltabellen.

Um die Typenbezeichnung zu vervollständigen, geben Sie zusätzlich an:

• Mit IEC-Abtriebsflansch oder für den direkten Anbau an STÖBER Getriebe?

• Mit Federdruckbremse? (siehe Kapitel  [} 5.5.7])?

• Mit Option cURus-Prüfzeichen?

• Mit Option EISA 2007 Zertifizierung?

• Mit Option Fremdbelüftung (siehe Kapitel  [} 5.5.6.1])?

• Mit Option Fremdbelüftung und Encoder (siehe Kapitel Encoder)?

• Seite für Kabeleinführung (siehe Kapitel  [} 5.5.8.1])

5.5 Produktbeschreibung

5.5.1 Allgemeine Merkmale

Merkmal Beschreibung

Bauform IM B5, IM V1, IM V3 nach EN 60034-7
Schutzart IP54
Thermische Klasse 155 (F) nach EN 60034-1 (155 °C, Erwärmung Δϑ = 100 K)
Kühlung IC 411 Eigenlüftung

IC 416 Fremdbelüftung (Option)
Lackierung RAL 7001 silbergrau

Optional Auswahl aus verschiedenen RAL-Farben.
Lager Wälzlager mit Dauerschmierung
Schwingstärke A nach EN 60034-14
Geräuschpegel Grenzwerte nach EN 60034-9

5.5.2 Elektrische Merkmale

In diesem Kapitel sind allgemeine elektrische Merkmale der Asynchronmotoren beschrieben. Details finden
Sie im Kapitel Auswahltabellen.

IE3D063 – IE3D100

50 Hz 60 Hz

Nennspannung Dreieckschaltung: AC 230 V
Sternschaltung: AC 400 V

Dreieckschaltung: AC 265 V
Sternschaltung: AC 460 V

Spannungsbereich Dreieckschaltung: AC 220 – 240 V
Sternschaltung: AC 380 – 420 V

Dreieckschaltung: AC 220 – 275 V
Sternschaltung: AC 380 – 480 V
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Motoren IE3D112 – IE3D225

50 Hz 60 Hz

Nennspannung Dreieckschaltung: AC 400 V Dreieckschaltung: AC 460 V
Spannungsbereich Dreieckschaltung: AC 380 – 420 V Dreieckschaltung: AC 380 – 480 V

5.5.3 Umgebungsbedingungen

In diesem Kapitel sind Standard Umgebungsbedingungen für den Transport, Lagerung und Betrieb des Mo-
tors beschrieben.

Merkmal Beschreibung

Umgebungstemperatur Transport/Lagerung −30 °C bis +85 °C
Umgebungstemperatur Betrieb −20 °C bis +40 °C
Relative Luftfeuchtigkeit 5 % bis 95 %, keine Betauung
Aufstellhöhe ≤ 1000 m über Normalnull
Schockbelastung ≤ 50 m/s2 (5 g), 6 ms nach EN 60068-2-27

Hinweise

• STÖBER Asynchronmotoren sind nicht geeignet für explosionsgefährdete Bereiche. Auf Anfrage erhal-
ten Sie Asynchronmotoren für den Einsatz in explosionsgefährdeten Bereichen.

• Fangen Sie die Anschlusskabel nahe am Motor ab, damit Vibrationen des Kabels die Anschlussver-
schraubungen, Klemmenkästen oder Steckverbinder nicht unzulässig belasten.

• Berücksichtigen Sie auch die Schockbelastung des Motors durch Abtriebsaggregate (zum Beispiel Ge-
triebe oder Pumpen), an die der Motor angekoppelt wird.

5.5.4 Encoder

Asynchronmotoren mit Fremdbelüftung können optional mit einem Inkremental- oder Absolutwertencoder
ausgestattet werden. Eigenbelüftete Asynchronmotoren sind optional mit einem Inkrementalencoder liefer-
bar. Die Anschlusstechnik der Encoder ist im Kapitel  [} 5.5.8] beschrieben.

5.5.4.1 Inkrementalencoder

In diesem Kapitel finden Sie technische Daten des Inkrementalencoders.

Merkmal Beschreibung

Abtastprinzip Optisch
Impulse pro Umdrehung 2048
Referenzsignal Nullimpuls
Ausgangsstufe TTL RS422
Ausgangsstufe HTL Gegentakt
Betriebsspannung TTL DC 5 V ± 5 %
Betriebsspannung HTL DC 8 – 30 V

5.5.4.2 Multiturn-Absolutwertencoder

In diesem Kapitel finden Sie technische Daten des Multiturn-Absolutwertencoders, mit dem mehrere Um-
drehungen der Motorwelle erfasst und somit Referenzfahrten eingespart werden können.

Technische Daten

Merkmal Beschreibung

Typ EQN 425
Schnittstelle SSI
Code Gray
Positionswerte pro Umdrehung 8192 (13 Bit)
Erfassbare Umdrehungen 4096 (12 Bit)
Betriebsspannung DC 4,75 – 30 V
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5.5.5 PTC-Thermistor

In diesem Kapitel finden Sie technische Daten vom PTC-Thermistor, der optional in STÖBER Asynchronmoto-
ren für die Realisierung des thermischen Wicklungsschutzes verbaut werden kann. Um Schäden am Motor
zu vermeiden, überwachen Sie grundsätzlich den PTC-Thermistor mit entsprechenden Geräten, die den Mo-
tor bei Überschreitung der maximal zulässigen Wicklungstemperatur abschalten.

Der PTC-Thermistor ist ein Drillings-Kaltleiter nach DIN 44082, damit die Temperatur jeder Wicklungsphase
überwacht werden kann. Die Widerstandswerte in folgender Tabelle und Kennlinie beziehen sich auf einen
einzelnen Kaltleiter nach DIN 44081. Für einen Drillings-Kaltleiter nach DIN 44082 multiplizieren Sie diese
Werte mal 3.

Merkmal Beschreibung

Nennansprechtemperatur ϑNAT 145 °C ± 5 K
Widerstand R von −20 °C bis ϑNAT − 20 K ≤ 250 Ω
Widerstand R bei ϑNAT − 5 K ≤ 550 Ω
Widerstand R bei ϑNAT + 5 K ≥ 1330 Ω
Widerstand R bei ϑNAT + 15 K ≥ 4000 Ω
Betriebsspannung ≤ DC 7,5 V
Thermische Ansprechzeit < 5 s
Thermische Klasse 155 (F) nach EN 60034-1 (155 °C, Erwärmung Δϑ =

100 K)

Abb. 1: Kennlinie PTC-Thermistor (einzelner Kaltleiter)
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5.5.6 Kühlung

Die Kühlung von STÖBER Asynchronmotoren in der Standardausführung erfolgt über ein Lüfterrad, das auf
der Motorwelle montiert ist (Eigenlüftung). Die Abwärme des Motors wird dabei durch die Luft abtranspor-
tiert, die das Lüfterrad ansaugt und über die Kühlrippen des Motors bläst.

5.5.6.1 Fremdbelüftung

STÖBER Asynchronmotoren können mit einem optionalen Fremdlüfter ausgerüstet werden. Dies kann bei
niedrigen Drehzahlen oder beim Betrieb an einem Antriebsregler erforderlich sein, um eine von der Motor-
drehzahl unabhängige Kühlung zu gewährleisten. Der Fremdlüfter kann auch nachgerüstet werden. Die Leis-
tungsdaten der Motoren mit Fremdbelüftung finden Sie im Kapitel  [} 5.2], die Maßzeichnungen im Kapitel 
[} 5.3].

Technische Daten (50 Hz)

Motor Typ UN,F IN,F cosφF nF qvF LpA,F CF

[V] [A] [min⁻¹] [m3/h] [dBA] [μF]
IE3D063K04,IE3D063M04 FL-63 ΔC 220–240 0,18 0,99 2710 54 47 3
IE3D063K04,IE3D063M04 FL-63 Δ 220–240 / Y 380–420 0,15/0,09 0,45 2830 54 47 –
IE3D071K04,IE3D071L04 FL-71 ΔC 220–240 0,18 0,99 2730 78 51 3
IE3D071K04,IE3D071L04 FL-71 Δ 220–240 / Y 380–420 0,15/0,09 0,48 2820 78 51 –
IE3D080L04 FL-80 ΔC 220–240 0,19 0,98 2650 128 54 3
IE3D080L04 FL-80 Δ 220–240 / Y 380–420 0,16/0,09 0,56 2760 128 54 –
IE3D090LX04,IE3D090S04 FL-90 ΔC 220–240 0,29 0,89 2890 216 59 3
IE3D090LX04,IE3D090S04 FL-90 Δ 220–240 / Y 380–420 0,39/0,22 0,47 2890 216 59 –
IE3D100KX04,IE3D100LX04 FL-100 ΔC 220–240 0,29 0,94 2820 278 60 3
IE3D100KX04,IE3D100LX04 FL-100 Δ 220–240 / Y 380–420 0,37/0,21 0,56 2830 278 60 –
IE3D112M04 FL-112 ΔC 220–240 0,27 0,96 2750 355 62 3
IE3D112M04 FL-112 Δ 220–240 / Y 380–420 0,35/0,20 0,69 2780 355 62 –

Technische Daten für fremdbelüftete Motoren ab Baugröße 132 erhalten Sie auf Anfrage.

Technische Daten (60 Hz)

Motor Typ UN,F IN,F cosφF nF qvF LpA,F CF

[V] [A] [min⁻¹] [m3/h] [dBA] [μF]
IE3D063K04,IE3D063M04 FL-63 ΔC 220–275 0,21 0,98 3020 69 52 3
IE3D063K04,IE3D063M04 FL-63 Δ 220–275 / Y 380–480 0,14/0,08 0,47 3420 69 52 –
IE3D071K04,IE3D071L04 FL-71 ΔC 220–275 0,21 0,98 3000 99 56 3
IE3D071K04,IE3D071L04 FL-71 Δ 220–275 / Y 380–480 0,13/0,07 0,52 3370 99 56 –
IE3D080L04 FL-80 ΔC 220–275 0,22 0,97 2600 151 58 3
IE3D080L04 FL-80 Δ 220–275 / Y 380–480 0,13/0,07 0,70 3250 151 58 –
IE3D090LX04,IE3D090S04 FL-90 ΔC 220–275 0,23 0,99 3390 258 63 3
IE3D090LX04,IE3D090S04 FL-90 Δ 220–275 / Y 380–480 0,32/0,18 0,55 3430 258 63 –
IE3D100KX04,IE3D100LX04 FL-100 ΔC 220–275 0,28 0,99 3240 328 65 3
IE3D100KX04,IE3D100LX04 FL-100 Δ 220–275 / Y 380–480 0,30/0,18 0,66 3390 328 65 –
IE3D112M04 FL-112 ΔC 220–275 0,36 0,99 2800 418 66 3
IE3D112M04 FL-112 Δ 220–275 / Y 380–480 0,29/0,17 0,77 3260 418 66 –

Technische Daten für fremdbelüftete Motoren ab Baugröße 132 erhalten Sie auf Anfrage.

5.5.7 Bremse

STÖBER Asynchronmotoren können optional mit einer Federdruckbremse ausgestattet werden, die beim
Abschalten der Versorgungsspannung automatisch einfällt und die Motorwelle schnell zum Stillstand bringt.
Die Federdruckbremse ist für dynamische Anwendungen mit regelmäßigen Bremsvorgängen aus hoher
Drehzahl ausgelegt.

Die Federdruckbremse kann im stromlosen Zustand über einen optionalen Handlüfthebel gelüftet werden.
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5.5.7.1 Spannungsversorgung

Zur Spannungsversorgung der Federdruckbremse wird Gleichspannung benötigt. Die Gleichspannung kann
von einer externen Gleichspannungsquelle oder durch Gleichrichter bereitgestellt werden, die im Klemmen-
kasten des Motors oder im Schaltschrank eingebaut sind. Wenn Sie eine externe Gleichspannungsquelle ver-
wenden, schließen Sie parallel zur Bremsspule einen Varistor vom Typ S14 K35 (oder vergleichbar) an, um
Ihre Maschine vor Schaltüberspannungen zu schützen.

Die Bremsspule ist standardmäßig für 115 V DC (Bremsentyp K38) oder 127 V DC (Bremsentyp L48) ausge-
legt. Optional sind weitere Ausführungen lieferbar.

Gleichrichter, die im Klemmenkasten des Motors eingebaut sind, können in vielen Anwendungsfällen direkt
vom Klemmbrett des Motors mit Wechselspannung versorgt werden. Achten Sie bei der Projektierung dar-
auf, dass die zulässige Eingangsspannung U1rf des Gleichrichters und die Nennspannung der Bremse nicht
überschritten werden. Je nach Gleichrichterausführung gelten folgende Zusammenhänge:

• Einweggleichrichter: U2rf = 0,45 × U1rf

• Brückengleichrichter: U2rf = 0,9 × U1rf

• Powerbox-Gleichrichter: 220 V AC ≤ U1rf ≤ 277 V AC

In folgenden Anwendungsfällen ist die Spannungsversorgung des Gleichrichters vom Klemmbrett des Mo-
tors nicht zulässig:

• Motoren, die an einem Frequenzumrichter betrieben werden;

• Motoren mit Polumschaltung;

• Motoren die in Stern/Dreieck-Schaltung betrieben werden.

5.5.7.2 Verschaltung

Die Federdruckbremse fällt ein, sobald ihre Spannungsversorgung abgeschaltet wird. Die Abschaltung der
Spannungsversorgung kann schaltungstechnisch auf zweierlei Arten erfolgen. Die Wechselstromseite des
Gleichrichters muss immer geschaltet werden. Wenn gleichzeitig die Gleichstromseite des Gleichrichters ge-
schaltet wird, verkürzt sich die Verknüpfungszeit t1,B und Ansprechverzugszeit t11,B bis zum Bremseinfall deut-
lich. Folgende Diagramme und technische Daten verdeutlichen dies.

Weitere Informationen finden Sie im Anschlussplan, der mit jedem Motor mitgeliefert wird.

Schaltverhalten der Bremse bei wechselstromseiti-
gem Schalten

Schaltverhalten der Bremse bei gleichstromseitigem
Schalten

5.5 Produktbeschreibung 5 Asynchronmotoren

204



Schaltbeispiel für wechselstromseitiges Schalten Schaltbeispiel für wechsel- und gleichstromseitiges
Schalten

5.5.7.3 Powerbox-Gleichrichter

STÖBER Asynchronmotoren mit Federdruckbremse werden standardmäßig mit einem sogenannten Power-
box-Gleichrichter ausgestattet. Ein Powerbox-Gleichrichter funktioniert während der Übererregungszeit als
Brückengleichrichter und danach als Einweggleichrichter. Daraus ergeben sich folgende Vorteile:

• Schnelleres Einfallen der Bremse;

• Längere Wartungsintervalle, da der maximal zulässige Luftspalt xBmax sich erhöht;

• Erhöhung der Lebensdauer der Bremse.

Ein weiterer Vorteil des Powerbox-Gleichrichters ist, dass auch bei Weitbereichsmotoren in vielen Anwen-
dungsfällen die Spannungsversorgung des Gleichrichters vom Klemmbrett des Motors möglich ist.

Merkmale

Merkmal Beschreibung

Einbauort Motoren IE3D63 – IE3D132: Klemmenkasten oder Schaltschrank
Motoren IE3D160 bis IE3D225: Schaltschrank

Eingangsspannung 180 – 300 V AC ± 0 %, 50/60 Hz
(anwendbar für einen Weitbereich 220 – 275 V AC ± 5%, 50/60 Hz)

Übererregungszeit 350 ms ± 10 %
Leitungslänge maximal 100 m (vom Powerbox-Gleichrichter bis zur Bremsspule)
Max. zulässiger Ausgangs-
strom bei 45 °C

1,2 A dauernd
2,4 A für 350 ms

Max. zulässiger Ausgangs-
strom bei 75 °C

0,7 A dauernd
1,4 A für 350 ms

In folgender Tabelle sind technische Daten von Federdruckbremsen beschrieben, die über einen Powerbox-
Gleichrichter betrieben werden.

Technische Daten

Motor Typ MN,B UN,B U1rf xB,N xBmax t2B t11B,AC,DC t11B,AC KBpb ZB

[Nm] [V] [V] [mm] [mm] [ms] [ms] [ms] [1/h]
50-60 [Hz]

IE3D063K_B,IE3D063M_B K38-02R 2,5 115 220 – 275 0,2 0,8 – 1,02 26 – 21 9 – 11 30 – 33 3,0 – 4,1 3300
IE3D071K_B,IE3D071L_B K38-02 5,0 115 220 – 275 0,2 0,8 – 1,02 26 – 21 9 – 11 30 – 33 3,0 – 4,1 3300
IE3D080K_B,IE3D080L_B K38-03 10 115 220 – 275 0,2 1,36 – 1,75 31 – 26 13 – 16 78 – 85 3,9 – 5,2 2400
IE3D090LX_B,IE3D090S_B K38-04 20 115 220 – 275 0,2 1,6 – 2,1 50 – 44 17 – 21 126 – 139 3,5 – 5,3 2400
IE3D100KX_B,IE3D100LX_B K38-05 36 115 220 – 275 0,2 2,1 - 2,8 55 – 48 35 – 42 186 – 198 4,8 – 6,5 1500
IE3D112M_B L48-14 60 127 220 – 275 0,3 2,5 – 3,4 89 – 76 54 – 65 359 – 390 4,6 – 6,2 300
IE3D132MX_B,IE3D132SX_B L48-16 80 127 220 – 275 0,3 2,5 – 3,4 107 – 91 75 – 90 497 – 540 4,1 – 5,6 300
IE3D160LX_B,IE3D160MX_B L48-18 150 127 220 – 275 0,4 2,5 – 3,4 179 – 152 91 – 110 608 – 660 4,7 – 6,3 300
IE3D180LX_B,IE3D180MX_B L48-20 260 127 220 – 275 0,4 2,5 – 3,4 238 – 203 166 – 200 1105 – 1200 3,5 – 5,9 120
IE3D200LX_B L48-25 400 127 220 – 275 0,5 2,5 – 3,4 286 – 244 224 – 270 1492 – 1620 4,3 – 6,0 60
IE3D225MX_B,IE3D225SX_B L48-25 400 127 220 – 275 0,5 2,5 – 3,4 286 – 244 224 – 270 1492 – 1620 4,3 – 6,0 60
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Hinweise

Beachten Sie, dass die Leistungsdaten der Bremse von der Eingangsspannung U1rf des Powerbox-Gleichrich-
ters abhängen.

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

5.5.7.4 Einweg- oder Brückengleichrichter

Die Gleichspannung für die Federdruckbremse kann auch durch einen optionalen Einweggleichrichter oder
Brückengleichrichter aus einer Wechselspannung umgeformt werden.

Einweggleichrichter sind für Anwendungsfälle gedacht, in denen keine Wechselspannung ≤ 277 V AC für den
Gleichrichter verfügbar ist. Wenn niedrigere Spannungen verfügbar sind, sollte ein Brückgleichrichter ver-
wendet werden, der eine bessere Gleichspannungsqualität hat.

In folgender Tabelle sind technische Daten von Federdruckbremsen beschrieben, die über einen Einweg-
oder Brückengleichrichter betrieben werden.

Technische Daten

Motor Typ MN,B PB20 WB,Radj WB,R01 xB,N xBmax yBlim t2B t11B,AC,DC t11B,AC ΔJB ΔmB

[Nm] [W] [106 J] [106 J] [mm] [mm] [mm] [ms] [ms] [ms] [kgcm²] [kg]
IE3D063K_B,IE3D063M_B K38-02R 2,5 25 15,0 7,5 0,2 0,4 5,5 40 10 70 0,28 1,1
IE3D071K_B,IE3D071L_B K38-02 5,0 25 15,0 7,5 0,2 0,4 5,5 40 10 70 0,28 1,1
IE3D080K_B,IE3D080L_B K38-03 10 30 37,5 12,5 0,2 0,5 6,5 55 15 100 0,79 1,7
IE3D090LX_B,IE3D090S_B K38-04 20 30 76,0 19,0 0,2 0,6 8,0 90 25 180 1,50 3,3
IE3D100KX_B,IE3D100LX_B K38-05 36 48 112,0 28,0 0,2 0,6 10,0 110 25 220 3,85 5,0
IE3D112M_B L48-14 60 50 215,0 43,0 0,3 0,8 6,0 150 65 390 6,93 5,7
IE3D132MX_B,IE3D132SX_B L48-16 80 55 434,0 62,0 0,3 1,0 7,5 180 90 540 16,5 8,7
IE3D160LX_B,IE3D160MX_B L48-18 150 85 540,0 90,0 0,4 1,0 8,0 300 110 660 31,9 13,2
IE3D180LX_B,IE3D180MX_B L48-20 260 100 612,0 76,5 0,4 1,2 9,6 400 200 1200 80,3 21,2
IE3D200LX_B L48-25 400 110 792,0 88,0 0,5 1,4 12,5 500 270 1620 220 32,0
IE3D225MX_B,IE3D225SX_B L48-25 400 110 792,0 88,0 0,5 1,4 12,5 500 270 1620 220 32,0

Die Erklärung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

5.5.8 Anschlusstechnik

5.5.8.1 Lage der Anschlüsse

In folgender Abbildung sind beide Klemmenkastenseiten bezeichnet, über die Anschlusskabel in den Klem-
menkasten eingeführt werden können. Geben Sie bei der Bestellung eine von beiden Seiten an. Wenn der
Motor in einer anderen Einbaulage montiert wird, ändert sich entsprechend auch die Lage des Klemmenkas-
tens und der optionalen Anschlüsse.

Die Lage vom Klemmenkasten des Motors in Bezug auf den Getriebemotor finden Sie im entsprechenden
Kapitel dieses Katalogs.

Maße des Klemmenkastens finden Sie im Kapitel  [} 5.3].

1 Klemmenkasten Motor 2 Encoder-Steckverbinder (Option)

3 Klemmenkasten Fremdlüfter (Option) L Linke Seite des Klemmenkastens

R Rechte Seite des Klemmenkastens
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5.5.8.2 Klemmenkasten Motor

Im Klemmenkasten befinden sich die Leistungsanschlüsse des Motors sowie weitere Anschlüsse.

Im Klemmenkasten sind drei metrische Gewindebohrungen für Verschraubungen vorgesehen. Die Gewinde-
bohrungen sind mit Stopfen verschlossen. Der Durchmesser der Gewindebohrungen hängt von der Baugrö-
ße des Motors ab, wie in folgender Tabelle dargestellt.

Baugröße 1. Bohrung 2. Bohrung 3. Bohrung

063 M20 M16 M12
071 M20 M16 M12
080 M20 M16 M12
090 M25 M20 M12
100 M25 M20 M12
112 M25 M20 M12
132 M32 M32 M20
160 M40 M40 M20
180 M40 M40 M20
200 M50 M50 M20
225 M50 M50 M20

Verwenden Sie für den Anschluss des Motors abgeschirmte Kabel und Verschraubungen mit Verbindung
zum Kabelschirm, um EMV-Probleme zu vermeiden.

Leistungsanschluss

Der Klemmenkasten enthält ein Klemmbrett, dessen Anschlüsse nach EN 60034-8 bezeichnet sind. Klemm-
brücken für die Stern- oder Dreieckschaltung werden mitgeliefert. Der Klemmenkasten enthält 3 metrische
Gewindebohrungen für Verschraubungen der Anschlusskabel. Die Verschraubungen sind nicht im Lieferum-
fang enthalten.

In folgender Tabelle sind Anschlussschemas für die unterschiedliche Schaltungsarten dargestellt.

Schaltungsart Anschlussschema

Dreieckschaltung

Sternschaltung

Stern-/Dreieckschaltung

Schutzleiteranschluss

Für den Anschluss des Schutzleiters enthält der Klemmenkasten eine Erdungsschraube, die mit dem Symbol

 nach IEC 60417-DB gekennzeichnet ist. Der Querschnitt des Schutzleiters muss mindestens so groß wie
der Querschnitt der Leitungen des Leistungsanschlusses sein.
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Anschluss PTC-Thermistor

Der Klemmenkasten enthält Anschlussklemmen des PTC-Thermistors zur Realisierung des thermischen
Wicklungsschutzes (Option).

Anschluss Federdruckbremse

Der Klemmenkasten enthält auch Anschlussklemmen der Federdruckbremse (Option).

5.5.8.3 Encoderanschluss

Für den optionalen Encoderanschluss ist ein Steckverbinder mit Schnellverschluss an das Motorgehäuse
montiert. Die Maße und Lage des Steckverbinders finden Sie im Kapitel  [} 5.3]. Passende Kabel für den An-
schluss an Antriebsregler finden Sie im Kapitel  [} 11].

In folgender Anschlussbelegung sind die Farben von motorinternen Anschlusslitzen gemäß IEC 60757 be-
nannt.

Encoder SSI digital, Steckverbindergröße con.23

Anschlussbild Pin Anschluss Farbe

1 Clock + VT
2 Up sense WHGN
3
4
5 Data − PK
6 Data + GY
7
8 Clock − YE
9
10 0 V GND WHGN
11
12 Up + BNGN
Pin 2 ist im Steckverbinder mit Pin 12 verbunden
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Inkrementalencoder HTL/TTL, Steckverbindergröße con.23

Farbe 1 der motorinternen Anschlusslitzen gilt bis Motorbaugröße 80, Farbe 2 gilt ab Motorbaugröße 90.

Anschlussbild Pin Anschluss Farbe 1 Farbe 2

1 B – PK BK
2 Up sense – YE
3 N + BU PK
4 N – RD WH
5 A + GN GN
6 A – YE BN
7
8 B + GY GY
9
10 0 V GND WH BU
11 0 V GND – VT
12 Up + BN RD

5.5.8.4 Klemmenkasten Fremdlüfter

Die Leistungsanschlüsse des optionalen Fremdlüfters befinden sich in einem separaten Klemmenkasten.

Der Klemmenkasten enthält ein Klemmbrett, dessen Anschlüsse nach EN 60034-8 bezeichnet sind. Klemm-
brücken für die Stern- oder Dreieckschaltung werden mitgeliefert. Der Klemmenkasten enthält 3 metrische
Gewindebohrungen für Verschraubungen der Anschlusskabel. Die Verschraubungen sind nicht im Lieferum-
fang enthalten.

In folgender Tabelle sind Schaltungsarten für die Spannungsversorgung des Fremdlüfters beschrieben.

Schaltungsart Anschlussschema

Dreieckschaltung

Sternschaltung

Steinmetzschaltung mit Betriebskondensator C

Der Betriebskondensator C für die Steinmetzschaltung ist im Lieferumfang des Fremdlüfters enthalten.

Für den Anschluss des Schutzleiters enthält der Klemmenkasten eine Erdungsschraube, die mit dem Symbol

 nach IEC 60417-DB gekennzeichnet ist. Der Querschnitt des Schutzleiters muss mindestens so groß wie
der Querschnitt der Leitungen des Leistungsanschlusses sein.
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5.6 Projektierung

5.6.1 Gesetzliche Vorgaben

In vielen Ländern oder Wirtschaftsräumen ist das Inverkehrbringen von Asynchronmotoren mit Erfüllen von
Gesetzen verbunden. Nachfolgend finden Sie einige gesetzlichen Vorgaben, die im Zusammenhang mit der
Projektierung von STÖBER Asynchronmotoren zu beachten sind.

Europäische Union

Asynchronmotoren fallen in den Bestimmungsbereich der (Niederspannungs-) Richtlinie 2014/35/EU und
müssen das CE-Kennzeichen führen.

Zusätzlich unterliegen Asynchronmotoren der (Ökodesign-) Richtlinie 2009/125/EG. Die in diesem Katalog
angebotenen Produkte entsprechen der aktuellen Verordnung für Elektromotoren und Drehzahlregelungen
(EU) 2019/1781 vom 01.10.2019.

Danach müssen ab dem 01.07.2021 neu in den Verkehr gebrachte Asynchronmotoren mit einer Nennaus-
gangsleistung von 0,12 kW − 0,55 kW mindestens die Wirkungsgradklasse IE2 erfüllen. 
Ebenfalls müssen ab dem 01.07.2021 neu in den Verkehr gebrachte Asynchronmotoren mit einer Nennaus-
gangsleistung von 0,75 kW – 1000 kW mindestens die Wirkungsgradklasse IE3 erfüllen.

STÖBER liefert Motoren mit Nennleistung 0,12 kW − 0,55 kW in der Wirkungsgradklasse IE3, Motoren mit
Nennleistung 0,75 kW − 45 kW ebenfalls in der Wirkungsgradklasse IE3.

USA

Asynchronmotoren, die in USA auf den Markt gebracht werden, unterliegen dem US-amerikanischen Gesetz
"Energy Independence and Security Act of 2007" (EISA) und müssen beim US-amerikanischen Energieminis-
terium "Department of Energy" (DoE) registriert sein. Der Asynchronmotor wird dabei auf dem Typenschild
mit dem ee-Logo und der CC-Registriernummer gekennzeichnet.

Zertifikate und Standards

Folgende Zertifikate und Standards sind nicht gesetzlich erforderlich, jedoch in einigen Ländern üblich:

• Eine Registrierung bei Underwriters Laboratory (UL). Der Asynchronmotor wird dabei mit dem cURus-
Logo und Registriernummer auf dem Typenschild gekennzeichnet.

• Elektrische Ausführung des Asynchronmotors nach dem US-amerikanischen Standard NEMA-MG 1.

Lieferbare Kombinationen

STÖBER Asynchronmotoren sind in Bezug auf die oben genannten Merkmale in folgenden Kombinationen
lieferbar:

Konformität/Zertifikat Nennfrequenz

CE 50 Hz
CE, cURus, NEMA 50/60 Hz
EISA, cURus 60 Hz (auf Anfrage)

5.6.2 Betrieb am Antriebsregler

Die Drehzahl von Asynchronmotoren kann über Antriebsregler stufenlos und verlustarm verstellt werden. In
diesem Kapitel finden Sie Informationen zum Betrieb von Asynchronmotoren unterhalb und oberhalb der
Nennfrequenz.

Betrieb unterhalb der Nennfrequenz

Beim Betrieb von Asynchronmotoren mit Eigenlüftung unterhalb von ca. 60 % der Nennfrequenz muss der
Motorstrom und somit auch das Drehmoment begrenzt werden. Sonst kann der Motor thermisch überlastet
werden. Bei Motoren mit Fremdbelüftung ist eine solche Begrenzung nicht nötig.

5.6.2.1 Betrieb oberhalb der Nennfrequenz

Der Motor kann auch oberhalb seiner Nennfrequenz betrieben werden. Dafür gibt es zwei grundsätzliche
Betriebsarten, die im Folgenden erläutert werden:

• Betrieb im Feldschwächungsbereich

• Betrieb nach der 87 Hz Kennlinie
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Betrieb im Feldschwächungsbereich

Wenn der Motor oberhalb seiner Nennfrequenz bei konstanter Nennspannung betrieben wird, spricht man
vom Betrieb im Feldschwächungsbereich. Der Antriebsregler wird für diese Betriebsart auf eine maximale
Frequenz parametriert, die größer als die Nennfrequenz ist (z.B. 80Hz / 400V). Mit Erhöhung der Antriebs-
reglerfrequenz steigt die Drehzahl, das Drehmoment nimmt jedoch umgekehrt proportional ab, da der Fluss
im Motor sinkt.

Sie können den Motor im Feldschwächungsbereich sowohl mit der Schaltungsart Dreieck als auch Stern be-
treiben.

1 Konstantmomentbereich 2 Feldschwächungsbereich

Betrieb nach der 87 Hz Kennlinie

In dieser Betriebsart erhöht sich die Drehzahl des Motors auch oberhalb seiner Nennfrequenz proportional
zur Motorspannung bei nahezu konstantem Drehmoment. Dazu wird z.B. ein 50 Hz, 230/400 V Motor im
Dreieck (50 Hz, 230 V) angeschlossen, der Antriebsregler jedoch auf 87 Hz, 400 V parametriert. Dadurch
kann die Drehzahl bis zur √3-fachen Nennfrequenz (87 Hz) bei nahezu konstantem Drehmoment erhöht
werden. Dabei wird auch die Motorspannung kontinuierlich erhöht, so dass der Motor nicht mit Feldschwä-
chung, sondern mit konstantem Fluss arbeitet.

5 Asynchronmotoren 5.6 Projektierung

211



Beachten Sie in diesem Zusammenhang folgende Hinweise:

• Der Motor muss für den Betrieb nach der 87 Hz Kennlinie ausgelegt sein. Achten Sie darauf bei der Be-
stellung.

• Berücksichtigen Sie den höheren (√3-fach) Strombedarf des Motors bei der Auswahl des Antriebsreg-
lers.

• Das Anschlussschema für die Dreieckschaltung finden Sie im Kapitel  [} 5.5.8.2].

5.7 Weitere Informationen

5.7.1 Richtlinien und Normen

STÖBER Asynchronmotoren entsprechen folgenden Richtlinien und Normen:

• (Niederspannungs-) Richtlinie 2014/35/EU

• (Ökodesign-) Richtlinie 2009/125/EG (soweit anwendbar)

• EN 60034-1:2010 + Cor.:2010

• EN 60204-1:2018

• EN 60038:2011

5.7.2 Kennzeichen und Prüfzeichen

STÖBER Asynchronmotoren können mit folgende Kenn- und Prüfzeichen ausgestattet werden:

CE-Kennzeichen: Das Produkt entspricht den EU-Richtlinien (Standard).

cURus-Prüfzeichen "Systems, Electrical Insulation - Component"; registriert bei Un-
derwriters Laboratories USA (Option).

ee-Logo: Der Asynchronmotor ist konform zum US-amerikanischen Gesetz "Energy
Independence and Security Act of 2007" (EISA) und beim US-amerikanischen Energie-
ministerium "Department of Energy" (DoE) unter der Registrierungsnummer CC301B
registriert (Option).

5.7.3 Weitere Dokumentationen

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Betriebsanleitung Asynchronmotoren 442577_de
Betriebsanleitung Asynchronmotor Encoder 442025_de
Betriebsanleitung Bremse für Asynchronmotoren 442015_de
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6 Antriebsregler SC6

6.1 Übersicht
Unser Kompakter für den encoderlosen Lean-Motor

Merkmale

• Einzel- oder Doppelachsregler mit einem Ausgangsnenn-
strom bis 19 A und 250 % Überlastfähigkeit

• Sensorlose Positionsregelung von STÖBER Lean-Motoren
• Regelung von rotativen Synchron-Servomotoren, 

Asynchronmotoren und Torquemotoren
• One Cable Solution HIPERFACE DSL
• Elektronisches Motortypenschild über Encoderschnittstelle

HIPERFACE DSL oder EnDat 2.2 digital
• Integrierte EtherCAT- oder PROFINET-Kommunikation
• Sicherheitstechnik STO über Klemmen oder STO und SS1

über FSoE (Fail Safe over EtherCAT): SIL 3, PL e (Kat. 4)
• Integrierte Bremsenansteuerung
• Asymmetrische Nennstromnutzung an Doppelachsreglern

bei Betrieb von Motoren unterschiedlicher Leistung
• Energieversorgung durch direkte Netzeinspeisung
• Flexible Zwischenkreiskopplung bei Multiachs-Anwendungen
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6.1.1 Merkmale

Mit dem kompakten Stand-Alone-Antriebsregler SC6 realisieren Sie eine sensorlose Regelung von Lean-Mo-
toren der Baureihe LM. Diese Motoren bieten Energieeffizienz auf dem Niveau von Synchron-Servomotoren.
Mit Effizienzklasse IE5 und damit einem im Vergleich zu IE4-Asynchronmotoren höheren Wirkungsgrad 
gewährleisten sie darüber hinaus eine hohe Investitionssicherheit. SC6 kann aber auch in Kombination mit
Asynchronmotoren oder Synchron-Servomotoren mit Encodern (z. B. der Baureihe EZ) verwendet werden.
Verfügbar ist SC6 in drei Baugrößen mit einem Ausgangsnennstrom bis zu 19 A: Baugröße 0 und 1 als Dop-
pelachsregler, Baugröße 2 als Einzelachsregler.

Für den Einsatz mit Asynchronmotoren stehen die optimierten Steuerarten Vektorregelung, sensorlose 
Vektorregelung, U/f-Schlupfkompensiert und U/f-Steuerung zur Verfügung.

Der kompakte SC6 für Lean-Motoren der Baureihe LM

Booksize? Taschenbuch!

Sie sparen wertvollen Platz im Schaltschrank, denn mit gerade mal 45 mm Breite ist der Antriebsregler die
kompakteste Lösung auf dem Markt. Dabei bietet er alle Features, die sich ein Konstrukteur wünscht.

Quick DC-Link

Die Antriebsregler verfügen über die Möglichkeit der Zwischen-
kreiskopplung. Mit dieser Technik kann die generatorisch 
entstandene Energie eines Antriebs durch einen anderen Antrieb als
motorische Energie genutzt werden. Um eine sichere und effiziente
Schienenverbindung zur Zwischenkreiskopplung aufbauen zu 
können, wurde das Hinterbauelement Quick DC-Link entwickelt. 
Dieses optional verfügbare Zubehör verbindet die 
Gleichspannungszwischenkreise der einzelnen Antriebsregler mit 
Hilfe von Kupferschienen, welche mit bis zu 200 A belastet werden
können. Die Schienen werden werkzeuglos mit 
Schnellspannklammern angebracht.

Passgenau kombinierbar

Bei Bedarf können die Antriebsregler SC6 mit den STÖBER Baureihen SI6 und SD6 kombiniert werden. Für
die gemeinsame Energieversorgung werden Antriebsregler der Baureihen SC6, SI6 und SD6 über Quick 
DC-Link-Module miteinander verbunden.

Maßgeschneiderte Energienutzung

Bei der Verwendung von Doppelachsmodulen können nicht genutzte Leistungsreserven einer Achse für 
andere Achsen genutzt werden.

Wenige Klicks, wenig Draht

Die Montage des Antriebsreglers ist denkbar einfach. Ein mühsames Verdrahten entfällt. Auch wenn Sie 
Antriebsregler im Zwischenkreis koppeln, ermöglichen die patentierten Quick DC-Link-Module das simple
"Einklicken" der Standard-Kupferschienen sowie die einfache Montage und den Anschluss der 
Antriebsregler.
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Sicherheitsfunktionen

Das Sicherheitskonzept der Antriebsregler basiert auf der Funktion STO (Safe Torque Off). Das Konzept ent-
spricht SIL 3 nach DIN EN 61800-5-2 und PL e (Kat. 4) nach DIN EN ISO 13849-1. Bei Doppelachsreglern wirkt
die zweikanalig aufgebaute Sicherheitsfunktion STO auf beide Achsen. Für die Anbindung an einen über-
lagerten Sicherheitskreis stehen unterschiedliche Schnittstellen zur Verfügung (Klemmen oder FSoE).

Heavy Duty

Hinter dem filigranen, eleganten Äußeren verbirgt sich eine extrem robuste Bauweise. Alle Komponenten –
vom stabilen, gut abschirmenden Stahlblechgehäuse bis zum Motoranschlussstecker – übertreffen die Soll-
werte der Industrienormen bei Weitem. Auch das Innenleben ist alles andere als kleinformatig: großzügig
ausgelegte Rechnerkapazitäten, hochwertige Bauteile, sorgfältige Verarbeitung.

6.1.2 Software-Komponenten
Projektierung und Inbetriebnahme

Die Projektierungs- und Inbetriebnahme-Software DriveControlSuite der 6. Generation verfügt über alle
Funktionen zur effizienten Nutzung von Antriebsreglern in Einzel- und Multiachs-Anwendungen. Das 
Programm führt Sie anhand von Assistenten Schritt für Schritt durch den gesamten Projektierungs- und 
Parametrierungsvorgang.

Offene Kommunikation

Im Antriebsregler sind die Ethernet-basierten Feldbussysteme EtherCAT und PROFINET verfügbar.

Applikationen

Für die dezentrale Bewegungsführung anspruchsvoller Maschinen empfiehlt sich eine antriebsbasierende
Bewegungsführung.

Wann immer universelle und flexible Lösungen notwendig sind, ist das antriebsbasierende Applikationspa-
ket von STÖBER die geeignete Wahl. Bei der Applikation Drive Based steht mit dem Befehlssatz PLCopen
Motion Control eine antriebsbasierende Bewegungssteuerung für Positionierung, Geschwindigkeit und
Drehmoment/Kraft zur Verfügung. Diese Standardbefehle wurden für verschiedene Anwendungsfälle zu 
Betriebsarten zusammengefasst und um Zusatzfunktionen wie Fahrsatzverkettung, Nocken und vielem
mehr erweitert. Bei der Betriebsart Kommando werden alle Eigenschaften der Bewegungen direkt durch die
Steuerung vorgegeben. In der Betriebsart Fahrsatz werden die Eigenschaften der Bewegungen im Antrieb
vordefiniert, sodass nur ein Startsignal zur Ausführung der Bewegung notwendig ist. Durch Verkettung kön-
nen ganze Bewegungsabläufe definiert werden. Für Geschwindigkeits- oder Drehmoment/Kraft-gesteuerte
Anwendungen wie Pumpen, Lüfter oder Förderbänder steht eine eigene Betriebsart zur Verfügung. Diese
ermöglicht auch den Betrieb ohne Steuerung.

Daneben steht die Applikation CiA 402 zur Verfügung, die sowohl steuerungs- als auch antriebsbasierende
Betriebsarten (csp, csv, cst, ip, pp, pv, pt) beinhaltet.

6.1.3 Anwendungstraining

STÖBER bietet ein mehrstufiges Trainingsprogramm, das im Wesentlichen auf die Anwendungsprogrammie-
rung des Motion Controllers und Antriebsreglers fokussiert ist.

G6 Basic

Trainingsinhalte: Systemübersicht, Montage und Inbetriebnahme des Antriebsreglers. Verwendung von 
Optionsmodulen. Parametrierung, Inbetriebnahme und Diagnose über die Inbetriebnahme-Software. Fern-
wartung. Grundlagen der Regleroptimierung. Konfiguration des Antriebsstrangs. Integrierte Software-
Funktionen. Software-Applikationen. Anbindung an eine übergeordnete Steuerung. Grundlagen Sicherheits-
technik. Praktische Übungen am Trainingsaufbau.

Verwendete Software: DriveControlSuite.

G6 Advanced

Trainingsinhalte: Spezialwissen zur Regelungs-, Steuerungs- und Sicherheitstechnik. Praktische Übungen am
Trainingsaufbau.
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6.2 Technische Daten
Technische Daten zu den Antriebsreglern entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

6.2.1 Typenbezeichnung

SC 6 A 0 6 2 Z

Tab. 1: Beispiel-Code zur Typenbezeichnung

Code Bezeichnung Ausführung

SC Baureihe ServoCompact
6 Generation 6. Generation
A Version
0 – 2 Baugröße (BG)
6 Leistungsstufe Leistungsstufe innerhalb der Baugröße
2
1

Achsregler Doppelachsregler
Einzelachsregler

Z
R
Y

Sicherheitstechnik SZ6: ohne Sicherheitstechnik
SR6: STO über Klemmen
SY6: STO und SS1 über FSoE

Tab. 2: Bedeutung des Beispiel-Codes

6.2.2 Baugrößen

Typ Id.-Nr. Baugröße Achsregler

SC6A062 56690 BG 0 Doppelachsregler
SC6A162 56691 BG 1 Doppelachsregler
SC6A261 56692 BG 2 Einzelachsregler

Tab. 3: Verfügbare SC6-Typen und -Baugrößen

SC6 in den Baugrößen 0 bis 2

Beachten Sie, dass das Grundgerät ohne Klemmen ausgeliefert wird. Passende Klemmensätze sind für jede
Baugröße separat erhältlich.
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6.2.3 Allgemeine technische Daten

Nachfolgende Angaben gelten für alle Gerätetypen.

Gerätemerkmale

Schutzart Gerät IP20
Schutzart Einbauraum Mindestens IP54
Schutzklasse Schutzklasse I nach DIN EN 61140
Funkentstörung Integrierter Netzfilter nach DIN EN 61800-3, 

Störaussendung Klasse C3
Überspannungskategorie III nach DIN EN 61800-5-1
Prüfzeichen  

Tab. 4: Gerätemerkmale

Transport- und Lagerungsbedingungen

Lager-/
Transporttemperatur

−20 °C bis +70 °C
Maximale Änderung: 20 K/h

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Vibration (Transport) 
nach DIN EN 60068-2-6

5 Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 3,5 mm 
9 Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 10 m/s²
200 Hz ≤ f ≤ 500  Hz: 15 m/s²

Fallhöhe bei freiem Fall1

Gewicht < 100 kg
nach DIN EN 61800-2
(bzw. DIN EN 60721-3-2:1997, 
Klasse 2M1)

0,25 m

Tab. 5: Transport- und Lagerungsbedingungen

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb 0 °C bis 45 °C bei Nenndaten
45 °C bis 55 °C mit Derating −2,5 % / K

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Aufstellhöhe 0 m bis 1000 m über NN ohne Einschränkung

1000 m bis 2000 m über NN mit Derating −1,5 % / 100 m
Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 nach EN 50178
Belüftung Eingebauter Lüfter
Vibration (Betrieb) 
nach DIN EN 60068-2-6

5  Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 0,35 mm 
9  Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 1 m/s²

Tab. 6: Betriebsbedingungen

Entladungszeiten

Selbstentladung DC-Zwischenkreis 15 min

Tab. 7: Entladungszeiten des Zwischenkreises

6.2.4 Elektrische Daten

Die elektrischen Daten der verfügbaren SC6-Baugrößen sowie die Eigenschaften des Brems-Choppers ent-
nehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

Information

Beachten Sie für die Zeitspanne zwischen zwei Netzeinschaltungen:

a) Bei Netz‐Ein‐/Netz‐Aus‐Betrieb ist ein direktes, mehrfaches Wiedereinschalten der
Netzspannung möglich.

b) Bei dauerhaftem, zyklischem Netz‐Ein‐/Netz‐Aus‐Betrieb und erhöhter Ladefähigkeit ist eine
Zeitspanne > 15 Minuten zwischen zwei Netzeinschaltungen zu berücksichtigen.

1 Gültig nur für originalverpackte Komponenten
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Information

Als Alternative zum dauerhaften, zyklischen Netz-Ein‐/Netz‐Aus‐Betrieb steht die Sicherheitsfunktion STO
für das sichere Stillsetzen zur Verfügung.

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

6.2.4.1 Steuerteil

Elektrische Daten Alle Typen

U1CU 24  VDC, +20  % / −15  %
I1maxCU 0,5 A

Tab. 8: Elektrische Daten Steuerteil

6.2.4.2 Leistungsteil: Baugröße 0

Elektrische Daten SC6A062

U1PU 3 × 400 VAC, +32 % / −50 %, 50/60 Hz;
3 × 480 VAC, +10 % / −58 %, 50/60 Hz

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – max. U1PU

CPU 270 µF
CmaxPU 1400 µF

Tab. 9: Elektrische Daten SC6, Baugröße 0

Die maximale Ladefähigkeit ist abhängig von der Zeit zwischen zwei Netzeinschaltungen:

Information

Wird eine Zeitspanne von ≥ 15 min zwischen zwei Netzeinschaltungen eingehalten, erhöht sich die
maximale Ladefähigkeit CmaxPU auf 1880 μF.

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SC6A062

fPWM,PU 4 kHz
I1N,PU 10 A
I2N,PU 2 × 4,5 A
I2maxPU 210 % für 2 s

Tab. 10: Elektrische Daten SC6, Baugröße 0, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SC6A062

fPWM,PU 8 kHz
I1N,PU 8,9 A
I2N,PU 2 × 4 A
I2maxPU 250 % für 2 s

Tab. 11: Elektrische Daten SC6, Baugröße 0, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SC6A062

UonCH 780 – 800 VDC

UoffCH 740 – 760 VDC

R2minRB 100 Ω
PmaxRB 6,4 kW
PeffRB 2,9 kW

Tab. 12: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 0
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6.2.4.3 Leistungsteil: Baugröße 1

Elektrische Daten SC6A162

U1PU 3 × 400 VAC, +32 % / −50 %, 50/60 Hz;
3 × 480 VAC, +10 % / −58 %, 50/60 Hz

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – max. U1PU

CPU 940 µF
CmaxPU 1400 µF

Tab. 13: Elektrische Daten SC6, Baugröße 1

Information

Wird eine Zeitspanne von ≥ 15 min zwischen zwei Netzeinschaltungen eingehalten, erhöht sich die
maximale Ladefähigkeit CmaxPU auf 1880 μF.

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SC6A162

fPWM,PU 4 kHz
I1N,PU 23,2 A
I2N,PU 2 × 10 A
I2maxPU 210 % für 2 s

Tab. 14: Elektrische Daten SC6, Baugröße 1, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SC6A162

fPWM,PU 8 kHz
I1N,PU 20,9 A
I2N,PU 2 × 9 A
I2maxPU 250 % für 2 s

Tab. 15: Elektrische Daten SC6, Baugröße 1, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SC6A162

UonCH 780 – 800 VDC

UoffCH 740 – 760 VDC

R2minRB 47 Ω
PmaxRB 13,6 kW
PeffRB 6,2 kW

Tab. 16: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 1

6.2.4.4 Leistungsteil: Baugröße 2

Elektrische Daten SC6A261

U1PU 3 × 400 VAC, +32 % / −50 %, 50/60 Hz;
3 × 480 VAC, +10 % / −58 %, 50/60 Hz

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – max. U1PU

CPU 940 µF
CmaxPU 1400 µF

Tab. 17: Elektrische Daten SC6, Baugröße 2

Information

Wird eine Zeitspanne von ≥ 15 min zwischen zwei Netzeinschaltungen eingehalten, erhöht sich die
maximale Ladefähigkeit CmaxPU auf 1880 μF.
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Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SC6A261

fPWM,PU 4 kHz
I1N,PU 22,6 A
I2N,PU 19 A
I2maxPU 210 % für 2 s

Tab. 18: Elektrische Daten SC6, Baugröße 2, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SC6A261

fPWM,PU 8 kHz
I1N,PU 17,9 A
I2N,PU 15 A
I2maxPU 250 % für 2 s

Tab. 19: Elektrische Daten SC6, Baugröße 2, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SC6A261

UonCH 780 – 800 VDC

UoffCH 740 – 760 VDC

R2minRB 47 Ω
PmaxRB 13,6 kW
PeffRB 6,2 kW

Tab. 20: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 2
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6.2.4.5 Parallelschaltung

Die Ladefähigkeit der Antriebsregler kann durch Parallelschaltung nur dann erhöht werden, wenn die Netz-
versorgung an den Antriebsreglern gleichzeitig zugeschaltet wird.

6.2.4.6 Asymmetrische Nennstromnutzung an Doppelachsreglern

Beim Betrieb von zwei Motoren an einem Doppelachsregler ist es möglich, einen der Motoren mit einem
dauerhaften Strom oberhalb des Nennstroms des Antriebsreglers zu betreiben, wenn der dauerhafte Strom
des zweiten angeschlossenen Motors niedriger als der Nennstrom des Antriebsreglers ist. Damit sind 
kostengünstige Kombinationen von Doppelachsreglern und Motoren möglich.

Über folgende Formeln kann der Ausgangsstrom für Achse B bestimmt werden, wenn der Ausgangsstrom
für Achse A bekannt ist:

Beispiel 1

( )2PU(B) 2N,PU 2PU(A) 2N,PU
3I I I I
5

= - - ´
für 2PU(A) 2N,PU0 I I£ £

Beispiel 2

( )2PU(B) 2N,PU 2PU(A) 2N,PU
5I I I I
3

= - - ´
für 2N,PU 2PU(A) 2N,PUI I 1,6 I£ £ ´

160 %

I2PU(B)

I2PU(A)

I2N,PU

I2N,PU 160 %

1

2

Abb. 1: Asymmetrische Last an Doppelachsreglern

Information

Beachten Sie, dass sich die verfügbaren Maximalströme I2maxPU der Achsregler auch bei asymmetrischer
Nennstromnutzung auf den Ausgangsnennstrom I2N,PU beziehen.
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6.2.4.7 Verlustleistungsdaten nach EN 61800-9-2

Typ Nenn-
strom
I2N,PU

Schein-
leistung

Absolute
Verluste 

PV,CU
2

Betriebspunkte3 IE-
Klasse4

Ver-
gleich5

(0/25) (0/50) (0/100) (50/25) (50/50) (50/100) (90/50) (90/100)

Relative Verluste

[A] [kVA] [W] [%]

SC6A062 4,5 6,2 Max. 10 1,34 1,49 1,86 1,40 1,63 2,19 1,84 2,77 IE2

SC6A162 10 13,9 Max. 10 0,76 0,92 1,43 0,81 1,04 1,75 1,22 2,29 IE2

SC6A261 19 13,2 10 0,77 0,95 1,56 0,82 1,08 1,89 1,25 2,43 IE2

Absolute Verluste 
PV

[A] [kVA] [W] [W] [%]

SC6A062 4,5 6,2 Max. 10 83,2 92,5 115,2 86,7 100,8 135,8 113,9 171,7 IE2 36,0

SC6A162 10 13,9 Max. 10 105,5 128,3 198,8 113,1 145,1 243,5 170,1 318,7 IE2 40,8

SC6A261 19 13,2 Max. 10 101,2 125,8 206,1 108,5 142,0 249,5 165,6 320,4 IE2 41,0

Tab. 21: Verlustleistungsdaten der Antriebsregler SC6 nach EN 61800-9-2

Rahmenbedingungen

Die angegebenen Verluste gelten für einen Antriebsregler. Bei Doppelachsreglern gelten sie für beide 
Achsen zusammen.

Die Verlustdaten gelten für Antriebsregler ohne Zubehör.

Die Verlustleistungsberechnung basiert auf einer 3-phasigen Netzspannung mit 400 VAC / 50 Hz.

Die berechneten Daten enthalten einen Aufschlag von 10 % gemäß EN 61800-9-2.

Die Verlustleistungsangaben beziehen sich auf eine Taktfrequenz von 4 kHz.

Die absoluten Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil beziehen sich auf die 24 VDC-Versorgung der Steuer-
elektronik.

2 Absolute Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil
3 Betriebspunkte bei relativer Motorstatorfrequenz in % und relativem Drehmomentenstrom in %
4 IE-Klasse nach EN 61800-9-2
5 Vergleich der Verluste zur Referenz bezogen auf IE2 im Nennpunkt (90, 100)
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6.2.5 Derating

Beachten Sie bei der Dimensionierung des Antriebsreglers das Derating des Ausgangsnennstroms in 
Abhängigkeit von Taktfrequenz, Umgebungstemperatur und Aufstellhöhe. Bei einer Umgebungstemperatur
von 0 °C bis 45 °C sowie einer Aufstellhöhe von 0 m bis 1000 m besteht keine Einschränkung. Bei hiervon ab-
weichenden Werten gelten die nachfolgend beschriebenen Angaben.

6.2.5.1 Einfluss der Taktfrequenz

Durch Veränderung der Taktfrequenz fPWM wird unter anderem die Geräuschentwicklung des Antriebs beein-
flusst. Ein Erhöhen der Taktfrequenz hat jedoch erhöhte Verluste zur Folge. Legen Sie bei der Projektierung
die höchste Taktfrequenz fest und bestimmen Sie damit den Ausgangsnennstrom I2N,PU für die 
Dimensionierung des Antriebsreglers.

Typ I2N,PU

4 kHz [A]
I2N,PU

8 kHz [A]
I2N,PU

16 kHz [A]

SC6A062 2 × 4,5 2 × 4 2 × 3
SC6A162 2 × 10 2 × 9 2 × 5
SC6A261 19 15 8

Tab. 22: Ausgangsnennstrom I2N,PU in Abhängigkeit von der Taktfrequenz

6.2.5.2 Einfluss der Umgebungstemperatur

Das Derating in Abhängigkeit von der Umgebungstemperatur ergibt sich wie folgt:

• 0 °C bis 45 °C: keine Einschränkung (DT = 100 %)

• 45 °C bis 55 °C: Derating −2,5 % / K

Beispiel

Der Antriebsregler soll bei 50 °C betrieben werden.

Der Deratingfaktor DT wird wie folgt berechnet:
DT = 100 % − 5 × 2,5 % = 87,5 %

6.2.5.3 Einfluss der Aufstellhöhe

Das Derating in Abhängigkeit von der Aufstellhöhe ergibt sich wie folgt:

• 0 m bis 1000 m: keine Einschränkung (DIA = 100 %)

• 1000 m bis 2000 m: Derating −1,5 % / 100 m

Beispiel

Der Antriebsregler soll auf einer Höhe von 1500 m über NN aufgestellt werden.

Der Deratingfaktor DIA wird wie folgt berechnet:
DIA = 100 % − 5 × 1,5 % = 92,5 %

6.2.5.4 Berechnung des Deratings

Gehen Sie bei der Berechnung wie folgt vor:

1. Legen Sie die höchste Taktfrequenz (fPWM) fest, die während des Betriebs verwendet wird und 
bestimmen Sie damit den Nennstrom I2N,PU.

2. Bestimmen Sie die Deratingfaktoren für Aufstellhöhe und Umgebungstemperatur.

3. Berechnen Sie den reduzierten Nennstrom I2N,PU(red) gemäß der nachfolgenden Formel:
I2N,PU(red) = I2N,PU × DT × DIA
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Beispiel

Ein Antriebsregler des Typs SC6A062 soll bei einer Taktfrequenz von 8 kHz auf einer Höhe von 1500 m über
NN und einer Umgebungstemperatur von 50 °C betrieben werden.

Der Nennstrom des SC6A062 bei 8 kHz beträgt 4 A pro Achse. Der Deratingfaktor DT berechnet sich wie
folgt: 
DT = 100 % − 5 × 2,5 % = 87,5 %

Der Deratingfaktor DIA berechnet sich wie folgt: 
DIA = 100 % − 5 × 1,5 % = 92,5 %

Der für die Projektierung zu beachtende Ausgangsstrom beträgt: 
I2N,PU(red) = 4 A × 0,875 × 0,925 = 3,24 A

6.2.6 Abmessungen

h
4

h
3

h
1a

w d

b h
2

Abb. 2: Maßzeichnung SC6

Maß BG 0 BG 1 BG 2

Antriebsregler Breite w 45 65
Tiefe d 265 286
Höhe Korpus h1 343
Höhe Befestigungslasche h2 15
Höhe inkl.
Befestigungslaschen

h3 373

Gesamthöhe inkl.
Schirmanschluss

h4 423

Befestigungslöcher (M5) Vertikaler Abstand a 360+2
Vertikaler Abstand zur 
Oberkante

b 5

Tab. 23: Abmessungen SC6 [mm]

6.2.7 Gewicht

Typ Gewicht ohne Verpackung [g] Gewicht mit Verpackung [g]

SC6A062 3600 5200
SC6A162 5300 6700
SC6A261 5200 6400

Tab. 24: Gewicht SC6 [g]
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6.2.8 Mindestfreiräume
Antriebsregler

A

C C

B

D35

Abb. 3: Mindestfreiräume

Die angegebenen Maße beziehen sich auf die Außenkanten des Antriebsreglers.

Mindestfreiraum A (nach oben) B (nach unten) C (zur Seite) D (nach vorne)

Alle Baugrößen 100 200 5 506

Tab. 25: Mindestfreiräume [mm]

Drossel und Filter

Vermeiden Sie den Einbau unterhalb von Antriebsreglern oder Versorgungsmodulen. Bei Einbau in einen
Schaltschrank wird ein Abstand von ca. 100 mm zu sonstigen benachbarten Bauteilen empfohlen. Dieser 
Abstand stellt die Entwärmung der Drosseln und Filter sicher.

Bremswiderstände

Vermeiden Sie den Einbau unterhalb von Antriebsreglern oder Versorgungsmodulen. Damit die erwärmte
Luft ungehindert abströmen kann, ist ein Mindestabstand von ca. 200 mm zu benachbarten Bauteilen oder
Wänden sowie von ca. 300 mm zu darüber befindlichen Bauteilen oder Decken einzuhalten.

6 Zu berücksichtigender Mindestfreiraum bei dauerhaftem Anschluss der Service-Schnittstelle X9
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6.3 Antriebsregler-/Motorkombinationen
Die Parametrierung eines STÖBER Antriebsreglers ist, besonders zusammen mit den vierpoligen STÖBER
Asynchronmotoren denkbar einfach. Der Motor wird nur durch Eingabe der Motorbaugröße (z. B. 90L) und
seiner Beschaltung (Stern oder Dreieck) vollständig charakterisiert. Bei Motoren bis 3 kW (Baugröße 100)
bietet sich die Dreieckschaltung an (Bemessungspunkt 230 V, 50 Hz). Durch eine Spannungserhöhung bei
höheren Frequenzen kann dem Motor bis zu 87 Hz das volle Drehmoment abverlangt werden. Es ist oft 
sinnvoll, diesen erweiterten Drehzahlstellbereich bereits bei der Getriebeauswahl zu berücksichtigen. 
Nähere Informationen finden Sie im Kapitel  [} 5.6].

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

SC6A062 SC6A162 SC6A261

I2N,PU [A]
(fPWM,PU = 4 kHz)

fT

[Hz]
pz Schal-

tung
PN

[kW]
nN

[min-1]
MN

[Nm]
Mk/
MN

IN

[A]
4,5 10 19

Motorwicklung ∆ 230 V / Y 400 V I2N,PU / IN

IE3D080L04 50 4 Y 0,75 1445 5,0 3,7 1,7 2,6

IE3D080L04 87 4 Δ 1,3 2503 5,0 3,7 2,94 1,5

IE3D090S04 50 4 Y 1,1 1440 7,3 3,7 2,5 1,8

IE3D090S04 87 4 Δ 1,91 2494 7,3 3,7 4,33 1,0

IE3D090LX04 50 4 Y 1,5 1455 9,8 4,9 3,4 1,3

IE3D090LX04 87 4 Δ 2,6 2503 9,8 4,9 5,89 1,7

IE3D100KX04 50 4 Y 2,2 1450 14,5 3,8 4,55 2,2

IE3D100KX04 87 4 Δ 3,81 2511 14,5 3,8 7,88 1,3

IE3D100LX04 50 4 Y 3,0 1450 19,8 4 6,35 1,6

IE3D100LX04 87 4 Δ 5,2 2511 19,8 4 11 1,7

IE3D112M04 50 4 Δ 4,0 1465 26,1 4,5 7,9 1,3

IE3D132SX04 50 4 Δ 5,5 1465 36 3,3 10 1,0 1,9

IE3D132MX04 50 4 Δ 7,5 1470 49 3,9 16 1,2
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6.4 Zubehör
Informationen zum verfügbaren Zubehör entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

6.4.1 Sicherheitstechnik

Information

Beachten Sie, dass der Antriebsregler in der Standardausführung ohne Sicherheitstechnik ausgeliefert wird
(Option SZ6). Möchten Sie einen Antriebsregler mit integrierter Sicherheitstechnik, müssen Sie diese
zusammen mit dem Antriebsregler bestellen. Die Sicherheitsmodule sind fester Bestandteil der
Antriebsregler und dürfen nicht modifiziert werden.

Option SZ6 – ohne Sicherheitstechnik

Id.-Nr. 56660
Standardausführung.

Sicherheitsmodul SR6 – STO über Klemmen

Id.-Nr. 56661
Optionales Zubehör für den Einsatz der Sicherheitsfunktion Safe Torque
Off (STO) in sicherheitsrelevanten Anwendungen (PL e, SIL 3) nach 
DIN EN ISO 13849-1 und DIN EN 61800-5-2. Anbindung an den überlager-
ten Sicherheitskreis über Klemme X12.

Sicherheitsmodul SY6 – STO und SS1 über FSoE

Id.-Nr. 56662
Optionales Zubehör für den Einsatz der Sicherheitsfunktionen Safe Torque
Off (STO) und Safe Stop 1 (SS1) in sicherheitsrelevanten Anwendungen
(PL e, SIL 3) nach DIN EN ISO 13849-1 und DIN EN 61800-5-2. Anbindung
an den überlagerten Sicherheitskreis über Fail Safe over EtherCAT (FSoE).
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6.4.2 Kommunikation

Der Antriebsregler verfügt über zwei Schnittstellen für die Feldbus-Anbindung auf der Geräteoberseite 
sowie über eine Ethernet-Service-Schnittstelle auf der Gerätefront. Kabel für die Anbindung sind separat 
erhältlich.

Feldbussystem EtherCAT oder PROFINET

Bitte geben Sie bei der Bestellung des Grundgeräts das gewünschte 
Feldbussystem mit an.

EtherCAT-Kabel

Ethernet-Patchkabel, CAT5e, gelb.
Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 49313: Länge ca. 0,2 m. 
Id.-Nr. 49314: Länge ca. 0,35 m.

PC-Verbindungskabel

Id.-Nr. 49857
Kabel zur Kopplung der Service-Schnittstelle X9 mit dem PC, CAT5e, blau,
5 m.

USB 2.0 Ethernet-Adapter

Id.-Nr. 49940
Adapter für die Kopplung von Ethernet auf einen USB-Anschluss.

6.4.3 Klemmensatz

Für den Anschluss benötigen Sie für jeden Antriebsregler SC6 einen passenden Klemmensatz.

Klemmensatz für Antriebsregler – Option SZ6 (ohne Sicherheitstechnik) oder SY6 (STO und SS1 über FSoE)

Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 138652
Klemmensatz für SC6A062Z/Y.
Id.-Nr. 138653
Klemmensatz für SC6A162Z/Y.
Id.-Nr. 138654
Klemmensatz für SC6A261Z/Y.

Klemmensatz für Antriebsregler – Option SR6 (STO über Klemmen)

Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 138680
Klemmensatz für SC6A062R.
Id.-Nr. 138681
Klemmensatz für SC6A162R.
Id.-Nr. 138682
Klemmensatz für SC6A261R.
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6.4.4 Zwischenkreiskopplung

Wenn Sie SC6-Antriebsregler im Zwischenkreisverbund koppeln möchten, benötigen Sie die Quick DC-Link-
Module vom Typ DL6B.

Für die horizontale Kopplung erhalten Sie die Hinterbaumodule DL6B in unterschiedlichen Ausführungen,
passend zur Baugröße des Antriebsreglers.

Die Schnellspannklammern zur Befestigung der Kupferschienen sowie ein Isolationsverbindungsteil sind im
Lieferumfang enthalten. Nicht im Lieferumfang enthalten sind die Kupferschienen. Diese müssen ein 
Querschnittsmaß von 5 x 12 mm besitzen. Isolationsendteile sind separat erhältlich.

Quick DC-Link DL6B für Antriebsregler

Folgende Ausführungen sind verfügbar:
DL6B10
Id.-Nr. 56655
Hinterbaumodul für Antriebsregler der Baugröße 0:
SC6A062
DL6B11
Id.-Nr. 56656
Hinterbaumodul für Antriebsregler der Baugröße 1 oder 2:
SC6A162 und SC6A261

Quick DC-Link DL6B Isolationsendteil

Id.-Nr. 56659
Isolationsendteile für den linken und rechten Abschluss des Verbunds, 
2 Stück.
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6.4.5 Bremswiderstand

Ergänzend zu den Antriebsreglern bietet STÖBER nachfolgend beschriebene Bremswiderstände verschiede-
ner Bauform und Leistungsklasse an. Beachten Sie bei der Auswahl die in den technischen Daten der einzel-
nen Typen der Antriebsregler angegebenen minimal zulässigen Bremswiderstände.

6.4.5.1 Rohrfestwiderstand FZMU, FZZMU

Typ FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 53895
SC6A062 X —
SC6A162 (X) X
SC6A261 (X) X

Tab. 26: Zuordnung Bremswiderstand FZMU, FZZMU – Antriebsregler SC6

X Empfohlen

(X) Möglich

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 53895
Typ Rohrfestwiderstand Rohrfestwiderstand
Widerstand [Ω] 100 47
Leistung [W] 600 1200
Therm. Zeitkonst. τth [s] 40 40
Impulsleistung für < 1 s [kW] 18 36
Umax [V] 848 848
Gewicht ohne Verpackung [g] 2200 4170
Schutzart IP20 IP20
Prüfzeichen   

Tab. 27: Spezifikation FZMU, FZZMU

Abmessungen

 R  L 

1 2

 U

 K

 O

 M  X

ø
D

 

H
 

 R 

 K

 U

Abb. 4: Maßzeichnung FZMU (1), FZZMU (2)

Maß FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 53895
L x D 400 × 65 400 × 65
H 120 120
K 6,5 × 12 6,5 × 12
M 430 426
O 485 450
R 92 185
U 64 150
X 10 10

Tab. 28: Abmessungen FZMU, FZZMU [mm]

6 Antriebsregler SC6 6.4 Zubehör

231



6.4.5.2 Flachwiderstand GVADU, GBADU

Typ GVADU 210×20 GBADU 265×30 GBADU 335×30

Id.-Nr. 55441 55442 55443
SC6A062 X X —
SC6A162 (X) (X) X
SC6A261 (X) (X) X

Tab. 29: Zuordnung Bremswiderstand GVADU, GBADU – Antriebsregler SC6

X Empfohlen

(X) Möglich

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation GVADU 210×20 GBADU 265×30 GBADU 335×30

Id.-Nr. 55441 55442 55443
Typ Flachwiderstand Flachwiderstand Flachwiderstand
Widerstand [Ω] 100 100 47
Leistung [W] 150 300 400
Therm. Zeitkonst. τth [s] 60 60 60
Impulsleistung für < 1 s [kW] 3,3 6,6 8,8
Umax [V] 848 848 848
Kabelausführung Radox FEP FEP
Kabellänge [mm] 500 500 500
Leiterquerschnitt [AWG] 18/19

(0,82 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
Gewicht ohne Verpackung [g] 300 930 1200
Schutzart IP54 IP54 IP54
Prüfzeichen    

Tab. 30: Spezifikation GVADU, GBADU

Abmessungen

A

D

F

E
G C

J K

H

b

Abb. 5: Maßzeichnung GVADU, GBADU
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Maß GVADU 210×20 GBADU 265×30 GBADU 335×30

Id.-Nr. 55441 55442 55443
A 210 265 335
H 192 246 316
C 20 30 30
D 40 60 60
E 18,2 28,8 28,8
F 6,2 10,8 10,8
G 2 3 3
K 2,5 4 4
J 4,3 5,3 5,3
β 65° 73° 73°

Tab. 31: Abmessungen GVADU, GBADU [mm]

6.4.6 Drossel

Technische Angaben zu passenden Drosseln entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

6.4.6.1 Ausgangsdrossel TEP

Ausgangsdrosseln werden für den Anschluss von Antriebsreglern der Baugrößen 0 bis 2 an Synchron-Servo-
motoren oder Asynchronmotoren ab einer Kabellänge > 50 m benötigt, um Störimpulse zu reduzieren und
das Antriebssystem zu schonen. Beim Anschluss von Lean-Motoren dürfen keine Ausgangsdrosseln einge-
setzt werden.

Information

Die folgenden technischen Daten gelten für eine Drehfeldfrequenz von 200 Hz. Diese Drehfeldfrequenz
erreichen Sie zum Beispiel mit einem Motor mit der Polpaarzahl 4 und der Nenndrehzahl 3000 min-1.
Beachten Sie für höhere Drehfeldfrequenzen in jedem Fall das angegebene Derating. Beachten Sie
außerdem die Abhängigkeit von der Taktfrequenz.

Eigenschaften

Spezifikation TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41 TEP4020-0RS41

Id.-Nr. 53188 53189 53190
Spannungsbereich 3 × 0 bis 480 VAC

Frequenzbereich 0 – 200 Hz
Nennstrom IN,MF bei 4 kHz 4 A 17,5 A 38 A
Nennstrom IN,MF bei 8 kHz 3,3 A 15,2 A 30,4 A
Max. zulässige Motor-
kabellänge mit
Ausgangsdrossel

100 m

Max. Umgebungs-
temperatur ϑamb,max

40  °C

Schutzart IP00
Wicklungsverluste 11 W 29 W 61 W
Eisenverluste 25 W 16 W 33 W
Anschluss Schraubklemme
Max. Leiterquerschnitt 10 mm²
UL Recognized
Component (CAN; USA)

Ja

Prüfzeichen  

Tab. 32: Spezifikation TEP
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Abmessungen

e

f

h

b1

b2

A
M1:2

A

w d

a2a1

Abb. 6: Maßzeichnung TEP

Maß TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41 TEP4020-0RS41

Höhe h [mm] Max. 153 Max. 153 Max. 180
Breite w [mm] 178 178 219
Tiefe d [mm] 73 88 119
Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a1 [mm]

166 166 201

Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a2 [mm]

113 113 136

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b1 [mm]

53 68 89

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b2 [mm]

49 64 76

Bohrlöcher – Tiefe e [mm] 5,8 5,8 7
Bohrlöcher – Breite f [mm] 11 11 13
Verschraubung – M M5 M5 M6
Gewicht ohne Verpackung [g] 2900 5900 8800

Tab. 33: Abmessungen und Gewicht TEP

6.4.7 HTL- auf TTL-Adapter
HTL- auf-TTL-Adapter HT6

Id.-Nr. 56665
Adapter für Antriebsregler der Baureihen SC6 und SI6 zur Pegelumsetzung
von HTL-Signalen auf TTL-Signale.
Er dient dem Anschluss eines Inkrementalencoders HTL differenziell an
Klemme X4 des Antriebsreglers.
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6.5 Weitere Informationen

6.5.1 Richtlinien und Normen

Folgende europäische Richtlinien und Normen sind für die Antriebsregler relevant:

• Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

• Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

• EMV-Richtlinie 2014/30/EU

• EN 61326-3-1:2008

• EN 61800-3:2004 und A1:2012

• EN 61800-5-1:2007

• EN 61800-5-2:2007

• EN 50178:1997

• IEC 61784-3:2010

6.5.2 Symbole, Kenn- und Prüfzeichen

Erdungssymbol
Erdungssymbol nach IEC 60417, Symbol 5019.

Bleifrei-Kennzeichen RoHS
Kennzeichen gemäß RoHS-Richtlinie 2011-65-EU.

CE-Kennzeichen
Selbstdeklaration des Herstellers: Das Produkt entspricht den 
EU-Richtlinien.

UL-Prüfzeichen
Dieses Produkt ist von UL für USA und Kanada gelistet.
Repräsentative Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und 
erfüllen die anwendbaren Normen.

UL-Prüfzeichen für anerkannte Komponenten
Diese Komponente oder dieses Material ist von UL anerkannt. Repräsenta-
tive Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und erfüllen die an-
wendbaren Anforderungen.

6.5.3 Weitere Dokumentationen

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Handbuch Antriebsregler SC6 442789
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7 Antriebsregler SI6
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7 Antriebsregler SI6

7.1 Übersicht
Antriebsregelung in Anreihtechnik

Merkmale

• Einzel- oder Doppelachsregler mit einem Ausgangsnenn-
strom bis 50 A und 250 % Überlastfähigkeit

• Versorgungsmodule bis 20 kW Nennleistung
• Sensorlose Positionsregelung von STÖBER Lean-Motoren
• Regelung von rotativen Synchron-Servomotoren, 

Asynchronmotoren und Torquemotoren
• One Cable Solution HIPERFACE DSL
• Elektronisches Motortypenschild über Encoderschnittstellen

HIPERFACE DSL oder EnDat 2.2 digital
• Integrierte EtherCAT- oder PROFINET-Kommunikation
• Sicherheitstechnik STO über Klemmen oder STO und SS1

über FSoE (Fail Safe over EtherCAT): SIL 3, PL e (Kat. 4)
• Integrierte Bremsenansteuerung
• Energieversorgung über Zwischenkreiskopplung
• Asymmetrische Nennstromnutzung an Doppelachsreglern

bei Betrieb von Motoren unterschiedlicher Leistung
• Variable Einspeiseleistung durch parallelschaltbare 

Versorgungsmodule
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7.1.1 Merkmale

Die komplett neu konzipierte STÖBER Anreihtechnik besteht aus der Kombination Antriebsregler SI6 und
Versorgungsmodul PS6. Passende Quick DC-Link-Module übernehmen die Energieversorgung der Antriebs-
regler im Verbund. Der Antriebsregler SI6 ist in vier Baugrößen als Einzel- oder Doppelachsregler mit einem
Ausgangsnennstrom bis zu 50 A erhältlich. Das Versorgungsmodul PS6 steht in zwei Baugrößen mit einer
Nennleistung von 10 kW bzw. 20 kW zur Verfügung. Als wirtschaftlich attraktives System mit minimierter
Gerätebreite eröffnet der SI6 eine neue Dimension der Multiachs-Anwendungen.

Für den Einsatz mit Asynchronmotoren stehen die optimierten Steuerarten Vektorregelung, sensorlose 
Vektorregelung, U/f-Schlupfkompensiert und U/f-Steuerung zur Verfügung.

Antriebsregelung in Anreihtechnik mit SI6 und PS6

Booksize? Taschenbuch!

Sie sparen wertvollen Platz im Schaltschrank, denn mit gerade mal 45 mm Breite ist der Antriebsregler die
kompakteste Lösung auf dem Markt. Dabei bietet er alle Features, die sich ein Konstrukteur wünscht.

Kapazitäten passgenau dimensionieren

4 Achsen, 16 oder 97? Ein einzelner Antriebsregler SI6 kann bis zu
zwei Achsen regeln. Dank der Anreihtechnik lässt sich die Anzahl der
anzusteuernden Motoren resp. Achsen frei skalieren. Bei Bedarf 
werden die Antriebsregler SI6 kombiniert mit Stand-Alone-Einheiten
aus den STÖBER Baureihen SC6 oder SD6. Für die gemeinsame 
Energieversorgung können Antriebsregler der Baureihen SI6, SC6 und
SD6 über Quick DC-Link-Module miteinander verbunden werden.

Maßgeschneiderte Energienutzung

Die Antriebsregler SI6 sind mit einem zentralen Versorgungsmodul verbunden. Eingespart werden dezentra-
le Versorgungsmodule sowie Absicherungen und Verkabelung für jede Achse. Bei der Verwendung von Dop-
pelachsmodulen können nicht genutzte Leistungsreserven einer Achse für die zweite Achse genutzt werden.
Eine beträchtliche Reduktion von Platzbedarf und Kosten!

Wenige Klicks, wenig Draht

Die Installation erfolgt denkbar einfach. Kein mühsames Verdrahten. Die patentierten Quick DC-Link-Module
ermöglichen das simple "Einklicken" der Standard-Kupferschienen sowie die einfache Montage und den 
Anschluss der Antriebsregler.

Sicherheitsfunktionen

Das Sicherheitskonzept der Antriebsregler basiert auf der Funktion STO (Safe Torque Off). Das Konzept 
entspricht SIL 3 nach DIN EN 61800-5-2 und PL e (Kat. 4) nach DIN EN ISO 13849-1. Bei Doppelachsreglern
wirkt die zweikanalig aufgebaute Sicherheitsfunktion STO auf beide Achsen. Für die Anbindung an einen
überlagerten Sicherheitskreis stehen unterschiedliche Schnittstellen zur Verfügung (Klemmen oder FSoE).

7 Antriebsregler SI6 7.1 Übersicht

239



Heavy Duty

Hinter dem filigranen, eleganten Äußeren verbirgt sich eine extrem robuste Bauweise. Alle Komponenten –
vom stabilen, gut abschirmenden Stahlblechgehäuse bis zum Motoranschlussstecker – übertreffen die Soll-
werte der Industrienormen bei Weitem. Auch das Innenleben ist alles andere als kleinformatig: großzügig
ausgelegte Rechnerkapazitäten, hochwertige Bauteile, sorgfältige Verarbeitung.

7.1.2 Software-Komponenten
Projektierung und Inbetriebnahme

Die Projektierungs- und Inbetriebnahme-Software DriveControlSuite der 6. Generation verfügt über alle
Funktionen zur effizienten Nutzung von Antriebsreglern in Einzel- und Multiachs-Anwendungen. Das 
Programm führt Sie anhand von Assistenten Schritt für Schritt durch den gesamten Projektierungs- und 
Parametrierungsvorgang.

Offene Kommunikation

Im Antriebsregler sind die Ethernet-basierten Feldbussysteme EtherCAT und PROFINET verfügbar.

Applikationen

Für die zentrale Bewegungsführung anspruchsvoller Maschinen empfiehlt sich eine steuerungsbasierende
Bewegungsführung.

Mit den steuerungsbasierenden Betriebsarten der Applikation CiA 402 realisieren Sie Anwendungen mit 
synchronisierter, zyklischer Sollwertvorgabe (csp, csv, cst, ip) durch eine Motion Control-Steuerung. 
Zusätzlich können die Antriebsregler auch selbstständig Bewegungsaufgaben übernehmen, zum Beispiel 
Referenzierfahrten und Tippen bei der Inbetriebnahme.

Daneben stehen die antriebsbasierenden Applikationen Drive Based und Drive Based Synchronous sowie die
antriebsbasierenden Betriebsarten (pp, pv, pt) der Applikation CiA 402 für Drehmoment-/Kraftbetrieb, 
Geschwindigkeitsbetrieb oder Positionierbetrieb zur Verfügung.

7.1.3 Anwendungstraining

STÖBER bietet ein mehrstufiges Trainingsprogramm, das im Wesentlichen auf die Anwendungsprogrammie-
rung des Motion Controllers und Antriebsreglers fokussiert ist.

G6 Basic

Trainingsinhalte: Systemübersicht, Montage und Inbetriebnahme des Antriebsreglers. Verwendung von 
Optionsmodulen. Parametrierung, Inbetriebnahme und Diagnose über die Inbetriebnahme-Software. 
Fernwartung. Grundlagen der Regleroptimierung. Konfiguration des Antriebsstrangs. Integrierte Software-
Funktionen. Software-Applikationen. Anbindung an eine übergeordnete Steuerung. Grundlagen Sicherheits-
technik. Praktische Übungen am Trainingsaufbau.

Verwendete Software: DriveControlSuite.

G6 Advanced

Trainingsinhalte: Spezialwissen zur Regelungs-, Steuerungs- und Sicherheitstechnik. Praktische Übungen am
Trainingsaufbau.
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7.2 Technische Daten
Technische Daten zu den Antriebsreglern, Versorgungsmodulen und zum Zubehör entnehmen Sie den nach-
folgenden Kapiteln.

7.2.1 Allgemeine technische Daten

Nachfolgende Angaben gelten gleichermaßen für den Antriebsregler SI6 und das Versorgungsmodul PS6.

Gerätemerkmale

Schutzart Gerät IP20
Schutzart Einbauraum Mindestens IP54
Schutzklasse Schutzklasse I nach DIN EN 61140
Funkentstörung Integrierter Netzfilter nach DIN EN 61800-3, 

Störaussendung Klasse C3
Überspannungskategorie III nach DIN EN 61800-5-1
Prüfzeichen   

Tab. 1: Gerätemerkmale

Transport- und Lagerungsbedingungen

Lager-/
Transporttemperatur

−20 °C bis +70 °C
Maximale Änderung: 20 K/h

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Vibration (Transport) 
nach DIN EN 60068-2-6

5 Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 3,5 mm 
9 Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 10 m/s²
200 Hz ≤ f ≤ 500  Hz: 15 m/s²

Fallhöhe bei freiem Fall1

Gewicht < 100 kg
nach DIN EN 61800-2
(bzw. DIN EN 60721-3-2:1997, 
Klasse 2M1)

0,25 m

Tab. 2: Transport- und Lagerungsbedingungen

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb 0 °C bis 45 °C bei Nenndaten
45 °C bis 55 °C mit Derating −2,5 % / K

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Aufstellhöhe 0 m bis 1000 m über NN ohne Einschränkung

1000 m bis 2000 m über NN mit Derating −1,5 % / 100 m
Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 nach EN 50178
Belüftung Eingebauter Lüfter
Vibration (Betrieb) 
nach DIN EN 60068-2-6

5  Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 0,35 mm 
9  Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 1 m/s²

Tab. 3: Betriebsbedingungen

Entladungszeiten

Selbstentladung DC-Zwischenkreis 15 min
Schnellentladung DC-Zwischenkreis Durch Versorgungsmodul PS6 in Verbindung mit einem 

Bremswiderstand:
< 1 min

Tab. 4: Entladungszeiten des Zwischenkreises

1 Gültig nur für originalverpackte Komponenten
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7.2.2 Antriebsregler

Nachfolgende Kapitel beinhalten Angaben zu elektrischen Daten, Abmessungen und Gewicht des Antriebs-
reglers.

7.2.2.1 Typenbezeichnung

SI 6 A 0 6 1 Z

Tab. 5: Beispiel-Code zur SI6-Typenbezeichnung

Code Bezeichnung Ausführung

SI Baureihe ServoInverter
6 Generation 6. Generation
A Version
0 – 3 Baugröße (BG)
6 Leistungsstufe Leistungsstufe innerhalb der Baugröße
1
2

Achsregler Einzelachsregler
Doppelachsregler

Z
R
Y

Sicherheitstechnik SZ6: ohne Sicherheitstechnik
SR6: STO über Klemmen
SY6: STO und SS1 über FSoE

Tab. 6: Bedeutung des SI6-Beispiel-Codes

7.2.2.2 Baugrößen

Typ Id.-Nr. Baugröße Achsregler

SI6A061 56645 BG 0 Einzelachsregler
SI6A062 56646 BG 0 Doppelachsregler
SI6A161 56647 BG 1 Einzelachsregler
SI6A162 56648 BG 1 Doppelachsregler
SI6A261 56649 BG 2 Einzelachsregler
SI6A262 56653 BG 2 Doppelachsregler
SI6A361 56654 BG 3 Einzelachsregler

Tab. 7: Verfügbare SI6-Typen und -Baugrößen

SI6 in den Baugrößen 0 bis 3

Beachten Sie, dass das Grundgerät ohne Klemmen ausgeliefert wird. Passende Klemmensätze sind für jede
Baugröße separat erhältlich.
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7.2.2.3 Elektrische Daten

Die elektrischen Daten der verfügbaren SI6-Baugrößen entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

7.2.2.3.1 Steuerteil

Elektrische Daten Alle Typen

U1CU 24  VDC, +20  % / −15  %
I1maxCU 0,5 A

Tab. 8: Elektrische Daten Steuerteil

7.2.2.3.2 Leistungsteil: Baugröße 0

Elektrische Daten SI6A061 SI6A062

U1PU 280 – 800 VDC

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU

0 – max. 

1PUU
2

CPU 180 µF 270 µF

Tab. 9: Elektrische Daten SI6, Baugröße 0

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SI6A061 SI6A062

fPWM,PU 4 kHz
I2N,PU 5 A 2 × 5 A
I2maxPU 210 % für 2 s

Tab. 10: Elektrische Daten SI6, Baugröße 0, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SI6A061 SI6A062

fPWM,PU 8 kHz
I2N,PU 4,5 A 2 × 4,5 A
I2maxPU 250 % für 2 s

Tab. 11: Elektrische Daten SI6, Baugröße 0, bei 8 kHz Taktfrequenz

7.2.2.3.3 Leistungsteil: Baugröße 1

Elektrische Daten SI6A161 SI6A162

U1PU 280 – 800 VDC

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU

0 – max. 

1PUU
2

CPU 470 µF 940 µF

Tab. 12: Elektrische Daten SI6, Baugröße 1

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SI6A161 SI6A162

fPWM,PU 4 kHz
I2N,PU 12 A 2 × 12 A
I2maxPU 210 % für 2 s

Tab. 13: Elektrische Daten SI6, Baugröße 1, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SI6A161 SI6A162

fPWM,PU 8 kHz
I2N,PU 10 A 2 × 10 A
I2maxPU 250 % für 2 s

Tab. 14: Elektrische Daten SI6, Baugröße 1, bei 8 kHz Taktfrequenz
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7.2.2.3.4 Leistungsteil: Baugröße 2

Elektrische Daten SI6A261 SI6A262

U1PU 280 – 800 VDC

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU

0 – max. 

1PUU
2

CPU 940 µF 2250 µF

Tab. 15: Elektrische Daten SI6, Baugröße 2

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SI6A261 SI6A262

fPWM,PU 4 kHz
I2N,PU 22 A 2 × 25 A
I2maxPU 210 % für 2 s

Tab. 16: Elektrische Daten SI6, Baugröße 2, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SI6A261 SI6A262

fPWM,PU 8 kHz
I2N,PU 20 A 2 × 20 A
I2maxPU 250 % für 2 s

Tab. 17: Elektrische Daten SI6, Baugröße 2, bei 8 kHz Taktfrequenz

7.2.2.3.5 Leistungsteil: Baugröße 3

Elektrische Daten SI6A361

U1PU 280 – 800 VDC

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU

0 – max. 

1PUU
2

CPU 2250 µF

Tab. 18: Elektrische Daten SI6, Baugröße 3

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SI6A361

fPWM,PU 4 kHz
I2N,PU 50 A
I2maxPU 210 % für 2 s

Tab. 19: Elektrische Daten SI6, Baugröße 3, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SI6A361

fPWM,PU 8 kHz
I2N,PU 40 A
I2maxPU 250 % für 2 s

Tab. 20: Elektrische Daten SI6, Baugröße 3, bei 8 kHz Taktfrequenz
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7.2.2.3.6 Asymmetrische Nennstromnutzung an Doppelachsreglern

Beim Betrieb von zwei Motoren an einem Doppelachsregler ist es möglich, einen der Motoren mit einem
dauerhaften Strom oberhalb des Nennstroms des Antriebsreglers zu betreiben, wenn der dauerhafte Strom
des zweiten angeschlossenen Motors niedriger als der Nennstrom des Antriebsreglers ist. Damit sind 
kostengünstige Kombinationen von Doppelachsreglern und Motoren möglich.

Über folgende Formeln kann der Ausgangsstrom für Achse B bestimmt werden, wenn der Ausgangsstrom
für Achse A bekannt ist:

Beispiel 1

( )2PU(B) 2N,PU 2PU(A) 2N,PU
3I I I I
5

= - - ´
für 2PU(A) 2N,PU0 I I£ £

Beispiel 2

( )2PU(B) 2N,PU 2PU(A) 2N,PU
5I I I I
3

= - - ´
für 2N,PU 2PU(A) 2N,PUI I 1,6 I£ £ ´

160 %

I2PU(B)

I2PU(A)

I2N,PU

I2N,PU 160 %

1

2

Abb. 1: Asymmetrische Last an Doppelachsreglern

Information

Beachten Sie, dass sich die verfügbaren Maximalströme I2maxPU der Achsregler auch bei asymmetrischer
Nennstromnutzung auf den Ausgangsnennstrom I2N,PU beziehen.

7 Antriebsregler SI6 7.2 Technische Daten

245



7.2.2.3.7 Verlustleistungsdaten nach EN 61800-9-2

Typ Nenn-
strom
I2N,PU

Schein-
leistung

Absolute
Verluste 

PV,CU
2

Betriebspunkte3 IE-
Klasse4

Vergleich5

(0/25) (0/50) (0/100) (50/25) (50/50) (50/100) (90/50) (90/100)

Relative Verluste

[A] [kVA] [W] [%]

SI6A06x 5 3,5 Max. 10 0,71 0,86 1,33 0,76 0,97 1,61 1,13 2,13 IE2

SI6A16x 12 8,3 Max. 10 0,55 0,71 1,19 0,59 0,80 1,44 0,94 1,87 IE2

SI6A261 22 16,6 Max. 10 0,55 0,71 1,19 0,59 0,80 1,44 0,94 1,87 IE2

SI6A262 25 17,3 Max. 10 0,45 0,62 1,12 0,50 0,74 1,47 0,95 2,12 IE2

SI6A361 50 34,6 Max. 10 0,45 0,62 1,12 0,50 0,74 1,47 0,95 2,12 IE2

Absolute Verluste PV

[A] [kVA] [W] [W] [%]

SI6A06x 5 3,5 Max. 10 25 30,2 46,5 26,5 33,8 56,5 39,5 74,4 IE2 24,9

SI6A16x 12 8,3 Max. 10 45,7 58,7 98,7 49,1 66,3 119,6 78,1 155,4 IE2 26,7

SI6A261 22 16,6 Max. 10 91,5 117,4 197,3 98,2 132,6 239,2 156,2 310,8 IE2 30,8

SI6A262 25 17,3 Max. 10 77,9 106,5 193,0 87,1 127,9 254,3 163,8 367,6 IE2 36,4

SI6A361 50 34,6 Max. 10 155,8 213,1 386,0 174,3 255,8 508,6 327,6 735,2 IE2 39,5

Tab. 21: Verlustleistungsdaten nach EN 61800-9-2 für eine Achse eines Antriebsreglers SI6

Rahmenbedingungen

Die angegebenen Verluste gelten für jeweils eine Achse eines Antriebsreglers und berücksichtigen anteilig
die Verluste des Versorgungsmoduls PS6 für diese Achse.

Bei einem Verbund mit insgesamt x Achsen sind die Werte mit der Anzahl der Achsregler (x) zu multiplizie-
ren, z. B. x = 4 für 1 × PS6 und 2 × SI6A062.

Die Verlustdaten gelten für Antriebsregler ohne Zubehör.

Die Verlustleistungsberechnung basiert auf einer 3-phasigen Netzspannung mit 400 VAC / 50 Hz.

Die berechneten Daten enthalten einen Aufschlag von 10 % gemäß EN 61800-9-2.

Die Verlustleistungsangaben beziehen sich auf eine Taktfrequenz von 4 kHz.

Die absoluten Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil beziehen sich auf die 24 VDC-Versorgung der Steuer-
elektronik.

2 Absolute Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil
3 Betriebspunkte bei relativer Motorstatorfrequenz in % und relativem Drehmomentenstrom in %
4 IE-Klasse nach EN 61800-9-2
5 Vergleich der Verluste zur Referenz bezogen auf IE2 im Nennpunkt (90, 100)
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7.2.2.4 Derating

Beachten Sie bei der Dimensionierung des Antriebsreglers das Derating des Ausgangsnennstroms in 
Abhängigkeit von Taktfrequenz, Umgebungstemperatur und Aufstellhöhe. Bei einer Umgebungstemperatur
von 0 °C bis 45 °C sowie einer Aufstellhöhe von 0 m bis 1000 m besteht keine Einschränkung. 
Bei hiervon abweichenden Werten gelten die nachfolgend beschriebenen Angaben.

7.2.2.4.1 Einfluss der Taktfrequenz

Durch Veränderung der Taktfrequenz fPWM wird unter anderem die Geräuschentwicklung des Antriebs beein-
flusst. Ein Erhöhen der Taktfrequenz hat jedoch erhöhte Verluste zur Folge. Legen Sie bei der Projektierung
die höchste Taktfrequenz fest und bestimmen Sie damit den Ausgangsnennstrom I2N,PU für die 
Dimensionierung des Antriebsreglers.

Typ I2N,PU

4 kHz [A]
I2N,PU

8 kHz [A]
I2N,PU

16 kHz [A]

SI6A061 5 4,5 3,5
SI6A062 2 × 5 2 × 4,5 2 × 3,5
SI6A161 12 10 6
SI6A162 2 × 12 2 × 10 2 × 6
SI6A261 22 20 10
SI6A262 2 × 25 2 × 20 2 × 10
SI6A361 50 40 —

Tab. 22: Ausgangsnennstrom I2N,PU in Abhängigkeit von der Taktfrequenz

7.2.2.4.2 Einfluss der Umgebungstemperatur

Das Derating in Abhängigkeit von der Umgebungstemperatur ergibt sich wie folgt:

• 0 °C bis 45 °C: keine Einschränkung (DT = 100 %)

• 45 °C bis 55 °C: Derating −2,5 % / K

Beispiel

Der Antriebsregler soll bei 50 °C betrieben werden.

Der Deratingfaktor DT wird wie folgt berechnet:
DT = 100 % − 5 × 2,5 % = 87,5 %

7.2.2.4.3 Einfluss der Aufstellhöhe

Das Derating in Abhängigkeit von der Aufstellhöhe ergibt sich wie folgt:

• 0 m bis 1000 m: keine Einschränkung (DIA = 100 %)

• 1000 m bis 2000 m: Derating −1,5 % / 100 m

Beispiel

Der Antriebsregler soll auf einer Höhe von 1500 m über NN aufgestellt werden.

Der Deratingfaktor DIA wird wie folgt berechnet:
DIA = 100 % − 5 × 1,5 % = 92,5 %

7.2.2.4.4 Berechnung des Deratings

Gehen Sie bei der Berechnung wie folgt vor:

1. Legen Sie die höchste Taktfrequenz (fPWM) fest, die während des Betriebs verwendet wird und 
bestimmen Sie damit den Nennstrom I2N,PU.

2. Bestimmen Sie die Deratingfaktoren für Aufstellhöhe und Umgebungstemperatur.

3. Berechnen Sie den reduzierten Nennstrom I2N,PU(red) gemäß der nachfolgenden Formel:
I2N,PU(red) = I2N,PU × DT × DIA
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Beispiel

Ein Antriebsregler des Typs SI6A061 soll bei einer Taktfrequenz von 8 kHz auf einer Höhe von 1500 m über
NN und einer Umgebungstemperatur von 50 °C betrieben werden.

Der Nennstrom des SI6A061 bei 8 kHz beträgt 4,5 A. Der Deratingfaktor DT berechnet sich wie folgt: 
DT = 100 % − 5 × 2,5 % = 87,5 %

Der Deratingfaktor DIA berechnet sich wie folgt: 
DIA = 100 % − 5 × 1,5 % = 92,5 %

Der für die Projektierung zu beachtende Ausgangsstrom beträgt: 
I2N,PU(red) = 4,5 A × 0,875 × 0,925 = 3,64 A

7.2.2.5 Abmessungen

g c g

0 – 2 3

b
w

w

b

h
4

h
3

h
1a

h
2

a

d

Abb. 2: Maßzeichnung SI6

Maß BG 0 BG 1 BG 26 BG 27 BG 3

Antriebsregler Breite w 45 65 105
Tiefe d 265 286
Höhe Korpus h1 343
Höhe Befestigungslasche h2 15
Höhe inkl.
Befestigungslaschen

h3 373

Gesamthöhe inkl.
Schirmanschluss

h4 423

Befestigungslöcher
(M5)

Vertikaler Abstand a 360+2
Vertikaler Abstand zur
Oberkante

b 5

Horizontaler Abstand der
Befestigungslöcher

c 45

Horizontaler Abstand
zum Seitenrand

g 30

Tab. 23: Abmessungen SI6 [mm]

6 Einzelachsregler
7 Doppelachsregler
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7.2.2.6 Gewicht

Typ Gewicht ohne Verpackung [g] Gewicht mit Verpackung [g]

SI6A061 2980 4600
SI6A062 3460 5060
SI6A161 3880 5260
SI6A162 4820 6240
SI6A261 4760 6200
SI6A262 6240 7420
SI6A361 6180 7360

Tab. 24: Gewicht SI6 [g]

7.2.3 Versorgungsmodul

Nachfolgende Kapitel beinhalten Angaben zu elektrischen Daten, Abmessungen und Gewicht des 
Versorgungsmoduls.

7.2.3.1 Typenbezeichnung

PS 6 A 2 4

Tab. 25: Beispiel-Code zur PS6-Typenbezeichnung

Code Bezeichnung Ausführung

PS Baureihe PowerSupply
6 Generation 6. Generation
A Version
2 – 3 Baugröße (BG)
4 Leistungsstufe

Tab. 26: Bedeutung des PS6-Beispiel-Codes

7.2.3.2 Baugrößen

Typ Id.-Nr. Baugröße

PS6A24 56650 BG 2
PS6A34 56651 BG 3

Tab. 27: Verfügbare PS6-Typen und -Baugrößen

PS6 in den Baugrößen 2 und 3

Beachten Sie, dass das Grundgerät ohne Klemmen ausgeliefert wird. Passende Klemmensätze sind für jede
Baugröße separat erhältlich.
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7.2.3.3 Elektrische Daten

Die elektrischen Daten der verfügbaren PS6-Baugrößen sowie die Eigenschaften des Brems-Choppers ent-
nehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

Information

Als Alternative zum dauerhaften, zyklischen Netz-Ein‐/Netz‐Aus‐Betrieb steht die Sicherheitsfunktion STO
für das sichere Stillsetzen zur Verfügung.

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

7.2.3.3.1 Steuerteil

Elektrische Daten Alle Typen

U1CU 24  VDC, +20  % / −15  %
I1maxCU 0,5 A

Tab. 28: Elektrische Daten Steuerteil

7.2.3.3.2 Leistungsteil: Baugröße 2

Elektrische Daten PS6A24

U1PU 3 × 400 VAC, +32 % / −50 %, 50/60 Hz; 
3 × 480 VAC, +10 % / −58 %, 50/60 Hz

U2PU √2 × U1PU

PN,PU 10 kW
I1N,PU 25 A
I1maxPU I1N,PU × 180 % für 5 s;

I1N,PU × 150 % für 30 s
CmaxPU 5000 µF

Tab. 29: Elektrische Daten PS6, Baugröße 2

7.2.3.3.3 Leistungsteil: Baugröße 3

Elektrische Daten PS6A34

U1PU 3 × 400 VAC, +32 % / −50 %, 50/60 Hz; 
3 × 480 VAC, +10 % / −58 %, 50/60 Hz

U2PU √2 × U1PU

PN,PU 20 kW
I1N,PU 50 A
I1maxPU I1N,PU × 180 % für 5 s;

I1N,PU × 150 % für 30 s
CmaxPU 10000 µF

Tab. 30: Elektrische Daten PS6, Baugröße 3

7.2.3.3.4 Parallelschaltung

Bei Parallelschaltung von Versorgungsmodulen erhöhen sich die Leistung und der Strom. Hierbei ist ein 
Derating auf die Summe mit Faktor 0,8 zu berücksichtigen.

Die Ladefähigkeit der Versorgungsmodule kann durch Parallelschaltung nur dann erhöht werden, wenn die
Netzversorgung an allen Versorgungsmodulen gleichzeitig zugeschaltet wird. Bei der Erhöhung der 
Ladefähigkeit ist ebenfalls ein Derating auf die Summe mit Faktor 0,8 zu berücksichtigen.

Die folgende Tabelle zeigt Beispielkombinationen für die Parallelschaltung.

Elektrische Daten 2 x PS6A24 3 x PS6A24 2 x PS6A34 3 x PS6A34

PN,PU 16 kW 24 kW 32 kW 48 kW
I1N,PU 40 A 60 A 80 A 120 A
CmaxPU 8000 µF 12000 µF 16000 µF 24000 µF

Tab. 31: Elektrische Daten bei Parallelschaltung, Beispielkombinationen

Für die Parallelschaltung mehrerer Versorgungsmodule PS6 gelten folgende Rahmenbedingungen:

• Nur gleiche Baugrößen dürfen parallel geschaltet werden.

• Sie können maximal 3 PS6A34 parallelschalten.
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7.2.3.3.5 Brems-Chopper

Elektrische Daten Alle Typen

UonCH 780 – 800 VDC

UoffCH 740 – 760 VDC

R2minRB 22 Ω
PmaxRB 29,1 kW
PeffRB 13,2 kW

Tab. 32: Elektrische Daten Brems-Chopper

7.2.3.3.6 Schnellentladung

Die Schnellentladung wird aktiviert, wenn für 20 s keine Netzversorgung vorhanden und die Zwischenkreis-
spannung in diesem Zeitraum gesunken ist. Bei aktivierter Schnellentladung wird der Zwischenkreis über
den Brems-Chopper und den Bremswiderstand entladen. Bei gleichbleibender oder steigender Zwischen-
kreisspannung findet keine Schnellentladung statt, da dieses Verhalten auf ein zweites Versorgungsmodul
im Zwischenkreisverbund hindeutet. Wenn der Temperatursensor des Bremswiderstands aktiv ist, bleibt die
Schnellentladung ebenfalls aus.

7.2.3.4 Abmessungen

w d

h
1

h
3

h
2

a
b

Abb. 3: Maßzeichnung PS6

Maß BG 2 BG 3

Versorgungsmodul Breite w 45 65
Tiefe d 204 219
Höhe Korpus h1 343
Höhe Befestigungslasche h2 15
Höhe inkl.
Befestigungslaschen

h3 373

Befestigungslöcher (M5) Vertikaler Abstand a 360+2
Vertikaler Abstand zur 
Oberkante

b 5

Tab. 33: Abmessungen PS6 [mm]

7.2.3.5 Gewicht

Typ Gewicht ohne Verpackung [g] Gewicht mit Verpackung [g]

PS6A24 2680 4180
PS6A34 3820 4920

Tab. 34: Gewicht PS6 [g]
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7.2.4 Zwischenkreiskopplung

Nachfolgende Kapitel beinhalten Angaben zu elektrischen Daten, Abmessungen und Gewicht der 
Quick DC-Link-Module DL6B.

7.2.4.1 Allgemeine technische Daten

Nachfolgende Angaben gelten für alle Quick DC-Link-Module und entsprechen den allgemeinen technischen
Daten des Grundgeräts.

Gerätemerkmale

Schutzart Gerät IP20 (wenn überbaut)
Schutzklasse Schutzklasse I nach DIN EN 61140 (wenn überbaut)
Schutzart Einbauraum Mindestens IP54

Tab. 35: Gerätemerkmale

Transport- und Lagerungsbedingungen

Lager-/
Transporttemperatur

−20 °C bis +70 °C
Maximale Änderung: 20 K/h

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Vibration (Transport) 
nach DIN EN 60068-2-6

5 Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 3,5 mm 
9 Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 10 m/s²
200 Hz ≤ f ≤ 500  Hz: 15 m/s²

Fallhöhe bei freiem Fall8

Gewicht < 100 kg
nach DIN EN 61800-2
(bzw. DIN EN 60721-3-2:1997, 
Klasse 2M1)

0,25 m

Tab. 36: Transport- und Lagerungsbedingungen

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb 0 °C bis 45 °C bei Nenndaten
45 °C bis 55 °C mit Derating −2,5 % / K

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Aufstellhöhe 0 m bis 1000 m über NN ohne Einschränkung

1000 m bis 2000 m über NN mit Derating −1,5 % / 100 m
Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 nach EN 50178
Vibration (Betrieb) 
nach DIN EN 60068-2-6

5  Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 0,35 mm 
9  Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 1 m/s²

Tab. 37: Betriebsbedingungen

7.2.4.2 Zuordnung DL6B – SI6 und PS6

DL6B ist in folgenden Ausführungen verfügbar, passend zu den einzelnen Antriebsregler- und 
Versorgungsmodultypen:

Typ DL6B10 DL6B11 DL6B12 DL6B20 DL6B21

Id.-Nr. 56655 56656 56663 56657 56658
SI6A061 X — — — —
SI6A062 X — — — —
SI6A161 — X — — —
SI6A162 — X — — —
SI6A261 — X — — —
SI6A262 — — X — —
SI6A361 — — X — —
PS6A24 — — — X —
PS6A34 — — — — X

Tab. 38: Zuordnung DL6B zu SI6 und PS6

8 Gültig nur für originalverpackte Komponenten
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7.2.4.3 Abmessungen

g c g

0 – 2 3
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Abb. 4: Maßzeichnung DL6B

Maß DL6B10
DL6B20

DL6B11
DL6B21

DL6B12

Quick DC-Link Breite w 45 65 105
Tiefe d1 35
Tiefe inkl.
Befestigungsbolzen

d2 49

Höhe h1 375
Höhe Befestigungslasche h2 15
Höhe inkl.
Befestigungslaschen

h3 405

Befestigungslöcher Vertikaler Abstand
(Wandbefestigung)

a1 393+2

Vertikaler Abstand
(Modulbefestigung)

a2 360

Vertikaler Abstand zur
Oberkante

b1 4,5

Vertikaler Abstand zur
Oberkante

b2 22

Horizontaler Abstand der
Befestigungslöcher

c — 45

Horizontaler Abstand zum
Seitenrand

g — 30

Tab. 39: Abmessungen DL6B [mm]
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7.2.4.4 Gewicht

Typ Gewicht ohne Verpackung [g] Gewicht mit Verpackung [g]

DL6B10 440 480
DL6B11 560 600
DL6B12 880 920
DL6B20 480 520
DL6B21 740 780

Tab. 40: Gewicht DL6B [g]

7.2.5 Mindestfreiräume
Antriebsregler und Versorgungsmodule

D35

A

C C

B

Abb. 5: Mindestfreiräume

Die angegebenen Maße beziehen sich auf die Außenkanten des Antriebsreglers bzw. Versorgungsmoduls
einschließlich Hinterbaumodul Quick DC-Link.

Mindestfreiraum A (nach oben) B (nach unten) C (zur Seite) D (nach vorne)

Alle Baugrößen 100 200 5 509

Tab. 41: Mindestfreiräume [mm]

Drossel und Filter

Vermeiden Sie den Einbau unterhalb von Antriebsreglern oder Versorgungsmodulen. Bei Einbau in einen
Schaltschrank wird ein Abstand von ca. 100 mm zu sonstigen benachbarten Bauteilen empfohlen. Dieser 
Abstand stellt die Entwärmung der Drosseln und Filter sicher.

Bremswiderstände

Vermeiden Sie den Einbau unterhalb von Antriebsreglern oder Versorgungsmodulen. Damit die erwärmte
Luft ungehindert abströmen kann, ist ein Mindestabstand von ca. 200 mm zu benachbarten Bauteilen oder
Wänden sowie von ca. 300 mm zu darüber befindlichen Bauteilen oder Decken einzuhalten.

9 Zu berücksichtigender Mindestfreiraum bei dauerhaftem Anschluss der Service-Schnittstelle X9
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7.3 Antriebsregler-/Motorkombinationen
Die Parametrierung eines STÖBER Antriebsreglers ist, besonders zusammen mit den vierpoligen STÖBER
Asynchronmotoren denkbar einfach. Der Motor wird nur durch Eingabe der Motorbaugröße (z. B. 90L) und
seiner Beschaltung (Stern oder Dreieck) vollständig charakterisiert. Bei Motoren bis 3 kW (Baugröße 100)
bietet sich die Dreieckschaltung an (Bemessungspunkt 230 V, 50 Hz). Durch eine Spannungserhöhung bei
höheren Frequenzen kann dem Motor bis zu 87 Hz das volle Drehmoment abverlangt werden. Es ist oft 
sinnvoll, diesen erweiterten Drehzahlstellbereich bereits bei der Getriebeauswahl zu berücksichtigen. 
Nähere Informationen finden Sie im Kapitel  [} 5.6].

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

SI6A061
SI6A062

SI6A161
SI6A162

SI6A261 SI6A262 SI6A361

I2N,PU [A]
(fPWM,PU = 4 kHz)

fT

[Hz]
pz Schal-

tung
PN

[kW]
nN

[min-1]
MN

[Nm]
Mk/
MN

IN

[A]
5 12 22 25 50

Motorwicklung ∆ 230 V / Y 400 V I2N,PU / IN

IE3D080L04 50 4 Y 0,75 1445 5,0 3,7 1,7 2,9

IE3D080L04 87 4 Δ 1,3 2503 5,0 3,7 2,94 1,7

IE3D090S04 50 4 Y 1,1 1440 7,3 3,7 2,5 2,0

IE3D090S04 87 4 Δ 1,91 2494 7,3 3,7 4,33 1,2

IE3D090LX04 50 4 Y 1,5 1455 9,8 4,9 3,4 1,5

IE3D090LX04 87 4 Δ 2,6 2503 9,8 4,9 5,89 2,0

IE3D100KX04 50 4 Y 2,2 1450 14,5 3,8 4,55 1,1

IE3D100KX04 87 4 Δ 3,81 2511 14,5 3,8 7,88 1,5

IE3D100LX04 50 4 Y 3,0 1450 19,8 4 6,35 1,9

IE3D100LX04 87 4 Δ 5,2 2511 19,8 4 11 1,1 2,0

IE3D112M04 50 4 Δ 4,0 1465 26,1 4,5 7,9 1,5

IE3D132SX04 50 4 Δ 5,5 1465 36 3,3 10 1,2 2,2

IE3D132MX04 50 4 Δ 7,5 1470 49 3,9 16 1,4 1,6

IE3D160MX04 50 4 Δ 11 1465 72 3,4 21 1,0 1,2

IE3D160LX04 50 4 Δ 15 1475 97 3,5 27,5 1,8

IE3D180MX04 50 4 Δ 18,5 1475 120 3,3 34,5 1,4

IE3D180LX04 50 4 Δ 22 1475 142 3 41 1,2
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7.4 Zubehör
Informationen zum verfügbaren Zubehör entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

7.4.1 Sicherheitstechnik

Information

Beachten Sie, dass der Antriebsregler in der Standardausführung ohne Sicherheitstechnik ausgeliefert wird
(Option SZ6). Möchten Sie einen Antriebsregler mit integrierter Sicherheitstechnik, müssen Sie diese
zusammen mit dem Antriebsregler bestellen. Die Sicherheitsmodule sind fester Bestandteil der
Antriebsregler und dürfen nicht modifiziert werden.

Option SZ6 – ohne Sicherheitstechnik

Id.-Nr. 56660
Standardausführung.

Sicherheitsmodul SR6 – STO über Klemmen

Id.-Nr. 56661
Optionales Zubehör für den Einsatz der Sicherheitsfunktion Safe Torque
Off (STO) in sicherheitsrelevanten Anwendungen (PL e, SIL 3) nach 
DIN EN ISO 13849-1 und DIN EN 61800-5-2. Anbindung an den überlager-
ten Sicherheitskreis über Klemme X12.

Sicherheitsmodul SY6 – STO und SS1 über FSoE

Id.-Nr. 56662
Optionales Zubehör für den Einsatz der Sicherheitsfunktionen Safe Torque
Off (STO) und Safe Stop 1 (SS1) in sicherheitsrelevanten Anwendungen
(PL e, SIL 3) nach DIN EN ISO 13849-1 und DIN EN 61800-5-2. Anbindung
an den überlagerten Sicherheitskreis über Fail Safe over EtherCAT (FSoE).

7.4.2 Kommunikation

Der Antriebsregler verfügt über zwei Schnittstellen für die Feldbus-Anbindung auf der Geräteoberseite 
sowie über eine Ethernet-Service-Schnittstelle auf der Gerätefront. Kabel für die Anbindung sind separat 
erhältlich.

Feldbussystem EtherCAT oder PROFINET

Bitte geben Sie bei der Bestellung des Grundgeräts das gewünschte Feld-
bussystem mit an.

EtherCAT-Kabel

Ethernet-Patchkabel, CAT5e, gelb.
Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 49313: Länge ca. 0,2 m. 
Id.-Nr. 49314: Länge ca. 0,35 m.

PC-Verbindungskabel

Id.-Nr. 49857
Kabel zur Kopplung der Service-Schnittstelle X9 mit dem PC, CAT5e, blau,
5 m.
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USB 2.0 Ethernet-Adapter

Id.-Nr. 49940
Adapter für die Kopplung von Ethernet auf einen USB-Anschluss.

7.4.3 Klemmensatz

Für den Anschluss benötigen Sie für jedes Versorgungsmodul PS6 und für jeden Antriebsregler SI6 passende
Klemmensätze.

Klemmensatz für Versorgungsmodul

Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 138660
Klemmensatz für PS6A24.
Id.-Nr. 138661
Klemmensatz für PS6A34.

Klemmensatz für Antriebsregler – Option SZ6 (ohne Sicherheitstechnik) oder SY6 (STO und SS1 über FSoE)

Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 138655
Klemmensatz für SI6A061Z/Y.
Id.-Nr. 138656
Klemmensatz für SI6A062Z/Y.
Id.-Nr. 138657
Klemmensatz für SI6A161Z/Y.
Id.-Nr. 138658
Klemmensatz für SI6A162Z/Y.
Id.-Nr. 138659
Klemmensatz für SI6A261Z/Y.
Id.-Nr. 138662
Klemmensatz für SI6A262Z/Y.
Id.-Nr. 138663
Klemmensatz für SI6A361Z/Y.

Klemmensatz für Antriebsregler – Option SR6 (STO über Klemmen)

Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 138683
Klemmensatz für SI6A061R.
Id.-Nr. 138684
Klemmensatz für SI6A062R.
Id.-Nr. 138685
Klemmensatz für SI6A161R.
Id.-Nr. 138686
Klemmensatz für SI6A162R.
Id.-Nr. 138687
Klemmensatz für SI6A261R.
Id.-Nr. 138688
Klemmensatz für SI6A262R.
Id.-Nr. 138689
Klemmensatz für SI6A361R.

7.4.4 Zwischenkreiskopplung

Zur Energieversorgung der im Verbund vorhandenen Antriebsregler benötigen Sie für jedes Versorgungs-
modul PS6 und für jeden Antriebsregler SI6 passende Quick DC-Link-Module vom Typ DL6B.

Für die horizontale Kopplung erhalten Sie die Hinterbaumodule DL6B in unterschiedlichen Ausführungen,
passend zur Baugröße des Antriebsreglers oder Versorgungsmoduls.
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Die Schnellspannklammern zur Befestigung der Kupferschienen sowie ein Isolationsverbindungsteil sind im
Lieferumfang enthalten. Nicht im Lieferumfang enthalten sind die Kupferschienen. Diese müssen ein 
Querschnittsmaß von 5 x 12 mm besitzen. Isolationsendteile sind separat erhältlich.

Quick DC-Link DL6B für Antriebsregler

Folgende Ausführungen sind verfügbar:
DL6B10 
Id.-Nr. 56655
Hinterbaumodul für Antriebsregler der Baugröße 0:
SI6A061 und SI6A062
DL6B11 
Id.-Nr. 56656
Hinterbaumodul für Antriebsregler der Baugröße 1 oder 2 
(Einzelachsregler):
SI6A161, SI6A162 und SI6A261
DL6B12 
Id.-Nr. 56663
Hinterbaumodul für Antriebsregler der Baugröße 2 (Doppelachsregler)
oder 3:
SI6A262 und SI6A361

Quick DC-Link DL6B für Versorgungsmodul

Folgende Ausführungen sind verfügbar:
DL6B20 
Id.-Nr. 56657
Hinterbaumodul für Versorgungsmodul der Baugröße 2:
PS6A24
DL6B21 
Id.-Nr. 56658
Hinterbaumodul für Versorgungsmodul der Baugröße 3:
PS6A34

Quick DC-Link DL6B Isolationsendteil

Id.-Nr. 56659
Isolationsendteile für den linken und rechten Abschluss des Verbunds, 
2 Stück.
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7.4.5 Bremswiderstand

Ergänzend zu den Versorgungsmodulen bietet STÖBER nachfolgend beschriebene Bremswiderstände ver-
schiedener Bauform und Leistungsklasse an. Beachten Sie bei der Auswahl die in den technischen Daten der
Versorgungsmodule angegebenen minimal zulässigen Bremswiderstände. Beachten Sie, dass im Fehlerfall,
z. B. bei einem defekten Brems-Chopper, das Versorgungsmodul vom Netz getrennt werden muss.

7.4.5.1 Zuordnung Bremswiderstand – PS6

Typ KWADQU FZZMQU FGFKQU

Id.-Nr. 56634 56635 56636
PS6A24 (—) (X) X
PS6A34 (—) (X) X

Tab. 42: Zuordnung Bremswiderstand zu Versorgungsmodul PS6

X Empfohlen

(X) Möglich

(—) Bedingt sinnvoll
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7.4.5.2 Flachwiderstand KWADQU

Eigenschaften

Spezifikation KWADQU 420×91

Id.-Nr. 56634
Typ Flachwiderstand mit Temperaturschalter

(einschl. Montagewinkel)
Widerstand [Ω] 100
Leistung [W] 600
Thermische Zeitkonstante τth [s] 60
Impulsleistung für < 1 s [kW] 13
Umax [V] 848
Kabelausführung FEP
Kabellänge [mm] 500
Leiterquerschnitt [AWG] 14/19

(1,9 mm²)
Gewicht ohne Verpackung [g] 2600
Schutzart IP54
Prüfzeichen  

Tab. 43: Spezifikation KWADQU

Spezifikation Temperaturschalter

Schaltleistung 2 A / 24 VDC (DC11)
Nennansprechtemperatur ϑNAT 180 °C ± 5 K
Typ Öffner
Kabelausführung FEP
Kabellänge [mm] 500
Leiterquerschnitt [AWG] 22

Tab. 44: Spezifikation Temperaturschalter

Abmessungen

A

7126,2

2
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+1
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60
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A
+3
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91

Abb. 6: Maßzeichnung KWADQU

Maß KWADQU 420×91

A 420

Tab. 45: Abmessungen KWADQU [mm]
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7.4.5.3 Rohrfestwiderstand FZZMQU

Eigenschaften

Spezifikation FZZMQU 400×65

Id.-Nr. 56635
Typ Rohrfestwiderstand mit Temperaturschalter
Widerstand [Ω] 47
Leistung [W] 1200
Thermische Zeitkonstante τth [s] 40
Impulsleistung für < 1 s [kW] 36
Umax [V] 848
Gewicht ohne Verpackung [g] 4200
Schutzart IP20
Prüfzeichen  

Tab. 46: Spezifikation FZZMQU

Spezifikation Temperaturschalter

Schaltleistung 2 A / 24 VDC (DC11)
Nennansprechtemperatur ϑNAT 180 °C ± 5 K
Typ Öffner
Kabelausführung FEP
Kabellänge [mm] 500
Leiterquerschnitt [AWG] 22

Tab. 47: Spezifikation Temperaturschalter

Abmessungen

 R 
 H

 U 

 K 

 L 

 40 

ø
D

 

 10 

 O 

Abb. 7: Maßzeichnung FZZMQU

Maß FZZMQU 400×65

L × D 400 × 65
H 120
K 6,5 × 12
O 475
R 185
U 150

Tab. 48: Abmessungen FZZMQU [mm]
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7.4.5.4 Stahlgitterfestwiderstand FGFKQU

Eigenschaften

Spezifikation FGFKQU 31005

Id.-Nr. 56636
Typ Stahlgitterfestwiderstand mit Temperaturschalter
Widerstand [Ω] 22
Leistung [W] 2500
Thermische Zeitkonstante τth [s] 30
Impulsleistung für < 1 s [kW] 50
Umax [V] 848
Gewicht ohne Verpackung [g] 7500
Schutzart IP20
Prüfzeichen  

Tab. 49: Spezifikation FGFKQU

Spezifikation Temperaturschalter

Schaltleistung 2 A / 24 VDC (DC11)
Nennansprechtemperatur ϑNAT 180 °C ± 5 K
Typ Öffner
Kabelausführung FEP
Kabellänge [mm] 500
Leiterquerschnitt [AWG] 22

Tab. 50: Spezifikation Temperaturschalter

Abmessungen
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Abb. 8: Maßzeichnung FGFKQU

Maß FGFKQU 31005

A 270
B 295
C 355

Tab. 51: Abmessungen FGFKQU [mm]
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7.4.6 Drossel

Technische Angaben zu passenden Drosseln entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

7.4.6.1 Netzdrossel TEP

Netzdrosseln werden eingesetzt, um Spannungs- und Stromspitzen zu dämpfen und die Netzeinspeisung der
Versorgungsmodule zu entlasten.

Eigenschaften

Spezifikation TEP4010-2US00

Id.-Nr. 56528
Phasen 3
Thermisch zulässiger Dauerstrom 100 A
Nennstrom IN,MF 90 A
Absoluter Verlust PV 103 W
Induktivität 0,14 mH
Spannungsbereich 3 × 400 VAC,

+32 % / −50 %
3 × 480 VAC,

+10 % / −58 %
Spannungsabfall Uk 2 %
Frequenzbereich 50/60 Hz
Schutzart IP00
Max. Umgebungstemperatur ϑamb,max 40° C
Isolierstoffklasse B
Anschluss Schraubklemme
Anschlussart Flexibel mit und ohne Aderendhülse
Max. Leiterquerschnitt 6–35 mm²
Anzugsdrehmoment 2,5 Nm
Abisolierlänge 17 mm
Montage Schrauben
Vorschrift EN 61558-2-20
UL Recognized Component (CAN; USA) Ja
Prüfzeichen, Symbol   

Tab. 52: Spezifikation TEP

Abmessungen
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Abb. 9: Maßzeichnung Netzdrossel
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Maße TEP4010-2US00

Höhe [mm] 235
Breite [mm] 219
Tiefe [mm] 118
Vertikaler Abstand 1 –
Befestigungslöcher [mm]

201

Vertikaler Abstand 2 –
Befestigungslöcher [mm]

136

Horizontaler Abstand 1 –
Befestigungslöcher [mm]

88

Horizontaler Abstand 2 –
Befestigungslöcher [mm]

75

Bohrlöcher – Tiefe [mm] 7
Bohrlöcher – Breite [mm] 12
Verschraubung – M M6
Gewicht ohne Verpackung [g] 9900

Tab. 53: Abmessungen und Gewicht TEP

7.4.6.2 Ausgangsdrossel TEP

Ausgangsdrosseln werden für den Anschluss von Antriebsreglern der Baugrößen 0 bis 2 an Synchron-Servo-
motoren oder Asynchronmotoren ab einer Kabellänge > 50 m benötigt, um Störimpulse zu reduzieren und
das Antriebssystem zu schonen. Beim Anschluss von Lean-Motoren dürfen keine Ausgangsdrosseln einge-
setzt werden.

Information

Die folgenden technischen Daten gelten für eine Drehfeldfrequenz von 200 Hz. Diese Drehfeldfrequenz
erreichen Sie zum Beispiel mit einem Motor mit der Polpaarzahl 4 und der Nenndrehzahl 3000 min-1.
Beachten Sie für höhere Drehfeldfrequenzen in jedem Fall das angegebene Derating. Beachten Sie
außerdem die Abhängigkeit von der Taktfrequenz.

Eigenschaften

Spezifikation TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41 TEP4020-0RS41

Id.-Nr. 53188 53189 53190
Spannungsbereich 3 × 0 bis 480 VAC

Frequenzbereich 0 – 200 Hz
Nennstrom IN,MF bei 4 kHz 4 A 17,5 A 38 A
Nennstrom IN,MF bei 8 kHz 3,3 A 15,2 A 30,4 A
Max. zulässige Motor-
kabellänge mit
Ausgangsdrossel

100 m

Max. Umgebungs-
temperatur ϑamb,max

40  °C

Schutzart IP00
Wicklungsverluste 11 W 29 W 61 W
Eisenverluste 25 W 16 W 33 W
Anschluss Schraubklemme
Max. Leiterquerschnitt 10 mm²
UL Recognized
Component (CAN; USA)

Ja

Prüfzeichen  

Tab. 54: Spezifikation TEP
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Abmessungen

e

f

h

b1

b2

A
M1:2

A

w d

a2a1

Abb. 10: Maßzeichnung TEP

Maß TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41 TEP4020-0RS41

Höhe h [mm] Max. 153 Max. 153 Max. 180
Breite w [mm] 178 178 219
Tiefe d [mm] 73 88 119
Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a1 [mm]

166 166 201

Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a2 [mm]

113 113 136

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b1 [mm]

53 68 89

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b2 [mm]

49 64 76

Bohrlöcher – Tiefe e [mm] 5,8 5,8 7
Bohrlöcher – Breite f [mm] 11 11 13
Verschraubung – M M5 M5 M6
Gewicht ohne Verpackung [g] 2900 5900 8800

Tab. 55: Abmessungen und Gewicht TEP
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7.4.7 HTL- auf TTL-Adapter
HTL- auf-TTL-Adapter HT6

Id.-Nr. 56665
Adapter für Antriebsregler der Baureihen SC6 und SI6 zur Pegelumsetzung
von HTL-Signalen auf TTL-Signale.
Er dient dem Anschluss eines Inkrementalencoders HTL differenziell an
Klemme X4 des Antriebsreglers.

7.5 Weitere Informationen

7.5.1 Richtlinien und Normen

Folgende europäische Richtlinien und Normen sind für die Antriebsregler relevant:

• Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

• Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

• EMV-Richtlinie 2014/30/EU

• EN 61326-3-1:2008

• EN 61800-3:2004 und A1:2012

• EN 61800-5-1:2007

• EN 61800-5-2:2007

• EN 50178:1997

• IEC 61784-3:2010

7.5.2 Symbole, Kenn- und Prüfzeichen

Erdungssymbol
Erdungssymbol nach IEC 60417, Symbol 5019.

Bleifrei-Kennzeichen RoHS
Kennzeichen gemäß RoHS-Richtlinie 2011-65-EU.

CE-Kennzeichen
Selbstdeklaration des Herstellers: Das Produkt entspricht den 
EU-Richtlinien.

UL-Prüfzeichen
Dieses Produkt ist von UL für USA und Kanada gelistet.
Repräsentative Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und 
erfüllen die anwendbaren Normen.

UL-Prüfzeichen für anerkannte Komponenten
Diese Komponente oder dieses Material ist von UL anerkannt. 
Repräsentative Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und 
erfüllen die anwendbaren Anforderungen.

7.5.3 Weitere Dokumentationen

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Handbuch Antriebsregler SI6 442727
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8 Antriebsregler SD6

8.1 Übersicht
Hohe Performance und Flexibilität

Merkmale

• Ausgangsnennstrom bis 85 A
• 250 % Überlastfähigkeit
• Regelung von linearen und rotativen Synchron-Servomoto-

ren und Asynchronmotoren
• Multifunktionale Encoderschnittstellen
• Automatische Motorparametrierung aus elektronischem

Motortypenschild
• Isochroner Systembus (IGB-Motionbus) für die 

Parametrierung und für Multiachs-Anwendungen
• Kommunikation über CANopen, EtherCAT oder PROFINET
• Safe Torque Off (STO) im Standard, erweiterte Sicherheits-

technik (SIL 3, PL e, Kat. 4) als Option
• Digitale und analoge Eingänge und Ausgänge als Option
• Brems-Chopper, Bremsenansteuerung und Netzfilter
• Energieversorgung durch direkte Netzeinspeisung
• Flexible Zwischenkreiskopplung bei Multiachs-Anwendungen
• Komfortable Bedieneinheit aus Grafik-Display und Tasten
• Wechseldatenspeicher Paramodul für schnelle 

Inbetriebnahme und Service
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8.1.1 Merkmale

STÖBER Antriebsregler der Baureihe SD6 bieten der Automatisierungstechnik und dem Maschinenbau trotz
immer komplexer werdender Funktionen höchste Präzision und Produktivität. Kürzeste Ausregelzeiten von
schnellen Sollwertänderungen und Lastsprüngen begründen die hohe Dynamik der Antriebe. Darüber hin-
aus besteht die Option, die Antriebsregler bei Multiachs-Anwendungen im Zwischenkreis zu koppeln und
dadurch die Energiebilanz der Gesamtanlage zu verbessern. Der Antriebsregler SD6 ist in vier Baugrößen mit
einem Ausgangsnennstrom bis zu 85 A erhältlich.

Für den Einsatz mit Asynchronmotoren stehen die optimierten Steuerarten Vektorregelung, sensorlose 
Vektorregelung, U/f-Schlupfkompensiert und U/f-Steuerung zur Verfügung.

Antriebsregler SD6

Vollelektronischer STO im Standard

Für die Sicherheitsfunktion Safe Torque Off (STO) steht bereits im 
Serienstandard eine verschleißfreie, vollelektronische Schnittstelle zur
Verfügung. Die technisch innovative Lösung arbeitet ohne betriebsunter-
brechende Systemtests. Für die Praxis bedeutet dies eine eindrucksvoll 
gesteigerte Verfügbarkeit von Maschinen und Anlagen. Darüber hinaus
entfällt die oft sehr aufwändige Planung und Dokumentation der Tests. Bei
Multiachs-Anwendungen mit SD6-Antriebsreglern kann die Sicherheits-
funktion STO einfach durchgeschleift werden.
Die sicherheitsrelevanten Funktionen wurden gemeinsam mit der Pilz
GmbH & Co. KG entwickelt.

Option erweiterte Sicherheit

Zusätzlich zu den sicheren Stoppfunktionen Safe Stop 1 (SS1) und Safe Stop 2 (SS2) stehen weitere 
Sicherheitsfunktionen wie Safely-Limited Speed (SLS), Safe Brake Control (SBC), Safe Brake Test (SBT), Safe
Direction (SDI) und Safely-Limited Increment (SLI) zur Verfügung.

Zertifizierte Sicherheit

Durch die TÜV-Zertifizierung ist der Antriebsregler SD6 auch in sicherheitstechnisch anspruchsvollen 
Applikationen einsetzbar:

• SIL 3, HFT 1 entsprechend DIN EN 61800-5-2

• PL e, Kategorie 4 entsprechend DIN EN ISO 13849

Quick DC-Link

Alle Produkttypen des Antriebsreglers SD6 verfügen über die 
Möglichkeit der Zwischenkreiskopplung. Mit dieser Technik kann die
generatorisch entstandene Energie eines Antriebs durch einen 
anderen Antrieb als motorische Energie genutzt werden. Um eine 
sichere und effiziente Schienenverbindung zur Zwischenkreiskopp-
lung aufbauen zu können, wurde das Hinterbauelement Quick DC-
Link entwickelt. Dieses optional verfügbare Zubehör verbindet die
Gleichspannungszwischenkreise der einzelnen Antriebsregler mit 
Hilfe von Kupferschienen, welche mit bis zu 200 A belastet werden
können. Die Schienen werden werkzeuglos mit 
Schnellspannklammern angebracht.
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Wechseldatenspeicher Paramodul

Für die schnelle Serieninbetriebnahme durch Kopieren und für den
einfachen Service bei Gerätetausch steht ein Wechseldatenspeicher
mit integrierter microSD-Karte zur Verfügung. Es stellt das ideale
Medium zur Speicherung zusätzlicher Projektdaten und Dokumenta-
tionen dar und kann zur direkten Bearbeitung am PC genutzt 
werden.

Integrated Bus (IGB)

Die Antriebsregler SD6 verfügen im Standard über zwei Schnittstellen
für den Integrated Bus. Dieser dient der einfachen Konfiguration
über Ethernet und zum isochronen Datenaustausch für folgende
Funktionen:

• Merhrachs-Synchronisation zwischen den Antriebsreglern 
(IGB-Motionbus)

• Direktverbindung zur Fernwartung einzelner und mehrerer 
Antriebsregler

• Direktverbindung zwischen einem oder mehreren Antriebsreg-
lern und einem PC

Schnittstelle für den Integrated
Bus

IGB-Motionbus

Der IGB-Motionbus ermöglicht den zyklischen, isochronen Datenaustausch zwischen mehreren im 
IGB-Netzwerk befindlichen Antriebsreglern SD6. Neben der Übertragung von Leitwerten für einen Master-/
Slave-Betrieb können beliebige weitere Daten übertragen werden.

STÖBER Fernwartungskonzept

Über die STÖBER Fernwartung können mithilfe der Inbe-
triebnahme-Software alle Vorgänge und Abläufe wie bei
einer Service-Maßnahme Vor-Ort ausgeführt werden. Das
Konzept führt die Beteiligten zu einer geregelten, abgesi-
cherten Vorgehensweise. Dabei ist sichergestellt, dass sich
der Verantwortliche an der Maschine vor Ort befindet, um
auf die Gegebenheiten und auf die Personensicherheit zu
achten. Der Fernwartungsfachmann wiederum kann 
sichergehen, dass er mit einem Verantwortlichen vor Ort
kommuniziert, der die Situation an der Maschine kontrol-
liert.

www

IGB-Netzwerk

Firmennetzwerk Fernwartung

Über die Fernwartung können alle Vorgänge und Abläufe wie bei einer Service-Maßnahme Vor-Ort ausge-
führt werden.

Bremsenmanagement

Über die integrierte Bremsenansteuerung kann der Antriebsregler SD6 eine 24 VDC-Bremse ansteuern. Das
Bremsenmanagement bietet für das Bremssystem die beiden Funktionen:

• Zyklischer Bremsentest

• Bremse einschleifen
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8.1.2 Software-Komponenten
Projektierung und Inbetriebnahme

Die Projektierungs- und Inbetriebnahme-Software DriveControlSuite der 6. Generation verfügt über alle
Funktionen zur effizienten Nutzung von Antriebsreglern in Einzel- und Multiachs-Anwendungen. Das 
Programm führt Sie anhand von Assistenten Schritt für Schritt durch den gesamten Projektierungs- und 
Parametrierungsvorgang.

Offene Kommunikation

Die Gerätekommunikation ist über EtherCAT, CANopen oder PROFINET möglich.

Applikationen

Für die dezentrale Bewegungsführung anspruchsvoller Maschinen empfiehlt sich eine antriebsbasierende
Bewegungsführung.

Wann immer universelle und flexible Lösungen notwendig sind, ist das antriebsbasierende Applikations-
paket von STÖBER die geeignete Wahl. Bei der Applikation Drive Based Synchronous steht mit dem Befehls-
satz PLCopen Motion Control eine antriebsbasierende Bewegungssteuerung für Synchronlauf, Positionie-
rung, Geschwindigkeit und Drehmoment/Kraft zur Verfügung. Diese Standardbefehle wurden für verschie-
dene Anwendungsfälle zu Betriebsarten zusammengefasst und um Zusatzfunktionen wie beispielsweise
Fahrsatzverkettung oder Nocken erweitert. Bei der Betriebsart Kommando werden alle Eigenschaften der
Bewegungen direkt durch die Steuerung vorgegeben. In der Betriebsart Fahrsatz werden die Eigenschaften
der Bewegungen im Antrieb vordefiniert, sodass nur ein Startsignal zur Ausführung der Bewegung notwen-
dig ist. Durch Verkettung können ganze Bewegungsabläufe definiert werden.

Daneben steht die Applikation CiA 402 zur Verfügung, die sowohl steuerungs- als auch antriebsbasierende
Betriebsarten (csp, csv, cst, ip, pp, pv, pt) beinhaltet.

8.1.3 Anwendungstraining

STÖBER bietet ein mehrstufiges Trainingsprogramm, das im Wesentlichen auf die Anwendungs-
programmierung des Motion Controllers und Antriebsreglers fokussiert ist.

G6 Basic

Trainingsinhalte: Systemübersicht, Montage und Inbetriebnahme des Antriebsreglers. Verwendung von 
Optionsmodulen. Parametrierung, Inbetriebnahme und Diagnose über die Inbetriebnahme-Software. 
Fernwartung. Grundlagen der Regleroptimierung. Konfiguration des Antriebsstrangs. Integrierte Software-
Funktionen. Software-Applikationen. Anbindung an eine übergeordnete Steuerung. Grundlagen Sicherheits-
technik. Praktische Übungen am Trainingsaufbau.

Verwendete Software: DriveControlSuite.

G6 Advanced

Trainingsinhalte: Spezialwissen zur Regelungs-, Steuerungs- und Sicherheitstechnik. Praktische Übungen am
Trainingsaufbau.
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8.2 Technische Daten
Technische Daten zu den Antriebsreglern entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

8.2.1 Typenbezeichnung

SD 6 A 0 6 T E X

Tab. 1: Beispiel-Code zur Typenbezeichnung

Code Bezeichnung Ausführung

SD Baureihe ServoDrive
6 Generation 6. Generation
A, B Version
0 – 3 Baugröße (BG)
6 (0 – 9) Leistungsstufe Leistungsstufe innerhalb der Baugröße
T
E

Sicherheitsmodul ST6: STO über Klemmen
SE6: erweiterte Sicherheitsfunktionalität über 
Klemmen

N
E
C
P

Kommunikationsmodul Leer
EC6: EtherCAT
CA6: CANopen
PN6: PROFINET

N
X
R
I

Klemmenmodul Leer
XI6: Extended
RI6: Resolver
IO6: Standard

Tab. 2: Bedeutung des Beispiel-Codes

8.2.2 Baugrößen

Typ Baugröße

SD6A02 BG 0
SD6A04 BG 0
SD6A06 BG 0
SD6A14 BG 1
SD6A16 BG 1
SD6A24 BG 2
SD6A26 BG 2
SD6A34 BG 3
SD6A36 BG 3
SD6A38 BG 3

Tab. 3: Verfügbare SD6-Typen und -Baugrößen

SD6 in den Baugrößen 0, 1, 2 und 3
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8.2.3 Allgemeine technische Daten

Nachfolgende Angaben gelten für alle Gerätetypen.

Gerätemerkmale

Schutzart Gerät IP20
Schutzart Einbauraum Mindestens IP54
Schutzklasse Schutzklasse I nach DIN EN 61140
Funkentstörung Integrierter Netzfilter nach DIN EN 61800-3, 

Störaussendung Klasse C3
Überspannungskategorie III nach DIN EN 61800-5-1
Prüfzeichen   

Tab. 4: Gerätemerkmale

Transport- und Lagerungsbedingungen

Lager-/
Transporttemperatur

−20 °C bis +70 °C
Maximale Änderung: 20 K/h

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Vibration (Transport) 
nach DIN EN 60068-2-6

5 Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 3,5 mm 
9 Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 10 m/s²
200 Hz ≤ f ≤ 500  Hz: 15 m/s²

Fallhöhe bei freiem Fall1

Gewicht < 100 kg
nach DIN EN 61800-2
(bzw. DIN EN 60721-3-2:1997, 
Klasse 2M1)

0,25 m

Tab. 5: Transport- und Lagerungsbedingungen

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb 0 °C bis 45 °C bei Nenndaten
45 °C bis 55 °C mit Derating −2,5 % / K

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Aufstellhöhe 0 m bis 1000 m über NN ohne Einschränkung

1000 m bis 2000 m über NN mit Derating −1,5 % / 100 m
Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 nach EN 50178
Belüftung Eingebauter Lüfter
Vibration (Betrieb) 
nach DIN EN 60068-2-6

5  Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 0,35 mm 
9  Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 1 m/s²

Tab. 6: Betriebsbedingungen

Entladungszeiten

Selbstentladung DC-Zwischenkreis 6 min

Tab. 7: Entladungszeiten des Zwischenkreises

8.2.4 Elektrische Daten

Die elektrischen Daten der verfügbaren SD6-Baugrößen sowie die Eigenschaften des Brems-Choppers 
entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

Information

Beachten Sie für die Zeitspanne zwischen zwei Netzeinschaltungen:

a) Bei Netz‐Ein‐/Netz‐Aus‐Betrieb ist ein direktes, mehrfaches Wiedereinschalten der
Netzspannung möglich.

b) Bei dauerhaftem, zyklischem Netz‐Ein‐/Netz‐Aus‐Betrieb und erhöhter Ladefähigkeit ist eine
Zeitspanne > 15 Minuten zwischen zwei Netzeinschaltungen zu berücksichtigen.

1 Gültig nur für originalverpackte Komponenten
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Information

Als Alternative zum dauerhaften, zyklischen Netz-Ein‐/Netz‐Aus‐Betrieb steht die Sicherheitsfunktion STO
für das sichere Stillsetzen zur Verfügung.

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

8.2.4.1 Steuerteil

Elektrische Daten Alle Typen

U1CU 24 VDC, +20 % / −15 %
I1maxCU 1,5 A

Tab. 8: Elektrische Daten Steuerteil

8.2.4.2 Leistungsteil: Baugröße 0

Elektrische Daten SD6A02 SD6A04 SD6A06

U1PU 1 × 230 VAC,
+20 % / −40 %,

50/60 Hz

3 × 400 VAC,
+32 % / −50 %, 50/60 Hz;

3 × 480 VAC,
+10 % / −58 %, 50/60 Hz

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – max. U1PU

CPU 340 µF 135 µF 135 µF
CmaxPU 1620 µF 540 µF 540 µF

Tab. 9: Elektrische Daten SD6, Baugröße 0

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SD6A02 SD6A04 SD6A06

fPWM,PU 4 kHz
I1N,PU 8,3 A 2,8 A 5,4 A
I2N,PU 4 A 2,3 A 4,5 A
I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s

Tab. 10: Elektrische Daten SD6, Baugröße 0, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SD6A02 SD6A04 SD6A06

fPWM,PU 8 kHz
I1N,PU 6 A 2,2 A 4 A
I2N,PU 3 A 1,7 A 3,4 A
I2maxPU 250 % für 2 s; 200 % für 5 s

Tab. 11: Elektrische Daten SD6, Baugröße 0, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SD6A02 SD6A04 SD6A06

UonCH 400 – 420 VDC 780 – 800 VDC

UoffCH 360 – 380 VDC 740 – 760 VDC

R2minRB 100 Ω
PmaxRB 1,8 kW 6,4 kW
PeffRB 1,0 kW 2,9 kW

Tab. 12: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 0
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8.2.4.3 Leistungsteil: Baugröße 1

Elektrische Daten SD6A14 SD6A16

U1PU 3 × 400 VAC, +32 % / −50 %, 50/60 Hz;
3 × 480 VAC, +10 % / −58 %, 50/60 Hz

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – max. U1PU

CPU 470 µF 560 µF
CmaxPU 1400 µF 1400 µF

Tab. 13: Elektrische Daten SD6, Baugröße 1

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SD6A14 SD6A16

fPWM,PU 4 kHz
I1N,PU 12 A 19,2 A
I2N,PU 10 A 16 A
I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s

Tab. 14: Elektrische Daten SD6, Baugröße 1, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SD6A14 SD6A16

fPWM,PU 8 kHz
I1N,PU 9,3 A 15,8 A
I2N,PU 6 A 10 A
I2maxPU 250 % für 2 s; 200 % für 5 s

Tab. 15: Elektrische Daten SD6, Baugröße 1, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SD6A14 SD6A16

UonCH 780 – 800 VDC

UoffCH 740 – 760 VDC

R2minRB 47 Ω
PmaxRB 13,6 kW
PeffRB 6,2 kW

Tab. 16: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 1

8.2.4.4 Leistungsteil: Baugröße 2

Elektrische Daten SD6A24 SD6A26

U1PU 3 × 400 VAC, +32 % / −50 %, 50/60 Hz;
3 × 480 VAC, +10 % / −58 %, 50/60 Hz

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – max. U1PU

CPU 680 µF 1000 µF
CmaxPU 1400 µF 1400 µF

Tab. 17: Elektrische Daten SD6, Baugröße 2

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SD6A24 SD6A26

fPWM,PU 4 kHz
I1N,PU 26,4 A 38,4 A
I2N,PU 22 A 32 A
I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s

Tab. 18: Elektrische Daten SD6, Baugröße 2, bei 4 kHz Taktfrequenz
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Elektrische Daten SD6A24 SD6A26

fPWM,PU 8 kHz
I1N,PU 24,5 A 32,6 A
I2N,PU 14 A 20 A
I2maxPU 250 % für 2 s; 200 % für 5 s

Tab. 19: Elektrische Daten SD6, Baugröße 2, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SD6A24 SD6A26

UonCH 780 – 800 VDC

UoffCH 740 – 760 VDC

R2minRB 22 Ω
PmaxRB 29,1 kW
PeffRB 13,2 kW

Tab. 20: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 2

8.2.4.5 Leistungsteil: Baugröße 3

Elektrische Daten SD6A34 SD6A36 SD6A38

U1PU 3 × 400 VAC, +32 % / −50 %, 50/60 Hz;
3 × 480 VAC, +10 % / −58 %, 50/60 Hz

f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – max. U1PU

CPU 430 µF 900 µF 900 µF
CmaxPU 5100 µF 5100 µF 5100 µF

Tab. 21: Elektrische Daten SD6, Baugröße 3

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Elektrische Daten SD6A34 SD6A36 SD6A38

fPWM,PU 4 kHz
I1N,PU 45,3 A 76 A 76 A
I2N,PU 44 A 70 A 85 A2

I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s

Tab. 22: Elektrische Daten SD6, Baugröße 3, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SD6A34 SD6A36 SD6A38

fPWM,PU 8 kHz
I1N,PU 37 A 62 A 76 A
I2N,PU 30 A 50 A 60 A
I2maxPU 250 % für 2 s; 200 % für 5 s

Tab. 23: Elektrische Daten SD6, Baugröße 3, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SD6A34 SD6A36 SD6A38

UonCH 780 – 800 VDC

UoffCH 740 – 760 VDC

RintRB 30 Ω (PTC-Widerstand; 100 W; max. 1 kW für 1 s; τ = 40 s)
R2minRB 15 Ω
PmaxRB 42 kW
PeffRB 19,4 kW

Tab. 24: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 3

2 Angabe gilt für die Defaulteinstellung der Feldschwächungs-Spannungsgrenze: B92 = 80 %.
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8.2.4.6 Verlustleistungsdaten nach EN 61800-9-2

Typ Nenn-
strom
I2N,PU

Schein-
leistung

Absolute
Verluste 

PV,CU
3

Betriebspunkte4 IE-
Klasse5

Ver-
gleich6

(0/25) (0/50) (0/100) (50/25) (50/50) (50/100) (90/50) (90/100)

Relative Verluste

[A] [kVA] [W] [%]

SD6A02 4 0,9 10 5,01 5,07 5,68 5,20 5,37 6,30 5,88 7,43 IE2

SD6A04 2,3 1,6 10 2,98 3,13 3,49 3,02 3,22 3,71 3,36 4,09 IE2

SD6A06 4,5 3,1 12 1,71 1,86 2,24 1,75 1,97 2,51 2,16 3,04 IE2

SD6A14 10 6,9 12 1,38 1,54 1,93 1,43 1,64 2,17 1,80 2,57 IE2

SD6A16 16 11,1 12 0,95 1,12 1,66 0,99 1,23 1,98 1,41 2,52 IE2

SD6A24 22 15,2 15 0,80 0,97 1,49 0,84 1,06 1,75 1,21 2,19 IE2

SD6A26 32 22,2 15 0,70 0,87 1,40 0,74 0,97 1,67 1,11 2,10 IE2

SD6A34 44 30,5 35 0,61 0,76 1,21 0,68 0,90 1,53 1,06 1,96 IE2

SD6A36 70 48,5 35 0,53 0,69 1,18 0,59 0,82 1,49 0,97 1,89 IE2

SD6A38 85 58,9 35 0,47 0,64 1,18 0,54 0,78 1,50 0,94 1,94 IE2

Absolute Verluste 
PV

[A] [kVA] [W] [W] [%]

SD6A02 4 0,9 10 45,1 45,6 51,1 46,8 48,3 56,7 52,9 66,9 IE2 51,8

SD6A04 2,3 1,6 10 47,7 50,1 55,8 48,3 51,5 59,3 53,8 65,4 IE2 40,2

SD6A06 4,5 3,1 12 52,9 57,6 69,3 54,4 61,0 77,9 67,1 94,1 IE2 39,6

SD6A14 10 6,9 12 95,3 106,1 133,3 98,6 113,2 149,9 123,9 177,0 IE2 37,1

SD6A16 16 11,1 12 104,9 124,0 184,6 110,3 136,6 219,8 156,0 279,8 IE2 35,8

SD6A24 22 15,2 15 121,5 146,9 226,1 128,1 161,6 266,0 183,7 332,7 IE2 32,9

SD6A26 32 22,2 15 154,7 192,8 311,3 164,7 214,9 370,5 246,9 465,9 IE2 38,6

SD6A34 44 30,5 35 187,5 232,2 368,7 207,7 273,9 466,8 323,0 597,8 IE2 32,1

SD6A36 70 48,5 35 256,6 332,3 570,8 287,9 397,0 721,5 471,0 915,9 IE2 33,9

SD6A38 85 58,9 35 277,8 376,9 692,3 317,4 459,0 886,1 554,6 1143,1 IE2 35,3

Tab. 25: Verlustleistungsdaten der Antriebsregler SD6 nach EN 61800-9-2

Rahmenbedingungen

Die Verlustdaten gelten für Antriebsregler ohne Zubehör.

Die Verlustleistungsberechnung basiert auf einer 3-phasigen Netzspannung mit 400 VAC / 50 Hz.

Die berechneten Daten enthalten einen Aufschlag von 10 % gemäß EN 61800-9-2.

Die Verlustleistungsangaben beziehen sich auf eine Taktfrequenz von 4 kHz.

Die absoluten Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil beziehen sich auf die 24 VDC-Versorgung der 
Steuerelektronik.

3 Absolute Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil
4 Betriebspunkte bei relativer Motorstatorfrequenz in % und relativem Drehmomentenstrom in %
5 IE-Klasse nach EN 61800-9-2
6 Vergleich der Verluste zur Referenz bezogen auf IE2 im Nennpunkt (90, 100)
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8.2.4.7 Verlustleistungsdaten des Zubehörs

Sollten Sie den Antriebsregler mit Zubehörteilen bestellen, erhöhen sich die Verluste wie folgt:

Typ Absolute Verluste
PV [W]

Sicherheitsmodul SE6 < 4
Sicherheitsmodul ST6 1
Klemmenmodul IO6 < 2
Klemmenmodul XI6 < 5
Klemmenmodul RI6 < 5
Kommunikationsmodul CA6 1
Kommunikationsmodul EC6 < 2
Kommunikationsmodul PN6 < 4

Tab. 26: Absolute Verluste des Zubehörs

Information

Beachten Sie für die Auslegung zusätzlich die absolute Verlustleistung des Encoders (üblicherweise < 3 W)
sowie der Bremse.

Verlustangaben zu weiterem, optional verfügbarem Zubehör entnehmen Sie den technischen Daten des 
jeweiligen Zubehörs.

8.2.5 Derating

Beachten Sie bei der Dimensionierung des Antriebsreglers das Derating des Ausgangsnennstroms in 
Abhängigkeit von Taktfrequenz, Umgebungstemperatur und Aufstellhöhe. Bei einer Umgebungstemperatur
von 0 °C bis 45 °C sowie einer Aufstellhöhe von 0 m bis 1000 m besteht keine Einschränkung. Bei hiervon 
abweichenden Werten gelten die nachfolgend beschriebenen Angaben.

8.2.5.1 Einfluss der Taktfrequenz

Durch Veränderung der Taktfrequenz fPWM wird unter anderem die Geräuschentwicklung des Antriebs 
beeinflusst. Ein Erhöhen der Taktfrequenz hat jedoch erhöhte Verluste zur Folge. Legen Sie bei der 
Projektierung die höchste Taktfrequenz fest und bestimmen Sie damit den Ausgangsnennstrom I2N,PU für die
Dimensionierung des Antriebsreglers.

Typ I2N,PU

4 kHz
I2N,PU

8 kHz
I2N,PU

16 kHz

SD6A02 4 A 3 A 2 A
SD6A04 2,3 A 1,7 A 1,1 A
SD6A06 4,5 A 3,4 A 2,3 A
SD6A14 10 A 6 A 4 A
SD6A16 16 A 10 A 5,7 A
SD6A24 22 A 14 A 8,1 A
SD6A26 32 A 20 A 12 A
SD6A34 44 A 30 A 18 A
SD6A36 70 A 50 A 31 A
SD6A38 85 A7 60 A 37,8 A

Tab. 27: Ausgangsnennstrom I2N,PU in Abhängigkeit von der Taktfrequenz

7 Angabe gilt für die Defaulteinstellung der Feldschwächungs-Spannungsgrenze: B92 = 80 %.
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8.2.5.2 Einfluss der Aufstellhöhe

Das Derating in Abhängigkeit von der Aufstellhöhe ergibt sich wie folgt:

• 0 m bis 1000 m: keine Einschränkung (DIA = 100 %)

• 1000 m bis 2000 m: Derating −1,5 % / 100 m

Beispiel

Der Antriebsregler soll auf einer Höhe von 1500 m über NN aufgestellt werden.

Der Deratingfaktor DIA wird wie folgt berechnet:
DIA = 100 % − 5 × 1,5 % = 92,5 %

8.2.5.3 Einfluss der Umgebungstemperatur

Das Derating in Abhängigkeit von der Umgebungstemperatur ergibt sich wie folgt:

• 0 °C bis 45 °C: keine Einschränkung (DT = 100 %)

• 45 °C bis 55 °C: Derating −2,5 % / K

Beispiel

Der Antriebsregler soll bei 50 °C betrieben werden.

Der Deratingfaktor DT wird wie folgt berechnet:
DT = 100 % − 5 × 2,5 % = 87,5 %

8.2.5.4 Berechnung des Deratings

Gehen Sie bei der Berechnung wie folgt vor:

1. Legen Sie die höchste Taktfrequenz (fPWM) fest, die während des Betriebs verwendet wird und 
bestimmen Sie damit den Nennstrom I2N,PU.

2. Bestimmen Sie die Deratingfaktoren für Aufstellhöhe und Umgebungstemperatur.

3. Berechnen Sie den reduzierten Nennstrom I2N,PU(red) gemäß der nachfolgenden Formel:
I2N,PU(red) = I2N,PU × DT × DIA

Beispiel

Ein Antriebsregler des Typs SD6A06 soll bei einer Taktfrequenz von 8 kHz auf einer Höhe von 1500 m über
NN und einer Umgebungstemperatur von 50 °C betrieben werden.

Der Nennstrom des SD6A06 bei 8 kHz beträgt 3,4 A. Der Deratingfaktor DT berechnet sich wie folgt: 
DT = 100 % − 5 × 2,5 % = 87,5 %

Der Deratingfaktor DIA berechnet sich wie folgt: 
DIA = 100 % − 5 × 1,5 % = 92,5 %

Der für die Projektierung zu beachtende Ausgangsstrom beträgt: 
I2N,PU(red) = 3,4 A × 0,875 × 0,925 = 2,75 A
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8.2.6 Abmessungen

Die Abmessungen der verfügbaren SD6-Baugrößen entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

8.2.6.1 Abmessungen: Baugrößen 0 bis 2

d2

d1

h
1

h
2a

b

w

h
3

d3

Abb. 1: Maßzeichnung SD6, Baugrößen 0 bis 2

Maß BG 0 BG 1 BG 2

Antriebsregler Breite w 70 70 105
Tiefe d1 194 284
Tiefe inkl. Bremswiderstand 
RB 5000

d2 212 302

Tiefe inkl. Quick DC-Link d2 229 319
Höhe inkl. Befestigungslaschen h1 300
Höhe inkl. AES h2 367
Höhe inkl. EMV-Schirmblech h3 ca. 376

EMV-Schirmblech inkl. Schirm-
anschlussklemme

Tiefe d3 ca. 111

Befestigungslöcher Vertikaler Abstand a 283+2
Vertikaler Abstand zur 
Oberkante

b 6

Tab. 28: Abmessungen SD6, Baugrößen 0 bis 2 [mm]
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8.2.6.2 Abmessungen: Baugröße 3

h
2

d1c

w1

b

e e

a

w2

h
1

d2

d3

SD6

Abb. 2: Maßzeichnung SD6, Baugröße 3

Maß BG 3

Antriebsregler Breite w1 194
Tiefe d1 305
Tiefe inkl. Quick DC-Link d2 340
Höhe inkl. Befestigungslaschen h1 382,5
Höhe inkl. EMV-Schirmblech h2 540

EMV-Schirmblech inkl. Schirm-
anschlussklemme

Breite w2 147
Tiefe d3 ca. 174

Befestigungslöcher Vertikaler Abstand a 365+2
Vertikaler Abstand zur 
Oberkante

b 11,5

Horizontaler Abstand der 
Befestigungslöcher des 
Antriebsreglers

c 150+0,2/−0,2

Horizontaler Abstand zum 
Seitenrand des Antriebsreglers

e 20

Tab. 29: Abmessungen SD6, Baugröße 3 [mm]
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8.2.7 Mindestfreiräume

B

CC

A

CC

B
A

3

0 – 2

Abb. 3: Mindestfreiräume

Die angegebenen Maße beziehen sich auf die Außenkanten des Antriebsreglers.

Mindestfreiraum A (nach oben) B (nach unten) C (zur Seite)8

BG 0 – BG 2 100 100 5
... mit EMV-Schirmblech 100 120 5
BG 3 100 100 5
... mit EMV-Schirmblech 100 220 5

Tab. 30: Mindestfreiräume [mm]

Drossel und Filter

Vermeiden Sie den Einbau unterhalb von Antriebsreglern oder Versorgungsmodulen. Bei Einbau in einen
Schaltschrank wird ein Abstand von ca. 100 mm zu sonstigen benachbarten Bauteilen empfohlen. Dieser 
Abstand stellt die Entwärmung der Drosseln und Filter sicher.

Bremswiderstände

Vermeiden Sie den Einbau unterhalb von Antriebsreglern oder Versorgungsmodulen. Damit die erwärmte
Luft ungehindert abströmen kann, ist ein Mindestabstand von ca. 200 mm zu benachbarten Bauteilen oder
Wänden sowie von ca. 300 mm zu darüber befindlichen Bauteilen oder Decken einzuhalten.

8 Einbau ohne Quick DC-Link-Modul
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8.3 Antriebsregler-/Motorkombinationen
Die Parametrierung eines STÖBER Antriebsreglers ist, besonders zusammen mit den vierpoligen STÖBER
Asynchronmotoren denkbar einfach. Der Motor wird nur durch Eingabe der Motorbaugröße (z. B. 90L) und
seiner Beschaltung (Stern oder Dreieck) vollständig charakterisiert. Bei Motoren bis 3 kW (Baugröße 100)
bietet sich die Dreieckschaltung an (Bemessungspunkt 230 V, 50 Hz). Durch eine Spannungserhöhung bei
höheren Frequenzen kann dem Motor bis zu 87 Hz das volle Drehmoment abverlangt werden. Es ist oft 
sinnvoll, diesen erweiterten Drehzahlstellbereich bereits bei der Getriebeauswahl zu berücksichtigen. 
Nähere Informationen finden Sie im Kapitel  [} 5.6].

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

SD6
A02

SD6
A04

SD6
A06

SD6
A14

SD6
A16

SD6
A24

SD6
A26

SD6
A34

SD6
A36

SD6
A38

I2N,PU [A]
(fPWM,PU = 4 kHz)

fT

[Hz]
pz Schal-

tung
PN

[kW]
nN

[min-1]
MN

[Nm]
Mk/
MN

IN

[A]
4 2,3 4,5 10 16 22 32 44 70 85

Motorwicklung ∆ 230 V / Y 400 V I2N,PU / IN

IE3D080L04 50 4 Y 0,75 1445 5,0 3,7 1,7 1,4

IE3D080L04 87 4 Δ 1,3 2503 5,0 3,7 2,94 1,4 1,5

IE3D090S04 50 4 Y 1,1 1440 7,3 3,7 2,5 1,6 1,8

IE3D090S04 87 4 Δ 1,91 2494 7,3 3,7 4,33 1,0

IE3D090LX04 50 4 Y 1,5 1455 9,8 4,9 3,4 1,2 1,3

IE3D090LX04 87 4 Δ 2,6 2520 9,8 4,9 5,89 1,7

IE3D100KX04 50 4 Y 2,2 1450 14,5 3,8 4,55 1,0 2,2

IE3D100KX04 87 4 Δ 3,81 2511 14,5 3,8 7,88 1,3 2,0

IE3D100LX04 50 4 Y 3,0 1450 19,8 4 6,35 1,6

IE3D100LX04 87 4 Δ 5,2 2511 19,8 4 11 1,5 2,0

IE3D112M04 50 4 Δ 4,0 1465 26,1 4,5 7,9 1,3 2,0

IE3D132SX04 50 4 Δ 5,5 1465 36 3,3 10 1,0 1,6 2,2

IE3D132MX04 50 4 Δ 7,5 1470 49 3,9 16 1,0 1,4 2,0

IE3D160MX04 50 4 Δ 11 1465 72 3,4 21 1,0 1,5 2,1

IE3D160LX04 50 4 Δ 15 1475 97 3,5 27,5 1,2 1,6

IE3D180MX04 50 4 Δ 18,5 1475 120 3,3 34,5 1,3 2,0

IE3D180LX04 50 4 Δ 22 1475 142 3 41 1,1 1,7 2,1

IE3D200LX04 50 4 Δ 30 1480 194 2,5 54 1,3 1,6

IE3D225SX04 50 4 Δ 37 1475 240 2,6 67 1,0 1,3

IE3D225MX04 50 4 Δ 45 1475 291 2,4 83 1,0

8 Antriebsregler SD6 8.3 Antriebsregler-/Motorkombinationen

283



8.4 Zubehör
Informationen zum verfügbaren Zubehör entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

8.4.1 Sicherheitstechnik
Sicherheitsmodul ST6 – STO über Klemmen

In der Standardausführung enthalten.

Id.-Nr. 56431
Optionales Zubehör für den Einsatz der Sicherheitsfunktion Safe Torque
Off (STO) in sicherheitsrelevanten Anwendungen (PL e, SIL 3) nach DIN EN
ISO 13849-1 und DIN EN 61800-5-2. Anbindung an den überlagerten 
Sicherheitskreis über Klemme X12.

Sicherheitsmodul SE6 – erweiterte Sicherheitsfunktionalität über Klemmen

Id.-Nr. 56432
Optionales Zubehör für den Einsatz in sicherheitsrelevanten Anwendun-
gen bis PL e, SIL 3 nach DIN EN ISO 13849-1 und DIN EN 61800-5-2. SE6
stellt neben der grundlegenden Sicherheitsfunktion Safe Torque Off (STO)
weitere in der DIN EN 61800-5-2 spezifizierte Sicherheitsfunktionen zur
Verfügung. Zusätzlich zu den sicheren Stoppfunktionen Safe Stop 1 (SS1)
und Safe Stop 2 (SS2) zählen dazu unter anderem Safely-Limited Speed
(SLS), Safe Brake Control (SBC), Safe Direction (SDI) und Safely-Limited 
Increment (SLI). Ergänzt werden die normativen Sicherheitsfunktionen
durch praxisorientierte Zusatzfunktionen wie beispielsweise Safe Brake
Test (SBT). Anbindung an den überlagerten Sicherheitskreis über die 
Klemmen X14 und X15.

Adapterkabel X50 (Option SE6)

Id.-Nr. 56434
Anschlusskabel für die Encoderschnittstelle X50 des Sicherheitsmoduls SE6
mit offenen Kabelenden. 1,5 m.

8.4.2 Kommunikation

Der Antriebsregler SD6 verfügt im Standard über zwei Schnittstellen zur IGB- Kommunikation auf der 
Geräteoberseite.
Im Schacht auf der Oberseite wird das Kommunikationsmodul eingesetzt, über das der Antriebsregler mit
dem Feldbussystem verbunden wird.
Zur Verfügung stehen folgende Kommunikationsmodule:

• EC6 für die EtherCAT-Anbindung

• CA6 für die CANopen-Anbindung

• PN6 für die PROFINET-Anbindung

IGB-Verbindungskabel

Kabel zur Kopplung der Schnittstelle X3A bzw. X3B für IGB, CAT5e, 
magenta.
Folgende Ausführungen sind verfügbar: 
Id.-Nr. 56489: 0,4 m.
Id.-Nr. 56490: 2 m.
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PC-Verbindungskabel

Id.-Nr. 49857
Kabel zur Kopplung der Schnittstelle X3A bzw. X3B mit dem PC, CAT5e,
blau, 5 m.

USB 2.0 Ethernet-Adapter

Id.-Nr. 49940
Adapter für die Kopplung von Ethernet auf einen USB-Anschluss.

Kommunikationsmodul EC6

Id.-Nr. 138425
Kommunikationsmodul für die EtherCAT-Anbindung.

EtherCAT-Kabel

Ethernet-Patchkabel, CAT5e, gelb.
Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 49313: Länge ca. 0,2 m. 
Id.-Nr. 49314: Länge ca. 0,35 m.

Kommunikationsmodul CA6

Id.-Nr. 138427
Kommunikationsmodul für die CANopen-Anbindung.
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Kommunikationsmodul PN6

Id.-Nr. 138426
Kommunikationsmodul für die PROFINET-Anbindung.

8.4.3 Klemmenmodul
Klemmenmodul XI6

Id.-Nr. 138421
Klemmenmodul für den Anschluss von analogen und digitalen Signalen 
sowie von Encodern.
Unterstützte Ein- und Ausgänge:

• 13 digitale Eingänge (24 VDC)

• 10 digitale Ausgänge (24 VDC)

• 3 analoge Eingänge (±10 VDC, 1 x 0 – 20 mA, 16 Bit)

• 2 analoge Ausgänge (±10 VDC, 12 Bit)
Unterstützte Encoder / Schnittstellen:

• SSI-Encoder (Simulation und Auswertung)

• TTL-Inkrementalencoder differenziell (Simulation und Auswertung)

• HTL-Inkrementalencoder single-ended (Simulation und Auswertung)

• TTL-Puls-/Richtungsschnittstelle differenziell (Simulation und 
Auswertung)

• HTL-Puls-/Richtungsschnittstelle single-ended (Simulation und 
Auswertung)
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Klemmenmodul RI6

Id.-Nr. 138422
Klemmenmodul für den Anschluss von analogen und digitalen Signalen 
sowie von Encodern.
Unterstützte Ein- und Ausgänge:

• 5 digitale Eingänge (24 VDC)

• 2 digitale Ausgänge (24 VDC)

• 2 analoge Eingänge (±10 VDC, 1 x 0 – 20 mA, 16 Bit)

• 2 analoge Ausgänge (±10 VDC, ±20 mA, 12 Bit)
Unterstützte Encoder / Schnittstellen:

• Resolver (Auswertung)

• Encoder EnDat 2.1 Sin/Cos (Auswertung)

• Encoder EnDat 2.1/2.2 digital (Auswertung)

• Sin/Cos-Encoder (Auswertung)

• SSI-Encoder (Simulation und Auswertung)

• TTL-Inkrementalencoder differenziell (Simulation und Auswertung)

• TTL-Inkrementalencoder single-ended (Auswertung)

• HTL-Inkrementalencoder single-ended (Simulation und Auswertung)

• TTL-Puls-/Richtungsschnittstelle differenziell (Simulation und 
Auswertung)

• TTL-Puls-/Richtungsschnittstelle single-ended (Auswertung)

• HTL-Puls-/Richtungsschnittstelle single-ended (Simulation und 
Auswertung)

Information

Für den Anschluss von STÖBER EnDat 2.1-Sin/Cos-Kabeln mit 15-poligem D-Sub-Stecker und integriertem
Motortemperatursensor verwenden Sie den separat verfügbaren Schnittstellenadapter AP6A02 (Id.-Nr.
56523) zum Herausführen der Temperatursensoradern.

Klemmenmodul IO6

Id.-Nr. 138420
Klemmenmodul für den Anschluss von analogen und digitalen Signalen 
sowie von Encodern.
Unterstützte Ein- und Ausgänge:

• 5 digitale Eingänge (24 VDC)

• 2 digitale Ausgänge (24 VDC)

• 2 analoge Eingänge (±10 VDC, 1 x 0 – 20 mA, 12 Bit)

• 2 analoge Ausgänge (±10 VDC, ±20 mA, 12 Bit)
Unterstützte Encoder / Schnittstellen:

• HTL-Inkrementalencoder single-ended (Simulation und Auswertung)

• HTL-Puls-/Richtungsschnittstelle single-ended (Simulation und 
Auswertung)
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8.4.4 Zwischenkreiskopplung

Wenn Sie SD6-Antriebsregler im Zwischenkreisverbund koppeln möchten, benötigen Sie die Quick DC-Link-
Module vom Typ DL6A.

Für die horizontale Kopplung erhalten Sie die Hinterbaumodule DL6A in unterschiedlichen Ausführungen,
passend zur Baugröße des Antriebsregler.

Die Schnellspannklammern zur Befestigung der Kupferschienen sowie ein Isolationsverbindungsteil sind im
Lieferumfang enthalten. Nicht im Lieferumfang enthalten sind die Kupferschienen. Diese müssen ein Quer-
schnittsmaß von 5 x 12 mm besitzen. Isolationsendteile sind separat erhältlich.

Quick DC-Link DL6A für Antriebsregler

Folgende Ausführungen sind verfügbar:
DL6A0
Id.-Nr. 56440 
Hinterbaumodul für Antriebsregler der Baugröße 0.
DL6A1
Id.-Nr. 56441
Hinterbaumodul für Antriebsregler der Baugröße 1.
DL6A2
Id.-Nr. 56442
Hinterbaumodul für Antriebsregler der Baugröße 2.
DL6A3
Id.-Nr. 56443
Hinterbaumodul für Antriebsregler der Baugröße 3.

Quick DC-Link DL6A Isolationsendteil

Id.-Nr. 56494 
Isolationsendteile für den linken und rechten Abschluss des Verbunds, 
2 Stück.
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8.4.5 Bremswiderstand

Ergänzend zu den Antriebsreglern bietet STÖBER nachfolgend beschriebene Bremswiderstände verschiede-
ner Bauform und Leistungsklasse an. Beachten Sie bei der Auswahl die in den technischen Daten der einzel-
nen Typen der Antriebsregler angegebenen minimal zulässigen Bremswiderstände.

8.4.5.1 Rohrfestwiderstand FZMU, FZZMU

Typ FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
SD6A02 X — — — — —
SD6A04 X — — — — —
SD6A06 X — — — — —
SD6A14 (X) — — X — —
SD6A16 (X) — — X — —
SD6A24 (—) X — (X) X —
SD6A26 (—) X — (X) X —
SD6A34 (—) (X) X (—) (X) X
SD6A36 (—) (X) X (—) (X) X
SD6A38 (—) (X) X (—) (X) X

Tab. 31: Zuordnung Bremswiderstand FZMU, FZZMU – Antriebsregler SD6

X Empfohlen

(X) Möglich

(—) Bedingt sinnvoll

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
Typ Rohrfestwiderstand Rohrfestwiderstand
Widerstand [Ω] 100 22 15 47 22 15
Leistung [W] 600 1200
Therm. Zeitkonst. τth [s] 40 40
Impulsleistung für < 1 s [kW] 18 36
Umax [V] 848 848
Gewicht ohne Verpackung [g] 2200 4170
Schutzart IP20 IP20
Prüfzeichen   

Tab. 32: Spezifikation FZMU, FZZMU
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Abb. 4: Maßzeichnung FZMU (1), FZZMU (2)

Maß FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
L x D 400 × 65 400 × 65
H 120 120
K 6,5 × 12 6,5 × 12
M 430 426
O 485 450
R 92 185
U 64 150
X 10 10

Tab. 33: Abmessungen FZMU, FZZMU [mm]

8.4.5.2 Flachwiderstand GVADU, GBADU

Typ GVADU
210×20

GBADU
265×30

GBADU
405×30

GBADU
335×30

GBADU
265×30

Id.-Nr. 55441 55442 55499 55443 55444
SD6A02 X X X — —
SD6A04 X X X — —
SD6A06 X X X — —
SD6A14 (X) (X) (X) X —
SD6A16 (X) (X) (X) X —
SD6A24 (—) (—) (—) (X) X
SD6A26 (—) (—) (—) (X) X
SD6A34 (—) (—) (—) (—) (X)
SD6A36 (—) (—) (—) (—) (X)
SD6A38 (—) (—) (—) (—) (X)

Tab. 34: Zuordnung Bremswiderstand GVADU, GBADU – Antriebsregler SD6

X Empfohlen

(X) Möglich

(—) Bedingt sinnvoll

— Nicht möglich
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Eigenschaften

Spezifikation GVADU
210×20

GBADU
265×30

GBADU
405×30

GBADU
335×30

GBADU
265×30

Id.-Nr. 55441 55442 55499 55443 55444
Typ Flach-

widerstand
Flach-

widerstand
Flach-

widerstand
Flach-

widerstand
Flach-

widerstand
Widerstand [Ω] 100 100 100 47 22
Leistung [W] 150 300 500 400 300
Therm. Zeitkonst. τth [s] 60 60 60 60 60
Impulsleistung für < 1 s [kW] 3,3 6,6 11 8,8 6,6
Umax [V] 848 848 848 848 848
Kabelausführung Radox FEP FEP FEP FEP
Kabellänge [mm] 500 500 500 500 500
Leiterquerschnitt [AWG] 18/19

(0,82 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
Gewicht ohne Verpackung [g] 300 930 1410 1200 930
Schutzart IP54 IP54 IP54 IP54 IP54
Prüfzeichen

Tab. 35: Spezifikation GVADU, GBADU
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Abb. 5: Maßzeichnung GVADU, GBADU

Maß GVADU
210×20

GBADU
265×30

GBADU
405×30

GBADU
335×30

GBADU
265×30

Id.-Nr. 55441 55442 55499 55443 55444
A 210 265 405 335 265
H 192 246 386 316 246
C 20 30 30 30 30
D 40 60 60 60 60
E 18,2 28,8 28,8 28,8 28,8
F 6,2 10,8 10,8 10,8 10,8
G 2 3 3 3 3
K 2,5 4 4 4 4
J 4,3 5,3 5,3 5,3 5,3
β 65° 73° 73° 73° 73°

Tab. 36: Abmessungen GVADU, GBADU [mm]
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8.4.5.3 Stahlgitterfestwiderstand FGFKU

Typ FGFKU
3100502

FGFKU
3100502

FGFKU
3111202

FGFKU
3121602

Id.-Nr. 55449 55450 55451 53897
SD6A24 X — — —
SD6A26 X — — —
SD6A34 (X) X X X
SD6A36 (X) X X X
SD6A38 (X) X X X

Tab. 37: Zuordnung Bremswiderstand FGFKU – Antriebsregler SD6

X Empfohlen

(X) Möglich

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation FGFKU
3100502

FGFKU
3100502

FGFKU
3111202

FGFKU
3121602

Id.-Nr. 55449 55450 55451 53897
Typ Stahlgitterfestwiderstand
Widerstand [Ω] 22 15 15 15
Leistung [W] 2500 2500 6000 8000
Therm. Zeitkonst. τth [s] 30 30 20 20
Impulsleistung für < 1 s [kW] 50 50 120 160
Umax [V] 848 848 848 848
Gewicht ohne Verpackung [g] 7500 7500 12000 18000
Schutzart IP20 IP20 IP20 IP20
Prüfzeichen     

Tab. 38: Spezifikation FGFKU

Abmessungen
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Abb. 6: Maßzeichnung FGFKU

Maß FGFKU
3100502

FGFKU
3100502

FGFKU
3111202

FGFKU
3121602

Id.-Nr. 55449 55450 55451 53897
A 270 270 370 570
B 295 295 395 595
C 355 355 455 655

Tab. 39: Abmessungen FGFKU [mm]
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8.4.5.4 Hinterbaubremswiderstand RB 5000

Typ RB 5022 RB 5047 RB 5100

Id.-Nr. 45618 44966 44965
SD6A02 — — X
SD6A04 — — X
SD6A06 — — X
SD6A14 — X (X)
SD6A16 — X (X)
SD6A24 X — —
SD6A26 X — —
SD6A34 — — —
SD6A36 — — —
SD6A38 — — —

Tab. 40: Zuordnung Bremswiderstand RB 5000 – Antriebsregler SD6

X Empfohlen

(X) Möglich

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation RB 5022 RB 5047 RB 5100

Id.-Nr. 45618 44966 44965
Widerstand [Ω] 22 47 100
Leistung [W] 100 60 60
Therm. Zeitkonst. τth [s] 8 8 8
Impulsleistung für < 1 s [kW] 1,5 1,0 1,0
Umax [V] 800 800 800
Gewicht ohne Verpackung [g] 640 460 440
Kabelausführung Radox Radox Radox
Kabellänge [mm] 250 250 250
Leiterquerschnitt [AWG] 18/19

(0,82 mm²)
18/19

(0,82 mm²)
18/19

(0,82 mm²)
Maximales Drehmoment M5-Gewinde-
bolzen [Nm]

5 5 5

Schutzart IP40 IP40 IP40
Prüfzeichen    

Tab. 41: Spezifikation RB 5000

Abmessungen

Maß RB 5022 RB 5047 RB 5100

Id.-Nr. 45618 44966 44965
Höhe 300 300 300
Breite 94 62 62
Tiefe 18 18 18
Bohrplan entspricht Baugröße BG 2 BG 1 BG 0 und BG 1

Tab. 42: Abmessungen RB 5000 [mm]
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8.4.6 Drossel

Technische Angaben zu passenden Drosseln entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

8.4.6.1 Netzdrossel TEP

Für jeden Antriebsregler SD6 der Baugröße 3 benötigen Sie eine Netzdrossel. Diese dämpft Spannungs- und
Stromspitzen und entlastet die Netzeinspeisung der Antriebsregler.

Eigenschaften

Spezifikation TEP4010-2US00

Id.-Nr. 56528
Phasen 3
Thermisch zulässiger Dauerstrom 100 A
Nennstrom IN,MF 90 A
Absoluter Verlust PV 103 W
Induktivität 0,14 mH
Spannungsbereich 3 × 400 VAC,

+32 % / −50 %
3 × 480 VAC,

+10 % / −58 %
Spannungsabfall Uk 2 %
Frequenzbereich 50/60 Hz
Schutzart IP00
Max. Umgebungstemperatur ϑamb,max 40° C
Isolierstoffklasse B
Anschluss Schraubklemme
Anschlussart Flexibel mit und ohne Aderendhülse
Max. Leiterquerschnitt 6–35 mm²
Anzugsdrehmoment 2,5 Nm
Abisolierlänge 17 mm
Montage Schrauben
Vorschrift EN 61558-2-20
UL Recognized Component (CAN; USA) Ja
Prüfzeichen, Symbol   

Tab. 43: Spezifikation TEP

8.4 Zubehör 8 Antriebsregler SD6

294



Abmessungen

m
ax

. 2
3

5

118

1
3

6

2
0

1

75

88

219

7

12

A

A

PE

Abb. 7: Maßzeichnung Netzdrossel

Maße TEP4010-2US00

Höhe [mm] 235
Breite [mm] 219
Tiefe [mm] 118
Vertikaler Abstand 1 –
Befestigungslöcher [mm]

201

Vertikaler Abstand 2 –
Befestigungslöcher [mm]

136

Horizontaler Abstand 1 –
Befestigungslöcher [mm]

88

Horizontaler Abstand 2 –
Befestigungslöcher [mm]

75

Bohrlöcher – Tiefe [mm] 7
Bohrlöcher – Breite [mm] 12
Verschraubung – M M6
Gewicht ohne Verpackung [g] 9900

Tab. 44: Abmessungen und Gewicht TEP

8.4.6.2 Ausgangsdrossel TEP

Ausgangsdrosseln werden für den Anschluss von Antriebsreglern der Baugrößen 0 bis 2 ab einer Kabellänge
> 50 m benötigt, um Störimpulse zu reduzieren und das Antriebssystem zu schonen.

Information

Die folgenden technischen Daten gelten für eine Drehfeldfrequenz von 200 Hz. Diese Drehfeldfrequenz
erreichen Sie zum Beispiel mit einem Motor mit der Polpaarzahl 4 und der Nenndrehzahl 3000 min-1.
Beachten Sie für höhere Drehfeldfrequenzen in jedem Fall das angegebene Derating. Beachten Sie
außerdem die Abhängigkeit von der Taktfrequenz.

8 Antriebsregler SD6 8.4 Zubehör

295



Eigenschaften

Spezifikation TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41 TEP4020-0RS41

Id.-Nr. 53188 53189 53190
Spannungsbereich 3 × 0 bis 480 VAC

Frequenzbereich 0 – 200 Hz
Nennstrom IN,MF bei 4 kHz 4 A 17,5 A 38 A
Nennstrom IN,MF bei 8 kHz 3,3 A 15,2 A 30,4 A
Max. zulässige Motor-
kabellänge mit
Ausgangsdrossel

100 m

Max. Umgebungs-
temperatur ϑamb,max

40  °C

Schutzart IP00
Wicklungsverluste 11 W 29 W 61 W
Eisenverluste 25 W 16 W 33 W
Anschluss Schraubklemme
Max. Leiterquerschnitt 10 mm²
UL Recognized
Component (CAN; USA)

Ja

Prüfzeichen  

Tab. 45: Spezifikation TEP
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Abb. 8: Maßzeichnung TEP

Maß TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41 TEP4020-0RS41

Höhe h [mm] Max. 153 Max. 153 Max. 180
Breite w [mm] 178 178 219
Tiefe d [mm] 73 88 119
Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a1 [mm]

166 166 201

Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a2 [mm]

113 113 136

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b1 [mm]

53 68 89

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b2 [mm]

49 64 76

Bohrlöcher – Tiefe e [mm] 5,8 5,8 7
Bohrlöcher – Breite f [mm] 11 11 13
Verschraubung – M M5 M5 M6
Gewicht ohne Verpackung [g] 2900 5900 8800

Tab. 46: Abmessungen und Gewicht TEP
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8.4.7 EMV-Schirmblech

Das EMV-Schirmblech EM6A setzen Sie ein, um den Kabelschirm vom Leistungskabel aufzulegen. Es sind
zwei unterschiedliche Ausführungen verfügbar.

EMV-Schirmblech EM6A0

Id.-Nr. 56459
EMV-Schirmblech für den Antriebsregler SD6 bis Baugröße 2.
Zubehörteil zur Schirmanbindung des Leistungskabels.
Anbaubar an das Grundgehäuse.
Inklusive Schirmanschlussklemme.

EMV-Schirmblech EM6A3

Id.-Nr. 56521
EMV-Schirmblech für Antriebsregler der Baureihen MDS 5000, SDS 5000
und SD6.
Zubehörteil zur Schirmanbindung des Leistungskabels für Antriebsregler
der Baugröße 3.
Anbaubar an das Grundgehäuse.
Inklusive Schirmanschlussklemme.
Bei Bedarf können Sie auf dem Schirmblech zusätzlich den Kabelschirm
des Bremswiderstands und der Zwischenkreiskopplung auflegen. Hierfür
sind weitere Schirmanschlussklemmen als Zubehör erhältlich (Id.-Nr.
56521).

8.4.8 Wechseldatenspeicher
Wechseldatenspeicher Paramodul

In der Standardausführung enthalten.

Id.-Nr. 56403
Als Speichermedium steht das steckbare Paramodul mit integrierter 
microSD-Karte (ab 512 MB, Industrial Type) zur Verfügung.
Als Ersatzteil ist die microSD-Karte auch separat erhältlich (Id.-Nr. 56436).
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8.5 Weitere Informationen

8.5.1 Richtlinien und Normen

Folgende europäische Richtlinien und Normen sind für die Antriebsregler relevant:

• Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

• Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

• EMV-Richtlinie 2014/30/EU

• EN 61326-3-1:2008

• EN 61800-3:2004 und A1:2012

• EN 61800-5-1:2007

• EN 61800-5-2:2007

• EN 50178:1997

8.5.2 Symbole, Kenn- und Prüfzeichen

Drossel ohne Überlastschutz nach DIN EN 61558-2-20.

Erdungssymbol
Erdungssymbol nach IEC 60417, Symbol 5019.

Bleifrei-Kennzeichen RoHS
Kennzeichen gemäß RoHS-Richtlinie 2011-65-EU.

CE-Kennzeichen
Selbstdeklaration des Herstellers: Das Produkt entspricht den 
EU-Richtlinien.

UL-Prüfzeichen
Dieses Produkt ist von UL für USA und Kanada gelistet.
Repräsentative Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und 
erfüllen die anwendbaren Normen.

UL-Prüfzeichen für anerkannte Komponenten
Diese Komponente oder dieses Material ist von UL anerkannt. 
Repräsentative Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und 
erfüllen die anwendbaren Anforderungen.

8.5.3 Weitere Dokumentationen

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Handbuch Antriebsregler SD6 442425
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9 Servoumrichter POSIDYN SDS 5000

9.1 Übersicht
Hohe Dynamik für volldigitale Servoachsen

Merkmale

• Ausgangsnennstrom bis 85 A
• 250 % Überlastfähigkeit
• Leistungsbereich: 0,75 kW bis 45 kW
• Regelung von rotativen Synchron-Servomotoren und 

Asynchronmotoren
• Multifunktionale Encoderschnittstellen
• Automatische Motorparametrierung aus elektronischem

Motortypenschild
• Isochroner Systembus (IGB-Motionbus) für die 

Parametrierung und für Multiachs-Anwendungen
• Kommunikation über PROFIBUS DP, PROFINET, CANopen

oder EtherCAT
• Sicherheitsfunktionen Safe Torque Off (STO) und Safe Stop 1

(SS1): SIL 3, PL e (Kat. 3)
• Digitale und analoge Eingänge und Ausgänge als Option
• Brems-Chopper, Bremsenansteuerung und Netzfilter
• Komfortable Bedieneinheit aus Klartext-Display und Tasten
• Wechseldatenspeicher Paramodul
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9.1.1 Merkmale

Die Baureihen der 5. STÖBER Umrichtergeneration sind rein digital arbeitende, modulare Umrichtersysteme
für den Betrieb von rotativen Synchron- und Asynchronmotoren. Sie umfassen Produkttypen für den direk-
ten Betrieb an einem 1- oder 3-phasigen Netz in einem Spannungsbereich von 200 VAC bis 528 VAC. Ein EMV-
Netzfilter ist integriert. Als Encoderschnittstellen stehen in der Standardausführung EnDat 2.1/2.2 digital, SSI
und Inkremental (HTL/TTL) zur Verfügung. Eine Resolverauswertung ist optional verfügbar. Anhand verschie-
dener Optionsmodule ist der Umrichter an die individuellen Applikationsanforderungen anpassbar. Das Si-
cherheitsmodul ASP 5001 ermöglicht die Realisierung der Sicherheitsfunktionen Safe Torque Off (STO) und
Safe Stop 1 (SS1) nach DIN EN ISO 13849-1 und DIN EN 61800-5-2 für sicherheitsrelevante Anwendungen.
Kommunikationsmodule bieten die Anbindung an eine Steuerung über die Feldbusse PROFIBUS DP, PROFI-
NET, CANopen oder EtherCAT. Darüber hinaus sind Klemmenmodule für den Anschluss analoger und digita-
ler Signale sowie von zusätzlichen Encodersignalen erhältlich. Ein Klartextdisplay und die Tastatur vereinfa-
chen die Diagnose bei Störungen und ermöglichen den schnellen Zugriff auf Parameter. Mit dem Wechsel-
datenspeicher Paramodul können alle anwendungsrelevanten Daten von einem Umrichter zum anderen
übernommen werden.

Für den Einsatz mit Asynchronmotoren stehen die Steuerarten Vektorregelung, sensorlose Vektorregelung,
sensorlose Vektorregelung High Performance und U/f-Steuerung zur Verfügung.

POSIDYN SDS 5000

Integrated Bus (IGB) für Performance, Komfort und Sicherheit

Die Servoumrichter SDS 5000 verfügen im Standard über zwei Schnittstellen für den Integrated Bus. 
Dieser dient der einfachen Konfiguration über Ethernet und zum isochronen Datenaustausch für folgende 
Funktionen:

• Mehrachs-Synchronisation zwischen den Servoumrichtern (IGB-Motionbus)

• Internetverbindung zur Fernwartung einzelner und mehrerer Umrichter

• Direktverbindung zwischen Servoumrichter und PC

IGB-Motionbus

Der IGB-Motionbus ermöglicht den zyklischen, 
isochronen Datenaustausch zwischen mehreren im
IGB-Netzwerk befindlichen POSIDYN SDS 5000. 
Neben der Übertragung von Leitwerten für einen
Master-/Slave-Betrieb können beliebige weitere 
Daten übertragen werden, zum Beispiel für 
Tailormade-Applikationen.
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STÖBER Fernwartungskonzept

Über die STÖBER Fernwartung können mithilfe der 
Inbetriebnahme-Software alle Vorgänge und Abläufe wie
bei einer Service-Maßnahme Vor-Ort ausgeführt werden.
Das Konzept führt die Beteiligten zu einer geregelten, 
abgesicherten Vorgehensweise. Dabei ist sichergestellt,
dass sich der Verantwortliche an der Maschine vor Ort 
befindet, um auf die Gegebenheiten und auf die 
Personensicherheit zu achten. Der Fernwartungsfach-
mann wiederum kann sichergehen, dass er mit einem Ver-
antwortlichen vor Ort kommuniziert, der die Situation an
der Maschine kontrolliert.

www

IGB-Netzwerk

Firmennetzwerk Fernwartung

Über die Fernwartung können alle Vorgänge und Abläufe wie bei einer Service-Maßnahme Vor-Ort 
ausgeführt werden.

Bremsenmanagement

Über das optionale Bremsmodul BRS 5001 kann der Servoumrichter
POSIDYN SDS 5000 ein oder zwei 24 VDC-Bremssysteme ansteuern.
Das Bremsenmanagement bietet für beide Bremssysteme die 
Funktionen:

• Zyklischer Bremsentest

• Bremse einschleifen

Optional verfügbar: 
Bremsmodul BRS 5001

POSITool

Die Projektierungs- und Inbetriebnahmesoftware POSITool der 5. Generation verfügt über alle Funktionen
zur effizienten Nutzung von Umrichtern in Einzel- und Multiachs-Anwendungen.

Wechseldatenspeicher Paramodul

Wechseldatenspeicher für die schnelle Serieninbetriebnahme durch 
Kopieren und für den einfachen Service bei Gerätetausch.

9.1.2 Software-Komponenten
Modulare Applikationssoftware

Auf die Geräte der 5. STÖBER Umrichtergeneration können – je nach Bedarf – mit der Inbetriebnahmesoft-
ware POSITool verschiedene Standard-Applikationen geladen werden. Mithilfe einer an IEC 61131-3 
angelehnten Programmierung mit CFC ist es darüber hinaus möglich, neue Applikationen zu erstellen oder
bestehende zu erweitern. Das Betriebssystem des Umrichters ist mehrachsfähig. Es unterstützt bis zu vier
Achsen mit getrennten Applikations- und Parameterbereichen.
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Geschwindigkeitsbetrieb (Standard-Applikation)

• Schnellsollwert
Einfache Drehzahlapplikation für schlanke Anwendungen. Der Drehzahlsollwert und die Drehmoment-
begrenzung können sowohl über Analogeingänge als auch digital vorgegeben werden.

Drehmoment-/Kraft- und Geschwindigkeitsbetrieb (Standard-Applikation)

• Komfortsollwert
Erweiterte Drehmoment- und Drehzahl-Sollwertapplikation. Die Sollwerte und Begrenzungen können
zusätzlich zum Schnellsollwert über Festwerte, Motorpotentiometer und weitere Funktionen 
vorgegeben werden.

• Technologieregler
PID-Regler für Drehmomenten- oder Drehzahl-geregelte Applikationen.

Positionier- und Master-/Slave-Betrieb (Standard-Applikation)

• Kommandopositionierung, Synchron-Kommandopositionierung
Leistungsfähige Positionierapplikation mit einer auf PLCopen basierenden Befehlsschnittstelle. Die 
Daten eines Fahrauftrags wie Zielposition, Geschwindigkeit und Beschleunigung werden auf einmal
über Feldbus an den Umrichter übergeben und von diesem anschließend selbständig abgearbeitet.Der
Funktionsumfang wird durch elektrische Nocke, Fahrsatz-Schaltpunkt und Posi-Latch abgerundet.

• Fahrsatzpositionierung
Umfangreiche Positionierapplikation mit bis zu 256 hinterlegten, auf PLCopen basierenden Fahrsätzen.
Die Fahrsätze können sowohl einzeln über Feldbus oder über digitale Eingänge angewählt als auch ver-
kettet gestartet werden. Der Funktionsumfang wird durch elektrische Nocke und Posi-Latch abgerun-
det.

Elektronische Kurvenscheibe mit PLCopen-Interface (Tailormade-Applikation)

Die Applikation Elektronische Kurvenscheibe ermöglicht die Realisierung von komplexen 
Bewegungsabläufen wie:

• Fliegende Säge

• Synchronizer (Ein-/Austakter)

• Querschneider

• Schweißbalken/Prägestempel

• Druckmarkenregelung

Diese Anwendungen können mit Hilfe der leicht verständlichen freien, grafischen Programmierung, die sich
an IEC 61131-3 CFC anlehnt, einfach und schnell umgesetzt werden. Kundenspezifische Anpassungen an
spezielle Anlagengegebenheiten sind dadurch ebenfalls möglich. Hierfür stehen dem geschulten Anwender
Funktionsblöcke nach PLCopen Motion Control zur Verfügung.

9.1.3 Anwendungstraining

STÖBER bietet ein mehrstufiges Trainingsprogramm, das im Wesentlichen auf die 
Anwendungsprogrammierung von Motion Controller und Umrichter fokussiert ist.

G5 Basic

Trainingsinhalte: Systemübersicht, Montage und Inbetriebnahme des Umrichters. Verwendung von Options-
modulen. Parametrierung, Inbetriebnahme und Diagnose über das integrierte Display und die 
Inbetriebnahme-Software. Fernwartung. Grundlagen der Regleroptimierung. Konfiguration des 
Antriebsstrangs. Integrierte Software-Funktionen. Software-Applikationen. Anbindung an eine 
übergeordnete Steuerung. Grundlagen Sicherheitstechnik. Praktische Übungen am Trainingsaufbau.

Verwendete Software: POSITool.

G5 Advanced

Trainingsinhalte: Grafische Programmierung mit CFC. Spezialwissen zur Regelungs-, Steuerungs- und Sicher-
heitstechnik. Praktische Übungen am Trainingsaufbau.

G5 CAM

Trainingsinhalte: Spezialwissen elektronische Kurvenscheibe. Praktische Übungen am Trainingsaufbau.
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9.2 Technische Daten
Technische Daten zu den Umrichtern entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

9.2.1 Typenbezeichnung

SDS 5 075 A

Tab. 1: Beispiel-Code zur Typenbezeichnung

Code Bezeichnung Ausführung

SDS Baureihe
5 Generation 5. Generation
075 Leistung 075 = 7,5 kW
–
A

Hardware-Varianten Ohne Kennzeichnung: bis HW 199
A: ab HW 200

Tab. 2: Bedeutung des Beispiel-Codes

9.2.2 Baugrößen

Typ Id.-Nr. Baugröße

SDS 5007A 55428 BG 0
SDS 5008A 55429 BG 0
SDS 5015A 55430 BG 0
SDS 5040A 55431 BG 1
SDS 5075A 55432 BG 1
SDS 5110A 55433 BG 2
SDS 5150A 55434 BG 2
SDS 5220A 55435 BG 3
SDS 5370A 55436 BG 3
SDS 5450A 55437 BG 3

Tab. 3: Verfügbare SDS 5000-Typen und -Baugrößen

SDS 5000 in den Baugrößen 3, 2, 1 und 0
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9.2.3 Allgemeine technische Daten

Nachfolgende Angaben gelten für alle Umrichtertypen.

Gerätemerkmale

Schutzart Gerät IP20
Schutzart Einbauraum Mindestens IP54
Schutzklasse Schutzklasse I nach DIN EN 61140
Funkentstörung Integrierter Netzfilter nach DIN EN 61800-3, 

Störaussendung Klasse C3
Überspannungskategorie III nach DIN EN 61800-5-1
Prüfzeichen   

Tab. 4: Gerätemerkmale

Transport- und Lagerungsbedingungen

Lager-/
Transporttemperatur

−20 °C bis +70 °C
Maximale Änderung: 20 K/h

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Vibration (Transport) 
nach DIN EN 60068-2-6

5 Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 3,5 mm 
9 Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 10 m/s²
200 Hz ≤ f ≤ 500  Hz: 15 m/s²

Fallhöhe bei freiem Fall1

Gewicht < 100 kg
nach DIN EN 61800-2
(bzw. DIN EN 60721-3-2:1997, 
Klasse 2M1)

0,25 m

Tab. 5: Transport- und Lagerungsbedingungen

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb 0 °C bis 45 °C bei Nenndaten
45 °C bis 55 °C mit Derating −2,5 % / K

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Aufstellhöhe 0 m bis 1000 m über NN ohne Einschränkung

1000 m bis 2000 m über NN mit Derating −1,5 % / 100 m
Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 nach EN 50178
Belüftung Eingebauter Lüfter
Vibration (Betrieb) 
nach DIN EN 60068-2-6

5  Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 0,35 mm 
9  Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 1 m/s²

Tab. 6: Betriebsbedingungen

Entladungszeiten

Selbstentladung DC-Zwischenkreis 6 min

Tab. 7: Entladungszeiten des Zwischenkreises

1 Gültig nur für originalverpackte Komponenten
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9.2.4 Elektrische Daten

Die elektrischen Daten der verfügbaren Baugrößen sowie die Eigenschaften des Brems-Choppers 
entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

9.2.4.1 Baugröße 0: SDS 5007A bis SDS 5015A

Elektrische Daten SDS 5007A SDS 5008A SDS 5015A

Id.-Nr. 55428 55429 55430
Empfohlene Motorleistung 0,75 kW 0,75 kW 1,5 kW
U1PU 1 × 230 V,

+20 % / −40 %,
50/60 Hz

3 × 400 V,
+32 % / −50 %, 50 Hz;

3 × 480 V,
+10 % / −58 %, 60 Hz

I1N,PU 1 × 5,9 A 3 × 2,2 A 3 × 4 A
f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – 230 V 0 – 400 V
UmaxPU 440 V 830 V

Tab. 8: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 0

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Betrieb mit Asynchronmotor

Elektrische Daten SDS 5007A SDS 5008A SDS 5015A

I2N,PU 3 × 4 A 3 × 2,3 A 3 × 4,5 A
I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s
fPWM,PU 4 kHz2

Tab. 9: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 0, bei 4 kHz Taktfrequenz

Betrieb mit Synchron-Servomotor

Elektrische Daten SDS 5007A SDS 5008A SDS 5015A

I2N,PU 3 × 3 A 3 × 1,7 A 3 × 3,4 A
I2maxPU 250 % für 2 s; 200 % für 5 s
fPWM,PU 8 kHz3

Tab. 10: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 0, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SDS 5007A SDS 5008A SDS 5015A

UonCH 400 – 420 V 780 – 800 V
UoffCH 360 – 380 V 740 – 760 V
R2minRB 100 Ω 100 Ω
PmaxRB 1,8 kW 6,4 kW

Tab. 11: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 0

2 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
3 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
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9.2.4.2 Baugröße 1: SDS 5040A bis SDS 5075A

Elektrische Daten SDS 5040A SDS 5075A

Id.-Nr. 55431 55432
Empfohlene Motorleistung 4,0 kW 7,5 kW
U1PU 3 × 400 V,

+32 % / −50 %, 50 Hz;
3 × 480 V,

+10 % / −58 %, 60 Hz
I1N,PU 3 × 9,3A 3 × 15,8 A
f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – 400 V
UmaxPU 830 V

Tab. 12: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 1

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Betrieb mit Asynchronmotor

Elektrische Daten SDS 5040A SDS 5075A

I2N,PU 3 × 10 A 3 × 16 A
I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s
fPWM,PU 4 kHz4

Tab. 13: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 1, bei 4 kHz Taktfrequenz

Betrieb mit Synchron-Servomotor

Elektrische Daten SDS 5040A SDS 5075A

I2N,PU 3 × 6 A 3 × 10 A
I2maxPU 250 % für 2 s; 200 % für 5 s
fPWM,PU 8 kHz5

Tab. 14: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 1, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SDS 5040A SDS 5075A

UonCH 780 – 800 V
UoffCH 740 – 760 V
R2minRB 47 Ω 47 Ω
PmaxRB 13,6 kW 13,6 kW

Tab. 15: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 1

4 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
5 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
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9.2.4.3 Baugröße 2: SDS 5110A bis SDS 5150A

Elektrische Daten SDS 5110A SDS 5150A

Id.-Nr. 55433 55434
Empfohlene Motorleistung 11 kW 15 kW
U1PU 3 × 400 V,

+32 % / −50 %, 50 Hz;
3 × 480 V,

+10 % / −58 %, 60 Hz
I1N,PU 3 × 24,5 A 3 × 32,6 A
f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – 400 V
UmaxPU 830 V

Tab. 16: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 2

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Betrieb mit Asynchronmotor

Elektrische Daten SDS 5110A SDS 5150A

I2N,PU 3 × 22 A 3 × 32 A
I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s
fPWM,PU 4 kHz6

Tab. 17: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 2, bei 4 kHz Taktfrequenz

Betrieb mit Synchron-Servomotor

Elektrische Daten SDS 5110A SDS 5150A

I2N,PU 3 × 14 A 3 × 20 A
I2maxPU 250 % für 2 s; 200 % für 5 s
fPWM,PU 8 kHz7

Tab. 18: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 2, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SDS 5110A SDS 5150A

UonCH 780 – 800 V
UoffCH 740 – 760 V
R2minRB 22 Ω
PmaxRB 29,1 kW

Tab. 19: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 2

6 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
7 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
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9.2.4.4 Baugröße 3: SDS 5220A bis SDS 5450A

Elektrische Daten SDS 5220A SDS 5370A SDS 5450A

Id.-Nr. 55435 55436 55437
Empfohlene Motorleistung 22 kW 37 kW 45 kW
U1PU 3 × 400 V,

+32 % / −50 %, 50 Hz;
3 × 480 V,

+10 % / −58 %, 60 Hz
I1N,PU 1 × 37 A 3 × 62 A 3 × 76 A
f2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – 400 V
UmaxPU 830 V

Tab. 20: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 3

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Betrieb mit Asynchronmotor

Elektrische Daten SDS 5220A SDS 5370A SDS 5450A

I2N,PU 3 × 44 A 3 × 70 A 3 × 85 A
I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s
fPWM,PU 4 kHz8

Tab. 21: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 3, bei 4 kHz Taktfrequenz

Betrieb mit Synchron-Servomotor

Elektrische Daten SDS 5220A SDS 5370A SDS 5450A

I2N,PU 3 × 30 A 3 × 50 A 3 × 60 A
I2maxPU 250 % für 2 s; 200 % für 5 s
fPWM,PU 8 kHz9

Tab. 22: Elektrische Daten SDS 5000, Baugröße 3, bei 8 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten SDS 5220A SDS 5370A SDS 5450A

UonCH 780 – 800 V
UoffCH 740 – 760 V
RintRB 30 Ω (PTC-Widerstand; 100 W; max. 1 kW für 1 s; τ = 40 s)
R2minRB 15 Ω
PmaxRB 42 kW

Tab. 23: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 3

8 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
9 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
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9.2.4.5 Verlustleistungsdaten nach EN 61800-9-2

Typ Nenn-
strom
I2N,PU

Schein-
leistung

Absolute
Verluste 

PV,CU
10

Betriebspunkte11 IE-Klasse12

(0/25) (0/50) (0/100) (50/25) (50/50) (50/100) (90/50) (90/100)

Relative Verluste

[A] [kVA] [W] [%]

SDS
5007A

4 0,9 10 5,01 5,07 5,68 5,20 5,37 6,30 5,88 7,43 IE2

SDS
5008A

2,3 1,6 10 2,98 3,13 3,49 3,02 3,22 3,71 3,36 4,09 IE2

SDS
5015A

4,5 3,1 12 1,71 1,86 2,24 1,75 1,97 2,51 2,16 3,04 IE2

SDS
5040A

10 6,9 12 1,38 1,54 1,93 1,43 1,64 2,17 1,80 2,57 IE2

SDS
5075A

16 11,1 12 0,95 1,12 1,66 0,99 1,23 1,98 1,41 2,52 IE2

SDS
5110A

22 15,2 15 0,80 0,97 1,49 0,84 1,06 1,75 1,21 2,19 IE2

SDS
5150A

32 22,2 15 0,70 0,87 1,40 0,74 0,97 1,66 1,11 2,08 IE2

SDS
5220A

44 30,5 35 0,61 0,76 1,21 0,68 0,90 1,53 1,06 1,96 IE2

SDS
5370A

70 48,5 35 0,53 0,69 1,18 0,59 0,82 1,49 0,97 1,89 IE2

SDS
5450A

85 58,9 35 0,47 0,64 1,18 0,54 0,78 1,50 0,94 1,94 IE2

Tab. 24: Relative Verluste der Umrichter SDS 5000 nach EN 61800-9-2

10 Absolute Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil
11 Betriebspunkte bei relativer Motorstatorfrequenz in % und relativem Drehmomentenstrom in %
12 IE-Klasse nach EN 61800-9-2
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Typ Nenn-
strom
I2N,PU

Schein-
leistung

Absolute
Verluste 

PV,CU
13

Betriebspunkte14 IE-
Klasse15

Ver-
gleich16

(0/25) (0/50) (0/100) (50/25) (50/50) (50/100) (90/50) (90/100)

Absolute Verluste
PV

[A] [kVA] [W] [W] [%]

SDS
5007A

4 0,9 10 45,1 45,6 51,1 46,8 48,3 56,7 52,9 66,9 IE2 51,8

SDS
5008A

2,3 1,6 10 47,7 50,1 55,8 48,3 51,5 59,3 53,8 65,4 IE2 40,2

SDS
5015A

4,5 3,1 12 52,9 57,6 69,3 54,4 61,0 77,9 67,1 94,1 IE2 39,6

SDS
5040A

10 6,9 12 95,3 106,1 133,3 98,6 113,2 149,9 123,9 177,0 IE2 37,1

SDS
5075A

16 11,1 12 104,9 124,0 184,6 110,3 136,6 219,8 156,0 279,8 IE2 35,8

SDS
5110A

22 15,2 15 121,5 146,9 226,1 128,1 161,6 266,0 183,7 332,7 IE2 32,9

SDS
5150A

32 22,2 15 154,7 192,8 311,3 164,6 214,6 369,3 245,9 462,1 IE2 38,3

SDS
5220A

44 30,5 35 187,5 232,2 368,7 207,7 273,9 466,8 323,0 597,8 IE2 32,1

SDS
5370A

70 48,5 35 256,6 332,3 570,8 287,9 397,0 721,5 471,0 915,9 IE2 33,9

SDS
5450A

85 58,9 35 277,8 376,9 692,3 317,4 459,0 886,1 554,6 1143,1 IE2 35,3

Tab. 25: Verlustleistungsdaten der Umrichter SDS 5000 nach EN 61800-9-2

Rahmenbedingungen

Die Verlustdaten gelten für Umrichter ohne Zubehör.

Die Verlustleistungsberechnung basiert auf einer 3-phasigen Netzspannung mit 400 VAC / 50 Hz.

Die berechneten Daten enthalten einen Aufschlag von 10 % gemäß EN 61800-9-2.

Die Verlustleistungsangaben beziehen sich auf eine Taktfrequenz von 4 kHz.

Die absoluten Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil beziehen sich auf die 24 VDC-Versorgung der 
Steuerelektronik.

13 Absolute Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil
14 Betriebspunkte bei relativer Motorstatorfrequenz in % und relativem Drehmomentenstrom in %
15 IE-Klasse nach EN 61800-9-2
16 Vergleich der Verluste zum Referenz-Umrichter bezogen auf IE2 im Nennpunkt (90, 100)
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9.2.4.6 Verlustleistungsdaten des Zubehörs

Sollten Sie den Umrichter mit Zubehörteilen bestellen, erhöhen sich die Verluste wie folgt:

Typ Absolute Verluste
PV [W]

Sicherheitsmodul ASP 5001 1
Klemmenmodul SEA 5001 < 2
Klemmenmodul XEA 5001 < 5
Klemmenmodul REA 5001 < 5
Kommunikationsmodul CAN 5000 1
Kommunikationsmodul DP 5000 < 2
Kommunikationsmodul ECS 5000 < 2
Kommunikationsmodul PN 5000 < 4
Bremsmodul BRM 5000 / BRS 5001 < 1

Tab. 26: Absolute Verluste des Zubehörs

Information

Beachten Sie für die Auslegung zusätzlich die absolute Verlustleistung des Encoders (üblicherweise < 3 W)
sowie der Bremse.

Verlustangaben zu weiterem, optional verfügbarem Zubehör entnehmen Sie den technischen Daten des 
jeweiligen Zubehörs.

9.2.5 Derating durch Erhöhen der Taktfrequenz

In Abhängigkeit von der Taktfrequenz fPWM,PU ergeben sich folgende Werte der Ausgangsnennströme I2N,PU.

Typ I2N,PU

4 kHz
I2N,PU

8 kHz
I2N,PU

16 kHz

SDS 5007A 4 A 3 A 2 A
SDS 5008A 2,3 A 1,7 A 1,2 A
SDS 5015A 4,5 A 3,4 A 2,2 A
SDS 5040A 10 A 6 A 3,3 A
SDS 5075A 16 A 10 A 5,7 A
SDS 5110A 22 A 14 A 8,1 A
SDS 5150A 32 A 20 A 11,4 A
SDS 5220A 44 A 30 A 18,3 A
SDS 5370A 70 A 50 A 31,8 A
SDS 5450A 85 A 60 A 37,8 A

Tab. 27: Ausgangsnennstrom I2N,PU in Abhängigkeit von der Taktfrequenz

9.2.6 Abmessungen

Die Abmessungen der verfügbaren SDS 5000-Baugrößen entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.
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9.2.6.1 Abmessungen: Baugrößen 0 bis 2
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Abb. 1: Maßzeichnung SDS 5000, Baugrößen 0 bis 2

Maße [mm] BG 0 BG 1 BG 2

Umrichter Höhe h1 300
h2 36017 / 37318

h3
19 365

Breite w 70 105
Tiefe d1 175 260 260

d2
20 193 278 278

d3 40
EMV-Schirmblech Höhe e 37,521 / 4422

Tiefe f 40
Befestigungslöcher Vertikaler Abstand zur Oberkante b 6

Vertikaler Abstand a 283+2
Vertikaler Abstand c23 79

Tab. 28: Abmessungen SDS 5000, Baugrößen 0 bis 2 [mm]

17 h2 = Höhe inkl. EMV-Schirmblech EM 5000
18 h2 = Höhe inkl. Bremsmodul BRS 5001
19 h3 = Höhe inkl. AES
20 d2 = Tiefe inkl. Bremswiderstand RB 5000
21 e = Höhe EMV-Schirmblech EM 5000
22 e = Höhe Bremsmodul BRS 5001
23 c = Vertikaler Abstand bei Bremsmodul BRS 5001
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9.2.6.2 Abmessungen: Baugröße 3
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Abb. 2: Maßzeichnung SDS 5000, Baugröße 3

Maße [mm] BG 3

Umrichter Höhe h1 382,5
h2

24 540
Breite w1 194
Tiefe d1 276

d2 40
EMV-Schirmblech Höhe e 174

Breite w2 147
Tiefe f 34
Tiefe d3 113

Befestigungslöcher Vertikaler Abstand a 365+2
Vertikaler Abstand zur Unterkante b 6
Horizontaler Abstand c1

25 150+0,2/−0,2
Horizontaler Abstand zur Seitenkante g1

26 20
Horizontaler Abstand c2

27 132
Horizontaler Abstand zur Seitenkante g2

28 7,5

Tab. 29: Abmessungen SDS 5000, Baugröße 3 [mm]

24 h2 = Höhe inkl. EMV-Schirmblech EM6A3
25 c1 = Horizontaler Abstand der Befestigungslöcher des Umrichters
26 g1 = Horizontaler Abstand zum Seitenrand des Umrichters
27 c2 = Horizontaler Abstand der Befestigungslöcher des EMV-Schirmblechs EM6A3
28 g2 = Horizontaler Abstand zum Seitenrand des EMV-Schirmblechs EM6A3
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9.2.7 Mindestfreiräume

Die angegebenen Maße beziehen sich auf die Außenkanten des Umrichters.

Mindestfreiraum Nach oben Nach unten Zur Seite

BG 0 – BG 2 100 100 5
... mit EMV-Schirmblech oder 
Bremsmodul

100 120 5

BG 3 100 100 5
... mit EMV-Schirmblech 100 220 5

Tab. 30: Mindestfreiräume [mm]
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9.3 Umrichter-/Motorkombinationen
Die Parametrierung eines STÖBER Umrichters ist, besonders zusammen mit den vierpoligen STÖBER 
Asynchronmotoren denkbar einfach. Der Motor wird nur durch Eingabe der Motorbaugröße (z. B. 90L) und
seiner Beschaltung (Stern oder Dreieck) vollständig charakterisiert. Bei Motoren bis 3 kW (Baugröße 100)
bietet sich die Dreieckschaltung an (Bemessungspunkt 230 V, 50 Hz). Durch eine Spannungserhöhung bei
höheren Frequenzen kann dem Motor bis zu 87 Hz das volle Drehmoment abverlangt werden. Es ist oft 
sinnvoll, diesen erweiterten Drehzahlstellbereich bereits bei der Getriebeauswahl zu berücksichtigen. 
Nähere Informationen finden Sie im Kapitel  [} 5.6].

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

SDS
5007A

SDS
5008A

SDS
5015A

SDS
5040A

SDS
5075A

SDS
5110A

SDS
5150A

SDS
5220A

SDS
5370A

SDS
5450A

I2N,PU [A]
(fPWM,PU = 4 kHz)

fT

[Hz]
pz Schal-

tung
PN

[kW]
nN

[min-1]
MN

[Nm]
Mk/
MN

IN

[A]
4 2,3 4,5 10 16 22 32 44 70 85

Motorwicklung ∆ 230 V / Y 400 V I2N,PU / IN

IE3D080L04 50 4 Y 0,75 1445 5,0 3,7 1,7 1,4

IE3D080L04 87 4 Δ 1,3 2503 5,0 3,7 2,94 1,4 1,5

IE3D090S04 50 4 Y 1,1 1440 7,3 3,7 2,5 1,6 1,8

IE3D090S04 87 4 Δ 1,91 2494 7,3 3,7 4,33 1,0

IE3D090LX04 50 4 Y 1,5 1455 9,8 4,9 3,4 1,2 1,3

IE3D090LX04 87 4 Δ 2,6 2503 9,8 4,9 5,89 1,7

IE3D100KX04 50 4 Y 2,2 1450 14,5 3,8 4,55 2,2

IE3D100KX04 87 4 Δ 3,81 2511 14,5 3,8 7,88 1,3 2,0

IE3D100LX04 50 4 Y 3,0 1450 19,8 4 6,35 1,6

IE3D100LX04 87 4 Δ 5,2 2511 19,8 4 11 1,5 2,0

IE3D112M04 50 4 Δ 4,0 1465 26,1 4,5 7,9 1,3 2,0

IE3D132SX04 50 4 Δ 5,5 1465 36 3,3 10 1,0 1,6 2,2

IE3D132MX04 50 4 Δ 7,5 1470 49 3,9 16 1,0 1,4 2,0

IE3D160MX04 50 4 Δ 11 1465 72 3,4 21 1,0 1,5 2,1

IE3D160LX04 50 4 Δ 15 1475 97 3,5 27,5 1,2 1,6

IE3D180MX04 50 4 Δ 18,5 1475 120 3,3 34,5 1,3 2,0

IE3D180LX04 50 4 Δ 22 1475 142 3 41 1,1 1,7 2,1

IE3D200LX04 50 4 Δ 30 1480 194 2,5 54 1,3 1,6

IE3D225SX04 50 4 Δ 37 1475 240 2,6 67 1,0 1,3

IE3D225MX04 50 4 Δ 45 1475 291 2,4 83 1,0
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9.4 Zubehör
Informationen zum verfügbaren Zubehör entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

9.4.1 Sicherheitstechnik
ASP 5001 – Sicher abgeschaltetes Moment

Mit der Standardausführung erhältlich.

Optionsmodul zur Umsetzung der integrierten Sicherheitsfunktion Safe
Torque Off (STO).
Der Einbau der ASP 5001 darf nur durch STÖBER Antriebstechnik 
GmbH + Co. KG durchgeführt werden!
Die Bestellung der ASP 5001 muss mit dem Grundgerät erfolgen.

9.4.2 Kommunikation
IGB-Verbindungskabel

Kabel zur Kopplung der Schnittstelle X3A bzw. X3B auf der Umrichterfront
für IGB, CAT5e, magenta, Stecker um 45° gewinkelt.
Folgende Ausführungen sind verfügbar: 
Id.-Nr. 49855: 0,4 m.
Id.-Nr. 49856: 2 m.

PC-Verbindungskabel

Id.-Nr. 49857
Kabel zur Kopplung der Schnittstelle X3A bzw. X3B mit dem PC, CAT5e,
blau, 5 m.

USB 2.0 Ethernet-Adapter

Id.-Nr. 49940
Adapter für die Kopplung von Ethernet auf einen USB-Anschluss.

Kommunikationsmodul CANopen DS-301 CAN 5000

Id.-Nr. 44574
Zubehörteil zur Ankopplung von CAN-Bus.

Kommunikationsmodul PROFIBUS DP-V1 DP 5000

Id.-Nr. 44575
Zubehörteil zur Ankopplung von PROFIBUS DP-V1.
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Kommunikationsmodul EtherCAT ECS 5000

Id.-Nr. 49014
Zubehörteil zur Ankopplung von EtherCAT (CANopen over EtherCAT).

EtherCAT-Kabel

Ethernet-Patchkabel, CAT5e, gelb.
Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 49313: Länge ca. 0,2 m. 
Id.-Nr. 49314: Länge ca. 0,35 m.

Kommunikationsmodul PROFINET PN 5000

Id.-Nr. 53893
Zubehörteil zur Ankopplung von PROFINET.

9.4.3 Klemmenmodul
Klemmenmodul Standard SEA 5001

Id.-Nr. 49576
Klemmen:

• 2 analoge Eingänge

• 2 analoge Ausgänge

• 5 digitale Eingänge

• 2 digitale Ausgänge

Klemmenmodul Erweitert XEA 5001

Id.-Nr. 49015
Klemmen:

• 3 analoge Eingänge

• 2 analoge Ausgänge

• 13 digitale Eingänge

• 10 digitale Ausgänge
Encoder / Schnittstellen:

• TTL-Inkrementalencoder (Simulation und Auswertung)

• Puls-/Richtungsschnittstelle (Simulation und Auswertung)

• SSI-Encoder (Simulation und Auswertung)
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SSI-/TTL-Verbindungskabel X120

Id.-Nr. 49482
Kabel zur Kopplung der TTL-Schnittstelle X120 am Antriebsregler SD6 (auf
Klemmenmodul RI6 oder XI6) mit der Schnittstelle X301 auf der Adapter-
box LA6 für die Übertragung der Hall-Sensorsignale. 0,3 m.

Klemmenmodul Resolver REA 5001

Id.-Nr. 49854
Klemmen:

• 2 analoge Eingänge

• 2 analoge Ausgänge

• 5 binäre Eingänge

• 2 binäre Ausgänge
Encoder / Schnittstellen:

• Resolver

• Encoder EnDat 2.1 Sin/Cos

• TTL-Inkrementalencoder (Simulation und Auswertung)

• SSI-Encoder (Simulation und Auswertung)

• Puls-/Richtungsschnittstelle (Simulation und Auswertung)

Resolverkabel, die an einen POSIDYN SDS 4000 angeschlossen waren, 
können über den im Lieferumfang enthaltenen Resolver-Adapter (9-polig
auf 15-polig) an Klemme X140 der REA 5001 angeschlossen werden.

9.4.4 Bremswiderstand

Ergänzend zu den Umrichtern bietet STÖBER nachfolgend beschriebene Bremswiderstände verschiedener
Bauform und Leistungsklasse an. Beachten Sie bei der Auswahl die in den technischen Daten der einzelnen
Umrichtertypen angegebenen minimal zulässigen Bremswiderstände.

9.4.4.1 Rohrfestwiderstand FZMU, FZZMU

Typ FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
SDS 5007A X — — — — —
SDS 5008A X — — — — —
SDS 5015A X — — — — —
SDS 5040A (X) — — X — —
SDS 5075A (X) — — X — —
SDS 5110A (—) X — (X) X —
SDS 5150A (—) X — (X) X —
SDS 5220A (—) (X) X (—) (X) X
SDS 5370A (—) (X) X (—) (X) X
SDS 5450A (—) (X) X (—) (X) X

Tab. 31: Zuordnung Bremswiderstand FZMU, FZZMU – Umrichter SDS 5000

X Empfohlen

(X) Möglich

(—) Bedingt sinnvoll

— Nicht möglich

9 Servoumrichter POSIDYN SDS 5000 9.4 Zubehör

319



Eigenschaften

Spezifikation FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
Typ Rohrfestwiderstand Rohrfestwiderstand
Widerstand [Ω] 100 22 15 47 22 15
Leistung [W] 600 1200
Therm. Zeitkonst. τth [s] 40 40
Impulsleistung für < 1 s [kW] 18 36
Umax [V] 848 848
Gewicht ohne Verpackung [g] 2200 4170
Schutzart IP20 IP20
Prüfzeichen   

Tab. 32: Spezifikation FZMU, FZZMU

Abmessungen
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Abb. 3: Maßzeichnung FZMU (1), FZZMU (2)

Maß FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
L x D 400 × 65 400 × 65
H 120 120
K 6,5 × 12 6,5 × 12
M 430 426
O 485 450
R 92 185
U 64 150
X 10 10

Tab. 33: Abmessungen FZMU, FZZMU [mm]
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9.4.4.2 Flachwiderstand GVADU, GBADU

Typ GVADU
210×20

GBADU
265×30

GBADU
405×30

GBADU
335×30

GBADU
265×30

Id.-Nr. 55441 55442 55499 55443 55444
SDS 5007A X X X — —
SDS 5008A X X X — —
SDS 5015A X X X — —
SDS 5040A (X) (X) (X) X —
SDS 5075A (X) (X) (X) X —
SDS 5110A (—) (—) (—) (X) X
SDS 5150A (—) (—) (—) (X) X
SDS 5220A (—) (—) (—) (—) (X)
SDS 5370A (—) (—) (—) (—) (X)
SDS 5450A (—) (—) (—) (—) (X)

Tab. 34: Zuordnung Bremswiderstand GVADU, GBADU – Umrichter SDS 5000

X Empfohlen

(X) Möglich

(—) Bedingt sinnvoll

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation GVADU
210×20

GBADU
265×30

GBADU
405×30

GBADU
335×30

GBADU
265×30

Id.-Nr. 55441 55442 55499 55443 55444
Typ Flach-

widerstand
Flach-

widerstand
Flach-

widerstand
Flach-

widerstand
Flach-

widerstand
Widerstand [Ω] 100 100 100 47 22
Leistung [W] 150 300 500 400 300
Therm. Zeitkonst. τth [s] 60 60 60 60 60
Impulsleistung für < 1 s [kW] 3,3 6,6 11 8,8 6,6
Umax [V] 848 848 848 848 848
Kabelausführung Radox FEP FEP FEP FEP
Kabellänge [mm] 500 500 500 500 500
Leiterquerschnitt [AWG] 18/19

(0,82 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
14/19

(1,9 mm²)
Gewicht ohne Verpackung [g] 300 930 1410 1200 930
Schutzart IP54 IP54 IP54 IP54 IP54
Prüfzeichen

Tab. 35: Spezifikation GVADU, GBADU

9 Servoumrichter POSIDYN SDS 5000 9.4 Zubehör

321



Abmessungen
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Abb. 4: Maßzeichnung GVADU, GBADU

Maß GVADU
210×20

GBADU
265×30

GBADU
405×30

GBADU
335×30

GBADU
265×30

Id.-Nr. 55441 55442 55499 55443 55444
A 210 265 405 335 265
H 192 246 386 316 246
C 20 30 30 30 30
D 40 60 60 60 60
E 18,2 28,8 28,8 28,8 28,8
F 6,2 10,8 10,8 10,8 10,8
G 2 3 3 3 3
K 2,5 4 4 4 4
J 4,3 5,3 5,3 5,3 5,3
β 65° 73° 73° 73° 73°

Tab. 36: Abmessungen GVADU, GBADU [mm]
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9.4.4.3 Stahlgitterfestwiderstand FGFKU

Typ FGFKU
3100502

FGFKU
3100502

FGFKU
3111202

FGFKU
3121602

Id.-Nr. 55449 55450 55451 53897
SDS 5110A X — — —
SDS 5150A X — — —
SDS 5220A (X) X X X
SDS 5370A (X) X X X
SDS 5450A (X) X X X

Tab. 37: Zuordnung Bremswiderstand FGFKU – Umrichter SDS 5000

X Empfohlen

(X) Möglich

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation FGFKU
3100502

FGFKU
3100502

FGFKU
3111202

FGFKU
3121602

Id.-Nr. 55449 55450 55451 53897
Typ Stahlgitterfestwiderstand
Widerstand [Ω] 22 15 15 15
Leistung [W] 2500 2500 6000 8000
Therm. Zeitkonst. τth [s] 30 30 20 20
Impulsleistung für < 1 s [kW] 50 50 120 160
Umax [V] 848 848 848 848
Gewicht ohne Verpackung [g] 7500 7500 12000 18000
Schutzart IP20 IP20 IP20 IP20
Prüfzeichen     

Tab. 38: Spezifikation FGFKU

Abmessungen
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Abb. 5: Maßzeichnung FGFKU

Maß FGFKU
3100502

FGFKU
3100502

FGFKU
3111202

FGFKU
3121602

Id.-Nr. 55449 55450 55451 53897
A 270 270 370 570
B 295 295 395 595
C 355 355 455 655

Tab. 39: Abmessungen FGFKU [mm]
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9.4.4.4 Hinterbaubremswiderstand RB 5000

Typ RB 5022 RB 5047 RB 5100

Id.-Nr. 45618 44966 44965
SDS 5007A — — X
SDS 5008A — — X
SDS 5015A — — X
SDS 5040A — X (X)
SDS 5075A — X (X)
SDS 5110A X — —
SDS 5150A X — —

Tab. 40: Zuordnung Bremswiderstand RB 5000 – Umrichter SDS 5000

X Empfohlen

(X) Möglich

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation RB 5022 RB 5047 RB 5100

Id.-Nr. 45618 44966 44965
Widerstand [Ω] 22 47 100
Leistung [W] 100 60 60
Therm. Zeitkonst. τth [s] 8 8 8
Impulsleistung für < 1 s [kW] 1,5 1,0 1,0
Umax [V] 800 800 800
Gewicht ohne Verpackung [g] 640 460 440
Kabelausführung Radox Radox Radox
Kabellänge [mm] 250 250 250
Leiterquerschnitt [AWG] 18/19

(0,82 mm²)
18/19

(0,82 mm²)
18/19

(0,82 mm²)
Maximales Drehmoment M5-Gewinde-
bolzen [Nm]

5 5 5

Schutzart IP40 IP40 IP40
Prüfzeichen    

Tab. 41: Spezifikation RB 5000

Abmessungen

Maß RB 5022 RB 5047 RB 5100

Id.-Nr. 45618 44966 44965
Höhe 300 300 300
Breite 94 62 62
Tiefe 18 18 18
Bohrplan entspricht Baugröße BG 2 BG 1 BG 0 und BG 1

Tab. 42: Abmessungen RB 5000 [mm]
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9.4.5 Drossel

Technische Angaben zu passenden Drosseln entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

9.4.5.1 Ausgangsdrossel TEP

Ausgangsdrosseln werden für den Anschluss von Antriebsreglern der Baugrößen 0 bis 2 ab einer Kabellänge
> 50 m benötigt, um Störimpulse zu reduzieren und das Antriebssystem zu schonen.

Information

Die folgenden technischen Daten gelten für eine Drehfeldfrequenz von 200 Hz. Diese Drehfeldfrequenz
erreichen Sie zum Beispiel mit einem Motor mit der Polpaarzahl 4 und der Nenndrehzahl 3000 min-1.
Beachten Sie für höhere Drehfeldfrequenzen in jedem Fall das angegebene Derating. Beachten Sie
außerdem die Abhängigkeit von der Taktfrequenz.

Eigenschaften

Spezifikation TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41 TEP4020-0RS41

Id.-Nr. 53188 53189 53190
Spannungsbereich 3 × 0 bis 480 VAC

Frequenzbereich 0 – 200 Hz
Nennstrom IN,MF bei 4 kHz 4 A 17,5 A 38 A
Nennstrom IN,MF bei 8 kHz 3,3 A 15,2 A 30,4 A
Max. zulässige Motor-
kabellänge mit
Ausgangsdrossel

100 m

Max. Umgebungs-
temperatur ϑamb,max

40  °C

Schutzart IP00
Wicklungsverluste 11 W 29 W 61 W
Eisenverluste 25 W 16 W 33 W
Anschluss Schraubklemme
Max. Leiterquerschnitt 10 mm²
UL Recognized
Component (CAN; USA)

Ja

Prüfzeichen  

Tab. 43: Spezifikation TEP
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Abmessungen
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Abb. 6: Maßzeichnung TEP

Maß TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41 TEP4020-0RS41

Höhe h [mm] Max. 153 Max. 153 Max. 180
Breite w [mm] 178 178 219
Tiefe d [mm] 73 88 119
Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a1 [mm]

166 166 201

Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a2 [mm]

113 113 136

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b1 [mm]

53 68 89

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b2 [mm]

49 64 76

Bohrlöcher – Tiefe e [mm] 5,8 5,8 7
Bohrlöcher – Breite f [mm] 11 11 13
Verschraubung – M M5 M5 M6
Gewicht ohne Verpackung [g] 2900 5900 8800

Tab. 44: Abmessungen und Gewicht TEP
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9.4.6 Bremsmodul und EMV-Schirmblech
Bremsmodul BRS 5001

Id.-Nr. 56519
Bremsmodul für Umrichter der Baureihe SDS 5000.
Zubehörteil zur direkten Ansteuerung von bis zu zwei Bremsen (24 VDC)
und – für Umrichter bis Baugröße 2 – zur Schirmanbindung des Leistungs-
kabels.
Anbaubar an das Grundgehäuse.
Inklusive Verbindungskabel zum Grundgerät und Schirmanschlussklemme.

EMV-Schirmblech EM 5000

Id.-Nr. 44959
EMV-Schirmblech für Umrichter der 5. Generation.
Zubehörteil zur Schirmanbindung des Leistungskabels für Umrichter bis
Baugröße 2.
Anbaubar an das Grundgehäuse.
Inklusive Schirmanschlussklemme.

EMV-Schirmblech EM6A3

Id.-Nr. 56521
EMV-Schirmblech für Antriebsregler der Baureihen MDS 5000, SDS 5000
und SD6.
Zubehörteil zur Schirmanbindung des Leistungskabels für Antriebsregler
der Baugröße 3.
Anbaubar an das Grundgehäuse.
Inklusive Schirmanschlussklemme.
Bei Bedarf können Sie auf dem Schirmblech zusätzlich den Kabelschirm
des Bremswiderstands und der Zwischenkreiskopplung auflegen. Hierfür
sind weitere Schirmanschlussklemmen als Zubehör erhältlich 
(Id.-Nr. 56521).

9.4.7 Wechseldatenspeicher
Wechseldatenspeicher Paramodul

In der Standardausführung enthalten.

Id.-Nr. 55464
Speichermodul für Konfiguration und Parameter.
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9.5 Weitere Informationen

9.5.1 Richtlinien und Normen

Folgende europäische Richtlinien und Normen sind für die Umrichter relevant:

• Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

• Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

• EMV-Richtlinie 2014/30/EU

• EN 61326-3-1:2008

• EN 61800-3:2012-09 und 1:2014-02

• EN 61800-5-1:2008-04 und 1:2010-04

• EN 61800-5-2:2016-04

• EN 50178:1997

9.5.2 Symbole, Kenn- und Prüfzeichen

Erdungssymbol
Erdungssymbol nach IEC 60417, Symbol 5019.

Bleifrei-Kennzeichen RoHS
Kennzeichen gemäß RoHS-Richtlinie 2011-65-EU.

CE-Kennzeichen
Selbstdeklaration des Herstellers: Das Produkt entspricht den 
EU-Richtlinien.

UL-Prüfzeichen
Dieses Produkt ist von UL für USA und Kanada gelistet.
Repräsentative Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und 
erfüllen die anwendbaren Normen.

UL-Prüfzeichen für anerkannte Komponenten
Diese Komponente oder dieses Material ist von UL anerkannt. 
Repräsentative Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und 
erfüllen die anwendbaren Anforderungen.

9.5.3 Weitere Dokumentationen

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Projektierhandbuch Servoumrichter POSIDYN SDS 5000 442276
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10 Frequenzumrichter
POSIDRIVE FDS 5000

10.1 Übersicht
Die zweckmäßig konzipierte Asynchron-Servoachse

Merkmale

• Ausgangsnennstrom bis 16 A
• 180 % Überlastfähigkeit
• Leistungsbereich: 0,37 kW bis 7,5 kW
• Regelung von rotativen Aynchronmotoren
• Schnittstelle für Inkrementalencoder (HTL/TTL)
• Kommunikation über PROFIBUS DP, PROFINET, CANopen

oder EtherCAT
• Sicherheitsfunktionen Safe Torque Off (STO) und Safe Stop 1

(SS1): SIL 3, PL e (Kat. 3)
• Digitale und analoge Eingänge und Ausgänge
• Brems-Chopper und Netzfilter
• Komfortable Bedieneinheit aus Klartext-Display und Tasten
• Wechseldatenspeicher Paramodul für schnelle 

Inbetriebnahme und Service
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10.1.1 Merkmale

Die Baureihe FDS 5000 ist ein rein digital arbeitendes, modulares Umrichtersystem für den Betrieb von rota-
tiven Asynchronmotoren mit Produkttypen für den direkten Betrieb an einem 1- oder 3-phasigen Netz in ei-
nem Spannungsbereich von 200 VAC bis 528 VAC. Ein EMV-Netzfilter ist integriert. Im Standard steht eine In-
krementalencoder-Schnittstelle (HTL/TTL) zur Verfügung. Das Sicherheitsmodul ASP 5001 ermöglicht die
Realisierung der Sicherheitsfunktionen Safe Torque Off (STO) und Safe Stop 1 (SS1) nach DIN EN ISO 13849-1
und DIN EN 61800-5-2 für sicherheitsrelevante Anwendungen. Kommunikationsmodule bieten die Anbin-
dung an eine Steuerung über die Feldbusse PROFIBUS DP, PROFINET, CANopen oder EtherCAT. Klartextdis-
play und Tasten vereinfachen die Diagnose bei Störungen und ermöglichen den schnellen Zugriff auf Para-
meter. Mit dem Wechseldatenspeicher Paramodul können alle anwendungsrelevanten Daten von einem
Umrichter zum anderen übernommen werden.

Für den Einsatz mit Asynchronmotoren stehen die Steuerarten Vektorregelung, sensorlose Vektorregelung
und U/f-Steuerung zur Verfügung.

POSIDRIVE FDS 5000

Wechseldatenspeicher Paramodul

Wechseldatenspeicher für die schnelle Serieninbetriebnahme durch 
Kopieren und für den einfachen Service bei Gerätetausch.

POSITool

Die Projektierungs- und Inbetriebnahmesoftware POSITool der 5. Generation verfügt über alle Funktionen
zur effizienten Nutzung von Umrichtern in Einzel- und Multiachs-Anwendungen.

10.1.2 Software-Komponenten
Modulare Applikationssoftware

Auf die Geräte der 5. STÖBER Umrichtergeneration können – je nach Bedarf – mit der Inbetriebnahme-
software POSITool verschiedene Standard-Applikationen geladen werden. Mithilfe einer an IEC 61131-3 
angelehnten Programmierung mit CFC ist es darüber hinaus möglich, neue Applikationen zu erstellen oder
bestehende zu erweitern. Das Betriebssystem des Umrichters ist mehrachsfähig. Es unterstützt bis zu vier
Achsen mit getrennten Applikations- und Parameterbereichen.

Geschwindigkeitsbetrieb (Standard-Applikation)

• Schnellsollwert
Einfache Drehzahlapplikation für schlanke Anwendungen. Der Drehzahlsollwert und die Drehmoment-
begrenzung können sowohl über Analogeingänge als auch digital vorgegeben werden.
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Drehmoment-/Kraft- und Geschwindigkeitsbetrieb (Standard-Applikation)

• Komfortsollwert
Erweiterte Drehmoment- und Drehzahl-Sollwertapplikation. Die Sollwerte und Begrenzungen können
zusätzlich zum Schnellsollwert über Festwerte, Motorpotentiometer und weitere Funktionen 
vorgegeben werden.

• Technologieregler
PID-Regler für Drehmomenten- oder Drehzahl-geregelte Applikationen.

Positionier- und Master-/Slave-Betrieb (Standard-Applikation)

• Kommandopositionierung, Synchron-Kommandopositionierung
Leistungsfähige Positionierapplikation mit einer auf PLCopen basierenden Befehlsschnittstelle. Die 
Daten eines Fahrauftrags wie Zielposition, Geschwindigkeit und Beschleunigung werden auf einmal
über Feldbus an den Umrichter übergeben und von diesem anschließend selbständig abgearbeitet.Der
Funktionsumfang wird durch elektrische Nocke, Fahrsatz-Schaltpunkt und Posi-Latch abgerundet.

• Fahrsatzpositionierung
Umfangreiche Positionierapplikation mit bis zu 256 hinterlegten, auf PLCopen basierenden Fahrsätzen.
Die Fahrsätze können sowohl einzeln über Feldbus oder über digitale Eingänge angewählt als auch ver-
kettet gestartet werden. Der Funktionsumfang wird durch elektrische Nocke und Posi-Latch abgerun-
det.

Elektronische Kurvenscheibe mit PLCopen-Interface (Tailormade-Applikation)

Die Applikation Elektronische Kurvenscheibe ermöglicht die Realisierung von komplexen Bewegungs-
abläufen wie:

• Fliegende Säge

• Synchronizer (Ein-/Austakter)

• Querschneider

• Schweißbalken/Prägestempel

• Druckmarkenregelung

Diese Anwendungen können mit Hilfe der leicht verständlichen freien, grafischen Programmierung, die sich
an IEC 61131-3 CFC anlehnt, einfach und schnell umgesetzt werden. Kundenspezifische Anpassungen an
spezielle Anlagengegebenheiten sind dadurch ebenfalls möglich. Hierfür stehen dem geschulten Anwender
Funktionsblöcke nach PLCopen Motion Control zur Verfügung.

10.1.3 Anwendungstraining

STÖBER bietet ein mehrstufiges Trainingsprogramm, das im Wesentlichen auf die 
Anwendungsprogrammierung von Motion Controller und Umrichter fokussiert ist.

Das Anwendungstraining wird an der Baureihe SDS 5000 durchgeführt.

G5 Basic

Trainingsinhalte: Systemübersicht, Montage und Inbetriebnahme des Umrichters. Verwendung von Options-
modulen. Parametrierung, Inbetriebnahme und Diagnose über das integrierte Display und die Inbetrieb-
nahme-Software. Fernwartung. Grundlagen der Regleroptimierung. Konfiguration des Antriebsstrangs. 
Integrierte Software-Funktionen. Software-Applikationen. Anbindung an eine übergeordnete Steuerung.
Grundlagen Sicherheitstechnik. Praktische Übungen am Trainingsaufbau.

Verwendete Software: POSITool.

G5 Advanced

Trainingsinhalte: Grafische Programmierung mit CFC. Spezialwissen zur Regelungs-, Steuerungs- und 
Sicherheitstechnik. Praktische Übungen am Trainingsaufbau.

G5 CAM

Trainingsinhalte: Spezialwissen elektronische Kurvenscheibe. Praktische Übungen am Trainingsaufbau.
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10.2 Technische Daten
Technische Daten zu den Umrichtern entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

10.2.1 Typenbezeichnung

FDS 5 015 A

Tab. 1: Beispiel-Code zur Typenbezeichnung

Code Bezeichnung Ausführung

FDS Baureihe
5 Generation 5. Generation
075 Leistung 075 = 7,5 kW
–
A

Hardware-Varianten Ohne Kennzeichnung: bis HW 199
A: ab HW 200

/H
/L

Ausprägung Hilfsspannung für Steuerelektronik:

• Versorgung der Steuerelektronik über Zwischen-
kreis; keine zusätzliche 24 VDC-Versorgung 
erforderlich

• Versorgung der Steuerelektronik über 24 VDC an
der Klemme X11

Tab. 2: Bedeutung des Beispiel-Codes

10.2.2 Baugrößen

Typ Id.-Nr. /H Id.-Nr. /L Baugröße

FDS 5004A 55420 55412 BG 0
FDS 5007A 55421 55413 BG 0
FDS 5008A 55422 55414 BG 0
FDS 5015A 55423 55415 BG 0
FDS 5022A 55424 55416 BG 1
FDS 5040A 55425 55417 BG 1
FDS 5055A 55426 55418 BG 1
FDS 5075A 55427 55419 BG 1

Tab. 3: Verfügbare FDS 5000-Typen und -Baugrößen

FDS 5000 in den Baugrößen 0 und 1
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10.2.3 Allgemeine technische Daten

Nachfolgende Angaben gelten für alle Umrichtertypen.

Gerätemerkmale

Schutzart Gerät IP20
Schutzart Einbauraum Mindestens IP54
Schutzklasse Schutzklasse I nach DIN EN 61140
Funkentstörung Integrierter Netzfilter nach DIN EN 61800-3, 

Störaussendung Klasse C3
Überspannungskategorie III nach DIN EN 61800-5-1
Prüfzeichen   

Tab. 4: Gerätemerkmale

Transport- und Lagerungsbedingungen

Lager-/
Transporttemperatur

−20 °C bis +70 °C
Maximale Änderung: 20 K/h

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Vibration (Transport) 
nach DIN EN 60068-2-6

5 Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 3,5 mm 
9 Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 10 m/s²
200 Hz ≤ f ≤ 500  Hz: 15 m/s²

Fallhöhe bei freiem Fall1

Gewicht < 100 kg
nach DIN EN 61800-2
(bzw. DIN EN 60721-3-2:1997, 
Klasse 2M1)

0,25 m

Tab. 5: Transport- und Lagerungsbedingungen

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb 0 °C bis 45 °C bei Nenndaten
45 °C bis 55 °C mit Derating −2,5 % / K

Luftfeuchtigkeit Maximale relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend
Aufstellhöhe 0 m bis 1000 m über NN ohne Einschränkung

1000 m bis 2000 m über NN mit Derating −1,5 % / 100 m
Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 nach EN 50178
Belüftung Eingebauter Lüfter
Vibration (Betrieb) 
nach DIN EN 60068-2-6

5  Hz ≤ f ≤ 9  Hz: 0,35 mm 
9  Hz ≤ f ≤ 200  Hz: 1 m/s²

Tab. 6: Betriebsbedingungen

Entladungszeiten

Selbstentladung DC-Zwischenkreis 6 min

Tab. 7: Entladungszeiten des Zwischenkreises

1 Gültig nur für originalverpackte Komponenten
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10.2.4 Elektrische Daten

Die elektrischen Daten der verfügbaren Baugrößen sowie die Eigenschaften des Brems-Choppers 
entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

10.2.4.1 Baugröße 0: FDS 5007A bis FDS 5015A

Elektrische Daten FDS 5007A FDS 5004A FDS 5008A FDS 5015A

Id.-Nr. /H 55421 55420 55422 55423
Id.-Nr. /L 55413 55412 55414 55415
Empfohlene Motorleistung 0,75 kW 0,37 kW 0,75 kW 1,5 kW
U1PU 1 × 230 V,

+20 % / −40 %,
50/60 Hz

3 × 400 V,
+32 % / −50 %, 50 Hz;

3 × 480 V,
+10 % / −58 %, 60 Hz

I 1N,PU 1 × 5,9 A 3 × 1,4 A 3 × 2,2 A 3 × 4 A
f 2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – 230 V 0 – 400 V
UmaxPU 440 V 830 V

Tab. 8: Elektrische Daten FDS 5000, Baugröße 0

Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Betrieb mit Asynchronmotor

Elektrische Daten FDS 5007A FDS 5004A FDS 5008A FDS 5015A

I2N,PU 3 × 4 A 3 × 1,3 A 3 × 2,3 A 3 × 4,5 A
I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s
fPWM,PU 4 kHz2

Tab. 9: Elektrische Daten FDS 5000, Baugröße 0, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten FDS 5007A FDS 5004A FDS 5008A FDS 5015A

UonCH 400 – 420 V 780 – 800 V
UoffCH 360 – 380 V 740 – 760 V
R2minRB 100 Ω 100 Ω
PmaxRB 1,8 kW 6,4 kW

Tab. 10: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 0

10.2.4.2 Baugröße 1: FDS 5022A bis FDS 5075A

Elektrische Daten FDS 5022A FDS 5040A FDS 5055A FDS 5075A

Id.-Nr. /H 55424 55425 55426 55427
Id.-Nr. /L 55416 55417 55418 55419
Empfohlene Motorleistung 2,2 kW 4,0 kW 5,5 kW 7,5 kW
U1PU 3 × 400 V,

+32 % / −50 %, 50 Hz;
3 × 480 V,

+10 % / −58 %, 60 Hz
I 1N,PU 3 × 5,3A 3 × 9,3A 3 × 12,3A 3 × 15,8 A
f 2PU 0 – 700 Hz
U2PU 0 – 400 V
UmaxPU 830 V

Tab. 11: Elektrische Daten FDS 5000, Baugröße 1

2 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
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Nennströme bis +45 °C (im Schaltschrank)

Betrieb mit Asynchronmotor

Elektrische Daten FDS 5022A FDS 5040A FDS 5055A FDS 5075A

I2N,PU 3 × 5,5 A 3 × 10 A 3 × 12 A 3 × 16 A
I2maxPU 180 % für 5 s; 150 % für 30 s
fPWM,PU 4 kHz3

Tab. 12: Elektrische Daten FDS 5000, Baugröße 1, bei 4 kHz Taktfrequenz

Elektrische Daten FDS 5022A FDS 5040A FDS 5055A FDS 5075A

UonCH 780 – 800 V
UoffCH 740 – 760 V
R2minRB 100 Ω 47 Ω
PmaxRB 6,4 kW 13,6 kW

Tab. 13: Elektrische Daten Brems-Chopper, Baugröße 1

10.2.4.3 Verlustleistungsdaten nach EN 61800-9-2

Typ Nenn-
strom
I2N,PU

Schein-
leistung

Absolute
Verluste 

PV,CU
4

Betriebspunkte5 IE-Klasse6

(0/25) (0/50) (0/100) (50/25) (50/50) (50/100) (90/50) (90/100)

Relative Verluste

[A] [kVA] [W] [%]

FDS
5004A

1,3 0,9 6 5,92 5,94 6,20 5,97 6,02 6,36 6,13 6,62 IE2

FDS
5007A

4 0,9 6 5,01 5,07 5,68 5,20 5,37 6,30 5,88 7,43 IE2

FDS
5008A

2,3 1,6 6 2,98 3,13 3,49 3,02 3,22 3,71 3,36 4,09 IE2

FDS
5015A

4,5 3,1 < 9 1,71 1,86 2,24 1,75 1,97 2,51 2,16 3,04 IE2

FDS
5022A

5,5 3,8 < 9 1,64 1,79 2,16 1,69 1,89 2,38 2,02 2,74 IE2

FDS
5040A

10 6,9 < 9 1,38 1,54 1,93 1,43 1,64 2,17 1,80 2,57 IE2

FDS
5055A

12 8,3 < 9 1,10 1,26 1,76 1,15 1,36 2,04 1,51 2,50 IE2

FDS
5075A

16 11,1 < 9 0,95 1,12 1,67 1,00 1,23 1,98 1,41 2,52 IE2

Tab. 14: Relative Verluste der Umrichter FDS 5000 nach EN 61800-9-2

3 Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz (siehe Kapitel Derating)
4 Absolute Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil
5 Betriebspunkte bei relativer Motorstatorfrequenz in % und relativem Drehmomentenstrom in %
6 IE-Klasse nach EN 61800-9-2
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Typ Nenn-
strom
I2N,PU

Schein-
leistung

Absolute
Verluste 

PV,CU
7

Betriebspunkte8 IE-
Klasse9

Ver-
gleich10

(0/25) (0/50) (0/100) (50/25) (50/50) (50/100) (90/50) (90/100)

Absolute Verluste
PV

[A] [kVA] [W] [W] [%]

FDS
5004A

1,3 0,9 6 53,3 53,5 55,8 53,7 54,2 57,2 55,2 59,6 IE2 46,2

FDS
5007A

4 0,9 6 45,1 45,6 51,1 46,8 48,3 56,7 52,9 66,9 IE2 51,8

FDS
5008A

2,3 1,6 6 47,7 50,1 55,8 48,3 51,5 59,3 53,8 65,4 IE2 40,2

FDS
5015A

4,5 3,1 < 9 52,9 57,6 69,3 54,4 61,0 77,9 67,1 94,1 IE2 39,6

FDS
5022A

5,5 3,8 < 9 62,4 68,0 82,0 64,1 71,7 90,6 76,9 104,1 IE2 34,9

FDS
5040A

10 6,9 < 9 95,3 106,1 133,3 98,6 113,2 149,9 123,9 177,0 IE2 37,1

FDS
5055A

12 8,3 < 9 91,3 104,6 145,9 95,1 113,1 169,2 125,7 207,7 IE2 35,7

FDS
5075A

16 11,1 < 9 104,9 124,0 184,6 110,3 136,6 219,8 156,0 279,8 IE2 35,8

Tab. 15: Absolute Verluste der Umrichter FDS 5000 nach EN 61800-9-2

Rahmenbedingungen

Die Verlustdaten gelten für Umrichter ohne Zubehör.

Die Verlustleistungsberechnung basiert auf einer 3-phasigen Netzspannung mit 400 VAC / 50 Hz.

Die berechneten Daten enthalten einen Aufschlag von 10 % gemäß EN 61800-9-2.

Die Verlustleistungsangaben beziehen sich auf eine Taktfrequenz von 4 kHz.

Die absoluten Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil beziehen sich auf die 24 VDC-Versorgung der 
Steuerelektronik.

10.2.5 Derating durch Erhöhen der Taktfrequenz

In Abhängigkeit von der Taktfrequenz fPWM,PU ergeben sich folgende Werte der Ausgangsnennströme I2N,PU.

Typ I2N,PU

4 kHz
I2N,PU

8 kHz
I2N,PU

16 kHz

FDS 5004A 1,3 A 1,0 A 0,7 A
FDS 5007A 4,0 A 3,0 A 2,0 A
FDS 5008A 2,3 A 1,7 A 1,2 A
FDS 5015A 4,5 A 3,4 A 2,2 A
FDS 5022A 5,5 A 4,0 A 2,6 A
FDS 5040A 10 A 6 A 3,3 A
FDS 5055A 12,0 A 7,5 A 4,8 A
FDS 5075A 16,0 A 10,0 A 5,7 A

Tab. 16: Ausgangsnennstrom I2N,PU in Abhängigkeit von der Taktfrequenz

7 Absolute Verluste bei abgeschaltetem Leistungsteil
8 Betriebspunkte bei relativer Motorstatorfrequenz in % und relativem Drehmomentenstrom in %
9 IE-Klasse nach EN 61800-9-2
10 Vergleich der Verluste zum Referenz-Umrichter bezogen auf IE2 im Nennpunkt (90, 100)
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10.2.6 Abmessungen

Die Abmessungen der verfügbaren FDS 5000-Baugrößen entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

10.2.6.1 Abmessungen: Baugröße 0 bis 1

ESC

I/O

w

b

f

e

d1

d2

EM 5000 / 
BRM 5000

a h
1

h
2

Abb. 1: Maßzeichnung FDS 5000

Maße [mm] BG 0 BG 1

Umrichter Höhe h1 300
h2

11 360
Breite w 70
Tiefe d1 157 242

d2
12 175 260

EMV-Schirmblech Höhe e 37,5
Tiefe f 40

Befestigungslöcher Vertikaler Abstand a 283
Vertikaler Abstand zur Oberkante b 6

Tab. 17: Abmessungen FDS 5000 [mm]

10.2.7 Mindestfreiräume

Die angegebenen Maße beziehen sich auf die Außenkanten des Umrichters.

Mindestfreiraum Nach oben Nach unten Zur Seite

BG 0 – BG 1 100 100 5
... mit EMV-Schirmblech oder 
Bremsmodul

100 120 5

Tab. 18: Mindestfreiräume [mm]

11 h2 = Höhe inkl. EMV-Schirmblech EM 5000 oder Bremsmodul BRM 5000
12 d2 = Tiefe inkl. Bremswiderstand RB 5000
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10.3 Umrichter-/Motorkombinationen
Die Parametrierung eines STÖBER Umrichters ist, besonders zusammen mit den vierpoligen STÖBER 
Asynchronmotoren denkbar einfach. Der Motor wird nur durch Eingabe der Motorbaugröße (z. B. 90L) und
seiner Beschaltung (Stern oder Dreieck) vollständig charakterisiert. Bei Motoren bis 3 kW (Baugröße 100)
bietet sich die Dreieckschaltung an (Bemessungspunkt 230 V, 50 Hz). Durch eine Spannungserhöhung bei
höheren Frequenzen kann dem Motor bis zu 87 Hz das volle Drehmoment abverlangt werden. Es ist oft 
sinnvoll, diesen erweiterten Drehzahlstellbereich bereits bei der Getriebeauswahl zu berücksichtigen. 
Nähere Informationen finden Sie im Kapitel  [} 5.6].

Eine Erläuterung der verwendeten Formelzeichen finden Sie im Kapitel  [} 13.1].

FDS
5007A

FDS
5008A

FDS
5015A

FDS
5022A

FDS
5040A

FDS
5055A

FDS
5075A

I2N,PU [A]
(fPWM,PU = 4 kHz)

fT

[Hz]
pz Schal-

tung
PN

[kW]
nN

[min-1]
MN

[Nm]
Mk/
MN

IN

[A]
4 2,3 4,5 5,5 10 12 16

Motorwicklung ∆ 230 V / Y 400 V I2N,PU / IN

IE3D080L04 50 4 Y 0,75 1445 5,0 3,7 1,7 1,4

IE3D080L04 87 4 Δ 1,3 2503 5,0 3,7 2,94 1,4 1,5 1,9

IE3D090S04 50 4 Y 1,1 1440 7,3 3,7 2,5 1,6 1,8 2,2

IE3D090S04 87 4 Δ 1,91 2494 7,3 3,7 4,33 1,0 1,3

IE3D090LX04 50 4 Y 1,5 1455 9,8 4,9 3,4 1,2 1,3 1,6

IE3D090LX04 87 4 Δ 2,6 2503 9,8 4,9 5,89 1,7 2,0

IE3D100KX04 50 4 Y 2,2 1450 14,5 3,8 4,55 1,2 2,2

IE3D100KX04 87 4 Δ 3,81 2511 14,5 3,8 7,88 1,3 1,5 2,0

IE3D100LX04 50 4 Y 3,0 1450 19,8 4 6,35 1,6 1,9

IE3D100LX04 87 4 Δ 5,2 2511 19,8 4 11 1,1 1,5

IE3D112M04 50 4 Δ 4,0 1465 26,1 4,5 7,9 1,3 1,5 2,0

IE3D132SX04 50 4 Δ 5,5 1465 36 3,3 10 1,0 1,2 1,6

IE3D132MX04 50 4 Δ 7,5 1470 49 3,9 16 1,0
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10.4 Zubehör
Informationen zum verfügbaren Zubehör entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

10.4.1 Sicherheitstechnik
ASP 5001 – Sicher abgeschaltetes Moment

Mit der Standardausführung erhältlich.

Optionsmodul zur Umsetzung der integrierten Sicherheitsfunktion Safe
Torque Off (STO).
Der Einbau der ASP 5001 darf nur durch STÖBER Antriebstechnik 
GmbH + Co. KG durchgeführt werden!
Die Bestellung der ASP 5001 muss mit dem Grundgerät erfolgen.

10.4.2 Kommunikation
Verbindungskabel G3

Id.-Nr. 41488 
Kabel für die Verbindung des Umrichters an Klemme X3 mit dem PC, 
Sub-D-Stecker, 9-polig, Buchse/Buchse, ca. 5 m.

USB-Adapter auf RS232

Id.-Nr. 45616 
Adapter für die Kopplung von RS232 auf einen USB-Anschluss.

Kommunikationsmodul CANopen DS-301 CAN 5000

Id.-Nr. 44574
Zubehörteil zur Ankopplung von CAN-Bus.

Kommunikationsmodul PROFIBUS DP-V1 DP 5000

Id.-Nr. 44575
Zubehörteil zur Ankopplung von PROFIBUS DP-V1.
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Kommunikationsmodul EtherCAT ECS 5000

Id.-Nr. 49014
Zubehörteil zur Ankopplung von EtherCAT (CANopen over EtherCAT).

EtherCAT-Kabel

Ethernet-Patchkabel, CAT5e, gelb.
Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 49313: Länge ca. 0,2 m. 
Id.-Nr. 49314: Länge ca. 0,35 m.

Kommunikationsmodul PROFINET PN 5000

Id.-Nr. 53893
Zubehörteil zur Ankopplung von PROFINET.

10.4.3 Klemmenmodul
Klemmenmodul LEA 5000

Id.-Nr. 49029
Klemmen:

• 8 digitale Eingänge

• 8 digitale Ausgänge
Lieferung inkl. Montageblech
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10.4.4 Bremswiderstand

Ergänzend zu den Umrichtern bietet STÖBER nachfolgend beschriebene Bremswiderstände verschiedener
Bauform und Leistungsklasse an. Beachten Sie bei der Auswahl die in den technischen Daten der einzelnen
Umrichtertypen angegebenen minimal zulässigen Bremswiderstände.

10.4.4.1 Rohrfestwiderstand FZMU, FZZMU

Typ FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 53895
FDS 5007A X —
FDS 5004A X —
FDS 5008A X —
FDS 5015A X —
FDS 5022A X —
FDS 5040A (X) X
FDS 5055A (X) X
FDS 5075A (X) X

Tab. 19: Zuordnung Bremswiderstand FZMU, FZZMU – Umrichter FDS 5000

X Empfohlen

(X) Möglich

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 53895
Typ Rohrfestwiderstand Rohrfestwiderstand
Widerstand [Ω] 100 47
Leistung [W] 600 1200
Therm. Zeitkonst. τth [s] 40 40
Impulsleistung für < 1 s [kW] 18 36
Umax [V] 848 848
Gewicht ohne Verpackung [g] 2200 4170
Schutzart IP20 IP20
Prüfzeichen   

Tab. 20: Spezifikation FZMU, FZZMU
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Abmessungen

 R  L 
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 M  X
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Abb. 2: Maßzeichnung FZMU (1), FZZMU (2)

Maß FZMU 400×65 FZZMU 400×65

Id.-Nr. 49010 53895
L x D 400 × 65 400 × 65
H 120 120
K 6,5 × 12 6,5 × 12
M 430 426
O 485 450
R 92 185
U 64 150
X 10 10

Tab. 21: Abmessungen FZMU, FZZMU [mm]

10.4.4.2 Flachwiderstand GVADU, GBADU

Typ GVADU 210×20 GBADU 265×30 GBADU 405×30 GBADU 335×30

Id.-Nr. 55441 55442 55499 55443
FDS 5007A X X X —
FDS 5004A X X X —
FDS 5008A X X X —
FDS 5015A X X X —
FDS 5022A X X X —
FDS 5040A (X) (X) (X) X
FDS 5055A (X) (X) (X) X
FDS 5075A (X) (X) (X) X

Tab. 22: Zuordnung Bremswiderstand GVADU, GBADU – Umrichter FDS 5000

X Empfohlen

(X) Möglich

— Nicht möglich
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Eigenschaften

Spezifikation GVADU 210×20 GBADU 265×30 GBADU 405×30 GBADU 335×30

Id.-Nr. 55441 55442 55499 55443
Typ Flachwiderstand Flachwiderstand Flachwiderstand Flachwiderstand
Widerstand [Ω] 100 100 100 47
Leistung [W] 150 300 500 400
Therm. Zeitkonst.
τth [s]

60 60 60 60

Impulsleistung 
für < 1 s [kW]

3,3 6,6 11 8,8

Umax [V] 848 848 848 848
Kabelausführung Radox FEP FEP FEP
Kabellänge [mm] 500 500 500 500
Leiterquerschnitt
[AWG]

18/19
(0,82 mm²)

14/19
(1,9 mm²)

14/19
(1,9 mm²)

14/19
(1,9 mm²)

Gewicht ohne 
Verpackung [g]

300 930 1410 1200

Schutzart IP54 IP54 IP54 IP54
Prüfzeichen , , , , 

Tab. 23: Spezifikation GVADU, GBADU

Abmessungen

A

D

F

E
G C

J K

H

b

Abb. 3: Maßzeichnung GVADU, GBADU

Maß GVADU 210×20 GBADU 265×30 GBADU 405×30 GBADU 335×30

Id.-Nr. 55441 55442 55499 55443
A 210 265 405 335
H 192 246 386 316
C 20 30 30 30
D 40 60 60 60
E 18,2 28,8 28,8 28,8
F 6,2 10,8 10,8 10,8
G 2 3 3 3
K 2,5 4 4 4
J 4,3 5,3 5,3 5,3
β 65° 73° 73° 73°

Tab. 24: Abmessungen GVADU, GBADU [mm]
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10.4.4.3 Hinterbaubremswiderstand RB 5000

Typ RB 5047 RB 5100

Id.-Nr. 44966 44965
FDS 5007A — X
FDS 5004A — X
FDS 5008A — X
FDS 5015A — X
FDS 5022A — X
FDS 5040A X (X)
FDS 5055A X (X)
FDS 5075A X (X)

Tab. 25: Zuordnung Bremswiderstand RB 5000 – Umrichter FDS 5000

X Empfohlen

(X) Möglich

— Nicht möglich

Eigenschaften

Spezifikation RB 5047 RB 5100

Id.-Nr. 44966 44965
Widerstand [Ω] 47 100
Leistung [W] 60 60
Therm. Zeitkonst. τth [s] 8 8
Impulsleistung für < 1 s [kW] 1,5 1,0
Umax [V] 800 800
Gewicht ohne Verpackung [g] 460 440
Kabelausführung Radox Radox
Kabellänge [mm] 250 250
Leiterquerschnitt [AWG] 18/19

(0,82 mm²)
18/19

(0,82 mm²)
Maximales Drehmoment M5-Ge-
windebolzen [Nm]

5 5

Schutzart IP40 IP40
Prüfzeichen   

Tab. 26: Spezifikation RB 5000

Abmessungen

Maß RB 5047 RB 5100

Id.-Nr. 44966 44965
Höhe 300 300
Breite 62 62
Tiefe 18 18
Bohrplan entspricht Baugröße BG 1 BG 0 und BG 1

Tab. 27: Abmessungen RB 5000 [mm]
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10.4.5 Drossel

Technische Angaben zu passenden Drosseln entnehmen Sie den nachfolgenden Kapiteln.

10.4.5.1 Ausgangsdrossel TEP

Ausgangsdrosseln werden ab einer Kabellänge > 50 m benötigt, um Störimpulse zu reduzieren und das 
Antriebssystem zu schonen.

Information

Die folgenden technischen Daten gelten für eine Drehfeldfrequenz von 200 Hz. Diese Drehfeldfrequenz
erreichen Sie zum Beispiel mit einem Motor mit der Polpaarzahl 4 und der Nenndrehzahl 3000 min-1.
Beachten Sie für höhere Drehfeldfrequenzen in jedem Fall das angegebene Derating. Beachten Sie
außerdem die Abhängigkeit von der Taktfrequenz.

Eigenschaften

Spezifikation TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41

Id.-Nr. 53188 53189
Spannungsbereich 3 × 0 bis 480 V
Frequenzbereich 0 – 200 Hz
Nennstrom IN,MF bei 4 kHz 4 A 17,5 A
Nennstrom IN,MF bei 8 kHz 3,3 A 15,2 A
Max. zulässige Motor-
kabellänge mit
Ausgangsdrossel

100 m

Max. Umgebungs-
temperatur ϑamb,max

40  °C

Schutzart IP00
Wicklungsverluste 11 W 29 W
Eisenverluste 25 W 16 W
Anschluss Schraubklemme
Max. Leiterquerschnitt 10 mm²
UL Recognized
Component (CAN; USA)

Ja

Prüfzeichen  

Tab. 28: Spezifikation TEP
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Abmessungen

e

f

h

b1

b2

A
M1:2

A

w d

a2a1

Abb. 4: Maßzeichnung TEP

Maß TEP3720-0ES41 TEP3820-0CS41

Höhe h [mm] Max. 153 Max. 153
Breite w [mm] 178 178
Tiefe d [mm] 73 88
Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a1 [mm]

166 166

Vertikaler Abstand – 
Befestigungslöcher a2 [mm]

113 113

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b1 [mm]

53 68

Horizontaler Abstand – 
Befestigungslöcher b2 [mm]

49 64

Bohrlöcher – Tiefe e [mm] 5,8 5,8
Bohrlöcher – Breite f [mm] 11 11
Verschraubung – M M5 M5
Gewicht [g] 2900 5900

Tab. 29: Abmessungen und Gewicht TEP

10 Frequenzumrichter POSIDRIVE FDS 5000 10.4 Zubehör

347



10.4.6 Bremsmodul und EMV-Schirmblech
Bremsmodul für 24 V-Bremse BRM 5000

Id.-Nr. 44571
Bremsmodul für Umrichter der Baureihen FDS 5000 und MDS 5000.
Zubehörteil zur Ansteuerung einer Bremse (24 VDC) und – für Umrichter bis
Baugröße 2 – zur Schirmanbindung des Leistungskabels.
Anbaubar an das Grundgehäuse.
Inklusive Schirmanschlussklemme.

EMV-Schirmblech EM 5000

Id.-Nr. 44959
EMV-Schirmblech für Umrichter der 5. Generation.
Zubehörteil zur Schirmanbindung des Leistungskabels für Umrichter bis
Baugröße 2.
Anbaubar an das Grundgehäuse.
Inklusive Schirmanschlussklemme.

10.4.7 Controlbox
Controlbox

Bediengerät für Umrichter der Baureihen FDS 5000 und MDS 5000 zur 
Parametrierung und Bedienung der Umrichter.
Das Verbindungskabel mit einer Länge von 1,5 m ist im Lieferumfang 
enthalten.
Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 42224: Service-Variante.
Id.-Nr. 42225: Einbau-DIN-Gehäuse 96 x 96 mm, Schutzart IP54.

Kabel Controlbox

Verbindungskabel von Controlbox zum Umrichter.
Folgende Ausführungen sind verfügbar:
Id.-Nr. 43216: 5 m.
Id.-Nr. 43217: 10 m.

10.4.8 Wechseldatenspeicher
Wechseldatenspeicher Paramodul

In der Standardausführung enthalten.

Id.-Nr. 55463
Speichermodul für Konfiguration und Parameter.
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10.5 Weitere Informationen

10.5.1 Richtlinien und Normen

Folgende europäische Richtlinien und Normen sind für die Umrichter relevant:

• Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

• Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

• EMV-Richtlinie 2014/30/EU

• EN 61326-3-1:2008

• EN 61800-3:2012-09 und 1:2014-02

• EN 61800-5-1:2008-04 und 1:2010-04

• EN 61800-5-2:2016-04

• EN 50178:1997

10.5.2 Symbole, Kenn- und Prüfzeichen

Erdungssymbol
Erdungssymbol nach IEC 60417, Symbol 5019.

Bleifrei-Kennzeichen RoHS
Kennzeichen gemäß RoHS-Richtlinie 2011-65-EU.

CE-Kennzeichen
Selbstdeklaration des Herstellers: Das Produkt entspricht den 
EU-Richtlinien.

UL-Prüfzeichen
Dieses Produkt ist von UL für USA und Kanada gelistet.
Repräsentative Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und 
erfüllen die anwendbaren Normen.

UL-Prüfzeichen für anerkannte Komponenten
Diese Komponente oder dieses Material ist von UL anerkannt. 
Repräsentative Muster dieses Produkts wurden von UL bewertet und 
erfüllen die anwendbaren Anforderungen.

10.5.3 Weitere Dokumentationen

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Projektierhandbuch Frequenzumrichter POSIDRIVE FDS 5000 442268
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11 Anschlusstechnik

11.1 Übersicht
Abgestimmte Anschlusstechnik für STÖBER
Antriebsregler

Merkmale

• Torsionsbeanspruchung ±30°/m
• Biegebeständig
• Ölbeständig
• Chemisch beständig

Eine fehlende Abstimmung zwischen Antriebsregler, Kabel und
Motor kann zu unzulässig hohen Spannungsspitzen im Antriebs-
system führen, die in erster Linie den Motor schädigen können.
Ferner müssen die gesetzlichen Vorgaben der (EMV-)Richtlinie
2014/30/EU eingehalten werden.

Durch die Kombination von STÖBER Motoren, STÖBER Kabel und
STÖBER Antriebsregler können Sie die gesetzlichen Vorgaben ein-
halten.

STÖBER bietet ein abgestimmtes Kabelprogramm. Die Kabel sind
in unterschiedlichen Längen und auf beiden Seiten fertig konfek-
tioniert erhältlich.

Die Verwendung ungeeigneter Anschlusskabel kann zum Erlö-
schen der Garantieansprüche führen.
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11.2 Konventionen für Kabel
In den Anschlussbeschreibungen der Kabel werden die Aderfarben wie folgt abgekürzt und verwendet.

Kabelfarben

BK: BLACK (schwarz) PK: PINK (rosa)
BN: BROWN (braun) RD: RED (rot)
BU: BLUE (blau) VT: VIOLET (violett)
GN: GREEN (grün) WH: WHITE (weiß)
GY: GREY (grau) YE: YELLOW (gelb)
OG: ORANGE (orange)

Darstellungskonventionen

Zweifarbige Ader: WHYE WHITEYELLOW (weiß und gelb)
Einfarbige Ader: BK/BN BLACK/BROWN (schwarz oder braun)

11.3 Encoderkabel
Motoren von STÖBER sind standardmäßig mit Encodersystemen und Steckverbindern ausgerüstet.

STÖBER bietet passende Kabel in unterschiedlichen Längen, Leiterquerschnitten und Steckergrößen an.

Die Kabel sind fertig konfektioniert in den Längen 2,5 m, 5,0 m, 7,5 m, 10,0 m, 12,5 m, 15,0 m, 18,0 m,
20,0 m, 25,0 m, 30,0 m erhältlich.
Weitere Längen auf Anfrage.

Die technischen Daten der Encodersysteme entnehmen Sie dem Kapitel Encoder.
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11.3.1 Inkrementalencoder HTL differenziell

Passende Encoderkabel sind nachfolgend beschrieben.

11.3.1.1 Anschlussbeschreibung

Das Encoderkabel ist in der Steckverbindergröße con.23 mit einem Schnellverschluss speedtec erhältlich.

1 32
x

ycon.23

1

15

3

1

P

9

2

4 5

8

7

6

10

11

12

1: Steckverbinder

2: STÖBER Encoderkabel

3: D-Sub X4

Information

Für den Anschluss eines Inkrementalencoders HTL an Klemme X4 des Antriebsreglers SC6 oder SI6
benötigen Sie den Adapter HT6 (Id.-Nr. 56665). HT6 übernimmt die Pegelumsetzung von HTL-Signalen auf
TTL-Signale.

Encoderkabel – Steckverbinder con.23

Motor
(1)

Kabel
(2)

Antriebsregler
(3)

Anschlussbild Pin Bezeichnung Aderfarbe
bis BG 80

Aderfarbe
ab BG 90

Aderfarbe Pin
X4

1 B− PK BK YE 9
2 — — YE — —
3 N+ BU PK PK 3
4 N− RD WH GY 10
5 A+ GN GN BN 6
6 A− YE BN WH 11
7 — — — — —
8 B+ GY GY GN 1
9 — — — — —

10 GND WH BU BU 21

11 — — VT — —
12 U2 BN RD RD 4

Gehäuse Schirm — — — —

Tab. 1: Encoderkabel-Pinbelegung con.23, Inkremental HTL

Länge x [mm] Durchmesser y [mm]

58 26

Tab. 2: Abmessungen con.23

1 Pin 12 (Sense) mit Pin 2 (GND) gebrückt: Die Brücke ist im Kabelstecker ausgeführt, der an X4 angeschlossen wird.

11.3 Encoderkabel 11 Anschlusstechnik

354



11.3.2 SSI-Encoder

Passende Encoderkabel sind nachfolgend beschrieben.

11.3.2.1 Anschlussbeschreibung

Das Encoderkabel ist in der Steckverbindergröße con.23 mit einem Schnellverschluss speedtec erhältlich.

1 32
x

ycon.23

1

15

3

1

P

9

2

4 5

8

7

6

10

11

12

1: Steckverbinder

2: STÖBER Encoderkabel

3: D-Sub X4

Encoderkabel – Steckverbinder con.23

Motor
(1)

Kabel
(2)

Antriebsregler
(3)

Anschlussbild Pin Bezeichnung Aderfarbe Aderfarbe Pin
X4

1 Clock+ VT YE 8
2 Sense U2 BNGN PK 12
3 — — — —
4 — — — —
5 Data− PK BN 13
6 Data+ GY WH 5
7 — — — —
8 Clock− YE GN 15
9 — — — —

10 GND WHGN BU 2
11 — — — —
12 U2 BNGN RD 4

Gehäuse Schirm — — —

Tab. 3: Encoderkabel-Pinbelegung con.23, SSI

Länge x [mm] Durchmesser y [mm]

58 26

Tab. 4: Abmessungen con.23

11.4 Weitere Dokumentationen
Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter 
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Handbuch Anschlusstechnik 443101
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12 Weltweite Kundennähe

Wir beraten und unterstützen Sie mit Kompetenz und Leistungs-
bereitschaft und sind im Service-Fall rund um die Uhr erreichbar:
• 4 Vertriebscenter innerhalb Deutschlands
• Weltweite Präsenz in über 40 Ländern
• STÖBER SERVICE NETWORK mit über 80 Service-Partnern

weltweit

Deutschland

STÖBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG

Kieselbronner Straße 12

75177 Pforzheim

Tel. +49 7231 582-0

sales@stoeber.de

www.stober.com

Service-Hotline +49 7231 582-3000
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Tochtergesellschaften

STOBER AUSTRIA
www.stoeber.at
Tel. +43 7613 7600-0
sales@stoeber.at

STOBER SOUTH EAST ASIA
www.stober.sg
sales@stober.sg

STOBER CHINA 
www.stoeber.cn 
Tel. +86 512 5320 8850
sales@stoeber.cn

STOBER SWITZERLAND 
www.stoeber.ch 
Tel. +41 56 496 96 50 
sales@stoeber.ch

STOBER FRANCE 
www.stober.fr 
Tel. +33 4 78.98.91.80 
sales@stober.fr

STOBER TAIWAN 
www.stober.tw 
Tel. +886 4 2358 6089 
sales@stober.tw

STOBER ITALY 
www.stober.it 
Tel. +39 02 93909570 
sales@stober.it

STOBER TURKEY 
www.stober.com 
Tel. +90 216 510 2290 
sales-turkey@stober.com

STOBER JAPAN 
www.stober.co.jp 
Tel. +81 3 5395 678 8 
sales@stober.co.jp

STOBER UNITED KINGDOM 
www.stober.co.uk 
Tel. +44 1543 458 858 
sales@stober.co.uk

STOBER USA 
www.stober.com 
Tel. +1 606 759 5090 
sales@stober.com
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13.1 Formelzeichen
Die Formelzeichen für tatsächlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Formelzeichen Einheit Erklärung

CF µF Kapazität des Betriebskondensators bei einer Steinmetzschaltung
CmaxPU F Ladefähigkeit des Leistungsteils
cosφN – Wirkfaktor des Motors im Nennpunkt
cosφF – Wirkfaktor des Fremdlüfters im Nennpunkt
CPU F Eigenkapazität des Leistungsteils
Δ – Dreieckschaltung
Δφ2 arcmin Drehspiel an der Abtriebswelle bei blockiertem Eintrieb
Δϑ K Temperaturdifferenz
ΔJB kgcm2 Additives Massenträgheitsmoment eines Motors mit Bremse
ΔmB kg Additives Gewicht eines Motors mit Bremse
DIA % Verringerung des Nennstroms in Abhängigkeit von der Aufstellhöhe
DT % Verringerung des Nennstroms in Abhängigkeit von der Umgebungstempera-

tur
ED10 % Einschaltdauer bezogen auf 10 Minuten
η % Wirkungsgrad
F2ax20 N Zulässige Axialkraft am Getriebeabtrieb für n2m* ≤ 20 min-1 (ohne Radialkraft)
F2axN N Zulässige Nennaxialkraft am Getriebeabtrieb (ohne Radialkraft)
F2ax* N Vorhandene Axialkraft am Getriebeabtrieb
f2PU Hz Ausgangsfrequenz des Leistungsteils
F2rad20 N Zulässige Radialkraft am Getriebeabtrieb für n2m* ≤ 20 min-1

F2radN N Zulässige Nennradialkraft am Getriebeabtrieb
F2rad* N Vorhandene Radialkraft am Getriebeabtrieb
fBmot – Betriebsfaktor Motor
fBop – Betriebsfaktor Betriebsart
fBt – Betriebsfaktor Laufzeit
fmot* Hz Anwendungsbezogene Drehfeldfrequenz des Motors
fN Hz Drehfeldfrequenz bei Nenndrehzahl
fPWM,PU Hz Frequenz der Pulsweitenmodulation des Leistungsteils
fT Hz Drehfeldfrequenz im Nennpunkt
i – Getriebeübersetzung
iexakt – Mathematisch genaue Getriebeübersetzung
I1maxCU A Maximaler Eingangsstrom des Steuerteils
I1mot A Anlaufstrom des Motors
I1N,PU A Eingangsnennstrom des Leistungsteils
I2maxPU A Maximaler Ausgangsstrom des Leistungsteils
I2N,PU A Ausgangsnennstrom des Leistungsteils
I2N,PU(red) A Reduzierter Ausgangsnennstrom des Leistungsteils
I2PU(A) A Ausgangsstrom des Leistungsteils für Achse A
I2PU(B) A Ausgangsstrom des Leistungsteils für Achse B
IC A Kondensatorstrom bei einer Steinmetzschaltung
IN A Nennstrom
IN,B A Nennstrom der Bremse bei 20 °C
IN,F A Nennstrom des Fremdlüfters
IN,MF A Nennstrom der Drossel oder des Motorfilters
J kgcm2 Massenträgheitsmoment
J1 kgcm2 Massenträgheitsmoment bezogen auf den Getriebeeintrieb
J1* kgcm2 Vorhandenes Massenträgheitsmoment bezogen auf den Getriebeeintrieb
J2* kgcm2 Vorhandenes Massenträgheitsmoment bezogen auf den Getriebeabtrieb
KBpb – Faktor, um den sich die Wartungsintervalle der Bremse verlängern, wenn

statt eines Einweg- oder Brückengleichrichters ein Powerbox-Gleichrichter
verwendet wird

l mm Länge der Abtriebswelle
LpA,F dBA Geräuschpegel des Fremdlüfters im optimalen Betriebsbereich
m kg Gewicht (bei Getrieben ohne Schmierstoff)
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Formelzeichen Einheit Erklärung

M1mot Nm Anlaufmoment des Motors
M2k20 Nm Zulässiges Kippmoment am Getriebeabtrieb für n2m* ≤ 20 min-1

M2kN Nm Zulässiges Nennkippmoment am Getriebeabtrieb
M2k* Nm Vorhandenes Kippmoment am Getriebeabtrieb
M2N Nm Nenndrehmoment am Getriebeabtrieb (bezogen auf n1N)
M2N* Nm Vorhandenes Nenndrehmoment am Getriebeabtrieb (bezogen auf n1N)
Mk* Nm Vorhandenes Kippmoment am Abtrieb
Mk100 Nm Zulässiges Kippmoment am Abtrieb für nm* ≤ 100 min-1

Mk Nm Zulässiges Kippmoment am Abtrieb
MN,B Nm Nennbremsmoment
n1N min-1 Nenndrehzahl am Getriebeeintrieb
n2 min-1 Drehzahl am Getriebeabtrieb
n2* min-1 Vorhandene Drehzahl am Getriebeabtrieb
n2m* min-1 Vorhandene mittlere Abtriebsdrehzahl
nF min-1 Nenndrehzahl des Fremdlüfters
nm* min-1 Vorhandene mittlere Drehzahl des Motors
nN min-1 Nenndrehzahl: Drehzahl, für die das Nenndrehmoment MN angegeben wird
p – Polpaarzahl
PB20 W Leistungsaufnahme der Bremse bei 20 °C
PeffRB W Effektive Leistung am externen Bremswiderstand
PmaxRB W Maximale Leistung am externen Bremswiderstand
PN kW Nennleistung: Leistung, die der Motor im S1-Betrieb im Nennpunkt abgeben

kann (Toleranz ±5 %)
PN* kW Vorhandene Nennleistung, die der Motor im S1-Betrieb im Nennpunkt abge-

ben kann
PN,PU W Nennleistung des Leistungsteils
PV W Verlustleistung
PV,CU W Verlustleistung des Steuerteils
pz – Polzahl
qvF m³/h Förderleistung des Fremdlüfters in Freiluft
R2minRB Ω Minimaler Widerstand des externen Bremswiderstands
RintRB Ω Widerstand des internen Bremswiderstands
S – Lastkennwert: Quotient aus Nenndrehmoment des Getriebes und des Mo-

tors, ohne Berücksichtigung der thermischen Grenzleistung. Stellt ein Maß
dar für die Reserve des Getriebemotors.

ϑamb,max °C Maximale Umgebungstemperatur
ϑNAT °C Nennansprechtemperatur
T min Zykluszeit
t11B,AC ms Ansprechverzug: Zeit vom Ausschalten des Stromes bis zum Anstieg des

Bremsmoments bei wechselstromseitigem Schalten des Bremsgleichrichters
t11B,AC,DC ms Ansprechverzug: Zeit vom Ausschalten des Stromes bis zum Anstieg des

Bremsmoments bei wechsel- und gleichstromseitigem Schalten des Brems-
gleichrichters

t2B ms Trennzeit: Zeit vom Einschalten des Stromes bis zum Beginn des Drehmo-
mentabfalls

top min Betriebszeit
τth °C Thermische Zeitkonstante
U1CU V Eingangsspannung des Steuerteils
U1PU V Eingangsspannung des Leistungsteils
U1rf V Eingangsspannung des Gleichrichters
U2PU V Ausgangsspannung des Leistungsteils
U2rf V Ausgangsspannung des Gleichrichters
Umax V Maximalspannung
UMOT V Motorspannung
UN V Nennspannung des Motors
UN,B V Nennspannung der Bremse
UN,F V Nennspannung des Fremdlüfters
UoffCH V Abschaltschwelle des Brems-Choppers
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Formelzeichen Einheit Erklärung

UonCH V Einschaltschwelle des Brems-Choppers
WB,R01 106 J Reibarbeit bis zum Erreichen von 0,1 mm Abrieb
WB,Radj 106 J Reibarbeit, die die Bremse leisten kann, bis ein Nachstellen erforderlich ist
x2 mm Abstand Wellenschulter bis Kraftangriffspunkt
xBmax mm Maximal zulässiger Luftspalt, bei dem der Bremsanker noch anzieht
xB,N mm Nennluftspalt der Bremse
Y – Sternschaltung
y2 mm Abstand Wellenachse bis Kraftangriffspunkt der Axialkraft
yBlim mm Verschleißgrenze der Bremsscheibe
z2 mm Abstand Wellenschulter bis Mitte Abtriebslager
ZBmax h-1 Maximal zulässige Schalthäufigkeit der Bremse

13.2 Marken
Die folgenden Namen, die in Verbindung mit dem Gerät, seiner optionalen Ausstattung und seinem Zubehör
verwendet werden, sind Marken oder eingetragene Marken anderer Unternehmen:

CANopen®, 
CiA®

CANopen® und CiA® sind eingetragene Unionsmarken des CAN in AUTO-
MATION e.V., Nürnberg, Deutschland.

CODESYS® CODESYS® ist eine eingetragene Marke der 3S-Smart Software Solutions
GmbH, Kempten, Deutschland.

DESINA® DESINA® ist eine eingetragene Marke des VDW Verein Deutscher Werk-
zeugmaschinenfabriken e. V., Frankfurt, Deutschland.

EnDat® EnDat® und das EnDat®-Logo sind eingetragene Marken der Dr. Johannes
Heidenhain GmbH, Traunreut, Deutschland.

EtherCAT®,
Safety over EtherCAT®,
TwinCAT®

EtherCAT®, Safety over EtherCAT® und TwinCAT® sind eingetragene Marken
und patentierte Technologien, lizensiert durch die Beckhoff Automation
GmbH, Verl, Deutschland.

HIPERFACE® HIPERFACE® und das HIPERFACE DSL®-Logo sind eingetragene Marken der
SICK STEGMANN GmbH, Donaueschingen, Deutschland.

PLCopen® PLCopen® ist eine eingetragene Marke der PLCopen-Organisation, Gorin-
chem, Niederlande.

PROFIBUS®, 
PROFINET®

Das PROFIBUS- und das PROFINET-Logo sind eingetragene Marken der
PROFIBUS Nutzerorganisation e.V., Karlsruhe, Deutschland.

13.3 Verkaufs- und Lieferbedingungen
Unsere Verkaufs- und Lieferbedingungen finden Sie immer aktuell unter http://www.stoeber.de/de/agb.

13.4 Impressum
Katalog Asynchrongetriebemotoren, ID 443136_de.

Aktuelle PDF-Dateien finden Sie im Internet unter http://www.stoeber.de/de/downloads/.
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