
Elektrisches Getriebe mit FDS als Master und SDS als Slave
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•  Der Pegel des Masteraus-

gangs X21 muß auf „TTL“

eingestellt sein.

(=Werkseinstellung, verän-

derbar über einen Jumper

auf der GB4000-Platine)

•  Anschlüsse der Master-

signale am Slave über

Sub-D Stecker X20.

Pinbelegung

1  :  PGND

2  :  Spur C+
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Encoder X20
8  :  N.C.
 Resolver X40−−−− 24V
−−−− 24V

  SinCos   X41X3 Service

ext. 24V
Stöber-Resolverkabel

   3 ∼∼∼∼
Servo
(Slave)

Res.

9  :  N.C.
SDS
o

  1 analo
  2 betr.

X1

00 (Master)
splatine GB 4000

         1

X21
 4000 (Slave)
hne Optionsplatine


