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Parametres utilisés

Légende du/des parametre(s)

Par. description bus de
terrain-
addresse

C230 |mM-Max : Spécification de la limite de couple (valeur absolue) via bus de terrain si la source de 24E6h | Oh

Global signal C230 = 4:Paramétre.

r=2,w=2[ | Plage de valeurs en %: -200 ... 200 ... 200

‘r Bus de terrain: 1LSB=T"%3BDO; Type: 116; (valeurs brutes: 32767 = 200 %); USS-Adr.: 03 39 80 00 hex

X

global — le paramétre est indépendant de I'axe.

axe — le paramétre est spécifique a I'axe.

OFF le paramétre ne peut étre modifié que
si la validation est désactivée.

Plage de valeurs:
Indication de l'unité, valeurs
minimale et maximale.

Le réglage départ usine est
souligné.

PROFIBUS, PROFINET = PNU (PKW1)
CAN-Bus = Indice

PROFIBUS, PROFINET = Sous-indice
CAN-Bus = Sous-indice

Niveau d'acces pour acces Bus de terrain:

lecture (r=2) et accés écriture 1. position: Mise a I'échelle pour nombre entier (PROFIBUS, PROFINET et CAN-Bus)
(w=2) 2. position: - PDO — Possibilité de mappage du parameétre en tant que données de process.

- Vide — Le paramétre est seulement accessible via PKW (PROFIBUS,

PROFINET) ou SDO (CAN-Bus).
3. position: Type de données. Voir manuel du convertisseur
4. position: Mise a l'echelle pour valeurs brutes
5. position: Adresse USS
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Liste des parameétres

A.. Convertisseur

Par. description bus de
terrain-
addresse

A00.0 Sauvegarder valeurs & démarrer: Si le paramétre est activé, le convertisseur sauvegarde 2000h Oh

global dans le Paramodul la configuration actuelle et les valeurs de paramétres. Si l'action a abouti, suite

a la mise hors service et a la remise en service de la piece de commande, le convertisseur démarre
r=0, w=0 avec la configuration sauvegardée. Si les données de configuration sont identiques dans le

convertisseur et dans le Paramodul, seuls les paramétres sont sauvegardés (génére une

accélération de I'opération).

REMARQUE

Ne désactivez pas I'alimentation de la piece de commande (version d'appareil /L:24 V, version

d'appareil /H: tension d'alimentation) pendant le déroulement de I'action. Une déconnexion en cours

d'action provoque une sauvegarde incompléte. Aprés le redémarrage de l'appareil, le dérangement

« *ConfigStartERROR parameters lost » est affiché.

Un paramodule permet seulement d'exécuter environ 10.000 processus de sauvegarde. Lorsque

cette limite est presque atteinte, le résultat 14 s'affiche aprés le processus de sauvegarde. Dans ce

cas, il convient de procéder aussi rapidement que possible a un échange du Paramodul.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 00 00 00 hex

A00A1 Progression: Indique en % la progression de I'action « Sauvegarder valeurs ». 2000h 1h

global Bus de terrain: 1LSB=1%; Type: U8; USS-Adr: 01 00 00 01 hex

read (0)

A00.2 |Résultat: Résultat de I'action « Sauvegarder valeurs ». 2000h 2h

global 0: aucune erreur

10:Erreur d'écriture lors de I'ouverture d'un fichier : Aucun Paramodul n'est enfiché ou le Paramodul
read (0) est saturé ou endommagé.
11:La zone de mémoire de configuration du convertisseur a sauvegarder n'est pas écrite.
12:Erreur d'écriture pendant le processus d'écriture dans le Paramodul. Le Paramodul a été
débranché, est saturé ou endommagé.
14:Avertissement ; Le Paramodul a déja exécuté de nombreux cycles d'écriture. La puce atteint sa
limite de réinscriptibilité sans erreur. Une sauvegarde sans erreur est toutefois encore possible.
Echangez le plus rapidement possible le Paramodul !
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 00 00 02 hex
A09.0 |Reéinitialiser systéme & démarrer: l'activation de ce parametre déclenche une réinitialisation | 2009h Oh
global, OFF du microprocesseur dans le convertisseur. Il s'ensuit un redémarrage comme c'est le cas aprés une
' mise hors et en service de I'alimentation de la piece de commande (version d'appareil /L : 24 V,
r=3, w=3 version d'appareil /H : tension d'alimentation).
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 02 40 00 hex
A091 Progression: Affiche en % la progression de l'action System Reset. Etant donné que cette action | 2009h 1h
global entraine un redémarrage de la piéce de commande, il est possible d'observer sa progression. La
valeur est toujours 0 %.
read (3) Bus de terrain: 1L.SB=1%; Type: U8; USS-Adr: 01 02 40 01 hex
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A.. Convertisseur

Par.

description

bus de
terrain-

addresse

A092

global

read (3)

Résultat: Résultat de I'action System Reset. Etant donné que cette action entraine un
redémarrage de la piéce de commande, il est impossible de calculer un résultat La valeur est
toujours 0:Aucune erreur.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 02 40 02 hex

2009h

2h

A10.0

global

r=0, w=0

Niveau d'acceés: Définit sur les parametres le niveau d'accés de I'utilisateur via le chemin de
communication « Afficheur ». Chaque parametre possede respectivement un niveau pour les acces
écriture / lecture. Pour étre lu ou modifié, un parameétre doit disposer d'un niveau d'accés
respectivement élevé.

Plus le niveau paramétré est élevé, plus le nombre de paramétres accessibles est élevé.

Réglages possibles:

0: Observateur; possibilité d'observer les affichages élémentaires. Possibilité de modifier des
paramétres généraux.

1: Normal; possibilité d'observer et de modifier les principaux parametres de I'application
sélectionnée.

2: Elargi; possibilité d'observer et de modifier tous les paramétres pour la mise en service et
I'optimisation de I'application sélectionnée.

3: Service; parameétres de service. lls permettent d'établir un diagnostic global.

domaine des valeurs: -32768 ... 1... 32767
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: 116; USS-Adr: 01 02 80 00 hex

200Ah

Array

Oh

A10.1

global
r=0, w=0

Niveau d'acceés: Définit sur les paramétres le niveau d'accés de I'utilisateur via le chemin de
communication RS232 (X3). Chaque paramétre possede respectivement un niveau pour les acces
écriture / lecture. Pour étre lu ou modifié, un parameétre doit disposer d'un niveau d'acces
respectivement élevé.

Plus le niveau paramétré est élevé, plus le nombre de paramétres accessibles est élevé.

Réglages possibles:

0: Observateur; possibilité d'observer les affichages élémentaires. Possibilité de modifier des
parameétres généraux.

1: Normal; possibilité d'observer et de modifier les principaux parametres de I'application
sélectionnée.

2: Elargi; possibilité d'observer et de modifier tous les paramétres pour la mise en service et
I'optimisation de I'application sélectionnée.

3: Service; parameétres de service. lls permettent d'établir un diagnostic global.

domaine des valeurs: -32768 ... 3 ... 32767
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: 116; USS-Adr: 01 02 80 01 hex

200Ah

Array

1h

A10.2

global

r=0, w=0

Niveau d'acceés: Définit sur les parametres le niveau d'accés de I'utilisateur via le chemin de
communication CAN-Bus (SDO). Chaque paramétre posséde respectivement un niveau pour les
accés écriture / lecture. Pour étre lu ou modifié, un paramétre doit disposer d'un niveau d'accés
respectivement élevé.

Plus le niveau paramétré est élevé, plus le nombre de parameétres accessibles est élevé.

Réglages possibles:

0: Observateur; possibilité d'observer les affichages élémentaires. Possibilité de modifier des
parameétres généraux.

1: Normal: Possibilité d'observer et de modifier les principaux paramétres de I'application
sélectionnée.

2: Elargi: Possibilité d'observer et de modifier tous les paramétres pour la mise en service et
I'optimisation de I'application sélectionnée.

3: Service: Parameétres de service. lls permettent d'établir un diagnostic global.

domaine des valeurs: -32768 ... 3 ... 32767
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: 116; USS-Adr: 01 02 80 02 hex

200Ah

Array

2h
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A.. Convertisseur

Par. description bus de
terrain-
addresse

A10.3 |Niveau d'acceés: Définit sur les paramétres le niveau d'accés de I'utilisateur via le chemin de 200Ah 3h

global communication PROFIBUS a l'aide du protocole PKWO0 ou PKW1. Chaque paramétre posséde

respectivement un niveau pour les accés écriture / lecture. Pour étre lu ou modifié, un paramétre Array

r=0, w=0 doit disposer d'un niveau d'accés respectivement élevé.

Plus le niveau paramétré est élevé, plus le nombre de paramétres accessibles est élevé.

Réglages possibles:

0: Observateur; possibilité d'observer les affichages élémentaires. Possibilité de modifier des
paramétres généraux.

1: Normal; possibilité d'observer et de modifier les principaux parametres de I'application
sélectionnée.

2: Elargi; possibilité d'observer et de modifier tous les paramétres pour la mise en service et
I'optimisation de I'application sélectionnée.

3: Service; parameétres de service. lls permettent d'établir un diagnostic global.

domaine des valeurs: -32768 ... 3 ... 32767

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: 116; USS-Adr: 01 02 80 03 hex

A10.4 |Niveau d'accés: Définit sur les parameétres le niveau d'accés de I'utilisateur via le chemin de 200Ah 4h

global communication bus systéme. Chaque parametre possede respectivement un niveau pour les acces

écriture / lecture. Pour étre lu ou modifié, un paramétre doit disposer d'un niveau d'accés Array
r=0, w=0 respectivement élevé.
Plus le niveau paramétré est élevé, plus le nombre de paramétres accessibles est élevé.
Réglages possibles:
0: Observateur; possibilité d'observer les affichages élémentaires. Possibilité de modifier des
parameétres généraux.
1: Normal; possibilité d'observer et de modifier les principaux parametres de I'application
sélectionnée.
2: Elargi; possibilité d'observer et de modifier tous les parameétres pour la mise en service et
I'optimisation de I'application sélectionnée.
3: Service; parametres de service. lls permettent d'établir un diagnostic global.
domaine des valeurs: -32768 ... 3 ... 32767
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: 116; USS-Adr: 01 02 80 04 hex
A11.0 |Axe a éditer: Définit I'axe a éditer via I'afficheur de I'appareil. L'axe a éditer (A77) et I'axe actif 200Bh Oh
global (voyant de fonctionnement, E84) ne doivent pas étre systématiquement identiques (p. ex.
possibilité d'éditer I'axe 1 pendant que le convertisseur poursuit avec I'axe 2). Array
r=1, w=1 0: Axe 1:
1: Axe 2;
2: Axe 3;
3: Axe 4;
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 02 CO 00 hex
A11.1 Axe a éditer: Sélectionne I'axe a paramétrer qui réagit pour CANopen® avec canal SDO 1 ou 200Bh 1h
global pour PROFIBUS DP-V0. L'axe a éditer (A117) et I'axe actif (voyant de fonctionnement, E84) ne
doivent pas étre systématiquement identiques (p. ex. possibilité d'éditer I'axe 1 pendant que le Array
r=1, w=1 convertisseur poursuit avec I'axe 2). Pour PROFIBUS DP-VO0, on peut différencier entre deux axes
en service PKW. Avec A11.1 =0, sélection des axes 1 ou 2, avec A11.1 =1, sélection des axes 3
ou 4.
0: Axe 1;
1: Axe 2;
2: Axe 3;
3: Axe 4;
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 02 C0O 01 hex
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A.. Convertisseur

Par. description bus de
terrain-
addresse

A11.2 | Axe a éditer: Sélectionne I'axe a paramétrer qui réagit pour CANopen® avec canal 2 SDO. L'axe | 200Bh 2h

global a éditer (A17) et I'axe actif (voyant de fonctionnement, E84) ne doivent pas étre systématiquement

identiques (p. ex. possibilité d'éditer I'axe 1 pendant que le convertisseur poursuit avec I'axe 2). Array

r=1, w=1 0: Axe 1

1: Axe 2;
2: Axe 3;
3: Axe 4;
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 02 C0O 02 hex

A11.3 | Axe a éditer: Sélectionne I'axe a paramétrer qui réagit pour CANopen® avec canal 3 SDO. L'axe | 200Bh 3h

global a éditer (A17) et I'axe actif (voyant de fonctionnement, E84) ne doivent pas étre systématiquement

identiques (p. ex. possibilité d'éditer I'axe 1 pendant que le convertisseur poursuit avec I'axe 2). Array

r=1,W=1 0: Axe 1:

1. Axe 2;
2: Axe 3;
3: Axe 4;
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 02 CO 03 hex

A11.4 | Axe a éditer: Sélectionne I'axe a paramétrer qui réagit pour CANopen® avec canal 4 SDO. L'axe | 200Bh 4h

global a éditer (A717) et I'axe actif (voyant de fonctionnement, E84) ne doivent pas étre systématiquement

identiques (p. ex. possibilité d'éditer I'axe 1 pendant que le convertisseur poursuit avec I'axe 2). Array

r=1, w=1 0: Axe 1:

1: Axe 2;
2: Axe 3;
3: Axe 4;
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 02 CO 04 hex

A12 Langue: Langue afficheur. 200Ch Oh

global 0: Allemand;

~ B 1: Anglais;

r=1, w=1 2: Francais;

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 03 00 00 hex
A21 Résistance de freinage R: Valeur de la résistance de freinage appliquée. 2015h Oh
global, OFF | domaine des valeurs in Ohm: 100.0 ... 100,0 ... 600.0
) ) Bus de terrain: 1LSB=0,10hm; Type: 116; USS-Adr: 01 05 40 00 hex

r: ’W=

A22 Résistance de freinage P: Puissance de la résistance de freinage appliquée. Si A22 =0, le 2016h Oh

global, OFF chopper de freinage est désactivé. Seules des valeurs en pas de 10 W peuvent étre saisies.

domaine des valeurs in W: 0 ... 600 ... 6400

r=1, w=2 Bus de terrain: 1LSB=1W; Type: 116; (valeur brute:1LSB=10-W); USS-Adr: 01 05 80 00 hex

A23 Résistance de freinage Tau: Constante de temps thermique de la résistance de freinage. 2017h Oh

global, OFF | domaine des valeurs in s: 1 ... 40 ... 2000

) ) Bus de terrain: 1LSB=1s; Type: 116; USS-Adr: 01 05 C0 00 hex
r: ’W=
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A.. Convertisseur

Par. description bus de
terrain-
addresse

A29 Arrét rapide Défaut: Si le paramétre est inactif, le bloc de puissance est mis hors service dés 201Dh Oh

global I'apparition d'un dérangement. Le moteur s'arréte par inertie. Si le parametre est actif, un arrét

rapide est exécuté dés l'apparition d'un dérangement dans la mesure ou I'événement le permet (cf.
r=2, w=2 liste des événements).

Si le signal de validation Niveau LOW est émis pendant un arrét rapide de dérangement, I'arrét

rapide est interrompu et le moteur s'arréte par inertie. Cela s'applique aussi si A44 Arrét rapide de

validation est actif.

0: inactif; arrét par inertie (bloquer immédiatement le bloc de puissance).

1. actif; exécuter l'arrét rapide.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 07 40 00 hex

A34 Auto-start: Si A34 = 1, I'état de I'appareil « Inhibition démarrage » suite & « Activable » est quitté | 2022h | 0Oh

global aussi bien lors du premier démarrage que lors de I'acquittement d'un dérangement bien que la

validation ne soit pas encore exécutée. Cela méne en cas d'acquittement du dérangement via
r=2, w=2 validation a un redémarrage immédiat ! A34 est uniquement géré par le logiciel de pilotage par
états Standard, pas par le logiciel de pilotage par états DSP402.
AVERTISSEMENT
Avant I'activation du démarrage automatique via A34 = 1, veuillez vérifier si un redémarrage
automatique est autorisé en termes de sécurité ! Utilisez le démarrage automatique tout en
respectant les normes et directives valables relatives a l'installation ou a la machine.
0:_inactif; une permutation de la validation du Niveau LOW au Niveau HIGH est nécessaire apres
la connexion au réseau afin de libérer I'entrainement (— Message « 1:Inhibition démarrage »).
Un démarrage intempestif du moteur est ainsi évité (sécurité de la machine).
1: actif; si le démarrage automatique est actif, I'entrainement peut démarrer directement suite a
une connexion au réseau avec validation disponible.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 08 80 00 hex
A35 Limite sous-tension: Si la tension de circuit intermédiaire du convertisseur libéré est inférieure 2023h Oh
global, OFF a la valeur paramétrée ici, le convertisseur déclenche I'affichage de I'événement « 46:Sous-tension
' ». Si possible, A35 doit s'élever a env. 85 % de la tension réseau disponible afin de prévenir
r=2, w=2 I'éventuelle panne d'une phase du réseau.
domaine des valeurs in V: 180.0 ... 350,0 ... 570.0
Bus de terrain: 1LSB=0,1V; Type: 116; USS-Adr: 01 08 CO 00 hex
A36 Tension réseau: Tension maximale que le convertisseur fournit au moteur, normalement la 2024h Oh
global, OFF tension de réseau. A partir de cette tension, le moteur travaille au sein de la plage de défluxage.
domaine des valeurs in V: 220 ... 400 ... 480

r=2, w=2 Bus de terrain: 1LSB=1V; Type: 116; (valeur brute:32767 = 2317 V); USS-Adr: 01 09 00 00 hex

A37.0 |Remettre a zéro aiguille entrainée & démarrer: Les six aiguilles entrainées E33 a E37 et | 2025h Oh

global E41 (courant max., température max., ...) sont remises a zéro lorsque l'action est lancée.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 09 40 00 hex

r=2, w=2

A371 Progression: Progression en % de I'action Remettre a zéro les aiguilles entrainées. 2025h 1h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 09 40 01 hex

read (2)
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A.. Convertisseur

Par.

description

bus de
terrain-

addresse

A372

global

read (2)

Résultat: Aprés 'action Remettre a zéro les aiguilles entrainées, le résultat peut étre demandé
ici.

0: Aucune erreur;
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 09 40 02 hex

2025h

2h

A38

global

r=2, w=2

Alimentation CC: Ce paramétre agit avec les convertisseurs suivants:

¢ SDS 5000

« SDS 5000A
« MDS 5000A
o FDS 5000A

Ce paramétre permet de régler si le convertisseur sera alimenté uniquement via le circuit
intermédiaire avec une tension continue. Veuillez ici consulter les chapitres couplage de circuits
intermédiaires des manuels de configuration SDS 5000 (ID 442278), MDS 5000 (ID 442274) et
FDS 5000 (ID 442270).

Une alimentation exclusive via le circuit intermédiaire existe pour les groupes 2 et 3. Paramétrez
pour ces convertisseurs A38 = 1:actif. Paramétrez pour les convertisseurs du groupe 1 A38 =
O:inactif. Si vous ne paramétrez pas de couplage du circuit intermédiaire, réglez toujours le
paramétre A38 sur O:inactif.

0:_inactif; Le convertisseur est alimenté par le réseau de courant alternatif.
1: actif; Le convertisseur est exclusivement alimenté via les bornes U+ et U- (BGO a BG2) ou ZK+
et ZK- (MDS BG 3) avec une tension continue.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: B; USS-Adr: 01 09 80 00 hex

2026h

Oh

A39

global

r=2, w=2

t-max. Arrét rapide: Temps maximal disponible a un arrét rapide pendant Validation=LOW ou
I'état de I'appareil « Réaction a un dérangement active ». Au terme de cette durée, le moteur est
mis hors tension (A900 = LOW). Cette mise hors tension intervient aussi lorsque I'arrét rapide (suite
a la validation = LOW) n'est pas encore achevé.

domaine des valeurs in ms: 0 ... 400 ... 32767
Bus de terrain: 1LSB=1ms; Type: 116; USS-Adr: 01 09 CO 00 hex

2027h

Oh

A41

global

read (1)

Sélecteur d'axe: Indique I'axe sélectionné
L'axe sélectionné n'est pas obligatoirement I'axe actif.

0: Axe 1;
1: Axe 2;
2: Axe 3;
3: Axe 4;
4: Inactif; 'axe 1 a été sélectionné en dernier lieu.
5: Inactif; I'axe 2 a été sélectionné en dernier lieu.
6: Inactif; I'axe 3 a été sélectionné en dernier lieu.
7: Inactif; 'axe 4 a été sélectionné en dernier lieu.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 0A 40 00 hex

2029h

Oh

A43

global
r=3, w=3

Temporisation de mise hors service validation: Pour supprimer les impulsions courtes
LOW sur X1.Validation. Cette fonction est nécessaire pour connecter des dispositifs de sécurité qui
utilisent des impulsions OSSD en vue de diagnostiquer la commutabilité.

AVERTISSEMENT

La temporisation prédéfinie entraine en principe une réaction retardée de I'ordre d'A43 sur la
déconnexion de X1.Validation.

Ce temps doit étre pris en compte lors du calcul d'une distance d'arrét.

domaine des valeurs in ms: 0.0 ... 0,0 ... 10.0
Bus de terrain: 1LSB=0,1ms; Type: 116; (valeur brute:32767 = 32.8 ms); USS-Adr: 01 0A CO 00 hex

202Bh

Oh
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A.. Convertisseur

Par. description bus de
terrain-
addresse

Ad4 Validation arrét rapide: Si le paramétre est inactif, le bloc de puissance est mis 202Ch Oh

global immédiatement hors tension en cas de Validation=LOW. Le moteur s'arréte par inertie. Si A44 est

actif, un arrét rapide est exécuté en cas de Validation=LOW.

r=2,w=3 1 0: Inactif;

1: Actif;
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 0B 00 00 hex

A45 Fin de l'arrét rapide: Si le parametre est réglé sur « 0:Zéro atteint », 'arrét rapide se termine 202Dh Oh

global au moment de I'immobilisation. Pour le réglage « 1:sans stop », I'arrét rapide est terminé en

supprimant la requéte d'arrét rapide.

=2, w=2 0: Zéro atteint;

1: Sans stop;
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 0B 40 00 hex

A51 Consigne locale: Sile mode local est activé via la touche MAIN du panneau de commande, la 2033h Oh

global consigne locale A57 est utilisée pour le mode pas a pas (touche fléchée « > » Consigne = +A57,

touche fléchée « < ».

r=2, w=2 Consigne = -A57). Si la consigne potentiométre est activée a I'aide des touches fléchées « Vers le

haut / Vers le bas », A57 est le régime de consigne maximal réalisable.

domaine des valeurs in tours/minute: 0 ... 300 ... 8191

Bus de terrain: 1LSB=1tours/minute; Type: 116; (valeur brute:32767 = 8191 tours/minute); USS-Adr: 01 0C CO

00 hex
A52 Accél. local: Rampe théorique d'accélération et de freinage en mode local. La modification du 2034h Oh
global régime en mode pas a pas dépend des réglages de la rampe de l'intégrateur de consigne en aval.

domaine des valeurs in tpm/s: 0 ... 1000 ... 8191

r=2, w=3 Bus de terrain: 1LSB=1tpm/s; Type: 116; (valeur brute:32767 = 8191 tpm/s); USS-Adr: 01 0D 00 00 hex

A55 Touche main fonction: Avec A55 = 1 la touche « MAIN » est validée pour la mise en / hors 2037h Oh

global service du mode local. En mode local, la validation d'un appareil est exécutée a l'aide de la touche

« I/0 ». Le mode local est signalé par un « L » en bas, a droite de I'écran . Les touches fléchées de
r=2, w=3 I'unité de commande permettent de déplacer I'entrainement libéré par « 1/0 ». La consigne de
régime résulte en mode Régime de A57, dans les applications de positionnement, elle correspond
a la vitesse manuelle /12.
REMARQUE
En mode local, la validation réguliére via bornes ou bus de terrain est ignorée !
0: inactif: Touche MAIN sans fonction.
1. actif; Touche MAIN libérée pour activer le mode local.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 0D CO 00 hex
A60 Validation supplémentaire source: Le signal de validation supplémentaire a le méme effet 203Ch Oh
global, OFF | 9ue le signal de validation de la borne X1. Les deux signaux sont reliés ET. L'étage de sortie du
' convertisseur est uniquement validé si les deux signaux sont Niveau HIGH.
r=1, w=1 Le paramétre A60 défini d'ou provient le signal Validation supplémentaire : L'option « 1:High » a la
méme importance qu'une valeur fixe. Pour A60 = 1:High, seule la validation via la borne est active.
Pour A60 = 3:BE1 ... 28:BE13-invers, la validation supplémentaire est alimentée par I'entrée binaire
respective (directement ou inversement). Pour A60 = 2:Parametre, le signal provient du Bit 0 du
paramétre A180 Device Control Byte (paramétre global).
1: Haut;
2: Paramétre;
ID 442361.03 8
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3: BET1;

4: BE1-invers;
5: BE2;

6: BEZ2-invers;
7: BE3;

8: BES3-invers;

9: BE4;

10: BE4-invers;
11: BES5;

12: BEb5-invers;
13: BES6;

14: BE6-invers;
15: BE7;

16: BE7-invers;

: BES;

18: BES8-invers;
19: BEY;

: BE9-invers;
21: BE10;

: BE10-invers;
: BE11;

: BE11-invers;
: BE12;

: BE12-invers;
: BE13;

: BE13-invers;

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 OF 00 00 hex

A61

global, OFF

r=1, w=1

Acquittement source: Le signal Acquittement déclenche une remise a zéro de dérangement.
Si le convertisseur est en panne, un passage du Niveau LOW a HIGH permet de valider ce
dérangement. Tout acquittement est impossible tant que A0O0 Sauvegarder valeurs est actif ou que
la cause du dérangement n'est toujours pas éliminée. |l convient de noter qu'il n'est pas possible de
valider chaque dérangement.

Le parametre A61 définit d'ou provient le signal Acquittement: Pour « 0:Low » et « 1:High », il n'est
possible de valider un dérangement que via la touche <ECHAP> du panneau de commande du
convertisseur ou une permutation LOW-HIGH-LOW de la validation. Pour A61 = 3:BE1 ... 28:BE13-
invers, il est possible de valider des dérangements via I'entrée binaire sélectionnée.

Pour A61 = 2:Parameétre, le signal provient du Bit 1 du paramétre A180 Device Command Byte
(parametre global).

0: Bas;
1: Haut;

2: Parametre;
3: BET1;

4: BE1-invers;
5: BE2;
6
7
8
9

: BEZ2-invers;
: BES3;
: BE3-invers;
: BE4;
10: BE4-invers;
11: BES5;
12: BEb5-invers;
13: BES6;
14: BE6-invers;
: BE7;

203Dh Oh
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16: BE7-invers;
17: BES;

18: BES8-invers;
19: BE9;

20: BE9-invers;
21: BE10;

22: BE10-invers;
23: BE11;

24: BE11-invers;
25: BE12;

26: BE12-invers;
27: BE13;

28: BE13-invers;

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 OF 40 00 hex

A62
global, OFF

r=1, w=1

Arrét rapide source: Le signal Arrét rapide déclenche un arrét rapide de I'entrainement. En
mode Positionnement, I'accélération définie dans /17 est déterminante pour le temps de freinage.
Si I'axe se trouve en mode Régime, le paramétre D81 est déterminant pour le temps de freinage
(cf. aussi A45).

Le paramétre A62 définit d'ou provient le signal qui méne a I'arrét rapide. Pour « 0:Low », aucun
arrét rapide n'est exécuté. Pour « 1:High », I'entrainement se trouve constamment en mode Arrét
rapide. Pour A62 = 3:BE1 ... 28:BE13-invers, |'arrét rapide est déclenché via I'entrée binaire
sélectionnée. Pour A62 = 2:Parameétre, A180, bit 2 (paramétre global) sert de source de signal.

0: Bas;

Haut;

: Parametre;
BE1;
BE1-invers;
BE2;
BEZ2-invers;
BE3;

: BE3-invers;
BE4;

10: BE4-invers;
11: BES5;

12: BEb5-invers;
13: BES6;

14: BE6-invers;
15: BE7;

16: BE7-invers;
17: BES;

18: BES8-invers;
19: BEY;

20: BE9-invers;
21: BE10;

22: BE10-invers;
23: BE11;

24: BE11-invers;
25: BE12;

26: BE12-invers;
27: BE13;

28: BE13-invers;

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 OF 80 00 hex

CENDOR LN

203Eh

Oh

ID 442361.03
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A63
global, OFF

r=1, w=1

Sélecteur0 axe source: |l existe 2 signaux « Sélecteur d'axe 0/ 1 » permettant la sélection de
I'un des 4 axes (max.) selon un code binaire. Le paramétre A63 permet de définir d'ou provient le
bit 0 pour la sélection de I'axe. Les options 0:Low et 1:High ont la méme importance que des
valeurs fixes. Pour A63 = 0:Low, le bit est fixé sur 0. Pour A63 = 1:High, il est fixé sur 1. Pour A63 =
3:BE1 ... 28:BE13-invers, |'axe peut étre choisi via I'entrée binaire sélectionnée. Pour A63 =
2:Parametre, A180, Bit 3 (paramétre global) sert de source de signal.

REMARQUE

- La permutation d'axe est seulement possible si la validation est désactivée et si E48 Etat de
I'appareil n'est pas 5:Dérangement.

- Concernant FDS 5000, les axes®peuvent uniquement étre utilisés comme bloc de paramétre pour
un moteur. L'option POSISwitch™ AX 5000 ne peut pas étre connectée.

0: Bas;

Haut;

: Parametre;
BE1;
BE1-invers;
BE2;
BE2-invers;
BE3;

: BE3-invers;
BE4;

: BE4-invers;
: BE5;

: BEb5-invers;
. BEG6;

: BE6-invers;
: BE7;

: BE7-invers;
. BES;

: BES8-invers;
: BE9;

: BE9-invers;
> BE10;

. BE10-invers;
: BE11;

: BE11-invers;
: BE12;

: BE12-invers;
: BE13;

: BE13-invers;

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 OF CO 00 hex

CENDPUA LN

203Fh

Oh

A64
global, OFF

r=1, w=1

Sélecteur1 axe source: |l existe 2 signaux « Sélecteur d'axe 0/ 1 » permettant la sélection de
I'un des 4 axes (max.) selon un code binaire. Le paramétre A64 permet de définir d'ou provient le
bit 1 pour la sélection de I'axe. Les options 0:Low et 1:High ont la méme importance que des
valeurs fixes. Pour A64 = 0:Low, le bit est fixé sur 0. Pour A64 = 1:High, il est fixé sur 1. Pour A64 =
3:BE1 ... 28:BE13-invers, 'axe peut étre choisi via I'entrée binaire sélectionnée. Pour A63 =
2:Parametre, A180, Bit 4 (paramétre global) sert de source de signal.

REMARQUE

- La permutation d'axe est seulement possible si la validation est désactivée et si E48 Etat de
I'appareil n'est pas 5:Dérangement.

- Concernant FDS 5000, les axes peuvent uniguement étre utilisés comme bloc de paramétre pour

2040h

Oh

ID 442361.03
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un moteur. L'option POSISwitch® AX 5000 ne peut pas étre connectée.

0: Bas;

Haut;

. Parametre;
BE1;
BE1-invers;
BE2;
BEZ2-invers;
BE3;

: BE3-invers;
BE4;

: BE4-invers;
11: BE5;

: BEb5-invers;

. BEG6;

14: BE6-invers;

: BE7;

: BE7-invers;

. BES;

: BES8-invers;

: BE9;

: BE9-invers;

: BE10;

: BE10-invers;
: BE11;

. BE11-invers;
: BE12;

: BE12-invers;
: BE13;

. BE13-invers;

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 10 00 00 hex

COENDOR LN

A65

global, OFF

r=1, w=1

Désactiver axe source: Le signal Désactiver axe désactive tous les axes. Le paramétre A65
permet de définir d'ou provient le signal. Pour A65 = 3:BE1 ... 28:BE13-invers, I'axe peut étre choisi
via I'entrée binaire sélectionnée.

Pour A65 = 2:Parametre, A180, bit 5 (paramétre global) sert de source de signal.

REMARQUE

- La permutation d'axe est seulement possible si la validation est désactivée et si E48 Etat de
I'appareil n'est pas 5:Dérangement.

- Concernant FDS 5000, les axes®peuvent uniquement étre utilisés comme bloc de paramétre pour
un moteur. L'option POSISwitch™ AX 5000 ne peut pas étre connectée.

0: Bas;

Haut;

: Parametre;
BE1;
BE1-invers;
BE2;
BEZ2-invers;
BE3;

. BE3-invers;
: BE4;

10: BE4-invers;
11: BE5;

PN ALN R

©

2041h Oh
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12: BEb5-invers;
13: BES6;

14: BE6-invers;
15: BE7;

16: BE7-invers;
17: BES;

18: BES8-invers;
19: BEY;

20: BE9-invers;
21: BE10;

22: BE10-invers;
23: BE11;

24: BE11-invers;
25: BE12;

26: BE12-invers;
27: BE13;

28: BE13-invers;

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 10 40 00 hex

A80 Adresse sérielle: Spécifie 'adresse du convertisseur pour la communication sérielle via X3 ou 2050h Oh
POSITool ou un autre maitre USS.

o domaine des valeurs: 0 ... 0 ... 31
r=2,w=2 | Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 14 00 00 hex

global

A81 Taux baud sériel: Spécifie le taux baud pour la communication sérielle sur le port X3. 2051h | Oh
Ecrire dans A87 ne modifie plus immédiatement le taux baud a partir de V 5.1 mais seulement
aprés Appareil ARRET-MARCHE (auparavant avec A0O Sauvegarder valeurs) ou activer A87 Taux
r=1, w=1 baud sériel = 1 (activer le taux baud).

Le comportement est ainsi identique aux bus de terrain.

0: 9600 bauds;
1: 19200 bauds;
2: 38400 bauds;
3: 57600 bauds;
4: 115200 bauds;

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 14 40 00 hex

global

A82 Taux baud CAN: Régler le taux baud avec lequel le bus CAN sera exploité. Cf. operating 2052h Oh
manual CAN, ID 441724.

10 kBit/s;
20 kBit/s;
50 kBit/s;
100 kBit/s;
125 kBit/s;
;250 kBit/s;
;500 kBit/s;
7: 800 kBit/s;
8: 1000 kBit/s;

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 14 80 00 hex

global

r=0, w=0

Rodb2o

S

@ Seulement visible si I'option CAN 5000 est insérée ou que CAN 5000 a été sélectionné comme
module optionnel 1 dans la configuration de I'appareil.
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A83 Adresse du bus: Spécifie I'adresse de I'appareil en cas d'exploitation avec bus de terrain. A83 2053h Oh

global n'influence pas la communication via X3 avec POSITool ou un autre maitre USS.

domaine des valeurs: 0... 1... 1256

r=0, w=0 Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 14 CO 00 hex

A84 PROFIBUS Taux baud: En cas d'exploitation d'un convertisseur STOBER de la 5éme 2054h Oh

global génération avec la platine optionnelle « PROFIBUS DP », le taux baud trouvé sera affiché ici. Cf.

operating manual PROFIBUS DP, ID 441725.
read (0) 0: Introuvable;
1: 9,6 kBit/s;
2: 19,2 kBit/s;
3: 45,45 KBit/s;
4: 93,75 KkBit/s;
5: 187,5 kBit/s;
6: 500 kBit/s;
7: 1500 KkBit/s;
8: 3000 kBit/s;
9: 6000 kBit/s;
10: 12000 kBit/s;
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 15 00 00 hex
& Seulement visible si une commande de I'appareil PROFIBUS est sélectionnée dans la
configuration de I'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

A85 PROFIBUS Diagnostic: Affichage d'informations de diagnostic internes au convertisseur sur le 2055h Oh

global coupleur PROFIBUS DP. Voir operating manual PROFIBUS DP, ID 441725.

read (3) Bit Nom Signification de Bit =1

0 Shutdown-Fail Problémes lors du téléchargement
du logiciel de pilotage PROFIBUS.
1 Data-Exchange PROFIBUS est en état de transmettre
les données cycliques au participant.
2 Wait for Param Le participant attend d'étre
paramétré par le maitre PROFIBUS.
3 Bus-Failure Erreur dans PROFIBUS
4 Acyc. Initiate 1 Une liaison acyclique est établie.
5 Acyc. Initiate 2 Une seconde liaison acyclique est
établie.
6 MDS configured Le participant est configuré par le
maitre PROFIBUS.
7 Driver-Error Erreur dans le logiciel de pilotage
PROFIBUS.
8 Application ready Le micrologiciel du convertisseur est
prét a établir
la liaison vers le PROFIBUS.
9 LED red on la DEL rouge du DP 5000 est allumée.
10 LED green on la DEL verte du DP 5000 est allumée.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; USS-Adr: 01 15 40 00 hex
@ Seulement visible si une commande de I'appareil PROFIBUS est sélectionnée dans la
configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.
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A86

global

read (1)

PROFIBUS Configuration: Pour la transmission des données utilisateur périodiques via le
PROFIBUS DP, le convertisseur propose plusieurs options (type PPO). Il est également possible
de les configurer par l'intermédiaire du fichier GSD STOE5005.gsd dans la commande (maitre
bus). Ce parameétre d'affichage permet de vérifier la configuration sélectionnée parmi toutes les
autres.

: aucun échange de données via PROFIBUS n'a été lancé
:PPO1: 4 PKW, 2 PZD

:PPO2 : 4 PKW, 6 PZD

:PPO3: 0 PKW, 2 PZD

PPO4 : 0 PKW, 6 PZD

PPO5 : 4 PKW, 10 PZD

: PPO2 : 4 PKW, 6 PZD Cohérence 2 W

: PPO4 : 0 PKW, 6 PZD Cohérence 2 W

8: PPO5 : 4 PKW, 10 PZD Cohérence 2 W

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; USS-Adr: 01 15 80 00 hex

NOOAWN=O

& Seulement visible si une commande de I'appareil PROFIBUS est sélectionnée dans la
configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

2056h

Oh

A87

global

r=3, w=3

Activer taux baud sériel: Ecrire dans A87 ne modifie plus immédiatement la vitesse de
transmission a partir de V 5.1 mais seulement aprés Appareil ARRET-MARCHE (auparavant avec
AO00 Sauvegarder valeurs) ou A87 = 1 (activer le taux de baud).

Le comportement est ainsi identique aux bus de terrain.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 15 C0O 00 hex

2057h

Oh

A90.0

global

r=1, w=1

PZD Setpoint Mapping Rx 1. mapped parameétre: Adresse du paramétre qui est mappé
comme premier a partir du contenu du canal des données de process (direction de réception du
point du vue du convertisseur).

domaine des valeurs: A0O ... A180 ... A.Gxxx.yyyy (Parameter number in plain text)
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 80 00 hex

205Ah

Oh

A90.1

global

r=1, w=1

PZD Setpoint Mapping Rx 2. mapped parameétre: Adresse du paramétre qui est mappé
comme deuxieme a partir du contenu du canal des données de process (direction de réception du
point du vue du convertisseur).

domaine des valeurs: A00 ... 1223 ... A.Gxxx.yyyy (Parameter number in plain text)
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 80 01 hex

205Ah

1h

A90.2

global

r=1, w=1

PZD Setpoint Mapping Rx 3. mapped parameétre: Adresse du paramétre qui est mappé
comme troisieme a partir du contenu du canal des données de process (direction de réception du
point du vue du convertisseur).

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 80 02 hex

205Ah

2h

A90.3

global

r=1, w=1

PZD Setpoint Mapping Rx 4. mapped parameétre: Adresse du paramétre qui est mappé
comme quatriéme a partir du contenu du canal des données de process (direction de réception du
point du vue du convertisseur).

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 80 03 hex

205Ah

3h

A90 .4

global

r=1, w=1

PZD Setpoint Mapping Rx 5. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé
comme cinquiéme a partir du contenu du canal des données de process (direction de réception du
point du vue du convertisseur).

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 80 04 hex

205Ah

4h
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A90.5 |pzD Setpoint Mapping Rx 6. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 205Ah 5h

global comme sixiéme a partir du contenu du canal des données de process (direction de réception du

point du vue du convertisseur).

r=1, w=1 Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 80 05 hex

A91.0 |pzD Setpoint Mapping 2Rx 1. mapped parametre: S'il faut mapper plus de paramétres 205Bh Oh

global qu'il est possible d'en indiquer dans A90, ce paramétre offre une possibilité d'extension, voir A90.0.

3 3 Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 CO 00 hex

r: ’W=

A91.1 |PzD Setpoint Mapping 2Rx 2. mapped parameétre: Pour I'extension de A90, voir A90.1. 205Bh | 1h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 C0 01 hex

r=3, w=3

A91.2 |pzD Setpoint Mapping 2Rx 3. mapped parameétre: Pour I'extension de A90, voir A90.2. 205Bh 2h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 C0O 02 hex

r=3, w=3

A91.3 | PzZD Setpoint Mapping 2Rx 4. mapped paramétre: Pour I'extension de A90, voir A90.3. 205Bh | 3h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 CO 03 hex

r=3, w=3

A91.4 |pzD Setpoint Mapping 2Rx 5. mapped parametre: Pour I'extension de A90, voir A90.4. 205Bh 4h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 C0O 04 hex

r=3, w=3

A915 |pzD Setpoint Mapping 2Rx 6. mapped parameétre: Pour I'extension de A90, voir A90.5. 205Bh 5h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 16 CO 05 hex

r=3, w=3

A93 PZD Long. Setpoint: Paramétre d'affichage qui indique la longueur des données de process 205Dh | Oh

global escomptées avec consignes (données du maitre PROFIBUS au convertisseur) pour le

paramétrage actuel en bytes.

read (1) Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 17 40 00 hex

@ Seulement visible si une commande de I'appareil PROFIBUS est sélectionnée dans la
configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

A94.0 |PzD ActValue Mapping Tx 1. mapped paramétre: Adresse du parameétre qui est mappé | 205Eh | Oh

global comme premier a partir dans le contenu du canal des données de process (direction d'émission du

point du vue du convertisseur).
r=1, w=1 domaine des valeurs: A00 ... E200 ... A.Gxxx.yyyy (Parameter number in plain text)
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 80 00 hex
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A94 1 PZD ActValue Mapping Tx 2. mapped parametre: Adresse du parametre qui est mappé 205Eh 1h

global comme deuxiéme a partir dans le contenu du canal des données de process (direction d'émission

du point du vue du convertisseur).

=1, w=1 domaine des valeurs: A0O ... 1201 ... A.Gxxx.yyyy (Parameter number in plain text)

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 80 01 hex

A94.2 |pPzD ActValue Mapping Tx 3. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 205Eh 2h

global comme troisieme a partir dans le contenu du canal des données de process (direction d'émission

du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1 domaine des valeurs: A00 ... 1200 ... A.Gxxx.yyyy (Parameter number in plain text)

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 80 02 hex

A94.3 |PzD ActValue Mapping Tx 4. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 205Eh 3h

global comme quatriéme a partir dans le contenu du canal des données de process (direction d'émission

du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1 domaine des valeurs: A0O ... 1203 ... A.Gxxx.yyyy (Parameter number in plain text)

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 80 03 hex

A94.4 |pzD ActValue Mapping Tx 5. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 205Eh 4h

global comme cinquiéme a partir dans le contenu du canal des données de process (direction d'émission

du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1 Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 80 04 hex

A94.5 |PzD Actvalue Mapping Tx 6. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 205Eh 5h

global comme sixieme a partir dans le contenu du canal des données de process (direction d'émission du

point du vue du convertisseur).

r=1, w=1 Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 80 05 hex

A95.0 |PzD Actvalue Mapping 2Tx 1. mapped parametre: S'il faut mapper plus de parameétres 205Fh Oh

global qu'il est possible d'en indiquer dans A94, ce paramétre offre une possibilité d'extension, voir A94.0.

3 3 Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 C0 00 hex

r= ‘W=

A95.1 PZD ActValue Mapping 2Tx 2. mapped parameétre: Pour |'extension de A94, voir A94.1. 205Fh 1h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 CO 01 hex

r=3, w=3

A95.2 |PzD ActValue Mapping 2Tx 3. mapped paramétre: Pour 'extension de A94, voir A94.2. | 205Fh | 2h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 C0O 02 hex

r=3, w=3

A95.3 |PzZD ActValue Mapping 2Tx 4. mapped paramétre: Pour 'extension de A94, voir A94.3. | 205Fh | 3h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 C0O 03 hex

r=3, w=3

A95.4 |PzD ActValue Mapping 2Tx 5. mapped parametre: Pour I'extension de A94, voir A94.4. 205Fh 4h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 C0O 04 hex

r=3, w=3
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A95.5 |PzD Actvalue Mapping 2Tx 6. mapped parametre: Pour I'extension de A94, voir A94.5. 205Fh 5h

global Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 17 CO 05 hex

r=3, w=3

A97 PZD Long. ActValue: Paramétre d'affichage qui indique la longueur des données de process 2061h Oh

global momentanées avec valeurs réelles (données du convertisseur au maitre PROFIBUS) pour le

paramétrage actuel en bytes.

read (1) Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 18 40 00 hex

& Seulement visible si une commande de I'appareil PROFIBUS est sélectionnée dans la
configuration de I'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

A98 DP Mode estampille: Actuellement, sans fonction. 2062h Oh

global domaine des valeurs: 0 ...0 ... 5

3 3 Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 18 80 00 hex
r: ‘W=
& Seulement visible si une commande de I'appareil PROFIBUS est sélectionnée dans la
configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

A100 Mise a I'échelle du bus de terrain: La représentation / mise a I'échelle de valeurs de 2064h Oh

global données de process dans le cadre de la transmission via le canal PZD entre les valeurs brutes

internes et la représentation sous forme de nombre entier est sélectionnée ici. Indépendamment de

r=3, w=3 ce réglage, la représentation via canal PKW et le canal de paramétres acyclique demeure toujours

un nombre entier.

ATTENTION

Si « 0:Nombre entier » est paramétré (valeurs mises a I'échelle), la durée utilisation augmente

considérablement et il peut s'avérer nécessaire d'augmenter A150 Temps de cycle, pour éviter le

dérangement « 57:Durée utilisation » ou « 35:Chien de garde ».

Le canal PKW est systématiquement (& quelques exceptions prés) transféré mis a I'échelle.

0: Nombre entier; Transmission des valeurs sous forme de nombres entiers en unités utilisateur *
10 fois le nombre de chiffres aprés la virgule.

1. Valeur brute; Transmission des valeurs au format brut interne du convertisseur (p. ex.
incréments) selon une vitesse optimisée.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 19 00 00 hex

& Seulement visible si une commande de I'appareil PROFIBUS est sélectionnée dans la

configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les

modules correspondants.

A101 Dummy-Byte: Cette variable sert a remplacer une donnée de process de longueur byte si I'on 2065h Oh

global souhaite désactiver la variable du processus pour un test via le bus de terrain.

r=3, w=3 REMARQUE

Le parameétre est uniquement visible si une commande d'appareil bus de terrain a été sélectionnée
dans l'assistant de configuration.
Bus de terrain: 1LSB=1; PDO ; Type: U8; USS-Adr: 01 19 40 00 hex
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A102 Mot fictif: Cette variable sert a remplacer une donnée de process de longueur mot si I'on 2066h Oh

global souhaite désactiver la variable du processus pour un test via le bus de terrain.

r=3, w=3 REMARQUE

Le parameétre est uniquement visible si une commande d'appareil bus de terrain a été sélectionnée
dans l'assistant de configuration.
Bus de terrain: 1LSB=1; PDO ; Type: U16; USS-Adr: 01 19 80 00 hex

A103 Double-mot fictif: Cette variable sert a remplacer une donnée de process de longueur double- 2067h Oh

global mot si I'on souhaite désactiver la variable du processus pour un test via le bus de terrain.

r:3‘ w=3 REMARQUE

Le parametre est uniquement visible si une commande d'appareil bus de terrain a été sélectionnée
dans I'assistant de configuration.
Bus de terrain: 1LSB=1; PDO ; Type: U32; USS-Adr: 01 19 CO 00 hex

A109 PZD-Timeout: Afin d'éviter le fonctionnement du convertisseur avec les derniéres consignes 206Dh Oh

global recues en cas d'éventuelle panne du PROFIBUS ou du maitre PROBIBUS, il convient d'activer la

surveillance des données de process. Le module RX surveille la réception réguliere de

r=1, w=1 télégrammes de données de process (PZD) que le maitre PROFIBUS envoie périodiquement en

mode normal. Le parametre A109 PZD-Timeout sert a l'activation de cette surveillance. Le temps
défini est exprimé en millisecondes.
Le réglage départ usine est 200 ms. Les valeurs 65535 et 0 signifient que la surveillance est
désactivée. Cela est conseillé lors de la mise en service du convertisseur sur le PROFIBUS et pour
les travaux d'entretien et de maintenance.
Il convient d'activer la surveillance uniquement pour le processus en cours pendant lequel un
maitre bus adresse périodiquement au convertisseur des données de process. Le temps de
surveillance doit étre adapté au temps de cycle total maximal sur le PROFIBUS plus une réserve
suffisante pour d'éventuelles temporisations sur le bus. Des valeurs appropriées sont comprises
normalement entre 30 et 300 ms.
La réaction de la surveillance des données de process dans le convertisseur déclenche le
dérangement « 52:Communication ».
* Le paramétre A109 PZD-Timeout est aussi utilisé pour la communication via le protocole USS
pour le télégramme USS-PZD.
domaine des valeurs in ms: 0 ... 200 ... 656535
Bus de terrain: 1LSB=1ms; Type: U16; USS-Adr: 01 1B 40 00 hex
A110.0|uss PzD Mapping Rx 1. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 206Eh Oh
global comme premier a partir du contenu du télégramme des données de process (direction de réception
du point du vue du convertisseur).
r=1, w=1
REMARQUE
Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de I'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1B 80 00 hex
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A110.1|uss PzD Mapping Rx 2. mapped parametre: Adresse du parameétre qui est mappé 206Eh 1h

global comme deuxiéme a partir du contenu du télégramme des données de process (direction de

réception du point du vue du convertisseur).
r=1, w=1
REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1B 80 01 hex

A110.2 | uss PzZD Mapping Rx 3. mapped parameétre: Adresse du paramétre qui est mappé 206Eh | 2h
global comme troisieme a partir du contenu du télégramme des données de process (direction de
réception du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1
REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de |'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1B 80 02 hex

A110.3|uss PzD Mapping Rx 4. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 206Eh 3h
global comme quatrieme a partir du contenu du télégramme des données de process (direction de
réception du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1
REMARQUE

Le paramétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de I'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les

modules correspondants.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1B 80 03 hex

A110.4|uss PzD Mapping Rx 5. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 206Eh 4h
global comme cinquiéme a partir du contenu du télégramme des données de process (direction de
réception du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1
REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de I'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les

modules correspondants.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1B 80 04 hex

A110.5|uss PzD Mapping Rx 6. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 206Eh 5h
global comme sixieme a partir du contenu du télégramme des données de process (direction de réception
du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1
REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les

modules correspondants.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1B 80 05 hex
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A113 |uss PzZD Rx Long.: Paramétre d'affichage qui indique la longueur du télégramme des données 2071h Oh
global de process attendu avec les consignes du maitre USS pour le paramétrage actuel en bytes.
read (1) REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de |'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

domaine des valeurs: 0 ... 0 ... 255

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 1C 40 00 hex

A114.0|uss PzZD Mapping Tx 1. mapped paramétre: Adresse du parameétre qui est mappé 2072h | oh
global comme premier a partir dans le contenu du télégramme des données de process (direction
d'émission du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1
REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de |'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1C 80 00 hex

A114.1|uss PzD Mapping Tx 2. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 2072h 1h
global comme deuxieme a partir dans le contenu du télégramme des données de process (direction
d'émission du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1
REMARQUE

Le paramétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de I'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1C 80 01 hex

A114.2|uss PzD Mapping Tx 3. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 2072h 2h
global comme troisieme a partir dans le contenu du télégramme des données de process (direction
d'émission du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1
REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de I'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1C 80 02 hex

A114 .3 |uss PzD Mapping Tx 4. mapped parametre: Adresse du paramétre qui est mappé 2072h 3h
global comme quatriéme a partir dans le contenu du télégramme des données de process (direction
d'émission du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1
REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1C 80 03 hex
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A114 .4 | uss PzD Mapping Tx 5. mapped paramétre: Adresse du parameétre qui est mappé 2072h | 4h

global comme cinquiéme a partir dans le contenu du télégramme des données de process (direction

d'émission du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1

REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1C 80 04 hex

A114.5 | uss PzD Mapping Tx 6. mapped paramétre: Adresse du paramétre qui est mappé 2072h | 5h

global comme sixieme a partir dans le contenu du télégramme des données de process (direction

d'émission du point du vue du convertisseur).

r=1, w=1

REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de |'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1C 80 05 hex

A7117 |uss PzD Tx Long.: Paramétre d'affichage qui indique la longueur du télégramme des données 2075h Oh

global de process a envoyer avec les valeurs réelles au maitre USS pour le paramétrage actuel en bytes.

read (1) REMARQUE

Le parameétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de I'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.

domaine des valeurs: 0 ... 0 ... 255

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 1D 40 00 hex

A118 USS PZD Mise a I'échelle: La représentation / mise a I'échelle de valeurs de paramétres dans | 2076h Oh

global le cadre de la transmission via le télégramme de données de process entre les valeurs brutes

internes et la représentation sous forme de nombre entier est sélectionnée ici. Indépendamment de
r=1, w=1 ce réglage, la représentation peut étre sélectionnée de maniere spécifique via les services
Paramétre Lire ou Paramétre Ecrire.
REMARQUE
Le paramétre est seulement visible si une commande de I'appareil USS est sélectionnée dans la
configuration de l'appareil ou que I'option Programmation libre, graphique a permis d'utiliser les
modules correspondants.
0: Nombre entier; Transmission des valeurs sous forme de nombres entiers en unités utilisateur *
10 fois le nombre de chiffres apres la virgule.
1: Valeur brute; Transmission des valeurs au format brut interne du convertisseur (p. ex.
incréments).
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 1D 80 00 hex
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A120

global

r=3, w=3

IGB Adresse: L'adresse IGB de I'appareil est saisie dans ce paramétre. Comme jusqu'a 32
convertisseurs peuvent étre reliés au sein d'un réseau IGB, veuillez saisir dans ce paramétre une
valeur comprise entre 0 et 31. Notez que chaque adresse IGB peut étre uniquement attribuée une
seule fois au sein d'un réseau IGB si vous souhaitez exploiter les fonctions d'un IGB-Motionbus.
Utilisez donc pour le réglage de ce paramétre I'assistant IGB-Motionbus Configuration. Notez que
le paramétre est uniqguement disponible si vous avez activé la fonction IGB-Motionbus a I'étape 6
de l'assistant de configuration.

domaine des valeurs: 0 ... 0 ... 31
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 1E 00 00 hex

2078h

Oh

A121

global

r=3, w=3

IGB Participant(s) nombre théorique: Le nombre d'utilisateurs attendus dans I'lGB-
Motionbus est saisi dans ce paramétre.

Si vous utilisez la fonction IGB-Motionbus, le parameétre doit étre identique dans tous les
participants et réglé en fonction du nombre de participants attendus afin que I'état A155 = 3:/GB
Motionbus puisse étre atteint. Si le parameétre est réglé sur 0 ou sur 1, I''GB-Motionbus ne peut pas
étre utilisé.

domaine des valeurs: 0... 0 ... 32

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U8; USS-Adr: 01 1E 40 00 hex

2079h

Oh

A124

global
r=3, w=3

IGB Mode d'exception: Si un SDS 5000 est un participant dans I'lGB-Motionbus, le logiciel de
pilotage par états de l'appareil ne peut pas quitter I'état 7:/nhibition démarrage (cf. E48 Etat
appareil), si I'lGB-Motionbus ne peut pas étre établi (A 155 Etat IGB n'indique pas 3:/GB-
Motionbus).

Vous pouvez activer le mode d'exception IGB dans A724 afin de pouvoir déplacer les axes de
maniére individuelle lors de la mise en service ou malgré une défaillance de I'lGB ou de I'appareil.
Possibilité de validation en cas de mode d'exception IGB activé indépendamment de A155 Etat
IGB.

AVERTISSEMENT

L'activation d'A724 peut entrainer des mouvements non-synchrones et indéfinis susceptibles de
mettre en danger le personnel et la machine ! Si vous utilisez A7124, assurez-vous que le
mouvement ne puisse causer ni dommages corporels ni dommages matériels.

Information
Ce parameétre ne peut pas étre sauvegardé et est prédéfini par O:inactif pour chaque démarrage de
I'appareil.

0:_Inactif; Mode normal: Si un SDS 5000 est un participant dans I''GB-Motionbus, I'état de
I'appareil 1:Inhibition démarrage peut seulement étre quitté si I'lGB-Motionbus peut étre établi
(A155 Etat IGB indique 3:/GB-Motionbus).

1: actif, Mode d'exception IGB: Si un SDS 5000 est un participant dans I'lGB-Motionbus, le logiciel
de pilotage par états de I'appareil peut aussi quitter I'état 1:/nhibition démarrage par le mode
d'exception IGB (cf. E48 Etat appareil), si I'lGB-Motionbus ne peut pas étre établi (A155 Etat
IGB n'indique pas 3:/GB-Motionbus). Cela peut s'avérer nécessaire par ex. dans un cas de
travaux de service si tous les convertisseurs prévus pour I'lGB-Motionbus ne sont pas
disponibles au méme endroit.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: B; USS-Adr: 01 1F 00 00 hex

207Ch

Oh
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A126.0

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 1. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces parameétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le premier paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.0.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systéme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systéme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parametres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniere intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 00 hex

207Eh

Array

Oh

A126.1

global
r=3, w=3

IGB Producer Mapping 2. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du parametre tableau A726.x.

Le deuxiéme parametre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.1.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de l'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systéme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les paramétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 01 hex

207Eh

Array

1h

A126.2

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 3. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 paramétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le troisieme parametre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.2.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parameétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 02 hex

207Eh

Array

2h
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A126.3

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 4. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces parameétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le quatriéme paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.3.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systéme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systéme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parametres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniere intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 03 hex

207Eh

Array

3h

A126.4

global
r=3, w=3

IGB Producer Mapping 5. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du parametre tableau A726.x.

Le cinquiéme paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.4.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de l'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les paramétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 04 hex

207Eh

Array

4h

A126.5

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 6. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 paramétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le sixieme paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.5.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parameétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 05 hex

207Eh

Array

5h

ID 442361.03
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bus de
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A126.6

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 7. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces parameétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 7e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.6.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systéme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systéme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parametres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniere intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 06 hex

207Eh

Array

6h

A126.7

global
r=3, w=3

IGB Producer Mapping 8. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du parametre tableau A726.x.

Le 8e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.7.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de l'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les paramétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 07 hex

207Eh

Array

7h

A126.8

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 9. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 paramétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 9e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.8.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parameétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 08 hex

207Eh

Array

8h
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A126.9

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 10. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces parameétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 10e parametre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.9.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systéme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les paramétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 09 hex

207Eh

Array

9h

A126.
10

global
r=3, w=3

IGB Producer Mapping 11. mapped parametre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du parametre tableau A726.x.

Le 11e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.70.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de l'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les paramétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengcant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 OA hex

207Eh

Array

000
Ah

A126.
11

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 12. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 paramétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 12e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.11.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parameétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 0B hex

207Eh

Array

000
Bh
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Par.
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A126.

12

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 13. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces parameétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 13e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A126.12.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systéme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systéme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parametres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniere intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 0C hex

207Eh

Array

000
Ch

A126.

13

global
r=3, w=3

IGB Producer Mapping 14. mapped parametre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du parametre tableau A726.x.

Le 14e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.13.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de l'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les paramétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 0D hex

207Eh

Array

000
Dh

A126.

14

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 15. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 paramétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 15e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.14.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parameétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 OE hex

207Eh

Array

000
Eh
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terrain-
addresse

A126.

15

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 16. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces parameétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 16e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.15.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systéme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systéme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parametres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniere intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 OF hex

207Eh [ 000
Fh
Array

A126.

16

global
r=3, w=3

IGB Producer Mapping 17. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du parametre tableau A726.x.

Le 17e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.76.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de l'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les paramétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengcant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 10 hex

207Eh 10h

Array

A126.

17
global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 18. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 paramétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 18e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.17.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parameétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 11 hex

207Eh 11h

Array
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A126.

18

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 19. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces parameétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 19e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.18.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systéme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systéme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parametres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniere intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 12 hex

207Eh

Array

12h

A126.

19

global
r=3, w=3

IGB Producer Mapping 20. mapped parametre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du parametre tableau A726.x.

Le 20e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.79.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de l'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les paramétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 13 hex

207Eh

Array

13h

A126.

20

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 21. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 paramétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 21e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.20.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parameétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 14 hex

207Eh

Array

14h
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A126.

21

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 22. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces parameétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 22e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.21.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systéme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systéme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parametres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniere intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 15 hex

207Eh

Array

15h

A126.

22

global
r=3, w=3

IGB Producer Mapping 23. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiquement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 parameétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du parametre tableau A726.x.

Le 23e paramétre qui est adressé au bus est inscrit dans A726.22.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de l'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les paramétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 16 hex

207Eh

Array

16h

A126.

23

global

r=3, w=3

1GB Producer Mapping 24. mapped parameétre: Chaque SDS 5000 peut envoyer («
produire ») périodiqguement sur I'lGB-Motionbus jusqu'a 24 paramétres sélectionnables et

compatibles PDO. Ces paramétres sont inscrits dans les éléments du paramétre tableau A7126.x.

Le 24e parameétre qui est adressé au bus est inscrit dans A7126.23.

Veuillez noter que chaque appareil peut adresser au plus 32 byte et que les 6 premiers sont
occupés par défaut.

- Byte 0: E48 Etat de I'appareil

- Byte 1: E80 Etat opérationnel

- Byte 2: E82 Type d'événement

- Byte 3: A163.0 Bits systeme IGB Elément 0

- Byte 4: A163.1 Bits systeme IGB Elément 1

- Byte 5: réservé

Les parameétres saisis dans A7126.x sont transmis successivement, de maniére intégrale en
commengant par I'élément 0 a partir du byte 6.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 1F 80 17 hex

207Eh

Array

17h
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A128.0

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 1. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.0 le paramétre sur lequel la premiére valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A729.0.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 00 hex

2080h Oh

Array

A128.1

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 2. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.1 le parameétre sur lequel la deuxiéme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A729.1.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 01 hex

2080h 1h

Array

A128.2

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 3. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.2 le paramétre sur lequel la troisieme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.2.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 02 hex

2080h 2h

Array

A128.3

global
r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 4. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.3 le paramétre sur lequel la quatrieme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.3.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 03 hex

2080h 3h

Array
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bus de
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addresse

A128 4

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 5. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.4 le paramétre sur lequel la cinquieme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.4.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 04 hex

2080h 4h

Array

A128.5

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 6. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.5 le parameétre sur lequel la sixieme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A729.5.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 05 hex

2080h 5h

Array

A128.6

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 7. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.6 le paramétre sur lequel la 7e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.6.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 06 hex

2080h 6h

Array

A128.7

global
r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 8. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.7 le paramétre sur lequel la 8e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.7.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 07 hex

2080h 7h

Array
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A128.8|1GB Consumer Mapping 9. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32 2080h 8h

global valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array

r=3, w=3 envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.8 le paramétre sur lequel la 9e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A729.8.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 08 hex

A128.9|1GB Consumer Mapping 10. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32 2080h 9h
global valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array

r=3, w=3 envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.9 le paramétre sur lequel la 10e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A729.9.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 09 hex

A128. |1GB Consumer Mapping 11. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32 2080h | 000
10 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit: Ah
global 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.
r=3. w=3 2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.10 le paramétre sur lequel la 11e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A129.10.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 OA hex

A128. |1GB Consumer Mapping 12. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32 2080h | 000
11 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit: Bh
global 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.
r=3. w=3 2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.11 le parametre sur lequel la 12e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.11.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 0B hex
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A128.

12

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 13. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.12 le parametre sur lequel la 13e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.12.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 OC hex

2080h | 000
Ch
Array

A128.

13

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 14. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.13 le paramétre sur lequel la 14e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.13.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 OD hex

2080h 000
Dh
Array

A128.

14

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 15. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.14 le paramétre sur lequel la 15e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A129.14.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 OE hex

2080h | 000
Eh
Array

A128.

15

global
r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 16. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.15 le parametre sur lequel la 16e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A129.15.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 OF hex

2080h | 000
Fh
Array
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A128.

16

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 17. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.16 le parametre sur lequel la 17e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.16.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 10 hex

2080h 10h

Array

A128.

17
global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 18. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.17 le paramétre sur lequel la 18e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.17.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 11 hex

2080h 11h

Array

A128.

18

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 19. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.18 le paramétre sur lequel la 19e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de l'adresse indiquée dans A729.18.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 12 hex

2080h 12h

Array

A128.

19

global
r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 20. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.19 le parametre sur lequel la 20e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.19.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 13 hex

2080h 13h

Array
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A128.

20

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 21. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.20 le parametre sur lequel la 21e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A129.20.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 14 hex

2080h 14h

Array

A128.

21

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 22. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.21 le paramétre sur lequel la 22e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.21.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 15 hex

2080h 15h

Array

A128.

22

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 23. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.22 le paramétre sur lequel la 23e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A129.22.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 16 hex

2080h 16h

Array

A128.

23

global
r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 24. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.23 le parametre sur lequel la 24e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A129.23.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 17 hex

2080h 17h

Array
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A128.

24

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 25. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.24 |le parametre sur lequel la 25e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A129.24.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 18 hex

2080h 18h

Array

A128.

25

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 26. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.25 le paramétre sur lequel la 26e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.25.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 19 hex

2080h 19h

Array

A128.

26

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 27. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.26 le paramétre sur lequel la 27e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A129.26.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 1A hex

2080h | 001
Ah
Array

A128.

27

global
r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 28. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A128.27 le parametre sur lequel la 28e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A129.27.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 1B hex

2080h | 001
Bh
Array
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addresse

A128.

28

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 29. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.28 le parametre sur lequel la 29e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.28.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 1C hex

2080h | 001
Ch
Array

A128.

29

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 30. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.29 le paramétre sur lequel la 30e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.29.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 1D hex

2080h 001
Dh
Array

A128.

30

global

r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 31. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.30 le paramétre sur lequel la 31e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de l'adresse indiquée dans A729.30.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 1E hex

2080h | 001
Eh
Array

A128.

31

global
r=3, w=3

IGB Consumer Mapping 32. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a 32
valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7128.31 le parametre sur lequel la 32e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7129.31.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 00 1F hex

2080h | 001
Fh
Array
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A.. Convertisseur

Par.

description

bus de
terrain-
addresse

A129.0

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 1. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a
32 valeurs sélectionnables de I'GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la premiére adresse source dans A7129.0.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 00 hex

2081h Oh

Array

A129.1

global
r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 2. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a
32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent |'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la deuxieme adresse source dans A7129.1.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 01 hex

2081h 1h

Array

A129.2

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 3. mapped parametre: Chaque appareil peut lire jusqu'a
32 valeurs sélectionnables de I'GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyees la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la troisieme adresse source dans A129.2.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 02 hex

2081h 2h

Array

A1293

global
r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 4. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a
32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

2081h 3h

Array
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Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la quatrieme adresse source dans A7129.3.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 03 hex

A129.4|16B Consumer adresse source 5. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a | 2081h 4h

global 32 valeurs sélectionnables de I'GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array
r=3, w=3 envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A7129.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A129.x la valeur 1105.

Saisissez la cinquiéme adresse source dans A129.4.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 04 hex

A129.5|1GB Consumer adresse source 6. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a | 2081h | 5h

global 32 valeurs sélectionnables de I'GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array
r=3, w=3 envoyees la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A7129.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent 'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A129.x la valeur 1105.

Saisissez la sixieme adresse source dans A7129.5.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 05 hex

A129.6 | 1GB Consumer adresse source 7. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a | 2081h 6h

global 32 valeurs sélectionnables de I'GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array
r=3, w=3 envoyees la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A7129.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent 'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 7e adresse source dans A729.6.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 06 hex
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A129.7 | 1IGB Consumer adresse source 8. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a | 2081h 7h

global 32 valeurs sélectionnables de I'GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array
r=3, w=3 envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 8e adresse source dans A7129.7.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 07 hex

A129.8|1GB Consumer adresse source 9. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire jusqu'a | 2081h 8h

global 32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array
r=3, w=3 envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent |'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 9e adresse source dans A729.8.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 08 hex

A129.9|1GB Consumer adresse source 10. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire 2081h 9h

global jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array
r=3, w=3 envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A728.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 10e adresse source dans A729.9.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 09 hex
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A129.

10

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 11. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 11e adresse source dans A7129.10.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no0.25; USS-Adr: 01 20 40 OA hex

2081h

Array

000
Ah

A129.

11

global
r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 12. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent |'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 12e adresse source dans A7129.711.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 0B hex

2081h

Array

000
Bh

A129.

12

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 13. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A728.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 13e adresse source dans A7129.12.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 0C hex

2081h

Array

000
Ch
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A.. Convertisseur

Par.

description

bus de
terrain-
addresse

A129.

13

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 14. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 14e adresse source dans A7129.13.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 OD hex

2081h

Array

000
Dh

A129.

14

global
r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 15. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent |'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 15e adresse source dans A729.14.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 OE hex

2081h

Array

000
Eh

A129.

15

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 16. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A728.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 16e adresse source dans A7129.15.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 OF hex

2081h

Array

000
Fh
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A.. Convertisseur

Par.

description

bus de
terrain-
addresse

A129.

16

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 17. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 17e adresse source dans A7129.16.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 10 hex

2081h

Array

10h

A129.

17

global
r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 18. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent |'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 18e adresse source dans A7129.17.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 11 hex

2081h

Array

11h

A129.

18

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 19. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A728.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 19e adresse source dans A729.18.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 12 hex

2081h

Array

12h
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A.. Convertisseur

Par.

description

bus de
terrain-
addresse

A129.

19

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 20. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 20e adresse source dans A7129.19.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 13 hex

2081h

Array

13h

A129.

20

global
r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 21. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent |'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 21e adresse source dans A729.20.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 14 hex

2081h

Array

14h

A129.

21

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 22. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A728.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 22e adresse source dans A729.21.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 15 hex

2081h

Array

15h

ID 442361.03
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A.. Convertisseur

Par.

description

bus de
terrain-
addresse

A129.

22

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 23. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 23e adresse source dans A129.22.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 16 hex

2081h

Array

16h

A129.

23

global
r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 24. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent |'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 24e adresse source dans A729.23.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 17 hex

2081h

Array

17h

A129.

24

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 25. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A728.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 25e adresse source dans A729.24.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 18 hex

2081h

Array

18h
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A.. Convertisseur

Par.

description

bus de
terrain-
addresse

A129.

25

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 26. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 26e adresse source dans A129.25.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 19 hex

2081h 19h

Array

A129.

26

global
r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 27. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent |'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 27e adresse source dans A729.26.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 1A hex

2081h | 001
Ah
Array

A129.

27
global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 28. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A728.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 28e adresse source dans A7129.27.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 1B hex

2081h 001
Bh
Array

ID 442361.03

48




A.. Convertisseur

Par.

description

bus de
terrain-
addresse

A129.

28

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 29. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 29e adresse source dans A7129.28.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 1C hex

2081h

Array

001
Ch

A129.

29

global
r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 30. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I'lGB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent |'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 30e adresse source dans A729.29.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 40 1D hex

2081h

Array

001
Dh

A129.

global

r=3, w=3

IGB Consumer adresse source 31. mapped parametre: Chaque appareil peut lire
jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A728.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 31e adresse source dans A729.30.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 1E hex

2081h

Array

001
Eh
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A.. Convertisseur

Par. description bus de
terrain-
addresse

A129. |1GB Consumer adresse source 32. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire 2081h | 001

31 jusqu'a 32 valeurs sélectionnables de I''GB-Motionbus. Pour ce faire, vous devez saisir comme suit: Fh

global 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données Array

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A729.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7128.x. Vous

r=3, w=3

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A729.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A129.x la valeur 1105.

Saisissez la 32e adresse source dans A7129.31.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 40 1F hex
A130.0|1GB Consumer2 Mapping 1. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h Oh
global Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-

Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.0 le paramétre sur lequel la premiére valeur doit étre écrite. La longueur du

paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A71317.0.

Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la

caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 00 hex
A130.1|1GB Consumer2 Mapping 2. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h 1h
global Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-

Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.1 le paramétre sur lequel la deuxiéme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7137.1.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 01 hex
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A130.2

global

r=3, w=3

IGB Consumer2 Mapping 3. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB-
Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-
Motionbus Consumer2 Map).

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.2 le parameétre sur lequel la troisieme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A131.2.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 02 hex

2082h

Array

2h

A130.3

global
r=3, w=3

IGB Consumer2 Mapping 4. mapped parametre: Chaque appareil peut lire de I''GB-
Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-
Motionbus Consumer2 Map).

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.3 le paramétre sur lequel la quatrieme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7131.3.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 03 hex

2082h

Array

3h

A1304

global

r=3, w=3

IGB Consumer2 Mapping 5. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I''GB-
Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-
Motionbus Consumer2 Map).

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.4 le paramétre sur lequel la cinquiéme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A71317.4.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 04 hex

2082h

Array

4h
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A1305

global

r=3, w=3

IGB Consumer2 Mapping 6. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'GB-
Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-
Motionbus Consumer2 Map).

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.5 le parameétre sur lequel la sixieme valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7131.5.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 05 hex

2082h

Array

5h

A130.6

global
r=3, w=3

IGB Consumer2 Mapping 7. mapped parametre: Chaque appareil peut lire de I''GB-
Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-
Motionbus Consumer2 Map).

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.6 le paramétre sur lequel la 7e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7131.6.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 06 hex

2082h

Array

6h

A130.7

global

r=3, w=3

IGB Consumer2 Mapping 8. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I''GB-
Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-
Motionbus Consumer2 Map).

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.7 le paramétre sur lequel la 8e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7131.7.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 07 hex

2082h

Array

7h
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A130.8|1GB Consumer2 Mapping 9. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h 8h

global Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-

Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.8 le parameétre sur lequel la 9e valeur doit étre écrite. La longueur du

paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de l'adresse indiquée dans A731.8.

Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la

caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 08 hex
A130.9|1GB Consumer2 Mapping 10. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h 9h
global Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-

Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.9 le paramétre sur lequel la 10e valeur doit étre écrite. La longueur du

paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A71317.9.

Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la

caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 09 hex

A130. |1GB Consumer2 Mapping 11. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 000

10 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB- Ah

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez dans A7130.10 le paramétre sur lequel la 11e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.10.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 OA hex
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A130. |1GB Consumer2 Mapping 12. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 000

11 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB- Bh

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.11 le paramétre sur lequel la 12e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.711.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 0B hex

A130. |IGB Consumer2 Mapping 13. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 000

12 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB- Ch

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.12 le parametre sur lequel la 13e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A713171.12.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 0C hex

A130. |1GB Consumer2 Mapping 14. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 000

13 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB- Dh

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez dans A7130.13 le paramétre sur lequel la 14e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A131.13.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 0D hex
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A130. |1GB Consumer2 Mapping 15. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 000

14 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB- Eh

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.74 le paramétre sur lequel la 15e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.714.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 OE hex

A130. |IGB Consumer2 Mapping 16. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 000

15 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB- Fh

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.15 le parametre sur lequel la 16e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A71317.15.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 OF hex

A130. |1GB Consumer2 Mapping 17. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 10h

16 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez dans A130.16 le paramétre sur lequel la 17e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.76.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parameétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 10 hex
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A.. Convertisseur

Par. description bus de
terrain-
addresse

A130. |1GB Consumer2 Mapping 18. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 11h

17 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.17 le parametre sur lequel la 18e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A131.17.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parametres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 11 hex

A130. |1GB Consumer2 Mapping 19. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 12h

18 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.18 le paramétre sur lequel la 19e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.18.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 12 hex

A130. |IGB Consumer2 Mapping 20. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 13h

19 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez dans A7130.19 le paramétre sur lequel la 20e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A71371.719.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 13 hex
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A130. |1GB Consumer2 Mapping 21. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 14h

20 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.20 le parametre sur lequel la 21e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.20.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 14 hex

A130. |1GB Consumer2 Mapping 22. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 15h

21 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.21 le paramétre sur lequel la 22e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.21.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 15 hex

A130. |IGB Consumer2 Mapping 23. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 16h

22 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez dans A7130.22 le paramétre sur lequel la 23e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7131.22.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 16 hex
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A130. |1GB Consumer2 Mapping 24. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 17h

23 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.23 le parametre sur lequel la 24e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7131.23.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parametres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 17 hex

A130. |1GB Consumer2 Mapping 25. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 18h

24 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.24 le paramétre sur lequel la 25e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.24.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 18 hex

A130. |IGB Consumer2 Mapping 26. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 19h

25 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB-

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez dans A7130.25 le paramétre sur lequel la 26e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7131.25.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 19 hex
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A130. |1GB Consumer2 Mapping 27. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 001

26 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB- Ah

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.26 le parametre sur lequel la 27e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A131.26.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parametres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 1A hex

A130. |1GB Consumer2 Mapping 28. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 001

27 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB- Bh

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.27 le paramétre sur lequel la 28e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A131.27.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 1B hex

A130. |IGB Consumer2 Mapping 29. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 001

28 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB- Ch

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez dans A7130.28 le paramétre sur lequel la 29e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7131.28.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 1C hex
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A130. |1GB Consumer2 Mapping 30. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 001

29 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module IGB- Dh

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A130.29 le parametre sur lequel la 30e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.29.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des parametres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 1D hex

A130. |1GB Consumer2 Mapping 31. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de I''GB- 2082h | 001

30 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB- Eh

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez dans A7130.30 le paramétre sur lequel la 31e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A1317.30.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 1E hex

A130. |IGB Consumer2 Mapping 32. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de I'lGB- 2082h | 001

31 Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module IGB- Fh

global Motionbus Consumer2 Map). Array

r=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez dans A7130.317 le paramétre sur lequel la 32e valeur doit étre écrite. La longueur du
paramétre définit le nombre de bytes qui seront lus a partir de I'adresse indiquée dans A7131.31.
Veuillez noter que vous pouvez uniquement utiliser des paramétres qui disposent de la
caractéristique PDO-Mapping.
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U32; valeur brute:USS-Adr; USS-Adr: 01 20 80 1F hex
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A131.0|1GB Consumer2 adresse source 1. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | Oh

I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module

global .

IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3 . i ;

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A731.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A71317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A131.x la valeur 1105.

Saisissez la premiere adresse source dans A731.0.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 C0O 00 hex

A131.1|1GB Consumer2 adresse source 2. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h 1h

lobal I''GB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module

globa :

IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3 . o ;

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyees la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A7317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A131.x la valeur 1105.

Saisissez la deuxieme adresse source dans A7131.1.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0 01 hex
A131.2|1GB Consumer2 adresse source 3. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 2h

I''GB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module

global .

IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
=3, w=3 Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7137.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A7317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec l'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A131.x la valeur 1105.

Saisissez la troisiéme adresse source dans A131.2.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0 02 hex
ID 442361.03 61




A.. Convertisseur

Par. description bus de
terrain-
addresse

A131.3|1GB Consumer2 adresse source 4. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 3h

global I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module

IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A731.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A71317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.

Saisissez la quatrieme adresse source dans A7131.3.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0 03 hex

A131.4|1GB Consumer2 adresse source 5. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h 4h
lobal I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module
globa .
IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyees la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A7317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.

Saisissez la cinquieéme adresse source dans A7131.4.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0O 04 hex

A131.5|1GB Consumer2 adresse source 6. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h 5h
global I''GB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module

IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A1317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.

Saisissez la sixieme adresse source dans A131.5.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 C0 05 hex
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A131.6|1GB Consumer2 adresse source 7. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 6h

global I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module

IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A731.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A71317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.

Saisissez la 7e adresse source dans A731.6.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0 06 hex

A131.7 | IGB Consumer2 adresse source 8. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h 7h
lobal I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module
globa .
IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A7317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.

Saisissez la 8e adresse source dans A131.7.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0O 07 hex

A131.8|1GB Consumer2 adresse source 9. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h 8h
global I''GB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module

IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A1317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.

Saisissez la 9e adresse source dans A7131.8.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 C0O 08 hex
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A131.9|1GB Consumer2 adresse source 10. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | oh

I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module

global .

IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
r=3, w=3 . i ;

Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A731.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous

définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A71317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres

représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux

derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous

souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans

A131.x la valeur 1105.

Saisissez la 10e adresse source dans A7131.9.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0 09 hex

A131. |IGB Consumer2 adresse source 11. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 000

10 I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module Ah

global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array

L Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A7317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.

Saisissez la 11e adresse source dans A731.10.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 CO OA hex

A131. |1GB Consumer2 adresse source 12. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 000

11 I'"GB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module Bh

global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
o Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez I'adresse source dans A1317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.
Saisissez la 12e adresse source dans A7131.11.
domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 C0O 0B hex
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A131. |I1GB Consumer2 adresse source 13. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 000

12 I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module Ch

global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array

o Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A731.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A71317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.

Saisissez la 13e adresse source dans A7131.12.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0 0C hex

A131. |IGB Consumer2 adresse source 14. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 000

13 I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module Dh

global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array

L Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:

r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données

envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.

2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.

Saisissez I'adresse source dans A7317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.

Saisissez la 14e adresse source dans A7131.13.

domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131

Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 CO 0D hex

A131. |1GB Consumer2 adresse source 15. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 000

14 I'"GB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module Eh

global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
o Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez I'adresse source dans A1317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.
Saisissez la 15e adresse source dans A7131.14.
domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.n0.25; USS-Adr: 01 20 CO OE hex
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A131. |I1GB Consumer2 adresse source 16. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 000

15 I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module Fh

global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
o Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A731.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez I'adresse source dans A71317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.
Saisissez la 16e adresse source dans A7131.15.
domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 CO OF hex
A131. |IGB Consumer2 adresse source 17. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 10h
16 I'"GB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module
global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
L Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez I'adresse source dans A7317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.
Saisissez la 17e adresse source dans A7131.16.
domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0O 10 hex
A131. |1GB Consumer2 adresse source 18. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 11h
17 I'"GB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxiéme Canal Consumer (module
global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
o Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A7130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez I'adresse source dans A1317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.
Saisissez la 18e adresse source dans A7131.17.
domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 CO 11 hex
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A131. |I1GB Consumer2 adresse source 19. mapped paramétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 12h
18 I'lGB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module
global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
o Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A731.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A730.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez I'adresse source dans A71317.x sous forme de valeur a 4 chiffres. Les premiers chiffres
représentent I'adresse IGB du convertisseur a partir duquel la lecture doit intervenir. Les deux
derniers chiffres indiquent le numéro du byte a partir duquel la lecture doit intervenir. Si vous
souhaitez lire a partir du convertisseur avec I'adresse IGB 11 a partir du byte 5, saisissez dans
A131.x la valeur 1105.
Saisissez la 19e adresse source dans A7131.18.
domaine des valeurs: 0 ... 6 ... 3131
Bus de terrain: 1LSB=1; Type: U16; valeur brute:1LSB=Fnct.no.25; USS-Adr: 01 20 C0O 12 hex
A131. |IGB Consumer2 adresse source 20. mapped parameétre: Chaque appareil peut lire de 2083h | 13h
19 I'"GB-Motionbus jusqu'a 32 valeurs sélectionnables avec le deuxieme Canal Consumer (module
global IGB-Motionbus Consumer2 Map). Array
L Pour ce faire, vous devez saisir comme suit:
r=3, w=3 1. L'adresse source, c.a.d. depuis quel convertisseur et a partir de quel byte de ses données
envoyeées la lecture doit-elle intervenir. Vous saisissez cela dans A7131.x.
2. L'adresse cible, c.a.d. ou la valeur doit-elle étre écrite? Vous saisissez cela dans A130.x. Vous
définissez ainsi simultanément le nombre de bytes qui seront lus.
Saisissez I'adresse source da