
Elektrisches Getriebe (Master-Slave-Betrieb) mit SDS-Servoreglern

SDS 4000 (Slave)
ohne Optionsplatine

  1 analog-
  2 betr.bereit
  3 betr.bereit
  4 analg.SW 1 +
  5 analg.SW 1 −−−−
  6 analg.SW 2 +
  7 analg.SW 2 −−−−
  8 analg.Ausg. 1
  9 analg.Ausg. 2
10 analog-
11 BE 1
12 BE 2
13 BE 3
14 BE 4
15 Freigabe
16 BA 1
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Kabelkonfiguration = 1:1
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SDS 4000 (Maste
ohne Optionsplatine

  1 analog-
  2 betr.bereit
  3 betr.bereit
  4 analg.SW 1 +
  5 analg.SW 1 −−−−
  6 analg.SW 2 +
  7 analg.SW 2 −−−−
  8 analg.Ausg. 1
  9 analg.Ausg. 2
10 analog-
11 BE 1
12 BE 2
13 BE 3
14 BE 4
15 Freigabe
16 BA 1
17 B
18 d
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