
Parametrierungshilfe für STÖBER-Frequenzumrichter POSIDRIVE® FDS 4000

und STÖBER-Servoregler POSIDYN® SDS 4000
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Hinweis:

d läßt sich meist nicht genau bestimmen.
Man sollte deshalb beim Hersteller des Linearmoduls
den effektiven Umfang der Rolle bzw. der Zahnrie-
menscheibe erfragen.
rch die Einheit von d  bzw.  d * π  bestimmt.
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3. Kettenband
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         4. Spindelantrieb
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