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Ein Partner. Alle Moglichkeiten.

STOBER entwickelt und produziert seit 1934 exzellente Antriebstechnik
und ist mit rund 1000 Mitarbeiterinnen und Mitarbeitern international an
14 Standorten aktiv. Mit passgenauen, hocheffizienten Antriebssystemen
fiir anspruchsvolle Bewegungen iiberzeugt STOBER Maschinenhersteller in

unterschiedlichsten Branchen und Markten weltweit.

»,Mit unserem exakt aufeinander abgestimmten System realisie-
ren wir zusammen mit unseren Kundinnen und Kunden die per-
fekte Bewegung in unterschiedlichsten Anwendungen. Immer
wenn es um Prazision, Dynamik und Qualitat geht, stehen wir

als verlasslicher Partner an lhrer Seite.”

Rainer Wegener, Chief Executive Officer, STOBER Antriebstechnik

Servogetriebe - das erwartet Sie!

Erfahren Sie mehr zu der besonderen Anpassungsvielfalt unse-
rer kompakten Planetengetriebe. Zur hohen Positioniergenauig-
keit unserer platzsparenden Flachgetriebe. Zu den universellen
Stirnradgetrieben fiir den rauen Dauerbetrieb. Oder zu verwin-
dungssteifen STOBER Kegelradgetrieben. Durchweg schrigver-
zahnt. Und Uber unterschiedliche Adapter im Handumdrehen
an alle gangigen Synchron-Servomotoren anbaubar. Flexibler

geht's nicht!

Zuhause in der Welt
anspruchsvoller Bewegung

Getriebe
Getriebemotoren
Motoren

Kabel und Antriebsregler




Alles aus einer Hand.

Das STOBER Antriebssystem aus Getrieben, Motoren, Kabeln und

Antriebsreglern ist modular aufgebaut und frei skalierbar — fiir pass-
genaue, kompakte und leistungsstarke Maschinenkonzepte. Es kann
bedarfsgerecht auf lhre individuellen Anforderungen in nahezu allen
Branchen und Anwendungsgebieten angepasst und kombiniert wer-

den.

Wir priifen jede einzelne Komponente sowie deren Zusammenspiel
und Ubernehmen Verantwortung fiir den kompletten Antriebsstrang.
Das bedeutet fir Sie: Einen Ansprechpartner, zertifizierte Betriebssi-

cherheit und hochste Maschinenverfligbarkeit garantiert.

Besondere Losungen gefragt?

Zahlreiche einzigartige Produkt-Highlights und projektbezogene Anpassungen machen’s méglich. Mit

ganzheitlicher Betrachtungsweise fiir Ihre spezifische Aufgabenstellung erarbeiten wir gemeinsam indivi-
duelle Losungen, die optimal auf Ihre Anforderungen abgestimmt sind. Engagiert und I6sungsorientiert in

der Unterstilitzung Ihrer Visionen und Projekte.

STOBER bewegt ganzheitlich und passgenau.

,Vielseitige Produkte, unzahlige Moglichkeiten. Ihre perfekte Bewegung

ist unser Antrieb!”

Markus Graf, Chief Sales Officer, STOBER Antriebstechnik




STOBER bewegt als Team
und mit Personlichkeit.

Als Familienunternehmen legen wir besonderen Wert auf enge
Beziehungen und einen vertrauensvollen Umgang untereinander.

Der Mensch steht fiir uns im Mittelpunkt.

Wir setzen uns fir das Wohlergehen unserer Mitarbeiterinnen
und Mitarbeiter ein, identifizieren uns mit den Erwartungen unse-
rer Kundinnen und Kunden und zeigen personlichen Einsatz fir

den gemeinsamen Erfolg.

,Von STOBER haben wir in nahezu allen unseren Anlagen Getriebe, Motoren und An-
triebsregler verbaut. STOBER unterstiitzt uns bei Neuprojekten vom ersten Bleistift-
strich in der Konstruktionsphase bis hin zur Inbetriebnahme. Unsere langjahrige Ko-

operation ist gepragt durch ein offenes und ehrliches Miteinander und verspriiht

einen ganz besonderen Geist. Die technische Beratung, der Support — das ist echte

gelebte Partnerschaft”

Jurgen Leicht, Geschaftsfiihrer Leicht Stanzautomation



Gemeinsam. Weltweit. Erfolgreich.

Mit Blick in die Zukunft stellt sich STOBER den Herausforderungen der Digitalisierung und inves-
tiert in ganzheitliche Losungen und eine starke weltweite Produktions-, Vertriebs- und Service-
prasenz. Ende 2019 wurde STOBER China gegriindet. Damit sind wir an 12 Standorten und mit 80

Service-Partnern weltweit in Gber 40 Landern prasent.

STOBER Drives
Systems Technology
Taicang, China.
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1 Auswahlhilfe

1.1 Koaxial- und Flachgetriebe

Produktkapitel P PE C F PH PHQ PHV
Kapitelnummer L2 [ 6] > 7 [ 8] [ 23] [ 4] » 5

Technische Daten

i 3-100 3-100 2-276 4,3 -552 4-100 5,5-600 61-121
M, 21-3450 Nm 17-250Nm 47-8000 Nm 100-1100Nm 60—7500 Nm 200-43000 Nm 4250- 7500 Nm
Ad, 1-8arcmin 8-13arcmin 10—20arcmin 5—11arcmin  1-4arcmin  1-3arcmin  1-3arcmin
Neet 95-97% 95-97% 96-97 % 96-97 % 93-96 % 90-96 % 90 %

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

Merkmale

Leistungsdichte 2 2.0, 8. ¢4 Kk ke b RAR%SARS KWHKW Kk kv 2 2.0.8.0.¢ 2.2.0. 8. ¢4
Drehspiel 2 2.0.9.9.¢ Kk kv .8, 0% SARS Kk ke %k %k k %k kK 2 2.0, 8. 0A¢
Preisklasse €€ € € € €€€ 13333 €€€
Wellenbelastung 2.2.2. 2, ¢4 b 8, 0% SARKS b 8, % oARS Kk k e %k %k k %k kK ok kk ok
Laufruhe 2 2.0, 8. ¢4 Kk ke e Kkok Ve Kk vevs Kk ko Kk kv 22,0, 8,04
Verdrehsteifigkeit Kk ke Kk kv b 8, % SARS b 8, %8S %k kv %k %k kK 2 2.0, 8. 0A¢
Massentragheitsmoment ok %k Kk e 2.8, 8.8, 04 2.0, 8.8, 04t %k ok kP ok %k kv 2. 8.8. 0. 079 2.8, 8. 9. 079
Legende *Fcevrve gut | %kkkk hervorragend

€ Economy | €€€€€ Premium

Wellenausfiihrung

Vollwelle mit Passfeder v v v v
Vollwelle ohne v C0-C5: v v
Passfeder ab C6: Anfrage
Hohlwelle mit v
Passfedernut

Hohlwelle mit v

Schrumpfscheibe

Flanschwelle v v v
Lagerausfiihrung

Standard v v v v v v v
Axial verstarkt v

Radial verstarkt v

Verstarkt v (PH3 - PH5) v (PHQ4 - PHQ5)

Wartungsfrei v v C0-C5: v v v v v



1 Auswahlhilfe
1.2 Winkelgetriebe

Produktkapitel KS PKX

Kapitelnummer [ 9] [ 10]

Technische Daten

i 2-400 3-300
M,,.. 32 —400 Nm 21-3300 Nm
Ad, 3 -7 arcmin 2 -8,5 arcmin
Neet 93-97% 94-96%

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

Merkmale

Leistungsdichte 2. 8.8, PAPAS 2. 8. 0.8, 07¢
Drehspiel 2.0, 8 $AAY 2.8.8.9.8,¢
Preisklasse €€€ €€€
Wellenbelastung 2.0.8.9.0.¢ ok %k ke
Laufruhe 2. 2.0.2, ¢4 Kok Fereve
Verdrehsteifigkeit 2.8, 8. SA0AY 2.8, 8, AAY
Massentragheitsmoment ok k ke 2.0, X PARAS
Legende *7cveveve gut | %kkkk hervorragend

€ Economy | €€€€€ Premium

Wellenausfiihrung

Vollwelle mit Passfeder v v
Vollwelle ohne v v
Passfeder

Hohlwelle mit v

Schrumpfscheibe

Flanschhohlwelle v

Lagerausfithrung

Standard v v
Axial verstarkt v
Radial verstarkt v
Wartungsfrei v v

10

PK

[ 11]

12 -561
200 —-3105 Nm
1,5-5 arcmin

94 %

2 2.0, $2 074
Kok ok kk
(333
Kok ok Kk 7w
Kk ke
Kok Kk e 7e
22,02, ¢4

<



1 Auswahlhilfe
1.2 Winkelgetriebe

Produktkapitel

Kapitelnummer

Technische Daten
i

M

2acc

Ad,
n get

[ 9]

2 —-400
32-400 Nm
3 -7 arcmin

93-97%

PHKX

[ 12]

4-300
60 —6975 Nm
1-6arcmin

92-95%

Die Erkldrung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

Merkmale

Leistungsdichte
Drehspiel

Preisklasse
Wellenbelastung
Laufruhe
Verdrehsteifigkeit
Massentragheitsmoment

Legende

Wellenausfiihrung
Vollwelle mit Passfeder

Vollwelle ohne
Passfeder

Hohlwelle mit
Schrumpfscheibe

Flanschhohlwelle

Flanschwelle

Lagerausfiihrung
Standard

Verstarkt

Wartungsfrei

2 2.0 ¢A02
2 2.0, $2 074
€€€
2. 2.0, 8.0,
2 2.0.0, ¢4
0 2.0, ¢A07d
2.2.2.0, ¢4

ok Kk ok k
ok Kk
€€€€
%k ok
) 0 S pAers
0 2.0.2,¢44
D S AR ee

ks vevs gut | Skkkkk hervorragend

€ Economy | €€€€€ Premium

v
v (PH3 - PH5)

v

PHK

[ 13]

16 - 561
355 —7500 Nm
1,5-4,5 arcmin

92-93%

ok Kk e
Kok ok kK
€EEE
2.2.2.9.9.¢
2 2.0 20k
ok kK v
2 2.0.0. 044

v
v (PH5)

v

22 -2242

316 —43000 Nm
1,5 -4 arcmin

90-93 %

ok k kK
Kook ok kk
133333
22,0, 8.0,
Kok Kk e 7w
ok k Kk k
Kook ok k7w

v
v (PHQ5)

v

11
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1 Auswahlhilfe
1.2 Winkelgetriebe

Produktkapitel

Kapitelnummer

Technische Daten
i

M

2acc

Ad,
n get

22 -65Nm

16 — 25 arcmin

97 %

Die Erkldrung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

Merkmale

Leistungsdichte
Drehspiel

Preisklasse
Wellenbelastung
Laufruhe
Verdrehsteifigkeit
Massentragheitsmoment

Legende

Wellenausfiihrung
Vollwelle mit Passfeder

Vollwelle ohne
Passfeder

Vollwelle beidseitig

Hohlwelle mit
Passfedernut

Hohlwelle mit Schrumpf-
scheibe

Zubehor

Flansch

Fullleisten

Drehmomentstitze

Lagerausfithrung

Standard

Wartungsfrei

RS GARies
) RARARARAS
€
2.8, 20404
KA T IS
Kok Fereve
Kook ok Kk 7w

ks vevs gut | Skkkkk hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

KL2: v

4-381

60 —13200 Nm
1,5-12 arcmin

94-97%

) 0 S pAeis
2 2.0 $20%4
€€
ko vevs
2 2.0 ¢A0%
Kok Fereve
2 2.2.0. ¢4

v

K1-K4: v
Ab K5: Anfrage

v
v

\

K1-K4: v
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Planetengetriebe

2.1 U berSiCht Technische Daten
i

Schragverzahnte Prazisions-Planetengetriebe M,.,..

Merkmale Ab,

Leistungsdichte 2. 8. 0.8, 04 =

Drehspiel 2. 8.2.8.8.9

Preisklasse €€

Wellenbelastung 2. 8. 0.8, 04

Laufruhe 2.0.8. 8. 0

Verdrehsteifigkeit 2. 8.8, SARAS

Massentragheitsmoment 2.0.8. 9. 0A¢

Schragverzahnung v

Wartungsfrei v

Beliebige Einbaulage v

Dauerbetrieb ohne Kihlung v

Abtriebslager verstarkt v (Option)

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende kvcvcycvc gut | %k k*k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

3-100
21-3450 Nm
1 -8 arcmin
95-97%



2 Planetengetriebe P 2.2 Auswahltabellen

2.2 Auswahltabellen

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhohen bis 1000 m tGber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

* M, Myt Wellenausfiihrung Vollwelle ohne Passfeder (diese Wellenausfiihrung empfehlen wir ge-

nerell bei Zyklusbetrieb)

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-
ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].
i Typ Nimaxos | Mmaxzs | Auw J, m Ao, AQyreq C, Lo M,y Mpee  Mapeer  Mayor
[min™] | [min™] [mm] [kgem?] | [kg] [arcmin] = [arcmin] [Nm/arcmin] = [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
P231 (M, max = 25 Nm)

4,000 P231_0040 ME 6000 8000 <14 0,14 1,1 6,0 - 1,8 59 16 25 - il
4,000 P231_0040 MEL 6000 8000 <19 0,43 15 6,0 - 19 59 16 25 - 51
5,000 P231_0050 ME 6000 8000 <14 0,12 1,1 6,0 - 1,9 57 16 25 - ol
5,000 P231_0050 MEL 6000 8000 <19 0,41 15 6,0 - 1,9 57 16 25 - 51
7,000 P231_0070 ME 6000 8000 <14 0,11 11 6,0 - 1,8 56 16 23 - 46
7,000 P231_0070 MEL 6000 8000 <19 0,40 15 6,0 - 1,8 56 16 23 - 46
8,000 P231_0080 ME 6000 8000 <14 0,10 11 6,0 - 1,7 55 14 21 - 41
8,000 P231_0080 MEL 6000 8000 <19 0,39 1,5 6,0 - 1,7 55 14 21 - 41
10,00 P231_0100 ME 6000 8000 <14 0,10 1,1 6,0 - 1,6 54 12 21 - 4
10,00 P231_0100 MEL 6000 8000 <19 0,39 15 6,0 - 1,6 54 12 21 - 4
16,00 P232_0160 ME 6000 8000 <14 0,14 1,7 8,0 - 1,8 59 16 24 - 48
16,00 P232_0160 MEL 6000 8000 <19 0,43 2,1 8,0 - 1,8 59 16 24 - 48
20,00 P232_0200 ME 6000 8000 <14 0,13 1,7 8,0 - 1,8 59 16 25 - 51
20,00 P232_0200 MEL 6000 8000 <19 0,43 2,1 8,0 - 1,8 59 16 25 - 51
25,00 P232_0250 ME 6000 8000 <14 0,12 1,7 8,0 - 1,8 57 16 25 - 51
25,00 P232_0250 MEL 6000 8000 <19 0,41 21 8,0 - 1,8 57 16 25 - 51
28,00 P232_0280 ME 6000 8000 <14 0,11 1,7 8,0 - 1,8 56 16 24 - 48
28,00 P232_0280 MEL 6000 8000 <19 0,40 2,1 8,0 - 1,8 56 16 24 - 48
32,00 P232_0320 ME 6000 8000 <14 0,13 1,7 8,0 - 1,7 59 16 21 - 41
32,00 P232_0320 MEL 6000 8000 <19 0,42 2,1 8,0 - 1,7 59 16 21 - 41
35,00 P232_0350 ME 6000 8000 <14 0,11 1,7 8,0 - 1,8 56 18 25 - 51
35,00 P232_0350 MEL 6000 8000 <19 0,40 2,1 8,0 - 1,8 56 18 25 - 51
40,00 P232_0400 ME 6000 8000 <14 0,10 1,7 8,0 - 1,8 54 16 24 - 48
40,00 P232_0400 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,1 8,0 - 1,8 54 16 24 - 48
50,00 P232_0500 ME 6000 8000 <14 0,10 1,7 8,0 - 1,8 54 19 25 - 51
50,00 P232_0500 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,1 8,0 - 1,8 54 19 25 - 51
56,00 P232_0560 ME 6000 8000 <14 0,11 1,7 8,0 - 1,7 56 16 21 - 4
56,00 P232_0560 MEL 6000 8000 <19 0,40 2,1 8,0 - 1,7 56 16 21 - 41
70,00 P232_0700 ME 6000 8000 <14 0,10 1,7 8,0 - 1,8 54 18 28 - 46
70,00 P232_0700 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,1 8,0 - 1,8 54 18 23 - 46
80,00 P232_0800 ME 6000 8000 <14 0,10 1,7 8,0 - 1,7 54 16 21 - 41
80,00 P232_0800 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,1 8,0 - 1,7 54 16 21 - 41
100,0 P232_1000 ME 6000 8000 <14 0,10 1,7 8,0 - 1,6 54 16 21 - 41
100,0 P232_1000 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,1 8,0 - 1,6 54 16 21 - 41
3,000 P331_0030 ME 3500 7000 <19 0,67 21 4,0 2,0 5,0 62 30 50 50 100
3,000 P331_0030 MEL 3500 7000 <24 1,1 2,5 4,0 2,0 5,1 62 30 50 50 100
4,000 P331_0040 ME 4000 8000 <19 0,51 21 4,0 2,0 53 60 45 65 65 130
4,000 P331_0040 MEL 4000 8000 <24 0,94 25 4,0 2,0 B3 60 45 65 65 130
5,000 P331_0050 ME 4500 8000 <19 0,46 2,1 4,0 2,0 54 58 45 75 80 150
5,000 P331_0050 MEL 4500 8000 <24 0,89 25 4,0 2,0 54 58 45 75 80 150
7,000 P331_0070 ME 5000 8000 <19 0,42 2,1 4,0 2,0 5,0 57 45 69 75 138
7,000 P331_0070 MEL 5000 8000 <24 0,85 25 4,0 2,0 5,0 57 45 69 75 138
8,000 P331_0080 ME 5000 8000 <19 0,41 2,1 4,0 2,0 4,6 56 40 63 65 126
8,000 P331_0080 MEL 5000 8000 <24 0,84 25 4,0 2,0 4.6 56 40 63 65 126
10,00 P331_0100 ME 5500 8000 <19 0,40 2,1 4,0 2,0 44 55 36 60 60 120

10,00 P331_0100 MEL 5500 8000 <24 0,83 25 4,0 2,0 44 55 36 60 60 120


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

2.2 Auswahltabellen 2 Planetengetriebe P

i Typ Nimaxps ~ Mmaxze Ayw J; m Ao, Ay C, Loa M,y Myce  Mapcour  Mayor
[min™] ' [min™] [mm] [kgem?] | [kg] [arcmin] = [arcmin] [Nm/arcmin] = [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
P332 (M, max = 75 Nm)

12,00 P332_0120 ME 5500 8000 <14 0,14 2,2 5,0 3,0 46 59 30 50 50 100
12,00 P332_0120 MEL 5500 8000 <19 0,43 2,6 50 3,0 46 59 30 50 50 100
16,00 P332 0160 ME 5500 8000 <14 0,13 2,2 5,0 3,0 51 59 45 65 65 130
16,00 P332_0160 MEL 5500 8000 <19 0,42 2,6 50 3,0 51 59 45 65 65 130
20,00 P332_0200 ME 5500 8000 <14 0,13 22 50 3,0 52 59 50 75 75 150
20,00 P332_0200 MEL 5500 8000 <19 0,42 2,6 5,0 3,0 5,2 59 50 75 75 150
25,00 P332_0250 ME 6000 8000 <14 0,11 2,2 5,0 3,0 52 57 50 75 75 150
25,00 P332_0250 MEL 6000 8000 <19 0,41 2,6 5,0 3,0 5,2 57 50 75 75 150
28,00 P332_0280 ME 6000 8000 <14 0,13 2,2 5,0 3,0 51 56 45 65 70 130
28,00 P332_0280 MEL 6000 8000 <19 0,42 2,6 5,0 3,0 51 56 45 65 70 130
32,00 P332_0320 ME 5500 8000 <14 0,13 2,2 5,0 3,0 46 59 48 63 65 126
32,00 P332_0320 MEL 5500 8000 <19 0,43 2,6 50 3,0 46 59 48 63 65 126
35,00 P332_0350 ME 6000 8000 <14 0,10 2,2 50 3,0 52 56 50 75 75 150
35,00 P332_0350 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,6 50 3,0 52 56 50 75 75 150
40,00 P332_0400 ME 6000 8000 <14 0,10 22 50 3,0 48 54 45 65 65 130
40,00 P332_0400 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,6 5,0 3,0 4.8 54 45 65 65 130
50,00 P332_0500 ME 6000 8000 <14 0,10 2,2 5,0 3,0 5,0 54 50 75 75 150
50,00 P332_0500 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,6 50 3,0 50 54 50 75 75 150
56,00 P332_0560 ME 6000 8000 <14 0,10 2,2 5,0 3,0 4,6 56 48 63 65 126
56,00 P332_0560 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,6 5,0 3,0 4,6 56 48 63 65 126
70,00 P332_0700 ME 6000 8000 <14 0,10 2,2 5,0 3,0 49 54 53 69 69 138
70,00 P332_0700 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,6 50 3,0 49 54 53 69 69 138
80,00 P332_0800 ME 6000 8000 <14 0,10 2,2 5,0 3,0 45 54 48 63 65 126
80,00 P332_0800 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,6 50 3,0 45 54 48 63 65 126
100,0 P332_1000 ME 6000 8000 <14 0,10 22 50 3,0 43 54 46 60 60 120
100,0 P332_1000 MEL 6000 8000 <19 0,39 2,6 5,0 3,0 43 54 46 60 60 120
3,000 P431_0030 ME 3000 6000 <24 1,6 5 4,0 2,0 12 63 50 100 100 200
3,000 P431_0030 MEL 3000 6000 <32 3,2 43 4,0 2,0 12 63 50 100 100 200
4,000 P431_0040 ME 3300 6500 <24 1,2 815 4,0 2,0 13 61 90 120 130 240
4,000 P431_0040 MEL 3300 6500 <32 2,8 43 4,0 2,0 13 61 90 120 130 240
5,000 P431_0050 ME 3700 7000 <24 1,0 35 4,0 2,0 13 59 90 139 145 277
5,000 P431_0050 MEL 3700 7000 <32 2,7 43 4,0 2,0 13 59 90 139 145 217
7,000 P431_0070 ME 4000 8000 <24 0,92 3,5 4,0 2,0 11 58 90 135 143 271
7,000 P431_0070 MEL 4000 8000 <32 2,5 43 4,0 2,0 1 58 90 135 143 271
8,000 P431_0080 ME 4000 8000 <24 0,90 Bl5 4,0 2,0 9,7 57 80 120 125 239
8,000 P431_0080 MEL 4000 8000 <32 2,5 43 4,0 2,0 9,7 57 80 120 125 239
10,00 P431_0100 ME 4000 8000 <24 0,88 815 4,0 2,0 9,1 56 75 115 115 230
10,00 P431_0100 MEL 4000 8000 <32 2,5 43 4,0 2,0 9,1 56 75 115 115 230
12,00 P432_0120 ME 3500 7000 <19 0,52 44 50 3,0 11 60 60 100 100 200
12,00 P432_0120 MEL 3500 7000 <24 0,95 49 5,0 3,0 1 60 60 100 100 200
16,00 P432_0160 ME 4000 8000 <19 0,49 44 5,0 3,0 12 60 89 130 130 260
16,00 P432_0160 MEL 4000 8000 <24 0,92 49 5,0 3,0 12 60 89 130 130 260
20,00 P432_0200 ME 4000 8000 <19 0,48 44 5,0 3,0 12 60 95 134 139 268
20,00 P432_0200 MEL 4000 8000 <24 0,91 49 5,0 3,0 12 60 95 134 139 268
25,00 P432_0250 ME 4500 8000 <19 0,45 44 5,0 3,0 12 58 100 134 139 268
25,00 P432_0250 MEL 4500 8000 <24 0,87 49 50 3,0 12 58 100 134 139 268
28,00 P432_0280 ME 4500 8000 <19 0,42 44 50 3,0 12 57 95 130 130 260
28,00 P432_0280 MEL 4500 8000 <24 0,85 49 50 3,0 12 57 95 130 130 260
32,00 P432_0320 ME 4000 8000 <19 0,47 44 50 3,0 9,6 60 90 126 131 253
32,00 P432_0320 MEL 4000 8000 <24 0,90 49 5,0 3,0 9,6 60 90 126 131 253
35,00 P432_0350 ME 4500 8000 <19 0,42 44 5,0 3,0 12 57 102 133 138 266
35,00 P432_0350 MEL 4500 8000 <24 0,84 49 5,0 3,0 12 57 102 133 138 266
40,00 P432_0400 ME 5000 8000 <19 0,40 44 5,0 3,0 12 55 87 130 130 260
40,00 P432_0400 MEL 5000 8000 <24 0,83 49 5,0 3,0 12 55 87 130 130 260
50,00 P432_0500 ME 5000 8000 <19 0,40 44 5,0 3,0 12 55 102 132 138 264
50,00 P432_0500 MEL 5000 8000 <24 0,83 49 50 3,0 12 55 102 132 138 264
56,00 P432_0560 ME 5000 8000 <19 0,41 44 50 3,0 9,6 57 88 115 115 230
56,00 P432_0560 MEL 5000 8000 <24 0,84 49 50 3,0 9,6 57 88 115 115 230
70,00 P432_0700 ME 5000 8000 <19 0,40 44 50 3,0 11 55 97 127 127 253
70,00 P432_0700 MEL 5000 8000 <24 0,83 49 5,0 3,0 1 55 97 127 127 253
80,00 P432_0800 ME 5000 8000 <19 0,40 44 5,0 3,0 9,6 59 88 115 115 230
80,00 P432_0800 MEL 5000 8000 <24 0,83 49 5,0 3,0 9,6 55 88 115 115 230
100,0 P432_1000 ME 5000 8000 <19 0,40 44 50 3,0 9,0 55 85 110 110 220

100,0 P432_1000 MEL 5000 8000 <24 0,83 49 50 3,0 9,0 55 85 110 110 220



2 Planetengetriebe P 2.2 Auswahltabellen

i Typ Nimaxps ~ Mmaxze Ayw J; m Ao, Ay C, Loa M,y Myce  Mapcour  Mayor
[min™] ' [min™] [mm] [kgem?] | [kg] [arcmin] = [arcmin] [Nm/arcmin] = [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
P531 (My;cc max = 385 Nm)

3,000 P531_0030 ME 2500 5000 <32 5 6,2 3,0 1,0 88 64 120 200 200 400
3,000 P531_0030 MEL 2500 5000 <38 8,8 72 3,0 1,0 33 64 120 200 200 400
4,000 P531_0040 ME 3000 6000 <32 3,7 6,2 3,0 1,0 34 62 210 300 320 600
4,000 P531_0040 MEL 3000 6000 <38 72 72 3,0 1,0 34 62 210 300 320 600
5,000 P531_0050 ME 3500 7000 <32 32 6,2 3,0 1,0 34 60 220 350 385 700
5,000 P531_0050 MEL 3500 7000 <38 6,8 7.2 3,0 1,0 34 60 220 350 385 700
7,000 P531_0070 ME 3700 7000 <32 29 6,2 3,0 1,0 31 59 210 333 380 667
7,000 P531_0070 MEL 3700 7000 <38 6,4 72 3,0 1,0 31 59 210 333 380 667
8,000 P531_0080 ME 3700 7000 <32 28 6,2 3,0 1,0 25 58 200 296 300 592
8,000 P531_0080 MEL 3700 7000 <38 6,3 72 3,0 1,0 25 58 200 296 300 592
10,00 P531_0100 ME 3700 7000 <32 2,7 6,2 3,0 1,0 26 57 180 288 288 575
10,00 P531_0100 MEL 3700 7000 <38 6,2 7,2 3,0 1,0 26 57 180 288 288 575
12,00 P532_0120 ME 3000 6000 <24 1,2 7,6 4,0 2,0 31 61 120 200 200 400
12,00 P532_0120 MEL 3000 6000 <32 28 85 4,0 2,0 31 61 120 200 200 400
16,00 P532_0160 ME 3500 7000 <24 1,1 7,6 4,0 2,0 33 61 220 300 300 600
16,00 P532_0160 MEL 3500 7000 <32 2,7 8,5 4,0 2,0 33 61 220 300 300 600
20,00 P532_0200 ME 3500 7000 <24 1,1 7,6 4,0 2,0 g 61 250 355 364 710
20,00 P532_0200 MEL 3500 7000 <32 2,7 8,5 4,0 2,0 33 61 250 355 364 710
25,00 P532_0250 ME 3700 7000 <24 0,99 7,6 4,0 2,0 33 59 260 355 357 710
25,00 P532_0250 MEL 3700 7000 <32 2,6 8,5 4,0 2,0 33 59 260 355 357 710
28,00 P532_0280 ME 4000 8000 <24 0,92 7,6 4,0 2,0 32 58 231 300 300 600
28,00 P532_0280 MEL 4000 8000 <32 25 8,5 4,0 2,0 32 58 231 300 300 600
32,00 P532_0320 ME 3500 7000 <24 1,1 7,6 4,0 2,0 25 61 240 312 363 624
32,00 P532_0320 MEL 3500 7000 <32 2,7 8,5 4,0 2,0 25 61 240 312 363 624
35,00 P532_0350 ME 4000 8000 <24 0,91 7,6 4,0 2,0 33 58 270 352 352 704
35,00 P532_0350 MEL 4000 8000 <32 25 8,5 4,0 2,0 33 58 270 352 352 704
40,00 P532_0400 ME 4000 8000 <24 0,88 7,6 4,0 2,0 31 56 214 300 300 600
40,00 P532_0400 MEL 4000 8000 <32 2,5 8,5 4,0 2,0 31 56 214 300 300 600
50,00 P532_0500 ME 4000 8000 <24 0,87 7,6 4,0 2,0 32 56 269 352 352 704
50,00 P532_0500 MEL 4000 8000 <32 25 8,5 4,0 2,0 32 56 269 352 352 704
56,00 P532_0560 ME 4000 8000 <24 0,90 7,6 4,0 2,0 25 58 221 288 288 575
56,00 P532_0560 MEL 4000 8000 <32 25 8,5 4,0 2,0 25 58 221 288 288 575
70,00 P532_0700 ME 4200 8000 <24 0,87 7,6 4,0 2,0 30 56 263 345 357 690
70,00 P532_0700 MEL 4200 8000 <32 25 8,5 4,0 2,0 30 56 263 345 357 690
80,00 P532_0800 ME 4200 8000 <24 0,87 7,6 4,0 2,0 25 56 221 288 288 575
80,00 P532_0800 MEL 4200 8000 <32 25 8,5 4,0 2,0 25 56 221 288 288 575
100,0 P532_1000 ME 4200 8000 <24 0,87 7,6 4,0 2,0 26 56 221 288 288 575
100,0 P532_1000 MEL 4200 8000 <32 2,5 8,5 4,0 2,0 26 56 221 288 288 575
3,000 P731_0030 ME 2200 4000 <38 15 13 3,0 1,0 62 65 300 500 500 1000
3,000 P731_0030 MEL 2200 4000 <48 26 17 3,0 1,0 64 65 300 500 500 1000
4,000 P731_0040 ME 2500 5000 <38 10 13 3,0 1,0 65 63 440 700 725 1335
4,000 P731_0040 MEL 2500 5000 <48 21 17 3,0 1,0 67 63 440 700 725 1400
5,000 P731_0050 ME 2700 5500 <38 838 13 3,0 1,0 65 61 440 805 840 1610
5,000 P731_0050 MEL 2700 5500 <48 19 17 3,0 1,0 65 61 440 805 840 1610
7,000 P731_0070 ME 3000 6000 <38 7,6 13 3,0 1,0 60 60 440 805 840 1610
7,000 P731_0070 MEL 3000 6000 <48 18 17 3,0 1,0 61 60 440 805 840 1610
8,000 P731_0080 ME 3000 6000 <38 7,3 13 3,0 1,0 57 59 400 668 700 1336
8,000 P731_0080 MEL 3000 6000 <48 17 17 3,0 1,0 57 59 400 668 700 1336
10,00 P731_0100 ME 3000 6000 <38 7,0 13 3,0 1,0 54 58 350 575 575 1150
10,00 P731_0100 MEL 3000 6000 <48 17 17 3,0 1,0 54 58 350 575 575 1150
12,00 P732_0120 ME 2500 5000 <32 819 15 4,0 2,0 61 62 295 500 500 1000
12,00 P732_0120 MEL 2500 5000 <38 74 16 4,0 2,0 61 62 295 500 500 1000
16,00 P732_0160 ME 3000 6000 <32 3,6 15 4,0 2,0 65 62 450 700 700 1400
16,00 P732_0160 MEL 3000 6000 <38 71 16 4,0 2,0 65 62 450 700 700 1400
20,00 P732_0200 ME 3000 6000 <32 3,5 15 4,0 2,0 64 62 460 805 805 1610
20,00 P732_0200 MEL 3000 6000 <38 7,0 16 4,0 2,0 64 62 460 805 805 1610
25,00 P732_0250 ME 3500 7000 <32 3,1 15 4,0 2,0 64 60 500 805 805 1610
25,00 P732_0250 MEL 3500 7000 <38 6,6 16 4,0 2,0 64 60 500 805 805 1610
28,00 P732_0280 ME 3700 7000 <32 29 15 4,0 2,0 64 59 538 700 700 1400
28,00 P732_0280 MEL 3700 7000 <38 6,4 16 4,0 2,0 64 59 538 700 700 1400
32,00 P732_0320 ME 3000 6000 <32 34 15 4,0 2,0 57 62 470 730 730 1460
32,00 P732_0320 MEL 3000 6000 <38 6,9 16 4,0 2,0 57 62 470 730 730 1460

35,00 P732_0350 ME 3700 7000 <32 28 15 4,0 2,0 64 59 540 770 805 1540
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2.2 Auswahltabellen

i Typ Nimaxps ~ Mmaxze Ayw J m Ao, Ay C, Loa M,y Myce  Mapcour  Mayor
[min™] ' [min™] [mm] [kgem?] | [kg] [arcmin] = [arcmin] [Nm/arcmin] = [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
P732 (My;cc e = 805 Nm)

35,00 P732_0350 MEL 3700 7000 <38 6,3 16 4,0 2,0 64 59 540 770 805 1540
40,00 P732_0400 ME 3700 7000 <32 2,7 15 4,0 2,0 63 57 454 700 700 1400
40,00 P732_0400 MEL 3700 7000 <38 6,2 16 4,0 2,0 63 57 454 700 700 1400
50,00 P732_0500 ME 3700 7000 <32 2,7 15 4,0 2,0 63 57 565 770 805 1540
50,00 P732_0500 MEL 3700 7000 <38 6,2 16 4,0 2,0 63 57 565 770 805 1540
56,00 P732_0560 ME 3700 7000 <32 2,8 15 4,0 2,0 57 59 500 650 650 1300
56,00 P732_0560 MEL 3700 7000 <38 6,3 16 4,0 2,0 57 59 500 650 650 1300
70,00 P732_0700 ME 3700 7000 <32 2,7 15 4,0 2,0 60 57 584 762 799 1525
70,00 P732_0700 MEL 3700 7000 <38 6,2 16 4,0 2,0 60 57 584 762 799 1525
80,00 P732_0800 ME 3700 7000 <32 2,7 15 4,0 2,0 57 57 477 620 620 1240
80,00 P732_0800 MEL 3700 7000 <38 6,2 16 4,0 2,0 57 57 477 620 620 1240
100,0 P732_1000 ME 3700 7000 <32 2,7 15 4,0 2,0 54 57 423 550 550 1100
100,0 P732_1000 MEL 3700 7000 <38 6,2 16 4,0 2,0 54 57 423 550 550 1100

P831 (My;cc max = 2000 Nm)
3,000 P831_0030 ME 1800 3000 <48 59 30 3,0 1,0 170 66 800 1200 1200 1825
3,000 P831_0030 MEL 1800 3000 <60 87 34 3,0 1,0 178 66 800 1200 =~ 1200 2400
4,000 P831_0040 ME 2000 3500 <48 36 30 3,0 1,0 176 64 880 1760 1760 2433
4,000 P831_0040 MEL 2000 3500 <60 64 34 3,0 1,0 180 64 880 1760 = 1760 3230
5,000 P831_0050 ME 2500 4000 <48 28 30 3,0 1,0 178 62 1100 1840 2000 3041
5,000 P831_0050 MEL 2500 4000 <60 56 34 3,0 1,0 181 62 1100 1840 2000 = 3230
7,000 P831_0070 ME 2800 4500 <48 23 30 3,0 1,0 167 61 1000 1760 1840 3230
7,000 P831_0070 MEL 2800 4500 <60 51 34 3,0 1,0 168 61 1000 1760 1840 3230
8,000 P831_0080 ME 2800 4500 <48 21 30 3,0 1,0 160 60 850 1500 1500 3000
8,000 P831_0080 MEL 2800 4500 <60 50 34 3,0 1,0 161 60 850 1500 =~ 1500 3000
10,00 P831_0100 ME 2800 4500 <48 20 30 3,0 1,0 149 59 850 1380 1380 2760
10,00 P831_0100 MEL 2800 4500 <60 48 34 3,0 1,0 149 59 850 1380 @ 1380 2760
12,00 P832_0120 ME 2200 4500 <38 12 868 4,0 2,0 166 63 800 1200 1200 2400
12,00 P832_0120 MEL 2200 4500 <48 22 37 4,0 2,0 167 63 800 1200 = 1200 2400
16,00 P832_0160 ME 2700 5000 <38 1" 33 4,0 2,0 173 63 1100 1600 1600 3200
16,00 P832_0160 MEL 2700 5000 <48 21 37 4,0 2,0 174 63 1100 1600 1600 3200
20,00 P832_0200 ME 2700 5000 <38 10 33 4,0 2,0 176 63 1250 1840 2000 3230
20,00 P832_0200 MEL 2700 5000 <48 20 37 4,0 2,0 177 63 1250 1840 2000 = 3230
25,00 P832_0250 ME 2900 5000 <38 8,8 33 4,0 2,0 176 61 1300 1840 2000 3230
25,00 P832_0250 MEL 2900 5000 <48 19 37 4,0 2,0 176 61 1300 1840 2000 = 3230
28,00 P832_0280 ME 3000 5000 <38 78 33 4,0 2,0 171 60 1100 1600 1600 3200
28,00 P832_0280 MEL 3000 5000 <48 18 37 4,0 2,0 172 60 1100 1600 1600 = 3200
32,00 P832_0320 ME 2700 5000 <38 9,9 33 4,0 2,0 159 63 1173 1525 1595 3049
32,00 P832_0320 MEL 2700 5000 <48 20 37 4,0 2,0 159 63 1173 1525 1595 = 3049
35,00 P832_0350 ME 3000 6000 <38 7,6 33 4,0 2,0 175 60 1415 1840 2000 3230
35,00 P832_0350 MEL 3000 6000 <48 18 37 4,0 2,0 175 60 1415 1840 2000 = 3230
40,00 P832_0400 ME 3000 6000 <38 71 33 4,0 2,0 168 58 1097 1600 1600 3200
40,00 P832_0400 MEL 3000 6000 <48 17 37 4,0 2,0 168 58 1097 1600 1600 3200
50,00 P832_0500 ME 3000 6000 <38 7,0 33 4,0 2,0 173 58 1415 1840 2000 3230
50,00 P832_0500 MEL 3000 6000 <48 17 37 4,0 2,0 173 58 1415 1840 2000 3230
56,00 P832_0560 ME 3000 6000 <38 75 33 4,0 2,0 159 60 1062 1380 1380 2760
56,00 P832_0560 MEL 3000 6000 <48 18 37 4,0 2,0 159 60 1062 1380 1380 = 2760
70,00 P832_0700 ME 3000 6000 <38 7,0 33 4,0 2,0 164 58 1238 1610 1610 3220
70,00 P832_0700 MEL 3000 6000 <48 17 37 4,0 2,0 164 58 1238 1610 1610 3220
80,00 P832_0800 ME 3000 6000 <38 6,9 33 4,0 2,0 159 58 1062 1380 1380 2760
80,00 P832_0800 MEL 3000 6000 <48 17 37 4,0 2,0 159 58 1062 1380 1380 = 2760
100,0 P832_1000 ME 3000 6000 <38 6,9 33 4,0 2,0 148 58 1015 1320 1320 2640
100,0 P832_1000 MEL 3000 6000 <48 17 37 4,0 2,0 148 58 1015 1320 1320 2640
4,000 P931_0040 ME 1800 3000 <60 100 50 3,0 - 407 70 2000 3000 = 5599
5,000 P931_0050 ME 2000 3500 <60 82 50 3,0 - 407 68 2000 = 3450 - 6900
7,000 P931_0070 ME 2300 4000 <60 69 50 3,0 - 375 66 2100 3105 - 6210
10,00 P931_0100 ME 2500 4000 <60 62 50 3,0 - 323 64 1769 2300 - 4600

P932 (M,;c oy = 3450 Nm)
16,00 P932_0160 ME 2000 3500 <48 37 63 4,0 - 403 64 2000 3000 - 6000
16,00 P932_0160 MEL 2000 3500 <60 65 67 4,0 - 404 64 2000 = 3000 - 6000
20,00 P932_0200 ME 2000 3500 <48 35 63 4,0 - 405 64 2483 3450 = 6900
20,00 P932_0200 MEL 2000 3500 <60 64 67 4,0 - 406 64 2483 3450 = 6900
25,00 P932_0250 ME 2500 4000 <48 28 63 4,0 - 405 62 2441 3300 = 6600
25,00 P932_0250 MEL 2500 4000 <60 56 67 4,0 - 406 62 2441 3300 - 6600
28,00 P932_0280 ME 2800 4500 <48 23 63 4,0 - 401 61 2280 3000 - 6000
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Typ

P932 (M;.cc max = 3450 Nm)

28,00
35,00
35,00
40,00
40,00
50,00
50,00
70,00
70,00
100,0
100,0

P932_0280 MEL
P932_0350 ME
P932_0350 MEL
P932_0400 ME
P932_0400 MEL
P932_0500 ME
P932_0500 MEL
P932_0700 ME
P932_0700 MEL
P932_1000 ME
P932_1000 MEL

Nimaxos

[min™"]

2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800

Nimaxze

[min~"]

4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500

o

[mm]

Ji
[kgem?]

51
23
51
20
48
20
48
20
48
20
48

m
[kg]

67
63
67
63
67
63
67
63
67
63
67

Ao,
[arcmin]

4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0

Ay
[arcmin]

C,
[Nm/arcmin]

401
403
404
39%4
394
399
399
372
372
321
321
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Loa
[dB(A)]

61
61
61
59
59
59
59
59
59
59
59

My
[Nm]

2280
2376
2376
2000
2000
2295
2295
2387
2387
1692
1692

Mzacc
[Nm]

3000
3300
3300
3000
3000
3200
3200
3156
3156
2200
2200

MZaccHY

[Nm]

MZNOT

[Nm]

6000
6600
6600
6000
6000
6400
6400
6312
6312
4400
4400
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2.2 Auswahltabellen
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2 Planetengetriebe P 2.3 MaRzeichnungen

2.3 Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.
Toleranzen
Vollwelle Toleranz
Passung ISO k6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A
Wuchtung Mit halber Passfeder

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

GewindegroRe M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe 10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
[mm]


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
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2.3 MaRzeichnungen

2 Planetengetriebe P

s2

2.3.1 Wellenausfithrung G (Vollwelle ohne Passfeder)
[¢
i2 c1 c6
| i3 15
1 c
8] ©
7))
L |_
A
5 o +-— L 8 g 8
A
\e]
[
rla[Bl— Al
al 17
®©
f6 [
- Die Rundlaufangabe gilt nur fir die verstarkte Lagerung D.
MaRe Getriebe
Typ Oa1 ap b1 cl ad el f1
P231 55 55 50, 6 12,6 63 7,0
P232 55 55 5016 6 124 63 7,0
P331 72 72 60, 7 16, 75 75
P332 72 75 60, 7 16, 75 75
P431 76 9 70,6 9 22, 85 75
P432 76 100 70,6 9 22, 85 75
P531 101 115 906 10 326 120 15,0
P532 101 120 90, 10 32 120 15,0
P731 144 150 130, 15 40,4 165 35
P732 144 150 130, 15 40, 165 35
P831 190 204 160, 15 55, 215 10,0
P832 190 204 1606 15 55 215 10,0
P931 212 230 180, 17 75, 250 10,0
P932 212 230 180, 17 75, 250 10,0

»

450
i2 i3
36 12
36 12
48 18
48 18
56 18
56 18
88 28
88 28
112 27
112 27
112 27
112 27
143 34
143 34

22
22
28
28
36
36
58
58
82
82
82
82
105
105

0,025
0,025
0,025
0,025
0,030
0,030
0,035
0,035
0,035
0,035
0,040
0,040

s
5,5
515
515
515
6,6
6,6
9,0
9,0
11,0
11,0
13,5
13,5
17,5
17,5

s2
M4
M4
M5
M5
M8
M8
M12
M12
M16
M16
M20
M20
M20
M20



2 Planetengetriebe P 2.3 MaRzeichnungen

BeispielmalRe Motoranschluss + Gesamtlinge

Typ b6 Jeb Jd2max 15 Oa6 c c6 f6 17 lg s6

P231_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 815 3,0 109,5 M5

P232_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 35 3,0 141,5 M5

P331_ME 6017 75 19 41 75 18 41,5 35 4,0 145,5 M5

P332_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 315 3,0 163,0 M5
P431_ME 9517 115 24 41 100 21 42,5 4,0 35 165,5 M8
P432_ME 60" 75 19 41 75 18 41,5 315 4,0 202,5 M5
P531_ME 11047 130 32 51 120 24 54,0 4,0 45 210,5 M8
P532_ME 9517 115 24 41 100 21 42,5 4,0 315 239,5 M8
P731_ME 13017 165 38 61 150 26 66,0 o5 45 264,5 M10
P732_ME 11047 130 32 51 120 24 54,0 40 45 302,5 M8
P831_ME 18017 215 48 83 204 & 80,5 55 8,5 3115 M12
P832_ME 13047 165 38 61 150 26 66,0 55 45 356,5 M10
P931_ME 180" 215 60 85 230 43 91,5 6,0 10,5 382,5 M12
P932_ME 18017 215 48 83 204 35 80,5 55 8,5 463,5 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6, 15 und Ig entsprechend verlangern, wenn das MaRB c, abhédngig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir die Motoradapter ME, MEL und MF finden Sie in unserem STOBER Confi-
gurator unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres An-

triebs herunterladen.


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

24

2.3 MaRzeichnungen

2 Planetengetriebe P

2.3.2 Wellenausfithrung P (Vollwelle mit Passfeder)
g
i2 cl c6
| i3 15
11 1 [
8] ©
»
I — |_
A
5o +-—fHHH R 888
N »
o
=y [ |
Clrlalel— (a1 T
®
u
6
i
T
- Die Rundlaufangabe gilt nur fir die verstarkte Lagerung D.
MafRe Getriebe
Typ Oa1 ap b1 cl ad el f1 i2 i3 |
P231 55 55 50,5 6 1246 63 7,0 36 12 2
P232 59 55 50,6 6 12 63 7,0 36 12 22
P331 72 72 60,5 7 16, 75 75 48 18 28
P332 72 75 60,5 7 16, 75 75 48 18 28
P431 76 98 70,6 9 22 85 75 56 18 36
P432 76 100 70,6 9 22 85 75 56 18 36
P531 101 115 90,6 10 32 120 15,0 88 28 58
P532 101 120 906 10 e 120 15,0 88 28 58
P731 144 150 13046 15 406 165 815 112 27 82
P732 144 150 130, 15 = 40, = 165 35 12 21 82
P831 190 204 160, 15 B 215 10,0 112 27 82
P832 190 204 1606 15 556 215 10,0 112 27 82
P931 212 230 18046 17 15 250 10,0 143 34 105
P932 212 230 18046 17 (5% 250 10,0 143 34 105

=

~N N OO OO R REWWWW NN DD NN

0,025
0,025
0,025
0,025
0,030
0,030
0,035
0,035
0,035
0,035
0,040
0,040

s
5,5
515
615
515
6,6
6,6
9,0
9,0
11,0
11,0
13,5
13,5
17,5
17,5

s2
M4
M4
M5
M5
M8
M8
M12
M12
M16
M16
M20
M20
M20
M20

13,5
13,5
18,0
18,0
24,5
24,5
35,0
35,0
43,0
43,0
59,0
59,0
79,5
79,5

u
A4x4x18
A4x4x18
Ab5x5x22
A5x5x22
AGx6x28
AGx6x28
A10%x8x50
A10x8x50
A12x8x70
A12x8x70
A16x10x70
A16x10x70
A20x12x90
A20x12x90
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BeispielmalRe Motoranschluss + Gesamtlinge

Typ b6 Jeb Jd2max 15 Oa6 c c6 f6 17 lg s6

P231_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 815 3,0 109,5 M5

P232_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 35 3,0 141,5 M5

P331_ME 6017 75 19 41 75 18 41,5 35 4,0 145,5 M5

P332_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 315 3,0 163,0 M5
P431_ME 9517 115 24 41 100 21 42,5 4,0 35 165,5 M8
P432_ME 60" 75 19 41 75 18 41,5 315 4,0 202,5 M5
P531_ME 11047 130 32 51 120 24 54,0 4,0 45 210,5 M8
P532_ME 9517 115 24 41 100 21 42,5 4,0 315 239,5 M8
P731_ME 13017 165 38 61 150 26 66,0 o5 45 264,5 M10
P732_ME 11047 130 32 51 120 24 54,0 40 45 302,5 M8
P831_ME 18017 215 48 83 204 & 80,5 55 8,5 3115 M12
P832_ME 13047 165 38 61 150 26 66,0 55 45 356,5 M10
P931_ME 180" 215 60 85 230 43 91,5 6,0 10,5 382,5 M12
P932_ME 18017 215 48 83 204 35 80,5 55 8,5 463,5 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6, 15 und Ig entsprechend verlangern, wenn das MaRB c, abhédngig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir die Motoradapter ME, MEL und MF finden Sie in unserem STOBER Confi-
gurator unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres An-

triebs herunterladen.
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2.4

Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
P 4 3 1 S G S S 0100 ME
Erklarung
Bezeichnung Ausfithrung
Typ Planetengetriebe
GroRe 4 (Beispiel)
Generation Generation 3
Stufen 1-stufig
2-stufig
Gehéause Standard
Welle Vollwelle ohne Passfeder

meom-ommNHwh'ug
o
)

Vollwelle mit Passfeder

Lager Standardlagerung
Axial verstarkte Lagerung (P3 - P9)
Radial verstarkte Lagerung (P3 - P9)*

Drehspiel Standard

Reduziert

0100 Ubersetzungskennzahl (i x 10) i =10 (Beispiel)

ME Motoradapter Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung

MEL Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung fir groRe
Motoren

MF Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung

MB? Motoradapter ServoStop mit Bremse

Um die Typenbezeichnung zu vervolistdndigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

fé
e}
[0}
ASY
N
o
S
O O
wl 0O
e ©
17
Motortyp oder Motorabmessungen: &

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wiahlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [ 2.6.4]

Bei Reversierbetrieb der Abtriebswelle von * 20 ° bis + 90 ° und horizontalem Einbau beachten Sie das
Kapitel [ 2.6.5]

P531, P7 - P9: Doppelte Abdichtung fiir Motoradapter (Option)

Steckschlisseleinsatz fir die Montage des Motors an das Getriebe iber den Motoradapter ME/MEL/
MF (Option)

! Nicht fiir Option Drehspiel reduziert.
?Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse 1D 443234,


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
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241 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-

lautert.

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG 19/21 E :
stoBeR Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE

o

-_—

2 P432SPSS0160ME
Madein i=16,000;95/115/19; HCE 150 H1; 0,14
Germany SN| 10328933 CD: 8341213 El'r-,
1T 1 | | | |
34 5 6 7 8 9 10
Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Serialnummer des Getriebes

MaRe des Motoradapters (Durchmesser von Passrand/Lochkreis/Motorwelle)
Kundenspezifische Daten

Schmierstoffspezifikation

Schmierstofffiillmenge

Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)

QR-Code (Link zu Produktinformationen)

O 00 N O U1 A W N

=
o

2411 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts

einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

2.5 Produktbeschreibung

2.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter zum Anbau Motoradapter MB zum An- Synchron-Servomotor EZ  Motoradapter MB + Syn- Lean-Motor LM
von Synchron-Servomoto- bau von Synchron-Servo- chron-Servomotor EZ
ren motoren

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 443234 _de Katalog ID 442437_de Katalog ID 443311_de Katalog ID 443016_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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2.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME/MEL)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Einteilige, robuste Klemmkupplung mit Spreizfunktion

e Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

e  Beireduziertem Drehspiel muss die Motorwellenlagerung axial spielfrei ausgefiihrt sein

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

2.5.3 Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung (MF)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der FlexiAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e  Einfacher und schneller Motoranbau

e Robuste, lasergeschweilSte Balgkupplung mit Spreizfunktion

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
e Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

e  GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 2: Kupplung FlexiAdapt

2.5.4 Einbaubedingungen

Die angegebenen Drehmomente und Kréafte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 12.9. Zuséatzlich missen die Getriebegehduse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.
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2.5.5 Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.

2.5.6 Weitere Produktmerkmale

Merkmal

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache)

Lackierung

Explosionsgeschiitzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU
(Option)

Wirkungsgrad:

Nger 1-stufig

Nger 2-stufig

Schutzart?

2.5.7 Drehrichtung

Ein- und Abtrieb drehen sich gleichsinnig.

D

2.6 Projektierung

Wert

<90°C

Schwarz RAL 9005

Lieferbar, siehe Dokument ID
441677_de

97 %
95 %
IP65

Projektieren Sie Ihre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-

ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-

beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

*Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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2.6.1 Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.

Entnehmen Sie die Werte fUr i, Nyy.008 Nimaxzer Maace (Maaceir D€I reduziertem Drehspiel), M,y und M, den
Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB;, fB,,, fB, und fB,; den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.

op’
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

n =

2m*

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
|n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
M2eq* = t t
P B L I

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,00
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
Zyklusbetrieb B,
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,00

> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,15
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Temperatur B,

Motorkiihlung Umgebungstemperatur

Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15

Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25

Hinweise

e  Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 90 °C darf nicht Gberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.

2.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:

e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog

e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. <100 min™ (F,..x = Faa1005 Farean = Faradi00s Moy = Magaco)

e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt
werden

Zulassige Wellenbelastungen Standardlagerung S

Typ Z Faxt00 Faraai00 Pt Mai100 M ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P2 17,0 500 1200 1300 34 36
P3 17,5 1000 2500 2500 79 79
P4 18,5 1500 4000 4500 146 164
P5 19,5 2300 6500 7000 315 340
P7 23,0 2900 8500 9000 544 576
P8 24,5 4700 13000 18000 852 1179
P9 33,0 6000 18000 27000 1539 2309

Abb. 3: Empfehlung Lagerzuordnung S (z. B. bei Geradverzahnung)
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Zuldssige Wellenbelastungen axial verstarkte Lagerung D

Typ z2 anxmo FZraleO FZrad,a:c Mzkmo Mlk,a:c
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P3 20,0 2500 2750 2750 % 94
P4 22,5 4000 4500 5000 182 203
P5 25,5 6000 7000 8000 382 436
P7 29,0 10000 9500 10000 665 700
P8 32,0 15500 15000 18000 1095 1314
P9 44,0 25000 20000 30000 1930 2895

Abb. 4: Empfehlung Lagerzuordnung D (z. B. bei Schragverzahnung)

Zuldssige Wellenbelastungen radial verstarkte Lagerung Z

Typ Z, Frax100 Firadi00 Firad,ace M;i100 My ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P3 17,5 600 3000 3000 95 95
P4 18,5 1000 5000 5000 183 183
P5 19,5 1600 8000 8000 388 388
P7 23,0 2000 10000 10000 640 640
P8 24,5 3600 18000 18000 1179 1179
P9 33,0 5000 27000 35000 2309 2993

Abb. 5: Empfehlung Lagerzuordnung Z (z. B. bei Riementrieben)

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,.. > 100 min™ gilt:

F F M
F2axN — 2ax100 F2radN — 2rad100 M2kN — 2k100
3 n2m* 3 an* 3 n2m*
100 min™ 100 min™ 100 min™

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraq100 UNd M0 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.
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-Foax +Foax
Qq __
> +F 2rad
o
i
-F 2rad
X2
| z2

Abb. 6: Kraftangriffspunkte

Die angegebenen Werte fir F,,,4,0, und F,4 ... beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Ab-
triebswelle: x, = 1/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel MaRzeichnungen.

Fur andere Kraftangriffspunkte gilt:

M — 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc' : (X2 + 22)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften muissen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kdnnen Sie die zuldssigen Krafte und Momente fir F,,,;q0,
Fradioo UNd M0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : |M2k,acc,1* t+...t |n2m,n* ' 1:n* : |M2k,acc,n*
My oqr = 3
o o S S (LAY
nzmm ot 2mn* | Lne
3 3
F _ |n2m,1*| ' t1* : |F2rad,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : |F2rad,acc,n*
2rad,eq*
T U

Fiir die Lagerlebensdauer L, gilt (ED,, < 40 %):
Lyon > 10000 h bei 1 < My/M,,. < 1,25
Ly > 20000 h bei 1,25 < M, /My < 1,5

Lion > 30000 h bei 1,5 < M, /My«
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

0,
L 40%

10n(ED,p=40%) " £y
10

L

10h
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2.6.4

Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

2 Planetengetriebe P 2.6 Projektierung

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-

nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fpe @ |

sp

< My,

Isp

FWk’

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ

P231_ME
P232_ME
P331_ME
P332_ME
P431_ME
P432_ME
P531_ME
P532_ME
P731_ME
P732_ME
P831_ME
P832_ME
P931_ME
P932_ME

Die Werte gelten auch fiir die Motoradapter MEL und MF.

Empfehlung Radialwellendichtringe

M,

[Nm]

10
10
20
10
40
20
80
40
200
80
400
200
800
400

Fur eine Einschaltdauer > 60 % und bei hdheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-

alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e  Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestandigkeit in Olen und Fetten

e Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Uber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn

Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die

einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.
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2.6.5 Reversierbetrieb

Um die Schmierung der umlaufenden Verzahnungsteile bei zyklischem Reversierbetrieb von + 20° bis + 90°
am Abtrieb zu gewahrleisten, achten Sie beim horizontalen Einbau des Getriebes unbedingt auf die Stellung

der Abtriebswelle, wie sie in untenstehenden Bildern gezeigt wird. Die Bilder zeigen die Mittellage des Re-
versierbetriebs. Zyklischer Reversierbetrieb < + 20° auf Anfrage.

Vollwelle ohne Passfeder

Vollwelle mit Passfeder

1 Lage der Markierung: oben 1 Lage der Passfeder: oben

Hinweise

e  Wenn Sie die Vollwelle ohne Passfeder (G) verwenden, miissen Sie die Lage der Markierung bei der

Montage beachten.

Verwenden Sie alternativ die Vollwelle mit Passfeder (P). Die Passfeder dient dann zur Lageorientie-
rung. Fir eine spielfreie Verbindung, verwenden Sie zusatzlich eine Klemmung.

2.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

443356 _de
Betriebsanleitung Explosionsgeschitzte Planetengetriebe P/PA/PE/PH/ 443030_de
PHA/PHQ/PHQA/PHV/PHVA

Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe

Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren P23 — P93

441677_de
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Planetengetriebe

3.1 U berSiCht Technische Daten
i 4-100

High-Performance Prazisions-Planetengetriebe M,.,.. 60 — 7500 Nm

Merkmale Ad, 1 -4 arcmin
Nget 93-96%

Leistungsdichte 2. 8. 0.8, 04

Drehspiel 2. 8.2.8.8.9

Preisklasse €€€

Wellenbelastung 2. 8.2.8.0.9

Laufruhe 2.0.8. 8. 0

Verdrehsteifigkeit 2. 8.0, 8. 0¢

Massentragheitsmoment 2.0.8. 9. 0A¢

Schragverzahnung v

Wartungsfrei v

Beliebige Einbaulage v

Dauerbetrieb ohne Kihlung v

Steife Abtriebslager durch Vorspannung v

Abtriebslager verstarkt (PH3 — PH5) v (Option)

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende k7svr7svc gut | % k%% hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium



3 Planetengetriebe PH 3.2 Auswahltabellen

3.2 Auswahltabellen

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhdhen bis 1000 m tiber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Bei der Ausfiihrung mit verstirkter Lagerung und Ubersetzungen < 5 reduziert sich die maximal zuldssige
Eintriebsdrehzahl n,,,..,.. Werte finden Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [+ 18.1].
i Typ Ninaxpe | Mimaxze Ay J; m Ao, A,y C, Loa M,y Myce  Mpacor  Myor
[min™]  [min™"] [mm] [kgcm?] [kg] [arcmin] [arcmin] [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

PH331 (e ey = 85 Nm)

5,000 PH331_0050 ME 4000 8000 <19 0,46 1,8 4,0 2,0 15 58 45 80 85 160
5,000 PH331_0050 MEL 4000 8000 <24 0,89 22 4,0 2,0 15 58 45 80 85 160
7,000 PH331_0070 ME 5000 8000 <19 0,42 1,8 4,0 2,0 12 57 45 75 7 150
7,000 PH331_0070 MEL 5000 8000 <24 0,85 22 4,0 2,0 12 57 45 75 7 150
10,00 PH331_0100 ME 5500 8000 <19 0,40 1,8 4,0 2,0 9,1 55 36 60 60 120
10,00 PH331_0100 MEL 5500 8000 <24 0,83 2,2 4,0 2,0 9,1 55 36 60 60 120
20,00 PH332_0200 ME 5500 8000 <14 0,13 2,0 4,0 2,0 14 59 45 80 85 160
20,00 PH332_0200 MEL 5500 8000 <19 0,42 24 4,0 2,0 14 59 45 80 85 160
25,00 PH332_0250 ME 6000 8000 <14 0,11 2,0 4,0 2,0 14 57 50 80 85 160
25,00 PH332_0250 MEL 6000 8000 <19 0,41 24 4,0 2,0 14 57 50 80 85 160
28,00 PH332_0280 ME 6000 8000 <14 0,13 2,0 4,0 2,0 12 59 50 75 75 150
28,00 PH332_0280 MEL 6000 8000 <19 0,42 24 4,0 2,0 12 59 50 75 75 150
35,00 PH332_0350 ME 6000 8000 <14 0,11 2,0 4,0 2,0 14 56 50 80 85 160
35,00 PH332_0350 MEL 6000 8000 <19 0,40 24 4,0 2,0 14 56 50 80 85 160
40,00 PH332_0400 ME 6000 8000 <14 0,13 2,0 4,0 2,0 9,0 58) 50 67 67 134
40,00 PH332_0400 MEL 6000 8000 <19 0,42 24 4,0 2,0 9,0 59 50 67 67 134
50,00 PH332_0500 ME 6000 8000 <14 0,11 2,0 4,0 2,0 12 54 50 75 75 150
50,00 PH332_0500 MEL 6000 8000 <19 0,40 24 4,0 2,0 12 54 50 75 75 150
70,00 PH332_0700 ME 6000 8000 <14 0,10 2,0 4,0 2,0 1 54 53 69 69 138
70,00 PH332_0700 MEL 6000 8000 <19 0,39 24 4,0 2,0 11 54 53 69 69 138
100,0 PH332_1000 ME 6000 8000 <14 0,10 2,0 4,0 2,0 8,9 54 46 60 60 120
100,0 PH332_1000 MEL 6000 8000 <19 0,39 24 4,0 2,0 8,9 54 46 60 60 120
4,000 PH431_0040 ME 2600 5000 <24 13 4,0 3,0 1,0 36 61 90 136 189 273
4,000 PH431_0040 MEL 2600 5000 <32 2,9 48 3,0 1,0 36 61 90 136 189 273
5,000 PH431_0050 ME 3000 6000 <24 11 4,0 3,0 1,0 35 99 90 172 189 344
5,000 PH431_0050 MEL 3000 6000 <32 2,7 48 3,0 1,0 35 59 90 172 189 344
7,000 PH431_0070 ME 3200 6000 <24 0,99 4,0 3,0 1,0 30 58 90 160 175 320
7,000 PH431_0070 MEL 3200 6000 <32 2,6 4.8 3,0 1,0 30 58 90 160 175 320
10,00 PH431_0100 ME 3500 7000 <24 0,91 4,0 3,0 1,0 21 56 75 115 115 230
10,00 PH431_0100 MEL 3500 7000 <32 2,5 4,8 3,0 1,0 21 56 75 115 115 230
16,00 PH432_0160 ME 4000 8000 <19 0,50 48 3,0 1,0 31 60 90 160 173 312
16,00 PH432_0160 MEL 4000 8000 <24 0,93 52 3,0 1,0 31 60 90 160 173 312
20,00 PH432_0200 ME 4000 8000 <19 0,46 4,8 3,0 1,0 31 60 95 150 150 299
20,00 PH432_0200 MEL 4000 8000 <24 0,89 52 3,0 1,0 31 60 95 150 150 299
25,00 PH432_0250 ME 4500 8000 <19 0,45 4,8 3,0 1,0 32 58 100 161 174 322
25,00 PH432_0250 MEL 4500 8000 <24 0,88 52 3,0 1,0 32 58 100 161 174 322
28,00 PH432_0280 ME 4500 8000 <19 0,48 48 3,0 1,0 31 57 95 160 173 312
28,00 PH432_0280 MEL 4500 8000 <24 0,91 52 3,0 1,0 31 57 95 160 173 312
3500 PH432_0350 ME 4500 8000 <19 0,44 48 3,0 1,0 32 57 110 160 174 320
35,00 PH432_0350 MEL 4500 8000 <24 0,87 52 3,0 1,0 32 57 110 160 174 320
40,00 PH432_0400 ME 4500 8000 <19 0,47 48 3,0 1,0 30 ) 110 155 169 310
40,00 PH432_0400 MEL 4500 8000 <24 0,90 52 3,0 1,0 30 55 110 155 169 310
50,00 PH432_0500 ME 4500 8000 <19 0,44 4,8 3,0 1,0 31 55 120 159 174 318
50,00 PH432_0500 MEL 4500 8000 <24 0,87 52 3,0 1,0 31 55 120 159 174 318
70,00 PH432_0700 ME 4500 8000 <19 0,41 4,8 3,0 1,0 27 55 120 158 164 316

70,00 PH432_0700 MEL 4500 8000 <24 0,84 52 3,0 1,0 27 55 120 158 164 316
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3.2 Auswahltabellen

i Typ Nimaxp |~ Mimaxze Ayw J; m Ay, Ay C, Loa M,y Mysee  Mpacour  Mayor
[min™]  [min™"] [mm] [kgem?] [kg] [arcmin] = [arcmin] [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
100,0 PH432_1000 ME 4500 8000 <19 0,40 48 3,0 1,0 20 55 85 110 110 220
100,0 PH432_1000 MEL 4500 8000 <24 0,83 52 3,0 1,0 20 55 85 110 110 220
PH531 (My.c; max = 400 Nm)
4,000 PH531_0040 ME 2200 5000 <32 41 6,6 3,0 1,0 90 62 210 355 387 696
4,000 PH531_0040 MEL 2200 5000 <38 7,7 77 3,0 1,0 N 62 210 355 387 696
5,000 PH531_0050 ME 2500 5500 <32 35 6,6 3,0 1,0 91 60 220 385 400 705
5,000 PH531_0050 MEL 2500 5500 <38 71 77 3,0 1,0 91 60 220 385 400 705
7,000 PH531_0070 ME 3000 6000 <32 3,1 6,6 3,0 1,0 75 59 210 370 387 705
7,000 PH531_0070 MEL 3000 6000 <38 6,6 77 3,0 1,0 75 59 210 370 387 705
10,00 PH531_0100 ME 3300 6500 <32 2,8 6,6 3,0 1,0 53 57 180 288 288 575
10,00 PH531_0100 MEL 3300 6500 <38 6,3 7,7 3,0 1,0 53 57 180 288 288 575
PH532 (M5 cc max = 400 Nm)
16,00 PH532_0160 ME 3500 7000 <24 11 79 3,0 1,0 82 61 230 355 355 696
16,00 PH532_0160 MEL 3500 7000 <32 2,8 8,8 3,0 1,0 82 61 230 355 355 696
20,00 PH532_0200 ME 3500 7000 <24 1,0 79 3,0 1,0 85 61 250 370 387 705
20,00 PH532_0200 MEL 3500 7000 <32 2,6 8,8 3,0 1,0 85 61 250 370 387 705
25,00 PH532_0250 ME 3700 7500 <24 1,0 79 3,0 1,0 84 59 260 385 400 705
25,00 PH532_0250 MEL 3700 7500 <32 2,6 8,8 3,0 1,0 84 59 260 385 400 705
28,00 PH532_0280 ME 4000 8000 <24 1.1 79 3,0 1,0 79 58 240 355 387 696
28,00 PH532_0280 MEL 4000 8000 <32 2,7 8,8 3,0 1,0 80 58 240 355 387 696
35,00 PH532_0350 ME 4000 8000 <24 0,99 79 3,0 1,0 84 58 290 385 400 705
35,00 PH532_0350 MEL 4000 8000 <32 2,6 8,8 3,0 1,0 84 58 290 385 400 705
40,00 PH532_0400 ME 4000 8000 <24 1,1 7.9 3,0 1,0 74 56 260 355 356 696
40,00 PH532_0400 MEL 4000 8000 <32 2,7 8,8 3,0 1,0 74 56 260 355 356 696
50,00 PH532_0500 ME 4000 8000 <24 0,97 79 3,0 1,0 79 56 296 385 400 705
50,00 PH532_0500 MEL 4000 8000 <32 2,6 8,8 3,0 1,0 79 56 296 385 400 705
70,00 PH532_0700 ME 4000 8000 <24 0,90 79 3,0 1,0 70 56 284 370 387 705
70,00 PH532_0700 MEL 4000 8000 <32 25 8,8 3,0 1,0 70 56 284 370 387 705
100,0 PH532_1000 ME 4000 8000 <24 0,87 79 3,0 1,0 52 56 221 288 288 575
100,0 PH532_1000 MEL 4000 8000 <32 2,5 8,8 3,0 1,0 52 56 221 288 288 575
PH731 (Myzcc max = 924 Nm)
4,000 PH731_0040 ME 1900 4000 <38 12 12 3,0 1,0 207 63 440 840 924 1321
4,000 PH731_0040 MEL 1900 4000 <48 22 16 3,0 1,0 219 63 440 840 924 1680
5,000 PH731_0050 ME 2200 5000 <38 9,5 12 3,0 1,0 190 61 440 882 924 1651
5,000 PH731_0050 MEL 2200 5000 <48 20 16 3,0 1,0 196 61 440 882 924 1720
7,000 PH731_0070 ME 2500 5000 <38 8,0 12 3,0 1,0 160 60 440 869 869 1720
7,000 PH731_0070 MEL 2500 5000 <48 18 16 3,0 1,0 162 60 440 869 869 1720
10,00 PH731_0100 ME 2500 5000 <38 72 12 3,0 1,0 123 58 350 575 575 1150
10,00 PH731_0100 MEL 2500 5000 <48 17 16 3,0 1,0 123 58 350 @ 575 575 1150
16,00 PH732_0160 ME 3000 6000 <32 3,6 15 3,0 1,0 200 62 450 740 740 1480
16,00 PH732_0160 MEL 3000 6000 <38 72 16 3,0 1,0 200 62 450 740 740 1480
20,00 PH732_0200 ME 3000 6000 <32 3.2 15 3,0 1,0 186 62 460 805 845 1610
20,00 PH732_0200 MEL 3000 6000 <38 6,7 16 3,0 1,0 186 62 460 805 845 1610
25,00 PH732_0250 ME 3500 7000 <32 3,1 15 3,0 1,0 185 60 500 866 908 1720
25,00 PH732_0250 MEL 3500 7000 <38 6,7 16 3,0 1,0 185 60 500 866 908 1720
28,00 PH732_0280 ME 3700 7000 <32 34 15 3,0 1,0 194 59 540 770 880 1540
28,00 PH732_0280 MEL 3700 7000 <38 6,9 16 3,0 1,0 194 59 540 770 880 1540
35,00 PH732_0350 ME 3700 7000 <32 3,1 15 3,0 1,0 183 59 540 866 908 1720
35,00 PH732_0350 MEL 3700 7000 <38 6,6 16 3,0 1,0 183 59 540 = 866 908 1720
40,00 PH732_0400 ME 3700 7000 <32 34 15 3,0 1,0 182 57 540 770 770 1540
40,00 PH732_0400 MEL 3700 7000 <38 6,9 16 3,0 1,0 182 57 540 770 770 1540
50,00 PH732_0500 ME 3700 7000 <32 3,0 15 3,0 1,0 176 57 600 830 834 1660
50,00 PH732_0500 MEL 3700 7000 <38 6,6 16 3,0 1,0 176 57 600 830 834 1660
70,00 PH732_0700 ME 3700 7000 <32 2,8 15 3,0 1,0 154 57 600 809 847 1617
70,00 PH732_0700 MEL 3700 7000 <38 6,3 16 3,0 1,0 154 57 600 809 847 1617
100,0 PH732_1000 ME 3700 7000 <32 2,7 15 3,0 1,0 121 57 423 550 550 1100
100,0 PH732_1000 MEL 3700 7000 <38 6,2 16 3,0 1,0 121 57 423 550 550 1100
PH831 (M;.c max = 2300 Nm)
4,000 PH831_0040 ME 1400 3500 <48 44 i 3,0 1,0 512 64 880 1820 2112 2408
4,000 PH831_0040 MEL 1400 3500 <60 72 36 3,0 1,0 553 64 880 1820 2112 3639
5,000 PH831_0050 ME 1600 4000 <48 33 31 3,0 1,0 534 62 1100 2100 2300 3010
5,000 PH831_0050 MEL 1600 4000 <60 62 36 3,0 1,0 561 62 1100 2100 2300 4200
7,000 PH831_0070 ME 2000 4000 <48 26 31 3,0 1,0 441 61 1000 2000 2112 4000
7,000 PH831_0070 MEL 2000 4000 <60 54 36 3,0 1,0 450 61 1000 2000 2112 4000
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3 Planetengetriebe PH 3.2 Auswahltabellen

i Typ Nimaxp |~ Mimaxze Ayw J; m Ay, Ay C, Loa M,y Mysee  Mpacour  Mayor
[min™]  [min™"] [mm] [kgem?] [kg] [arcmin] = [arcmin] [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
PH831 (M;.c max = 2300 Nm)

10,00 PH831_0100 ME 2200 4000 <48 22 31 3,0 1,0 338 59 850 1392 1392 2784
10,00 PH831_0100 MEL 2200 4000 <60 50 36 3,0 1,0 341 59 850 1392 1392 2784
16,00 PH832_0160 ME 2500 4500 <38 1 36 3,0 1,0 490 63 1100 2000 2200 3929
16,00 PH832_0160 MEL 2500 4500 <48 22 40 3,0 1,0 494 63 1100 2000 2200 3929
20,00 PH832_0200 ME 2500 4500 <38 94 36 3,0 1,0 518 63 1250 2100 2300 4200
20,00 PH832_0200 MEL 2500 4500 <48 20 40 3,0 1,0 521 63 1250 2100 2300 4200
25,00 PH832_0250 ME 2700 5500 <38 9,0 36 3,0 1,0 516 61 1300 2100 2300 4200
25,00 PH832_0250 MEL 2700 5500 <48 19 40 3,0 1,0 518 61 1300 2100 2300 4200
28,00 PH832_0280 ME 3000 6000 <38 10 36 3,0 1,0 AT7 60 1100 2000 2000 3929
28,00 PH832_0280 MEL 3000 6000 <48 20 40 3,0 1,0 478 60 1100 2000 2000 3929
35,00 PH832_0350 ME 3000 6000 <38 8,7 36 3,0 1,0 509 60 1450 2100 2300 4200
35,00 PH832_0350 MEL 3000 6000 <48 19 40 3,0 1,0 509 60 1450 2100 2300 4200
40,00 PH832_0400 ME 3000 6000 <38 9,9 36 3,0 1,0 452 58 1100 1920 1936 3840
40,00 PH832_0400 MEL 3000 6000 <48 20 40 3,0 1,0 452 58 1100 1920 1936 3840
50,00 PH832_0500 ME 3000 6000 <38 8,5 36 3,0 1,0 490 58 1657 2100 2300 4200
50,00 PH832_0500 MEL 3000 6000 <48 19 40 3,0 1,0 490 58 1657 2100 =~ 2300 4200
70,00 PH832_0700 ME 3000 6000 <38 75 36 3,0 1,0 425 58 1422 1848 1936 3696
70,00 PH832_0700 MEL 3000 6000 <48 18 40 3,0 1,0 425 58 1422 1848 1936 3696
100,0 PH832_1000 ME 3000 6000 <38 6,9 36 3,0 1,0 333 58 1062 1380 1380 2760
100,0 PH832_1000 MEL 3000 6000 <48 17 40 3,0 1,0 333 58 1062 1380 1380 2760
PH942 (M. rnax = 5000 Nm)
12,00 PH942_0120 ME 1800 3000 <48 68 69 3,0 1,0 1200 66 3000 4600 4600 6997
12,00 PH942_0120 MEL 1800 3000 <60 96 73 3,0 1,0 1223 66 3000 4600 4600 9200
16,00 PH942_0160 ME 2000 3500 <48 40 69 3,0 1,0 1181 64 3000 5000 5000 9330
16,00 PH942_0160 MEL 2000 3500 <60 68 73 3,0 1,0 1193 64 3000 5000 5000 10000
18,00 PH942_0180 ME 1800 3000 <48 62 69 3,0 1,0 1120 66 3000 5000 5000 10000
18,00 PH942_0180 MEL 1800 3000 <60 90 73 3,0 1,0 1129 66 3000 5000 5000 10000
20,00 PH942_0200 ME 2500 4000 <48 31 69 3,0 1,0 1174 62 3000 5000 5000 10000
20,00 PH942_0200 MEL 2500 4000 <60 59 73 3,0 1,0 1182 62 3000 5000 5000 10000
24,00 PH942_0240 ME 2000 3500 <48 37 69 3,0 1,0 1112 64 3000 5000 5000 10000
24,00 PH942_0240 MEL 2000 3500 <60 65 73 3,0 1,0 117 64 3000 5000 5000 10000
28,00 PH942_0280 ME 2800 4500 <48 25 69 3,0 1,0 1147 61 3500 5000 5000 10000
28,00 PH942_0280 MEL 2800 4500 <60 53 73 3,0 1,0 1151 61 3500 5000 5000 10000
30,00 PH942_0300 ME 2500 4000 <48 29 69 3,0 1,0 1110 62 3300 5000 5000 10000
30,00 PH942_0300 MEL 2500 4000 <60 57 73 3,0 1,0 1113 62 3300 5000 5000 10000
32,00 PH942_0320 ME 2800 4500 <48 23 69 3,0 1,0 1105 60 3200 4600 4600 9200
32,00 PH942_0320 MEL 2800 4500 <60 51 73 3,0 1,0 1108 60 3200 4600 4600 9200
40,00 PH942_0400 ME 2800 4500 <48 21 69 3,0 1,0 1064 89 3200 4600 4600 9200
40,00 PH942_0400 MEL 2800 4500 <60 49 73 3,0 1,0 1066 59 3200 4600 4600 9200
42,00 PH942_0420 ME 2800 4500 <48 23 69 3,0 1,0 1099 61 3500 5000 5000 10000
42,00 PH942_0420 MEL 2800 4500 <60 52 73 3,0 1,0 1101 61 3500 5000 5000 10000
48,00 PH942_0480 ME 2800 4500 <48 22 69 3,0 1,0 1081 60 3500 5000 5000 10000
48,00 PH942_0480 MEL 2800 4500 <60 51 73 3,0 1,0 1083 60 3500 5000 5000 10000
60,00 PH942_0600 ME 2800 4500 <48 20 69 3,0 1,0 1064 59 3500 5000 5000 10000
60,00 PH942_0600 MEL 2800 4500 <60 49 73 3,0 1,0 1064 59 3500 5000 5000 10000
18,00 PH1042_0180 ME 1800 3000 <48 64 84 3,0 - 1721 66 4600 6900 = 10496
18,00 PH1042_0180 MEL 1800 3000 <60 92 89 3,0 = 1748 66 4600 6900 = 13800
24,00 PH1042_0240 ME 2000 3500 <48 38 84 3,0 - 1725 64 4700 7500 - 13995
24,00 PH1042_0240 MEL 2000 3500 <60 66 89 3,0 - 1737 64 4700 7500 - 15000
30,00 PH1042_0300 ME 2500 4000 <48 30 84 3,0 - 1719 62 5000 7500 - 15000
30,00 PH1042_0300 MEL 2500 4000 <60 58 89 3,0 - 1726 62 5000 7500 - 15000
42,00 PH1042_0420 ME 2800 4500 <48 24 84 3,0 = 1693 61 5000 7500 = 15000
42,00 PH1042_0420 MEL 2800 4500 <60 52 89 3,0 = 1697 61 5000 7500 = 15000
60,00 PH1042_0600 ME 2800 4500 <48 21 84 3,0 = 1611 58) 4900 7000 = 14000

60,00 PH1042_0600 MEL 2800 4500 <60 49 89 3,0 = 1613 59 4900 7000 = 14000



3.3 MaBzeichnungen 3 Planetengetriebe PH

3.3 Mafdzeichnungen
In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.
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MafRe Getriebe

Typ Jal b1 Obf cl adf el Def 1 i2 i3 Ih r Ts1 s7 sf tf
PH331 86 64, 40, 4 20,0 79 31,5 7 19,5 16,5 4 0,020 45 - M5 7
PH332 86 64,, 40, 4 20,0 79 35 7 19,5 16,5 4 0,020 45 - M5 7
PH431 118 90y, 63,7 7 31,51 109 50,0 10 30,0 24,0 6 0,020 55 - M6 11
PH432 118 90, 63, 7 31,5 109 50,0 10 30,0 24,0 6 0,020 55 - M6 1
PH531 145 10,7 80, 8 40,01 135 63,0 12 29,0 23,0 6 0,020 515) - M6 11
PH532 145 110,7 80, 8 40,0 135 63,0 12 29,0 23,0 6 0,020 55 - M6 11
PH731 179 140, 100,, 10 50,01 168 80,0 12 38,0 32,0 6 0,025 6,6 - M8 14
PH732 179 140,, 100,, 10 50,0 168 80,0 12 38,0 32,0 6 0,025 6,6 - M8 14
PH831 247 200,, 160, 12 80,0 233 125,0 15 50,0 42,0 8 0,030 9,0 M10 M10 18
PH832 247 200, 160,, 12 80,0 233 125,0 15 50,0 42,0 8 0,030 9,0 M10 M10 18
PH942 300 255, 180,, 18 90,0 280 140,0 20 66,0 55,0 12 0,030 13,5 M8 M16 24
PH1042 330 285,; 200, 20 95,0 310 160,0 20 75,0 60,0 10 0,040 13,5 M10 M20 28
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BeispielmalRe Motoranschluss + Gesamtlinge

Typ b6 Jeb Jd2max 15 a6 c c6 f6 17 lg s6
PH331_ME 60M 75 19 41 75 18 41,5 815 4,0 98,5 M5
PH332_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 315 3,0 116,0 M5
PH431_ME 95 115 24 41 100 21 425 40 815 113,5 M8
PH432_ME 60" 75 19 41 75 18 415 35 4,0 150,5 M5
PH531_ME 11017 130 32 51 120 24 54,0 4,0 45 132,0 M8
PH532_ME 95t 115 24 41 100 21 42,5 4,0 315 161,0 M8
PH731_ME 13017 165 38 61 150 26 66,0 55 45 161,0 M10
PH732_ME 11017 130 32 51 120 24 54,0 4,0 45 199,0 M8
PH831_ME 18017 215 48 83 204 35 80,5 55 8,5 218,0 M12
PH832_ME 13017 165 38 61 150 26 66,0 55 45 263,0 M10
PH942_ME 180" 215 48 83 204 & 80,5 55 8,5 334,5 M12
PH1042_ME 18017 215 48 83 204 35 80,5 55 8,5 350,5 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6, I5 und Ig entsprechend verldangern, wenn das MaRB c, abhangig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir die Motoradapter ME, MEL und MF finden Sie in unserem STOBER Confi-
gurator unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres An-

triebs herunterladen.
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3.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
PH 5 3 2 S F S S 0250 ME

Erklarung

Code Bezeichnung Ausfiihrung

PH Typ Planetengetriebe

5 GroRe 5 (Beispiel)

3 Generation Generation 3

4 Generation 4

1 Stufen 1-stufig

2 2-stufig

S Gehduse Standard

F Welle Flanschwelle

S Lager Standardlagerung

Vv Verstarkte Lagerung (PH3 - PH5)

S Drehspiel Standard

R Reduziert (PH3 - PH9)

0250 Ubersetzungskennzahl (i x 10) i =25 (Beispiel)

ME Motoradapter Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung

MEL Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung fir groRe
Motoren

MF Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung

mB! Motoradapter ServoStop mit Bremse

Um die Typenbezeichnung zu vervolistindigen, geben Sie bei Ihrer Bestellung zusatzlich an:

fé
e}
[0}
ASY
N
o
ASS
O O
ol D
e ©
7
e  Motortyp oder Motorabmessungen: &

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

e  Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [ 3.6.4]

e  BeiReversierbetrieb der Abtriebswelle von * 20 ° bis + 90 ° und horizontalem Einbau beachten Sie das
Kapitel [ 3.6.5]

e  PH531, PH7 - PH10: Doppelte Abdichtung fiir Motoradapter (Option)

e Steckschlisseleinsatz fiir die Montage des Motors an das Getriebe Giber den Motoradapter ME/MEL/
MF (Option)

44  *Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse ID 443234,


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
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3.41 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-

lautert.

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG 19/21 E :
stoBeR Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE

o

-_—

2 P432SPSS0160ME
Madein i=16,000;95/115/19; HCE 150 H1; 0,141
Germany SN| 10328933 CD: 8341213 El'r-l
1T 1 | | | |
34 5 6 7 8 9 10
Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Serialnummer des Getriebes

MaRe des Motoradapters (Durchmesser von Passrand/Lochkreis/Motorwelle)
Kundenspezifische Daten

Schmierstoffspezifikation

Schmierstofffiillmenge

Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)

QR-Code (Link zu Produktinformationen)

O 00 N O U1 A W N

=
o

3.411 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts

einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

3.5 Produktbeschreibung

3.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter zum Anbau von Motoradapter MB zum Anbau Synchron-Servomotor EZ Motoradapter MB + Synchron-

Synchron-Servomotoren von Synchron-Servomotoren Servomotor EZ

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 443234 _de Katalog ID 442437 _de Katalog ID 443311_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.


https://id.stober.com
http://www.stoeber.de/de/downloads/
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3.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME/MEL)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

Einfacher und schneller Motoranbau

Einteilige, robuste Klemmkupplung mit Spreizfunktion

Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

Ausgewuchtet flr ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
GroRRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -ldngen

Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Bei reduziertem Drehspiel muss die Motorwellenlagerung axial spielfrei ausgefiihrt sein

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

3.5.3 Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung (MF)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der FlexiAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

Einfacher und schneller Motoranbau

Robuste, lasergeschweilSte Balgkupplung mit Spreizfunktion

Mit integriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Lingenausdehnungen der Motorwelle aus
Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

Ausgewuchtet fiir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

Grolle Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 2: Kupplung FlexiAdapt
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3.5.4 Einbaubedingungen

Die in diesem Katalog angegebenen Drehmomente und Krafte gelten unter folgenden Bedingungen:

e Bei einer maschinenseitigen Befestigung der Flanschwelle und des Getriebegehduses mit Schrauben der
Festigkeitsklasse 12.9

e Wenn die Getriebegehduse am Passrand gb1 eingepasst werden. Die maschinenseitige Passung muss
H7 sein.

e Wenn die Flanschwelle mit dem Verbindungselement am Passrand gbf oder gdf eingepasst wird

3.5.5 Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.

3.5.6 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <90°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, sieche Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 1-stufig 96 %

Nger 2-stufig 93 %

Schutzart? IP65

3.5.7 Drehrichtung

Ein- und Abtrieb drehen sich gleichsinnig.

3.6 Projektierung

Projektieren Sie lhre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [+ 18.1].

*Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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3.6.1 Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.

Entnehmen Sie die Werte fUr i, Nyy.008 Nimaxzer Maace (Maaceir D€I reduziertem Drehspiel), M,y und M, den
Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB;, fB,,, fB, und fB,; den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.

op’
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

n =

2m*

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
|n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
M2eq* = t t
P B L I

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,00
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
Zyklusbetrieb B,
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,00

> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,15
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Temperatur B,

Motorkiihlung Umgebungstemperatur

Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15

Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25

Hinweise

e Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von <90 °C darf nicht iberschritten werden, da dies zur Be-

schadigung des Getriebes fiihren kann.

3.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:

e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog
e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. <100 min™ (F,..x = Faa1005 Farean = Faradi00s Moy = Magaco)
e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt

werden

Zulassige Wellenbelastungen Standardlagerung S

Typ Z; Faaxt00 Faradi00 P M0 M ace Co

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]

PH3 62,5 1650 1613 1613 101 101 75
PH4 83,0 2150 3095 3571 257 296 192
PH5 97,0 4150 4536 4897 440 475 429
PH7 86,0 6150 17045 17045 1466 1466 500
PH8 125,5 10050 27778 27778 3486 3486 1550
PH9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500
PH10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500

Zuldssige Wellenbelastungen verstarkte Lagerung V

Typ Z; Faax100 Farad100 Frad,ace Moi100 Mo ace Cu
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]
PH3 66,5 2200 2250 2250 150 150 80
PH4 88,5 2900 4000 4000 354 354 217
PH5 104,0 5000 5500 5500 572 572 478

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F F M
anXN — 2ax100 F2radN — 2rad100 Msz — 2k100
3 n2m* 3 an* 3 n2m*
100 min™ 100 min-" 100 min™

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraqi00 UNd M0 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-

pitel.
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-F 2ax +F 2ax

y2

+F 2rad

-F 2rad

Abb. 3: Kraftangriffspunkte

Die zuldssigen Radialkréfte kdnnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte dirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht tibersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0).

M — 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc* : (XZ + ZZ)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften missen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kénnen Sie die zulassigen Krafte und Momente flr F,,,;q0,
Frad100 UNA My100 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* : tn* : MZk,acc,n*
My eq =
o A o0, |-t
n2m,1* P 2mn* | Lne
3 3
F -3 |n2m,1* ' t1* : F2rad,acc,1* + "'+|n2m,n* ' tn* : F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
|n2my1* b+ ...+|n2myn* -

Fiir die Lagerlebensdauer Ly, gilt (ED,, < 40 %):
Lyon > 10000 h bei 1 < My, /M, < 1,25
Lyor > 20000 h bei 1,25 < M, /M,,. < 1,5

Ly, > 30000 h bei 1,5 < My, /My«
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

L, >L —40%
10h 10h(ED;y=40%)
10 ED10

51
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3.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
PH331_ME 20
PH332_ME 10
PH431 ME 40
PHA432_ME 20
PH531_ME 80
PH532_ME 40
PH731_ME 200
PH732_ME 80
PH831_ME 400
PH832_ME 200
PH942_ME 400
PH1042_ME 400

Die Werte gelten auch fiir die Motoradapter MEL und MF.

3.6.4 Empfehlung Radialwellendichtringe

Fiir eine Einschaltdauer > 60 % und bei hdheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-
alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestandigkeit in Olen und Fetten

e Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Uber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht vollig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.
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3.6.5 Reversierbetrieb

Um die Schmierung der umlaufenden Verzahnungsteile bei zyklischem Reversierbetrieb von + 20° bis + 90°
am Abtrieb zu gewahrleisten, achten Sie beim horizontalen Einbau des Getriebes unbedingt auf die Stellung
der Abtriebswelle, wie sie in untenstehenden Bildern gezeigt wird.

Die Bilder zeigen die Mittellage des Reversierbetriebs.

Zyklischer Reversierbetrieb < + 20° auf Anfrage.

BaugroRe 3 - 10

1 Lage der Markierung: unten

Bitte beachten Sie, dass das Lochbild je nach BaugroRe des Planetengetriebes unterschiedlich sein kann.

3.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation

ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren PH33 — PH83, PH94 — 443354 de
PH104
Betriebsanleitung Explosionsgeschitzte Planetengetriebe P/PA/PE/PH/ 443030_de
PHA/PHQ/PHQA/PHV/PHVA
Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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4.1 ubersicht Technische Daten
i 5,5 - 600

Quattro-Power fiir hochste Leistungsdichte M,... 200 — 43000 Nm

Merkmale Ad, 1 -3 arcmin
Nget 90-96 %

Leistungsdichte 2.8.8.9.0.¢

Drehspiel 2. 8.2.8.8.9

Preisklasse €€€€

Wellenbelastung 2.8.8.9.0.¢

Laufruhe 2.2.0.9. ¢4

Verdrehsteifigkeit 2.0.8.9.0.¢

Massentragheitsmoment 2.8.8. 0. 03

Schragverzahnung v

Wartungsfrei v

Beliebige Einbaulage (1-/2-stufig) v

Hohe Leistungsdichte v

Dauerbetrieb ohne Kiihlung v

Steife Abtriebslager durch Vorspannung v

Abtriebslager verstarkt (PHQ4 - PHQ5) v (Option)

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende *vrvcvcys gut | %k k %k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium
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4 Planetengetriebe PHQ 4.2 Auswahltabellen

Auswahltabellen

Typ

PHQ431 (a0 mse = 220 Nm)

5,500 PHQ431_0055 ME 3000 6000 <24 1,1 4,0 3,0 1,0 42 59 100 200 220 385
5,500 PHQ431_0055 MEL 3000 6000 <32 2,7 48 3,0 1,0 42 59 100 200 220 400
22,00 PHQ432_0220 ME 4000 8000 <19 0,49 4.8 3,0 1,0 40 60 120 200 238 400
22,00 PHQ432_0220 MEL 4000 8000 <24 0,91 583 3,0 1,0 40 60 120 200 238 400
27,50 PHQ432_0280 ME 4500 8000 <19 0,45 48 3,0 1,0 40 58 120 200 246 400
27,50 PHQ432_0280 MEL 4500 8000 <24 0,88 58 3,0 1,0 40 58 120 200 246 400
38,50 PHQ432_0390 ME 4500 8000 <19 0,42 48 3,0 1,0 40 57 130 200 246 400
38,50 PHQ432_0390 MEL 4500 8000 <24 0,85 53 3,0 1,0 40 57 130 200 246 400
55,00 PHQ432_0550 ME 4500 8000 <19 0,40 48 3,0 1,0 38 55 130 200 247 400
55,00 PHQ432_0550 MEL 4500 8000 <24 0,83 5¥3) 3,0 1,0 38 55 130 200 247 400
PHQ531 (M35, s = 550 Nm)
5,500 PHQ531_0055 ME 2500 5000 <32 33 6,6 3,0 1,0 101 60 280 550 550 948
5,500 PHQ531_0055 MEL 2500 5000 <38 6,9 76 3,0 1,0 102 60 280 550 550 948
22,00 PHQ532_0220 ME 3500 7000 <24 1,1 8,1 3,0 1,0 102 61 290 480 530 948
22,00 PHQ532_0220 MEL 3500 7000 <32 2,7 8,9 3,0 1,0 102 61 290 480 530 948
27,50 PHQ532_0280 ME 3700 7500 <24 1,0 8,1 3,0 1,0 102 59 300 540 562 948
27,50 PHQ532_0280 MEL 3700 7500 <32 2,6 8,9 3,0 1,0 102 59 300 540 562 948
38,50 PHQ532_0390 ME 4000 8000 <24 0,91 8,1 3,0 1,0 100 58 320 530 552 948
38,50 PHQ532_0390 MEL 4000 8000 <32 2,5 8,9 3,0 1,0 100 58 320 530 552 948
55,00 PHQ532_0550 ME 4000 8000 <24 0,87 8,1 3,0 1,0 95 56 320 500 500 948
55,00 PHQ532_0550 MEL 4000 8000 <32 25 8,9 3,0 1,0 95 56 320 500 500 948
PHQ731 (a0 mse = 1050 Nm)
5,500 PHQ731_0055 ME 2200 5000 <38 8,9 12 3,0 1,0 216 61 500 1050 1050 1816
5,500 PHQ731_0055 MEL 2200 5000 <48 19 16 3,0 1,0 222 61 500 1050 1050 2100
22,00 PHQ732_0220 ME 3000 6000 <32 35 15 3,0 1,0 224 62 650 900 1000 1800
22,00 PHQ732_0220 MEL 3000 6000 <38 7,0 16 3,0 1,0 224 62 650 900 1000 1800
27,50 PHQ732_0280 ME 3500 7000 <32 31 15 3,0 1,0 223 60 650 1050 1050 2100
27,50 PHQ732_0280 MEL 3500 7000 <38 6,6 16 3,0 1,0 223 60 650 1050 1050 2100
38,50 PHQ732_0390 ME 3700 7000 <32 2,8 15 3,0 1,0 220 59 680 1050 1050 2100
38,50 PHQ732_0390 MEL 3700 7000 <38 6,3 16 3,0 1,0 220 59 680 1050 1050 2100
55,00 PHQ732_0550 ME 3700 7000 <32 2,7 15 3,0 1,0 213 57 680 1050 1050 2100
55,00 PHQ732_0550 MEL 3700 7000 <38 6,2 16 3,0 1,0 213 57 680 1050 1050 2100
88,00 PHQ733_0880 ME 3300 6000 <24 1,1 17 3,0 1,0 224 61 680 1050 1050 2100
88,00 PHQ733_0880 MEL 3300 6000 <32 2,7 17 3,0 1,0 224 61 680 1050 1050 2100
110,0 PHQ733_1100 ME 3300 6000 <24 1,1 17 3,0 1,0 224 61 680 1050 1050 2100
110,0 PHQ733_1100 MEL 3300 6000 <32 2,7 17 3,0 1,0 224 61 680 1050 1050 2100
137,5 PHQ733_1380 ME 3700 6500 <24 0,99 17 3,0 1,0 224 59 680 1050 1050 2100
137,5 PHQ733_1380 MEL 3700 6500 <32 2,6 17 3,0 1,0 224 59 680 1050 1050 2100
154,0 PHQ733_1540 ME 4000 7000 <24 0,92 17 3,0 1,0 223 58 680 1050 1050 2100
154,0 PHQ733_1540 MEL 4000 7000 <32 2,5 17 3,0 1,0 223 58 680 1050 1050 2100
192,5 PHQ733_1930 ME 4000 7000 <24 0,91 17 3,0 1,0 223 58 680 1050 1050 2100
192,5 PHQ733_1930 MEL 4000 7000 <32 2,5 17 3,0 1,0 223 58 680 1050 1050 2100
220,0 PHQ733_2200 ME 4000 7000 <24 0,87 17 3,0 1,0 222 56 680 1050 1050 2100
220,0 PHQ733_2200 MEL 4000 7000 <32 2,5 17 3,0 1,0 222 56 680 1050 1050 2100
275,0 PHQ733_2750 ME 4000 7000 <24 0,87 17 3,0 1,0 222 56 680 1050 1050 2100

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhdhen bis 1000 m tiber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Beriicksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Bei der Ausfiihrung mit verstirkter Lagerung und Ubersetzungen < 5 reduziert sich die maximal zuldssige
Eintriebsdrehzahl n,, ... Werte finden Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [+ 18.1].

Ninaos  Mimazs  Ouw J; m Ao, AQ,re C, Loa M,y Mysee  Mpicor  Moyor
[min™  [min~"] [mm] [kgem? [kg] [arcmin] [arcmin] [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
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4.2 Auswahltabellen 4 Planetengetriebe PHQ

i Typ Ninaos  Mimaze  Oww J; m Ag, D@y C, Loa M,y Myce  Mapcour  Mayor
[min™] [min™"] [mm] [kgem?] @ [kg] [arcmin] [arcmin] = [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
275,0 PHQ733_2750 MEL 4000 7000 <32 2,5 17 3,0 1,0 222 56 680 1050 1050 2100
385,0 PHQ733_3850 ME 4000 7000 <24 0,87 17 3,0 1,0 221 56 680 1050 1050 2100
385,0 PHQ733_3850 MEL 4000 7000 <32 2,5 17 3,0 1,0 221 56 680 1050 1050 2100
550,0 PHQ733_5500 ME 4000 7000 <24 0,87 17 3,0 1,0 214 56 680 1050 1050 2100
550,0 PHQ733_5500 MEL 4000 7000 <32 2,5 17 3,0 1,0 214 56 680 1050 1050 2100
PHQ831 (M,zcc max = 3300 Nm)
5,500 PHQ831_0055 ME 1500 4000 <48 31 32 3,0 1,0 621 62 1400 2800 3300 = 3311
5,500 PHQ831_0055 MEL 1500 4000 <60 59 36 3,0 1,0 652 62 1400 2800 3300 = 4964
22,00 PHQ832_0220 ME 2500 4500 <38 1 37 3,0 1,0 709 63 1700 2800 3300 4964
22,00 PHQ832_0220 MEL 2500 4500 <48 21 41 3,0 1,0 713 63 1700 2800 3300 = 4964
27,50 PHQ832_0280 ME 2700 5500 <38 8,9 37 3,0 1,0 707 61 1700 2800 3300 4964
27,50 PHQ832_0280 MEL 2700 5500 <48 19 41 3,0 1,0 710 61 1700 2800 3300 = 4964
38,50 PHQ832_0390 ME 3000 6000 <38 7,7 37 3,0 1,0 697 60 1700 2800 3300 4964
38,50 PHQ832_0390 MEL 3000 6000 <48 18 41 3,0 1,0 698 60 1700 2800 3300 = 4964
55,00 PHQ832_0550 ME 3000 6000 <38 7,0 37 3,0 1,0 669 58 1700 2700 2990 4964
55,00 PHQ832_0550 MEL 3000 6000 <48 17 41 3,0 1,0 669 58 1700 2700 2990 = 4964
88,00 PHQ833_0880 ME 3000 5000 <32 3,6 37 3,0 1,0 ANl 62 1700 2800 3300 4964
88,00 PHQ833_0880 MEL 3000 5000 <38 71 38 3,0 1,0 M 62 1700 2800 3300 = 4964
110,0 PHQ833_1100 ME 3000 5000 =32 315 37 3,0 1,0 ANl 62 1700 2800 3300 4964
110,0 PHQ833_1100 MEL 3000 5000 <38 7,0 38 3,0 1,0 Akl 62 1700 2800 3300 = 4964
137,5 PHQ833_1380 ME 3500 6000 <32 3,1 37 3,0 1,0 710 60 1700 2800 3300 4964
137,5 PHQ833_1380 MEL 3500 6000 <38 6,6 38 3,0 1,0 710 60 1700 2800 3300 = 4964
154,0 PHQ833_1540 ME 3700 6500 <32 2,9 37 3,0 1,0 709 59 1700 2800 3300 4964
154,0 PHQ833_1540 MEL 3700 6500 <38 6,4 38 3,0 1,0 709 59 1700 2800 3300 = 4964
192,5 PHQ833_1930 ME 3700 6500 <32 2,8 37 3,0 1,0 709 59 1700 2800 3300 4964
192,5 PHQ833_1930 MEL 3700 6500 <38 6,4 38 3,0 1,0 709 59 1700 2800 3300 = 4964
220,0 PHQ833_2200 ME 3700 6500 <32 2,7 37 3,0 1,0 705 57 1700 2800 3300 4964
220,0 PHQ833_2200 MEL 3700 6500 <38 6,2 38 3,0 1,0 705 57 1700 2800 3300 = 4964
2750 PHQ833_2750 ME 3700 6500 <32 2,7 37 3,0 1,0 707 57 1700 2800 3300 4964
275,0 PHQ833_2750 MEL 3700 6500 <38 6,2 38 3,0 1,0 707 57 1700 2800 3300 = 4964
385,0 PHQ833_3850 ME 3700 6500 <32 2,7 37 3,0 1,0 698 57 1700 2800 3300 4964
385,0 PHQ833_3850 MEL 3700 6500 <38 6,2 38 3,0 1,0 698 57 1700 2800 3300 = 4964
550,0 PHQ833_5500 ME 3700 6500 <32 2,7 37 3,0 1,0 672 57 1700 2700 2990 4964
550,0 PHQ833_5500 MEL 3700 6500 <38 6,2 38 3,0 1,0 672 57 1700 2700 2990 = 4964
PHQ942 (M. ax = 6600 Nm)
18,00 PHQ942_0180 ME 1800 3000 <48 62 79 3,0 1,0 1212 66 3800 6000 6000 10496
18,00 PHQ942_0180 MEL 1800 3000 <60 90 84 3,0 1,0 1223 66 3800 6000 6000 12000
24,00 PHQ942_0240 ME 2000 3500 <48 37 79 3,0 1,0 1211 64 3800 6600 6600 13200
24,00 PHQ942_0240 MEL 2000 3500 <60 65 84 3,0 1,0 1217 64 3800 6600 6600 @ 13200
30,00 PHQ942_0300 ME 2500 4000 <48 29 79 3,0 1,0 1205 62 4200 6600 6600 13200
30,00 PHQ942_0300 MEL 2500 4000 <60 57 84 3,0 1,0 1209 62 4200 =~ 6600 6600 = 13200
42,00 PHQ942_0420 ME 2800 4500 <48 23 79 3,0 1,0 1190 61 4500 6600 6600 13200
42,00 PHQ942_ 0420 MEL 2800 4500 <60 52 84 3,0 1,0 1192 61 4500 6600 6600 = 13200
60,00 PHQ942_0600 ME 2800 4500 <48 20 79 3,0 1,0 1147 59 4500 6600 6600 13200
60,00 PHQ942_0600 MEL 2800 4500 <60 49 84 3,0 1,0 1148 59 4500 6600 6600 = 13200
72,00 PHQ943_0720 ME 2200 4500 <38 13 84 3,0 1,0 1202 63 3800 6600 6600 13200
72,00 PHQ943_0720 MEL 2200 4500 <48 23 88 3,0 1,0 1203 63 3800 6600 6600 @ 13200
96,00 PHQ943_0960 ME 2500 4500 <38 1 84 3,0 1,0 1205 63 3800 6600 6600 13200
96,00 PHQ943_0960 MEL 2500 4500 <48 21 88 3,0 1,0 1206 63 3800 6600 6600 @ 13200
120,0 PHQ943 1200 ME 2500 4500 <38 10 84 3,0 1,0 1201 63 4200 6600 6600 13200
120,0 PHQ943_1200 MEL 2500 4500 <48 21 88 3,0 1,0 1202 63 4200 6600 6600 = 13200
150,0 PHQ943_ 1500 ME 2700 5500 <38 8,8 84 3,0 1,0 1201 61 4200 6600 6600 13200
150,0 PHQ943_1500 MEL 2700 5500 <48 19 88 3,0 1,0 1201 61 4200 6600 6600 = 13200
168,0 PHQ943_1680 ME 3000 6000 <38 78 84 3,0 1,0 1203 60 3800 6600 6600 13200
168,0 PHQ943_1680 MEL 3000 6000 <48 18 88 3,0 1,0 1203 60 3800 6600 6600 @ 13200
210,0 PHQ943_2100 ME 3000 6000 <38 7,6 84 3,0 1,0 1200 60 4200 6600 6600 13200
210,0 PHQ943_2100 MEL 3000 6000 <48 18 88 3,0 1,0 1200 60 4200 6600 6600 = 13200
240,0 PHQ943_2400 ME 3000 6000 <38 71 84 3,0 1,0 1197 58 3800 6600 6600 13200
240,0 PHQ943_2400 MEL 3000 6000 <48 17 88 3,0 1,0 1197 58 3800 6600 6600 @ 13200
300,0 PHQ943_3000 ME 3000 6000 <38 7,0 84 3,0 1,0 1196 58 4200 6600 6600 13200
300,0 PHQ943_3000 MEL 3000 6000 <48 17 88 3,0 1,0 1196 58 4200 6600 6600 = 13200
420,0 PHQ943 4200 ME 3000 6000 <38 6,9 84 3,0 1,0 1184 58 4500 6600 6600 13200



4 Planetengetriebe PHQ 4.2 Auswahltabellen

i Typ Ninaos  Mimaze  Oww J; m Ag, D@y C, Loa M,y Mysee  Mpacour  Mayor
[min™] [min™"] [mm] [kgem?] @ [kg] [arcmin] [arcmin] = [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

PHQO43 (e e = 6600 Nm)

420,0 PHQ943_4200 MEL 3000 6000 <48 17 88 3,0 1,0 1184 58 4500 6600 6600 = 13200
600,0 PHQ943_6000 ME 3000 6000 <38 6,9 84 3,0 1,0 1145 58 4500 6600 6600 13200
600,0 PHQ943_6000 MEL 3000 6000 <48 17 88 3,0 1,0 1145 58 4500 6600 6600 = 13200
PHQ1042 (M, 1 = 10000 Nm)
24,00 PHQ1042_0240 ME 1800 3000 <60 100 117 3,0 - 2072 65 6500 10000 - 20000
30,00 PHQ1042_0300 ME 2000 3500 <60 82 117 3,0 - 2064 63 6500 = 10000 - 20000
42,00 PHQ1042_0420 ME 2300 4000 <60 69 117 3,0 - 2043 62 6500 10000 - 20000
60,00 PHQ1042_0600 ME 2500 4000 <60 62 117 3,0 - 1972 60 6500 10000 - 20000
96,00 PHQ1043_0960 ME 2000 3500 <48 36 126 3,0 - 2066 64 6500 10000 - 20000
96,00 PHQ1043_0960 MEL 2000 3500 <60 65 131 3,0 - 2067 64 6500 10000 - 20000
120,0 PHQ1043_1200 ME 2000 3500 <48 35 126 3,0 - 2060 64 6500 10000 - 20000
120,0 PHQ1043_1200 MEL 2000 3500 <60 64 131 3,0 - 2061 64 6500 = 10000 - 20000
150,0 PHQ1043_1500 ME 2500 4000 <48 28 126 3,0 - 2060 62 6500 10000 - 20000
150,0 PHQ1043_1500 MEL 2500 4000 <60 56 131 3,0 - 2060 62 6500 = 10000 - 20000
168,0 PHQ1043_1680 ME 2800 4500 <48 23 126 3,0 - 2063 61 6500 10000 = 20000
168,0 PHQ1043_1680 MEL 2800 4500 <60 51 131 3,0 - 2063 61 6500 10000 - 20000
210,0 PHQ1043_2100 ME 2800 4500 <48 23 126 3,0 - 2059 61 6500 10000 - 20000
210,0 PHQ1043_2100 MEL 2800 4500 <60 51 131 3,0 - 2059 61 6500 10000 - 20000
240,0 PHQ1043_2400 ME 2800 4500 <48 20 126 3,0 - 2055 59 6500 10000 - 20000
240,0 PHQ1043_2400 MEL 2800 4500 <60 48 131 3,0 - 2055 59 6500 10000 - 20000
300,0 PHQ1043_3000 ME 2800 4500 <48 20 126 3,0 - 2054 59 6500 10000 - 20000
300,0 PHQ1043_3000 MEL 2800 4500 <60 48 131 3,0 - 2054 59 6500 = 10000 - 20000
420,0 PHQ1043_4200 ME 2800 4500 <48 20 126 3,0 - 2036 62 6500 10000 - 20000
420,0 PHQ1043_4200 MEL 2800 4500 <60 48 131 3,0 - 2036 62 6500 = 10000 - 20000
600,0 PHQ1043_6000 ME 2800 4500 <48 20 126 3,0 - 1969 59 6500 10000 - 20000
600,0 PHQ1043_6000 MEL 2800 4500 <60 48 131 3,0 - 1969 59 6500 10000 - 20000
24,00 PHQ1142_0240 ME 1800 2800 <60 171 212 3,0 - 3533 68 13000 22000 - 32208
30,00 PHQ1142_0300 ME 2000 3300 <60 126 212 3,0 - 3538 66 13000 = 22000 - 40000
42,00 PHQ1142_0420 ME 2300 3800 <60 92 212 3,0 - 3515 65 13000 22000 - 40000
60,00 PHQ1142_0600 ME 2300 3800 <60 73 212 3,0 - 3460 63 13000 = 22000 - 40000
96,00 PHQ1143_0960 ME 2000 3500 <48 43 236 3,0 - 3526 64 13000 22000 - 40000
96,00 PHQ1143_0960 MEL 2000 3500 <60 71 240 3,0 - 3529 64 13000 = 22000 - 40000
120,0 PHQ1143_1200 ME 2000 3500 <48 40 236 3,0 - 3509 62 13000 22000 - 40000
120,0 PHQ1143_1200 MEL 2000 3500 <60 68 240 3,0 - 3511 62 13000 = 22000 - 40000
150,0 PHQ1143_1500 ME 2500 4000 <48 31 236 3,0 - 3508 62 13000 22000 - 40000
150,0 PHQ1143_1500 MEL 2500 4000 <60 59 240 3,0 - 3509 62 13000 = 22000 - 40000
168,0 PHQ1143_1680 ME 2800 4500 <48 25 236 3,0 - 3518 61 13000 22000 - 40000
168,0 PHQ1143_1680 MEL 2800 4500 <60 53 240 3,0 - 3519 61 13000 = 22000 - 40000
210,0 PHQ1143_2100 ME 2800 4500 <48 24 236 3,0 - 3504 61 13000 22000 - 40000
210,0 PHQ1143_2100 MEL 2800 4500 <60 52 240 3,0 - 3505 61 13000 = 22000 - 40000
240,0 PHQ1143_2400 ME 2800 4500 <48 21 236 3,0 - 3494 59 13000 22000 - 40000
240,0 PHQ1143_2400 MEL 2800 4500 <60 49 240 3,0 - 3494 59 13000 = 22000 - 40000
300,0 PHQ1143_3000 ME 2800 4500 <48 21 236 3,0 - 3489 59 13000 22000 - 40000
300,0 PHQ1143_3000 MEL 2800 4500 <60 49 240 3,0 - 3490 59 13000 = 22000 - 40000
24,00 PHQ1242_0240 ME 1200 3000 <60 584 439 30 - 6248 72 25000 43000 - 53836
42,00 PHQ1242_0420 ME 1700 3500 <60 388 439 3,0 - 6236 69 25000 43000 = 80000
96,00 PHQ1243_0960 ME 1800 3000 <60 113 450 3,0 - 6277 65 25000 43000 - 80000
120,0 PHQ1243_1200 ME 2000 3500 <60 91 450 3,0 - 6272 63 25000 43000 - 80000
168,0 PHQ1243_1680 ME 2300 4000 <60 74 450 3,0 - 6260 62 25000 43000 - 80000
210,0 PHQ1243_2100 ME 2000 3500 <60 83 450 3,0 - 6154 63 25000 43000 - 80000
240,0 PHQ1243_2400 ME 2500 4000 <60 64 450 3,0 - 6217 60 25000 43000 - 80000
294,0 PHQ1243_2940 ME 2300 4000 <60 70 450 3,0 - 6150 62 25000 43000 - 80000

420,0 PHQ1243_4200 ME 2500 4000 <60 62 450 3,0 = 6136 60 25000 43000 = 80000
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4.3 MaRzeichnungen 4 Planetengetriebe PHQ

4.3

4.31

Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.

PHQ4 - PHQ10 Wellenausfiihrung F (Flanschwelle)
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4 Planetengetriebe PHQ 4.3 MaRzeichnungen

Mafe Getriebe

Typ a1 b1 Obf cl adf el Def f1 i2 i3 Ih r s s7 sf tf
PHQ431 118 90,7 637 7 31,51 109 50 10 30 24 6 0,020 515 - M6 1
PHQ432 118 90y, 63,7 7 31,5 109 50 10 30 24 6 0,020 515 - M6 11
PHQ531 145 110y, 80y, 8 40,0 135 63 12 29 23 6 0,020 55 - M8 12
PHQ532 145 110,, 807 8 40,01 135 63 12 29 23 6 0,020 515 - M8 12
PHQ731 179 140,; 100,, 10 50,0 168 80 12 38 32 6 0,025 6,6 - M10 16
PHQ732 179 140,, 100y, 10 50,0 168 80 12 38 32 6 0,025 6,6 - M10 16
PHQ733 179 140,, 100, 10 50,0 168 80 12 38 32 6 0,025 6,6 - M10 16
PHQ831 247 200,, 160, 12 80,07 233 125 15 50 42 8 0,030 9,0 M10 M12 17
PHQ832 247 200,, 160,, 12 80,0 233 125 15 50 42 8 0,030 9,0 M10 M12 17
PHQ833 247 200,, 160,, 12 80,0 233 125 15 50 42 8 0,030 9,0 M10 M12 17
PHQ942 300 255, 180y, 18 90,01 280 145 20 66 55 12 0,030 13,5 M8 M20 28
PHQ943 300 255, 180, 18 90,0 280 145 20 66 55 12 0,030 13,5 M8 M20 28
PHQ1042 330 285, 200, 20 95,0 310 166 20 75 60 10 0,040 13,5 M10 M24 35
PHQ1043 330 285,, 200,, 20 95,0 310 166 20 75 60 10 0,040 13,5 M10 M24 35

BeispielmalRe Motoranschluss + Gesamtldnge

Typ Bh6 Beb Jd2max 15 Oa6 c c6 f6 17 lg s6

PHQ431_ME 951" 115 24 41 100 21,0 42,5 4,0 B15) 113,5 M8
PHQ432_ME 60" 75 19 41 75 18,0 41,5 3.5 4,0 143,0 M5
PHQ531_ME 11077 130 32 51 120 24,0 54,0 4,0 45 132,0 M8
PHQ532_ME 951" 115 24 41 100 21,0 42,5 4,0 35 161,0 M8

PHQ731_ME 130" 165 38 61 150 26,0 66,0 55 45 161,0 M10
PHQ732_ME 110" 130 32 51 120 24,0 54,0 4,0 45 199,0 M8

PHQ733_ME 951" 115 24 41 100 21,0 42,5 4,0 3.5 228,0 M8
PHQ831_ME 180" 215 48 83 204 35,0 80,5 59 8,5 218,0 M12
PHQ832_ME 130" 165 38 61 150 26,0 66,0 55 45 263,0 M10
PHQ833_ME 110" 130 32 51 120 24,0 54,0 4,0 45 301,0 M8

PHQ942_ME 180" 215 48 83 204 35,0 80,5 55 8,5 334,5 M12
PHQ943_ME 130" 165 38 61 150 26,0 66,0 515 45 3795 M10
PHQ1042_ME 180" 215 60 85 230 43,0 91,5 6,0 10,5 376,5 M12
PHQ1043_ME 180" 215 48 83 204 35,0 80,5 55 8,5 4575 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6, 15 und Ig entsprechend verlangern, wenn das MaRB c, abhédngig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir die Motoradapter ME, MEL und MF finden Sie in unserem STOBER Confi-
gurator unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier konnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres An-

triebs herunterladen.
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4.3.2 PHQ11 - PHQ12 Wellenausfiihrung F (Flanschwelle)
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Mafe Getriebe
Typ Dal
PHQ1142 425
PHQ1143 425
PHQ1242 550
PHQ1243 550

@b
36554
365,
470,,
470,

Zb1
365,
365,
470,
470,

Bbf
260,
260,
330,/
330,

cl
32
32
45
45

adf
120,0"
120,0
180,07
180,0"

BeispielmaBe Motoranschluss + Gesamtlange

Typ

PHQ1142_ME
PHQ1143_ME
PHQ1242_ME
PHQ1243_ME

b6
25017
18017
300"
180"

Deb
300
215
350
215

@d2max
60
48
60
60

el
395
395
510
510

15
110
83
141
85

Bef
200
200
280
280

f1
30
30
30
30

a6
315
204
355
230

f3
30
30
30
30

f4

120
120
145
145

®
72,0
35,0
84,5
43,0

190,0
190,0
206,5
206,5

c6

4 Planetengetriebe PHQ

180,0
180,0
195,5
195,5

131,0

80,5

139,0

91,5

10
10
10
10

f6
6,0
5,5
6,0
6,0

0,040
0,040
0,040
0,040

17
15,0
8,5
15,0
10,5

s
17,5
17,5
22,0
22,0

4.3 MaBzeichnungen

s7
M16
M16
M16
M16

Ig
4730
528,0
5735
643,0

sf
M24
M24
M30
M30

tf
35,5
35,5
47,0
47,0

s6
M16
M12
M16
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6, 15 und Ig entsprechend verlangern, wenn das MaRB c, abhédngig vom verwendeten

Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir die Motoradapter ME, MEL und MF finden Sie in unserem STOBER Confi-
gurator unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres An-
triebs herunterladen.
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4.4 Typenbezeichnung 4 Planetengetriebe PHQ

4.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.
Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.
Beispiel-Code
PHQ 7 3 3 S F S S 0880 ME

Erklarung

Code Bezeichnung Ausfiihrung

PHQ Typ Planetengetriebe

7 GroRe 7 (Beispiel)

3 Generation Generation 3

4 Generation 4

1 Stufen 1-stufig

2 2-stufig

3 3-stufig

S Gehduse Standard

E Welle Flanschwelle

S Lager Standardlagerung

Y Verstarkte Lagerung (PHQ4 - PHQ5)

S Drehspiel Standard

R Reduziert (PHQ4 - PHQ9)

0880 Ubersetzungskennzahl (i x 10) i = 88 (Beispiel)

ME Motoradapter Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung

MEL Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung fir groRe

Motoren
MF Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung
mB! Motoradapter ServoStop mit Bremse

Um die Typenbezeichnung zu vervolistdndigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

fé
e}
[0}
ASY
N
o
S
O O
wl 0O
e ©
17
Motortyp oder Motorabmessungen: &

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wiahlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

Einbaulage (bei 3-stufigen Getrieben), siehe Kapitel [ 4.5.5]
Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [ 4.6.4]

Bei Reversierbetrieb der Abtriebswelle von * 20 ° bis + 90 ° und horizontalem Einbau beachten Sie das
Kapitel [ 4.6.5]

PHQ531, PHQ7 - PHQ10: Doppelte Abdichtung fiir Motoradapter (Option)

Steckschlisseleinsatz fiir die Montage des Motors an das Getriebe tiber den Motoradapter ME/MEL/
MF (Option)

! Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse 1D 443234,


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
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4.41 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-

lautert.

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG 19/21 E ;
stoBeR Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
P432SPSS0160ME
Madein i=16,000;95/115/19; HCE 150 H1; 0,14 |
Germany SN 10328933 CD: 8341213| El'r

1T 1 | | |
34 5 6 7 8 9 10

o

-_—

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Serialnummer des Getriebes

MaRe des Motoradapters (Durchmesser von Passrand/Lochkreis/Motorwelle)
Kundenspezifische Daten

Schmierstoffspezifikation

Schmierstofffiillmenge

© 00 N OO U1 B W N -

Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)
QR-Code (Link zu Produktinformationen)

[y
o

4.411 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

4.5 Produktbeschreibung

4.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter zum Anbau von Motoradapter MB zum Anbau Synchron-Servomotor EZ Motoradapter MB + Synchron-

Synchron-Servomotoren von Synchron-Servomotoren Servomotor EZ

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 443234 _de Katalog ID 442437 _de Katalog ID 443311_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.


https://id.stober.com
http://www.stoeber.de/de/downloads/
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4,52 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME/MEL)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

Einfacher und schneller Motoranbau

Einteilige, robuste Klemmkupplung mit Spreizfunktion

Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

Ausgewuchtet flr ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
GroRRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -ldngen

Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Bei reduziertem Drehspiel muss die Motorwellenlagerung axial spielfrei ausgefiihrt sein

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

453 Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung (MF)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der FlexiAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

Einfacher und schneller Motoranbau

Robuste, lasergeschweilSte Balgkupplung mit Spreizfunktion

Mit integriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Lingenausdehnungen der Motorwelle aus
Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

Ausgewuchtet fiir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

Grolle Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 2: Kupplung FlexiAdapt
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4.5.4 Einbaubedingungen

Die in diesem Katalog angegebenen Drehmomente und Krafte gelten unter folgenden Bedingungen:
e Bei einer maschinenseitigen Befestigung der Flanschwelle und des Getriebegehduses mit Schrauben der
Festigkeitsklasse 12.9

e Wenn die Getriebegehduse am Passrand gb1, bei der BaugroRe PHQ11 und PHQ12 zusatzlich am Pass-
rand @b, eingepasst werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.

e Wenn die Flanschwelle mit dem Verbindungselement am Passrand gbf oder gdf eingepasst wird

4.5.5 Einbaulagen

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen. Geben Sie bei der Bestellung von 3-stufigen Ge-
trieben die Einbaulage an.

Abtrieb horizontal Abtrieb vertikal unten Abtrieb vertikal oben

45.6 Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fiillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten libernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.

4,57 \Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <90°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschutzte Ausfiihrung gemal (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 1-stufig 96 %

Nger 2-Stufig 93 %

Nger 3-stufig 90 %

Schutzart? 1P65

45.8 Drehrichtung

Ein- und Abtrieb drehen sich gleichsinnig.

*Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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4.6

Projektierung

Projektieren Sie Ihre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].


https://www.stoeber.de/services/servosoft/

4.6.1

Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten
Getrieben Dokument ID
441677 _de

4 Planetengetriebe PHQ 4.6 Projektierung

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Ex-Betrieb

Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente

Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb

Wahlen Sie ein

nein

groReres Getriebe

Wahlen Sie eine kleinere

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

nein

Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

Wabhlen Sie ein

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

nein
M

2NOT* < MZNOT

gréReres Getriebe |

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc

nein F2rad,eq* < F2radN

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.

Entnehmen Sie die Werte fUr i, Nyy.008 Nimaxzer Maace (Maaceir D€I reduziertem Drehspiel), M,y und M, den

Auswabhltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB;, fB

M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

Getriebeauswahl beendet

op’

B, und fB,; den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

n =

2m*

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
|n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
M2eq* = t t
P B L I

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,00
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
Zyklusbetrieb B,
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,00

> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,15
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Temperatur B,
Motorkiihlung Umgebungstemperatur
Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15
Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25
Hinweise

e Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von <90 °C darf nicht iberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.

4.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:
e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog
e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. <100 min™ (F,..x = Faa1005 Farean = Faradi00s Moy = Magaco)

e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt
werden

Zulassige Wellenbelastungen Standardlagerung S

Typ Z Faaxto0 Faradi00 Pt Mi100 Mo ace Ca
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]
PHQ4 83,0 2150 3095 3929 257 326 192
PHQS5 97,0 4150 4536 4897 440 475 429
PHQ7 86,0 6150 17045 17045 1466 1466 500
PHQ8 125,5 10050 27778 38833 3486 4183 1550
PHQ9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500
PHQ10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500
PHQ11 231,0 60000 47619 69264 11000 16000 11500
PHQ12 281,0 70000 64057 106761 18000 30000 14000

Zulassige Wellenbelastungen verstarkte Lagerung V

Typ Z, Faxa00 Faradi00 Faradace Mia00 Myace Cax
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]
PHQ4 88,5 2900 4000 4000 354 354 217
PHQS5 104,0 5000 5500 5500 572 572 478

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F F M
anXN — 2ax100 F2radN — 2rad100 Msz — 2k100
3 n2m* 3 an* 3 n2m*
100 min™ 100 min-" 100 min™

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraqi00 UNd M0 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
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-F 2ax +F 2ax

y2

+F 2rad

-F 2rad

Abb. 3: Kraftangriffspunkte

Die zuldssigen Radialkréfte kdnnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte dirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht tibersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0).

M — 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc* : (XZ + ZZ)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften missen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kénnen Sie die zulassigen Krafte und Momente flr F,,,;q0,
Frad100 UNA My100 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* : tn* : MZk,acc,n*
My eq =
o A o0, |-t
n2m,1* P 2mn* | Lne
3 3
F -3 |n2m,1* ' t1* : F2rad,acc,1* + "'+|n2m,n* ' tn* : F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
|n2my1* b+ ...+|n2myn* -

Fiir die Lagerlebensdauer Ly, gilt (ED,, < 40 %):
Lyon > 10000 h bei 1 < My, /M, < 1,25
Lyor > 20000 h bei 1,25 < M, /M,,. < 1,5

Ly, > 30000 h bei 1,5 < My, /My«
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

L, >L —40%
10h 10h(ED;y=40%)
10 ED10
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4.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
PHQ431_ME 40
PHQ432_ME 20
PHQ531_ME 80
PHQ532_ME 40
PHQ731_ME 200
PHQ732_ME 80
PHQ733_ME 40
PHQ831_ME 400
PHQ832_ME 200
PHQ833_ME 80
PHQ942_ME 400
PHQ943_ME 200
PHQ1042_ME 800
PHQ1043_ME 400
PHQ1142_ME 1200
PHQ1143_ME 400
PHQ1242_ME 1800
PHQ1243_ME 800

Die Werte gelten auch fiir die Motoradapter MEL und MF.

4.6.4 Empfehlung Radialwellendichtringe

Fiir eine Einschaltdauer > 60 % und bei hoheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-
alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestindigkeit in Olen und Fetten

e Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Uber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.
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4.6.5 Reversierbetrieb

Um die Schmierung der umlaufenden Verzahnungsteile bei zyklischem Reversierbetrieb von + 20° bis + 90°

am Abtrieb zu gewahrleisten, achten Sie beim horizontalen Einbau des Getriebes unbedingt auf die Stellung
der Abtriebswelle, wie sie in untenstehenden Bildern gezeigt wird.

Die Bilder zeigen die Mittellage des Reversierbetriebs.

Zyklischer Reversierbetrieb < + 20° auf Anfrage.

PHQ4 - PHQ12

1 Lage der Markierung: unten

Bitte beachten Sie, dass das Lochbild je nach BaugroRe des Planetengetriebes unterschiedlich sein kann.

4.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.
Dokumentation ID

Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren PHQ43 — PHQ83, PHQ94 — 443353 de
PHQ124

Betriebsanleitung Explosionsgeschiitzte Planetengetriebe P/PA/PE/PH/ 443030 _de
PHA/PHQ/PHQA/PHV/PHVA

Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de


http://www.stoeber.de/de/downloads/
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5.1 U bersicht Technische Daten

i 61-121
High-Performance Prazisions-Planetengetriebe M,,.. 4250 — 7500 Nm
Merkmale Ad, 1 -3 arcmin
M 90 %
Leistungsdichte 2.8, 8.9,/
Drehspiel 2.0.8. 0. 04
Preisklasse €€€
Wellenbelastung 2.8.8.9.0.¢
Laufruhe 2.0, 2.0 014
Verdrehsteifigkeit 2.8.8. 0. 0
Massentragheitsmoment 2.8.8. 0. 03
Schragverzahnung
Wartungsfrei

Beliebige Einbaulage
Dauerbetrieb ohne Kiihlung
Steife Abtriebslager durch Vorspannung

NENENENENES

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau-
bar

Legende % vrycvcys gut | %k kk* hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium
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5.2 Auswahltabellen

i Typ

PHV943 (M. nax = 4250 Nm)
61,00 PHV943_0610 ME
61,00 PHV943_0610 MEL
91,00 PHV943_0910 ME
91,00 PHV943_0910 MEL
1210 PHV943_1210 ME
1210 PHV943_1210 MEL

PHV1043 (Myycq s = 7500 Nm)
61,00 PHV1043_0610 ME
91,00 PHV1043_0910 ME

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhdhen bis 1000 m tiber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Beriicksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [* 18.1].

Nimaog ~ Mimaxze Ay J m Ay, Ay C, Loa M,y Myce  Mpcour = Mayor
[min™] [min™"] [mm] [kgem? [kg] [arcmin] [arcmin] | [Nm/arcmin] = [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

2500 4500 <38 12 62 3,0 1,0 848 62 2500 4250 4250 9000
2500 4500 <48 22 66 3,0 1,0 849 62 2500 4250 4250 9000
2500 4500 <38 8,7 62 3,0 1,0 837 62 2500 4250 4250 9000
2500 4500 <48 19 66 3,0 1,0 838 62 2500 4250 4250 9000
2500 4500 <38 7.7 62 3,0 1,0 805 62 2500 4250 4250 9000
2500 4500 <48 18 66 3,0 1,0 805 62 2500 4250 4250 9000
2500 4500 =48 24 88 3,0 - 1368 63 4000 7500 - 15000
2500 4500 <48 21 88 3,0 = 1341 63 4000 7500 = 15000
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5.3 Mafdzeichnungen
In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.
Ig
i2 ci c6
i3 15 al
@ 1 C
A
| imi ©
: —
!
555 A g s
Al
— 1 ©
x - 7o
w
6 -
Ih
/lr]AlB]
PHV9/PHV10

2 xs7

MaRBe Getriebe

Typ al b1 abf cl adf Del Def f1 i2 i3 Ih r s s7 sf tf
PHV943 300 255, 180, 18 90" 280 140 20 66 55 12 0,030 13,5 M8 M16 24
PHV1043 330 285, 200, 20 95 310 160 20 75 60 10 0,040 13,5 M10 M20 28

BeispielmalRe Motoranschluss + Gesamtlinge

Typ b6 Deb Jd2max 15 Oa6 ® c6 f6 17 Ig s6
PHV943_ME 13047 165 38 61 150 26 66,0 55 45 294 M10
PHV1043_ME 1807 215 48 83 204 35 80,5 55 8,5 344 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6, I5 und Ig entsprechend verldangern, wenn das MaRB c, abhangig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME und MEL finden Sie in unserem STOBER Configura-
tor unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs
herunterladen.



https://configurator.stoeber.de/de-DE/
https://configurator.stoeber.de/de-DE/

5 Planetengetriebe PHV 5.4 Typenbezeichnung

5.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
PHV 9 4 3 S F S S 0910 ME
Erklarung
Code Bezeichnung Ausfiihrung
PHV Typ Planetengetriebe
9 GroRe 9 (Beispiel)
4 Generation Generation 4
3 Stufen 3-stufig
S Gehduse Standard
F Welle Flanschwelle
S Lager Standardlagerung
S Drehspiel Standard
R Reduziert (PHV9)
0910 Ubersetzungskennzahl (i x 10) i =91 (Beispiel)
ME Motoradapter Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung
MEL Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung fir groRe
Motoren
MmB! Motoradapter ServoStop mit Bremse

Um die Typenbezeichnung zu vervollstandigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

f6
e}
[0}
AS3
~N
o
AS
0| O
w! 0O
s &
7
e Motortyp oder Motorabmessungen: 5

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

e  Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [ 5.6.4]

e  Bei Reversierbetrieb der Abtriebswelle von * 20 ° bis + 90 ° und horizontalem Einbau beachten Sie das
Kapitel [ 5.6.5]

e PHV9 - PHV10: Doppelte Abdichtung fiir Motoradapter (Option)

e Steckschlisseleinsatz fiir die Montage des Motors an das Getriebe iber den Motoradapter ME/MEL
(Option)

! Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse 1D 443234,


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
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5.41 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-

lautert.

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG 19/21 E ;
stoBeR Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
P432SPSS0160ME
Madein i=16,000;95/115/19; HCE 150 H1; 0,14 |
Germany SN 10328933 CD: 8341213| El'r

1T 1 | | |
34 5 6 7 8 9 10

o

-_—

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Serialnummer des Getriebes

MaRe des Motoradapters (Durchmesser von Passrand/Lochkreis/Motorwelle)
Kundenspezifische Daten

Schmierstoffspezifikation

Schmierstofffiillmenge

© 00 N OO U1 B W N -

Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)
QR-Code (Link zu Produktinformationen)

=
o

5.41.1 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

5.5 Produktbeschreibung

5.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter zum Anbau von Synchron-Servomotor EZ

Synchron-Servomotoren

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 442437 _de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.


https://id.stober.com
http://www.stoeber.de/de/downloads/
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5.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME/MEL)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Einteilige, robuste Klemmkupplung mit Spreizfunktion

e Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

e  Beireduziertem Drehspiel muss die Motorwellenlagerung axial spielfrei ausgefiihrt sein

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

5.5.3 Einbaubedingungen

Die in diesem Katalog angegebenen Drehmomente und Krafte gelten unter folgenden Bedingungen:

e  Beieiner maschinenseitigen Befestigung der Flanschwelle und des Getriebegehduses mit Schrauben der
Festigkeitsklasse 12.9

e Wenn die Getriebegehdause am Passrand gb1 eingepasst werden. Die maschinenseitige Passung muss
H7 sein.

e Wenn die Flanschwelle mit dem Verbindungselement am Passrand gbf oder gdf eingepasst wird

5.5.4 Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.

Schmierstoffe fir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.

5.5.5 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <£90°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung gemal (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 3-stufig 90 %

Schutzart? IP65

*Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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5.5.6

5.6

Drehrichtung

Ein- und Abtrieb drehen sich gleichsinnig.

Projektierung

Projektieren Sie lhre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].


https://www.stoeber.de/services/servosoft/

5.6.1

5 Planetengetriebe PHV 5.6 Projektierung

Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.
Entnehmen Sie die Werte fUr i, N;.08 Nimaxzer Maace Manor Und M, den Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB,, fB,,, fB, und fB,, den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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5.6 Projektierung 5 Planetengetriebe PHV

Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

n =

2m*

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
|n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
M2eq* = t t
P B L I

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,00
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
Zyklusbetrieb B,
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,00

> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,15
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Temperatur B,
Motorkiihlung Umgebungstemperatur
Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15
Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25
Hinweise

e  Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 90 °C darf nicht Gberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.

5.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:
e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog
e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. <100 min™ (F,..x = Faa1005 Farean = Faradi00s Moy = Magaco)

e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt
werden

Zuldssige Wellenbelastungen

Typ Z; Faaxt00 Faraai00 e Mi100 Mo ace Ca
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]
PHV9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500
PHV10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500

Flr andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/
herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

_ F23x100 F _ FZrad100 M _ I\/|2k100
2axN 2radN — 2kN

100 min™ 100 min- 100 min-

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraq100 UNd My der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.

-F 2ax +F 2ax

y2

+F 2rad

-F 2rad

x2

z2

Abb. 2: Kraftangriffspunkte

Die zuldssigen Radialkréfte konnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte diirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht tGbersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0).

2. F2ax* Y, t F2rad,acc* : (XZ + 22)

M, ... =
2k,acc 1000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kréften missen Sie die Krafte vektoriell addie-
ren.
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Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kénnen Sie die zuldssigen Krédfte und Momente fir F,,,;q0,
Fradi00 UNd My,q00 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1*| : t1* : |M2k,acc,1* | +...t |n2m,n* ' tn" . |M2k,acc,n"
M2k =3
o -t Ny |+ €
nzmm gt omp*| " Lne
3 3

F —3 |n2m,1*| : t1* : |F2rad,acc,1’ +...t |n2m,n’ ' tn* : |F2rad,acc,n*

2rad,eq* t t
(P S PP ST o 3 PHRY )

Fur die Lagerlebensdauer L g, gilt (ED,, < 40 %):
Ly > 10000 h bei 1 < My,/M,,. < 1,25
L,on > 20000 h bei 1,25 < M, /My < 1,5

Lyon > 30000 h bei 1,5 < My /My,
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

0,
L 40%

10n(EDyp=40%) " E Y
10

L

10h

5.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors {iberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lssige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tiberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fre ® Iy < My,

sp =

[
|- ==
[
[

=+

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,

[Nm]
PHV943 ME 200
PHV1043_ME 400

Die Werte fiir den Motoradapter ME gelten auch fiir den Adapter MEL.
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5.6.4 Empfehlung Radialwellendichtringe

Fiir eine Einschaltdauer > 60 % und bei hoheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-
alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestandigkeit in Olen und Fetten

e  Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann liber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, missen Sie MaRBnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.

5.6.5 Reversierbetrieb

Um die Schmierung der umlaufenden Verzahnungsteile bei zyklischem Reversierbetrieb von + 20° bis + 90°
am Abtrieb zu gewahrleisten, achten Sie beim horizontalen Einbau des Getriebes unbedingt auf die Stellung
der Abtriebswelle, wie sie in untenstehenden Bildern gezeigt wird.

Die Bilder zeigen die Mittellage des Reversierbetriebs.

Zyklischer Reversierbetrieb < + 20° auf Anfrage.

BaugroRe 9 - 10

1 Lage der Markierung: unten

Bitte beachten Sie, dass das Lochbild je nach BaugroRe des Planetengetriebes unterschiedlich sein kann.

5.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren PHV94 — PHV104 443355 de
Betriebsanleitung Explosionsgeschitzte Planetengetriebe P/PA/PE/PH/ 443030_de
PHA/PHQ/PHQA/PHV/PHVA

Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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Planetengetriebe

6.1 Ubersicht Technische Daten
i 3-100
Kostenglinstige schragverzahnte Planetengetriebe M,.,.. 17 =250 Nm
Merkmale Ad, 8 —13 arcmin
Nget 95-97%
Leistungsdichte 2. 0.0, PARAS
Drehspiel 2. 8.0, SARAS
Preisklasse €
Wellenbelastung 2. 0, RAPARAS
Laufruhe 2.8, 8. PAAY
Verdrehsteifigkeit 2. 8.8, SARAS
Massentragheitsmoment 2.0.8. 9. 0A¢
Schragverzahnung v
Wartungsfrei v
Beliebige Einbaulage v
Berlihrungslose Dichtung am Eintrieb v
Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende % vcvcvsvs gut | %k k*k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium
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6.2

i Typ NimaxnB Nimaxza Ayw J; m Ay, C, Loa M,y M, Mayor
[min™] [min™] [mm] [kgem?] [kg] [arcmin] [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm]
PE221 (My;c0 max = 20 Nm)
4,000 PE221_0040 ME 4000 8000 <14 0,12 0,9 10,0 14 60 8,0 20 32
4,000 PE221_0040 MEL 4000 8000 <19 0,41 13 10,0 14 60 8,0 20 32
5,000 PE221_0050 ME 4000 8000 <14 0,11 0,9 10,0 14 58 8,0 20 32
5,000 PE221_0050 MEL 4000 8000 <19 0,40 1,3 10,0 1,4 58 8,0 20 32
7,000 PE221_0070 ME 4500 8000 <14 0,10 0,9 10,0 1,3 56 8,0 18 32
7,000 PE221_0070 MEL 4500 8000 <19 0,39 13 10,0 1,3 56 8,0 18 32
10,00 PE221_0100 ME 4500 8000 <14 0,10 0,9 10,0 1,2 54 8,0 17 32
10,00 PE221_0100 MEL 4500 8000 <19 0,39 1,3 10,0 1,2 54 8,0 17 32
16,00 PE222_0160 ME 4000 8000 <14 0,14 14 13,0 14 60 10 19 32
16,00 PE222 0160 MEL 4000 8000 <19 0,42 18 13,0 1,4 60 10 19 32
20,00 PE222 0200 ME 4000 8000 <14 0,12 1,4 13,0 1,4 60 10 20 32
20,00 PE222_0200 MEL 4000 8000 <19 0,41 18 13,0 1,4 60 10 20 32
25,00 PE222 0250 ME 4000 8000 <14 0,12 1,4 13,0 1,4 59 10 20 32
25,00 PE222 0250 MEL 4000 8000 <19 0,41 18 13,0 14 59 10 20 32
28,00 PE222 0280 ME 4000 8000 <14 0,11 14 13,0 14 59 10 19 32
28,00 PE222_0280 MEL 4000 8000 <19 0,40 18 13,0 14 59 10 19 32
35,00 PE222_0350 ME 4000 8000 <14 0,11 14 13,0 14 58 10 20 32
35,00 PE222_0350 MEL 4000 8000 <19 0,40 18 13,0 14 58 10 20 32
40,00 PE222_0400 ME 4500 8000 <14 0,10 14 13,0 14 58 10 19 32
40,00 PE222_0400 MEL 4500 8000 <19 0,39 18 13,0 1,4 58 10 19 32
50,00 PE222 0500 ME 4500 8000 <14 0,10 1,4 13,0 1,4 57 10 20 32
50,00 PE222_0500 MEL 4500 8000 <19 0,39 18 13,0 1,4 57 10 20 32
70,00 PE222 0700 ME 4500 8000 <14 0,10 1,4 13,0 1,3 56 10 18 32
70,00 PE222_0700 MEL 4500 8000 <19 0,39 18 13,0 1,3 56 10 18 32
100,0 PE222_1000 ME 4500 8000 <14 0,10 14 13,0 1,2 55 10 17 32
100,0 PE222_1000 MEL 4500 8000 <19 0,39 18 13,0 1,2 55 10 17 32
PE321 (My4ccmax = 53 Nm)
3,000 PE321_0030 ME 3500 6000 <19 0,56 2,0 8,0 34 62 21 40 80
3,000 PE321_0030 MEL 3500 6000 <24 0,99 2,5 8,0 34 62 21 40 80
4,000 PE321_0040 ME 3700 7000 <19 0,47 2,0 8,0 43 61 24 46 90
4,000 PE321_0040 MEL 3700 7000 <24 0,90 2,5 8,0 43 61 24 46 90
5,000 PE321_0050 ME 3700 7000 <19 0,44 2,0 8,0 44 59 25 53 90
5,000 PE321_0050 MEL 3700 7000 <24 0,87 25 8,0 44 59 25 53 90
7,000 PE321_0070 ME 4000 7000 <19 0,41 2,0 8,0 41 57 26 50 90
7,000 PE321_0070 MEL 4000 7000 <24 0,84 25 8,0 41 57 26 50 90
10,00 PE321_0100 ME 4000 7000 <19 0,40 2,0 8,0 &7 55 26 48 90
10,00 PE321_0100 MEL 4000 7000 <24 0,83 2,5 8,0 3,7 55 26 48 90
PE322 (My;.c max = 50 Nm)
16,00 PE322_0160 ME 4000 8000 <14 0,16 24 10,0 4,0 61 30 45 90
16,00 PE322_0160 MEL 4000 8000 <19 0,45 2,8 10,0 4,0 61 30 45 90
20,00 PE322 0200 ME 4000 8000 <14 0,16 24 10,0 4,0 61 30 50 90
20,00 PE322_0200 MEL 4000 8000 <19 0,44 2,8 10,0 4,0 61 30 50 90
25,00 PE322_0250 ME 4000 8000 <14 0,13 24 10,0 42 60 30 50 90
25,00 PE322_0250 MEL 4000 8000 <19 0,42 2,8 10,0 42 60 30 50 90
28,00 PE322_0280 ME 4000 8000 <14 0,12 2,4 10,0 4,0 60 30 44 88
28,00 PE322_ 0280 MEL 4000 8000 <19 0,40 2,8 10,0 4,0 60 30 44 88
35,00 PE322_ 0350 ME 4000 8000 <14 0,11 24 10,0 42 59 30 50 90
35,00 PE322_0350 MEL 4000 8000 <19 0,40 2,8 10,0 42 59 30 50 90
40,00 PE322_0400 ME 4500 8000 <14 0,10 24 10,0 &) 59 30 44 88
40,00 PE322_0400 MEL 4500 8000 <19 0,39 2,8 10,0 39 59 30 44 88
50,00 PE322_0500 ME 4500 8000 <14 0,10 24 10,0 41 58 30 50 90
50,00 PE322_0500 MEL 4500 8000 <19 0,39 2,8 10,0 41 58 30 50 90

6 Planetengetriebe PE 6.2 Auswahltabellen

Auswahltabellen

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhdhen bis 1000 m tiber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].
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6.2 Auswahltabellen

i Typ Nimaxps Nimaxza Ayw J; m Ay, C, Loa M,y M, Mayor
[min™] [min™] [mm] [kgem?] [kgl [arcmin] [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm]
70,00 PE322_0700 ME 4500 8000 <14 0,10 24 10,0 4,0 57 30 50 90
70,00 PE322_0700 MEL 4500 8000 <19 0,39 2,8 10,0 4,0 57 30 50 90
100,0 PE322_1000 ME 4500 8000 <14 0,10 24 10,0 3,6 56 30 48 90
100,0 PE322_1000 MEL 4500 8000 <19 0,39 2,8 10,0 3,6 56 30 48 90
PE421 (My;cc may = 109 Nm)
3,000 PE421_0030 ME 3000 5500 <24 1,4 38 8,0 12 64 45 90 180
3,000 PE421_0030 MEL 3000 5500 <32 3,0 47 8,0 12 64 45 90 180
4,000 PE421_0040 ME 3400 6000 <24 1,1 38 8,0 14 63 55 100 200
4,000 PE421_0040 MEL 3400 6000 <32 2,7 47 8,0 14 63 55 100 200
5,000 PE421_0050 ME 3400 6000 <24 1,0 38 8,0 14 61 56 109 200
5,000 PE421_0050 MEL 3400 6000 <32 2,6 47 8,0 14 61 56 109 200
7,000 PE421_0070 ME 3600 6000 <24 0,91 3,8 8,0 12 59 60 100 200
7,000 PE421_0070 MEL 3600 6000 <32 2,5 47 8,0 12 59 60 100 200
10,00 PE421_0100 ME 3600 6000 <24 0,87 3,8 8,0 10 57 60 92 184
10,00 PE421_0100 MEL 3600 6000 <32 2,5 47 8,0 10 57 60 92 184
16,00 PE422_0160 ME 3700 7000 <19 0,52 4,6 10,0 13 63 65 95 190
16,00 PE422_0160 MEL 3700 7000 <24 0,95 51 10,0 13 63 65 95 190
20,00 PE422_0200 ME 3700 7000 <19 0,51 4,6 10,0 13 63 65 104 200
20,00 PE422_0200 MEL 3700 7000 <24 0,94 51 10,0 13 63 65 104 200
25,00 PE422_ 0250 ME 3700 7000 <19 0,47 46 10,0 13 62 65 103 200
25,00 PE422_0250 MEL 3700 7000 <24 0,90 5,1 10,0 13 62 65 103 200
28,00 PE422 0280 ME 4000 7000 <19 0,43 4,6 10,0 13 62 65 95 190
28,00 PE422_0280 MEL 4000 7000 <24 0,86 5,1 10,0 13 62 65 95 190
35,00 PE422_0350 ME 4000 7000 <19 0,42 4,6 10,0 13 61 65 103 200
35,00 PE422_0350 MEL 4000 7000 <24 0,85 5,1 10,0 13 61 65 103 200
40,00 PE422_0400 ME 4000 7000 <19 0,41 4,6 10,0 13 61 65 95 190
40,00 PE422_0400 MEL 4000 7000 <24 0,84 51 10,0 13 61 65 95 190
50,00 PE422 0500 ME 4000 7000 <19 0,41 46 10,0 13 60 65 102 200
50,00 PE422_0500 MEL 4000 7000 <24 0,83 5,1 10,0 13 60 65 102 200
70,00 PE422 0700 ME 4000 7000 <19 0,42 46 10,0 10 59 65 90 180
70,00 PE422_0700 MEL 4000 7000 <24 0,85 5,1 10,0 10 59 65 90 180
100,0 PE422_1000 ME 4000 7000 <19 0,40 4,6 10,0 10 58 65 90 180
100,0 PE422_1000 MEL 4000 7000 <24 0,83 5,1 10,0 10 58 65 90 180
PE521 (My,cc.max = 250 Nm)
3,000 PE521_0030 ME 2500 4500 <32 44 7,7 8,0 8l 65 90 180 360
3,000 PE521_0030 MEL 2500 4500 <38 79 88 8,0 31 65 90 180 360
4,000 PE521_0040 ME 2600 5000 <32 35 7,7 8,0 35 64 130 250 500
4,000 PE521_0040 MEL 2600 5000 <38 7,0 88 8,0 35 64 130 250 500
5,000 PE521_0050 ME 2600 5000 <32 31 7,7 8,0 35 62 130 250 500
5,000 PE521_0050 MEL 2600 5000 <38 6,6 8,8 8,0 35 62 130 250 500
7,000 PE521_0070 ME 2800 5000 <32 2,8 7,7 8,0 32 60 130 250 500
7,000 PE521_0070 MEL 2800 5000 <38 6,3 8,8 8,0 32 60 130 250 500
10,00 PE521_0100 ME 3000 5000 <32 2,7 7,7 8,0 27 58 130 220 440
10,00 PE521_0100 MEL 3000 5000 <38 6,2 8,8 8,0 27 58 130 220 440
16,00 PE522_0160 ME 3400 6000 <24 1,2 91 10,0 33 64 160 240 480
16,00 PE522_0160 MEL 3400 6000 <32 2,8 10 10,0 33 64 160 240 480
20,00 PE522 0200 ME 3400 6000 <24 1,2 9,1 10,0 33 64 160 250 500
20,00 PE522_0200 MEL 3400 6000 <32 2,8 10 10,0 33 64 160 250 500
25,00 PE522 0250 ME 3400 6000 <24 1,0 9,1 10,0 33 63 160 250 500
25,00 PE522_0250 MEL 3400 6000 <32 2,7 10 10,0 33 63 160 250 500
28,00 PE522_0280 ME 3600 6000 <24 0,95 9,1 10,0 88 63 160 240 480
28,00 PE522_ 0280 MEL 3600 6000 <32 2,6 10 10,0 33 63 160 240 480
35,00 PE522 0350 ME 3600 6000 <24 0,94 91 10,0 33 62 160 250 500
35,00 PE522_0350 MEL 3600 6000 <32 2,5 10 10,0 33 62 160 250 500
40,00 PE522_0400 ME 3600 6000 <24 0,89 91 10,0 33 62 160 240 480
40,00 PE522_0400 MEL 3600 6000 <32 2,5 10 10,0 33 62 160 240 480
50,00 PE522_0500 ME 3600 6000 <24 0,89 9,1 10,0 33 61 160 250 500
50,00 PE522_0500 MEL 3600 6000 <32 2,5 10 10,0 33 61 160 250 500
70,00 PE522_0700 ME 3600 6000 <24 0,93 9,1 10,0 27 60 160 220 440
70,00 PE522_0700 MEL 3600 6000 <32 2,5 10 10,0 27 60 160 220 440
100,0 PE522_1000 ME 3600 6000 <24 0,88 9,1 10,0 27 59 160 220 440
100,0 PE522_1000 MEL 3600 6000 <32 2,5 10 10,0 27 59 160 220 440

6 Planetengetriebe PE



6 Planetengetriebe PE 6.3 MaRzeichnungen

6.3 Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.
Toleranzen
Vollwelle Toleranz
Passung ISO k6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A
Wuchtung Mit halber Passfeder

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

GewindegroRe M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe 10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
[mm]
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6.3 MaBzeichnungen 6 Planetengetriebe PE

6.3.1 Wellenausfithrung P (Vollwelle mit Passfeder)

[¢
i2 c6
i3 15
c al
©
11 &
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5o - H - g 8
I __
Y
ko)
I
1 - al 17
= ®
o u
+
,‘LL
MafRe Getriebe
Typ a1 ap b1 ad e 1 i2 i3 | 1 s2 s4 t t4 u
PE221 50 55 55 {2 44 4 245 50 18 2 M4 M4 13,5 8 Adx4x14
PE222 50 55 & 2% 44 4 245 50 18 2 M4 M4 13,5 8 Adx4x14
PE321 70 72 52,4 16, 62 5 36,0 6,0 28 2 M5 M5 18,0 10 A5x5x22
PE322 70 75 Fr 16,6 62 5 36,0 6,0 28 2 M5 M5 18,0 10 A5x5%22
PE421 90 98 68,6 22 80 5 46,0 6,5 36 2 M8 M6 24,5 12 A6x6x32
PE422 90 100 68,5 2% 80 5 46,0 6,5 36 2 M8 M6 245 12 ABx6x32
PE521 120 120 9045 P 108 6 70,0 8,0 58 4 M12 M8 35,0 16 A10x8x50
PE522 120 120 90,6 39 108 6 70,0 8,0 58 4 M12 M8 35,0 16 A10x8x50
BeispielmalRe Motoranschluss + Gesamtlinge
Typ b6 Deb @d2max 15 Oa6 c c6 f6 17 lg s6
PE221_ME 407 63 14 30 55 15 32,0 315) 3,0 109,5 M5
PE222_ME 4017 63 14 30 55 15 32,0 35 3,0 1415 M5
PE321_ME 60" 75 19 4 75 18 41,5 85 40 150,5 M5
PE322_ME 4017 63 14 30 55 15 32,0 35 30 168,0 M5
PE421_ME 95t 115 24 41 100 21 42,5 40 815 167,0 M8
PE422_ME 60" 75 19 41 75 18 415 315) 4,0 204,0 M5
PE521_ME 1107 130 32 51 120 24 54,0 4,0 45 222,0 M8
PE522_ME 957 115 24 4 100 21 42,5 4,0 315 251,0 M8

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmafe fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6, I5 und Ig entsprechend verldangern, wenn das MaRB c, abhangig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME und MEL finden Sie in unserem STOBER Configura-
tor unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs

herunterladen.
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6 Planetengetriebe PE 6.4 Typenbezeichnung

6.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
PE 4 2 2 S P S S 0200 ME
Erklarung
Code Bezeichnung Ausfiihrung
PE Typ Planetengetriebe
4 GroRe 4 (Beispiel)
2 Generation Generation 2
1 Stufen 1-stufig
2 2-stufig
S Gehduse Standard
P Welle Vollwelle mit Passfeder
S Lager Standardlagerung
S Drehspiel Standard
0200 Ubersetzungskennzahl (i x 10) i =20 (Beispiel)
ME Motoradapter Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung
MEL Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung fir groRe
Motoren

Um die Typenbezeichnung zu vervollstandigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

fé
Ne}
[0}
ASY
N
o
ASS
0| O
w! 0O
S 8
7
e Motortyp oder Motorabmessungen: 5

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

e Steckschlisseleinsatz fir die Montage des Motors an das Getriebe tiber den Motoradapter ME/MEL
(Option)
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6.5 Produktbeschreibung 6 Planetengetriebe PE

6.4.1 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-

lautert.

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG 19/21 E ;
stoBeR Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
P432SPSS0160ME
Madein i=16,000;95/115/19; HCE 150 H1; 0,14 |
Germany SN 10328933 CD: 8341213| El'r

1T 1 | | |
34 5 6 7 8 9 10

o

-_—

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Serialnummer des Getriebes

MaRe des Motoradapters (Durchmesser von Passrand/Lochkreis/Motorwelle)
Kundenspezifische Daten

Schmierstoffspezifikation

Schmierstofffiillmenge

© 00 N OO U1 B W N -

Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)
QR-Code (Link zu Produktinformationen)

=
o

6.4.1.1 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

6.5 Produktbeschreibung

6.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter ME zum Anbau Synchron-Servomotor EZ Lean-Motor LM

von Synchron-Servomotoren

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 442437 _de Katalog ID 443016_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.


https://id.stober.com
http://www.stoeber.de/de/downloads/

6 Planetengetriebe PE 6.5 Produktbeschreibung

6.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME/MEL)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

Einfacher und schneller Motoranbau

Einteilige, robuste Klemmkupplung mit Spreizfunktion

Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

Ausgewuchtet flr ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
GroRRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -ldngen

Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Bei reduziertem Drehspiel muss die Motorwellenlagerung axial spielfrei ausgefiihrt sein

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

6.5.3 Einbaubedingungen

Die angegebenen Drehmomente und Krafte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-

be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 10.9. Zusatzlich missen die Getriebegehduse am Passrand einge-

passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.

6.5.4 Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.

6.5.5 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <80°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschutzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 1-stufig 97 %

Nger 2-stufig 95 %

Schutzart® 1P64

!Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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6.6 Projektierung 6 Planetengetriebe PE

6.5.6

6.6

Drehrichtung

Ein- und Abtrieb drehen sich gleichsinnig.

Projektierung

Projektieren Sie Ihre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [+ 18.1].


https://www.stoeber.de/services/servosoft/

6.6.1

6 Planetengetriebe PE 6.6 Projektierung

Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.
Entnehmen Sie die Werte fUr i, N;.08 Nimaxzer Maace Manor Und M, den Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB,, fB,,, fB, und fB,, den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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6.6 Projektierung 6 Planetengetriebe PE

Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

A
Nl

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

>t
M213* —_t -

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

-t

n

~t1,+...+|n

|n2m,1" 2m,n*
n =

2m*

te +.+t
Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..
Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.

Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An,

M2NOT* = Jtot 'm"’ ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3
M, ..

.

n

-

n

-t -

3
M, ..

+...+|n

|n2m,1*
2eq* T 3

2m,n*

M

2m,n*

-t1¢+...+|n

|n2m,1"



6 Planetengetriebe PE 6.6 Projektierung

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,00
Laufzeit B,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
Zyklusbetrieb B,
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,00
> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,15
Temperatur B,
Motorkiihlung Umgebungstemperatur
Motor mit Fremdbeliiftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15
Motor mit Konvektionskiihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25
Hinweise

e  Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 80 °C darf nicht Uberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.

6.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:
e Fiir Wellenabmessungen nach Katalog
e Fir Abtriebsdrehzahlen n,, . <100 min™ (F,..x = Faaa00; Farean = Farad100; Maen = Magaco)

e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe iber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt
werden

Zulassige Wellenbelastungen Standardlagerung S

Typ Z, Frax100 Firadi00 Farad,ace M;i100 My ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
PE2 8,0 400 800 800 13 13
PE3 11,0 800 1600 1600 40 40
PE4 13,0 1900 2400 2400 73 73
PES 16,0 4000 4600 4600 206 206

Fir andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/
herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F F M
_ 2ax100 _ 2rad100 _ 2k100
F2axN - F2radN - M2kN -
3 n2m* 3 an* 3 n2m*
100 min™ 100 min- 100 min-

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraq100 UNd My00 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.
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- F2ax + F2ax

y2

+ F2rad

Abb. 2: Kraftangriffspunkte

Die angegebenen Werte fir F,, 4,40 und F
triebswelle: x, = 1/2.

beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Ab-

2rad,acc

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel MaRzeichnungen.

Fiir andere Kraftangriffspunkte gilt:

M — 2 ! FZax* ' y2 + F2rad,acc* : (X2 + 22)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften mussen Sie die Krafte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) konnen Sie die zuldssigen Kradfte und Momente fir F,,,.0,,
Fyrad100 UNd M,,;00 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1" : t1* : |M2k,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : |M2k,acc,n*
M2ke i
< o R [ Y B |
n2m11, e omn*| " o
3 3
= _ |n2m,1" 't1* '|F2rad,acc,1' + '"+|n2m,n* 'tn* .|F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
P B L

Fur die Lagerlebensdauer L,g, gilt (ED,, < 40 %):
L,on > 10000 h bei 1 < M, /M, < 1,25
Lion > 20000 h bei 1,25 < My /My < 1,5

Ly > 30000 h bei 1,5 < My /My,
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

LosL 40%
10h 10h(ED,=40%)
10 ED10



6 Planetengetriebe PE 6.7 Weitere Dokumentation

6.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
PE221_ME 10
PE222_ME 10
PE321_ME 20
PE322_ ME 10
PE421 ME 40
PE422_ME 20
PE521_ME 80
PE522_ME 40

Die Werte fiir den Motoradapter ME gelten auch fir den Adapter MEL.

6.6.4 Dichtheit

Trotz grofter Sorgfalt kann ein Schmierstoffaustritt tiber die Gebrauchsdauer der Getriebe nicht vollig aus-
geschlossen werden. Wenn Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, missen Sie
MaRnahmen ergreifen, die einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle eines Austritts
verhindern.

6.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Betriebsanleitung Planetengetriebe und Planetengetriebemotoren PE22 — 443252 _de

PE52

Betriebsanleitung Explosionsgeschiitzte Planetengetriebe P/PA/PE/PH/ 443030_de
PHA/PHQ/PHQA/PHV/PHVA

Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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Stirnradgetriebe

7-1 U berSiCht Technische Daten
i

Kompakte, schragverzahnte Stirnradgetriebe M,,..

Merkmale hb,

Leistungsdichte b, PARAPARAS =

Drehspiel 2.0, DARARAS

Preisklasse €

Wellenbelastung 2. 0, RAPARAS

Laufruhe 2.0, 8, XAY

Verdrehsteifigkeit .8, A PARAY

Massentragheitsmoment 2.0.8. 9. 0A¢

Schragverzahnung v

Wartungsfrei (CO - C5) v

FKM Dichtring am Eintrieb v

Abtriebslager verstarkt v (auf Anfrage)

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende % vcvcvsvs gut | %k k*k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

2-276
47 — 8000 Nm
10 —20 arcmin
96-97 %



7.2

€002 (Mzacc,max =72 Nm)

1,997
1,997
2,769
2,769
3,067
3,067
3,318
3,318
3,835
3,835
4,149
4,149
4,680
4,680
5,063
5,063
5,824
5,824
6,300
6,300
7,714
7,714
8,235
8,235
9,228
9,228
10,30
10,30
11,54
11,54
12,67
12,67
14,08
14,08
15,64
15,64
17,53
17,53
20,71
20,71
23,21
23,21
24,97
24,97
27,99
27,99
31,26
31,26
35,03
35,03
41,77

7 Stirnradgetriebe C 7.2 Auswahltabellen

Auswahltabellen

lexakt

1480/741
1480/741
36/13
36/13
46/15
46/15
1702/513
1702/513
4411115
4411115
1813/437
1813/437
117125
117125
481/95
481/95
99/17
9917
2035/323
2035/323
54]7
54/7
667/81
667/81
1495/162
1495/162
1421/138
1421/138
3185/276
3185/276
377/30
377130
169/12
169/12
1595/102
1595/102
3575/204
3575/204
14517
14517
325/14
325/14
899/36
899/36
2015/72
2015/72
2813/90
2813/90
1261/36
1261/36
3509/84

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhohen bis 1000 m tGber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

Typ Nimaxos Nimaxze Ji m dyw Ao, (o My Mzice Mayor
EL1,234 EL5,6
[min™]  [min™]  [min~]  [kgem? | [kg] [mm]  [arcmin] [Nm/ [Nm]  [Nm] [Nm]
arcmin]

C002_0020 ME10 3500 3000 6000 14 74 <19 20,0 1,2 35 47 58
€002_0020 ME20 3500 3000 6000 3,3 84 <24 20,0 1,2 35 47 58
€002_0028 ME10 3500 3000 6000 11 74 <19 20,0 1,2 39 58 81

C002_0028 ME20 3500 3000 6000 3,0 8,4 <24 20,0 1,2 39 58 81

C002_0031 ME10 3700 3600 6000 1,0 74 <19 20,0 1,2 40 60 89
C002_0031 ME20 3700 3600 6000 2,9 8,4 <24 20,0 1,2 40 60 89
€002_0033 ME10 3700 3600 6000 0,99 74 <19 20,0 1,2 4 62 97
€002_0033 ME20 3700 3600 6000 2,9 8,4 <24 20,0 1,2 41 62 97
C002_0038 ME10 3700 3600 6000 0,90 74 <19 20,0 1,2 43 65 110
C002_0038 ME20 3700 3600 6000 2,8 8,4 <24 20,0 1,2 43 65 110
C002_0041 ME10 3700 3600 6000 0,89 74 <19 20,0 1,2 44 65 110
C002_0041 ME20 3700 3600 6000 2,8 8,4 <24 20,0 1,2 44 65 110
C002_0047 ME10 4000 4000 6500 0,83 74 <19 20,0 1,2 46 65 110
C002_0047 ME20 3700 3700 6000 2,7 8,4 <24 20,0 1,2 46 65 110
C002_0051 ME10 4000 4000 6500 0,82 74 <19 20,0 1,2 47 65 110
C002_0051 ME20 3700 3700 6000 2,7 8,4 <24 20,0 1,2 47 65 110
€002_0058 ME10 4000 4000 6500 0,77 74 <19 20,0 1,2 49 65 110
C002_0058 ME20 3700 3700 6000 2,7 8,4 <24 20,0 1,2 49 65 110
C002_0063 ME10 4000 4000 6500 0,77 74 <19 20,0 1,2 51 65 110
C002_0063 ME20 3700 3700 6000 2,7 8,4 <24 20,0 1,2 51 65 110
C002_0077 ME10 4000 4000 7000 0,72 74 <19 20,0 1,2 54 65 110
€002_0077 ME20 3700 3700 6000 2,6 8,4 <24 20,0 1,2 54 65 110
€002_0082 ME10 3700 3600 6000 0,91 74 <19 16,0 1,6 60 72 120
€002_0082 ME20 3700 3600 6000 2.8 8,4 <24 16,0 1,6 60 72 120
€002_0092 ME10 3700 3600 6000 0,90 74 <19 16,0 1,6 60 65 120
€002_0092 ME20 3700 3600 6000 28 8,4 <24 16,0 1,6 60 65 120
€002_0105 ME10 3700 3600 6000 0,84 74 <19 16,0 1,6 60 72 120
C002_0105 ME20 3700 3600 6000 2,7 8,4 <24 16,0 1,6 60 72 120
C002_0115 ME10 3700 3600 6000 0,83 74 <19 16,0 1,6 60 65 120
C002_0115 ME20 3700 3600 6000 2,7 84 <24 16,0 1,6 60 65 120
C002_0125 ME10 4000 4000 6500 0,79 74 <19 16,0 1,6 60 72 120
C002_0125 ME20 3700 3700 6000 2,7 8,4 <24 16,0 1,6 60 72 120
C002_0140 ME10 4000 4000 6500 0,79 74 <19 16,0 1,6 60 65 120
C002_0140 ME20 3700 3700 6000 2,7 8,4 <24 16,0 1,6 60 65 120
€002_0155 ME10 4000 4000 6500 0,75 74 <19 16,0 1,6 60 72 120
€002_0155 ME20 3700 3700 6000 2,6 8,4 <24 16,0 1,6 60 72 120
€002_0175 ME10 4000 4000 6500 0,75 74 <19 16,0 1,6 60 65 120
C002_0175 ME20 3700 3700 6000 2,6 8,4 <24 16,0 1,6 60 65 120
C002_0210 ME10 4000 4000 7000 0,71 74 <19 16,0 1,6 60 72 120
€002_0210 ME20 3700 3700 6000 2,6 8,4 <24 16,0 1,6 60 72 120
C002_0230 ME10 4000 4000 7000 0,71 74 <19 16,0 1,6 60 65 120
C002_0230 ME20 3700 3700 6000 2,6 8,4 <24 16,0 1,6 60 65 120
€002_0250 ME10 4000 4000 7000 0,69 74 <19 16,0 1,6 60 72 120
€002_0250 ME20 3700 3700 6000 2,6 8,4 <24 16,0 1,6 60 72 120
€002_0280 ME10 4000 4000 7000 0,69 74 <19 16,0 1,6 60 65 120
€002_0280 ME20 3700 3700 6000 2,6 8,4 <24 16,0 1,6 60 65 120
€002_0310 ME10 4000 4000 7000 0,67 74 <19 16,0 1,6 60 72 120
C002_0310 ME20 3700 3700 6000 2,6 84 <24 16,0 1,6 60 72 120
C002_0350 ME10 4000 4000 7000 0,67 74 <19 16,0 1,6 60 65 120
C002_0350 ME20 3700 3700 6000 2,6 8,4 <24 16,0 1,6 60 65 120
€002_0420 ME10 4000 4000 7000 0,63 74 <19 16,0 1,6 60 72 120
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7.2 Auswahltabellen

7 Stirnradgetriebe C

Nimaxos

EL1,234

[min"]

EL5,6

[min™"]

Nimaxze

[min"]

[kgem?]

[kg]

dMW

[mm]

Ao,

[arcmin]

C,

[Nm/

arcmin]

MZN

[Nm]

Mzacc

[Nm]

MZNOT

[Nm]

€002 (Mzacc,max =72 Nm)

46,82 7865/168
49,94 899/18
55,97 2015/36
62,35 1247120
69,88 559/8
C102 (My.c; max = 138 Nm)

2,018 1128/559
2,018 1128/559
2,018 1128/559
2,177 468/215
2,177 468/215
2,177 468/215
2,394 2303/962
2,3%4 2303/962
2,582 1911/740
2,582 1911/740
3,091 2491/806
3,091 2491/806
3,091 2491/806
3,334 2067/620
3,334 2067/620
3,334 2067/620
3,883 1363/351
3,883 1363/351
3,883 1363/351
4,189 377/90
4,189 377/90
4,189 377/90
4,658 3149/676
4,658 3149/676
4,658 3149/676
5,025 201/40
5,025 201/40
5,025 201/40
5,875 4718
5,875 4718
5,875 4718
6,338 507/80
6,338 507/80
6,338 507/80
7,796 3243/416
7,796 3243/416
7,796 3243/416
8,263 1537/186
8,263 1537/186
8,263 1537/186
9,326 3180/341
9,326 3180/341
9,326 3180/341
10,38 841/81
10,38 841/81
10,38 841/81
11,72 1160/99
11,72 1160/99
11,72 1160/99
12,46 1943/156
12,46 1943/156
12,46 1943/156
14,06 2010/143
14,06 2010/143
14,06 2010/143
15,71 377124
15,71 377124
15,71 377124

C002_0470 ME10
€002_0500 ME10
C002_0560 ME10
€002_0620 ME10
C002_0700 ME10

C102_0020 ME10
C102_0020 ME20
C102_0020 ME30
C102_0022 ME10
C102_0022 ME20
C102_0022 ME30
C102_0024 ME20
C102_0024 ME30
C102_0026 ME20
C102_0026 ME30
C102_0031 ME10
C102_0031 ME20
C102_0031 ME30
C102_0033 ME10
C102_0033 ME20
C102_0033 ME30
C102_0039 ME10
C102_0039 ME20
C102_0039 ME30
C102_0042 ME10
C102_0042 ME20
C102_0042 ME30
C102_0047 ME10
C102_0047 ME20
C102_0047 ME30
C102_0050 ME10
C102_0050 ME20
€102_0050 ME30
C102_0059 ME10
C102_0059 ME20
C102_0059 ME30
C102_0063 ME10
C102_0063 ME20
C102_0063 ME30
C102_0078 ME10
C102_0078 ME20
C102_0078 ME30
€102_0083 ME10
C102_0083 ME20
C102_0083 ME30
C102_0093 ME10
C102_0093 ME20
C102_0093 ME30
C102_0105 ME10
C102_0105 ME20
C102_0105 ME30
C102_0115 ME10
C102_0115 ME20
C102_0115 ME30
C102_0125 ME10
C102_0125 ME20
C102_0125 ME30
C102_0140 ME10
C102_0140 ME20
C102_0140 ME30
C102_0155 ME10
C102_0155 ME20
C102_0155 ME30

4000
4000
4000
4000
4000

3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3600
3600
3500
3600
3600
3500
3600
3600
3500
3600
3600
3500
3800
3700
3500
3800
3700
3500
3800
3700
3500
3800
3700
3500
4000
3700
3500
3600
3600
3500
3600
3600
3500
3600
3600
3500
3600
3600
3500
3800
3700
3500
3800
3700
3500
3800
3700
3500

4000
4000
4000
4000
4000

2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3900
3700
3500
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500

7000
7000
7000
7000
7000

5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6500
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000

0,63
0,62
0,62
0,62
0,61

25
5.9
1
2,5
5,9
11
5,5
1
5,5
1
1,6
5,0

1,6
5,0
10
13
48
10
1,3
47

12
46
9,9
12
46
9,9
1,0
44
97
10
44
97

0,88
43
96
14
48
10
13
47

12
46
9,9
1,2
46
9,9
10
45
938
1,0
44
9.8

0,94
43
97

74
74
74
74
74

15

16,0
16,0
16,0
16,0
16,0

18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
18,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0

1,6
1,6
1,6
1,6
1,6

28
3,0
3,1
2,8
3,1
3.1
3,1
3,1
3,1
3,1
3,0
3,1
3,1
3,0
3,1
3.1
3,0
3,1
3,1
3,0
3,1
3,1
3,1
3.1
3,1
3.1
3,1
3,1
3,1
3,1
3,1
3,1
3,1
3.1
3,1
3.1
3,1
39
39
39
3,9
39
39
3,9
39
3.9
319
39
39
39
3,9
3,9
39
3,9
39
3.9
39
39

109
109
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120

123

130
130

130
130
108
130
130
17
130
130
130
130
130
130
130
130
130
130
130
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138

120
120
120
120
120

147
147

158
158
174
174
188
188

220
220

220
220
13
220
220
122
220
220
136
220
220
146
220
220
171
220
220
184
220
220
209
220
220
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240



C102 (M o = 138 Nm)

17,73 195/11
17,73 195/11
17,73 195/11
20,84 667/32
20,84 667/32
20,84 667/32
23,52 1035/44
23,52 1035/44
23,52 1035/44
25,13 377115
25,13 37715
28,36 312111
28,36 31211
31,07 435/14
31,07 435/14
35,07 2700/77
35,07 2700/77
41,57 1247/30
41,57 1247/30
46,91 516/11
46,91 516/11
49,94 899/18
56,36 620/11
62,43 4495/72
70,46 77511
C103 (My.c; max = 138 Nm)
81,64 31349/384
92,13 16215/176
111 1222/11
137,3 10575/77
183,7 2021/11
220,8 7285/33
275,9 36425/132
€202 (My.c; max = 230 Nm)
2,009 432/215
2,009 432/215
2,184 2160/989
2,184 2160/989
2,475 99/40
2,475 99/40
2,690 495/184
2,690 495/184
3,103 90/29
3,103 90/29
3,373 2250/667
3,373 2250/667
3,888 486/125
3,888 486/125
3,888 486/125
4,226 486/115
4,226 486/115
4,226 486/115
4,667 14/3
4,667 14/3
4,667 14/3
5,072 350/69
5,072 350/69
5,072 350/69
5,791 666/115
5,791 666/115
5,791 666/115
6,295 3330/529
6,295 3330/529
6,295 3330/529

lexakt

Typ

C102_0175 ME10
C102_0175 ME20
C102_0175 ME30
C102_0210 ME10
C102_0210 ME20
C102_0210 ME30
C102_0240 ME10
C102_0240 ME20
C102_0240 ME30
C102_0250 ME10
C102_0250 ME20
C102_0280 ME10
C102_0280 ME20
C102_0310 ME10
C102_0310 ME20
C102_0350 ME10
C102_0350 ME20
C102_0420 ME10
C102_0420 ME20
C102_0470 ME10
C102_0470 ME20
C102_0500 ME10
C102_0560 ME10
C102_0620 ME10
C102_0700 ME10

C103_0820 ME10
C103_0920 ME10
C103_1110 ME10
C103_1370 ME10
C103_1840 ME10
C103_2210 ME10
C103_2760 ME10

C202_0020 ME20
C202_0020 ME30
€202_0022 ME20
C202_0022 ME30
C202_0025 ME20
C202_0025 ME30
C202_0027 ME20
C202_0027 ME30
C202_0031 ME20
C202_0031 ME30
C202_0034 ME20
C202_0034 ME30
€202_0039 ME10
C202_0039 ME20
€202_0039 ME30
C202_0042 ME10
C202_0042 ME20
C202_0042 ME30
C202_0047 ME10
C202_0047 ME20
C202_0047 ME30
C202_0051 ME10
C202_0051 ME20
C202_0051 ME30
C202_0058 ME10
C202_0058 ME20
C202_0058 ME30
C202_0063 ME10
C202_0063 ME20
C202_0063 ME30

Nimaxos

EL1,234

[min"]

3800
3700
3500
4000
3700
3500
4000
3700
3500
4000
3700
4000
3700
4000
3700
4000
3700
4000
3700
4000
3700
4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000

3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3700
3700
3500
3700
3700
3500
3700
3700
3500
3700
3700
3500

EL5,6

[min™"]

3500
3500
3500
3900
3700
3500
3900
3700
3500
3900
3700
3900
3700
3900
3700
3900
3700
3900
3700
3900
3700
3900
3900
3900
3900

3900
3900
3900
3900
3900
3900
3900

2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500

Nimaxze

[min"]

6000
6000
5000
6500
6000
5000
6500
6000
5000
6500
6000
6500
6000
6500
6000
6500
6000
6500
6000
6500
6000
6500
6500
6500
6500

6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500

4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5500
5500
5000
5500
5500
5000
5500
5500
5000
5500
5500
5000

[kgem?]

0,93
43
9,7
0,84
4.2
9,6
0,83
4.2
9,6
0,78
2,7
0,78
2,7
0,74
2,6
0,74
2,6
0,70
2,6
0,70
2,6
0,65
0,65
0,64
0,63

0,66
0,66
0,66
0,65
0,65
0,65
0,65

78

6,1

2,1

2,1
5,5
1
1,7
5.1
10
1,7
5,1

14
48
10
1,4
4.8
10

[kg]

12
13
15
12
13
15
12
13
15
12
13
12
13
12
13
12
13
12

dMW

[mm]
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Ao,

[arcmin]

15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0

15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0

17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0
17,0

C,

[Nm/

arcmin]

39
39
39
39
819
39
3.9
39
39
39
39
39
39
39
819
39
3.9
3,9
39
39
39
39
39
39
819

39
39
39
39
39
3.9
819

57
59
57
59
58
59
58
59
5.9
59
59
59
5,6
59
6,0
5,7
59
6,0
58
6,0
6,0
58
6,0
6,0
58
6,0
6,0
59
6,0
6,0

MZN

[Nm]

120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
120
119
120

120
120
120
120
120
120
120

106
106
109
109
114
114
17
17
123
123
126
126

132
132

136
136

140
140

144
144

151
151

155
155

Mzacc

[Nm]

138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138
138

138
138
138
138
138
138
138

17
159
127
163
144
144
157
157
181
181
189
189

198
198

200
200
109
200
200
118
200
200
135
200
200
147
200
200

MZNOT

[Nm]

240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
228
240

240
240
240
240
240
240
240

146
350
159
350
180
180
196
196
226
226
246
246
113
283
283
123
308
308
136
339
339
148
350
350
169
350
350
183
350
350
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7.2 Auswahltabellen 7 Stirnradgetriebe C

i e Typ Nimaxos Nimaxze Ji m dyw Ao, C, My Mazzce Mayor
EL1,234 EL5,6
[min™]  [min™]  [min~]  [kgem? | [kg] [mm]  [arcmin] [Nm/ [Nm]  [Nm] [Nm]
arcmin]

7,800 39/5 C202_0078 ME10 4000 3900 6500 11 16 <19 17,0 5,8 91 173 216
7,800 39/5 C202_0078 ME20 3700 3700 6000 45 17 <32 17,0 6,0 167 200 350
7,800 39/5 C202_0078 ME30 3500 3500 5000 9,9 19 <38 17,0 6,0 167 200 350
8,190 475/58 C202_0082 ME20 3500 3100 5000 5,6 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
8,190 475/58 C202_0082 ME30 3500 3100 5000 1 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
9,387 2450/261 C202_0094 ME20 3500 3100 5000 515 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
9,387 2450/261 C202_0094 ME30 3500 3100 5000 1 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
10,26 513/50 C202_0105 ME10 3500 3100 5000 1,8 16 <19 14,0 8,2 200 230 299
10,26 513/50 C202_0105 ME20 3500 3100 5000 52 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
10,26 513/50 C202_0105 ME30 3500 3100 5000 10 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
11,76 294/25 C202_0120 ME10 3500 3100 5000 1,7 16 <19 14,0 82 200 230 342
11,76 294/25 C202_0120 ME20 3500 3100 5000 52 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
11,76 294/25 C202_0120 ME30 3500 3100 5000 10 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
12,32 665/54 C202_0125 ME10 3700 3500 5500 1,5 16 <19 14,0 82 200 230 359
12,32 665/54 C202_0125 ME20 3700 3500 5500 49 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
12,32 665/54 C202_0125 ME30 3500 3500 5000 10 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
14,12 3430/243  C202_0140 ME10 3700 3500 5500 15 16 <19 14,0 82 200 230 400
14,12 3430/243  C202_0140 ME20 3700 3500 5500 49 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
14,12 3430/243  C202_0140 ME30 3500 3500 5000 10 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
15,28 703/46 C202_0155 ME10 3700 3500 5500 1,3 16 <19 14,0 82 200 230 400
15,28 703/46 C202_0155 ME20 3700 3500 5500 47 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
15,28 703/46 C202_0155 ME30 3500 3500 5000 10 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
17,52 3626/207  C202_0175 ME10 3700 3500 5500 13 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
17,52 3626/207  C202_0175 ME20 3700 3500 5500 47 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
17,52 3626/207  C202_0175 ME30 3500 3500 5000 10 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
20,58 24712 C202_0210 ME10 4000 3900 6500 11 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
20,58 24712 C202_0210 ME20 3700 3700 6000 45 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
20,58 24712 C202_0210 ME30 3500 3500 5000 9,8 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
23,59 637/27 C202_0240 ME10 4000 3900 6500 1,0 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
23,59 637/27 C202_0240 ME20 3700 3700 6000 45 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
23,59 637/27 C202_0240 ME30 3500 3500 5000 9,8 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
24,64 1577/64 C202_0250 ME10 4000 3900 6500 0,95 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
24,64 1577/64 C202_0250 ME20 3700 3700 6000 44 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
24,64 1577/64 C202_0250 ME30 3500 3500 5000 9,7 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
28,24 4067/144  C202_0280 ME10 4000 3900 6500 0,95 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
28,24 4067/144  C202_0280 ME20 3700 3700 6000 44 17 <32 14,0 8,3 200 230 400
28,24 4067/144  C202_0280 ME30 3500 3500 5000 9,7 19 <38 14,0 8,3 200 230 400
30,69 399/13 C202_0310 ME10 4000 3900 6500 0,86 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
30,69 399/13 C202_0310 ME20 3700 3700 6000 2,8 17 <24 14,0 8,3 200 230 400
35,18 1372/39 C202_0350 ME10 4000 3900 6500 0,86 16 <19 14,0 83 200 230 400
35,18 1372/39 C202_0350 ME20 3700 3700 6000 2,8 17 <24 14,0 8,3 200 230 400
40,85 817/20 C202_0410 ME10 4000 3900 6500 0,77 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
40,85 817/20 C202_0410 ME20 3700 3700 6000 2,7 17 <24 14,0 8,3 200 230 400
46,82 2107/45 C202_0470 ME10 4000 3900 6500 0,77 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
46,82 2107/45 C202_0470 ME20 3700 3700 6000 2,7 17 <24 14,0 8,3 200 230 400
49,23 1083/22 C202_0490 ME10 4000 3900 6500 0,74 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
49,23 1083/22 C202_0490 ME20 3700 3700 6000 2,6 17 <24 14,0 8,3 200 230 400
56,42 1862/33 C202_0560 ME10 4000 3900 6500 0,73 16 <19 14,0 8,3 200 230 400
56,42 1862/33 C202_0560 ME20 3700 3700 6000 2,6 17 <24 14,0 8,3 200 230 400
61,35 2945/48 C202_0610 ME10 4000 3900 6500 0,67 16 <19 14,0 8,3 187 211 263
70,32 7595/108  €202_0700 ME10 4000 3900 6500 0,67 16 <19 14,0 8,3 200 230 302
79,59 7163/90 C203_0800 ME20 3700 3700 6000 2,7 22 <24 14,0 8,3 200 230 400
80,62 11609/144  C203_0810 ME10 4000 3900 6500 0,67 21 <19 14,0 8,3 200 230 400
91,23 36946/405  C203_0910 ME20 3700 3700 6000 2,7 22 <24 14,0 8,3 200 230 400
92,40 29939/324  C203_0920 ME10 4000 3900 6500 0,67 21 <19 14,0 8,3 200 230 400
109,2  117943/1080 C203_1090 ME20 3700 3700 6000 2,7 22 <24 14,0 8,3 200 230 400
1106~ 191149/1728 C203_1110 ME10 4000 3900 6500 0,67 21 <19 14,0 8,3 200 230 400
136,0 79576/585  C203_1360 ME20 3700 3700 6000 2,7 22 <24 14,0 8,3 200 230 400
137,8 16121/117  C203_1380 ME10 4000 3900 6500 0,66 21 <19 14,0 8,3 200 230 400
181,0 122206/675 C203_1810 ME20 3700 3700 6000 2,7 22 <24 14,0 8,3 200 230 400
183,4 99029/540  C203_1830 ME10 4000 3900 6500 0,66 21 <19 14,0 8,3 200 230 400
2210 43757/198  C203_2210 ME10 4000 3900 6500 0,65 21 <19 14,0 8,3 200 230 400

110 2754 | 356965/1296 C203_2750 ME10 4000 3900 6500 0,65 21 <19 14,0 8,3 200 230 302



€302 (My.c. max = 400 Nm)

2,020
2,020
2,177
2,177
2,510
2,510
2,705
2,705
3,110
3,110
3,110
3,352
3,352
3,352
3,878
3,878
3,878
4,179
4,179
4,179
4,675
4,675
4,675
5,038
5,038
5,038
5,859
5,859
5,859
6,314
6,314
6,314
7,841
7,841
7,841
8,250
8,250
8,250
9,310
9,310
9,310
10,29
10,29
10,29
11,61
11,61
11,61
12,40
12,40
12,40
13,99
13,99
13,99
15,54
15,54
15,54
17,54
17,54
17,54
20,80
20,80
20,80
23,47
23,47

lexakt

608/301
608/301
468/215
468/215
1634/651
1634/651
1677/620
1677/620
1045/336
1045/336
1045/336
429/128
429/128
429/128
190/49
190/49
190/49
117/28
117/28
117/28
589/126
589/126
589/126
403/80
403/80
403/80
2584/441
2584/441
2584/441
221/35
221135
221/35
494/63
494/63
494/63
33/4
33/4
33/4
3575/384
3575/384
3575/384
727
727
727
325/28
325/28
325/28
62/5
62/5
62/5
2015/144
2015/144
2015/144
544/35
544/35
544/35
1105/63
1105/63
1105/63
104/5
104/5
104/5
845/36
845/36

Typ

C302_0020 ME30
C302_0020 ME40
C302_0022 ME30
C302_0022 ME40
C302_0025 ME30
C302_0025 ME40
C302_0027 ME30
C302_0027 ME40
C302_0031 ME20
C302_0031 ME30
C302_0031 ME40
C302_0034 ME20
C302_0034 ME30
C302_0034 ME40
C302_0039 ME20
C302_0039 ME30
C302_0039 ME40
C302_0042 ME20
C302_0042 ME30
C302_0042 ME40
C302_0047 ME20
C302_0047 ME30
C302_0047 ME40
C302_0050 ME20
C302_0050 ME30
C302_0050 ME40
C302_0059 ME20
C302_0059 ME30
C302_0059 ME40
C302_0063 ME20
C302_0063 ME30
C302_0063 ME40
C302_0078 ME20
C302_0078 ME30
C302_0078 ME40
C302_0083 ME20
C302_0083 ME30
C302_0083 ME40
C302_0093 ME20
C302_0093 ME30
C302_0093 ME40
C302_0105 ME20
C302_0105 ME30
C302_0105 ME40
C302_0115 ME20
C302_0115 ME30
C302_0115 ME40
C302_0125 ME20
C302_0125 ME30
C302_0125 ME40
C302_0140 ME20
C302_0140 ME30
C302_0140 ME40
C302_0155 ME20
C302_0155 ME30
C302_0155 ME40
C302_0175 ME20
C302_0175 ME30
C302_0175 ME40
C302_0210 ME20
C302_0210 ME30
C302_0210 ME40
C302_0230 ME20
C302_0230 ME30

Nimaxos

EL1,234

[min"]

2700
2700
2700
2700
2700
2700
2700
2700
3200
3200
3000
3200
3200
3000
3200
3200
3000
3200
3200
3000
3500
3500
3000
3500
3500
3000
3500
3500
3000
3500
3500
3000
3700
3500
3000
3200
3200
3000
3200
3200
3000
3200
3200
3000
3200
3200
3000
3500
3500
3000
3500
3500
3000
3500
3500
3000
3500
3500
3000
3700
3500
3000
3700
3500

EL5,6

[min™"]

2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
3100
3100
3000
3100
3100
3000
3100
3100
3000
3100
3100
3000
3500
3500
3000
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
3100
3100
3000
3100
3100
3000
3100
3100
3000
3100
3100
3000
3500
3500
3000
3500
3500

Nimaxze

[min"]

4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4800
4800
4500
4800
4800
4500
4800
4800
4500
4800
4800
4500
5500
5000
4500
5500
5000
4500
5500
5000
4500
5500
5000
4500
6000
5000
4500
4800
4800
4500
4800
4800
4500
4800
4800
4500
4800
4800
4500
5500
5000
4500
5500
5000
4500
5500
5000
4500
5500
5000
4500
6000
5000
4500
6000
5000

[kgem?]

16
38
16
38
15
36
14
36
7.7
13
35
75
13
35
6,6
12
34
6,6
12
34
6,0
1
33
6,0
1
33
54
1
33
54
1
33
49
10
32
6,6
12
34
6,6
12
34
6,0
11
33
59
11
33
5,6
1
33
5,5
1
33
5,1
1
33
o)
1
32
47
10
32
47
10

[kg]

24
29
24
29
24
29
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24
29
22
24

dMW

[mm]

<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
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Ao,

[arcmin]

16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
16,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0

C,

[Nm/

arcmin]

6,9
6,9
6,9
6,9
7,0
6,9
7,0
7,0
6,9
7,0
7,0
6,9
7,0
7,0
6,9
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,1
7,0
7,0
71
7.1
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7

MZN

[Nm]

174
174
178
178
187
187
192
192
181
201
201
195
206
206
203
216
216
218
221
221
210
230
230
221
236
236
231
248
248
249
254
254
243
273
273
335
335
335
349
349
349
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350

Mzacc

[Nm]

261
261
267
267
280
280
287
287
181
301
301
195
309
309
226
324
324
243
330
330
272
330
330
293
330
330
322
330
330
330
330
330
330
330
330
400
400
400
350
350
350
400
400
400
350
350
350
400
400
400
350
350
350
400
400
400
350
350
350
400
400
400
350
350

MZNOT

[Nm]

392
392
422
422
487
487
525
525
226
550
550
244
550
550
282
550
550
304
550
550
340
550
550
367
550
550
403
550
550
434
550
550
469
550
550
600
700
700
678
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
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112

7.2 Auswahltabellen

7 Stirnradgetriebe C

Nimaxos

EL1,234

[min"]

EL5,6

[min™"]

Nimaxze

[min"]

[kgem?]

[kg]

dMW

[mm]

Ao,

[arcmin]

C,

[Nm/

arcmin]

MZN

[Nm]

Mzacc

[Nm]

MZNOT

[Nm]

€302 (My.c. max = 400 Nm)

2347 845/36
24,80 124/5
24,80 124/5
27,99 2015/72
27,99 2015/72
31,04 776125
31,04 776125
35,03 1261/36
35,03 1261/36
41,35 2688/65
46,67 140/3
49,75 2736/55
56,14 1235/22
61,92 1548/25
69,88 559/8
€303 (M3400.max = 400 Nm)
80,43 6032/75
8147 1222115
90,76 4901/54
9193 39715432
1082  11687/108
1096  94705/864
1354  36569/270
1372 59267/432
180,4 1624/9
182,8 1645/9
21171 7163/33
2199 58045/264
37 26273/96
402 (M0, = 600 Nm)

1,968 551/280
1,968 551/280
2,456 609/248
2,456 609/248
3099  1537/496
3099  1537/496
3,894 8411216
3,894 8411216
3,894 8411216
4,682 899/192
4,682 899/192
4,682 899/192
5,891 377/64
5,891 377/64
5,891 377/64
7816 2001/256
7816 2001/256
7816 2001/256
8,285  3339/403
8,285  3339/403
9261  3445/372
9261 3445372
10,41 406/39
10,41 406/39
10,41 406/39
11,64 1885162
11,64 1885162
11,64 1885162
12,52 651/52
12,52 651/52
12,52 651/52
1399 2015/144
1399 2015/144
1399 2015/144

C302_0230 ME40
C302_0250 ME20
C302_0250 ME30
C302_0280 ME20
C302_0280 ME30
C302_0310 ME20
C302_0310 ME30
C302_0350 ME20
C302_0350 ME30
C302_0410 ME20
C302_0470 ME20
C302_0500 ME20
C302_0560 ME20
C302_0620 ME20
C302_0700 ME20

C303_0800 ME20
C303_0810 ME10
C303_0910 ME20
C303_0920 ME10
C303_1080 ME20
C303_1100 ME10
C303_1350 ME20
C303_1370 ME10
C303_1800 ME20
C303_1830 ME10
C303_2170 ME20
C303_2200 ME10
C303_2740 ME10

C402_0020 ME30
C402_0020 ME40
C402_0025 ME30
C402_0025 ME40
C402_0031 ME30
C402_0031 ME40
C402_0039 ME20
C402_0039 ME30
C402_0039 ME40
C402_0047 ME20
C402_0047 ME30
C402_0047 ME40
C402_0059 ME20
C402_0059 ME30
C402_0059 ME40
C402_0078 ME20
C402_0078 ME30
C402_0078 ME40
C402_0083 ME30
C402_0083 ME40
C402_0093 ME30
C402_0093 ME40
C402_0105 ME20
C402_0105 ME30
C402_0105 ME40
C402_0115 ME20
C402_0115 ME30
C402_0115 ME40
C402_0125 ME20
C402_0125 ME30
C402_0125 ME40
C402_0140 ME20
C402_0140 ME30
C402_0140 ME40

3000
3700
3500
3700
3500
3700
3500
3700
3500
3700
3700
3700
3700
3700
3700

3700
3800
3700
3800
3700
3800
3700
3800
3700
3800
3700
3800
3800

2500
2500
2500
2500
2900
2900
2900
2900
2900
3300
3300
3000
3300
3300
3000
3500
3500
3000
2900
2900
2900
2900
2900
2900
2900
2900
2900
2900
3300
3300
3000
3300
3300
3000

3000
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500

3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500

2100
2100
2100
2100
2500
2500
2500
2500
2500
2800
2800
2800
2800
2800
2800
3200
3200
3000
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2800
2800
2800
2800
2800
2800

4500
6000
5000
6000
5000
6000
5000
6000
5000
6000
6000
6000
6000
6000
6000

6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000

3500
3500
3500
3500
4500
4500
4500
4500
4500
5000
5000
4500
5000
5000
4500
5500
5000
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
5000
5000
4500
5000
5000
4500

32
46
9,9
46
9,9
44
97
44
97
28
28
27
27
26
26

2,7
0,69
2,7
0,69
2,7
0,68
2,7
0,67
2,7
0,66
2,7
0,66
0,66

27
48
22
44
18
40
10
16
37
8,6
14
36
73
13
35
6,1
12
33
15
37
15
37
8,4
14
36
8,3
14
36
75
13
35
74
13
35

29
22
24
22
24
22
24
22
24
22
22
22
22
22
22

27
26
27
26
27
26
27
26
27
26
27
26
26

35
39
35
39
35
39
33
35
39
33
35
39
33
35
39
33
35
39
35
39
35
39
33
35
39
33
35
39
33
35
39
33
35
39

<48
<32
<38
<32
<38
<32
<38
<32
<38
<24
<24
<24
<24
<24
<24

<24
<19
<24
<19
<24
<19
<24
<19
<24
<19
<24
<19
<19

<38
<48
<38
<48
<38
<48
<3
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<38
<48
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<3
<38
<48
<32
<38
<48

13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0

13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0
13,0

15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
15,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0

8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7

8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7
8,7

16
16
16
16
17
17
16
17
17
17
17
17
17
17
17
17

17

350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
331
350

350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350

251
251
270
270
292
292
227
315
315
244
335
335
257
361
361
274
397
397
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550

350
400
400
350
350
400
400
350
350
400
350
400
350
397
350

400
400
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350
350

306
306
381
381
437
437
227
472
472
273
502
502
319
542
542
360
550
550
600
600
550
550
600
600
600
550
550
550
600
600
600
550
550
550

700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
700
662
700

700
522
700
590
700
700
700
700
700
700
700
700
700

382
382
477
477
599
599
283
713
713
341

800
800
399
850
850
450
850
850
1100
1100
1100
1100
757
1100
1100
847
1100
1100
911

1100
1100
1018
1100
1100



C402 (M o = 600 Nm)

15,75 63/4
15,75 63/4
15,75 63/4
17,60 845/48
17,60 845/48
17,60 845/48
20,90 4347/208
20,90 4347/208
20,90 4347/208
23,36 1495/64
23,36 1495/64
23,36 1495/64
24,92 324/13
24,92 324113
27,86 195/7
27,86 195/7
31,15 405/13
31,15 405/13
34,82 975/28
34,82 975/28
41,75 7056/169
41,75 7056/169
46,67 140/3
46,67 140/3
50,19 1305/26
56,10 9425/168
62,52 8127/130
69,88 559/8
C403 (My,cc rmax = 600 Nm)
80,81 42021/520
90,32 8671/96
107,7 75417
134,6 1885/14
180,4 1624/9
216,9 54665/252
270,2 16211/60
€502 (Myzcc rmax = 920 Nm)
1,976 81/41
1,976 81/41
1,976 81/41
3,077 477/155
3,077 477/155
3,077 4771155
3,867 58/15
3,867 58/15
3,867 58/15
4,629 162/35
4,629 162/35
4,629 162/35
4,629 162/35
5,850 117120
5,850 117120
5,850 117/20
7,763 621/80
7,763 621/80
7,763 621/80
7,763 621/80
8,263 1537/186
8,263 1537/186
8,263 1537/186
9,261 3445/372
9,261 3445/372
9,261 3445/372
10,38 841/81

lexakt

Typ

C402_0160 ME20
C402_0160 ME30
C402_0160 ME40
C402_0175 ME20
C402_0175 ME30
C402_0175 ME40
C402_0210 ME20
C402_0210 ME30
C402_0210 ME40
C402_0230 ME20
C402_0230 ME30
C402_0230 ME40
C402_0250 ME20
C402_0250 ME30
C402_0280 ME20
C402_0280 ME30
C402_0310 ME20
C402_0310 ME30
C402_0350 ME20
C402_0350 ME30
C402_0420 ME20
C402_0420 ME30
C402_0470 ME20
C402_0470 ME30
C402_0500 ME20
C402_0560 ME20
C402_0630 ME20
C402_0700 ME20

C403_0810 ME20
C403_0900 ME20
C403_1080 ME20
C403_1350 ME20
C403_1800 ME20
C403_2170 ME20
C403_2700 ME20

€502_0020 ME30
C502_0020 ME40
€502_0020 ME50
C502_0031 ME30
C502_0031 ME40
C502_0031 ME5S0
C502_0039 ME30
C502_0039 ME40
€502_0039 ME5S0
C502_0046 ME20
C502_0046 ME30
C502_0046 ME40
C502_0046 ME50
€502_0059 ME30
C502_0059 ME40
C502_0059 ME50
C502_0078 ME20
C502_0078 ME30
C502_0078 ME40
C502_0078 ME50
C502_0083 ME30
C502_0083 ME40
C502_0083 ME50
€502_0093 ME30
C502_0093 ME40
C502_0093 ME5S0
C502_0105 ME30

Nimaxos

EL1,234

[min"]

3300
3300
3000
3300
3300
3000
3500
3500
3000
3500
3500
3000
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500

3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500

2400
2400
2400
2800
2800
2500
2800
2800
2500
3100
3100
3000
2500
3100
3000
2500
3400
3400
3000
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800

EL5,6

[min™"]

2800
2800
2800
2800
2800
2800
3200
3200
3000
3200
3200
3000
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200

3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200

2000
2000
2000
2400
2400
2400
2400
2400
2400
2700
2700
2700
2500
2700
2700
2500
3000
3000
3000
2500
2400
2400
2400
2400
2400
2400
2400

Nimaxze

[min"]

5000
5000
4500
5000
5000
4500
5500
5000
4500
5500
5000
4500
5500
5000
5500
5000
5500
5000
5500
5000
5500
5000
5500
5000
5500
5500
5500
5500

5500
5500
5500
5500
5500
5500
5500

3200
3200
3200
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4500
4500
4500
4000
4500
4500
4000
5000
5000
4500
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000

[kgem?]

6,6
12
34
6,5
12
34
5,7
1
33
5.7
1
33
5,3
11
5,3
1
4,9
10
4,9
10
4,6
9,9
4,6
9.9
2,9
2,9
2,8
2,8

2,8
2.8
2,8
2,8
2,7
2,7
2,7

[kg]

dMW

[mm]

7 Stirnradgetriebe C 7.2 Auswahltabellen

Ao,

[arcmin]

12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0

12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0

14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
14,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0
12,0

C,

[Nm/

arcmin]

MZN

[Nm]

550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
550
501
550

550
550
550
550
550
550
550

290
389
389
350
451
451
385
487
487
269
404
517
517
435
559
559
320
464
614
614
800
800
800
800
800
800
800

Mzacc

[Nm]

600
600
600
550
550
550
600
600
600
550
550
550
600
600
550
550
600
600
550
550
600
600
550
550
600
550
600
550

600
550
550
550
550
550
550

307
575
575
478
478
478
600
600
600
269
704
704
704
774
174
774
396
800
800
800
920
920
920
850
850
850
920

MZNOT

[Nm]

1065
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
1100
97
1025
914
1022

1100
1100
1100
1100
1100
1025
1022

384
719
719
597
597
597
750
750
750
337
881

881

881

967
967
967
496
1110
1110
1110
1600
1600
1600
1600
1600
1600
1600

113



7.2 Auswahltabellen 7 Stirnradgetriebe C

i e Typ Nimaxos Nimaxze Ji m dyw Ao, C, My Mazzce Mayor
EL1,234 EL5,6
[min™]  [min™]  [min~]  [kgem? | [kg] [mm]  [arcmin] [Nm/ [Nm]  [Nm] [Nm]
arcmin]
10,38 841/81 C502_0105 ME40 2800 2400 4000 40 51 <48 12,0 23 800 920 1600
10,38 841/81 C502_0105 ME50 2500 2400 4000 69 59 <60 12,0 23 800 920 1600
11,64 1885/162  C502_0115 ME30 2800 2400 4000 17 46 <38 12,0 23 800 850 1600
11,64 1885/162  C502_0115 ME40 2800 2400 4000 39 51 <48 12,0 23 800 850 1600
11,64 1885/162  C502_0115 ME50 2500 2400 4000 68 59 <60 12,0 23 800 850 1600
12,43 8717 C502_0125 ME20 3100 2700 4500 10 44 <32 12,0 23 723 723 904
12,43 8717 C502_0125 ME30 3100 2700 4500 16 46 <38 12,0 23 800 920 1600
12,43 8717 C502_0125 ME40 3000 2700 4500 38 51 <48 12,0 23 800 920 1600
12,43 8717 C502_0125 ME50 2500 2500 4000 67 59 <60 12,0 23 800 920 1600
13,93 195/14 C502_0140 ME20 3100 2700 4500 10 44 <32 12,0 23 800 811 1013
13,93 195/14 C502_0140 ME30 3100 2700 4500 16 46 <38 12,0 23 800 850 1600
13,93 195/14 C502_0140 ME40 3000 2700 4500 37 51 <48 12,0 23 800 850 1600
13,93 195/14 C502_0140 ME50 2500 2500 4000 67 59 <60 12,0 23 800 850 1600
15,71 377124 C502_0155 ME30 3100 2700 4500 14 46 <38 12,0 23 800 920 1600
15,71 377124 C502_0155 ME40 3000 2700 4500 36 51 <48 12,0 23 800 920 1600
15,71 377124 C502_0155 ME50 2500 2500 4000 65 59 <60 12,0 23 800 920 1600
17,60 845/48 C502_0175 ME30 3100 2700 4500 14 46 <38 12,0 23 800 850 1600
17,60 845/48 C502_0175 ME40 3000 2700 4500 36 51 <48 12,0 23 800 850 1600
17,60 845/48 C502_0175 ME50 2500 2500 4000 65 59 <60 12,0 23 800 850 1600
20,84 667/32 C502_0210 ME20 3400 3000 5000 71 44 <32 12,0 23 800 920 1331
20,84 667/32 C502_0210 ME30 3400 3000 5000 13 46 <38 12,0 23 800 920 1600
20,84 667/32 C502_0210 ME40 3000 3000 4500 34 51 <48 12,0 23 800 920 1600
20,84 667/32 €502_0210 ME50 2500 2500 4000 64 59 <60 12,0 23 800 920 1600
23,36 1495/64 C502_0230 ME20 3400 3000 5000 71 44 <32 12,0 23 800 850 1491
23,36 1495/64 C502_0230 ME30 3400 3000 5000 13 46 <38 12,0 23 800 850 1600
23,36 1495/64 C502_0230 ME40 3000 3000 4500 34 51 <48 12,0 23 800 850 1600
23,36 1495/64 C502_0230 ME50 2500 2500 4000 63 59 <60 12,0 23 800 850 1600
25,07 2407/96 C502_0250 ME20 3400 3000 5000 6,3 44 <32 12,0 23 800 920 1444
25,07 2407/96 C502_0250 ME30 3400 3000 5000 12 46 <38 12,0 23 800 920 1600
25,07 2407/96 C502_0250 ME40 3000 3000 4500 34 51 <48 12,0 23 800 920 1600
25,07 2407/96 C502_0250 ME50 2500 2500 4000 63 59 <60 12,0 23 800 920 1600
28,10 5395/192  C502_0280 ME20 3400 3000 5000 6,3 44 <32 12,0 23 800 850 1600
28,10 5395/192  C502_0280 ME30 3400 3000 5000 12 46 <38 12,0 23 800 850 1600
28,10 5395/192  C502_0280 ME40 3000 3000 4500 34 51 <48 12,0 23 800 850 1600
28,10 5395/192  C502_0280 ME50 2500 2500 4000 63 59 <60 12,0 23 800 850 1600
31,23 406/13 C502_0310 ME20 3400 3000 5000 57 44 <32 12,0 23 800 920 1524
31,23 406/13 C502_0310 ME30 3400 3000 5000 1 46 <38 12,0 23 800 920 1524
35,00 35/1 C502_0350 ME20 3400 3000 5000 56 44 <32 12,0 23 800 850 1600
35,00 35/1 C502_0350 ME30 3400 3000 5000 1 46 <38 12,0 23 800 850 1600
41,69 667/16 C502_0420 ME20 3400 3000 5000 5,0 44 <32 12,0 23 800 920 1600
41,69 667/16 C502_0420 ME30 3400 3000 5000 10 46 <38 12,0 23 800 920 1600
46,72 1495/32 C502_0470 ME20 3400 3000 5000 5,0 44 <32 12,0 23 800 850 1600
46,72 1495/32 C502_0470 ME30 3400 3000 5000 10 46 <38 12,0 23 800 850 1600
49,82 1943/39 €502_0500 ME20 3400 3000 5000 48 44 <32 12,0 23 800 920 1600
49,82 1943/39 €502_0500 ME30 3400 3000 5000 10 46 <38 12,0 23 800 920 1600
55,83 335/6 C502_0560 ME20 3400 3000 5000 48 44 <32 12,0 23 800 850 1600
55,83 335/6 C502_0560 ME30 3400 3000 5000 10 46 <38 12,0 23 800 850 1600
62,43 4495/72 C502_0620 ME20 3400 3000 5000 3,0 44 <24 12,0 23 714 857 1254
69,97 10075/144  C502_0700 ME20 3400 3000 5000 3,0 44 <24 12,0 23 800 850 1406
C503 (Mpzcc max = 920 Nm)
80,60 19343/240  C503_0810 ME20 3400 3000 5000 29 48 <24 12,0 23 800 920 1331
90,32 8671/96 C503_0900 ME20 3400 3000 5000 2,9 48 <24 12,0 23 800 850 1491
108,6 31291/288  C503_1090 ME20 3400 3000 5000 2,8 48 <24 12,0 23 800 850 1600
135,3 406/3 C503_1350 ME20 3400 3000 5000 2,8 48 <24 12,0 23 800 850 1600
180,6 8671/48 C503_1810 ME20 3400 3000 5000 2,8 48 <24 12,0 23 800 850 1600
2159 1943/9 C503_2160 ME20 3400 3000 5000 2,7 48 <24 12,0 23 800 850 1600
C612 (My,c; rrax = 1650 Nm)

4,184 2745/656  C612_0042 ME40 2300 1900 3000 79 66 <48 10,0 70 927 1219 1523
4,184 2745/656  C612_0042 ME50 2300 1900 3000 107 74 <60 10,0 72 927 1219 1523
5,083 61/12 C612_0051 ME40 2300 1900 3000 68 66 <48 10,0 71 989 1479 1849
5,083 61/12 C612_0051 ME50 2300 1900 3000 96 74 <60 10,0 72 989 1479 1849
5,854 240/41 C612_0059 ME40 2300 1900 3000 74 66 <48 10,0 72 1037 1380 2130
5,854 240/41 C612_0059 ME50 2300 1900 3000 102 74 <60 10,0 73 1037 1380 2130

114 6,518 3233/496  C612_0065 ME30 2700 2300 3800 35 61 <38 10,0 72 829 1012 1265



C612 (M = 1650 Nm)

6,518 3233496  C612_0065 ME40 2700 2300 3800 58 66 <48 10,0 72 1075 1612 2372
6,518 3233496  C612_0065 ME50 2500 2300 3800 86 74 <60 10,0 73 1075 1612 2372
7111 64/9 C612_0071 ME40 2300 1900 3000 64 66 <48 10,0 73 1107 1380 2586
7111 64/9 C612_0071 ME50 2300 1900 3000 92 74 <60 10,0 73 1107 1380 2586
8190  1769/216  C612_0082 ME30 2700 2300 3800 29 61 <38 10,0 73 913 1268 1585
8190  1769/216  C612_0082 ME40 2700 2300 3800 51 66 <48 10,0 73 1160 1650 2900
8190  1769/216  C612_0082 ME50 2500 2300 3800 79 74 <60 10,0 74 1160 1650 2900
9,118 848/93  C612_0091 ME30 2700 2300 3800 33 61 <38 10,0 73 1160 1380 1770
9,118 848/93  C612_0091 ME40 2700 2300 3800 56 66 <48 10,0 73 1202 1380 2600
9,118 848/93  C612_0091 ME50 2500 2300 3800 83 74 <60 10,0 74 1202 1380 2600
1011  3721/368  C612_0100 ME30 3000 2600 4000 2 61 <38 10,0 73 95 | 1439 1799
1041  3721/368  C612_0100 ME40 3000 2600 4000 47 66 <48 10,0 73 1244 1650 2900
1041  3721/368  C612_0100 ME50 2500 2500 4000 75 74 <60 10,0 74 1244 1650 2900
11,46 928/81  C612_0115 ME30 2700 2300 3800 27 61 <38 10,0 74 1217 1380 2217
11,46 928/81  C612_0115 ME40 2700 2300 3800 50 66 <48 10,0 74 1297 1380 2600
11,46 928/81  C612_0115 ME50 2500 2300 3800 78 74 <60 10,0 74 1297 1380 2600
12,58 2013/160  C612_0125 ME30 3000 2600 4000 20 61 <38 10,0 74 1029 1650 2120
12,58 2013/160  C612_0125 ME40 3000 2600 4000 43 66 <48 10,0 74 1338 1650 2900
12,58 2013/160  C612_0125 ME50 2500 2500 4000 7 74 <60 10,0 74 1338 1650 2900
14,15 976/69  C612_0140 ME30 3000 2600 4000 23 61 <38 10,0 74 1300 1380 2516
14,15 976/69  C612_0140 ME40 3000 2600 4000 46 66 <48 10,0 74 1300 1380 2600
14,15 976/69  C612_0140 ME50 2500 2500 4000 74 74 <60 10,0 74 1300 1380 2600
16,20 1037/64  C612_0160 ME30 3200 2900 4500 17 61 <38 10,0 74 1086 1650 2296
16,20 1037/64  C612_0160 ME40 3000 2900 4500 39 66 <48 10,0 74 1450 1650 2900
16,20 1037/64  C612_0160 ME50 2500 2500 4000 67 74 <60 10,0 74 1450 1650 2900
17,60 88/5 C612_0175 ME30 3000 2600 4000 20 61 <38 10,0 74 1300 1380 2600
17,60 88/5 C612_0175 ME40 3000 2600 4000 42 66 <48 10,0 74 1300 1380 2600
17,60 88/5 C612_0175 ME50 2500 2500 4000 70 74 <60 10,0 74 1300 1380 2600
19,61 549/28  C612_0195 ME30 3200 2900 4500 15 61 <38 10,0 74 1129 1650 2560
19,61 549/28  C612_0195 ME40 3000 2900 4500 37 66 <48 10,0 74 1450 1650 2560
19,61 549/28  C612_0195 ME50 2500 2500 4000 66 74 <60 10,0 74 1450 1650 2560
22,67 68/3 C612_0230 ME30 3200 2900 4500 16 61 <38 10,0 74 1300 1380 2600
22,67 68/3 C612_0230 ME40 3000 2900 4500 39 66 <48 10,0 74 1300 1380 2600
22,67 68/3 C612_0230 ME50 2500 2500 4000 67 74 <60 10,0 74 1300 1380 2600
2493 5185208  C612_0250 ME30 3200 2900 4500 13 61 <38 10,0 74 1169 1650 2900
2493 5185208  C612_0250 ME40 3000 2900 4500 35 66 <48 10,0 74 1450 1650 2900
2493 5185208  C612_0250 ME50 2500 2500 4000 64 74 <60 10,0 74 1450 1650 2900
27,43 19277 ©612_0270 ME30 3200 2900 4500 15 61 <38 10,0 74 1300 1380 2600
27,43 19277 C612_0270 ME40 3000 2900 4500 37 66 <48 10,0 74 1300 1380 2600
27,43 19277 ©612_0270 ME50 2500 2500 4000 66 74 <60 10,0 74 1300 1380 2600
32,41 1037/32  C612_0320 ME30 3200 2900 4500 12 61 <38 10,0 74 1218 1650 2900
32,41 1037/32  C612_0320 ME40 3000 2900 4500 34 66 <48 10,0 74 1450 1650 2900
32,41 1037/32  C612_0320 ME50 2500 2500 4000 63 74 <60 10,0 74 1450 1650 2900
34,87 1360/39  C612_0350 ME30 3200 2900 4500 13 61 <38 10,0 74 1300 1380 2600
34,87 1360/39  C612_0350 ME40 3000 2900 4500 35 66 <48 10,0 74 1300 1380 2600
34,87 1360/39  C612_0350 ME50 2500 2500 4000 64 74 <60 10,0 74 1300 1380 2600
39,40 1891/48  C612_0390 ME30 3200 2900 4500 11 61 <38 10,0 74 1221 1276 1595
4533 136/3  C612_0450 ME30 3200 2900 4500 12 61 <38 10,0 74 1300 1380 2600
4533 136/3  C612_0450 ME40 3000 2900 4500 34 66 <48 10,0 74 1300 1380 2600
4533 136/3  C612_0450 ME50 2500 2500 4000 63 74 <60 10,0 74 1300 1380 2600
55,11 49619 C612_0550 ME30 3200 2900 4500 1 61 <38 10,0 74 1300 1380 2230
68,89 6209  C612_0690 ME30 3200 2900 4500 10 61 <38 10,0 74 1300 1380 2289
4928  31537/640  C613_0490 ME30 3200 2900 4500 1 70 <38 10,0 74 1450 1545 1931
6346  48739/768  C613_0630 ME30 3200 2900 4500 10 70 <38 10,0 74 1450 1650 2296
75,81 5307/70  C613_0760 ME20 3200 2900 4500 31 68 < 10,0 74 913 913 1141
7680  8601/112  C613_0770 ME30 3200 2900 4500 10 70 <38 10,0 74 1450 1650 2560
88,78 7999 C613_0890 ME30 3200 2900 4500 10 70 <38 10,0 74 1300 1380 2600
97,63 243695/2496 C613_0980 ME30 3200 2900 4500 10 70 <38 10,0 74 1450 1650 2900
106,1 371235 C613_1060 ME20 3200 2900 4500 3,0 68 <24 10,0 74 1217 1217 1597
107,4 7527 C613_1070 ME30 3200 2900 4500 10 70 <38 10,0 74 1300 1380 2600
1269 48739384  C613_1270 ME30 3200 2900 4500 10 70 <38 10,0 74 1450 1650 2900
1348 157761117  C613_1350 ME20 3200 2900 4500 29 68 <24 10,0 74 1300 1376 1720
1366 159801117  C613_1370 ME30 3200 2900 4500 10 70 <38 10,0 74 1300 1380 2600
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7.2 Auswahltabellen 7 Stirnradgetriebe C

i e Typ Nimaxos Nimaxze Ji m dyw Ao, C, My Mazzce Mayor
EL1,234 EL5,6
[min™]  [min™]  [min~]  [kgem? | [kg] [mm]  [arcmin] [Nm/ [Nm]  [Nm] [Nm]
arcmin]

C613 (Myoee mp = 1650 Nm)

1753 7888/45  C613_1750 ME20 3200 2900 4500 28 68 <24 10,0 74 1300 1380 = 1992
1776 1598/9  C613_1780 ME30 3200 2900 4500 10 70 <38 10,0 74 1300 1380 2600
2131 28768/135  C613_2130 ME20 3200 2900 4500 28 68 <24 10,0 74 1300 1380 2230
266,4 7192127 C613_2660 ME20 3200 2900 4500 28 68 <24 10,0 74 1300 1380 2289
4259 477112 C712_0043 ME40 2200 1900 2800 128 102 <48 10,0 12 1240 1240 1550
4259 477112 C712_0043 ME50 2200 1900 2800 15 109 <60 10,0 16 1240 1240 1550
5311 1827/344  C712_0053 ME40 2200 1900 2800 103 102 <48 10,0 16 1546 1546 1933
5311 1827/344  C712_0053 ME50 2200 1900 2800 131 100 <60 10,0 18 1546 1546 1933
7357 3480473  C712_0074 ME40 2200 1900 2800 97 102 <48 10,0 19 1852 2142 2677
7357 3480473  C712_0074 ME50 2200 1900 2800 125 109 <60 10,0 120 1852 2142 2677
8490  4347/512  C712_0085 ME40 2600 2300 3500 70 102 <48 10,0 19 1943 2471 3089
8490  4347/512  C712_0085 ME50 2500 2300 3500 98 109 <60 10,0 120 1943 2471 3089
9912 4599/464  C712_0099 ME30 2000 2600 4000 M 97 <38 10,0 120 1175 1539 1923
9912 4599/464  C712_0099 ME40 2000 2600 4000 64 102 <48 10,0 120 2046 2760 3606
9912 4599/464  C712_0099 ME50 2500 2500 4000 91 109 <60 10,0 121 2046 2760 3606
11,76 1035/88  C712_0120 ME40 2600 2300 3500 68 102 <48 10,0 121 2000 2300 4000
11,76 1035/88  C712_0120 ME50 2500 2300 3500 9% 109 <60 10,0 121 2000 2300 4000
1318 4851/368  C712_0130 ME30 2000 2600 4000 31 97 <38 10,0 121 1250 1820 2275
1318 4851/368  C712_0130 ME40 2000 2600 4000 54 102 <48 10,0 121 2250 2760 4797
1318  4851/368  C712_0130 ME50 2500 2500 4000 82 109 <60 10,0 121 2250 2760 4797
1373 4380/319  C712_0135 ME30 2000 2600 4000 39 97 <38 10,0 121 1628 2131 2664
1373 4380/319  C712_0135 ME40 2000 2600 4000 62 102 <48 10,0 121 2000 2300 4000
1373 4380/319  C712_0135 ME50 2500 2500 4000 90 109 <60 10,0 122 2000 2300 4000
16,73 1071/64  C712_0165 ME30 3100 2900 4500 25 97 <38 10,0 121 1359 2177 272
16,73 1071/64  C712_0165 ME40 3000 2900 4500 47 102 <48 10,0 121 2400 2760 4800
16,73 1071/64  C712_0165 ME50 2500 2500 4000 75 109 <60 10,0 122 2400 2760 4800
18,26 42023 C712_0185 ME30 2000 2600 4000 30 97 <38 10,0 122 1731 2300 3151
18,26 42023 C712_0185 ME40 2000 2600 4000 53 102 <48 10,0 122 2000 2300 4000
18,26 42023 C712_0185 ME50 2500 2500 4000 81 100 <60 10,0 122 2000 2300 4000
20,67 1323064  C712_0210 ME30 3100 2900 4500 20 97 <38 10,0 122 1375 2257 2821
20,67 1323064  C712_0210 ME40 3000 2900 4500 43 102 <48 10,0 122 2400 2760 4800
20,67 1323064  C712_0210 ME50 2500 2500 4000 7 109 <60 10,0 122 2400 2760 4800
23,18 25511 C712_0230 ME30 3100 2900 4500 2 97 <38 10,0 122 1883 2300 3770
23,18 25511 C712_0230 ME40 3000 2900 4500 47 102 <48 10,0 122 2000 2300 4000
23,18 25511 C712_0230 ME50 2500 2500 4000 74 109 <60 10,0 122 2000 2300 4000
25,31 40516  C712_0250 ME30 3100 2900 4500 17 97 <38 10,0 122 1447 2536 3170
25,31 40516  C712_0250 ME40 3000 2900 4500 39 102 <48 10,0 122 2400 2536 3170
25,31 40516  C712_0250 ME50 2500 2500 4000 68 109 <60 10,0 122 2400 253 3170
28,64 31511 C712_0290 ME30 3100 2900 4500 20 97 <38 10,0 122 1905 2300 3908
28,64 31511 C712_0290 ME40 3000 2900 4500 43 102 <48 10,0 122 2000 2300 4000
28,64 31511 C712_0290 ME50 2500 2500 4000 70 109 <60 10,0 122 2000 2300 4000
33,80 216364  C712_0340 ME30 3100 2900 4500 14 97 <38 10,0 122 1486 2760 3710
3380  2163/64  C712_0340 ME40 3000 2900 4500 36 102 <48 10,0 122 2400 2760 3710
33,80 2163/64  C712_0340 ME50 2500 2500 4000 65 109 <60 10,0 122 2400 2760 3710
3507 270077 C712_0350 ME30 3100 2900 4500 17 97 <38 10,0 122 2000 2300 4000
35,07 2700/77  C712_0350 ME40 3000 2900 4500 39 102 <48 10,0 122 2000 2300 4000
3507 270077 C712_0350 ME50 2500 2500 4000 68 109 <60 10,0 122 2000 2300 4000
41,02 262564  C712_0410 ME30 3100 2900 4500 13 97 <38 10,0 122 1531 2514 4006
41,02 262564  C712_0410 ME40 3000 2900 4500 35 102 <48 10,0 122 2095 2514 4006
41,02 262564  C712_0410 ME50 2500 2500 4000 64 109 <60 10,0 122 2095 2514 4006
46,82 51541  C712_0470 ME30 3100 2900 4500 14 97 <38 10,0 122 2000 2300 4000
46,82 51511 C712_0470 ME40 3000 2900 4500 36 102 <48 10,0 122 2000 2300 4000
46,82 51541  C712_0470 ME50 2500 2500 4000 65 109 <60 10,0 122 2000 2300 4000
56,82 62511  C712_0570 ME30 3100 2900 4500 13 97 <38 10,0 122 2000 2300 4000
56,82 62511  C712_0570 ME40 3000 2900 4500 35 102 <48 10,0 122 2000 2300 4000
56,82 62511  C712_0570 ME50 2500 2500 4000 64 109 <60 10,0 122 2000 2300 4000
69,55 76511  C712_0700 ME30 3100 2000 4500 12 97 <38 10,0 122 2000 2116 2646
50,85  18711/368  C713_0510 ME40 3000 2900 4500 34 15 <48 10,0 122 2400 2760 4797
6455  4131/64  C713_0650 ME4O 3000 2900 4500 34 15 <48 10,0 122 2400 2760 4800
79,73 5103/64  C713_0800 ME40 3000 2900 4500 34 15 <48 10,0 122 2400 2760 4800
80,97  20727/256  C713_0810 ME30 3100 2900 4500 1 10 <38 10,0 122 204 257 2821

116 89,42 6885/77 C713_0890 ME40 3000 2900 4500 34 115 <48 10,0 122 2000 2300 4000



C713 (Myoee mp = 2760 Nm)

9763  10935/112  C713_0980 ME40 3000 2900 4500 34 15 <48 10,0 122 2400 2536 3170
99,14 6345064  C713_0990 ME30 3100 2900 4500 10 10 <38 10,0 122 2354 253 3170
1105 121511 C713_1100 ME40 3000 2900 4500 34 115 <48 10,0 122 2000 2300 4000
1304 8343/64  C713_1300 ME40 3000 2900 4500 33 115 <48 10,0 122 2400 2760 3710
1324 33887/256  C713_1320 ME30 3100 2900 4500 10 10 <38 10,0 122 2400 2760 3710
1353 72900/539  C713_1350 ME40 3000 2900 4500 34 115 <48 10,0 122 2000 2300 4000
1373 1057577  C713_1370 ME30 3100 2900 4500 10 10 <38 10,0 122 2000 2300 4000
1806 13905777  C713_1810 ME40 3000 2900 4500 33 15 <48 10,0 122 2000 2300 4000
1834 242051132  C713_1830 ME30 3100 2900 4500 10 10 <38 10,0 122 2000 2300 4000
2192 1687577  C713_2190 ME40 3000 2900 4500 33 15 <48 10,0 122 2000 2300 4000
2225 29375/132  C713_2230 ME30 3100 2900 4500 10 10 <38 10,0 122 2000 2300 4000
6,670 7671115  C812_0067 ME40 2500 2200 3500 164 161 <48 10,0 139 1942 1942 2427
6,670 7671115  C812_0067 ME50 2500 2200 3500 192 169 <60 10,0 142 1942 1942 2427
9,043 208123 C812_0090 ME40 2500 2200 3500 153 161 <48 10,0 197 2633 2633 3291
9,043 20823 C812_0090 ME50 2500 2200 3500 181 169 <60 10,0 199 2633 2633 3291
10,15 944/93  C812_0100 ME40 2700 2400 3800 108 161 <48 10,0 143 2677 2955 3693
10,15 944/93  C812_0100 ME50 2500 2400 3800 134 169 <60 10,0 144 2955 = 2955 3693
1275 5546435  C812_0125ME40 2700 2400 3800 86 161 <48 10,0 144 2837 3710 4638
1275 5546435  C812_0125ME50 2500 2400 3800 114 169 <60 10,0 144 3615 3710 4638
13,76 1280193  C812_0140 ME40 2700 2400 3800 101 161 <48 10,0 201 3600 4006 5008
13,76 1280193  C812_0140 ME50 2500 2400 3800 129 169 <60 10,0 202 3600 4006 5008
17,10 118069 C812_0170 ME40 2900 2700 4300 67 161 <48 10,0 144 3037 4800 6222
17,10 1180/69  C812_0170 ME50 2500 2500 4000 95 169 <60 10,0 145 3986 4800 6222
17,29 1504/87  C812_0175 ME40 2700 2400 3800 83 161 <48 10,0 202 3600 4140 6289
17,29 1504/87  C812_0175 ME50 2500 2400 3800 11 169 <60 10,0 202 3600 4140 6289
2026 6077/300  C812_0200 ME40 2000 2700 4300 59 161 <48 10,0 145 3137 4800 6759
2026 6077/300  C812_0200 ME50 2500 2500 4000 87 169 <60 10,0 145 4192 4800 6759
23,19 1600/69  C812_0230 ME40 2900 2700 4300 66 161 <48 10,0 203 3600 4140 7200
23,19 1600/69  C812_0230 ME50 2500 2500 4000 94 169 <60 10,0 203 3600 4140 7200
2606 31271120  C812_0260 ME40 2900 2700 4300 50 161 <48 10,0 145 3241 4800 7453
2606 3127120  C812_0260 ME50 2500 2500 4000 78 169 <60 10,0 145 4200 4800 7453
2747 41215 ©812_0270 ME40 2900 2700 4300 58 161 <48 10,0 203 3600 4140 7200
2747 41215 C812_0270 ME50 2500 2500 4000 86 169 <60 10,0 203 3600 4140 7200
33,59 2183/65  C812_0340 ME40 2000 2700 4300 44 161 <48 10,0 145 3365 4800 8400
33,59 218365  C812_0340 ME50 2500 2500 4000 72 169 <60 10,0 145 4200 4800 8400
3533 106/3  C812_0350 ME40 2000 2700 4300 50 161 <48 10,0 203 3600 4140 7200
35,33 106/3  C812_0350 ME50 2500 2500 4000 78 169 <60 10,0 203 3600 4140 7200
39,94 2596/65  C812_0400 ME40 2900 2700 4300 40 161 <48 10,0 145 3470 3686 4608
39,94 2596/65  C812_0400 ME50 2500 2500 4000 69 169 <60 10,0 145 3686 3686 4608
45,54 502113 C812_0460 ME40 2900 2700 4300 44 161 <48 10,0 203 3600 4140 7200
45,54 59213 C812_0460 ME50 2500 2500 4000 72 169 <60 10,0 203 3600 4140 7200
54,15 70413 C812_0540 ME40 2900 2700 4300 40 161 <48 10,0 203 3600 4140 6248
54,15 70413 C812_0540 ME50 2500 2500 4000 69 169 <60 10,0 203 3600 4140 6248
68,89 6209 C812_0690 ME40 2000 2700 4300 37 161 <48 10,0 203 3600 4140 6652
68,89 6209 C812_0690 ME50 2500 2500 4000 66 169 <60 10,0 204 3600 4140 6652

C813 (Myuc0 e = 4800 Nm)
4918  49914/1015  C813_0490 ME40 2900 2700 4300 37 174 <48 10,0 203 3710 3710 4638
6596 10620161  C813_0660 ME40 2900 2700 4300 35 174 <48 10,0 203 4188 4800 6222
7813 54693700  C813_0780 ME40 2900 2700 4300 35 174 <48 10,0 204 4200 4800 6759
7934 285619/3600 C813_0790 ME30 2900 2700 4300 12 169 <38 10,0 203 2456 2486 3108
8944 14400161  C813_0890 ME40 2000 2700 4300 35 174 <48 10,0 204 3600 4140 7200
90,82  18800/207  C813_0910 ME30 2000 2700 4300 12 169 <38 10,0 204 2812 2846 3558
1005 28143280  C813_1010 ME40 2000 2700 4300 34 174 <48 10,0 204 4200 4800 7453
1059 3708/35  C813_1060 ME40 2000 2700 4300 35 174 <48 10,0 204 3600 4140 7200
107,6 4841145  C813_1080 ME30 2000 2700 4300 12 169 <38 10,0 204 3331 3371 4214
1295  58941/455  C813_1300 ME40 2900 2700 4300 34 174 <48 10,0 204 4200 4800 8400
136,3 95477 C813_1360 ME40 2900 2700 4300 34 174 <48 10,0 204 3600 4140 7200
138,4 2491118 C813_1380 ME30 2900 2700 4300 1 169 <38 10,0 204 3600 3718 4648
1756  15984/91  C813_1760 ME40 2900 2700 4300 34 174 <48 10,0 204 3600 4140 7200
1784 6956/39  C813_1780 ME30 2000 2700 4300 1 169 <38 10,0 204 3600 4140 5251
2089  19008/91  C813_2090 ME40 2000 2700 4300 34 174 <48 10,0 204 3600 4140 6248
2121 8272/39 8132120 ME30 2000 2700 4300 10 169 <38 10,0 204 3600 4140 6248
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7.2 Auswahltabellen 7 Stirnradgetriebe C

€813 (M3300,max = 4800 Nm)
265,7 1860/7
269,8 7285/27

€912 (Myoee max = 7211 Nm)
20,15  2257/112
28,63 240584
3213 3509112
3930  4087/104
45,66 3835/84
55,83 335/6
69,97  10075/144

913 (Myoce max = 8000 Nm)

C813_2660 ME40
C813_2700 ME30

€912_0200 ME50
C912_0290 ME50
C912_0320 ME5S0
C912_0390 ME5S0
C912_0460 ME5S0
C912_0560 ME50
€912_0700 ME50

64,59  295545/4576 C913_0650 ME50
77,73 60939/784  C913_0780 ME40
79,06  115107/1456 C913_0790 ME50
91,76 8075/88
99,42 20679/208
110,4 21645/196  C913_1100 ME40
12,3 3145/28 C913_1120 ME50
126,1  183549/1456 C913_1260 ME50
1413 565/4
1761 34515/196
179,1 5015/28
2154 3015/14

C913_0920 ME5S0
C913_0990 ME50

C913_1410 ME50
C913_1760 ME40
C913_1790 ME50
C913_2150 ME40

Nimaxos Nimaxze Ji m dyw Ao, C, My Mazzce Mayor
EL1,234 EL5,6
[min=  [min™"]  [min™"]  [kgem?] @ [kg] [mm]  [arcmin] [Nm/ [Nm]  [Nm] [Nm]
arcmin]
2900 2700 4300 33 174 <48 10,0 204 3600 4140 6652
2900 2700 4300 10 169 <38 10,0 204 3600 4140 6652
2500 2500 4000 120 259 <60 10,0 260 4802 5630 7037
2500 2500 4000 116 259 <60 10,0 391 6000 6500 9997
2500 2500 4000 88 259 <60 10,0 261 5136 6758 8448
2500 2500 4000 80 259 <60 10,0 261 5195 7211 10378
2500 2500 4000 87 259 <60 10,0 392 6000 6500 12000
2500 2500 4000 79 259 <60 10,0 392 6000 6500 12000
2500 2500 4000 73 259 <60 10,0 392 5520 5520 6900
CO13 My =8000ON)

2500 2500 4000 68 288 <60 10,0 392 7000 8000 12779
2800 2600 4000 37 281 <48 10,0 392 4988 5630 7037
2500 2500 4000 67 288 <60 10,0 392 7000 8000 14000
2500 2500 4000 68 288 <60 10,0 393 6000 6500 12000
2500 2500 4000 66 288 <60 10,0 393 7000 8000 14000
2800 2600 4000 37 281 <48 10,0 392 6000 6500 9997
2500 2500 4000 67 288 <60 10,0 393 6000 6500 12000
2500 2500 4000 65 288 <60 10,0 393 7000 8000 14000
2500 2500 4000 66 288 <60 10,0 393 6000 6500 12000
2800 2600 4000 35 281 <48 10,0 393 6000 6500 12000
2500 2500 4000 65 288 <60 10,0 393 6000 6500 12000
2800 2600 4000 35 281 <48 10,0 393 6000 6500 12000



7 Stirnradgetriebe C 7.3 MafRzeichnungen

7.3 Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.
Toleranzen
Achshohe nach DIN 747 Toleranz
Bis 50 mm -0,4 mm
Bis 250 mm -0,5 mm
Bis 630 mm -0,6 mm
Vollwelle Toleranz
Passung & Welle < 50 mm DIN 748-1, 1SO k6
Passung & Welle > 50 mm DIN 748-1, 1ISO m6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A
Flansch Toleranz Passrand
Bis 300 mm ISO j6
Ab 350 mm ISO h6

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

GewindegroRe M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe 10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
[mm]
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7.3 MaBzeichnungen

7 Stirnradgetriebe C

Wellenausfiihrung Vollwelle mit Passfeder, Gehauseausfiithrung N (Fuf})

7.3.1
i2 i3 m c6
I 15
11 C
7]
] — —
o | f g0 8¢S
L = LA -
| | f46—j><7
ni
i a0 y :
n4 - ®

]

el

C203, C303, C612, C613: Motoradapter und Getriebe sind teilweise nicht koaxial.

s2

Optionen: CO - C5 auch mit Vollwelle ohne Passfeder lieferbar; ab C6 auf Anfrage.

MafRe Getriebe
Typ a0 a3 b9 B Bn
Co 62 60 110 92 132
©1 70 80 150 124 176
C2 8 95 170 138 200
C3 105 95 185 150 215
C4 110 110 220 175 255
C5 130 130 245 192 290
C6 215 177 245 225 300
(07 235 192 300 265 365
C8 300 223 340 310 435
C9 340 277 400 365 510
Typ ME10
a m
€002 098 97,5
€102 198 118,0
C103 2140 155,0
C202 140 129,0
C203 140 166,0
C302 - -
C303 2140 185,5
C402 - -
C403 - -
C502 - -
C503 - -
C612 - -
C613 - -
C712 - -
C713 - -
C812 - -
C813 - -
C912 - -
C913 - -

@d h H
20, 82 144
2%, 102 177
30, 115 195
30, 130 215
40, 145 245
40, 170 290
50, 200 315
80,, 235 375
70,, 290 450
90,, 340 530
ME20
a
o115
o115
o115
160
160
2160
2160
@160
160
160
@160

55
67
79
79
105
108
130
163
190
222

101,5
122,0

133,0
176,0
152,5
195,5
180,0
223,0
200,0
243,0

222,0

44
54
65
65
86
86
106
127
148
178

13
15
21
20
20
21
47
58
70
78

0145
0145
0145
0145
2200
2200
2200
2200

2200

2200

40
50
60
60
80
80
100
120
140
170

ME30

=

o o o o O O OO O W

124,0
135,0
154,5
182,0
202,0
180,0
2420
201,0

262,0

296,0

n1
1
13
14
14
19
22
25
25
29
34

n2
35
42
50
50
60
70
75
90
95
110

n3
20
25
30
30
35
40
40
50
55
60

0190

0190

0190

0190

2250
2250
2250
2250

2250

I
<
™
c
n4 s  s2 t u
95,0 7 M6 225 ABx6x32
1175 9  M10 28,0 A8xT7x40
1345 11 M10 33,0 A8x7x50
1535 11 M10 33,0 ABx7x50
180,0 14 M16 43,0 A12x8x70
1970 18 M16 43,0 A12x8x70
2650 18 M16 535 A14x9x90
2850 18  M20 64,0 A18x11x100
3600 22 M20 745 A20x12x125
4100 26 M24 950  A25x14x140
ME40 MES50
m a m
157,5 - -
185,0 - -
205,0 @300 219,0
183,0 @300 196,0
203,0 @300 216,0
274,0 - -
237,0 @300 250,0
308,0 - -
- @300 279,0
337,0 @300 362,0



Beispielmafle Motoranschluss

Typ

C_ME10
C_ME20
C_ME30
C_ME40
C_ME50

b6
95H7
1107
13077
18077
18077

7 Stirnradgetriebe C 7.3 MafRzeichnungen

Jeb Jd2max 15 a6 c c6 f6 17 s6
115 19 41 100 21 61,0 4,0 3,0 M8
130 32 53 120 24 74,0 4,0 315 M8
165 38 62 150 26 86,0 55 45 M10
215 48 82 204 35 123,0 55 55 M12
215 60 86 230 43 124,5 6,0 5,0 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-
den.

121


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

122

7.3 MaBzeichnungen

Wellenausfiihrung Vollwelle mit Passfeder, Gehauseausfiihrung G

7 Stirnradgetriebe C

7.3.2
(Gewindelochkreis)
i2 m c6
i3 15
| c
11 f
o © - —H

W/

s4 x t4

Ci-C4

C203, C303, C612, C613: Motoradapter und Getriebe sind teilweise nicht koaxial.

Optionen: CO - C5 auch mit Vollwelle ohne Passfeder lieferbar; ab C6 auf Anfrage.

Male Getriebe
Typ a4
C0 87
C1 2120
C2 2140
C3 2140
C4 2160
C5 2192
Cé 0180
c7 0195
C8 1226
C9 1280

97
130
142
154
178
195
225
265
310
365

ad
20,
25
304
3046
40,
40,
504
60,6
70,6
90,6

75
100
115
115
130
165
165
185
215
265

3,0
3,0
3,0
3,0
3,5
3.5
5,0
8,0
5,0
5,0

h
79,0
100,0
112,0
127,0
142,5
166,0
195,0
231,0
285,0
334,0

H
141,0
175,0
192,0
212,0
242,5
286,0
310,0
371,0
445,0
524,0

i2

58
4l

87
87
108
109
136
164
185
220

40
50
60
60
80
80
100
120
140
170

=

o O o o O O O O O W

I
<

s2 s4 t t4 u

M6 M6 225 10 ABx6x32
M10 M6 28,0 13 A8x7x40
M10 M8 33,0 13 A8x7x50
M10 M8 33,0 13 A8x7x50
M16  M10 43,0 16 A12x8x70
M16 ~ M10 43,0 16 A12x8x70
M16  M10 535 16 A14x9x90
M20  M12 64,0 19  A18x11x100
M20  M12 745 19 A20x12x125
M24  M16 = 950 26 = A25x14x140



Typ

€002
€102
C103
C202
C203
C302
C303
C402
C403
€502
C503
C612
C613
C712
C713
C812
C813
C912
C913

ME10

098
098
140
2140
2140

2140

96
116
153
128
165

184

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

C_ME10
C_ME20
C_ME30
C_ME40
C_ME50

b6
95H7
1107
1307
180"
1807

Deb
115
130
165
215
215

o115
o115

o115
2160
2160
2160
160
2160
2160
2160

2160

@d2max

ME20

19
32
38
48
60

100
120

132
175
151
194
178
221
198
241

239

15
41
53
62
82
86

0145
0145
0145
0145
2200
2200
2200
2200

2200

2200

ME30

Oa6
100
120
150
204
230

122

134

153

180

200

197

259

222

283

329

c
21
24
26
35
43

7 Stirnradgetriebe C 7.3 MafRzeichnungen

ME40

0190
0190
I:I1_90
0190

2250
2250
2250
2250

@250

c6
61,0
74,0
86,0
123,0
124,5

156

183

203

200

224

295

270

341

373

f6
4,0
4,0
5,5
5,5
6,0

3,0
35
45
5,5
5,0

MES0

217

213

237

283

315
398

s6

M8

M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaRB c, abhédngig vom verwendeten Mo-
tor, ldnger wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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7.3 MaBzeichnungen

Wellenausfiihrung Vollwelle mit Passfeder, Gehdauseausfiihrung F

7 Stirnradgetriebe C

ai

7.3.3
(Rundflansch)
| m c6
ci 15
1 c
11 |
5 o —fH+— - g 8 €
/A_
L<—
u
Eq
‘ s2

C203, C303, C612, C613: Motoradapter und Getriebe sind teilweise nicht koaxial.

Optionen: CO - C5 auch mit Vollwelle ohne Passfeder lieferbar; ab C6 auf Anfrage.

MafRe Getriebe
Typ Dal
C0 160
C1 200
C2 200
C3 250
C4 250
C5 300
Cé 300
c7 350
C8 400
C9 450

b1
110,
130,
130,
180,
180,
230,
230,
250,
300,
350,

97

130
142
154
178
195
225
265
310
365

MaRe zusatzliche Rundflansche

Typ
co
co
1
c1
c2
c2
c3
c3
c4
c4
Cc5
c8
c8

a1
120
140
140
160
160
250
160
200
200
300
250
350
450

ad
20,
25
3046
3046
40,
40,
504
60,
70,6
90,6

el
130
165
165
215
215
265
265
300
350
400

b1
80,

95,

95,

110,
1104
180,
1104
130,
130,
230,
180,
250,
350,

f1

3,0
35
3.5
4,0
4,0
4,0
4,0
5,0
5,0
5,0

h
79,0
100,0
112,0
127,0
142,5
166,0
195,0
231,0
285,0
334,0

H
141,0
175,0
192,0
212,0
242,5
286,0
310,0
371,0
445,0
524,0

40
50
60
60
80
80
100
120
140
170

Del
100
115
115
130
130
215
130
165
165
265
215
300
400

T
<

i s s2 t u
3 9 M6 22,5 ABx6x32
5 11 M10 28,0 A8x7x40
5 11 M10 33,0 A8x7x50
5 14 M10 33,0 A8x7x50
5 14 M16 43,0 A12x8x70
5 14 M16 43,0 A12x8x70
5 14 M16 53,5 A14x9x90
5 18 M20 64,0 A18x11x100
5 18 M20 74,5 A20x12x125
5 18 M24 95,0 A25x14x140

1 s

3,0 7

30 9

815 9

315 9

ap 9

4,0 14

35 9

315 11

Bi5 11

4,0 14

4,0 14

5,0 18

5,0 18



Typ

€002
€102
C103
C202
C203
C302
C303
C402
C403
€502
C503
C612
C613
C712
C713
C812
C813
C912
C913

ME10

098
098
140
2140
2140

2140

114
137
174
155
192

211

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

C_ME10
C_ME20
C_ME30
C_ME40
C_ME50

b6
95H7
1107
1307
180"
1807

Deb
115
130
165
215
215

o115
o115

o115
2160
2160
2160
160
2160
2160
2160

2160

@d2max

ME20

19
32
38
48
60

118
141

159
202
178
221
206
249
227
270

275

15
41
53
62
82
86

0145
0145
0145
0145
2200
2200
2200
2200

2200

2200

ME30

Oa6
100
120
150
204
230

143

161

180

208

229

233

295

266

327

374

c
21
24
26
35
43
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ME40

0190
0190
I:I1_90
0190

2250
2250
2250
2250

@250

c6
61,0
74,0
86,0
123,0
124,5

183

211

232

236

268

339

315

386

423

f6
4,0
4,0
5,5
5,5
6,0

3,0
35
45
5,5
5,0

MES0

246

249

281

328

365
448

s6

M8

M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaRB c, abhédngig vom verwendeten Mo-
tor, ldnger wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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7.3 MaBzeichnungen 7 Stirnradgetriebe C

7.3.4 \Wellenausfiihrung Vollwelle mit Passfeder, Gehauseausfihrung Q
(Quadratflansch)
| m c6
ci 15
f1 c

5o g g ¢
I
<
| 17 -
6 =
‘ s2
_d.

C203, C303: Motoradapter und Getriebe sind teilweise nicht koaxial.
Optionen: CO - C4 auch mit Vollwelle ohne Passfeder lieferbar.
Mafle Getriebe
Typ Oat Oa2 b1 B cl ad el 1 h H | I s s2 t u
C0 124 160 110, 97 9 20,6 130 3,0 79,0 141,0 40 3 9 M6 22,5 ABx6x32
C1 145 192 1304 130 1 25 165 315 100,0 175,0 50 5 1 M10 28,0 A8x7x40
C2 145 192 130, 142 1 30,6 165 815 112,0 192,0 60 5 1 M10 33,0 A8x7x50
63 200 250 1805 154 14 3046 215 4,0 127,0 212,0 60 5 14 M10 33,0 ABx7x50
C4 200 250 180, 178 14 40,6 215 4,0 1425 2425 80 5 14 M16 43,0 A12x8x70
Typ ME10 ME20 ME30 ME40

a m a m a m a m
C002 98 114 0115 118 - - - -
C102 098 137 0115 141 0145 143 - -
C103 @140 174 - - - - - -
C202 @140 155 0115 159 0145 161 - -
€203 2140 192 2160 202 - - - -
€302 - - 2160 178 0145 180 0190 183
C303 2140 211 2160 221 - - - -
C402 - - 160 206 0145 208 0190 211
C403 - - 2160 249 - - - -

BeispielmalRe Motoranschluss

Typ b6 Jeb Jd2max 15 Oa6 c c6 f6 17 s6
C_ME10 9517 115 19 41 100 21 61,0 4,0 3,0 M8
C_ME20 110" 130 32 53 120 24 74,0 4,0 315 M8
C_ME30 130" 165 38 62 150 26 86,0 55 4,5 M10
C_ME40 180" 215 48 82 204 35 123,0 55 55 M12
C_ME50 180" 215 60 86 230 43 124,5 6,0 5,0 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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7.3.5

MaRe

Typ

C612
C712
C812
C912

Olausgleichsbehilter
| hab
dab ‘
$
Keo)
I
T
ME30
dab hab lab
65 170 114,5
73 205 129,5

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel [ 7.6.5]

dab
65
73
13

ME40
hab
170
205
255

lab
112,0
129,5
129,5

7 Stirnradgetriebe C 7.3 MafRzeichnungen

ME50
dab hab lab
65 214 191,5
173 205 129,5
73 255 129,5
73 305 126,0
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7.4 Typenbezeichnung 7 Stirnradgetriebe C

1.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Rundflansch

Beispiel-Code
(o 2 0 2 N 0280 ME20
Erklarung
Code Bezeichnung Ausfiihrung
C Typ Stirnradgetriebe
2 GroRe 2 (Beispiel)
0 Generation Generation 0
1 Generation 1
2 Stufen 2-stufig
3 3-stufig
G Gehduse Gewindelochkreis
F
Q Quadratflansch
N FuB
0280 Ubersetzungskennzahl (i x 10 gerundet)  i= 28,24 (Beispiel)
ME20 Motoradapter Motoradapter ME20 (Beispiel)

mit EasyAdapt-Kupplung
MQ Motoradapter quadratisch
mit spielfreier Steckkupplung
MmB* Motoradapter ServoStop mit Bremse

Um die Typenbezeichnung zu vervolistindigen, geben Sie bei Ihrer Bestellung zusatzlich an:

fé
O
[0}
ASY
~N
o
A
0| O
w! 0
e ©
7
e  Motortyp oder Motorabmessungen: 5

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

e  Einbaulage, siehe Kapitel [ 7.5.7]

e  Position Zugang Klemmschraube, siehe Kapitel [ 7.5.9]

e Olausgleichsbehilter (Option, empfohlen fiir Getriebe in der Einbaulage EL5), siehe Kapitel [ 7.6.5]

e (002, C102,C202, C302, C402, C502, C612, C712, C812, C912: Ritzelsicherung fiir Motoradapter
(Option)

e Doppelte Abdichtung fir Motoradapter ME (Option)

! Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse 1D 443234,


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

7 Stirnradgetriebe C 7.5 Produktbeschreibung

7.41 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-
ldutert.

&
[=iy:

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
1~ sToBER Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
Made in Germany

o

O
2 -—K913AF0320ME40 - —"
3-—i=32,12 110-165-48 18/34 — 8
4-—O0il: VG220  Volume=21,0 9
5 -+—SN: 10080005 CD: 48283012345 10

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Schmierstoffspezifikation

Serialnummer des Getriebes

QR-Code (Link zu Produktinformationen)

MaRe des Motoradapters (Passrand/Lochkreis/Motorwellendurchmesser)
Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)

© 00 N O U1 B W N -

Schmierstofffiillmenge

[y
o

Kundenspezifische Daten

7.41.1  Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

7.5 Produktbeschreibung

7.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter ME Motoradapter MB Motoradapter MR Synchron-Servomotor Motoradapter MB + Lean-Motor LM

zum Anbau von Syn-  zum Anbau von Syn- zum Anbau von Asyn- EZ Synchron-Servomotor
chron-Servomotoren chron-Servomotoren chronmotoren EZ

Katalog ID 443054_de Katalog ID 443234 _de Auf Anfrage Katalog ID 442437_de Katalog ID 443311_de Katalog ID 443016_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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7.5 Produktbeschreibung 7 Stirnradgetriebe C

7.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Robuste, patentierte Klemmkupplung mit Spreizfunktion

e Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

7.5.3 Motoradapter quadratisch mit spielfreier Steckkupplung (MQ)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der spielfreien Steckkupplung (Klauenkupplung).

Eigenschaften:

e  Einfacher und schneller Motoranbau

e Demontage des Motors in jeder beliebigen Stellung moglich

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
e Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 2: Spielfreie Steckkupplung

Alle technischen Daten und Kombinationen mit unseren Getrieben finden Sie unter https://configurator.sto-

eber.de/de-DE/.
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7 Stirnradgetriebe C 7.5 Produktbeschreibung

7.5.4 Gehauseausfiihrung

Gewindelochkreis G Rundflansch F

G F Q N
co v v v v
c1 v v v v
C2 v v v v
c3 v v v v
c4 v v v v
c5 v v = v
C6 v v = v
c7 v v = v
C8 v v = v
c9 v v = v

7.5.5 Wellenausfihrung

Die Getriebe der BaugroRe CO — C9 erhalten Sie im Standard mit einer Vollwelle mit Passfeder.

Die Getriebe der BaugroRRe CO - C5 kdnnen Sie optional mit Vollwelle ohne Passfeder bestellen. Ab der Bau-
groRe C6 nur auf Anfrage.

7.5.6 Einbaubedingungen

Maschinenseitige Befestigung der Getriebe liber Gewindelochkreis

Die angegebenen Drehmomente und Krafte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 10.9. Zusatzlich missen die Getriebegehduse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.
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7.5 Produktbeschreibung 7 Stirnradgetriebe C

7.5.7 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-

te definiert.
EL1 EL2 EL3
IMB3, IMB5, IMB14, IMB34, IMB35 IMB8 IMB7
2 1 4
g i a

EL5 EL6
IMV1, IMV5, IMV18 IMV3, IMV6, IMV19

Da die Schmierstofffiillmenge der Getriebe von der Einbaulage abhangt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

7.5.8 Schmierstoffe
STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten ibernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.

7.5.9 Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4

Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)

Geben Sie Abweichungen fiir Ihr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.
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7 Stirnradgetriebe C 7.6 Projektierung

7.5.10 Weitere Produktmerkmale

7.5.11

Wartung

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <80°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 2-stufig 97 %

Nger 3-stufig 96 %

Schutzart? IP65

Die Hinweise zur Wartung finden Sie in der Betriebsanleitung ID 443027_de unter http://www.stoeber.de/
de/downloads/. Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Entliiftung
Bei den GetriebegroRen C6 bis C9 sind standardmalig einbaulagenabhangig Entliftungsventile montiert.
Die Position und Abmessungen der Entliftungsventile konnen Sie dem 3D-Modell entnehmen.

Laden Sie das 3D-Modell unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunter.

7.5.12 Drehrichtung

7.6

€002 - C912 C103 - C913

Ein- und Abtrieb drehen sich gleichsinnig. Ein- und Abtrieb drehen sich gegensinnig.

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

Projektierung

Projektieren Sie Ihre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [+ 18.1].

*Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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7.6.1

Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.
Entnehmen Sie die Werte fUr i, N;.08 Nimaxzer Maace Manor Und M, den Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fiir fB,, fB,, und fB, den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.



7 Stirnradgetriebe C 7.6 Projektierung

Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

Ny =

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
M = |n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
2eq* T
|n2m’1,| b+ |n2m,n* -t

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,25
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,40
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
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7.6 Projektierung 7 Stirnradgetriebe C

Temperatur B,

Motorkiihlung Umgebungstemperatur

Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15

Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25

Hinweise

e Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 80 °C darf nicht iberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.

Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:

e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog

e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. <20 min™ (F,..u = Fra0; Faraan = Faradzo; Mo = Maigo)

e Nur wenn Radialkréfte auf das Getriebe bei Gehduseausfiihrung Gewindelochkreis und Flansch tber
dessen Passrander abgestiitzt werden

Zuldssige Wellenbelastungen

Typ Z; Faaxzo Farad2o Ptz Moz My ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
co 20,0 500 1900 1900 80 80
c1 30,0 850 3400 3400 190 190
c2 30,0 1050 4200 4200 260 260
Cc3 30,0 1400 5650 5650 350 350
ca 35,0 2400 9700 9700 750 750
C5 42,0 3000 11000 11000 900 900
C6 40,0 4000 16000 16000 1500 1500
Cc7 45,0 5500 22000 22000 2400 2400
C8 50,0 7500 30000 30000 3700 3700
(6°] 55,0 9500 37000 37000 5200 5200

Flr andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,,. > 20 min™ gilt:

F _ F2ax20 F _ F2rad20 M _ IV|2k20
2axN 2radN 2kN
3 n2m* 3 an* 3 n2m*
20 min- 20 min™ 20min-

Entnehmen Sie die Werte fr F,,,,0, Faraa0 UNd My, der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Kapi-

tel.
-F 2ax +F 2ax
N —
+F 2rad ]
&d
——=i | %
r [ty h4
X
| K
-F 2rad
1
X2
| z2

Abb. 3: Kraftangriffspunkte
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Die angegebenen Werte fiir F,,, und F, ... beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Abtriebs-
welle: x, = 1/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel MaRzeichnungen.

Fir andere Kraftangriffspunkte gilt:

M _ 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc* : (X2 + ZZ)

2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften missen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kdnnen Sie die zuldssigen Kréafte und Momente fir F,,,,,,
Fyraa20 UNA M0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* ’ t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* ' 1:n* : M2k,acc,n*
My eq = 3
o o P R (LAY
n2m11* P 2mn* | Lne
3 3
F —3 |n2m,1* ' t1‘ : |F2rad,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : |F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
|n2my1* b+ ...+|n2myn* -

7.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht Gberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fpe @ 1y < My,

sp =

Bei hoheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ M,
[Nm]
ME10 25
ME20 60
ME30 125
ME40 250
MES0 600

7.6.4 Radialwellendichtringe

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann liber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, missen Sie MaBnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.
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7.7 Weitere Dokumentation 7 Stirnradgetriebe C

7.6.5 Olausgleichsbehalter

In der Einbaulage EL5 haben die Getriebe einen erhéhten Fiillstand. Der Olausgleichsbehélter verhindert
einen Olaustritt am Getriebe.

Hinweise

Wir empfehlen in der Einbaulage EL5 den Einsatz eines Olausgleichsbehélters (Mehrpreis) bei schnell-
laufenden Getrieben mit Eintriebsdrehzahl n, > 1750 min™ und Getriebeiibersetzungen i < 20.

e Der Olausgleichsbehilter kann nur bei bestimmten BaugréRen eingesetzt werden, siehe Kapitel
[» 7.3.5]

1.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation

ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren C 443365 _de
Betriebsanleitung Explosionsgeschitzte Getriebe C/F/K/S 443028 de
Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de

138


http://www.stoeber.de/de/downloads/

8

Flachgetriebe F

Inhaltsverzeichnis
TR L U Y=Y 1ol o OO 140
8.2 AUSWANIADEIIEN ...ttt h e ae et e e bt e bbbttt a e et et et 141
TR IV F= 141 ol T 10 g To = o PR UPURRRT 145
8.3.1 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehduseausfiihrung G (GewindeloChKreis)........c.coovuiiiiiiiiiiiiiiiiiicceeccee e, 146
8.3.2 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung GN (Gewindelochkreis + Seitenbefestigung) .........ccocevveeirvereennen. 148
8.3.3 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfihrung F (RUNAFIaNSCH) .....oooieiieeiieiieccceee e 150
8.34 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfihrung Q (Quadratflansch) ......c.coceevieiiiecieiieiese e 152
8.3.5 Wellenausfiihrung V (Vollwelle), Gehauseausfiihrung F (RUNAflansch).........coooviiiiiiiiiiiiiiiicce e 154
8.3.6 Wellenausfiihrung V (Vollwelle), Gehauseausfihrung Q (Quadratflansch)........c.ccceeiveiieiiiecieceiecee e 155
8.3.7 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe), Gehduseausfiihrung G (Gewindelochkreis) ..........ccccevvveeveerueennen. 156
8.3.8 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe), Gehduseausfiihrung GN (Gewindelochkreis + Seitenbefesti- 158
BUNE) ureteetiie e ettt e ettt e e eteeeetee e ettt e e taee e aseeeaubee e abeeeaabeeeaatee e ataeeaabeeeaateeeanteeeaabeeeabeeeanteeeaaeeeeabeeeantaeeaaaaeeeabaeeetaeeearaeeeasreeearaeaeanes
8.3.9 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe), Gehduseausfiihrung F (Rundflansch)........ccccooveviiecieeiiciiecieene, 160
8.3.10 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe), Gehduseausfiihrung Q (Quadratflansch) .........cccccevevvevireneennene 162
8.4 TYPENDEZEICANUNG ...ttt ettt e at ookt e e a et e ea et e ekt e e ke et e s b et e ek b e e e et et e s nn e e e e e 164
8.4.1 B 77 =T 1Yol o 11 o EO O USROS PRPRPUPRPPI 165
8.5 ProduKtbeSCRIEIDUNG ......coiiiiiei ettt a ettt e et e st ekt e et e e s be e e e e 165
8.5.1 [T a iA1= XY o 1T o 1=Y o USSP 165
8.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-KUPPIUNEG (IMIE) ... ..oii ittt et sttt e e et e e e av e e ebtaeeabeeeeabeeeesseeenaneas 166
8.5.3 Motoradapter quadratisch mit spielfreier SteckkUppIUNg (MQ).......ccoveeiieireeiieere ettt re e s e sraeeaaeeneesseas 166
8.5.4 GENAUSEAUSTURNTUNG ...ttt et s e st e et e teesseeeseeesseeseeaseeasseeaseeseesseeenseenseesseannseanseesaanneennen 167
8.5.5 Kombinatorik Wellen-/GehGus@auSTUNIUNG ........c.oviiiiiiiictees ettt ettt st sbeebe e b e tesseeseenaeeseensessasseens 167
8.5.6 EINDAUDEAINGUNZEN ..o et e e et e e e s ab e e e b eeeeateeeeabaeesabaeeaabaeeessseeeabaeesabaeaensseeeabeesnsaeaensseeas 167
8.5.7 (101 o1V Y ={=] o DU PSPPSR U PO TSP UPTOPRP 168
8.5.8 SCNMIEISTOTER ..ttt ettt bt e a e b e s bt e bt et bt e a e e b e e bt e b e e bt e bt e s b et e eh e eae e bt ebeen b e b e nbeenbebeebeearan 168
8.5.9 POSition ZUZang KIEMMSCNTAUDE .......coouiiieieiiee et et et e e et e e e et e e e sabeeeeabeeeeaaeeeeasseesaseeesnaeaesnnneas 169
8.5.10  Weitere ProdUKEMErKmMale......coiiiiiiiiiiiiiii bbbt 169
ST B R 0 1= o T Tl (U o = OO OO TS U PP P PP PPRRTRIPPPUPPI 169
L G o (o] 1= =T U o T TR T PO PP OUPPOPPRP PRSP 170
8.6.1 ANTFIEDSAUSWANT. ...ttt b bbb bbb bbb bbb bt s 171
8.6.2 Zuldssige Wellenbelastungen der ADTHEDSWEIIE .......oouii it sttt e re e b as 173
8.6.3 Zuldssige Kippmomente am GetrieheeINTIIED.......iiiiiece e et e st e e teesreeenaeetaennaenns 175
8.6.4 RAIAIWE ENAICNTIINGE . eeeceee et et e e et e e et e e e et e e etae e e taeeebeee e taeeesseeesseeesasaensseeeeaseeesaeaennreens 176
8.7  Weitere DOKUMENTALION ........viiiiiie ettt e e s e e et e e e e e s e e e e b e e s sne e e s e e e e aeneeeans 176

139



Flachgetriebe

8.1 Ubersicht

Schragverzahnte Flachgetriebe mit groRer

Achsdistanz

Merkmale

Leistungsdichte
Drehspiel

Preisklasse
Wellenbelastung
Laufruhe
Verdrehsteifigkeit
Massentragheitsmoment

Schragverzahnung

Wartungsfrei

FKM Dichtring am Eintrieb

GroRe Achsdistanzen, geeignet fiir rdumlich en-
ge Situationen

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau-
bar

Legende % vcvcvcys gut | %%k k %k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

Technische Daten

4,3 -552
100 -1100 Nm
5-11 arcmin
96-97 %



8.2

4,308 56/13 F102_0043 ME10 3500 3000 6000 2,1 13 <19 11,0 8,0 6,2 69 100 125
4,308 56/13 F102_0043 ME20 3500 3000 6000 4,0 14 <24 11,0 8,0 6,4 69 100 125
6,462 84/13 F102_0065 ME10 3500 3000 6000 14 13 <19 11,0 8,0 6,4 79 105 188
6,462 84/13 F102_0065 ME20 3500 3000 6000 33 14 <24 11,0 8,0 6,5 79 105 188
7,156 322/45  F102_0072 ME10 3700 3600 6000 1,3 13 <19 11,0 8,0 6,4 81 105 200
7,156 322/45  F102_0072 ME20 3700 3600 6000 3,2 14 <24 11,0 8,0 6,5 81 105 200
8,948 1029/115  F102_0089 ME10 3700 3600 6000 11 13 <19 11,0 8,0 6,5 88 105 200
8,948 1029/115  F102_0089 ME20 3700 3600 6000 3,0 14 <24 11,0 8,0 6,5 88 105 200
10,92 273/25  F102_0110 ME10 4000 4000 6500 0,94 13 <19 11,0 8,0 6,5 94 105 200
10,92 273/25  F102_0110 ME20 3700 3700 6000 2,8 14 <24 11,0 8,0 6,5 94 105 200
13,59 23117 F102_0135 ME10 4000 4000 6500 0,85 13 <19 11,0 8,0 6,5 101 105 200
13,59 23117 F102_0135 ME20 3700 3700 6000 2,7 14 <24 11,0 8,0 6,5 101 105 200
18,46 1495/81  F102_0185 ME10 3700 3600 6000 0,96 13 <19 11,0 6,0 7,7 111 120 240
18,46 1495/81  F102_0185 ME20 3700 3600 6000 29 14 <24 11,0 6,0 7,7 11 120 240
23,08 31851138  F102_0230 ME10 3700 3600 6000 0,87 13 <19 11,0 6,0 7,7 120 120 240
23,08 31851138  F102_0230 ME20 3700 3600 6000 28 14 <24 11,0 6,0 7,7 120 120 240
28,17 169/6 F102_0280 ME10 4000 4000 6500 0,81 13 <19 11,0 6,0 7,7 120 120 240
2817 169/6 F102_0280 ME20 3700 3700 6000 2,7 14 <24 11,0 6,0 7,7 120 120 240
3505  3575/102  F102_0350 ME10 4000 4000 6500 0,77 13 <19 11,0 6,0 7,7 120 120 240
35,05  3575/102  F102_0350 ME20 3700 3700 6000 2,7 14 <24 11,0 6,0 7,7 120 120 240
46,43 325/7 F102_0460 ME10 4000 4000 7000 0,72 13 <19 11,0 6,0 7,7 120 120 240
46,43 325/7 F102_0460 ME20 3700 3700 6000 2,6 14 <24 11,0 6,0 7,7 120 120 240
55,97 2015/36  F102_0560 ME10 4000 4000 7000 0,70 13 <19 11,0 6,0 7,7 120 120 240
55,97 2015/36  F102_0560 ME20 3700 3700 6000 2,6 14 <24 11,0 6,0 7,7 120 120 240
70,06 1261/18  F102_0700 ME10 4000 4000 7000 0,68 13 <19 11,0 6,0 7,7 120 120 240
70,06 1261/18  F102_0700 ME20 3700 3700 6000 2,6 14 <24 11,0 6,0 7,7 120 120 240
93,63 7865/84  F102_0940 ME10 4000 4000 7000 0,63 13 <19 11,0 6,0 7,7 120 120 240
11,9 201518  F102_1120 ME10 4000 4000 7000 0,62 13 <19 11,0 6,0 7,7 120 120 240
139,8 559/4 F102_1400 ME10 4000 4000 7000 0,62 13 <19 11,0 6,0 7,7 120 120 240
4680  2616/559  F202_0047 ME10 3100 2600 5000 4,7 21 <19 11,0 8,0 14 109 109 136
4,680  2616/559  F202_0047 ME20 3100 2600 5000 8,1 22 <32 11,0 8,0 15 140 210 340
4680  2616/559  F202_0047 ME30 3100 2600 5000 13 24 <38 11,0 8,0 15 140 210 340
5,552 5341/962  F202_0056 ME20 3100 2600 5000 71 22 <32 11,0 8,0 15 149 210 400
5552  5341/962  F202_0056 ME30 3100 2600 5000 12 24 <38 11,0 8,0 15 149 210 400
7,167  5777/806  F202_0072 ME10 3600 3100 6000 2,6 21 <19 11,0 8,0 15 145 167 209
7,167  5777/806  F202_0072 ME20 3600 3100 6000 6,0 22 <32 11,0 8,0 15 162 210 400
7,167  5777/806  F202_0072 ME30 3500 3100 5000 1 24 <38 11,0 8,0 15 162 210 400
9,006  3161/351  F202_0090 ME10 3600 3100 6000 1,9 21 <19 11,0 8,0 15 160 210 262
9,006  3161/351  F202_0090 ME20 3600 3100 6000 553 22 <32 11,0 8,0 15 175 210 400
9,006  3161/351  F202_0090 ME30 3500 3100 5000 1 24 <38 11,0 8,0 15 175 210 400
10,80 7303/676  F202_0110 ME10 3800 3500 6000 1,6 21 <19 11,0 8,0 15 166 210 314
10,80  7303/676  F202_0110 ME20 3700 3500 6000 5,0 22 <32 11,0 8,0 15 185 210 400
10,80 7303/676  F202_0110 ME30 3500 3500 5000 10 24 <38 11,0 8,0 16 185 210 400
13,63 109/8 F202_0135 ME10 3800 3500 6000 1,3 21 <19 11,0 8,0 15 180 210 397
13,63 109/8 F202_0135 ME20 3700 3500 6000 47 22 <32 11,0 8,0 16 200 210 400
13,63 109/8 F202_0135 ME30 3500 3500 5000 10 24 <38 11,0 8,0 16 200 210 400
18,65  6360/341  F202_0185 ME10 3600 3100 6000 1,6 21 <19 11,0 6,0 18 222 270 480
18,65  6360/341  F202_0185 ME20 3600 3100 6000 5,0 22 <32 11,0 6,0 18 222 270 480
18,65  6360/341  F202_0185 ME30 3500 3100 5000 10 24 <38 11,0 6,0 18 222 270 480
23,43 2320/99  F202_0230 ME10 3600 3100 6000 1,3 21 <19 11,0 6,0 18 240 270 480

Auswahltabellen

lexakt

8 Flachgetriebe F

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Aufstellhéhen bis 1000 m tiber Normalnull

Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

Ohne Berlicksichtigung der thermischen Grenzleistung

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

Typ

Nimaxo

EL1,234

[min~"]

EL5,6

[min"]

Nimaxze

[min™"]

o

[kgem?]

m

[kg]

dyw

[mm]

Ao,

[arcmin]

AQzrean

[arcmin]

C

[Nm/

arcmin]

F102 (My.c. max = 120 Nm)

8.2 Auswahltabellen

MZN

[Nm]

Mzacc

[Nm]

MZNOT

[Nm]
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Typ

Nimaxos

EL1,234

[min~"]

EL5,6

[min"]

Nimaxze

[min™"]

[kgem?]

[kg]

dyw

[mm]

Ao,

[arcmin]

AQzrean

[arcmin]

C

[Nm/

arcmin]

MZN

[Nm]

Mzacc

[Nm]

MZNOT

[Nm]

F202 (My.cc max = 270 Nm)

F202_0230 ME20
F202_0230 ME30
F202_0280 ME10
F202_0280 ME20
F202_0280 ME30
F202_0350 ME10
F202_0350 ME20
F202_0350 ME30
F202_0470 ME10
F202_0470 ME20
F202_0470 ME30
F202_0570 ME10
F202_0570 ME20
F202_0700 ME10
F202_0700 ME20
F202_0940 ME10
F202_0940 ME20
F202_1130 ME10
F202_1410 ME10

F203_1840 ME10
F203_2220 ME10
F203_2750 ME10
F203_3670 ME10
F203_4420 ME10
F203_5520 ME10

F302_0046 ME20
F302_0046 ME30
F302_0057 ME20
F302_0057 ME30
F302_0072 ME20
F302_0072 ME30
F302_0090 ME10
F302_0090 ME20
F302_0090 ME30
F302_0110 ME10
F302_0110 ME20
F302_0110 ME30
F302_0135 ME10
F302_0135 ME20
F302_0135 ME30
F302_0190 ME20
F302_0190 ME30
F302_0240 ME10
F302_0240 ME20
F302_0240 ME30
F302_0280 ME10
F302_0280 ME20
F302_0280 ME30
F302_0350 ME10
F302_0350 ME20
F302_0350 ME30
F302_0470 ME10
F302_0470 ME20
F302_0470 ME30
F302_0560 ME10
F302_0560 ME20
F302_0560 ME30
F302_0700 ME10
F302_0700 ME20
F302_0940 ME10
F302_0940 ME20

2343 2320199
2343 2320199
28,11 4020143
28,11 4020143
28,11 4020143
3546 39011
3546 39011
3546 39011
4705 1035/22
47,05 103522
47,05 1035122
5673 624/11
5673 624/11
7013 5400177
70,13 5400177
9382 103211
9382  1032/11
127 124011
1409 155011

F203 (Meq g, = 270 Nm)
1843  16215/88
2222 2444111
2147 2115077
W75 4042011
a5 14570133
5519 36425/66

F302 (Meq g, = 450 Nm)
4,644 499211075
4644 499211075
5720 143/25
5720 143125
7172 20829
7172 208/29
8986  5616/625
8986  5616/625
8986  5616/625
1079 1456/135
1079 1456/135
1079 1456/135
1338 7696575
1338 7696575
1338 7696575
18,77 49001261
18,77 49001261
2352 58825
2352 58825
2352 588/25
2823  6860/243
2823 6860/243
2823 6860/243
3503 7252207
3503 7252207
35,03 72520207
4719 1274127
47,19 1274127
4719 1274027
56,49 4067/72
5649 406772
56,49 4067/72
7036 2744139
7036 2744139
9364 4214145
9364 4214145
1128 3724/33

F302_1130 ME10

3600
3500
3800
3700
3500
3800
3700
3500
4000
3700
3500
4000
3700
4000
3700
4000
3700
4000
4000

4000
4000
4000
4000
4000
4000

3000
3000
3000
3000
3500
3500
3500
3500
3500
3700
3700
3500
3700
3700
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3700
3700
3500
3700
3700
3500
4000
3700
3500
4000
3700
3500
4000
3700
4000
3700
4000

3100
3100
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3900
3700
3500
3900
3700
3900
3700
3900
3700
3900
3900

3900
3900
3900
3900
3900
3900

2600
2600
2600
2600
3100
3100
3100
3100
3100
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3100
3100
3100
3100
3100
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3900
3700
3500
3900
3700
3500
3900
3700
3900
3700
3900

6000
5000
6000
6000
5000
6000
6000
5000
6500
6000
5000
6500
6000
6500
6000
6500
6000
6500
6500

6500
6500
6500
6500
6500
6500

4500
4500
4500
4500
5000
5000
5000
5000
5000
5500
5500
5000
5500
5500
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5500
5500
5000
5500
5500
5000
6500
6000
5000
6500
6000
5000
6500
6000
6500
6000
6500

47
10
11
45
9,9
0,99
4.4
9,7
0,87
43
9,6
0,81
2,7
0,75
2,7
0,71
2,6
0,66
0,64

0,66
0,66
0,66
0,65
0,65
0,65

9,7

98
0,99
44
97
0,89
28
0,79
27
0,74

11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0

11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0

11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0
11,0

6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0

7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0

8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
8,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0
6,0

20
20
20
20
20
20
20
20
20
20
20
20
20
20
20
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22
22

240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240
240

240
240
240
240
240
240

233
233
250
250
269
269
180
290
290
187
308
308
199
331
331
371
371
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400

270
270
270
270
270
270
270
270
270
270
270
270
270
270
270
270
270
270
270

270
270
270
270
270
270

270
349
333
333
350
350
209
350
350
251
350
350
312
350
350
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450
450

480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480

480
480
480
480
480
480

338
650
416
416
522
522
262
650
650
314
650
650
390
650
650
800
800
685
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800
800



i Texakt Typ Nimaxos Nimaxze Ji m dyw Ao, AQzrean C, Moy Myce  Mayor
EL1,234 EL5,6
[min™]  [min™"] | [min™"] [kgem? [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [Nm/ [Nm] [Nm] [Nm]
arcmin]

F302 (My.c. max = 450 Nm)
112,8 3724/33  F302_1130 ME20 3700 3700 6000 2,6 29 <24 11,0 6,0 22 400 450 800
140,6 7595/54  F302_1410 ME10 4000 3900 6500 0,68 28 <19 11,0 6,0 22 400 450 603

F303 (My.cc max = 450 Nm)
1824  73892/405 F303_1820 ME20 3700 3700 6000 2,7 34 <24 11,0 7,0 22 400 450 800
184,8  29939/162 F303_1850 ME10 4000 3900 6500 0,68 33 <19 11,0 7,0 22 400 450 800
2184  117943/540 F303_2180 ME20 3700 3700 6000 2,7 34 <24 11,0 7,0 22 400 450 800
2212 191149/864 F303_2210 ME10 4000 3900 6500 0,67 33 <19 11,0 7,0 22 400 450 800
2721 159152/585 F303_2720 ME20 3700 3700 6000 2,7 34 <24 11,0 7,0 22 400 450 800
2756 32242117  F303_2760 ME10 4000 3900 6500 0,66 33 <19 11,0 7,0 22 400 450 800
362,1  244412/675 F303_3620 ME20 3700 3700 6000 2,7 34 <24 11,0 7,0 22 400 450 800
366,8  99029/270  F303_3670 ME10 4000 3900 6500 0,66 33 <19 11,0 7,0 22 400 450 800
442,0 43757/99  F303_4420 ME10 4000 3900 6500 0,65 33 <19 11,0 7,0 22 400 450 800
550,9  356965/648 F303_5510 ME10 4000 3900 6500 0,65 33 <19 11,0 7,0 22 400 450 603

F402 (My,; max = 700 Nm)
4,678 1408/301  F402_0047 ME30 2700 2300 4000 24 40 <38 10,0 7,0 38 386 550 907
4,678 1408/301  F402_0047 ME40 2700 2300 4000 46 45 <48 10,0 7,0 38 386 550 907
5,813 3784/651  F402_0058 ME30 2700 2300 4000 20 40 <38 10,0 7,0 38 415 550 1100
5813 3784/651  F402_0058 ME40 2700 2300 4000 42 45 <48 10,0 7,0 38 415 550 1100
7,202 605/84 F402_0072 ME20 3200 2800 4800 1 38 <32 10,0 7,0 38 419 419 524
7,202 605/84 F402_0072 ME30 3200 2800 4800 16 40 <38 10,0 7,0 38 445 550 1100
7,202 605/84 F402_0072 ME40 3000 2800 4500 38 45 <48 10,0 7,0 38 445 550 1100
8,980 440/49 F402_0090 ME20 3200 2800 4800 8,8 38 <32 10,0 7,0 38 469 523 653
8,980 440/49 F402_0090 ME30 3200 2800 4800 14 40 <38 10,0 7,0 38 479 550 1100
8,980 440/49 F402_0090 ME40 3000 2800 4500 36 45 <48 10,0 7,0 38 479 550 1100
10,83 682/63 F402_0110 ME20 3500 3100 5500 75 38 <32 10,0 7,0 38 487 550 788
10,83 682/63 F402_0110 ME30 3500 3100 5000 13 40 <38 10,0 7,0 38 510 550 1100
10,83 682/63 F402_0110 ME40 3000 3000 4500 35 45 <48 10,0 7,0 38 510 550 1100
13,57 5984/441  F402_0135 ME20 3500 3100 5500 6,4 38 <32 10,0 7,0 38 536 550 932
13,57 5984/441  F402_0135 ME30 3500 3100 5000 12 40 <38 10,0 7,0 39 550 550 1100
13,57 5984/441  F402_0135 ME40 3000 3000 4500 34 45 <48 10,0 7,0 39 550 550 1100
18,62 3575/192  F402_0185 ME20 3200 2800 4800 7,3 38 <32 10,0 5,0 39 611 700 1355
18,62 3575/192  F402_0185 ME30 3200 2800 4800 13 40 <38 10,0 5,0 39 611 700 1400
18,62 3575/192  F402_0185 ME40 3000 2800 4500 35 45 <48 10,0 5,0 39 611 700 1400
23,21 325/14 F402_0230 ME20 3200 2800 4800 6,4 38 <32 10,0 50 39 658 700 1400
23,21 325/14 F402_0230 ME30 3200 2800 4800 12 40 <38 10,0 5,0 39 658 700 1400
23,21 32514 F402_0230 ME40 3000 2800 4500 34 45 <48 10,0 5,0 39 658 700 1400
27,99 2015/72  F402_0280 ME20 3500 3100 5500 59 38 <32 10,0 5,0 39 700 700 1400
27,99 2015/72  F402_0280 ME30 3500 3100 5000 11 40 <38 10,0 5,0 39 700 700 1400
27,99 2015/72  F402_0280 ME40 3000 3000 4500 33 45 <48 10,0 5,0 39 700 700 1400
35,08 2210/63  F402_0350 ME20 3500 3100 5500 583 38 <32 10,0 5,0 39 700 700 1400
35,08 2210/63  F402_0350 ME30 3500 3100 5000 1 40 <38 10,0 5,0 39 700 700 1400
35,08 2210/63  F402_0350 ME40 3000 3000 4500 33 45 <48 10,0 5,0 39 700 700 1400
46,94 845/18 F402_0470 ME20 3700 3500 6000 49 38 <32 10,0 5,0 39 700 700 1400
46,94 845/18 F402_0470 ME30 3500 3500 5000 10 40 <38 10,0 5,0 39 700 700 1400
46,94 845/18 F402_0470 ME40 3000 3000 4500 32 45 <48 10,0 5,0 ) 700 700 1400
55,97 2015/36  F402_0560 ME20 3700 3500 6000 47 38 <32 10,0 5,0 39 700 700 1400
55,97 2015/36  F402_0560 ME30 3500 3500 5000 10 40 <38 10,0 5,0 39 700 700 1400
70,06 1261/18  F402_0700 ME20 3700 3500 6000 45 38 <32 10,0 5,0 39 700 700 1400
70,06 1261/18  F402_0700 ME30 3500 3500 5000 9,8 40 <38 10,0 5,0 39 700 700 1400
93,33 280/3 F402_0930 ME20 3700 3500 6000 2,8 38 <24 10,0 5,0 39 700 700 1400
112,3 123511 F402_1120 ME20 3700 3500 6000 2,7 38 <24 10,0 5,0 39 700 700 1400
139,8 559/4 F402_1400 ME20 3700 3500 6000 2,7 38 <24 10,0 5,0 39 700 700 1400
181,5 4901/27  F403_1820 ME20 3700 3500 6000 2,7 42 <24 10,0 6,0 39 700 700 1400
183,9 397151216  F403_1840 ME10 3800 3500 6000 0,70 41 <19 10,0 6,0 39 700 700 1179
2164 11687/54  F403_2160 ME20 3700 3500 6000 2,7 42 <24 10,0 6,0 39 700 700 1400
2192 94705/432  F403_2190 ME10 3800 3500 6000 0,69 41 <19 10,0 6,0 39 700 700 1400
270,9  36569/135 F403_2710 ME20 3700 3500 6000 2,7 42 <24 10,0 6,0 39 700 700 1400
2744 59267/216  F403_2740 ME10 3800 3500 6000 0,68 41 <19 10,0 6,0 39 700 700 1400
360,9 324819 F403_3610 ME20 3700 3500 6000 2,7 42 <24 10,0 6,0 39 700 700 1400
365,6 3290/9 F403_3660 ME10 3800 3500 6000 0,66 41 <19 10,0 6,0 39 700 700 1400
4341 14326/33  F403_4340 ME20 3700 3500 6000 2,7 42 <24 10,0 6,0 39 700 700 1400

8 Flachgetriebe F 8.2 Auswahltabellen
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8.2 Auswahltabellen 8 Flachgetriebe F
i Texakt Typ Nimaxos Nimaxze Ji m dyw Ao, AQzrean C, Moy Myce  Mayor

EL1,234 EL56

[min™]  [min™"] | [min™"] [kgem? [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [Nm/ [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]
F403 (My.c; max = 700 Nm)
439,7  58045/132  F403_4400 ME10 3800 3500 6000 0,66 41 <19 10,0 6,0 39 700 700 1400
5474  26273/48  F403_5470 ME10 3800 3500 6000 0,66 41 <19 10,0 6,0 39 700 700 1400
F602 (M. max = 1100 Nm)

4,546 1273/280  F602_0045 ME30 2500 2100 3500 46 67 <38 10,0 7,0 69 581 706 883
4,546 1273/280  F602_0045 ME40 2500 2100 3500 68 72 <48 10,0 7,0 69 638 706 883
5,673 1407/248  F602_0057 ME30 2500 2100 3500 34 67 <38 10,0 7,0 70 646 881 1101
5,673 1407/248  F602_0057 ME40 2500 2100 3500 56 72 <48 10,0 7,0 70 687 881 1101
7,159  3551/496  F602_0072 ME30 2900 2500 4500 26 67 <38 10,0 7,0 7 702 1000 1385
7,159 3551/496  F602_0072 ME40 2900 2500 4500 48 72 <48 10,0 7,0 7 743 1000 1385
8,995 1943/216  F602_0090 ME20 2900 2500 4500 15 65 <32 10,0 7,0 70 524 524 655
8,995 1943/216  F602_0090 ME30 2900 2500 4500 20 67 <38 10,0 7,0 72 764 1000 1600
8,995 1943/216  F602_0090 ME40 2900 2500 4500 42 72 <48 10,0 7,0 72 801 1000 1600
10,82 20771192 F602_0110 ME20 3300 2800 5000 12 65 <32 10,0 7,0 4l 564 630 787
10,82 20771192 F602_0110 ME30 3300 2800 5000 17 67 <38 10,0 7,0 72 819 1000 1600
10,82 2077/192  F602_0110 ME40 3000 2800 4500 39 72 <48 10,0 7,0 72 852 1000 1600
13,61 871/64 F602_0135 ME20 3300 2800 5000 9.4 65 <32 10,0 7,0 72 594 736 921

13,61 871/64 F602_0135 ME30 3300 2800 5000 15 67 <38 10,0 7,0 72 862 1000 1600
13,61 871/64 F602_0135 ME40 3000 2800 4500 37 72 <48 10,0 7,0 72 920 1000 1600
18,52 3445/186  F602_0185 ME30 2900 2500 4500 17 67 <38 10,0 5,0 77 1019 1100 2000
18,52 3445/186  F602_0185 ME40 2900 2500 4500 39 72 <48 10,0 5,0 77 1019 1100 2000
23,27 1885/81  F602_0230 ME20 2900 2500 4500 9,5 65 <32 10,0 5,0 7 1100 1100 1693
23,27 1885/81  F602_0230 ME30 2900 2500 4500 15 67 <38 10,0 5,0 77 1100 1100 2000
23,27 1885/81  F602_0230 ME40 2900 2500 4500 37 72 <48 10,0 5,0 7 1100 1100 2000
27,99 2015/72  F602_0280 ME20 3300 2800 5000 8.2 65 <32 10,0 5,0 77 1100 1100 2000
27,99 2015/72  F602_0280 ME30 3300 2800 5000 14 67 <38 10,0 5,0 7 1100 1100 = 2000
27,99 2015/72  F602_0280 ME40 3000 2800 4500 36 72 <48 10,0 5,0 77 1100 1100 2000
35,21 845/24 F602_0350 ME20 3300 2800 5000 7,0 65 <32 10,0 50 7 1100 1100 = 2000
35,21 845/24 F602_0350 ME30 3300 2800 5000 12 67 <38 10,0 5,0 7 1100 1100 2000
35,21 845/24 F602_0350 ME40 3000 2800 4500 34 72 <48 10,0 5,0 7 1100 1100 2000
46,72 1495/32  F602_0470 ME20 3500 3200 5500 6,0 65 <32 10,0 5,0 77 1100 1100 2000
46,72 1495/32  F602_0470 ME30 3500 3200 5000 1 67 <38 10,0 5,0 7 1100 1100 2000
46,72 1495/32  F602_0470 ME40 3000 3000 4500 88 72 <48 10,0 5,0 77 1100 1100 2000
55,71 390/7 F602_0560 ME20 3500 3200 5500 55 65 <32 10,0 5,0 7 1100 1100 = 2000
55,71 390/7 F602_0560 ME30 3500 3200 5000 1 67 <38 10,0 5,0 77 1100 1100 2000
69,64 97514 F602_0700 ME20 3500 3200 5500 5,1 65 <32 10,0 5,0 7 1100 1100 = 2000
69,64 97514 F602_0700 ME30 3500 3200 5000 10 67 <38 10,0 5,0 77 1100 1100 2000
93,33 280/3 F602_0930 ME20 3500 3200 5500 47 65 <32 10,0 50 7 1100 1100 = 2000
93,33 280/3 F602_0930 ME30 3500 3200 5000 10 67 <38 10,0 5,0 7 1100 1100 2000
112,2 9425/84  F602_1120 ME20 3500 3200 5500 3,0 65 <24 10,0 5,0 77 1100 1100 2000
139,8 559/4 F602_1400 ME20 3500 3200 5500 2,8 65 <24 10,0 5,0 77 1100 1100 2000
180,6 8671/48  F603_1810 ME20 3500 3200 5500 2,8 69 <24 10,0 6,0 77 1100 1100 2000
2154 1508/7 F603_2150 ME20 3500 3200 5500 2,8 69 <24 10,0 6,0 7 1100 1100 2000
269,3 1885/7 F603_2690 ME20 3500 3200 5500 2,8 69 <24 10,0 6,0 77 1100 1100 2000
360,9 324819 F603_3610 ME20 3500 3200 5500 2,7 69 <24 10,0 6,0 7 1100 1100 2000
433,8 546651126  F603_4340 ME20 3500 3200 5500 2,7 69 <24 10,0 6,0 7 1100 1100 2000
540,4 16211/30  F603_5400 ME20 3500 3200 5500 2,7 69 <24 10,0 6,0 7 1100 1100 2000
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8.3

Mafdzeichnungen

8 Flachgetriebe F 8.3 MaRzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren

Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO

2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.

Toleranzen

Achsho6he nach DIN 747
Bis 50 mm

Bis 250 mm

Bis 630 mm

Vollwelle

Passung & Welle < 50 mm
Passung & Welle > 50 mm
Passfedern

Hohlwelle

Passung Hohlwellenbohrung

Passfedern

Flansch
Bis 300 mm
Ab 350 mm

Toleranz
-0,4 mm
-0,5 mm
-0,6 mm

Toleranz

DIN 748-1, I1SO k6

DIN 748-1, ISO m6

DIN 6885-1, hohe Form A

Toleranz
ISO H7
DIN 6885-1, hohe Form

Toleranz Passrand
ISO j6
ISO h6

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

Gewindegrofle M4
Gewindetiefe 10
[mm]

M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
12,5 16 19 22 28 36 42 50
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8.3 MaBzeichnungen 8 Flachgetriebe F

8.3.1 Wellenausfithrung A (Hohlwelle), Gehduseausfihrung G

(Gewindelochkreis)
m c6
f 15
i3 c B
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. co‘ © «©
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Ih |
uh las
)]
©
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T _Tsd d 3)

O © ™
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1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2) Deckel (Option)
@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x Jdh.

3) Gummipuffer fiir Drehmomentstiitze (Option). MaR &Dd
= Aullend der Gummipuffer im entspannten Zustand.
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MaRe Getriebe

Typ Dad4 ad adl Sb

F1 100
F2 130
F3 150
F4 150
F6 180

Typ

F102
F202
F203
F302
F303
F402
F403
F602
F603

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

F_ME10
F_ME20
F_ME30
F_ME40

28,5 150
32,0 181
36,5 205
36,5 228
445 270

098
098
2140
2140
2140

@140

B cd @dd @dh
70, 145 20 11,0°° 207
95, 180 22 11,0°° 257
110, 206 30 14,0°° 304
1105 230 30 14,0%° 407
130, 265 35 22,0°° 507
ME10
m n
97,5 102,0
115,0 131,0
152,0 131,0
129,5 149,5
166,5 149,5
181,5 169,0

b6
95H7
1101
13017
180"

Jeb
115
130
165
215

&Dd @Dh @Dha
30 3% 70
30 45 82
37 50 88
37 55 100
60 70 115

ME20
a m
0115 101,5
0115 119,0
0115 133,5
2160 176,5
160 148,5
2160 191,5
2160 179,5
2160 222,5
Jd2max
19
32
38
48

De
85
115
130
130
165

15
41
53
62
82

f h

25 74 2380
3,0 93 2990
3,5 106 3355
3,5 116 370,0
3,5 137 433,0

102,0
131,0

149,5
113,0
169,0
132,0
196,0
196,0

H

a6
100
120
150
204

i2
6,5
8,0
8,5
8,5
10,5

0145

0145

0145

0145

i3
12,5
15,0
16,5
16,5
20,5

c
21
24
26
35

Id | le

Ih

15 73 95
15 92 115
20 103 130
20 114 145
30 143 180

ME30
m

121,0

1355

150,5

181,5

c6
61
74
86
123

8 Flachgetriebe F 8.3 MaRzeichnungen

lha
112
132
157
175
194

s4 sm  sas
M8 M10 M6 M8
M8 M10 M10 M12
M10 M12 M10 M12
M10 M12 M16 M20
M10 M20 M16 M20
ME40
a m
0190 153,5
0190 184,5
f6 17
40 3,0
40 315
55 45
55 515

t4 th uh
13 22,8 6°°
13 283 8%
16 333 8%
16 43,3 12
16 53,8 14°°

169,0

196,0

s6

M8
M8
M10
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaRB c, abhédngig vom verwendeten Mo-

tor, ldnger wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8.3 MaBzeichnungen 8 Flachgetriebe F

8.3.2 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehdauseausfithrung GN
(Gewindelochkreis + Seitenbefestigung)
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1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2) Deckel (Option)
@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x Jdh.

3) Gummipuffer fiir Drehmomentstiitze (Option). MaR &Dd
= Aullend der Gummipuffer im entspannten Zustand.
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8 Flachgetriebe F 8.3 MaRzeichnungen

MaRBe Getriebe
Typ a0 Oad ad ad1 b b3 b4 B cd Zdd @gdh @Dd @Dh GDha Je f h H
F1 50 100 285 150 704 40 140 145 20 11,07 207 30 35 70 85 25 74 238,0
F2 64 130 320 @ 181 95 55 175 180 22 11,005 257 30 45 82 15 30 93 299,0
F3 72 150 365 205 110, 60 200 206 30  140°° 307 37 50 88 130 35 106 3355
F4 87 150 365 228 110, 70 220 230 30 14,07 407 37 55 100 130 35 116 370,0
F6 108 180 445 270 130, 85 270 265 35 2207 507 60 70 115 165 35 137 4330
Typ i2 i3 Id le Ih las Iha n1 s3 s4 sd sm sas t3 t4 th uh
F1 6,5 12,5 15 73 95 12 112 10,0 M6 M8 M10 M6 M8 11 13 22,8 6
F2 8,0 15,0 15 92 115 12 132 10,5 M8 M8 M10 M10 M12 13 13 28,3 8’
F3 8,5 16,5 20 103 130 12 157 12,5 M10 M10 M12 M10 M12 16 16 333 8’
F4 8,5 16,5 20 114 145 12 175 12,5 M10 M10 M12 M16 M20 16 16 43,3 12'%°
F6 10,5 20,5 30 143 180 12 194 15,5 M12 M10 M20 M16 M20 19 16 53,8 1455
Typ ME10 ME20 ME30 ME40
a m n a m n a m n a m n
F102 098 97,5 102,0 0115 101,5 102,0 - - - - - -
F202 98 115,0 131,0 a115 119,0 131,0 0145 121,0 131,0 - - -
F203 @140 152,0 131,0 - - - - - - - - -
F302 @140 129,5 149,5 o115 133,5 149,5 0145 135,5 149,5 - - -
F303 @140 166,5 149,5 @160 176,5 113,0 - - - - - -
F402 - - - 2160 148,5 169,0 0145 150,5 169,0 0190 153,5 169,0
F403 2140 181,5 169,0 2160 191,5 132,0 - - - - - -
F602 - - - @160 179,5 196,0 0145 181,5 196,0 0190 184,5 196,0
F603 - - - @160 2225 196,0 - - - - - -

BeispielmalRe Motoranschluss

Typ ah6 Jeb Jd2max 15 Ca6 c cb f6 17 s6

F_ME10 9517 115 19 41 100 21 61 4,0 3,0 M8
F_ME20 110" 130 32 53 120 24 74 4,0 35 M8
F_ME30 130" 165 38 62 150 26 86 55 45 M10
F_ME40 180" 215 48 82 204 35 123 55 515 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8.3 MaBzeichnungen 8 Flachgetriebe F

8.3.3
m c6
i3 15
ci c
f1
@
© —_—
—— co‘ ©| ©
= Qo O ®
Lf
— c| < f6
Qo A © 1
4
i2 Ih
Ih
uh las
2
©
| /5]
|
£ {4 -+ N |y
dh le
Dh
€
7]
e
1)
1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2)
@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x Jdh.
Mafle Getriebe
Typ @al @bl B c¢1 @dh <Dh @Dha el f1 h H
F1 160 110, 145 10 207 35 70 130 35 74 2380
F2 200 130, 180 14 25" 45 82 165 35 93 2990
F3 250 180, 206 15 30" 50 88 215 4,0 106 3355
F4 250 180, 230 15 40" 55 100 215 4,0 116 3700
F6 300 230, 265 17 50t 70 115 265 4,0 137 4330

i2
25,5
30,0
35
31,5
29,5

Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung F (Rundflansch)

I
_C
ai

m—/g_

R 5 -

-+ 1‘ 5

I I i‘

I I ‘]

I |

' |

A }

|

U E:::::ﬂ

2)
Iha

Deckel (Option)
i3 le Ih las lha @s1 sm sas th
45 73 95 12 112 9 M6 M8 228
530 92 115 12 132 11 M10 M12 283
56,5 103 130 12 157 14 M10 M12 333
56,5 114 145 12 175 14 M16 M20 433
60,5 143 180 12 194 14 M16 M20 5338

uh

6J59
8JS9

8J39

1 2JSQ
1 4J59



Typ

F102
F202
F203
F302
F303
F402
F403
F602
F603

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

F_ME10
F_ME20
F_ME30
F_ME40

098
098
@140
2140
2140

2140

ME10

129,5
153,0
190,0
169,5
206,5

221,5

b6
95H7
110"
13017
1801

102,0
131,0
131,0
149,5
149,5

169,0

Deb
115
130
165
215

o115
o115

0115
2160
2160
2160
2160
2160

@d2max
19
32
38
48

ME20

133,5
157,0

173,5
216,5
188,5
231,5
219,5
262,5

15
41
53
62
82

102,0
131,0

149,5
113,0
169,0
132,0
196,0
196,0

a6
100
120
150
204

0145

0145

0145

0145

c
21
24
26
35

ME30

159,0

175,5

190,5

2215

8 Flachgetriebe F

131,0

149,5

169,0

196,0

c6
61
74
86
123

0190

0190

f6
4,0
4,0
5,5
5,5

8.3 MaRzeichnungen

ME40

193,5

224,5

17
3,0
3,5
4,5
5,5

m

169,0

196,0

s6

M8
M8
M10
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8.3 MaBzeichnungen 8 Flachgetriebe F

8.3.4 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfithrung Q (Quadratflansch)

m c6
i3 15
ci c
1
@
&
" g‘ 8 <
—| | < i 6
ol Al © B
i2 Ih
Ih |
uh las
2
©
N n
|
< {6 -+- - /.
dh
Dh le
€
7]
1)
1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2)
@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x &dh.
MaRe Getriebe
Typ Oal 0a2 @bt B c¢1 @dh ODh @Dha el f1 h H
F1 125 160 110, 145 10 20" 35 70 130 35 74 2380
F2 150 195 130, 180 14 25 45 82 165 35 93 2990
F3 200 260 1805, 206 15 30" 50 88 215 4,0 106 3355
F4 200 260 1805 230 15 40" 55 100 215 4,0 116 3700
F6 250 325 230, 265 17 507 70 115 265 4,0 137 4330

Deckel (Option)

i2
255
30,0
31,5
31,5
29,5

i3

445
53,0
56,5
56,5
60,5

73
92
103
114
143

lha
Ih las Iha @s1 sm
9% 12 112 9 M6
115 12 132 11 M10
130 12 157 14 M10
145 12 175 14  M16
180 12 194 14 M16

Dha

sas
M8
M12
M12
M20
M20

th
22,8
28,3
33,3
43,3
53,8

uh
6J39

8JS9

8J59

1 2JSQ
14JSQ



Typ

F102
F202
F203
F302
F303
F402
F403
F602
F603

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

F_ME10
F_ME20
F_ME30
F_ME40

098
098
@140
2140
2140

2140

ME10

129,5
153,0
190,0
169,5
206,5

221,5

b6
95H7
110"
13017
1801

102,0
131,0
131,0
149,5
149,5

169,0

Deb
115
130
165
215

o115
o115

0115
2160
2160
2160
2160
2160

@d2max
19
32
38
48

ME20

133,5
157,0

173,5
216,5
188,5
231,5
219,5
262,5

15
41
53
62
82

102,0
131,0

149,5
113,0
169,0
132,0
196,0
196,0

a6
100
120
150
204

0145

0145

0145

0145

c
21
24
26
35

ME30

159,0

175,5

190,5

2215

8 Flachgetriebe F

131,0

149,5

169,0

196,0

c6
61
74
86
123

0190

0190

f6
4,0
4,0
5,5
5,5

8.3 MaRzeichnungen

ME40

193,5

224,5

17
3,0
3,5
4,5
5,5

m

169,0

196,0

s6

M8
M8
M10
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8.3 MaBzeichnungen 8 Flachgetriebe F

Wellenausfiihrung V (Vollwelle), Gehduseausfihrung F (Rundflansch)

8.3.5
I m c6
i3 15
ci C
11 1
@
©
®© | _
— i — 8 B B
c
|7 [
P ©
- o o o
a u
E“
_d

MaRe Getriebe
Typ Dal b1 B cl @d el il h H i3
F1 160 110, 145 10 25, 130 35 74 2380 445
F2 200 130 180 14 30,6 165 315 93 299,0 53,0
B8 250 180, 206 15 8o 215 4,0 106 88515 56,5
F4 250 180, 230 15 4046 215 4,0 116 370,0 56,5
F6 300 230 265 17 50, 265 4,0 137 433,0 60,5
Typ ME10 ME20

m n a m n a
F102 98 129,5 102,0 0115 133,5 102,0 -
F202 98 153,0 131,0 0115 157,0 131,0 0145
F203 @140 190,0 131,0 - - - -
F302 140 169,5 149,5 0115 173,5 149,5 0145
F303 140 206,5 149,5 @160 216,5 113,0 -
F402 - - @160 188,5 169,0 0145
F403 @140 221,5 169,0 160 231,5 132,0 -
F602 - - 7160 219,5 196,0 0145
F603 - - @160 262,5 196,0 -
BeispielmalRe Motoranschluss
Typ b6 Deb Jd2max 15 a6
F_ME10 957 115 19 4 100
F_ME20 1100 130 32 53 120
F_ME30 13017 165 38 62 150
F_ME40 18017 215 48 82 204

154

Cc
21
24
26
35

<
ai
| I Ts1 s2 t u
50 5 9 M10 28,0 A8x7x40
60 5 11 M10 33,0 ABx7x50
70 5 14 M12 38,0 A10x8x60
80 5 14 M16 43,0 A12x8x70
100 5 14 M16 53,5 A14x9x90
ME30 ME40
m n a m n
159,0 131,0 - - -
175,5 149,5 - - -
190,5 169,0 0190 193,5 169,0
2215 196,0 0190 2245 196,0
c6 f6 17 s6
61 4,0 3,0 M8
74 40 315 M8
86 515 45 M10
123 55 515 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8 Flachgetriebe F 8.3 MaRzeichnungen

Wellenausfiihrung V (Vollwelle), Gehduseausfiihrung Q (Quadratflansch)

8.3.6
| m c6
i3 15
ci ]
I 1
@
@ —
© |
— Tol L= 8 8 B
] c
] L«
v s e S . u
{'—‘
_d_
Mafe Getriebe
Typ Oa1 Oa2 b1 cl B ad el 1 h H
F1 125 160 110, 10 145 25 130 815 74 238,0
F2 150 195 130, 14 180 3046 165 315 93 299,0
F3 200 260 1805 15 206 35 215 4,0 106 3355
F4 200 260 180 15 230 | 40, 215 4,0 116 = 370,0
F6 250 325 230 17 265 50, 265 4,0 137 4330
Typ ME10 ME20
a m n a m n a
F102 098 129,5 102,0 0115 133,5 102,0 -
F202 98 153,0 131,0 0115 157,0 131,0 0145
F203 @140 190,0 131,0 - - - -
F302 140 169,5 149,5 0115 173,5 149,5 0145
F303 @140 206,5 149,5 2160 216,5 113,0 -
F402 - - - 2160 188,5 169,0 0145
F403 @140 2215 169,0 @160 2315 132,0 -
F602 - - - 7160 219,5 196,0 0145
F603 - - - 2160 262,5 196,0 -
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Jeb Jd2max 15 Ca6
F_ME10 95" 115 19 4 100
F_ME20 1104 130 32 53 120
F_ME30 13017 165 38 62 150
F_ME40 18017 215 43 82 204

i3
44,5
53,0
56,5
56,5
60,5

C
21
24
26
35

<
s
ai
| 1 s s2 t u
50 5 9 M10 28,0 A8x7x40
60 5 11 M10 33,0 A8x7x50
70 5 14 M12 38,0 A10x8x60
80 5 14 M16 43,0 A12x8x70
100 5 14 M16 53,5 A14x9x90
ME30 ME40
m n m n
159,0 131,0 - -
175,5 149,5 - -
190,5 169,0 0190 193,5 169,0
2215 196,0 0190 2245 196,0
c6 f6 17 s6
61 4,0 3,0 M8
74 4,0 35 M8
86 615 45 M10
123 515 515 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8.3 MaBzeichnungen 8 Flachgetriebe F

8.3.7 Wellenausfithrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfithrung G (Gewindelochkreis)
m c6

f 15

i3 B

|
17
-
©
(2]

2 g 8 | e o | £ al
Sr_. |
< I
% i2 a4
Is
F1-Fa
Is
m2 mS
0| o B I | I | M M N> S-S
Q| © 8 By 3B A
m4 1) m3
-
R R
]

ad1

1) Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)
werden.
3) Gummipuffer fiir Drehmomentstiitze (Option). MaR &Dd

= Aullend der Gummipuffer im entspannten Zustand.
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MaRe Getriebe

8 Flachgetriebe F 8.3 MaRzeichnungen

Typ Oad4 ad ad1 @b B cd Jdd ds Fds1 Sds2 Sdss SDd DDs BDsa BDss Fe f h H 2 i3 Id Is Isa m2m3 md mb s4 sd t4

F1 100 285 150 70, 145 20 11,0%% 20,4 204,
F2 130 32,0 181 95, 180 22 11,0°% 25, 25%,
F3 150 36,5 205 110, 206 30 14,0°% 30, 307,
F4 150 36,5 228 110, 230 30 14,00° 40,, 407
F6 180 445 270 130, 265 35 22,0°°% 50,4 504

Typ

F102
F202
F203
F302
F303
F402
F403
F602
F603

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

F_ME10
F_ME20
F_ME30
F_ME40

098
098
2140
2140
2140

@140

ME10

b6
95H7
1101
13017
180"

m
97,5
115,0
152,0
129,5
166,5
181,5

102,0
131,0
131,0
149,5
149,5

169,0

Jeb
115
130
165
215

20,5
2515
30,5
40,5
50,5

0115
o115

o115
2160
2160
@160
2160
2160

Jd2max
19
32
38
48

24
30
36
50
62

30
30
37
37
60

ME20

101,5
119,0

133,5
176,5
148,5
191,5
179,5
222,5

35
45
50
55
70

15
41
53
62
82

63
73
83
108
128

102,0
131,0

149,5
113,0
169,0
132,0
196,0
196,0

50
60
72
90
106

a6
100
120
150
204

85 2,56 74 238,0 6,5 12,5 15 146 150 20 31 25 26 M8 M10 13
115 3,0 93 299,0 8,0 15,0 15175 180 20 37 25 32 M8 M10 13
130 3,5 106 335,5 8,5 16,5 20 192 196 25 37 30 32 M10 M12 16
130 3,5 116 370,0 8,5 16,5 20 210 215 40 45 45 40 M10 M12 16

165 3,5 137 433,0 10,5 20,5 30 248 251 40 47 45 42 M10 M20 16
ME30 ME40
a m n a m n
0145 121,0 131,0 = = =
0145 135,5 149,5 = = =
0145 150,5 169,0 0190 153,5 169,0

0145 181,5 196,0 0190 184,5 196,0

® c6 f6 17 s6

21 61 4,0 3,0 M8
24 74 4,0 35 M8
26 86 515) 45 M10
35 123 515) 55 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaRB c, abhédngig vom verwendeten Mo-

tor, ldnger wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8.3 MaBzeichnungen 8 Flachgetriebe F

8.3.8 Wellenausfiithrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfiihrung GN (Gewindelochkreis + Seitenbefestigung)

fo m c6
i 5
‘ ni h$ B
e
N | ¢
) ) —
P EREE=: g‘ g @
| T 1
BEE= 6 _ _
***** | = :
N e ] .
— ’;‘L 77777 == | | g
— = | R <
s | =
x
3 i2 -
s s3 x 13
a0
Is
m2 m5
dd 1 o | 19482
mé4 1) m3
3 i; ffffff — T
cd

S S\
J
T
-4

Dd

T dd
%

gj N

)

I i \[ e 7@ I
. |
- Y b
- e I
S} S
5 | I ! |
© } i ! ‘ }
[ I } f::: pi— |
| 7, 4, N
- o L ff =1
! I s Jr Sy
I ! @ e AN 0
A i St ol Y- I (N S
! | N
k\ N \\:?/ |
gﬁ J} i \t;;t:::{/ }
|
E::::: 2) K ,,,,,,, T 4)
Isa
1) Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)
werden.
3) Gummipuffer fiir Drehmomentstiitze (Option). MaR &Dd

= Aullend der Gummipuffer im entspannten Zustand.
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Mafe Getriebe
Typ a0 a4
F1 50 100
F2 64 130
F3 72 150
F4 87 150
F6 108 180
Typ De f
F1 85 25
F2 115 3,0
F3 130 35
F4 130 35
F6 165 35
Typ
a
F102 098
F202 98
F203 @140
F302 @140
F303 @140
F402 -
F403 2140
F602 -
F603 -

ad
28,5
32,0
36,5
36,5
445

74
93
106
116
137

ME10

97,5
115,0
152,0
129,5
166,5

181,5

ad1
150
181
205
228
270

238,0
299,0
335,5
370,0
433,0

BeispielmalRe Motoranschluss

Typ

F_ME10
F_ME20
F_ME30
F_ME40

b6
95H7
110"
130"
180"

@b
70,
95,
1104
110,
130,
i2
6,5
8,0
8,5
8,5
10,5

102,0
131,0
131,0
149,5
149,5

169,0

Jeb
115
130
165
215

b3 b4
40 140
55 | 175
60 200
70 220
85 270

12,5
15,0
16,5
16,5
20,5

o115
o115

0115
@160
2160
2160
2160
@160

Jd2max
19
32
38
48

145
180
206
230
265

cd
20
22
30
30
35

Is
146
175
192
210
248

ME20

101,5
119,0

133,5
176,5
148,5
191,5
179,5
222,5

15
41
53
62
82

dd
11,0%05
11,01°
14,00°
14,0705
22,08

Isa
150
180
196
215
251

102,0
131,0

149,5
13,0
169,0
132,0
196,0
196,0

Bds
20,
25,
30
40,0
50,

n1
10
10,5
12,5
12,5
15,5

m2
20
20
25
40
40

0145

0145

0145

0145

Ca6
100
120
150
204

Jds1  Dds2  Ddss
20" 20,5 24
250 25,5 30
BORM 30,5 36
40 40,5 50
50" 50,5 62
m3 mé4 m5
31 25 26
37 25 32
37 30 32
45 45 40
47 45 42
ME30
n
121,0 131,0
135,5 149,5
150,5 169,0
181,5 196,0

C
21
24
26
35

cb
61
74
86
123

8 Flachgetriebe F 8.3 MaRzeichnungen

&Dd

30
30
37
37
60

s3

M6
M8
M10
M10
M12

@Ds

35
45
50
55
70

s4

M8

M8
M10
M10
M10

0190

0190

f6
4,0
4,0
5,5
55

63
73
83
108
128

sd
M10
M10
M12
M12
M20

ME40

153,5

184,5

17
3,0
35
45
55

@Dsa

DDss
50
60
72
90
106

s6

M8
M8
M10
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8.3 MaBzeichnungen 8 Flachgetriebe F

8.3.9 Wellenausfithrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfiithrung F (Rundflansch)

m c6
i3 15
cl c
1 17 B
©
»
i co‘ ©| ©
il Qo o ©
6
— o »
o Q| ©
i2 Is
Is
m2 m5
0 ) N 77(\] 777‘=77 -— 7)) [}
0| © S5 B 8, A
m4 1) m3
-
B [ —
—J
1) Maschinenwelle: Das MaR s darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)
werden.
MaRe Getriebe

Typ @al @bl B ¢l Dds Dds1 Dds2 Tdss &Ds Dsa DDss el f1 | h H 2 i3 Is Isa m2 m3 méd m5 Osi
F1 160 110, 145 10 20, 20", 205 24 35 63 50 130 35 74 2380 255 445 146 150 20 31 25 26 9
F2 200 130, 180 14 25, 25", 255 30 45 73 60 165 35 93 2990 30,0 530 175 180 20 37 25 32 1
F3 250 1805 206 15 30, 30", 305 36 50 83 72 215 40 106 3355 315 565 192 196 25 37 30 32 14
F4 250 1805 230 15 40, 40", 405 50 55 108 90 215 4,0 116 3700 315 565 210 215 40 45 45 40 14
F6 300 2305 265 17 50, 50", 505 62 70 128 106 265 4,0 137 4330 295 60,5 248 251 40 47 45 42 14

160



Typ

F102
F202
F203
F302
F303
F402
F403
F602
F603

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

F_ME10
F_ME20
F_ME30
F_ME40

098
098
@140
2140
2140

2140

ME10

129,5
153,0
190,0
169,5
206,5

221,5

b6
95H7
110"
13017
1801

102,0
131,0
131,0
149,5
149,5

169,0

Deb
115
130
165
215

o115
o115

0115
2160
2160
2160
2160
2160

@d2max
19
32
38
48

ME20

133,5
157,0

173,5
216,5
188,5
231,5
219,5
262,5

15
41
53
62
82

102,0
131,0

149,5
113,0
169,0
132,0
196,0
196,0

a6
100
120
150
204

0145

0145

0145

0145

c
21
24
26
35

ME30

159,0

175,5

190,5

2215

8 Flachgetriebe F

131,0

149,5

169,0

196,0

c6
61
74
86
123

0190

0190

f6
4,0
4,0
5,5
5,5
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ME40

193,5

224,5

17
3,0
3,5
4,5
5,5

m

169,0

196,0

s6

M8
M8
M10
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8.3.10 Wellenausfiithrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfiihrung Q (Quadratflansch)

m c6
i3 15
ci c
1 1w B
@
163
g\ g 8
6 T
~— [2) )
Qo Al ©
<
L
i
s1
i2 Is ai
Is
m2 m5
m/%
[ == ,,E
o T ®
o &
Al = ~— 7)) [} [ 1 L | NN
a 8 - g1 8 38 A M “ﬂ HZHE
. I ! [
I 1
E:::::ﬂ
2)
Isa
m4 1) m3
O [ ———
]
1) Maschinenwelle: Das MaR s darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)
werden.
MaRe Getriebe

Typ Oal da2 Zb1 B c¢1 Pds Jds1 Dds2 Ddss ODs PDsa DDss Fel f1 h H 2 i3 Is Isa m2 m3 md m5 Osi
F1 125 160 110, 145 10 20, 20", 205 24 35 63 50 130 35 74 2380 255 445 146 150 20 31 25 26 9
F2 150 195 130, 180 14 25, 25", 255 30 @ 45 73 60 165 35 93 2990 30,0 53,0 175 180 20 37 25 32 11
F3 200 260 180, 206 15 30, 307, 305 36 50 83 72 215 4,0 106 3355 31,5 565 192 196 25 37 30 32 14
F4 200 260 180, 230 15 40, 40", 405 50 55 108 90 215 4,0 116 370,0 31,5 56,5 210 215 40 45 45 40 14
F6 250 325 230, 265 17 50, 50", 505 62 70 128 106 265 4,0 137 4330 295 605 248 251 40 47 45 42 14
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Typ

F102
F202
F203
F302
F303
F402
F403
F602
F603

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

F_ME10
F_ME20
F_ME30
F_ME40

098
098
@140
2140
2140

2140

ME10

129,5
153,0
190,0
169,5
206,5

221,5

b6
95H7
110"
13017
1801

102,0
131,0
131,0
149,5
149,5

169,0

Deb
115
130
165
215

o115
o115

0115
2160
2160
2160
2160
2160

@d2max
19
32
38
48

ME20

133,5
157,0

173,5
216,5
188,5
231,5
219,5
262,5

15
41
53
62
82

102,0
131,0

149,5
113,0
169,0
132,0
196,0
196,0

a6
100
120
150
204

0145

0145

0145

0145

c
21
24
26
35

ME30

159,0

175,5

190,5

2215
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131,0

149,5

169,0

196,0

c6
61
74
86
123

0190

0190

f6
4,0
4,0
5,5
5,5
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ME40

193,5

224,5

17
3,0
3,5
4,5
5,5

m

169,0

196,0

s6

M8
M8
M10
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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8.4

Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
F 2 0 2 A G 0700 ME20

Erklarung

Bezeichnung Ausfithrung

Typ Flachgetriebe

GroRe 2 (Beispiel)

Generation Generation 0

Stufen 2-stufig

3-stufig
Welle Hohlwelle mit Passfedernut

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

O_”0<U’>UJNONTIQ
&

Vollwelle
Gehduse Gewindelochkreis
Rundflansch
Quadratflansch
GN Gewindelochkreis + Seitenbefestigung
0700 Ubersetzungskennzahl (i x 10 gerundet)  i= 70,13 (Beispiel)
ME20 Motoradapter Motoradapter ME20 (Beispiel)
mit EasyAdapt-Kupplung
MQ Motoradapter quadratisch
mit spielfreier Steckkupplung
mB! Motoradapter ServoStop mit Bremse

Um die Typenbezeichnung zu vervolistindigen, geben Sie bei Ihrer Bestellung zusatzlich an:

fé
e}
[0}
ASY
N
o
ASS
O O
ol D
e ©
7
e  Motortyp oder Motorabmessungen: &

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

e Einbaulage, siehe Kapitel [ 8.5.7]

e  Position Zugang Klemmschraube, siehe Kapitel [ 8.5.9]

e F102, F202, F302, F402, F602: Ritzelsicherung fiir Motoradapter (Option)
e Doppelte Abdichtung fir Motoradapter ME (Option)

! Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse 1D 443234,


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

8 Flachgetriebe F 8.5 Produktbeschreibung

8.41 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-
ldutert.

&
[=iy:

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
1~ sToBER Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
Made in Germany

o

O
2 -—K913AF0320ME40 - —"
3-—i=32,12 110-165-48 18/34 — 8
4-—O0il: VG220  Volume=21,0 9
5 -+—SN: 10080005 CD: 48283012345 10

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Schmierstoffspezifikation

Serialnummer des Getriebes

QR-Code (Link zu Produktinformationen)

MaRe des Motoradapters (Passrand/Lochkreis/Motorwellendurchmesser)
Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)

© 00 N O U1 B W N -

Schmierstofffiillmenge

[y
o

Kundenspezifische Daten

8.4.1.1 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

8.5 Produktbeschreibung

8.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter ME Motoradapter MB Motoradapter MR Synchron-Servomotor Motoradapter MB + Lean-Motor LM
zum Anbau von Syn-  zum Anbau von Syn- zum Anbau von Asyn- EZ Synchron-Servomotor
chron-Servomotoren chron-Servomotoren chronmotoren

Katalog ID 443054_de Katalog ID 443234 _de Auf Anfrage Katalog ID 442437_de Katalog ID 443311_de Katalog ID 443016_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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8.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Robuste, patentierte Klemmkupplung mit Spreizfunktion

e Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

8.5.3 Motoradapter quadratisch mit spielfreier Steckkupplung (MQ)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der spielfreien Steckkupplung (Klauenkupplung).

Eigenschaften:

e  Einfacher und schneller Motoranbau

e Demontage des Motors in jeder beliebigen Stellung moglich

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
e Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 2: Spielfreie Steckkupplung

Alle technischen Daten und Kombinationen mit unseren Getrieben finden Sie unter https://configurator.sto-

eber.de/de-DE/.
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8.5.4 Gehauseausfiihrung

Gewindelochkreis G Rundflansch F

G F
F1 v v
F2 v v
F3 v v
F4 v v
F6 v v

8.5.5 Kombinatorik Wellen-/Gehauseausfiihrung

Gehauseausfithrung
Wellenausfiihrung Code G F Q GN
Hohlwelle mit Passfeder- A AG AF AQ AGN
nut
Hohlwelle mit Schrumpf- S SG SF sQ SGN
scheibe
Vollwelle \" - VF vQ -

8.5.6 Einbaubedingungen
Hohlwelle
Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7, die Toleranz der Maschinenwelle muss 1SO k6 sein.
Achten Sie bei der Getriebebefestigung auf die Fluchtung der Maschinenwelle zur Getriebehohlwelle.
Maximale Abweichung < 0,03 mm.

Zur leichteren Montage bzw. Demontage der Maschinenwelle sind die Hohlwellen mit einer Spiralnut (als
Fettdepot) ausgestattet.

Im Lieferumfang ist eine gehartete Abdriickscheibe mit Gewinde enthalten. Optional konnen Sie die Hohl-
welle auch ohne Abdriickscheibe bestellen.
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Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7.

Die Maschinenwelle muss I1SO h9 sein.

Wihlen Sie fiir die Maschinenwelle einen Werkstoff mit einer zulassigen Flichenpressung p > 325 N/mm?>.

Mogliche Werkstoffe:
e CA5E+QT
e 42CrMo4

Maschinenseitige Befestigung der Getriebe liber Gewindelochkreis

Die angegebenen Drehmomente und Krafte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 10.9. Zusatzlich missen die Getriebegehduse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.

Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-

te definiert.

Da die Schmierstofffiillmenge der Getriebe von der Einbaulage abhangt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fiillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten libernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.
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8.5.9 Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4
Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)
270°

180° a

Geben Sie Abweichungen fir Ihr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.

8.5.10 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <80°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung gemal (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 2-stufig 97 %

Nger 3-stufig 96 %

Schutzart? IP65

8.5.11 Drehrichtung

Vollwelle (V), Hohlwelle mit Passfedernut (A), Hohlwelle mit Schrumpfscheibe (S)

F102 - F602 F203 - F603

Ein- und Abtrieb drehen sich gleichsinnig. Ein- und Abtrieb drehen sich gegensinnig.

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

*Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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8.6 Projektierung

Projektieren Sie Ihre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].
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Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.
Entnehmen Sie die Werte fUr i, N;.08 Nimaxzer Maace Manor Und M, den Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fiir fB,, fB,, und fB, den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

Ny =

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
M = |n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
2eq* T
|n2m’1,| b+ |n2m,n* -t

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,25
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,40
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
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Temperatur B,
Motorkiihlung Umgebungstemperatur
Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15
Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25
Hinweise

e  Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 80 °C darf nicht Uberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.

8.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:
e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog
e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. <20 min™ (F,..u = Fra0; Faraan = Faradzo; Mo = Maigo)

e Nur wenn Radialkréfte auf das Getriebe bei Gehduseausfiihrung Gewindelochkreis und Flansch tber
dessen Passrander abgestiitzt werden

8.6.2.1 WellenausfiihrungV

Zuldssige Wellenbelastungen Wellenausfiihrung V (Vollwelle)

Typ Z; Faaxzo Faradzo Faradace Moz M ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
F1 35,0 1100 4200 4200 260 260
F2 41,0 1400 5400 5400 400 400
F3 43,0 1900 7500 7500 600 600
F4 44,0 2350 9250 9250 800 800
F6 44,0 3100 12500 12500 1200 1200

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/
herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,,. > 20 min™ gilt:

F _ F2ax20 F _ F2rad20 M _ I\/I2k20
2axN 2radN — 2kN —
o Mo o Mo o Mo
20 min™ 20 min™ 20min-

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,,0, Faaa20 UNd M,,,, der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Kapi-

tel.
-F 2ax +F2ax
gy —
O
Qq
>
+F 2rad ]
28 &
iy
|
-F 2rad
X2
| |z2

Abb. 3: Kraftangriffspunkte fur die Vollwelle

Die angegebenen Werte fir F,,4,, und F, , ... beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Abtriebs-
welle: x, = 1/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel MaRzeichnungen.
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Fir andere Kraftangriffspunkte gilt:

M _ 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc* : (XZ + ZZ)

2k,acc* 1000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften missen Sie die Krafte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kdnnen Sie die zuldssigen Krafte und Momente fir F,,,,,,
Fyraa0 UNd M0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* : tn* : MZk,acc,n*
Myyeq =
. A o0, |t
n2m,1* ot omn* | Lne
3 3
F _ |n2m,1* : t1* : F2rad,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
|n2my1* b+ ...+|n2myn* -t

8.6.2.2 \WellenausfiihrungA, S

Zuldssige Wellenbelastungen Wellenausfithrung A (Hohlwelle mit Passfedernut)

Typ Z Faaxzo Faradzo Faradace Moz M ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
F1 30,0 900 4200 4200 175 175
F2 33,0 1200 5400 5400 250 250
F3 33,0 1350 7500 7500 375 375
F4 39,0 1900 9250 9250 550 550
F6 45,0 2200 12500 12500 800 800

Zuldssige Wellenbelastungen Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe)

Typ Z Faaxzo Faradzo Faetm Moz M ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
F1 30,0 900 4200 4200 175 175
F2 33,0 1200 5400 5400 250 250
F3 33,0 1350 7500 7500 375 375
F4 39,0 1900 9250 9250 550 550
F6 45,0 2200 12500 12500 800 800

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/
herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 20 min™ gilt:

F _ F25:1x20 F _ FZradZO M _ I\/|2k20
2axN 2radN 2kN
3 n2m“ 3 n2m* 3 n2m*
20 min- 20 min™ 20min-

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,,0, Faraa0 UNd My, der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Kapi-
tel.
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-F 2ax +F 2ax

=
Q|
+F 2rad (x X
L
R I )t 1 E A (U
| REAS
-F 2rad 0
X2
z2

Abb. 4: Kraftangriffspunkte fur die Hohlwelle

Die zuldssigen Radialkréfte konnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte diirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht Gbersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0).

M _ 2. F2ax* Yo t F2rad,acc* ) (X2 + 22)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften mussen Sie die Krafte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kénnen Sie die zuldssigen Kréfte und Momente fir F,,,,,
Fyradao UNd M,,,0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1" : t1* : |M2k,acc,1* | +...t |n2m,n* ' tn* : |M2k,acc,n*
My e =
. A o n, |-t
anJ, P omn*| " o
3 3
= _ |n2m,1" 't1* '|F2rad,acc,1' + "'+|n2m,n' 'tn* '|F2rad,acc,n*
2rad,eq* 3 t t
n2my1, e+t anYn, L

8.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors {iberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-

ldssige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tiberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ ) < My,

sp =

[
|- == =
[
[

=+

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
ME10 25
ME20 60
ME30 125
ME40 250
MES50 600
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8.7 Weitere Dokumentation 8 Flachgetriebe F

8.6.4 Radialwellendichtringe
Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Gber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht vollig ausgeschlossen werden. Wenn

Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern

8.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation

ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren F 443366 _de
Betriebsanleitung Explosionsgeschiitzte Getriebe C/F/K/S 443028 _de
Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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Servowinkelgetriebe

9.1 U berSiCht Technische Daten
i 2-400
Prazisions-Servowinkelgetriebe M, 32 — 400 Nm
Merkmale Ad, 3 —7 arcmin
Nget 93-97%
Leistungsdichte 2. 0.0, PARAS
Drehspiel 2. 8.0, SARAS
Preisklasse €€€
Wellenbelastung 2. 8.2.8.0.9
Laufruhe %k ke
Verdrehsteifigkeit 2. 8.8, SARAS
Massentragheitsmoment 2.0.8. 9. 0A¢
Schragverzahnung v
Wartungsfrei v
FKM Dichtring am Eintrieb v
Steife Abtriebslager durch Vorspannung v
Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende % vcvcvsvs gut | %k k*k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium
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9.2

9 Servowinkelgetriebe KS 9.2 Auswahltabellen

Auswahltabellen

Typ

KS311 (Myoce s = 32 Nm)

2,000
4,000

KS311_0020 MF
KS311_0040 MF

KS312 (Mysee s = 45 Nm)

8,000
8,000
10,00
10,00
14,00
14,00
16,00
16,00
20,00
20,00
28,00
28,00
40,00
40,00

KS312_0080 ME
KS312_0080 MEL
KS312_0100 ME
KS312_0100 MEL
KS312_0140 ME
KS312_0140 MEL
KS312_0160 ME
KS312_0160 MEL
KS312_0200 ME
KS312_0200 MEL
KS312_0280 ME
KS312_0280 MEL
KS312_0400 ME
KS312_0400 MEL

KS313 (Myoes max = 45 Nm)

32,00
32,00
50,00
50,00
64,00
64,00
70,00
70,00
80,00
80,00
100,0
100,0
140,0
140,0
160,0
160,0
200,0
200,0
280,0
280,0
400,0
400,0

KS313_0320 ME
KS313_0320 MEL
KS313_0500 ME
KS313_0500 MEL
KS313_0640 ME
KS313_0640 MEL
KS313_0700 ME
KS313_0700 MEL
KS313_0800 ME
KS313_0800 MEL
KS313_1000 ME
KS313_1000 MEL
KS313_1400 ME
KS313_1400 MEL
KS313_1600 ME
KS313_1600 MEL
KS313_2000 ME
KS313_2000 MEL
KS313_2800 ME
KS313_2800 MEL
KS313_4000 ME
KS313_4000 MEL

KS411 (My;c e = 80 Nm)

2,000
4,000

KS411_0020 MF
KS411_0040 MF

KS412 (Mg ey = 90 Nm)

6,000
6,000
8,000
8,000
10,00
10,00
12,00

KS412_0060 ME
KS412_0060 MEL
KS412_0080 ME
KS412_0080 MEL
KS412_0100 ME
KS412_0100 MEL
KS412_0120 ME

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

Wellenausfiihrung Hohlwelle mit Schrumpfscheibe (S)
Aufstellhohen bis 1000 m tiber Normalnull
Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

Nimaxps Mimaxzs dyw Ji m Ay C,

[min"] [min~"] [mm] [kgem?] [ka] [arcmin] [Nm/arcmin]

3200
4000

6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000

6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000
6000

2500
3500

3500
3500
4000
4000
4500
4500
4000

6000 <19 11 3.9 6,0 15
6000 <19 0,67 39 6,0 2,6
8000 <14 0,17 3.9 7,0 2,8
8000 <19 0,46 43 7,0 2,8
8000 <14 0,14 3.9 7,0 2,7
8000 <19 0,43 43 7,0 2,7
8000 <14 0,12 39 7,0 2,6
8000 <19 0,41 43 7,0 2,6
8000 <14 0,15 39 7,0 3,6
8000 <19 0,44 43 7,0 3,6
8000 <14 0,10 3.9 7,0 25
8000 <19 0,40 43 7,0 25
8000 <14 0,11 3.9 7,0 34
8000 <19 0,40 43 7,0 3.4
8000 <14 0,10 39 7,0 3,3
8000 <19 0,39 4,3 7,0 3,3
8000 <14 0,13 44 7,0 2,8
8000 <19 0,42 4.8 7,0 2,8
8000 <14 0,11 4.4 7,0 28
8000 <19 0,40 4,8 7,0 2,8
8000 <14 0,13 44 7,0 3,6
8000 <19 0,42 4,8 7,0 3,6
8000 <14 0,10 44 7,0 28
8000 <19 0,39 48 7,0 28
8000 <14 0,10 44 7,0 28
8000 <19 0,39 48 7,0 2,8
8000 <14 0,10 44 7,0 28
8000 <19 0,39 48 7,0 2,8
8000 <14 0,10 4.4 7,0 2,7
8000 <19 0,39 4,8 7,0 2,7
8000 <14 0,10 44 7,0 3,6
8000 <19 0,39 4,8 7,0 3,6
8000 <14 0,10 44 7,0 2,6
8000 <19 0,39 48 7,0 2,6
8000 <14 0,10 44 7,0 34
8000 <19 0,39 48 7,0 34
8000 <14 0,10 44 7,0 3.3
8000 <19 0,39 4,8 7,0 3,3
5000 <24 3,7 79 5,0 34
6000 <24 2,0 7,9 5,0 6,0
6000 <19 0,89 8,2 6,0 74
6000 <24 13 8,6 6,0 74
6000 <19 0,66 8,2 6,0 73
6000 <24 1,1 8,6 6,0 74
6000 <19 0,56 82 6,0 7.2
6000 <24 0,99 8,6 6,0 7,3
6000 <19 0,70 8,2 6,0 10

L
[dB(A)]

66
63

59
59
57
57
56
56
59
59
54
54
56
56
54
54

59
59
57
57
59
59
56
56
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54
54

68
65

63
63
60
60
58
58
63

My
[Nm]

23
23

30
30
30
30
28
28
30
30
26
26
30
30
30
30

30
30
33
33
30
30
85
35
35
35
35
35
35
35
30
30
g5
35
30
30
30
30

50
50

60
60
65
65
65
65
65

Mzacc
[Nm]

32
32

45
45
45
45
45
45
32
32
41
41
32
32
32
32

45
45
45
45
32
32
45
45
45
45
45
45
45
45
32
32
4
4
32
32
32
32

80
65

90
90
90
90
90
90
65

MZNOT

[Nm]

40
64

70
70
70
70
70
70
64
64
70
70
64
64
64
64

70
70
70
70
64
64
70
70
70
70
70
70
70
70
64
64
70
70
64
64
64
64

100
130

140
140
140
140
140
140
140
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9.2 Auswahltabellen

i Typ NimaxnB Nimaxza Ayw J m AQye C, Loa M,y M, Mayor
[min™] [min™] [mm] [kgem?] [ka] [arcmin] [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm]
KS412 (M. max = 90 Nm)
12,00 KS412_0120 MEL 4000 6000 <24 11 8,6 6,0 10 63 65 65 140
14,00 KS412_0140 ME 4500 6000 <19 0,47 8,2 6,0 71 57 65 90 140
14,00 KS412_0140 MEL 4500 6000 <24 0,90 8,6 6,0 71 57 65 90 140
16,00 KS412_0160 ME 4000 6000 <19 0,55 8,2 6,0 10 60 65 65 140
16,00 KS412_0160 MEL 4000 6000 <24 0,98 8,6 6,0 10 60 65 65 140
20,00 KS412_0200 ME 5000 6000 <19 0,43 8,2 6,0 7,0 55 65 90 140
20,00 KS412_0200 MEL 5000 6000 <24 0,86 8,6 6,0 7,0 55 65 90 140
28,00 KS412_0280 ME 4500 6000 <19 0,44 8,2 6,0 9,6 57 65 65 140
28,00 KS412_0280 MEL 4500 6000 <24 0,87 8,6 6,0 9,6 57 65 65 140
40,00 KS412_0400 ME 5000 6000 <19 0,41 8,2 6,0 9,5 55 65 65 140
40,00 KS412_0400 MEL 5000 6000 <24 0,84 8,6 6,0 9,5 55 65 65 140
KS413 (M. max = 90 Nm)
32,00 KS413_0320 ME 4000 6000 <14 0,14 8,4 6,0 74 59 75 90 140
32,00 KS413_0320 MEL 4000 6000 <19 0,43 8,8 6,0 74 59 75 90 140
50,00 KS413_0500 ME 4500 6000 <14 0,12 84 6,0 7,3 57 75 90 140
50,00 KS413_0500 MEL 4500 6000 <19 0,41 8,8 6,0 73 57 75 90 140
64,00 KS413_0640 ME 4000 6000 <14 0,13 84 6,0 10 59 65 65 140
64,00 KS413_0640 MEL 4000 6000 <19 0,42 8,8 6,0 10 59 65 65 140
70,00 KS413_0700 ME 4500 6000 <14 0,10 8,4 6,0 73 56 75 90 140
70,00 KS413_0700 MEL 4500 6000 <19 0,39 8,8 6,0 7,3 56 75 90 140
80,00 KS413_0800 ME 5000 6000 <14 0,10 8,4 6,0 9.9 54 75 90 140
80,00 KS413_0800 MEL 5000 6000 <19 0,39 8,8 6,0 9,9 54 75 90 140
100,0 KS413_1000 ME 5000 6000 <14 0,10 8,4 6,0 7,3 54 75 90 140
100,0 KS413_1000 MEL 5000 6000 <19 0,39 8,8 6,0 73 54 75 90 140
140,0 KS413_1400 ME 5000 6000 <14 0,10 84 6,0 71 54 75 90 140
140,0  KS413_1400 MEL 5000 6000 <19 0,39 8,8 6,0 71 54 75 90 140
160,0 KS413_1600 ME 5000 6000 <14 0,10 84 6,0 10 54 65 65 140
160,0 KS413_1600 MEL 5000 6000 <19 0,39 8,8 6,0 10 54 65 65 140
200,0 KS413_2000 ME 5000 6000 <14 0,10 8,4 6,0 9,9 54 75 90 140
200,0 KS413_2000 MEL 5000 6000 <19 0,39 8,8 6,0 9,9 54 75 90 140
280,0 KS413_2800 ME 5000 6000 <14 0,10 8,4 6,0 9,6 54 65 65 140
280,0 KS413_2800 MEL 5000 6000 <19 0,39 8,8 6,0 9,6 54 65 65 140
400,0 KS413_4000 ME 5000 6000 <14 0,10 8,4 6,0 9,5 54 65 65 140
400,0 KS413_4000 MEL 5000 6000 <19 0,39 8,8 6,0 9,5 54 65 65 140
KS511 (My;c max = 180 Nm)
2,000 KS511_0020 MF 2000 4600 <32 1 14 4,0 1 70 100 180 225
4,000 KS511_0040 MF 2500 6000 <32 6,6 14 4,0 16 66 100 140 280
KS512 (My.cc max = 200 Nm)
6,000 KS512_0060 ME 2500 5500 <24 24 15 50 18 64 100 200 300
6,000 KS512_0060 MEL 2500 5500 <32 40 15 5,0 18 64 100 200 300
8,000 KS512_0080 ME 3300 6000 <24 1,6 15 5,0 18 61 125 200 300
8,000 KS512_0080 MEL 3300 6000 <32 3.2 15 5,0 18 61 125 200 300
10,00 KS512_0100 ME 3500 6000 <24 1,3 15 5,0 17 59 125 200 300
10,00 KS512_0100 MEL 3500 6000 <32 3,0 15 5,0 17 59 125 200 300
12,00 KS512_0120 ME 2500 5500 <24 1,8 15 5,0 17 64 125 140 280
12,00 KS512_0120 MEL 2500 5500 <32 34 15 5,0 17 64 125 140 280
14,00 KS512_0140 ME 3700 6000 <24 11 15 50 17 58 125 200 300
14,00 KS512_0140 MEL 3700 6000 <32 2,7 15 50 17 58 125 200 300
16,00 KS512_0160 ME 3300 6000 <24 1,3 15 50 17 61 125 140 280
16,00 KS512_0160 MEL 3300 6000 <32 29 15 5,0 17 61 125 140 280
20,00 KS512_0200 ME 3700 6000 <24 0,96 15 5,0 16 56 125 200 300
20,00 KS512_0200 MEL 3700 6000 <32 2,6 15 5,0 16 56 125 200 300
28,00 KS512_0280 ME 3700 6000 <24 0,99 15 5,0 15 58 125 140 280
28,00 KS512_0280 MEL 3700 6000 <32 2,6 15 5,0 15 58 125 140 280
40,00 KS512_0400 ME 3700 6000 <24 0,91 15 5,0 14 56 125 140 280
40,00 KS512_0400 MEL 3700 6000 <32 25 15 5,0 14 56 125 140 280
32,00 KS513_0320 ME 3500 6000 <19 0,53 15 50 18 60 150 200 300
32,00 KS513_0320 MEL 3500 6000 <24 0,96 16 5,0 18 60 150 200 300
50,00 KS513_0500 ME 3500 6000 <19 0,47 15 5,0 17 58 150 200 300
50,00 KS513_0500 MEL 3500 6000 <24 0,89 16 5,0 17 58 150 200 300
64,00 KS513_0640 ME 3300 6000 <19 0,51 15 5,0 17 60 125 140 280
64,00 KS513_0640 MEL 3300 6000 <24 0,94 16 5,0 17 60 125 140 280
70,00 KS513_0700 ME 4200 6000 <19 0,43 15 5,0 17 57 150 200 300
70,00 KS513_0700 MEL 4200 6000 <24 0,85 16 50 17 57 150 200 300
80,00 KS513_0800 ME 4200 6000 <19 0,41 15 50 18 55 150 200 300
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i Typ NimaxnB Nimaxza Ayw J m AQye C, Loa M,y M, Mayor
[min™] [min™] [mm] [kgem?] [ka] [arcmin] [Nm/arcmin] [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm]

80,00 KS513_0800 MEL 4200 6000 <24 0,84 16 5,0 18 55 150 200 300
100,0 KS513_1000 ME 4200 6000 <19 0,40 15 5,0 17 55 150 200 300
100,0 KS513_1000 MEL 4200 6000 <24 0,83 16 50 17 55 150 200 300
140,0 KS513_1400 ME 4200 6000 <19 0,40 15 50 17 55 150 200 300
140,0 KS513_1400 MEL 4200 6000 <24 0,83 16 50 17 55 150 200 300
160,0 KS513_1600 ME 4200 6000 <19 0,40 15 50 17 55 125 140 280
160,0 KS513_1600 MEL 4200 6000 <24 0,83 16 5,0 17 55 125 140 280
200,0 KS513_2000 ME 4200 6000 <19 0,40 15 5,0 16 55 150 200 300
200,0 KS513_2000 MEL 4200 6000 <24 0,83 16 5,0 16 55 150 200 300
280,0 KS513_2800 ME 4200 6000 <19 0,40 15 5,0 15 55 125 140 280
280,0 KS513_2800 MEL 4200 6000 <24 0,83 16 5,0 15 55 125 140 280
400,0 KS513_4000 ME 4200 6000 <19 0,40 15 5,0 14 55 125 140 280
400,0 KS513_4000 MEL 4200 6000 <24 0,83 16 50 14 55 125 140 280

KS711 (Myzc0 max = 320 Nm)

2,000 KS711_0020 MF 1600 3500 <38 36 26 3,0 24 72 200 320 400
4,000 KS711_0040 MF 2200 4000 <38 18 26 3,0 32 68 200 285 570
6,000 KS712_0060 ME 2200 5000 <32 74 28 4,0 37 65 200 400 600
6,000 KS712_0060 MEL 2200 5000 <38 1 29 4,0 37 65 200 400 600
8,000 KS712_0080 ME 3000 6000 <32 51 28 4,0 38 62 250 400 600
8,000 KS712_0080 MEL 3000 6000 <38 8,7 29 4,0 38 62 250 400 600
10,00 KS712_0100 ME 3000 6000 <32 42 28 4,0 38 60 250 400 600
10,00 KS712_0100 MEL 3000 6000 <38 7,7 29 4,0 38 60 250 400 600
12,00 KS712_0120 ME 2200 5000 <32 55 28 4,0 40 65 250 285 570
12,00 KS712_0120 MEL 2200 5000 <38 9,0 29 4,0 40 65 250 285 570
14,00 KS712_0140 ME 3200 6000 <32 34 28 4,0 38 59 250 400 600
14,00 KS712_0140 MEL 3200 6000 <38 6,9 29 4,0 38 59 250 400 600
16,00 KS712_0160 ME 3000 6000 <32 4,0 28 4,0 40 62 250 285 570
16,00 KS712_0160 MEL 3000 6000 <38 7,6 29 4,0 40 62 250 285 570
20,00 KS712_0200 ME 3300 6000 <32 2,9 28 40 38 57 250 400 600
20,00 KS712_0200 MEL 3300 6000 <38 6,5 29 4,0 38 57 250 400 600
28,00 KS712_0280 ME 3300 6000 <32 3,0 28 4,0 40 59 250 285 570
28,00 KS712_0280 MEL 3300 6000 <38 6,5 29 4,0 40 59 250 285 570
40,00 KS712_0400 ME 3300 6000 <32 2,8 28 4,0 40 57 250 285 570
40,00 KS712_0400 MEL 3300 6000 <38 6,3 29 4,0 40 57 250 285 570
32,00 KS713_0320 ME 3000 6000 <24 1,3 29 4,0 38 61 300 400 600
32,00 KS713_0320 MEL 3000 6000 <32 29 30 4,0 38 61 300 400 600
50,00 KS713_0500 ME 3500 6000 <24 11 29 4,0 38 59 300 400 600
50,00 KS713_0500 MEL 3500 6000 <32 2,7 30 4,0 38 59 300 400 600
64,00 KS713_0640 ME 3000 6000 <24 1,2 29 4,0 40 61 250 285 570
64,00 KS713_0640 MEL 3000 6000 <32 2,8 30 4,0 40 61 250 285 570
70,00 KS713_0700 ME 3500 6000 <24 0,95 29 4,0 38 58 300 400 600
70,00 KS713_0700 MEL 3500 6000 <32 2,6 30 4,0 38 58 300 400 600
80,00 KS713_0800 ME 4000 6000 <24 0,90 29 4,0 38 56 300 400 600
80,00 KS713_0800 MEL 4000 6000 <32 25 30 4,0 38 56 300 400 600
100,0 KS713_1000 ME 4000 6000 <24 0,89 29 4,0 38 56 300 400 600
100,0 KS713_1000 MEL 4000 6000 <32 25 30 4,0 38 56 300 400 600
140,0 KS713_1400 ME 4000 6000 <24 0,88 29 4,0 38 56 300 400 600
140,0  KS713_1400 MEL 4000 6000 <32 25 30 4,0 38 56 300 400 600
160,0 KS713_1600 ME 4000 6000 <24 0,89 29 4,0 40 56 250 285 570
160,0 KS713_1600 MEL 4000 6000 <32 25 30 4,0 40 56 250 285 570
200,0 KS713_2000 ME 4000 6000 <24 0,88 29 4,0 38 56 300 400 600
200,0 KS713_2000 MEL 4000 6000 <32 25 30 4,0 38 56 300 400 600
280,0 KS713_2800 ME 4000 6000 <24 0,88 29 4,0 40 56 250 285 570
280,0 KS713_2800 MEL 4000 6000 <32 25 30 4,0 40 56 250 285 570
400,0 KS713_4000 ME 4000 6000 <24 0,88 29 4,0 40 56 250 285 570
400,0 KS713_4000 MEL 4000 6000 <32 25 30 40 40 56 250 285 570
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9 Servowinkelgetriebe KS 9.3 MaRzeichnungen

9.3 Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-
den.

Toleranzen

Vollwelle Toleranz

DIN 748-1, I1SO k6
DIN 748-1, ISO m6

Passung & Welle < 50 mm
Passung & Welle > 50 mm

Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A
Hohlwelle Toleranz
Passung Hohlwellenbohrung ISO H7

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

GewindegroRe M8 M12 M16

Gewindetiefe 19 28 36
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9.3 MaRzeichnungen

9.3.1

9 Servowinkelgetriebe KS

KS3/KS4

MaRe Getriebe

Typ

KS311
KS312
KS313
KS411
KS412
KS413
KS511
KS512
KS513
KS711
KS712
KS713

Oa1

80
80
80
101
101
101
125
125
125
155
155
155

QDap

75
75
75
100
100
100
120
120
120
150
150
150

b1
75y
75y
75y
95y
95y
956
120,
120,4
120,4
150,4
15044
150,4

bf
40,,
40,,
40,,
63
63y
63,7
807
80
807
100,
100,
100y,

Wellenausfiihrung F (Flanschhohlwelle)

If
i2 k1
f1 0
c1
5 s
- v
X| 12
7] I
d2
i
I ] [ «©
0 | e (&)
b6
eb
ab

adf
20,0
20,0
20,0
31,5
31,5
31,5
40,077
40,07
40,077
50,0
50,07
50,0

df1

aDf
254
2549
2549
404
404
4049
5049
504
504
654
654
6549

el
90
90
90
120
120
120
145
145
145
180
180
180

Je2
68
68
68
85
85
85
105
105
105
126
126
126

31,5
31,5
31,5
50,0
50,0
50,0
63,0
63,0
63,0
80,0
80,0
80,0

13,0
13,0
13,0
14,0
14,0
14,0
15,5
15,5
15,5
20,0
20,0
20,0

16,5
16,5
16,5
20,0
20,0
20,0
22,0
22,0
22,0
27,0
27,0
27,0

88,5
88,5
88,5
106,0
106,0
106,0
125,0
125,0
125,0
150,0
150,0
150,0

If2
35
3.5
3,5
6,0
6,0
6,0
6,5
6,5
6,5
7,0
7,0
7,0

m1

40,0
40,0
40,0
50,5
50,5
50,5
62,5
62,5
62,5
77,5
77,5
71,5

mp
65,5
92,5
1245
78,3
116,3
143,3
100,0
140,5
178,5
123,0
173,0
2135

43
43
55
55
55
65
65
65
80
80
80

s
6,6
6,6
6,6
6,6
6,6
6,6
9,0
9,0
9,0
11,0
11,0
11,0

s5
M4
M4
M4
M5
M5
M5
M6
M6
M6
M8
M8
M8

sf
M5
M5
M5
M6
M6
M6
M6
M6
M6
M8
M8
M8



9 Servowinkelgetriebe KS 9.3 MaRzeichnungen

Beispielmafle Motoranschluss

Typ b6 Deb Zd2max 15 a6 c c6 f6 17 s6
KS311_MF 60" 75 19 41 75 18 60,0 815 4,0 M5
KS312_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 3.5 3,0 M5
KS313_ME 40 63 14 30 55 15 32,0 3,5 3,0 M5
KS411_MF 951" 115 19 41 100 21 67,0 4,0 37 M8
KS412_ME 60" 75 19 41 75 18 41,5 Bi5) 4,0 M5
KS413_ME 407 63 14 30 55 15 32,0 315 3,0 M5
KS511_MF 110" 130 32 51 120 24 80,0 4,0 25 M8
KS512_ME 9517 115 24 41 100 21 42,5 4,0 35 M8
KS513_ME 60" 75 19 41 75 18 41,5 35 4,0 M5
KS711_MF 130" 165 38 61 150 26 94,0 55 45 M10
KS712_ME 110" 130 32 51 120 24 54,0 4,0 45 M8
KS713_ME 9517 115 24 41 100 21 42,5 4,0 35 M8

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie flr die Motoradapter ME bzw. MF. Beachten
Sie, dass sich die MafRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME, MEL und MF finden Sie in unserem STOBER Confi-
gurator unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres An-

triebs herunterladen.
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9.3 MaBzeichnungen 9 Servowinkelgetriebe KS

s1

al

A‘?)O 45 o

ap

Dsa

Deckel (Option)

Is
127,5
127,5
127,5
154,0
154,0
154,0
178,5
178,5
178,5
2140
214,0

Isa m1
133,5 40,0
133,56 40,0
133,5 40,0
161,0 50,5
161,0 50,5
161,0 50,5
185,65 62,5
1855 62,5
1855 62,5
2210 77,5
221,0 77,5

9.3.2 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe)
Is
i2 k1
f1 | o
H cl
| -
- €
- o o«
58 - a-
= o
€
d2
|
|
0 — T ©
0 G o (]
el
- 36
b6
eb
ab
Is
A [3
0 N 7\— 7('07
o8 1 8 1 1838
m2 mS
m4 m3
g i——1¢
1)
1) Maschinenwelle: MaR Is darf nicht unter- 2)
schritten werden.
MaRe Getriebe
Typ Oal Bap Tb1 c1 Bds Fds1 Dds2 Pds3 &Ds BDsa BDss Tel Fe2 1 2 ki
KS311 80 75 75, 8 16, 167, 175 20 25 59 46 90 68 130 17,0 885
KS312 80 75 75, 8 16, 16", 175 20 25 59 46 90 68 13,0 17,0 885
KS313 80 75 75, 8 16, 16", 175 20 25 59 46 90 68 13,0 17,0 88,5
KS411 101 100 95, 10 25, 25", 255 30 40 73 60 120 85 14,0 18,0 106,0
KS412 101 100 95, 10 25, 257, 255 30 40 73 60 120 85 14,0 18,0 106,0
KS413 101 100 95, 10 25, 25, 255 30 40 73 60 120 85 14,0 18,0 106,0
KS511 125 120 120, 10 35, 357, 355 44 50 92 80 145 105 155 19,5 1250
KS512 125 120 120, 10 35, 35", 355 44 50 92 80 145 105 15,5 19,5 125,0
KS513 125 120 120, 10 35, 35", 355 44 50 92 80 145 105 15,5 19,5 125,0
KS711 155 150 150, 15 45, 457, 455 55 65 113 100 180 126 20,0 24,0 150,0
KS712 155 150 150, 15 45, 457, 455 55 65 113 100 180 126 20,0 24,0 150,0
KS713 155 150 150, 15 45, 45", 455 55 65 113 100 180 126 20,0 24,0 150,0

2140

2210 77,5

m2
16
16
16
20
20
20
30
30
30
40
40
40

m3
32
32
32
34
34
34
39
39
39
42
42
42

m4
20
20
20
25
25
25
35
35
35
45
45
45

ms mp o Jsi

27
27
27
29
29
29
34
34
34
37
37
37

65,5
92,5
1245
78,3
116,3
143,3
100,0
140,5
178,5
123,0
173,0
2135

43

6,6
6,6
6,6
6,6
6.6
6,6
9,0
9,0
9,0
11,0
11,0
11,0

s5
M4
M4
M4
M5
M5
M5
M6
M6
M6
M8
M8
M8
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Beispielmafle Motoranschluss

Typ b6 Deb Zd2max 15 a6 c c6 f6 17 s6
KS311_MF 60" 75 19 41 75 18 60,0 815 4,0 M5
KS312_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 3.5 3,0 M5
KS313_ME 40 63 14 30 55 15 32,0 3,5 3,0 M5
KS411_MF 951" 115 19 41 100 21 67,0 4,0 37 M8
KS412_ME 60" 75 19 41 75 18 41,5 Bi5) 4,0 M5
KS413_ME 407 63 14 30 55 15 32,0 315 3,0 M5
KS511_MF 110" 130 32 51 120 24 80,0 4,0 25 M8
KS512_ME 9517 115 24 41 100 21 42,5 4,0 35 M8
KS513_ME 60" 75 19 41 75 18 41,5 35 4,0 M5
KS711_MF 130" 165 38 61 150 26 94,0 55 45 M10
KS712_ME 110" 130 32 51 120 24 54,0 4,0 45 M8
KS713_ME 9517 115 24 41 100 21 42,5 4,0 35 M8

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale flr die Motoradapter ME bzw. MF. Beachten
Sie, dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME, MEL und MF finden Sie in unserem STOBER Confi-
gurator unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres An-

triebs herunterladen.
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9.3 MaBzeichnungen 9 Servowinkelgetriebe KS

9.3.3 Wellenausfiithrung G (Vollwelle ohne Passfeder)

i2 k1
f1 0
ci at
B l A5° 450
] A 5
\ | |
E
5 © 11 -+
e\
ﬂ o
/Ir|A|B E
d2
T
o) I © o ] ap
Qo ~ | s6
-5 (@A)
|
I
€6 _| \$/
ab 2
Jd_L
Male Getriebe
Typ Oal Qap b1 cl gd el e2 il i2 | k1 m1 mp o r s s2 s5 12

KS311 80 75 75 8 16 90 68 130 430 28 885 400 655 43 0020 66 M5 M4 8
KS312 80 75 756 8 16 90 68 130 430 28 885 400 925 43 0020 66 M5 M4 8
KS313 80 75 756 8 16 90 68 130 430 28 885 400 1245 43 0020 6,6 M5 M4 8
KS411 101 100 95, 10 22, 120 85 140 520 36 1060 505 783 55 0,020 66 M8 M5 9
KS412 101 100 95, 10 22, 120 85 140 520 36 1060 505 1163 55 0,020 6,6 M8 M5 9
KS413 101 100 95 10 22, 120 85 140 520 36 1060 505 1433 55 0,020 66 M8 M5 9
KS511 125 120 120, 10 32, 145 105 155 755 68 1250 625 1000 65 0020 90 M12 M6 12
KS512 125 120 120, 10 32, 145 105 155 755 58 1250 625 1405 65 0,020 90 M12 M6 12
KS513 125 120 120, 10 32, 145 106 155 755 68 1250 625 1785 65 0020 90 M12 M6 12
KS711 165 150 150, 15 40, = 180 126 200 1050 8 1500 775 1230 80 0,025 110 M6 M8 14
KS712 155 150 150, 15 40, 180 126 20,0 1050 82 1500 775 1730 80 0025 110 M16 M8 14
KS713 155 150 150, 15 40, = 180 126 200 1050 8 1500 775 2135 80 0,025 110 M16 M8 14

BeispielmaRBe Motoranschluss

Typ b6 Deb @d2max 15 a6 c c6 f6 17 s6
KS311_MF 607 75 19 41 75 18 60,0 35 4,0 M5
KS312_ME 40 63 14 30 55 15 32,0 35 3,0 M5
KS313_ME 401 63 14 30 55 15 32,0 35 3,0 M5
KS411_MF 9517 115 19 41 100 21 67,0 4,0 37 M8
KS412_ME 6017 75 19 41 75 18 41,5 BI5) 4,0 M5
KS413_ME 40" 63 14 30 55 15 32,0 35 3,0 M5
KS511_MF 1107 130 32 51 120 24 80,0 4,0 25 M8
KS512_ME 95t 115 24 41 100 21 42,5 4,0 315 M8
KS513_ME 607 75 19 41 75 18 41,5 BI5) 4,0 M5
KS711_MF 13047 165 38 61 150 26 94,0 55 45 M10
KS712_ME 11047 130 32 51 120 24 54,0 4,0 45 M8
KS713_ME 9517 115 24 41 100 21 42,5 4,0 35 M8

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir die Motoradapter ME bzw. MF. Beachten
Sie, dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME, MEL und MF finden Sie in unserem STOBER Confi-
gurator unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell lhres An-
188 triebs herunterladen.



https://configurator.stoeber.de/de-DE/

9.3.4 Wellenausfithrung P (Vollwelle mit Passfeder)

i2 k1
f1_ o
‘ cl
|
11
? >A
€
35 © 1+ -+
= Ql
/rlAlB E
d2
I
T
L) I © o ks
&9 ~ ‘ s6
b6
eb
ab
MafRe Getriebe
Typ Oal Qap @bl c1 od el e2 f1 i2 I 1 K m1
KS311 80 75 7 8 165 90 68 130 430 28 2 885 40,0
KS312 80 7% 75, 8 16, 90 68 130 430 28 2 885 400
KS313 80 7% 75, 8 16, 90 68 130 430 28 2 885 400
KS411 101 100 95, 10 22, 120 8 140 520 36 3 106 50,5
KS412 101 100 95, 10 22, 120 85 140 520 36 3 106 505
KS413 101 100 95, 10 22, 120 8 140 520 36 3 106 505
KS511 125 120 120, 10 32, 145 105 155 755 58 3 125 625
KS512 125 120 120, 10 32, 145 105 155 755 58 3 125 625
KS513 125 120 120, 10 32, 145 105 155 755 58 3 125 625
KS711 155 150 150, 15 40, 180 126 20,0 1050 82 4 150 775
KS712 155 150 150,, 15 40, 180 126 200 1050 82 4 150 775
KS713 155 150 150,, 15 40, 180 126 20,0 1050 82 4 150 775
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Deb @d2max 15 a6
KS311_MF 60" 75 19 41 75
KS312_ME 40 63 14 30 55
KS313_ME 407 63 14 30 55
KS411_MF 95" 115 19 41 100
KS412_ME 60" 75 19 41 75
KS413_ME 407 63 14 30 55
KS511_MF 110M7 130 32 51 120
KS512_ME 95t 115 24 41 100
KS513_ME 60" 75 19 41 75
KS711_MF 1301 165 38 61 150
KS712_ME 11017 130 32 51 120
KS713_ME 95t 115 24 41 100

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir die Motoradapter ME bzw. MF. Beachten

mp
85,5
925
1245
783
116,3
1433
100,0
1405
1785
1230
1730
2135

Cc
18
15
15
21
18
15
2%
21
18
26
24
21

9 Servowinkelgetriebe KS 9.3 MaRzeichnungen

AD 4574
B |
e\

ap
u

- (©)
s2

d

o r s1  s2
43 0,020 66 M5
43 0,020 66 M5
43 0020 66 M5
55 0,020 66 M8
55 0,020 66 M8
55 0,020 66 M8
65 0,020 90 M12
65 0,020 90 M12
65 0,020 90 M12
80 0,025 110 M16
80 0,025 110 M16
80 0,025 11,0 M16
c6 f6

60,0 815

32,0 315

32,0 815

67,0 4,0

41,5 8IS

32,0 315

80,0 4,0

42,5 4,0

41,5 B8I5

94,0 55

54,0 4,0

42,5 4,0

s5
M4
M4
M4
M5
M5
M5
M6
M6
M6
M8
M8
M8

18,0
18,0
18,0
245
245
245
35,0
35,0
35,0
43,0
43,0
43,0

I7
4,0
3,0
3,0
37
4,0
3,0
2,5
3,5
4,0
45
45
3,5

u
A5x5x22
A5x5x22
A5x5x22
AGx6x28
AGx6x28
ABx6x28

A10x8x50
A10%x8x50
A10%x8x50
A12x8x70
A12x8x70
A12x8x70

s6
M5
M5
M5
M8
M5
M5
M8
M8
M5
M10
M8
M8

Sie, dass sich die MaBe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten
Motor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME, MEL und MF finden Sie in unserem STOBER Confi-

gurator unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres An-
triebs herunterladen.
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9.4 Typenbezeichnung 9 Servowinkelgetriebe KS

Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
KS 5 1 2 S G S R 0200 ME
Erklarung
Code Bezeichnung Ausfiihrung
KS Typ Servowinkelgetriebe
5 GroRe 5 (Beispiel)
1 Generation Generation 1
1 Stufen 1-stufig
2 2-stufig
3 3-stufig
S Gehduse Standard
F Welle Flanschhohlwelle
S Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
G Vollwelle ohne Passfeder
P Vollwelle mit Passfeder
S Lager Standardlagerung
R Drehspiel Reduziert
0200 Ubersetzungskennzahl (i x 10) i =20 (Beispiel)
ME Motoradapter Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung
MEL Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung fir groRe
Motoren
MF Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung

Um die Typenbezeichnung zu vervolistindigen, geben Sie bei Ihrer Bestellung zusatzlich an:

fé
e}
[0}
ASY
N
o
ASS
O O
ol D
e ©
7
e  Motortyp oder Motorabmessungen: &

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

e Einbaulage, siehe Kapitel [ 9.5.5]
e Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [ 9.6.4]
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9 Servowinkelgetriebe KS 9.5 Produktbeschreibung

9.4.1 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-

lautert.

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG 19/21 E ;
sToBeR Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
P432SPSS0160ME
Madein i=16,000;95/115/19; HCE 150 H1; 0,14 |
Germany SN 10328933 CD: 8341213| El'r

1T 1 | | |
34 5 6 7 8 9 10

o

-_—

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Serialnummer des Getriebes

MaRe des Motoradapters (Durchmesser von Passrand/Lochkreis/Motorwelle)
Kundenspezifische Daten

Schmierstoffspezifikation

Schmierstofffiillmenge

© 00 N OO U1 B W N -

Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)
QR-Code (Link zu Produktinformationen)

=
o

9.4.11 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

9.5 Produktbeschreibung

9.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter zum Anbau von Synchron-Servomotor EZ

Synchron-Servomotoren

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 442437 _de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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9.5 Produktbeschreibung 9 Servowinkelgetriebe KS

9.5.2 Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung (MF)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der FlexiAdapt-Kupplung.
Bei 1-stufigen Getrieben wird ausschlieRlich der Motoradapter MF eingesetzt.
Bei 2- und 3-stufigen Getrieben konnen Sie den Motoradapter MF optional auswahlen.

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Léngenausdehnungen der Motorwelle aus
e Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Kupplung FlexiAdapt

9.5.3 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME/MEL)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.
Der Motoradapter ME/MEL wird bei 2- und 3-stufigen Getrieben eingesetzt.
Optional kdnnen Sie den Motoradapter MF auswahlen.

Eigenschaften:

e  Einfacher und schneller Motoranbau

e  Einteilige, robuste Klemmkupplung mit Spreizfunktion

e Niedrigste Massentragheitsmomente fiir h6chste Dynamik

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

e  Beireduziertem Drehspiel muss die Motorwellenlagerung axial spielfrei ausgefiihrt sein

Abb. 2: Kupplung EasyAdapt
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9.5.5

9 Servowinkelgetriebe KS 9.5 Produktbeschreibung

Einbaubedingungen

Achten Sie bei der Getriebebefestigung auf die Fluchtung der Maschinenwelle zur Getriebehohlwelle.

Maximale Abweichung < 0,03 mm.

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7.

Die Maschinenwelle muss ISO h6 sein.

Wihlen Sie fir die Maschinenwelle einen Werkstoff mit einer zuldssigen Flaichenpressung p > 325 N/mm?.

Mogliche Werkstoffe:
e C45E+QT
e 42CrMo4

Die in diesem Katalog angegebenen Drehmomente und Krafte gelten unter folgenden Bedingungen:

e  Beieiner maschinenseitiger Befestigung des Getriebegehduses mit Schrauben der Festigkeitsklasse 12.9

e Wenn das Getriebegeh&duse am Passrand gb1 eingepasst wird. Die maschinenseitige Passung muss H7
sein.

e Bei Ausfihrung Flanschhohlwelle: Wenn das Verbindungselement am Passrand gbf oder gdf der
Flanschhohlwelle eingepasst und mit Schrauben der Festigkeitsklasse 12.9 befestigt wird.

Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen fiir 2- und 3-stufige Getriebe. 1-stufige Getriebe konnen
in beliebiger Einbaulage eingesetzt werden.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-

te definiert.

Da die Schmierstofffillmenge der Getriebe von der Einbaulage abhdngt, muss die Einbaulage fur 2- und 3-
stufige Getriebe bei der Bestellung angegeben werden.
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9.5.6

9.5.7

9.5.8

9.5.9

Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten {ibernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.

Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4
Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)
180° 270 180

SR

Geben Sie Abweichungen fir Ihr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.

Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <90°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 1-stufig 97 %

Nger 2-stufig 95 %

Nger 3-stufig 93 %

Schutzart IP65

Drehrichtung

Das Bild zeigt die Einbaulage EL1.

!Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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9.6 Projektierung

Projektieren Sie Ihre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].
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9.6.1 Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.
Entnehmen Sie die Werte fUr i, N;.08 Nimaxzer Maace Manor Und M, den Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fiir fB,, fB,, und fB, den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-

tung gemal folgendem Beispiel:

LW

A
Nl

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

>t
M213* —_t -

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

-t

n

~t1,+...+|n

|n2m,1" 2m,n*
n =

2m*

te +.+t
Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..
Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.

Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An,

M2NOT* = Jtot 'm"’ ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3
M, ..

.

n

-

n

-t -

3
M, ..

+...+|n

|n2m,1*
2eq* T 3

2m,n*

M

2m,n*

-t1¢+...+|n

|n2m,1"
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Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,00
Laufzeit B,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
Temperatur fB;
Motorkiihlung Umgebungstemperatur
Motor mit Fremdbeliiftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15
Motor mit Konvektionskiihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25
Hinweise

e Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 90 °C darf nicht Giberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.
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9.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zuldssigen Wellenbelastungen gelten:
e  Fur Wellenabmessungen nach Katalog
e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. < 100 min™ (F..x = Faza00; Farean = Faradi00; Moy = Magaco)

e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt
werden

9.6.2.1 Wellenausfiihrung F

Zuldssige Wellenbelastungen Wellenausfiihrung F (Flanschhohlwelle)

Typ Z; Faxt00 Farad100 Faees Mi100 My ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
KS3 32,5 2500 4500 5000 146 163
KS4 40,5 4000 7500 10300 304 417
KS5 47,0 6000 13700 18500 644 870
KS7 55,5 10000 18400 25100 1020 1400

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/
herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F2axN =T F2radN =
S Mo 3{ n,. 3/ Ny
100 min-" 100 min- 100 min-

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraq100 UNd Myy00 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.

F23x100 F2rad100 M _ I\/I2k100
2kN T

-F 2ax +F 2ax

y2

+F 2rad

-F 2rad

x2

z2

Abb. 3: Kraftangriffspunkte fur die Flanschhohlwelle

Die zuldssigen Radialkréfte konnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte diirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht tGbersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Wellenende (x2 = 0).

M _ F2ax* Yot FZrad,acc* : (X2 + 22)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kréften missen Sie die Krafte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kénnen Sie die zuldssigen Kréfte und Momente fir F,,,,,,
Firaa20 UND M,,0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* : tn* : |M2k,acc,n*
My eq =
. o0, |t
n2m,1* P 2mnt | Lne
3 3
F _ |n2m,1* : t1' : F2rad,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn“ : |F2rad,acc,n'
2rad,eq* 3 t t
M|t ooe# [N | o
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9.6.2.2 \Wellenausfiihrung S

Zulassige Wellenbelastungen Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe)

Typ Z; Frax100 Faradi00 Firad,ace M;100 M, acc
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
KS3 31,0 2500 2750 2750 124 124
KS4 38,5 4000 5000 5000 283 283
KS5 44,5 6000 9000 9000 662 662
KS7 52,5 10000 11000 11000 1030 1030

Fir andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/
herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F _ anx100 F _ FZrad100 M. — M2k100
2axN 2radN — 2kN —
3 r]2m* 3 n2m* 3 n2m*
100 min- 100 min-" 100 min-*

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraq100 UNd Myy00 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.

-F 2ax +F 2ax

N
> +F 2rad

-F 2rad

z2

Abb. 4: Kraftangriffspunkte fir die Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

Die zuldssigen Radialkréfte konnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte diirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht tGibersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0).

2. F2ax* Yo t F2rad,acc* : (X2 + 22)
1000

M2k,acc* =
Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kréften missen Sie die Krafte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kdnnen Sie die zuldssigen Kréfte und Momente fir F,,,,,
Firad0 UND M0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1‘| : t1* : |M2k,acc,1* | +...t |n2m,n* ' tn" . |M2k,acc,n*
My oq- =
o A o n, |-t
nzmm ot omp*| " Lne
3 3
F —3 |n2m,1*| : t1* : |F2rad,acc,1’ +...t |n2m,n’ ! tn* : |F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
n2my1, et t n2m,n* Lo



https://configurator.stoeber.de/de-DE/

9 Servowinkelgetriebe KS 9.6 Projektierung

9.6.2.3 Wellenausfiihrung G, P

Zulassige Wellenbelastungen Wellenausfiihrung G, P (Vollwelle)

Typ Z; Frax100 Faradi00 Firad,ace M;100 M, acc
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
KS3 31,0 2500 2750 2750 124 124
KS4 36,5 4000 5000 5000 273 273
KS5 42,5 6000 9000 9000 644 644
KS7 51,5 10000 11000 11000 1020 1020

Fir andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F _ anx100 F _ FZrad100 M. — M2k100
2axN 2radN — 2kN —
3 r]2m* 3 n2m* 3 n2m*
100 min- 100 min-" 100 min-*

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraq100 UNd Myy00 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-

pitel.
-F 2ax
N
>
+F 2rad
-F 2rad

Abb. 5: Kraftangriffspunkte fur die Vollwelle

Die angegebenen Werte fir F,,,4,, und F,4 ... beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Ab-
triebswelle: x, = 1/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel MaRzeichnungen.

Fir andere Kraftangriffspunkte gilt:

M — 2 ! F2ax" ! y2 + F2rad,acc' : (XZ + 22)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften mussen Sie die Krafte vektoriell addie-

ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kdnnen Sie die zuldssigen Kréfte und Momente fir F,,,,,
Firad0 UND M,,,0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* . t1* : |M2k,acc,1“ | +...t |n2m,n* : tn* : |M2k,acc,n*
MZk,eq* = t t
T U
3 3

F _ |n2m,1*| : t1* : |F2rad,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : |F2rad,acc,n*

Zraded” Ny |t +.+ [, |-t
2m,1* 1* 2m,n* n*
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Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
KS311_MF 20
KS312_ME 10
KS313_ME 10
KS411_MF 40
KS412_ME 20
KS413_ME 10
KS511_MF 80
KS512_ME 40
KS513_ME 20
KS711_MF 200
KS712_ME 80
KS713_ME 40

Die Werte fiir den Motoradapter ME gelten auch fiir den Adapter MEL.

Empfehlung Radialwellendichtringe

Fiir eine Einschaltdauer > 60 % und bei hdheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-
alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestandigkeit in Olen und Fetten

e Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Uber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht vollig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.
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9.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation

ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren KS31 — KS71 443506_de
Betriebsanleitung Explosionsgeschiitzte Servowinkelgetriebe KL/KS/PHK/  443005_de
PHKX/PHQK/PK/PKX
Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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10 Planetenwinkelgetriebe

10.1 UberSiCht Technische Daten
[ 3-300

Schragverzahnte Prazisions-Planetenwinkelgetriebe M,.,.. 2113300 Nm

Merkmale Ad, 2-8,5arcmin
Nget 94-96%

Leistungsdichte 2. 8. 0.8, 04

Drehspiel 2. 8.2.8.8.9

Preisklasse €€€

Wellenbelastung 2. 8. 0.8, 04

Laufruhe .0, SAPARAY

Verdrehsteifigkeit 2. 8.8, SARAS

Massentragheitsmoment 2,0, PAPARAY

Schragverzahnung v

Wartungsfrei v

Kleiner Einbauraum v

Dauerbetrieb ohne Kihlung v

Abtriebslager verstarkt v (Option)

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende kvcvcycvc gut | %k k*k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium
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10.2 Auswahltabellen

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhohen bis 1000 m tGber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

* M, Myt Wellenausfiihrung Vollwelle ohne Passfeder (diese Wellenausfiihrung empfehlen wir ge-

nerell bei Zyklusbetrieb)

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-
ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

1 iowae  TYP NimaxpB Ninazs G J; m Ao, AQyreg C, L My Mysee  Maseeur - Mayor
EL1256  EL34

[min™] [min™] [min~] [mm] [kgcm?] [kg] [arcmin] [arcmin] [Nm/  [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

P231KX (Myzc0.max = 25 Nm)

4,000 4/1 P231_0040KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 11 3,0 8,5 - 15 70 15 25 - 51
5,000 5/1 P231_0050KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 1,0 3,0 8,0 - 1,6 70 15 25 - 51
7,000 7/1 P231_0070KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 1,0 3,0 75 - 1,7 70 15 23 - 46
8,000 8/1 P231_0040KX301_0020 MF ~ 3500 3000 5500 <19 0,81 3,0 8,5 - 15 66 16 25 - 51
10,00 10/1 P231_0050KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,81 3,0 8,0 - 1,6 66 16 25 - 51
12,00 12/1 P231_0040KX301_0030 MF ~ 3500 3500 6000 <19 0,75 3,0 8,5 - 1,5 64 16 25 - 51
15,00 15/1 P231_0050KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 3,0 8,0 - 1,6 64 16 25 - 51
20,00 20/1 P231_0100KX301_0020 MF ~ 3500 3000 5500 <19 0,80 3,0 7,0 - 1,6 66 12 21 - 41
21,00 21/1 P231_0070KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 3,0 75 - 1,7 64 16 23 - 46
24,00 24/1 P231_0080KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 3,0 75 - 1,6 64 14 21 - 41
30,00 30/1 P231_0100KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 3,0 7,0 - 1,6 64 12 21 - 41
35,00 35/1 P232_0350KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 1,0 315) 8,5 - 1,8 70 18 25 - 51
40,00 40/1 P232_0200KX301_0020 MF ~ 3500 3000 5500 <19 0,81 35 8,5 - 1,8 66 16 25 - 51
50,00 50/1 P232_0250KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,81 315) 8,5 - 1,8 66 16 25 - 51
56,00 56/1 P232_0280KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,81 315) 8,5 - 1,8 66 16 24 - 48
60,00 60/1 P232_0200KX301_0030 MF ~ 3500 3500 6000 <19 0,75 35 8,5 - 1,8 64 16 25 - 51
70,00 70/1 P232_0350KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,81 315 8,5 - 1,8 66 18 25 - 51
75,00 75/1 P232_0250KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 85 8,5 - 1,8 64 16 25 - 51
80,00 80/1 P232_0400KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,80 315 8,5 - 1,8 66 16 24 - 48
84,00 84/1 P232_0280KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 35 8,5 - 1,8 64 16 24 - 48
100,0 100/1 P232_0500KX301_0020 MF ~ 3500 3000 5500 <19 0,80 315 8,0 - 1,8 66 19 25 - 51
105,0 105/1 P232_0350KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 315, 8,5 - 1,8 64 18 25 - 51
120,0 120/1 P232_0400KX301_0030 MF ~ 3500 3500 6000 <19 0,75 35 8,5 - 1,8 64 16 24 - 48
140,0 140/1 P232_0700KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,80 315) 8,0 - 1,8 66 18 23 - 46
150,0 150/1 P232_0500KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 315 8,0 - 1,8 64 19 25 - 51
200,0 200/1 P232_1000KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,80 B85 8,0 - 1,6 66 16 21 - 41
210,0 210/1 P232_0700KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 315 8,0 - 1,8 64 18 23 - 46
300,0 300/1 P232_1000KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 815 8,0 - 1,6 64 16 21 - 41
3,000 3/1 P331_0030KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 1,3 38 75 515 2,4 70 29 38 38 68
4,000 4/1 P331_0040KX301_0010 MF ~ 3000 2500 4500 <19 11 38 6,5 45 33 70 39 50 50 91
5,000 5/1 P331_0050KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 11 3,8 6,0 4,0 3,8 70 45 63 63 113
6,000 6/1 P331_0030KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,87 38 75 55 24 66 29 38 38 77
7,000 7/1 P331_0070KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 1,0 3,8 615 85 4,2 70 45 69 75 138
8,000 8/1 P331_0040KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,83 3,8 6,5 4,5 &3 66 39 50 50 103
10,00 10/1 P331_0050KX301_0020 MF 3500 3000 5500 =19 0,82 3,8 6,0 4,0 38 66 45 63 63 129
12,00 12/1 P331_0040KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,76 3,8 6,5 45 383 64 39 50 50 103
14,00 14/1 P331_0070KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,81 38 55 35 42 66 45 69 75 138
15,00 15/1 P331_0050KX301_0030 MF ~ 3500 3500 6000 <19 0,75 38 6,0 4,0 38 64 45 63 63 129
16,00 16/1 P331_0080KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,81 38 515 315) 41 66 40 63 65 126
20,00 20/1 P331_0100KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 0,81 38 50 3,0 4,0 66 36 60 60 120
21,00 21/1 P331_0070KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 3,8 55 315) 42 64 45 69 75 138
24,00 24/1 P331_0080KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 38 515 315 41 64 40 63 65 126
30,00 30/1 P331_0100KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 3,8 5,0 3,0 4,0 64 36 60 60 120

P332KX (Myoce max = 75 Nm)
3200 32/1 P332_0160KX301_0020MF 3500 3000 5500 <19 081 41 55 35 50 66 45 65 65 130
3500 351 P332 0350KX301_0010MF ~ 3000 2500 4500 <19 10 41 55 35 52 70 5 75 75 150 207
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10.2 Auswahltabellen 10 Planetenwinkelgetriebe PKX

i ioae  TYP Nimaxpe Ninaze  Cw J; m Ay, Ay C, Loa My Masee  Maseeur - Mayor

EL1,256 EL34
[min™] [min~"] [min~"] [mm] [kgecm?] [kg] [arcmin] [arcmin] [Nm/ | [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

P332KX (Mye e = 75 N)

40,00 40/1 P332_0200KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 41 5,9 3.5 5,1 66 50 75 75 150
50,00 50/1 P332_0250KX301_0020 MF = 3500 3000 5500 <19 081 41 5,5 3,5 5,1 66 5 75 75 150
56,00 56/1 P332_0280KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 41 5,9 3,5 5,1 66 45 65 70 130
60,00 60/1 P332_0200KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 41 5,5 3,5 5,1 64 50 75 75 150
64,00 64/1 P332_0320KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 41 5,5 BI5 45 66 48 63 65 126
70,00 70/1 P332_0350KX301_0020 MF 3500 = 3000 5500 <19 081 41 5,5 3.5 5,2 66 50 75 75 150
75,00 75/1 P332_0250KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 41 5,5 3.5 5,1 64 50 75 75 150
80,00 80/1 P332_0400KX301_0020 MF = 3500 3000 5500 <19 080 4,1 9,5 3.5 48 66 45 65 65 130
84,00 84/1 P332_0280KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 41 9,9 3.5 5,1 64 45 65 70 130
100,0 1 100/1 P332_0500KX301_0020 MF 3500 = 3000 5500 <19 080 @ 41 5,0 3,0 50 66 5 75 75 150
105,0 105/1 P332_0350KX301_0030 MF ~ 3500 3500 6000 <19 0,75 41 5,9 3.5 52 64 50 75 75 150
120,0 1201 P332_0400KX301_0030 MF 3500 = 3500 6000 <19 0,75 @ 41 5,5 3,5 4.8 64 45 65 65 130
140,0 140/1 P332_0700KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 080 41 5,0 3,0 4.9 66 53 69 69 138
150,0 15011 P332_0500KX301_0030 MF ~ 3500 = 3500 6000 <19 0,75 41 5,0 3,0 5,0 64 50 75 75 150
200,0 200/1 P332_1000KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 080 41 5,0 3,0 43 66 46 60 60 120
210,0  210/1 P332_0700KX301_0030 MF 3500 = 3500 = 6000 <19 0,75 41 5,0 3,0 49 64 53 69 69 138
300,0 300/1 P332_1000KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 41 5,0 3,0 43 64 46 60 60 120
P431KX (M;,cc rmax = 143 Nm)

3,000 3/1 P431_0030KX401_0010 MF 2500 2000 4000 <24 3.1 74 75 5,9 5,3 72 50 | 73 73 155
4,000 4/1 P431_0040KX401_0010 MF 2500 = 2000 4000 <24 2,7 74 6,5 45 73 72 8 97 97 206
5000 51 P431_0050KX401_0010 MF 2500 2000 4000 <24 2,6 74 6,0 4,0 8,6 72 86 121 121 258
6,000 6/1 P431_0030KX401_0020 MF 2500 = 2500 5000 = <24 18 74 75 55 53 68 50 | 73 73 155
7,000 7/1 P431_0070KX401_0010 MF 2500 2000 4000 <24 24 74 5,5 BI5 9,2 72 85 135 143 21
8,000 8/1 P431_0040KX401_0020 MF = 2500 2500 @ 5000 <24 1,7 74 6,5 45 73 68 8 97 97 206
10,00 10/1 P431_0050KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 74 6,0 4,0 8,6 68 90 121 121 258
12,00 12/1 P431_0040KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 74 6,5 4,5 73 66 8 97 97 206
14,00 14/1 P431_0070KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 74 5,5 3,5 9.2 68 90 135 143 271
15,00  15/1 P431_0050KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 74 6,0 4,0 8,6 66 90 121 121 258
16,00 16/1 P431_0080KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 74 5,9 3.5 8,5 68 80 120 125 239
20,00 20/1 P431_0100KX401_0020 MF 2500 2500 5000 = <24 1,6 74 5,0 3,0 84 68 7% 115 115 230
21,00 21/1 P431_0070KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 74 5,5 3,5 9.2 66 90 135 143 271
24,00 24/1 PA431_0080KX401_0030 MF 3000 3000 5500 = <24 14 74 55 3,5 8,5 66 80 120 125 = 239
30,00 30/1 P431_0100KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,4 74 5,0 3,0 8,4 66 75 115 115 230
P432KX (M;,cc max = 139 Nm)

32,00 32/1 P432_0160KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 083 6,1 9,9 3.5 11 66 89 130 130 260
35,00 35/1 P432_0350KX301_0010 MF = 3000 2500 @ 4500 <19 1,0 6,1 5,5 3.5 12 70 102 133 138 266
40,00 40/1 P432_0200KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 083 6,1 5,9 3.5 12 66 95 134 139 268
50,00 50/1 P432_0250KX301_0020 MF 3500 = 3000 5500 <19 082 6,1 5,5 3,5 12 66 100 134 139 268
56,00 56/1 P432_0280KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 6,1 5,5 3,5 12 66 95 130 130 260
60,00 60/1 P432_0200KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,76 6,1 5,5 3,5 12 64 95 134 139 268
64,00 64/1 P432_0320KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 082 6,1 5,5 Bi5 9,4 66 90 126 131 253
70,00 70/1 P432_0350KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 61 55 315 12 66 102 133 138 266
75,00 75/1 PA432_0250KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 6,1 915) 315 12 64 100 134 139 268
80,00 80/1 P432_0400KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 61 5.5 3.5 12 66 87 130 130 = 260
84,00 84/1 P432_0280KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 6,1 9,9 3.5 12 64 95 130 130 260
100,0 1 100/1 P432_0500KX301_0020 MF 3500 = 3000 5500 <19 081 @ 61 5,0 3,0 12 66 102 132 138 264
105,0 105/1 P432_0350KX301_0030 MF ~ 3500 3500 6000 <19 0,75 6,1 5,9 3.5 12 64 102 133 138 266
120,0 1201 P432_0400KX301_0030 MF ~ 3500 = 3500 6000 <19 0,75 61 5,5 3,5 12 64 87 130 130 = 260
140,0 140/1 P432_0700KX301_0020 MF ~ 3500 3000 5500 <19 081 61 5,0 3,0 11 66 97 127 127 253
150,0 150/1 P432_0500KX301_0030 MF ~ 3500 = 3500 6000 <19 0,75 61 5,0 3,0 12 64 102 132 138 264
200,0 200/1 P432_1000KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 6,1 5,0 3,0 9,0 66 8 110 110 220
210,0  210/1 P432_0700KX301_0030 MF 3500 = 3500 6000 <19 0,75 6,1 5,0 3,0 1" 64 97 127 127 | 253
300,0 300/1 P432_1000KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 6,1 5,0 3,0 9,0 64 8 110 110 220
P531KX (M;,cc rmax = 380 Nm)

3,000 3/1 P531_0030KX501_0010 MF 2500 2000 3500 <32 10 13 6,5 45 13 74 120 183 183 387
4,000 4/1 P531_0040KX501_0010 MF ~ 2500 2000 3500 <32 8,6 13 5,5 3,5 18 74 194 244 244 515
5,000 51 P531_0050KX501_0010 MF 2500 2000 3500 <32 8.2 13 5,0 3,0 22 74 210 306 306 644
6,000 6/1 P531_0030KX501_0020 MF 2500 2500 4500 = <32 6,0 13 6,5 45 13 70 120 183 183 387
7,000 71 P531_0070KX501_0010 MF 2500 2000 3500 <32 738 13 4,5 25 25 74 210 333 380 667
8,000 81 P531_0040KX501_0020 MF = 2500 2500 @ 4500 <32 5,6 13 5,5 35 18 70 194 244 244 515
10,00 10/1 P531_0050KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 19 13 5,0 3,0 22 70 220 306 306 644
12,00 12/1 P531_0040KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 4,9 13 5,5 3,5 18 68 194 244 244 515
14,00 14/1 P531_0070KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 54 13 45 25 25 70 210 333 380 667
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lexakt

Typ

P531KX (Mascq max = 380 Nm)

15,00 15/1 P531_0050KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 49 13 50 3,0 22 68 220 306 306 644
16,00 16/1 P531_0080KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 53 13 4,5 2,5 21 70 200 296 300 592
20,00 20/1 P531_0100KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 583 13 4,0 2,0 24 70 180 288 288 575
21,00 21/1 P531_0070KX501_0030 MF 3000 3000 5000 =32 48 13 4,5 2,5 25 68 210 333 380 667
24,00 24/1 P531_0080KX501_0030 MF 3000 3000 5000 =32 48 13 45 25 21 68 200 296 300 592
30,00 30/1 P531_0100KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 48 13 4,0 2,0 24 68 180 288 288 575
32,00 32/1 P532_0160KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 45 2,5 29 68 220 300 300 600
35,00 35/1 P532_0350KX401_0010 MF 2500 2000 4000 <24 2,4 12 4,5 2,5 32 72 270 352 352 704
40,00 40/1 P532_0200KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 4,5 2,5 Bil 68 250 355 364 710
50,00 50/1 P532_0250KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 4,5 25 31 68 260 355 357 710
56,00 56/1 P532_0280KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 12 4,5 2,5 31 68 231 300 300 600
60,00 60/1 P532_0200KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 12 45 25 31 66 250 355 364 710
64,00 64/1 P532_0320KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 45 25 25 68 240 312 363 624
70,00 70/1 P532_0350KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 12 45 2,5 32 68 270 352 352 704
75,00 75/1 P532_0250KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 12 45 25 31 66 260 355 357 710
80,00 80/1 P532_0400KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 12 45 2,5 31 68 214 300 300 600
84,00 84/1 P532_0280KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 4,5 2,5 31 66 231 300 300 600
100,0 100/1 P532_0500KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 12 4,0 2,0 32 68 269 352 352 704
105,0 105/1 P532_0350KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 4,5 2,5 32 66 270 352 352 704
120,0 120/1 P532_0400KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 4,5 25 31 66 214 300 300 600
140,0 140/1 P532_0700KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 12 4,0 2,0 30 68 263 345 357 690
150,0 150/1 P532_0500KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 4,0 2,0 32 66 269 352 352 704
200,0 200/1 P532_1000KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 12 4,0 2,0 26 68 221 288 288 575
210,0 210/1 P532_0700KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 4,0 2,0 30 66 263 345 357 690
300,0 300/1 P532_1000KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 4,0 2,0 26 66 221 288 288 575
3,000 3/1 P731_0030KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 34 27 6,5 4,5 38 76 280 364 364 680
4,000 4/1 P731_0040KX701_0010 MF 1800 1600 = 3000 <38 29 27 515 315 47 76 388 485 485 907
5,000 5/1 P731_0050KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 27 27 5,0 3,0 52 76 440 606 606 1134
6,000 6/1 P731_0030KX701_0020 MF 1800 1800 @ 3500 <38 17 27 6,5 45 38 72 291 364 364 773
7,000 7/1 P731_0070KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 26 27 45 2,5 54 76 440 805 840 1588
8,000 8/1 P731_0040KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 16 27 55 35 47 72 388 485 485 1031
10,00 10/1 P731_0050KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 15 27 5,0 3,0 52 72 440 606 606 1289
12,00 12/1 P731_0040KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 27 515 35 47 70 388 485 485 1031
14,00 14/1 P731_0070KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 15 27 45 2,5 54 72 440 805 840 1610
15,00 15/1 P731_0050KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 27 50 3,0 52 70 440 606 606 @ 1289
16,00 16/1 P731_0080KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 15 27 4,5 2,5 58 72 400 668 700 1336
20,00 20/1 P731_0100KX701_0020 MF 1800 1800 @ 3500 <38 15 27 4,0 2,0 52 72 350 575 575 1150
21,00 21/1 P731_0070KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 27 4,5 2,5 54 70 440 805 840 1610
24,00 24/1 P731_0080KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 27 45 2,5 53 70 400 668 700 1336
30,00 30/1 P731_0100KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 12 27 4,0 2,0 52 70 350 575 575 1150
32,00 32/1 P732_0160KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 519 22 45 2,5 59 70 450 700 700 1400
35,00 3511 P732_0350KX501_0010 MF 2500 2000 3500 <32 78 22 4,5 25 62 74 540 770 805 1540
40,00 40/1 P732_0200KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 515 22 4,5 2,5 60 70 460 805 805 1610
50,00 50/1 P732_0250KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 54 22 4,5 25 62 70 500 805 805 1610
56,00 56/1 P732_0280KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 54 22 4,5 2,5 62 70 538 700 700 1400
60,00 60/1 P732_0200KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 49 22 45 2,5 60 68 460 805 805 1610
64,00 64/1 P732_0320KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 515) 22 45 2,5 56 70 470 730 730 1460
70,00 70/1 P732_0350KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 58 22 45 2,5 62 70 540 770 805 1540
75,00 75/1 P732_0250KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 48 22 45 2,5 62 68 500 805 805 1610
80,00 80/1 P732_0400KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 583 22 45 25 62 70 454 700 700 1400
84,00 84/1 P732_0280KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 48 22 45 2,5 62 68 538 700 700 1400
100,0 100/1 P732_0500KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 5¥3) 22 4,0 2,0 62 70 565 770 805 1540
105,0 105/1 P732_0350KX501_0030 MF 3000 3000 5000 =32 48 22 4,5 25 62 68 540 770 805 1540
120,0 120/1 P732_0400KX501_0030 MF 3000 3000 5000 =32 48 22 45 25 62 68 454 700 700 1400
140,0 140/1 P732_0700KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 53 22 4,0 2,0 59 70 584 762 799 1525
150,0 150/1 P732_0500KX501_0030 MF ~ 3000 3000 5000 <32 48 22 4,0 2,0 62 68 565 770 805 1540
200,0 200/1 P732_1000KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 53 22 4,0 2,0 54 70 423 550 550 1100
210,0 210/1 P732_0700KX501_0030 MF 3000 = 3000 5000 <32 48 22 4,0 2,0 59 68 584 762 799 1525
300,0 300/1 P732_1000KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 48 22 4,0 2,0 54 68 423 550 550 1100
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10.2 Auswahltabellen 10 Planetenwinkelgetriebe PKX

i ioae  TYP Nimaxpe Ninaze  Cw J; m Ay, Ay C, Loa My Masee  Maseeur - Mayor

EL1,256 EL34
[min™] [min~"] [min~"] [mm] [kgecm?] [kg] [arcmin] [arcmin] [Nm/ | [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

P831KX (M = 1213 Nm)

3000 31 P831_0030KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 67 42 65 45 59 76 201 364 364 680
4000 41 P831_0040KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 43 42 55 35 84 76 388 485 485 907
5000 51 P831_0050KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 36 42 50 30 104 76 485 606 606 1134
6,000 61 P831_0030KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 25 42 65 45 59 72 291 364 364 773
7000 71 P831_0070KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 31 42 45 25 125 76 679 849 849 1588
8000 81 P831_0080KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 29 42 45 25 128 76 776 970 970 1814
10,00 101 P831_0100KX701_0010MF ~ 1800 1600 3000 <38 28 42 40 20 130 76 772 1213 1213 2268
12,00 12/1 P831_0040KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 14 42 55 35 84 70 388 485 485 1031
1400 14/1 P831_0070KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 16 42 45 25 125 72 679 849 849 1804
1500 151 P831_0050KX701_0030MF = 2100 = 2100 4000 <38 14 42 50 30 104 70 485 606 606 1289
16,00 16/1 P831_0080KX701_0020 MF ~ 1800 1800 3500 <38 16 42 45 25 128 72 776 970 970 2062
2000 20/1 P831_0100KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 15 42 40 2,0 130 72 850 1213 1213 2577
2100 21/1 P831_0070KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 42 45 25 125 70 679 849 849 1804
2400 24/1 P831_0080KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 42 45 25 128 70 776 970 970 2062
30,00 30/1 P831_0100KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 42 40 2,0 130 70 850 1213 1213 2577
P832KX (Myocs max = 2000 Nm)

3200 321 P832_0160KX701_0020MF ~ 1800 1800 3500 <38 16 47 45 25 163 72 1100 1600 1600 3200
3500 35/1 P832_0350KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 26 47 45 25 173 76 1415 1840 2000 3230
40,00 401 P832_0200KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 16 47 45 25 169 72 1250 1840 2000 3230
50,00 50/1 P832_0250KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 15 47 45 25 172 72 1300 1840 2000 3230
5600 56/1 P832_0280KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 15 47 45 25 168 72 1100 1600 1600 3200
60,00 60/1 P832_0200KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 47 45 25 169 70 1250 1840 2000 3230
64,00 64/1 P832_0320KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 16 47 45 25 157 72 1173 1525 1595 3049
70,00 70/ P832_0350KX701_0020MF ~ 1800 1800 3500 <38 15 47 45 25 173 72 1415 1840 2000 3230
7500 75/1 P832_0250KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 47 45 25 172 70 1300 1840 2000 3230
80,00 80/1 P832_0400KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 15 47 45 25 166 721097 1600 1600 3200
8400 8411 P832_0280KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 47 45 25 168 70 1100 1600 1600 3200
1000 10011 P832_0500KX701_0020 MF ~ 1800 = 1800 3500 <38 15 47 40 2,0 172 72 1415 1840 2000 3230
1050 10511 P832_0350KX701_0030MF ~ 2100 2100 4000 <38 13 47 45 25 173 70 1415 1840 2000 3230
1200 12011 P832_0400KX701_0030 MF = 2100 2100 4000 <38 13 47 45 25 166 70 1097 1600 1600 = 3200
1400 14011 P832_0700KX701_0020 MF ~ 1800 1800 3500 <38 15 47 40 2,0 163 72 1238 1610 1610 3220
1500 15011 P832_0500KX701_0030 MF ~ 2100 2100 4000 <38 12 47 40 2,0 172 70 1415 1840 2000 3230
2000 200/1 P832_1000KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 15 47 40 20 148 72 1015 1320 1320 2640
210,0 210/1 P832_0700KX701_0030MF ~ 2100 2100 4000 <38 12 47 40 2,0 163 70 1238 1610 1610 3220
300,0 300/1 P832_1000KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 12 47 40 2,0 148 70 1015 1320 1320 2640
P932KX (My300.max = 3300 Nm)

16,00 16/1 P932_0160KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 44 72 45 - 348 76 1520 1900 - 3705
2000 20/1 P932_0200KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 43 72 45 - 368 76 1900 2375 - 4632
2500 25/1 P932_0250KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 36 72 45 - 381 76 2375 2969 - 5789
2800 28/1 P932_0280KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 31 72 45 - 381 76 2280 3000 - 6000
3200 32/1 P932_0160KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 20 72 45 - 348 72 1520 1900 - 4211
3500 351 P932_0350KX701_0010MF ~ 1800 1600 3000 <38 30 72 45 - 391 76 2376 3300 - 6600
4000 401 P932_0200KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 19 72 45 - 368 72 1900 2375 - 5263
50,00 50/1 P932_0250KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 17 72 45 - 381 72 2375 2969 - 6579
56,00 56/1 P932_0280KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 16 72 45 - 381 72 2280 3000 - 6000
60,00 60/1 P932_0200KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 14 72 45 - 368 70 1900 2375 - 5263
7000 70/1 P932_0350KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 16 72 45 - 391 72 2376 3300 - 6600
7500 75/1 P932_0250KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 14 72 45 - 381 70 2375 2969 - 6579
80,00 80/1 P932_0400KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 15 72 45 - 384 722000 3000 - 6000
8400 84/1 P932_0280KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 72 45 - 381 70 2280 3000 - 6000
1000 10011 P932_0500KX701_0020 MF ~ 1800 1800 3500 <38 15 72 40 - 393 72 2295 3200 - 6400
1050 1051 P932_0350KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 72 45 - 391 70 2376 3300 - 6600
1200 1201 P932_0400KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 72 45 - 384 70 2000 3000 - 6000
140,0 14011 P932_0700KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 15 72 40 - 369 72 2387 3156 - 6312
1500 150/1 P932_0500KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 72 40 - 393 70 2295 3200 - 6400
200,0 200/1 P932_1000KX701_0020MF 1800 1800 3500 <38 15 72 40 - 320 72 1692 2200 - 4400
2100 210/1 P932_0700KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 72 40 - 369 70 2387 3156 - 6312
300,0 300/1 P932_1000KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 72 40 - 320 70 1692 2200 - 4400
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10 Planetenwinkelgetriebe PKX 10.3 MaRzeichnungen

10.3 Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.
Toleranzen
Vollwelle Toleranz
Passung ISO k6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A
Wuchtung Mit halber Passfeder

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

GewindegroRe M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe 10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
[mm]
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10.3.1

ngen

10 Planetenwinkelgetriebe PKX

i2 k1
i3 0
| ,_ci
B f
o i bt
1 | E
al © +— -ttt +1-"ea-F—— - —t
o
— |
| Q
lrlalB] | g
0L | |e
*7
© T T
| o
L1 ¥
© ~ 86
b6
e6
a6
- Die Rundlaufangabe gilt nur fir die verstarkte Lagerung D.
MaRe Getriebe
Typ Oa1 b1 cl @d el f1 i2 i3 k1
P231_KX301_ 55 50,4 6 126 63 7,0 36 12 124,0
P232_KX301_ 55 50,6 6 126 63 7,0 36 12 156,0
P331_KX301_ 72 60, 7 16, 75 75 48 18 1310
P332_KX301_ 72 6016 7 1646 75 7,5 48 18 165,5
P431_KX401_ 76 70,6 9 226 85 75 56 18 165,0
P432_KX301_ 76 70,4 9 226 85 75 56 18 180,0
P531_KX501_ 101 906 10 32 120 15,0 88 28 187,5
P532_KX401_ 101 9016 10 324 120 15,0 88 28 207,0
P731_KX701_ 144 1306 15 40,6 165 35 112 27 232,5
P732_KX501_ 144 130, 15 40,6 165 315 112 27 255,5
P831_KX701_ 190 1606 15 55 215 10,0 112 27 267,0
P832_KX701_ 190 160, 15 55 215 10,0 112 27 3245
P932_KX701_ 212 180, 17 75 250 10,0 143 34 388,0
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Deb @d2max 15
P_KX301_MF 60" 75 19 40
P_KX401_MF 95 115 24 42
P_KX501_MF 11017 130 32 53
P_KX701_MF 13017 165 38 64

Oa6
75
100
120
150

Wellenausfiihrung G (Vollwelle ohne Passfeder)

115

c
18
21
24
26

mp
955
955
955
955
104,0
955
1320
104,0
1725
132,0
1725
1725
1725

0,025
0,025
0,025
0,025
0,030
0,030
0,035
0,035
0,035
0,035
0,040

f6
3,5
4,0
4,0
5,5

84,0
116,0
91,0
125,5
115,0
140,0
128,5
157,0
158,5
196,5
193,0
250,5
314,0

17
5,5
45
5,0
8,0

s
55
55
o1
5,5
6,6
6,6
9,0
9,0
11,0
11,0
13,5
13,5
17,5

s2
M4
M4
M5
M5
M8
M8
M12
M12
M16
M16
M20
M20
M20

s6

M5
M8

M8
M10

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MF. Beachten Sie,
dass sich das MaR I5 entsprechend verldngert, wenn das MaRB c, abhadngig vom verwendeten Motor, lan-

ger wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MF finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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10.3.2 Wellenausfiihrung P (Vollwelle mit Passfeder)

i2 k1
i3 o)
| ,_cl
@ 11 1
o T —
i | =
s +——4+i1H1 -5 1
i |
L | — ‘ | —
Q
/lralB] | g
0L L |e
%7
o M T
J/\I‘“‘*ﬁg o
L [ 1
© ~ s6
b6
e6
a6
- Die Rundlaufangabe gilt nur fir die verstarkte Lagerung D.
MaRe Getriebe
Typ Oal @bl c¢1 Dd el f1 i2 i3 k1 |
P231._KX301_ 55 50, 6 12, 63 70 36 12 1240 22
P232_KX301_ 55 5016 6 12, 63 7,0 3% 12 1560 22
P331_KX301_ 72 606 7  16¢ | 75 75 48 18 1310 28
P332_KX301_ 72 605 7 166 75 75 48 18 1655 28
P431_KX401_ 76 70 |9 | 22, | 85 75 5 18 1650 36
P432_KX301_ 76 7016 9 | 22, 8 7,5 5 18 1800 36
P531_KX501_ 101 90, 10 32, 120 150 88 28 1875 58
P532_KX401_ 101 90, 10 32, 120 150 88 28 2070 58
P731_KX701_ 144 130, 15 40, 165 35 112 27 2325 82
P732_KX501_ 144 130, 15 40, 165 35 112 27 2555 82
P831_KX701_ 190 160, 15 55, 215 10,0 112 27 2670 82
P832_KX701_ 190 160, 15 55, 215 10,0 112 27 3245 82
P932_KX701_ 212 180, 17 75 250 10,0 143 34 3880 105
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ h6 Deb @d2max 15
P_KX301_MF 60" 75 19 40
P_KX401_MF 95 115 24 42
P_KX501_MF 11047 130 32 58
P_KX701_MF 13017 165 38 64

=

~N OO OO B B W WWWDND DD NN

s1

m1
3
31
36
38
49
50
58
60
75
75
102
102
115

a6
75
100
120
150

mp
95,5
95,5
95,5
95,5
104,0
95,5
132,0
104,0
172,5
132,0
172,5
172,5
172,5

84,0
116,0
91,0
125,5
115,0
140,0
128,5
157,0
158,5
196,5
193,0
250,5
314,0

Cc
18
21
24
26

0,025
0,025
0,025
0,025
0,030
0,030
0,035
0,035
0,035
0,035
0,040

f6
3,5
4,0
4,0
5,5

s
5,5
55
55
55
6,6
6,6
9,0
9,0
11,0
11,0
13,5
13,5
17,5

s2
M4
M4
M5
M5
M8
M8
M12
M12
M16
M16
M20
M20
M20

17
5,5
45
5,0
8,0

13,5
13,5
18,0
18,0
245
24,5
35,0
35,0
43,0
43,0
59,0
59,0
79,5

u
Adx4x18
Adx4x18
ABX5x22
ABx5x22
ABx6x28
ABx6x28
A10x8x50
A10x8x50
A12x8x70
A12x8x70
A16x10x70
A16x10x70
A20%12x90

s6

M5
M8

M8
M10

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MF. Beachten Sie,

dass sich das MaB I5 entsprechend verldngert, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Motor, lan-

ger wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter MF finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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10.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
P 7 3 1 S
Erklarung

;UMNUM'UQMNHN\I'UQ
<%
)

Bezeichnung

Typ

GroRe
Generation
Stufen

Gehéause
Welle

Lager

Drehspiel

0050 Ubersetzungskennzahl Abtrieb
(ix 10)

KX701 Eintrieb

VF

0030 Ubersetzungskennzahl Eintrieb
(i x 10)

MF Motoradapter

Um die Typenbezeichnung zu vervollstandigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

@ s6

S S 0050  KX701VF

Ausfiihrung

Planetengetriebe

7 (Beispiel)

Generation 3

1-stufig

2-stufig

Standard

Vollwelle ohne Passfeder
Vollwelle mit Passfeder
Standardlagerung

Axial verstarkte Lagerung (P3 - P9)
Radial verstarkte Lagerung (P3 - P9)*
Standard

Reduziert

i =5 (Beispiel)

Winkelgetriebe KX7 (Beispiel)

i =3 (Beispiel)

0030

Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung

f6

oeb
?bé

Motortyp oder Motorabmessungen:

@ d2

15

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wiahlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

Einbaulage, siehe Kapitel [ 10.5.4]

Position Zugang Klemmschraube, siehe Kapitel [ 10.5.6]

Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [ 10.6.4]

MF

Bei Reversierbetrieb der Abtriebswelle von * 20 ° bis + 90 ° und horizontalem Einbau beachten Sie das

Kapitel [ 10.6.5]

Steckschlisseleinsatz fiir die Montage des Motors an das Getriebe iber den Motoradapter MF (Option)

" Nicht fiir Option Drehspiel reduziert.
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10.4.1 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-

lautert.

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG 19/21 E ;
stoBeR Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
P432SPSS0160ME
Madein i=16,000;95/115/19; HCE 150 H1; 0,14 |
Germany SN 10328933 CD: 8341213| El'r

1T 1 | | |
34 5 6 7 8 9 10

o

-_—

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Serialnummer des Getriebes

MaRe des Motoradapters (Durchmesser von Passrand/Lochkreis/Motorwelle)
Kundenspezifische Daten

Schmierstoffspezifikation

Schmierstofffiillmenge

© 00 N OO U1 B W N -

Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)
QR-Code (Link zu Produktinformationen)

=
o

10.4.1.1 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

10.5 Produktbeschreibung

10.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter MF zum Anbau Synchron-Servomotor EZ Lean-Motor LM

von Synchron-Servomotoren

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 442437 _de Katalog ID 443016_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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10.5 Produktbeschreibung 10 Planetenwinkelgetriebe PKX

10.5.2 Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung (MF)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der FlexiAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
e Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Kupplung FlexiAdapt

10.5.3 Einbaubedingungen

Die angegebenen Drehmomente und Krafte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 12.9. Zusatzlich missen die Getriebegehduse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.

216



10 Planetenwinkelgetriebe PKX 10.5 Produktbeschreibung

10.5.4 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-
te definiert.

Da die Schmierstofffiillmenge der Getriebe von der Einbaulage abhangt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

10.5.5 Schmierstoffe
STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten libernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.
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10.5.6 Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4
Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)
270° 920° 180°

Geben Sie Abweichungen fir Ihr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.

10.5.7 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <90°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschutzte Ausfiihrung gemal (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, sieche Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 2-Stufig 96 %

Nger 3-stufig 94 %

Schutzart? 1P65

10.5.8 Drehrichtung

P_KX3 - P_KX5

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

10.6 Projektierung

Projektieren Sie lhre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel kdnnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

218 2Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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10.6.1

Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten
Getrieben Dokument ID
441677 _de

10 Planetenwinkelgetriebe PKX 10.6 Projektierung

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Ex-Betrieb

Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente

Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb

Wahlen Sie ein

nein

groReres Getriebe

Wahlen Sie eine kleinere

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

nein

Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

Wabhlen Sie ein

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

nein
M

2NOT* < MZNOT

gréReres Getriebe |

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc

nein F2rad,eq* < F2radN

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.

Entnehmen Sie die Werte fUr i, Nyy.008 Nimaxzer Maace (Maaceir D€I reduziertem Drehspiel), M,y und M, den

Auswabhltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB;, fB

M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

Getriebeauswahl beendet

op’

B, und fB,; den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

n =

2m*

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
|n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
M2eq* = t t
P B L I

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,25
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,40
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
Zyklusbetrieb B,
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,00
> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,15
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Temperatur B,

Motorkiihlung Umgebungstemperatur

Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15

Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25

Hinweise

e  Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 90 °C darf nicht Gberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.
e M, Myt Wellenausfiihrung Vollwelle ohne Passfeder (diese Wellenausfiihrung empfehlen wir ge-

nerell bei Zyklusbetrieb)

10.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zuldssigen Wellenbelastungen gelten:

e  Fur Wellenabmessungen nach Katalog

e Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. < 100 min™ (Fy.n = Fysxa00; Faraan = Faradioo; Moy = Maaoo)

e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt

werden

Zuldssige Wellenbelastungen Standardlagerung S

Typ Z, Frax100 Firadi00 Farad,ace M;i100 My ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P2 17,0 500 1200 1300 34 36
P3 17,5 1000 2500 2500 79 79
P4 18,5 1500 4000 4500 146 164
P5 19,5 2300 6500 7000 315 340
P7 23,0 2900 8500 9000 544 576
P8 24,5 4700 13000 18000 852 1179
P9 33,0 6000 18000 27000 1539 2309

Abb. 2: Empfehlung Lagerzuordnung S (z. B. bei Geradverzahnung)
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Zuldssige Wellenbelastungen axial verstarkte Lagerung D

Typ z2 anxmo FZraleO FZrad,a:c Mzkmo Mlk,a:c
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P3 20,0 2500 2750 2750 % 94
P4 22,5 4000 4500 5000 182 203
P5 25,5 6000 7000 8000 382 436
P7 29,0 10000 9500 10000 665 700
P8 32,0 15500 15000 18000 1095 1314
P9 44,0 25000 20000 30000 1930 2895

Abb. 3: Empfehlung Lagerzuordnung D (z. B. bei Schragverzahnung)

Zuldssige Wellenbelastungen radial verstarkte Lagerung Z

Typ Z, Frax100 Firadi00 Firad,ace M;i100 My ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P3 17,5 600 3000 3000 95 95
P4 18,5 1000 5000 5000 183 183
P5 19,5 1600 8000 8000 388 388
P7 23,0 2000 10000 10000 640 640
P8 24,5 3600 18000 18000 1179 1179
P9 33,0 5000 27000 35000 2309 2993

Abb. 4: Empfehlung Lagerzuordnung Z (z. B. bei Riementrieben)

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/
herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,.. > 100 min™ gilt:

F F M
F2axN — 2ax100 F2radN — 2rad100 M2kN — 2k100
3 n2m* 3 an* 3 n2m*
100 min™ 100 min™ 100 min™

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraq100 UNd M0 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.
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-Foax +Foax
Qq __
> +F 2rad
o
i
-F 2rad
X2
| z2

Abb. 5: Kraftangriffspunkte

Die angegebenen Werte fir F,,,4,0, und F,4 ... beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Ab-
triebswelle: x, = 1/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel MaRzeichnungen.

Fur andere Kraftangriffspunkte gilt:

M — 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc' : (X2 + 22)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften muissen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kdnnen Sie die zuldssigen Krafte und Momente fir F,,,;q0,
Fradioo UNd M0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : |M2k,acc,1* t+...t |n2m,n* ' 1:n* : |M2k,acc,n*
My oqr = 3
o o S S (LAY
nzmm ot 2mn* | Lne
3 3
F _ |n2m,1*| ' t1* : |F2rad,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : |F2rad,acc,n*
2rad,eq*
T U

Fiir die Lagerlebensdauer L, gilt (ED,, < 40 %):
Lyon > 10000 h bei 1 < My/M,,. < 1,25
Ly > 20000 h bei 1,25 < M, /My < 1,5

Lion > 30000 h bei 1,5 < M, /My«
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

0,
L 40%

10n(ED,p=40%) " £y
10

L

10h
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10.6 Projektierung 10 Planetenwinkelgetriebe PKX

10.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
KX301_MF 12
KX401_MF 24
KX501_MF 50
KX701_MF 100

10.6.4 Empfehlung Radialwellendichtringe

Fur eine Einschaltdauer > 60 % und bei hoheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-
alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestandigkeit in Olen und Fetten

e Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Gber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.
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10.6.5 Reversierbetrieb

Um die Schmierung der umlaufenden Verzahnungsteile bei zyklischem Reversierbetrieb von + 20° bis + 90°
am Abtrieb zu gewahrleisten, achten Sie beim horizontalen Einbau des Getriebes unbedingt auf die Stellung

der Abtriebswelle, wie sie in untenstehenden Bildern gezeigt wird. Die Bilder zeigen die Mittellage des Re-
versierbetriebs. Zyklischer Reversierbetrieb < + 20° auf Anfrage.

Vollwelle ohne Passfeder

Vollwelle mit Passfeder

1 Lage der Markierung: oben 1 Lage der Passfeder: oben

Hinweise

e  Wenn Sie die Vollwelle ohne Passfeder (G) verwenden, miissen Sie die Lage der Markierung bei der

Montage beachten.

Verwenden Sie alternativ die Vollwelle mit Passfeder (P). Die Passfeder dient dann zur Lageorientie-
rung. Fir eine spielfreie Verbindung, verwenden Sie zusatzlich eine Klemmung.

10.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation

ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren P23KX — P93KX 443361_de
Betriebsanleitung Explosionsgeschitzte Servowinkelgetriebe KL/KS/PHK/  443005_de
PHKX/PHQK/PK/PKX
Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677_de
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Planetenwinkelgetriebe

11 .1 U berSiCht Technische Daten
i

Schragverzahnte Prazisions-Planetenwinkelgetriebe M,.,..

Merkmale Ab,

Leistungsdichte 2. 0.0, PARAS =

Drehspiel 2. 8.2.8.8.9

Preisklasse €€€

Wellenbelastung 2. 8. 0.8, 04

Laufruhe 2.8, 8. PAAY

Verdrehsteifigkeit 2. 8.8, SARAS

Massentragheitsmoment 2.0.8. 9. 0A¢

Schragverzahnung v

Wartungsfrei v

Dauerbetrieb ohne Kiihlung v

Abtriebslager verstarkt v (Option)

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende % vcvcvsvs gut | %k k*k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

PK

12 - 561
200-3105Nm
1,5-5 arcmin
94 %



1.2

P531K (Moce mes = 385 Nm)

11 Planetenwinkelgetriebe PK 11.2 Auswahltabellen

Auswahltabellen

lexakt

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhohen bis 1000 m tGber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

* M, Myt Wellenausfiihrung Vollwelle ohne Passfeder (diese Wellenausfiihrung empfehlen wir ge-

nerell bei Zyklusbetrieb)

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-
ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].
Typ Ny maxoB Nypaxzs | Aww J m C, Ao, Ay | My Mpce  Mpicur  Myyor
EL1,2 EL3,456
[min™ [min™] [min™] [mm] [kgem? [kg] [Nm/  [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

1200 121 P531_0030K102_0040 ME10 3300 2800 5000 <19 17 17 22 50 30 120 200 200 360
1200 121 P531_0030K102_0040 ME20 3300 = 2800 5000 <24 36 18 22 50 30 120 200 200 360
16,00 16/  P531_0040K102_0040 ME10 3300 2800 5000 <19 16 17 26 45 25 210 300 320 480
16,00 16/  P531_0040K102_0040 ME20 3300 = 2800 5000 <24 35 18 26 45 25 210 300 320 480
20,00  20/1  P531_0050K102_0040 ME10 ~ 3300 2800 5000 <19 15 17 29 40 20 220 350 385 600
2000 201 P531_0050K102_.0040 ME20 ~ 3300 2800 5000 <24 34 18 29 40 20 220 350 385 600
27,84 7600/273 P531_0050K102_0056 ME10 = 3300 2800 5000 <19 13 17 29 40 20 220 350 385 700
27,84 76001273 P531_0050K102_0056 ME20 ~ 3300 2800 5000 <24 32 18 29 40 20 220 350 385 700
30,00  30/1  P531_0050K102_0060 ME10 ~ 3300 2800 5000 <19 11 17 29 40 20 220 350 385 700
30,00 30/1  P531_0050K102_0060 ME20 = 3300 2800 5000 <24 30 18 29 40 20 220 350 385 700
3322  299/9  P531_0050K102_0066 ME10 = 3600 3300 5500 <19 1,0 17 29 40 20 220 350 385 700
3322 299/9  P531_0050K102_0066 ME20 = 3600 3300 5500 <24 29 18 29 40 20 220 350 385 700
4155 1911/46  P531_0050K102_0083ME10 ~ 3600 3300 5500 <19 093 17 29 40 20 220 350 385 700
41555 191146  P531_0050K102_0083ME20 = 3600 3300 5500 <24 28 18 29 40 20 220 350 385 700
46,25 8740/189 P531_0050K102_0092ME10 ~ 3600 3300 5500 <19 097 17 29 40 20 220 350 385 700
4625 8740/189 P531_0050K102_0092 ME20 3600 3300 5500 <24 29 18 29 40 20 220 350 385 700
57,83 1330123 P531_0050K102_.0115ME10 3600 3300 5500 <19 087 17 29 40 20 220 350 385 700
57,83 1330123 P531_0050K102_0115ME20 = 3600 3300 5500 <24 28 18 29 40 20 220 350 385 700
7057 49477  P531_0050K102_0140 ME10 ~ 4000 3800 6000 <19 082 17 29 40 20 220 350 385 700
7057 49477  P531_0050K102_0140 ME20 = 3700 3700 6000 <24 27 18 29 40 20 220 350 385 700
87,82 10450/119 P531_0050K102_0175ME10 ~ 4000 3800 6000 <19 077 17 29 40 20 220 350 385 700
87,82 10450/119 P531_0050K102_0175ME20 = 3700 3700 6000 <24 27 18 29 40 20 220 350 385 700
116,3  5700/49 P531_0050K102_0230 ME10 4000 4000 7000 <19 072 17 29 40 20 220 350 385 700
116,3 570049 P531_0050K102_0230 ME20 3700 3700 6000 <24 26 18 29 40 20 220 350 385 700
1402  2945/21 P531_0050K102_0280 ME10 4000 4000 7000 <19 070 17 29 40 20 220 350 385 700
1402  2945/21 P531_0050K102_0280 ME20 3700 3700 6000 <24 26 18 29 40 20 220 350 385 700
1755 3686/21 P531_0050K102_0350 ME10 4000 4000 7000 <19 068 17 29 40 20 220 350 385 700
1755 3686/21 P531_0050K102_0350 ME20 3700 = 3700 6000 <24 26 18 29 40 20 220 350 385 700
2346 1149549 P531_0050K102_0470 ME10 ~ 4000 4000 7000 <19 063 17 29 40 20 220 350 385 700
2805 5890/21 P531_0050K102_0560 ME10 = 4000 4000 7000 <19 062 17 29 40 20 220 350 385 700
P731K (Moce max = 840 Nm)

1200 121  P731_0030K202_0040 ME20 3000 2600 4500 <32 70 32 39 45 25 300 500 500 900
1200 121 P731_0030K202_0040 ME30 3000 2600 4500 <38 12 34 39 45 25 300 500 500 900
16,00 16  P731.0040K202_0040 ME20 3000 2600 4500 <32 67 32 49 45 25 440 677 677 1200
16,00 161  P731.0040K202_0040 ME30 3000 2600 4500 <38 12 34 49 45 25 440 677 677 1200
2000 201 P731_0050K202_.0040 ME20 ~ 3000 2600 4500 <32 66 32 53 40 20 440 805 840 1500
20,00 20/1  P731_0050K202_0040 ME30 ~ 3000 2600 4500 <38 12 34 53 40 20 440 805 840 1500
2589 10535/407 P731_0050K202_0052ME20 ~ 3000 2600 4500 <32 57 32 53 40 20 440 805 840 1610
2589 10535/407 P731_0050K202_0052ME30 = 3000 2600 4500 <38 11 34 53 40 20 440 805 840 1610
2800  28/1  P731.0070K102_0040 ME10 ~ 3300 2800 5000 <19 16 23 51 40 20 440 633 633 841

2800  28/1  P731.0070K102_0040 ME20 = 3300 2800 5000 <24 35 24 52 40 20 440 633 633 841

30,00  30/1  P731.0050K202_0060 ME10 ~ 3000 2600 4500 <19 24 31 53 40 20 440 677 677 900
3000 301 P731_0050K202_0060 ME20 ~ 3000 2600 4500 <32 58 32 53 40 20 440 805 840 1610
3000 301 P731_0050K202_.0060 ME30 ~ 3000 2600 4500 <38 11 34 53 40 20 440 805 840 1610
3342 11395/341 P731_0050K202_0067 ME10 ~ 3500 3100 5000 <19 18 31 53 40 20 440 755 755 1003
3342 11395/341 P731_0050K202_0067 ME20 ~ 3500 3100 5000 <32 52 32 53 40 20 440 805 840 1610
3342 11395/341 P731_0050K202_0067 ME30 = 3500 3100 5000 <38 10 34 53 40 20 440 805 840 1610
38,98 1520139 P731_0070K102_0056 ME10 ~ 3300 2800 5000 <19 13 23 52 40 20 440 741 741 1170
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i lexakt Typ NimaxoB Minazs | Guw Ji m C, Ag, AQyre My Maee  Mascerr | Mavor

EL1,2 EL34,56

[min™ [min~] [min™"] [mm] [kgem? [kg] [Nm/  [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]
38,98  1520/39 P731_0070K102_0056 ME20 ~ 3300 2800 5000 <24 32 24 52 4,0 2,0 440 741 741 1170
40,00 401 P731_0100K102_0040 ME10 3300 2800 5000 <19 1,5 23 50 Bi5) 1,5 350 575 575 1150
40,00 401 P731_0100K102_0040 ME20 = 3300 = 2800 5000 <24 34 24 50 315 1,5 350 575 575 1150
41,99 12470/297 P731_0050K202_0084 ME10 3500 3100 5000 <19 14 31 53 4,0 2,0 440 805 840 1260
41,99 12470/297 P731_0050K202_0084 ME20 ~ 3500 = 3100 5000 <32 48 32 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
41,99 12470/297 P731_0050K202_0084 ME30 3500 3100 5000 <38 10 34 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
42,00 4211 P731_0070K102_0060 ME10 ~ 3300 2800 5000 <19 1,1 23 52 4,0 2,0 440 760 760 1260
42,00 42/1 P731_0070K102_0060 ME20 ~ 3300 2800 5000 <24 3,0 24 52 4,0 2,0 440 760 760 1260
45,95 11395/248 P731_0050K202_0092 ME10 3500 = 3100 5000 <19 1,6 31 53 4,0 2,0 440 805 840 1379
45,95 11395/248 P731_0050K202_0092 ME20 3500 3100 5000 <32 5,0 32 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
4595 11395/248 P731_0050K202_0092 ME30 3500 = 3100 5000 <38 10 34 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
46,51 2093/45 P731_0070K102_0066 ME10 3600 3300 5500 <19 1,1 23 52 4,0 2,0 440 786 786 1396
46,51  2093/45 P731_0070K102_0066 ME20 3600 = 3300 5500 <24 3,0 24 52 4,0 2,0 440 786 786 1396
55,68 15200/273 P731_0100K102_0056 ME10 3300 2800 5000 <19 13 23 50 35 1,5 350 575 575 1150
55,68 15200/273 P731_0100K102_0056 ME20 ~ 3300 2800 5000 <24 32 24 50 315 1,5 350 575 575 1150
57,73 6235/108 P731_0050K202_0115ME10 3500 3100 5000 <19 1,3 31 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
57,73  6235/108 P731_0050K202_0115ME20 ~ 3500 3100 5000 <32 47 32 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
57,73 6235/108 P731_0050K202_0115ME30 3500 3100 5000 <38 10 34 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
58,16  13377/230 P731_0070K102_0083 ME10 3600 3300 5500 <19 0,94 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
58,16 13377/230 P731_0070K102_0083 ME20 ~ 3600 3300 5500 <24 2,8 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
60,00 60/1 P731_0100K102_0060 ME10 ~ 3300 2800 5000 <19 1,1 23 50 315) 1,5 350 575 575 1150
60,00 60/1 P731_0100K102_0060 ME20 ~ 3300 2800 5000 <24 3,0 24 50 B8i5) 1,5 350 575 575 1150
64,74  1748/27 P731_0070K102_0092 ME10 ~ 3600 3300 5500 <19 0,97 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
64,74  1748/27 P731_0070K102_0092 ME20 3600 3300 5500 <24 2,9 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
66,44  598/9  P731_0100K102_0066 ME10 ~ 3600 3300 5500 <19 1,0 23 50 315 1,5 350 575 575 1150
66,44  598/9  P731_0100K102_0066 ME20 3600 3300 5500 <24 29 24 50 8i5) 1,5 350 575 575 1150
69,26 14405/208 P731_0050K202_0140 ME10 ~ 3900 3500 = 5500 <19 11 31 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
69,26 14405/208 P731_0050K202_0140 ME20 3700 3500 5500 <32 45 32 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
69,26 14405/208 P731_0050K202_0140 ME30 ~ 3500 3500 = 5000 <38 9.9 34 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
70,98  3549/50 P731_0070K102_0100 ME10 4000 3800 6000 <19 0,86 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
70,98  3549/50 P731_0070K102_0100 ME20 ~ 3700 3700 6000 <24 2,8 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
80,96 1862/23 P731_0070K102_0115ME10 3600 3300 5500 <19 0,88 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
80,96  1862/23 P731_0070K102_0115ME20 ~ 3600 3300 5500 <24 2,8 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
83,09 1911/23 P731_0100K102_0083 ME10 3600 3300 5500 <19 0,93 23 50 815 1,5 350 575 575 1150
83,09 1911/23 P731_0100K102_0083 ME20 ~ 3600 3300 5500 <24 2,8 24 50 315 1,5 350 575 575 1150
87,35 2795/32 P731_0050K202_0175ME10 3900 3500 5500 <19 1,0 31 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
87,35  2795/32 ' P731_0050K202_0175ME20 ~ 3700 3500 5500 <32 44 32 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
87,35 2795/32 P731_0050K202_0175ME30 3500 3500 5000 <38 9,7 34 93 4,0 2,0 440 805 840 1610
88,33  3003/34 P731_0070K102_0125ME10 4000 3800 6000 <19 0,79 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
88,33  3003/34 P731_0070K102_0125ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
92,49 17480/189 P731_0100K102_0092 ME10 ~ 3600 3300 5500 <19 0,96 23 50 315 1,5 350 575 575 1150
92,49 17480/189 P731_0100K102_0092 ME20 ~ 3600 3300 5500 <24 2,9 24 50 815 1,5 350 575 575 1150
98,80  494/5  P731_0070K102_0140 ME10 4000 3800 6000 <19 0,82 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
98,80  494/5  P731_0070K102_0140 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
1157 2660/23 P731_0100K102_0115ME10 3600 3300 5500 <19 0,87 23 50 315 1,5 350 575 575 1150
1157  2660/23 P731_0100K102_0115ME20 3600 3300 5500 <24 2,8 24 50 315 1,5 350 575 575 1150
115,9 148351128 P731_0050K202_0230 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 0,87 31 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
1159 148351128 P731_0050K202_0230 ME20 ~ 3700 3700 6000 <32 43 32 93 4,0 2,0 440 805 840 1610
115,9 148351128 P731_0050K202_0230 ME30 ~ 3500 3500 5000 <38 9,6 34 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
117,0 11711 P731_0070K102_0165 ME10 ~ 4000 4000 7000 <19 0,73 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
117,0 11711 P731_0070K102_0165 ME20 ~ 3700 3700 6000 <24 2,6 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
122,9  2090/17 P731_0070K102_0175ME10 ~ 4000 3800 6000 <19 0,77 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
122,9  2090/17 P731_0070K102_0175ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
1398  559/4  P731_0050K202_0280 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 0,81 3 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
139,8  559/4  P731_0050K202_0280 ME20 ~ 3700 3700 6000 <24 2,7 32 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
1411 2821/20 P731_0070K102_0200 ME10 4000 4000 7000 <19 0,71 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
1411 2821/20 P731_0070K102_0200 ME20 ~ 3700 = 3700 6000 <24 2,6 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1588
162,9  1140/7  P731_0070K102_0230 ME10 4000 4000 7000 <19 0,72 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
162,9  1140/7  P731_0070K102_0230 ME20 ~ 3700 =~ 3700 6000 <24 2,6 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
172,8  9675/56 P731_0050K202_0350 ME10 4000 3900 6500 <19 0,76 31 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
172,8  9675/56 P731_0050K202_0350 ME20 ~ 3700 3700 6000 <24 2,7 32 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
176,5 8827/50 P731_0070K102_0250 ME10 ~ 4000 4000 7000 <19 0,68 23 52 4,0 2,0 440 783 783 1386
176,5 8827/50 P731_0070K102_0250 ME20 ~ 3700 3700 6000 <24 2,6 24 52 4,0 2,0 440 783 783 1386
196,3  589/3  P731_0070K102_0280 ME10 4000 4000 7000 <19 0,70 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
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lexakt

Typ

P731K (My.cc max = 840 Nm)

196,3  589/3  P731_0070K102_0280 ME20 3700 =~ 3700 6000 <24 2,6 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
2311 1849/8  P731_0050K202_0460 ME10 4000 3900 6500 <19 0,71 31 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
2311 1849/8  P731_0050K202_0460 ME20 ~ 3700 3700 =~ 6000 <24 2,6 32 53 4,0 2,0 440 805 840 1610
232,7 11400/49 P731_0100K102_0230 ME10 4000 4000 7000 <19 072 23 50 3,5 1,5 350 575 575 @ 1150
232,7  11400/49 P731_0100K102_0230 ME20 ~ 3700 3700 = 6000 <24 2,6 24 50 3,5 1,5 350 575 575 1150
2359  4719/20 P731_0070K102_0340 ME10 4000 4000 7000 <19 063 23 52 4,0 2,0 440 595 595 1053
2457  3686/15 P731_0070K102_0350 ME10 ~ 4000 4000 7000 <19 068 23 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
2457  3686/15 P731_0070K102_0350 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 24 52 4,0 2,0 440 805 840 1610
277,7 6665/24 P731_0050K202_0560 ME10 4000 3900 6500 <19 0,66 31 53 4,0 2,0 440 805 840 1392
280,5 5890/21 P731_0100K102_0280 ME10 4000 4000 7000 <19 070 23 50 35 1,5 350 575 575 1150
280,5 5890/21 P731_0100K102_0280 ME20 ~ 3700 3700 6000 <24 2,6 24 50 3,5 1,5 350 575 575 1150
2821 2821/10 P731_0070K102_0400 ME10 4000 4000 7000 <19 062 23 52 4,0 2,0 417 501 501 887
3284  2299/7  P731_0070K102_0470 ME10 4000 ~ 4000 7000 <19 063 23 52 4,0 2,0 440 805 828 1466
3511 7372/21 P731_0100K102_0350 ME10 4000 4000 7000 <19 068 23 50 3,5 1,5 350 575 575 1150
3511 7372/21 P731_0100K102_0350 ME20 ~ 3700 = 3700 = 6000 <24 2,6 24 50 3,5 1,5 350 575 575 1150
352,2 35217/100 P731_0070K102_0500 ME10 4000 4000 7000 <19 062 23 52 4,0 2,0 339 407 407 T2

392,7  1178/3  P731_0070K102_0560 ME10 ~ 4000 4000 = 7000 <19 062 23 52 4,0 2,0 440 697 697 1235
469,2  22990/49 P731_0100K102_0470 ME10 ~ 4000 4000 7000 <19 063 23 50 35 1,5 350 | 575 | a75 | 1150
490,2  2451/5 P731_0070K102_0700 ME10 4000 4000 7000 <19 062 23 52 4,0 2,0 440 566 566 1003
561,0 11780/21 P731_0100K102_0560 ME10 4000 4000 7000 <19 062 23 50 3,5 1,5 350 575 575 1150
12,00 121 P831_0030K302_0040 ME20 2700 2300 4000 <32 12 52 81 4,5 2,5 593 677 677 900
12,00 1211 P831_0030K302_0040 ME30 2700 = 2300 4000 <38 17 54 83 4,5 2,5 593 889 889 2165
16,00 16/1 P831_0040K302_0040 ME20 2700 2300 4000 <32 10 52 108 4,0 2,0 790 903 903 1200
16,00 16/1 P831_0040K302_0040 ME30 ~ 2700 = 2300 4000 <38 16 54 109 4,0 2,0 790 1186 1186 2887
20,00 201 P831_0050K302_0040 ME20 2700 2300 4000 <32 9,7 52 126 4,0 2,0 988 1129 1129 1500
20,00 201 P831_0050K302_0040 ME30 ~ 2700 = 2300 4000 <38 15 54 127 4,0 2,0 988 1482 1482 3230
26,88  215/8  P831_0050K302_0054 ME20 2700 2300 4000 <32 7,6 52 127 4,0 2,0 1090 1518 1518 2016
26,88  215/8  P831_0050K302_0054 ME30 ~ 2700 2300 4000 <38 13 54 127 4,0 2,0 1090 1518 1518 2016
28,00 28/1 P831_0070K202_0040 ME20 3000 2600 4500 <32 6,8 47 128 3,5 1,5 790 1185 1185 2100
28,00 28/1 P831_0070K202_0040 ME30 = 3000 = 2600 4500 <38 12 49 128 3,5 1,5 790 1185 1185 2100
30,00 301 P831_0050K302_0060 ME20 ~ 2700 2300 4000 <32 78 52 127 4,0 2,0 1100 1694 1694 2250
30,00 301 P831_0050K302_0060 ME30 ~ 2700 ~ 2300 4000 <38 13 54 128 4,0 2,0 1100 1697 1697 3230
30,55  336/11  P831.0070K202_0044 ME10 3000 2600 4500 <19 3,0 46 125 35 1,5 690 690 690 916
30,55  336/11  P831_0070K202_0044 ME20 ~ 3000 2600 4500 <32 6,4 47 128 3.5 1,5 813 1220 1220 2291
30,55 336/11  P831_0070K202_0044 ME30 3000 2600 4500 <38 12 49 128 3.5 1,5 813 1220 1220 2291
36,24 14749/407 P831_0070K202_0052 ME20 ~ 3000 2600 4500 <32 5.9 47 128 3,5 1,5 861 1291 1291 2718
36,24 14749/407 P831_0070K202_0052 ME30 3000 2600 4500 <38 1 49 128 3,5 1,5 861 1291 1291 2718
36,96  2365/64 P831_0050K302_0074 ME20 ~ 2700 2300 4000 <32 6,9 52 127 4,0 2,0 1100 1819 1819 2772
36,96 2365/64 P831_0050K302_0074 ME30 2700 2300 4000 <38 12 54 128 4,0 2,0 1100 1819 1819 2772
40,00 40/1 P831_0100K202_0040 ME20 = 3000 = 2600 4500 <32 6,6 47 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
40,00 40/1 P831_0100K202_0040 ME30 3000 2600 4500 <38 12 49 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
42,00 4211 P831_0070K202_0060 ME10 3000 =~ 2600 4500 <19 2,5 46 127 3i5 1,5 904 948 948 1260
42,00 4211 P831_0070K202_0060 ME20 3000 2600 4500 <32 59 47 128 35 1,5 904 1356 1356 2887
42,00 421 P831_0070K202_0060 ME30 3000 =~ 2600 4500 <38 1 49 128 3.5 1,5 904 1356 1356 2887
46,34 5375/116 P831_0050K302_0093 ME20 3200 2800 4500 <32 6,1 52 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
46,34  5375/116 P831_0050K302_0093 ME30 ~ 3200 2800 4500 <38 1 54 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 @ 3230
46,78 15953/341 P831_0070K202_0067 ME10 3500 3100 5000 <19 18 46 127 3,5 1,5 919 1057 1057 1404
46,78 15953/341 P831_0070K202_0067 ME20 ~ 3500 = 3100 5000 <32 5,2 47 128 3,5 1,5 937 1406 1406 2887
46,78 15953/341 P831_0070K202_0067 ME30 3500 3100 5000 <38 1 49 128 3,5 1,5 937 1406 1406 2887
49,83 14749/296 P831_0070K202_0071 ME20 ~ 3000 =~ 2600 = 4500 <32 55 47 128 3,5 1,5 957 1436 1436 2887
49,83 14749/296 P831_0070K202_0071 ME30 3000 2600 4500 <38 1 49 128 815 1,5 957 1436 1436 2887
51,77  21070/407 P831_0100K202_0052 ME20 ~ 3000 2600 = 4500 <32 58 47 131 3.5 15 850 1380 1380 2760
51,77 21070/407 P831_0100K202_0052 ME30 3000 2600 4500 <38 1 49 131 35 1,5 850 1380 1380 2760
58,05 1161/20 P831_0050K302_0115ME10 3200 2800 4500 <19 21 ol 127 4,0 2,0 1100 1311 1311 1742
58,05 1161/20 P831_0050K302_0115ME20 3200 2800 4500 <32 9,9 52 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
58,05 1161/20 P831_0050K302_0115ME30 3200 2800 4500 <38 1 54 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 @ 3230
58,78 17458/297 P831_0070K202_0084 ME10 3500 3100 5000 <19 1,5 46 128 3,5 1,5 1000 1328 1328 1764
58,78 17458/297 P831_0070K202_0084 ME20 3500 3100 = 5000 <32 49 47 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
58,78 17458/297 P831_0070K202_0084 ME30 3500 3100 5000 <38 10 49 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
60,00 60/1 P831_0100K202_0060 ME10 = 3000 = 2600 4500 <19 2,4 46 131 3,5 1,5 850 1355 1355 1800
60,00 60/1 P831_0100K202_0060 ME20 3000 2600 4500 <32 58 47 131 815 1,5 850 1380 1380 2760
60,00 60/1 P831_0100K202_0060 ME30 3000 =~ 2600 = 4500 <38 1 49 131 3.5 1,5 850 1380 1380 2760
64,33 15953/248 P831_0070K202_0092 ME10 3500 3100 5000 <19 1,6 46 128 35 1,5 1000 1453 1453 1931
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11.2 Auswahltabellen 11 Planetenwinkelgetriebe PK

i lexakt Typ NimaxoB Minazs | Guw Ji m C, Ag, AQyre My Maee  Mascerr | Mavor
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64,33 15953/248 P831_0070K202_0092 ME20 ~ 3500 3100 5000 <32 5,0 47 128 315) 1,5 1000 1494 1494 2887
64,33 15953/248 P831_0070K202_0092 ME30 3500 3100 5000 <38 10 49 128 Bi5) 1,5 1000 1494 1494 2887
66,83 22790/341 P831_0100K202_0067 ME10 3500 3100 5000 <19 18 46 131 315 1,5 850 1380 1380 2006
66,83 22790/341 P831_0100K202_0067 ME20 3500 3100 5000 <32 52 47 131 815 1,5 850 1380 1380 2760
66,83 22790/341 P831_0100K202_0067 ME30 3500 3100 5000 <38 1 49 131 315 1,5 850 1380 1380 2760
69,68 7525/108 P831_0050K302_0140 ME10 3500 3100 5000 <19 1,7 51 127 4,0 2,0 1100 1574 1574 2091
69,68 7525/108 P831_0050K302_0140 ME20 ~ 3500 3100 5000 <32 5,1 52 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
69,68 7525/108 P831_0050K302_0140 ME30 3500 3100 5000 <38 10 54 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
70,51 20167/286 P831_0070K202_0100 ME10 ~ 3900 3500 5500 <19 13 46 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2116
70,51 20167/286 P831_0070K202_0100 ME20 ~ 3700 3500 5500 <32 47 47 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
70,51 20167/286 P831_0070K202_0100 ME30 ~ 3500 3500 5000 <38 10 49 128 315) 1,5 1000 1494 1494 2887
80,82 8729/108 P831_0070K202_0115ME10 3500 3100 5000 <19 1,3 46 128 815 1,5 1000 1494 1494 2425
80,82 8729/108 P831_0070K202_0115ME20 ~ 3500 3100 5000 <32 47 47 128 315 1,5 1000 1494 1494 2887
80,82 8729/108 P831_0070K202_0115ME30 3500 3100 5000 <38 10 49 128 35 1,5 1000 1494 1494 2887
83,97 24940/297 P831_0100K202_0084 ME10 ~ 3500 3100 5000 <19 14 46 131 315 1,5 850 1380 1380 2520
83,97 24940/297 P831_0100K202_0084 ME20 3500 3100 5000 <32 48 47 131 815 1,5 850 1380 1380 2760
83,97 24940/297 P831_0100K202_0084 ME30 3500 3100 5000 <38 10 49 131 3.5 1,5 850 1380 1380 2760
86,47  7955/92 P831_0050K302_0175ME10 3500 3100 5000 <19 1,4 51 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 2594
86,47  7955/92 P831_0050K302_0175ME20 ~ 3500 3100 5000 <32 48 52 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
86,47  7955/92 P831_0050K302_0175ME30 ~ 3500 3100 5000 <38 10 54 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
88,94  3913/44 P831_0070K202_0125ME10 3900 3500 = 5500 <19 1,1 46 128 315) 1,5 1000 1494 1494 2669
88,94 3913/44 P831_0070K202_0125ME20 3700 3500 5500 <32 45 47 128 B8i5) 1,5 1000 1494 1494 2887
88,94  3913/44 P831_0070K202_0125ME30 3500 3500 5000 <38 98 49 128 315 1,5 1000 1494 1494 2887
91,90 11395/124 P831_0100K202_0092 ME10 3500 3100 5000 <19 1,6 46 131 815 1,5 850 1380 1380 2758
91,90 11395/124 P831_0100K202_0092 ME20 ~ 3500 3100 5000 <32 5,0 47 131 315 1,5 850 1380 1380 2760
91,90 11395/124 P831_0100K202_0092 ME30 ~ 3500 3100 5000 <38 10 49 131 8i5) 1,5 850 1380 1380 2760
96,96 20167/208 P831_0070K202_0140 ME10 ~ 3900 3500 = 5500 <19 1,2 46 128 3.5 1,5 1000 1494 1494 2887
96,96 20167/208 P831_0070K202_0140 ME20 3700 3500 5500 <32 46 47 128 35 1,5 1000 1494 1494 2887
96,96 20167/208 P831_0070K202_0140 ME30 ~ 3500 3500 5000 <38 9.9 49 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
1155 623554 P831_0100K202_0115ME10 ~ 3500 3100 5000 <19 1,3 46 131 Bi5) 1,5 850 1380 1380 2760
1155 623554 P831_0100K202_0115ME20 3500 3100 5000 <32 47 47 131 315) 1,5 850 1380 1380 2760
1155 623554 P831_0100K202_0115ME30 3500 3100 5000 <38 10 49 131 815 1,5 850 1380 1380 2760
116,5 279524 P831_0050K302_0230 ME10 ~ 3800 3500 6000 <19 11 51 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
116,5 279524 P831_0050K302_0230 ME20 ~ 3700 3500 6000 <32 45 52 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
116,5 279524 P831_0050K302_0230 ME30 3500 3500 5000 <38 9,9 54 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
118,0 20769/176 P831_0070K202_0170 ME10 4000 3900 6500 <19 0,91 46 128 3i5) 1,5 1000 1494 1494 2887
118,0  20769/176 P831_0070K202_0170 ME20 ~ 3700 = 3700 6000 <32 43 47 128 35 1,5 1000 1494 1494 2887
118,0 20769/176 P831_0070K202_0170 ME30 3500 3500 5000 <38 9,6 49 128 3.5 1,5 1000 1494 1494 2887
122,3  3913/32 P831_0070K202_0175ME10 3900 3500 5500 <19 1,0 46 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
122,3  3913/32 P831_0070K202_0175ME20 ~ 3700 3500 5500 <32 4.4 47 128 Bi5) 1,5 1000 1494 1494 2887
122,3  3913/32 P831_0070K202_0175ME30 3500 = 3500 5000 <38 9,7 49 128 315 1,5 1000 1494 1494 2887
138,5 14405/104 P831_0100K202_0140 ME10 3900 3500 5500 <19 1,1 46 131 815 1,5 850 1380 1380 2760
138,5 14405/104 P831_0100K202_0140 ME20 ~ 3700 3500 5500 <32 4,6 47 131 315 1,5 850 1380 1380 2760
138,5 14405/104 P831_0100K202_0140 ME30 ~ 3500 3500 5000 <38 9,9 49 131 815 1,5 850 1380 1380 2760
139,4 178451128 P831_0050K302_0280 ME10 ~ 3800 3500 6000 <19 1,0 51 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
1394 178451128 P831_0050K302_0280 ME20 ~ 3700 3500 6000 <32 44 52 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
139,4 178451128 P831_0050K302_0280 ME30 ~ 3500 3500 5000 <38 9,7 54 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
142,3  7826/55 P831_0070K202_0200 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 0,84 46 128 3.5 1,5 1000 1494 1494 2887
142,3  7826/55 P831_0070K202_0200 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 47 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
162,3 20769/128 P831_0070K202_0230 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 0,88 46 128 Bi5) 1,5 1000 1494 1494 2887
162,3 20769/128 P831_0070K202_0230 ME20 ~ 3700 3700 6000 <32 43 47 128 315) 1,5 1000 1494 1494 2887
162,3 20769/128 P831_0070K202_0230 ME30 ~ 3500 3500 5000 <38 9,6 49 128 815 1,5 1000 1494 1494 2887
173,7 451526  P831_0050K302_0350 ME10 3800 = 3500 6000 <19 0,90 51 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
173,7 451526  P831_0050K302_0350 ME20 ~ 3700 3500 6000 <24 2,8 52 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
1747 2795116  P831_0100K202_0175ME10 ~ 3900 3500 5500 <19 1,0 46 131 315 1,5 850 1380 1380 2760
1747 2795116 P831_0100K202_0175ME20 ~ 3700 3500 5500 <32 44 47 131 315 1,5 850 1380 1380 2760
174,7 2795116  P831_0100K202_0175ME30 3500 = 3500 5000 <38 9,7 49 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
1759 193511 P831_0070K202_0250 ME10 4000 3900 6500 <19 0,77 46 128 3.5 1,5 1000 1494 1494 2887
1759 193511  P831_0070K202_0250 ME20 ~ 3700 = 3700 6000 <24 2,7 47 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
1957  3913/20 P831_0070K202_0280 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 0,81 46 128 Bi5) 1,5 1000 1494 1494 2887
1957 3913/20 P831_0070K202_0280 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 47 128 315) 1,5 1000 1494 1494 2887
231,1  1849/8  P831_0050K302_0460 ME10 3800 3500 6000 <19 0,79 51 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
231,1  1849/8  P831_0050K302_0460 ME20 3700 3500 6000 <24 2,7 52 128 4,0 2,0 1100 1840 1867 3230
231,8 14835/64 P831_0100K202_0230 ME10 4000 3900 6500 <19 0,87 46 131 815 1,5 850 1380 1380 2760
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lexakt
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231,8 14835/64 P831_0100K202_0230 ME20 ~ 3700 3700 6000 <32 43 47 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
2318 14835/64 P831_0100K202_0230 ME30 3500 3500 5000 <38 9,6 49 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
2353  12943/55 P831_0070K202_0340 ME10 4000 3900 6500 <19 0,72 46 128 3,5 1,5 1000 1255 1256 2223
2353 12943/55 P831_0070K202_0340 ME20 ~ 3700 3700 6000 <24 2,6 47 128 3,5 1,5 1000 1255 12556 2223
2419 1935/8  P831_0070K202_0350 ME10 4000 3900 6500 <19 0,76 46 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
2419  1935/8  P831.0070K202_0350 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 47 128 35 1,5 1000 1494 1494 2887
2785 12255/44 P831_0050K302_0560 ME10 3800 = 3500 6000 <19 0,75 B 128 4,0 2,0 1100 1541 1541 2729
278,5 12255/44 P831_0050K302_0560 ME20 3700 3500 6000 <24 2,6 52 128 4,0 2,0 1100 1541 1541 2729
2795  559/2  P831_0100K202_0280 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 0,81 46 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
2795  559/2  P831_0100K202_0280 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 47 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
2828 9331/33 P831_0070K202_0400 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 066 46 128 3,5 1,5 784 941 941 1418
3236 12943/40 P831_0070K202_0460 ME10 4000 3900 6500 <19 0,71 46 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
3236 12943/40 P831_0070K202_0460 ME20 ~ 3700 3700 6000 <24 2,6 47 128 3,5 1,5 1000 1494 1494 2887
3455 9675/28 P831_0100K202_0350 ME10 4000 3900 6500 <19 0,76 46 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
3455 9675/28 P831_0100K202_0350 ME20 ~ 3700 = 3700 =~ 6000 <24 2,7 47 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
3534 46655/132 P831_0070K202_0500 ME10 4000 3900 6500 <19 064 46 128 35 1,5 654 784 784 1329
388,8 9331/24  P831_0070K202_0560 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 066 @ 46 128 3.5 1,5 1000 1294 1294 1949
462,3  1849/4  P831_0100K202_0460 ME10 4000 3900 6500 <19 0,71 46 131 3.5 1,5 850 1380 1380 2760
462,3  1849/4  P831_0100K202_0460 ME20 ~ 3700 = 3700 6000 <24 2,6 47 132 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
486,0 46655/96 P831_0070K202_0690 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 064 46 128 3,5 1,5 899 1078 1078 1828
55654  6665/12 P831_0100K202_0560 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 066 @ 46 131 3,5 1,5 850 1380 1380 2760
28,00 28/1 P931_0070K402_0040 ME30 2600 2200 3800 <38 20 80 303 815 = 2076 3105 = 5600
28,00 28/1 P931_0070K402_0040 ME40 ~ 2600 2200 3800 <48 42 84 303 35 = 2076 3105 = 5600
30,55  336/11  P931.0070K402_0044 ME30 2600 2200 3800 <38 19 80 304 35 = 2100 3105 = 6109
30,55  336/11  P931_0070K402_0044 ME40 ~ 2600 2200 3800 <48 41 84 303 35 = 2100 3105 - 6109
37,95 12943/341 P931_0070K402_0054 ME30 2600 2200 3800 <38 16 80 304 3,5 - 2100 3105 - 6210
37,95 12943/341 P931_0070K402_0054 ME40 ~ 2600 2200 3800 <48 38 84 304 3,5 - 2100 3105 - 6210
42,00 4211 P931_0070K402_0060 ME30 2600 2200 3800 <38 17 80 304 3,5 - 2100 3105 - 6210
42,00 4211 P931_0070K402_0060 ME40 = 2600 = 2200 3800 <48 39 84 304 3,5 - 2100 3105 - 6210
47,03  1505/32 P931_0070K402_0067 ME20 3000 2600 4500 <32 8,6 78 303 3,5 = 2100 2656 = 3529
47,03 1505/32  P931_0070K402_0067 ME30 ~ 3000 2600 4500 <38 14 80 304 3,5 = 2100 3105 = 6210
47,03  1505/32 P931_0070K402_0067 ME40 ~ 3000 2600 4500 <48 36 84 304 815 = 2100 3105 = 6210
52,19 12943/248 P931_0070K402_0075ME30 2600 2200 3800 <38 15 80 305 35 = 2100 3105 - 6210
52,19 12943/248 P931_0070K402_0075 ME40 ~ 2600 2200 3800 <48 37 84 305 35 - 2100 3105 - 6210
58,64 64511  P931_0070K402_0084 ME20 3000 2600 4500 <32 7.2 78 304 3.5 - 2100 3105 = 4399
58,64 64511  P931_0070K402_0084 ME30 3000 2600 4500 <38 13 80 305 35 = 2100 3105 - 6210
58,64 64511  P931_0070K402_0084 ME40 3000 2600 4500 <48 35 84 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
64,67 16555/256 P931_0070K402_0092 ME20 3000 2600 4500 <32 78 78 304 3,5 - 2100 3105 - 4852
64,67 16555/256 P931_0070K402_0092 ME30 3000 2600 4500 <38 13 80 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
64,67 16555/256 P931_0070K402_0092 ME40 3000 2600 4500 <48 35 84 305 3,5 = 2100 3105 = 6210
70,69 9331/132 P931_0070K402_0100 ME20 3400 3000 = 5000 <32 6,4 78 304 3,5 = 2100 3105 = 5302
70,69 9331/132 P931_0070K402_0100 ME30 3400 3000 5000 <38 12 80 305 815 = 2100 3105 = 6210
70,69 9331/132 P931_0070K402_0100 ME40 ~ 3000 3000 4500 <48 34 84 305 35 - 2100 3105 - 6210
80,63  645/8  P931_0070K402_0115ME20 3000 2600 4500 <32 6,7 78 305 3:5 - 2100 3105 = 6049
80,63  645/8  P931_0070K402_0115ME30 3000 2600 4500 <38 12 80 305 35 - 2100 3105 - 6210
80,63  645/8  P931_0070K402_0115ME40 3000 2600 4500 <48 34 84 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
88,61 2924/33 P931_0070K402_0125 ME20 ~ 3400 3000 5000 <32 5.7 78 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
88,61 2924/33 P931_0070K402_0125ME30 3400 3000 5000 <38 1 80 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
88,61  2924/33 P931_0070K402_0125ME40 3000 3000 4500 <48 33 84 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
97,20 9331/96 P931_0070K402_0140 ME20 3400 3000 5000 <32 6,1 78 305 3,5 = 2100 3105 = 6210
97,20  9331/96 P931_0070K402_0140 ME30 ~ 3400 3000 5000 <38 12 80 305 3,5 = 2100 3105 = 6210
97,20 9331/96 P931_0070K402_0140 ME40 ~ 3000 3000 4500 <48 33 84 305 815 = 2100 3105 = 6210
118,6  3913/33  P931_0070K402_0170 ME20 ~ 3600 3300 5500 <32 B 78 305 3.5 - 2100 3105 - 6210
118,6  3913/33 P931_0070K402_0170 ME30 ~ 3500 3300 5000 <38 1 80 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
118,6  3913/33  P931_0070K402_0170 ME40 3000 3000 4500 <48 32 84 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
1218 731/6  P931_0070K402_0175ME20 3400 3000 5000 <32 9,9 78 305 35 - 2100 3105 - 6210
1218 731/6  P931_0070K402_0175ME30 3400 3000 5000 <38 1 80 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
1218  731/6  P931_0070K402_0175ME40 ~ 3000 3000 4500 <48 33 84 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
1414  9331/66 P931_0070K402_0200 ME20 = 3600 3300 5500 <32 48 78 305 3,5 - 2100 3105 - 6210
1414 9331/66 P931_0070K402_0200 ME30 ~ 3500 3300 5000 <38 10 80 305 3,5 = 2100 3105 = 6210
163,0  3913/24  P931_0070K402_0230 ME20 = 3600 =~ 3300 5500 = <32 49 78 305 3,5 = 2100 3105 = 6210
163,0 3913/24  P931_0070K402_0230 ME30 ~ 3500 3300 5000 <38 10 80 305 35 = 2100 3105 = 6210
163,0  3913/24 P931_0070K402_0230 ME40 3000 3000 4500 <48 32 84 305 3.5 - 2100 3105 - 6210

NimaxoB

EL1,2

EL34,56

Nimaxze

dMW

i

[min~'] [min~] [min~"] [mm] [kgem?] [kg]

11 Planetenwinkelgetriebe PK 11.2 Auswahltabellen

C,

[Nm/

arcmin]

Ag,

[arcmin]

AQyre

M2N

Mzacc

[arcmin] [Nm] [Nm]

MZaccHT

[Nm]

MZNOT

[Nm]
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i lexakt Typ NimaxoB Minazs | Guw Ji m C, Ag, Ay My Maee  Mascerr | Mavor

EL1,2 EL34,56

[min~"] [min~"] [min~"] [mm] [kgcm?] [kg] [Nm/ [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]
177,0 29197/165 P931_0070K402_0250 ME20 ~ 3600 3300 5500 <32 4,6 78 305 8IS - 2100 3105 - 6210
177,0  29197/165 P931_0070K402_0250 ME30 = 3500 3300 5000 <38 99 80 305 35 - 2100 3105 - 6210
1944 9331/48 P931_0070K402_0280 ME20 ~ 3600 3300 5500 <32 47 78 305 33 - 2100 3105 - 6210
1944 9331/48 P931_0070K402_0280 ME30 = 3500 3300 5000 <38 10 80 305 315 - 2100 3105 - 6210
2357 33712/143 P931_0070K402_0340 ME20 3600 3300 5500 <24 28 78 305 345 - 2100 3105 - 5125
2433 29197/120 P931_0070K402_0350 ME20 3600 3300 5500 <32 4,5 78 305 315 - 2100 3105 - 6210
2433 29197/120 P931_0070K402_0350 ME30 3500 3300 5000 <38 98 80 305 33 - 2100 3105 - 6210
2836 34314/121 P931_0070K402_0410 ME20 ~ 3600 3300 5500 <24 2,8 78 305 33 - 2092 2510 - 4446
3242  4214/13  P931_0070K402_0460 ME20 3600 3300 5500 <24 2,8 78 305 8IS - 2100 3105 - 6210
353,0 38829/110 P931_0070K402_0500 ME20 ~ 3600 3300 5500 <24 2,7 78 305 315 - 1830 2196 - 3890
3899 17157/44 P931_0070K402_0560 ME20 3600 3300 5500 <24 2,7 78 305 8IS - 2100 3105 - 6113
4854 38829/80 P931_0070K402_0690 ME20 ~ 3600 = 3300 5500 <24 2,7 78 305 35 - 2100 3020 - 5349
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1.3 Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.
Toleranzen
Vollwelle Toleranz
Passung ISO k6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A
Wuchtung Mit halber Passfeder

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

GewindegroRe M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe 10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
[mm]
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11.3 MaRzeichnungen 11 Planetenwinkelgetriebe PK

11.3.1 Wellenausfiihrung G (Vollwelle ohne Passfeder)

i2 k1 H
i3 o]
I ci
B] ft
y T
| I E
ol © 4 - — - - - — - —
il o
- ‘ c
/rlalB] ]
o———C ms
o N 2 | o
- + ‘;‘o‘l o ©
|_‘_l
© Er s6
b6
e6
a6

- Die Rundlaufangabe gilt nur fir die verstarkte Lagerung D.

MaRe Getriebe
Typ Oat b1 cl ad el 1 h H i2 i3 k1 | m1 o r s s2
P531_K102_ 101 9046 10 32 120 150 60 160 88 28 1995 58 60,0 1435 0,030 9,0 M12
P731_K102_ 144 130, 15 40, 165 35 60 160 112 27 2125 82 75,0 1565 0,035 11,0  M16
P731_K202_ 144 130, 15 40, 165 343 65 190 112 27 2405 82 75,0 1705 0,035 11,0 M16
P831_K202_ 190 160, | 15 | 55¢ 215 100 65 190 112 27 2775 82 102,0 2075 0035 135  M20
P831_K302_ 190 160, | 15 | 55 215 100 75 213 112 27 2910 82 102,0 2150 0035 135  M20
P931_K402_ 212 180, 17 75 250 100 90 240 143 34 3505 105 1150 2605 0040 175 M20
Typ ME10 ME20 ME30 ME40
a m n a m n a m n a m n

P531_K102_ 098 124 36 0115 128 36 - - - - - -
P731_K102_ 098 124 36 o115 128 36 - - - - - -
P731_K202_ 098 143 46 0115 147 46 0145 149 46 - - -
P831_K202_ 098 143 46 o115 147 46 0145 149 46 - - -
P831_K302_ 2140 163 53 0115 167 53 0145 169 53 - - -
P931_K402_ - - - 2160 187 60 0145 189 60 0190 192 60

Beispielmafle Motoranschluss

Typ Bh6 Beb Jd2max 15 a6 c c6 f6 17 s6

P_K_ME10 951" 115 19 41 100 21 61 4,0 3,0 M8
P_K_ME20 11047 130 32 53 120 24 74 4,0 3.5 M8
P_K_ME30 13077 165 38 62 150 26 86 ) 45 M10
P_K_ME40 180" 215 48 82 204 35 123 55 55 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-
den.
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11.3.2 Wellenausfiihrung P (Vollwelle mit Passfeder)
k1

ci

f1

b1
d

Male Getriebe
Typ Oat
P531_K102_ 101
P731_K102_ 144
P731_K202_ 144
P831_K202_ 190
P831_K302_ 190
P931_K402_ 212
Typ

P531_K102_
P731_K102_
P731_K202_
P831_K202_
P831_K302_
P931_K402_

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

P_K_ME10
P_K_ME20
P_K_ME30
P_K_ME40

|5

I E
B I | B
| | | i
=
a
ho[]d2
\‘\ o
+ ‘ol [3)
==
e ':T s6
b6 -
€6
a6

b1
904
13044
13044
16044
16045
18044

098
098
098
098
@140

h6
95H7
110"
1307
18077

ad et
326 120
40, 165
40, 165
55, 215
55, 215
756 250

ME10

m

124

124

143

143

163
Jeb
115
130
165
215

36
36
46
46
53

f1
15,0
3.5
3,5
10,0
10,0
10,0

@d2max

60
60
65
65
75
90

160
160
190
190
213
240

0115
0115
0115
0115
o115
2160

19
32
38
48

88
112
112
112
112
143

ME20

128
128
147
147
167
187

15
41
53
62
82

Die Rundlaufangabe gilt nur fir die verstarkte Lagerung D.

28
27
27
27
27
34

k1
199,5
212,5
240,5
277,5
291,0
350,5

36
36
46
46
53
60

a6
100
120
150
204

58
82
82
82
82
105

0145
0145
0145
0145

c
21
24
26
35

189

c6
61
74
86
123

0,030
0,035
0,035
0,035
0,035
0,040

46
46
53
60

s
9,0
11,0
11,0
13,5
(815
17,5

f6
4,0
4,0
5,5
5,5

s2
M12
M16
M16
M20
M20
M20

35,0
43,0
43,0
59,0
59,0
79,5

ME40

3,0
3,5
45
5,5

u
A10x8x50
A12x8x70
A12x8x70

A16x10x70
A16x10x70
A20%x12x90

60

s6

M8

M8
M10
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmafRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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11.4 Typenbezeichnung 11 Planetenwinkelgetriebe PK

1.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
P 5 3 1 S
Erklarung

;umNom-ommem'ug
o
)

o
o
vl
o

K102VF

0060

ME20

MQ

MB?

Um die Typenbezeichnung zu vervollstandigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

Bezeichnung
Typ

GroRe
Generation
Stufen
Gehduse
Welle

Lager

Drehspiel

Ubersetzungskennzahl Abtrieb
(ix 10)

Eintrieb
Ubersetzungskennzahl Eintrieb
(ix 10)

Motoradapter

S S 0050 K102VF

Ausfiihrung

Planetengetriebe

5 (Beispiel)

Generation 3

1-stufig

Standard

Vollwelle ohne Passfeder
Vollwelle mit Passfeder
Standardlagerung

Axial verstarkte Lagerung (P3 - P9)
Radial verstarkte Lagerung (P3 - P9)*
Standard

Reduziert

i =5 (Beispiel)

Winkelgetriebe K1 (Beispiel)
i = 6 (Beispiel)

Motoradapter ME20 (Beispiel)

mit EasyAdapt-Kupplung
Motoradapter quadratisch

mit spielfreier Steckkupplung
Motoradapter ServoStop mit Bremse

f6

oeb
Pbé

e  Motortyp oder Motorabmessungen:

®d2

15

0060 ME20

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

e Einbaulage, siehe Kapitel [

11.5.5]

e Position Zugang Klemmschraube, siehe Kapitel [ 11.5.7]

e Abtrieb Getriebeseite 3 oder 4, siehe Kapitel [

11.5.5]

e  Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [ 11.6.4]

e  Bei Reversierbetrieb der Abtriebswelle von * 20 ° bis + 90 ° und horizontalem Einbau beachten Sie das
Kapitel [ 11.6.5]

e Ritzelsicherung fiir Motoradapter (Option)

e  Doppelte Abdichtung fiir Motoradapter ME (Option)

! Nicht fiir Option Drehspiel reduziert.

?Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse 1D 443234,


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
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11.4.1 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-
ldutert.

&
[=iy:

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
1~ sToBER Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
Made in Germany

o

O
2 -—K913AF0320ME40 - —"
3-—i=32,12 110-165-48 18/34 — 8
4-—O0il: VG220  Volume=21,0 9
5 -+—SN: 10080005 CD: 48283012345 10

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Schmierstoffspezifikation

Serialnummer des Getriebes

QR-Code (Link zu Produktinformationen)

MaRe des Motoradapters (Passrand/Lochkreis/Motorwellendurchmesser)
Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)

© 00 N O U1 B W N -

Schmierstofffiillmenge

[y
o

Kundenspezifische Daten

1.5 Produktbeschreibung

11.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter ME zum Anbau Motoradapter MB zum Anbau Synchron-Servomotor EZ Motoradapter MB + Synchron-
von Synchron-Servomotoren von Synchron-Servomotoren Servomotor EZ

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 443234 _de Katalog ID 442437_de Katalog ID 443311_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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11.5 Produktbeschreibung 11 Planetenwinkelgetriebe PK

11.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Robuste, patentierte Klemmkupplung mit Spreizfunktion

e Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

11.5.3 Motoradapter quadratisch mit spielfreier Steckkupplung (MQ)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der spielfreien Steckkupplung (Klauenkupplung).

Eigenschaften:

e  Einfacher und schneller Motoranbau

e Demontage des Motors in jeder beliebigen Stellung moglich

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
e Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 2: Spielfreie Steckkupplung

Alle technischen Daten und Kombinationen mit unseren Getrieben finden Sie unter https://configurator.sto-

eber.de/de-DE/.

11.5.4 Einbaubedingungen

Die angegebenen Drehmomente und Krafte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 12.9. Zusatzlich missen die Getriebegehduse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.
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11.5.5 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-
te definiert.

Da die Schmierstofffiillmenge der Getriebe von der Einbaulage abhangt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

11.5.6 Schmierstoffe
STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fiillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten tibernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.
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11.5.7 Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4
Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)
270°

Geben Sie Abweichungen fir Ihr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.

11.5.8 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <90°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 3-stufig 94 %

Schutzart?® IP65

11.5.9 Drehrichtung

Abtrieb Seite 4 Abtrieb Seite 3

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

1.6  Projektierung

Projektieren Sie Ihre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [+ 18.1].

242  3Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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11.6.1

Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten
Getrieben Dokument ID
441677 _de

11 Planetenwinkelgetriebe PK  11.6 Projektierung

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Ex-Betrieb

Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente

Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb

Wahlen Sie ein

nein

groReres Getriebe

Wahlen Sie eine kleinere

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

nein

Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

Wabhlen Sie ein

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

nein
M

2NOT* < MZNOT

gréReres Getriebe |

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc

nein F2rad,eq* < F2radN

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.

Entnehmen Sie die Werte fUr i, Nyy.008 Nimaxzer Maace (Maaceir D€I reduziertem Drehspiel), M,y und M, den

Auswabhltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB;, fB

M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

Getriebeauswahl beendet

op’

B, und fB,; den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

n =

2m*

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
|n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
M2eq* = t t
P B L I

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,25
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,40
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
Zyklusbetrieb B,
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,00
> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,15
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Temperatur B,

Motorkiihlung Umgebungstemperatur

Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15

Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25

Hinweise

e  Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 90 °C darf nicht Gberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.
e M, Myt Wellenausfiihrung Vollwelle ohne Passfeder (diese Wellenausfiihrung empfehlen wir ge-

nerell bei Zyklusbetrieb)

11.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zuldssigen Wellenbelastungen gelten:

e  Fur Wellenabmessungen nach Katalog

e Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. < 100 min™ (Fy.n = Fysxa00; Faraan = Faradioo; Moy = Maaoo)

e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt

werden

Zuldssige Wellenbelastungen Standardlagerung S

Typ Z, Frax100 Firadi00 Farad,ace M;i100 My ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P2 17,0 500 1200 1300 34 36
P3 17,5 1000 2500 2500 79 79
P4 18,5 1500 4000 4500 146 164
P5 19,5 2300 6500 7000 315 340
P7 23,0 2900 8500 9000 544 576
P8 24,5 4700 13000 18000 852 1179
P9 33,0 6000 18000 27000 1539 2309

Abb. 3: Empfehlung Lagerzuordnung S (z. B. bei Geradverzahnung)
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Zuldssige Wellenbelastungen axial verstarkte Lagerung D

Typ z2 anxmo FZraleO FZrad,a:c Mzkmo Mlk,a:c
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P3 20,0 2500 2750 2750 % 94
P4 22,5 4000 4500 5000 182 203
P5 25,5 6000 7000 8000 382 436
P7 29,0 10000 9500 10000 665 700
P8 32,0 15500 15000 18000 1095 1314
P9 44,0 25000 20000 30000 1930 2895

Abb. 4: Empfehlung Lagerzuordnung D (z. B. bei Schragverzahnung)

Zuldssige Wellenbelastungen radial verstarkte Lagerung Z

Typ Z, Frax100 Firadi00 Firad,ace M;i100 My ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
P3 17,5 600 3000 3000 95 95
P4 18,5 1000 5000 5000 183 183
P5 19,5 1600 8000 8000 388 388
P7 23,0 2000 10000 10000 640 640
P8 24,5 3600 18000 18000 1179 1179
P9 33,0 5000 27000 35000 2309 2993

Abb. 5: Empfehlung Lagerzuordnung Z (z. B. bei Riementrieben)

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/
herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,.. > 100 min™ gilt:

F F M
F2axN — 2ax100 F2radN — 2rad100 M2kN — 2k100
3 n2m* 3 an* 3 n2m*
100 min™ 100 min™ 100 min™

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraq100 UNd M0 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.
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-Foax +Foax
Qq __
> +F 2rad
o
i
-F 2rad
X2
| z2

Abb. 6: Kraftangriffspunkte

Die angegebenen Werte fir F,,,4,0, und F,4 ... beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Ab-
triebswelle: x, = 1/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel MaRzeichnungen.

Fur andere Kraftangriffspunkte gilt:

M — 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc' : (X2 + 22)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften muissen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kdnnen Sie die zuldssigen Krafte und Momente fir F,,,;q0,
Fradioo UNd M0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : |M2k,acc,1* t+...t |n2m,n* ' 1:n* : |M2k,acc,n*
My oqr = 3
o o S S (LAY
nzmm ot 2mn* | Lne
3 3
F _ |n2m,1*| ' t1* : |F2rad,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : |F2rad,acc,n*
2rad,eq*
T U

Fiir die Lagerlebensdauer L, gilt (ED,, < 40 %):
Lyon > 10000 h bei 1 < My/M,,. < 1,25
Ly > 20000 h bei 1,25 < M, /My < 1,5

Lion > 30000 h bei 1,5 < M, /My«
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

0,
L 40%

10n(ED,p=40%) " £y
10

L

10h
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11.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
ME10 25
ME20 60
ME30 125
ME40 250
MES50 600

11.6.4 Empfehlung Radialwellendichtringe

Fur eine Einschaltdauer > 60 % und bei hdheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-
alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestandigkeit in Olen und Fetten

e Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Uber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.
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11.6.5 Reversierbetrieb

Um die Schmierung der umlaufenden Verzahnungsteile bei zyklischem Reversierbetrieb von + 20° bis + 90°
am Abtrieb zu gewahrleisten, achten Sie beim horizontalen Einbau des Getriebes unbedingt auf die Stellung

der Abtriebswelle, wie sie in untenstehenden Bildern gezeigt wird. Die Bilder zeigen die Mittellage des Re-
versierbetriebs. Zyklischer Reversierbetrieb < + 20° auf Anfrage.

Vollwelle ohne Passfeder

Vollwelle mit Passfeder

1 Lage der Markierung: oben 1 Lage der Passfeder: oben

Hinweise

e  Wenn Sie die Vollwelle ohne Passfeder (G) verwenden, miissen Sie die Lage der Markierung bei der

Montage beachten.

Verwenden Sie alternativ die Vollwelle mit Passfeder (P). Die Passfeder dient dann zur Lageorientie-
rung. Fir eine spielfreie Verbindung, verwenden Sie zusatzlich eine Klemmung.

1.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation

ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren P53K — P93K 443360_de
Betriebsanleitung Explosionsgeschitzte Servowinkelgetriebe KL/KS/PHK/  443005_de
PHKX/PHQK/PK/PKX
Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677_de
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12.1 ubersicht Technische Daten
i 4-300

High-Performance Prazisions-Planetenwinkelgetriebe M,,.. 60— 6975 Nm

Merkmale Ad, 1-6arcmin
Neet 92-95%

Leistungsdichte 2.8.8.9.0.¢

Drehspiel 2. 8.2.8.8.9

Preisklasse €€€€

Wellenbelastung 2.8.8.9.0.¢

Laufruhe * kv

Verdrehsteifigkeit 2.8.8. 0. 0

Massentragheitsmoment *k e ve

Schragverzahnung v

Wartungsfrei v

Kleiner Einbauraum v

Dauerbetrieb ohne Kiihlung v

Steife Abtriebslager durch Vorspannung v

Abtriebslager verstarkt (PH3 - PH5) v (Option)

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende % vrvcvcys gut | %k k %k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium
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12.2 Auswahltabellen

lexakt

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhohen bis 1000 m tGber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Bei der Ausfiihrung mit verstirkter Lagerung und Ubersetzungen < 5 reduziert sich die maximal zuldssige
Eintriebsdrehzahl n,,,..,.. Werte finden Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [+ 18.1].
Typ NimaxoB Nimaze  Auw J; m Ao, Ay C, Loa My Mo Myigour Mayor

EL1,2,5,6 EL3,4
[min™] [min™"] [min~"] [mm] [kgcm?] [kg] [arcmin] [arcmin] [Nm/ [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

PH331KX (My.cc max = 77 Nm)

5,000
7,000
10,00
14,00
15,00
20,00
21,00
30,00

51
Il
101
1411
15/1
20/
211
30/1

PH331_0050KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 1,1 35 6,0 4,0 6,9 70 45 62 62 115
PH331_0070KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 10 35 83 3.5 8,4 70 45 75 7 150
PH331_0050KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 082 35 6,0 4,0 6,9 66 45 62 62 130
PH331_0070KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 35 5,5 35 8,4 66 45 75 77 150
PH331_0050KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 075 35 6,0 4,0 6,9 64 45 62 62 130
PH331_0100KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 35 5,0 3,0 78 66 36 60 60 120
PH331_0070KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 075 35 5,5 35 8,4 64 45 75 7 150
PH331_0100KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 35 5,0 3,0 78 64 36 60 60 120

PH332KX (My4c s = 85 Nm)

35,00
40,00
50,00
56,00
60,00
70,00
75,00
80,00
84,00
100,0
105,0
120,0
140,0
150,0
200,0
210,0
300,0

35/1
401
50/1
56/1
60/1
701
7511
80/1
84/1
100/1
105/1
1201
1401
150/
200/
2101
300/1

PH332_0350KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 10 P 45 25 13 70 50 80 85 160
PH332_0200KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 39 45 2,5 13 66 45 80 85 160
PH332_0250KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 39 45 2,5 13 66 50 80 85 160
PH332_0280KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 39 45 2,5 12 66 50 75 75 150
PH332_0200KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 075 39 45 2,5 13 64 45 80 85 160

PH332_0350KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 39 45 25 13 66 50 80 85 160
PH332_0250KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 39 45 2,5 13 64 50 80 85 160
PH332_0400KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 39 45 25 8.9 66 50 67 67 134
PH332_0280KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 39 45 2,5 12 64 50 75 75 150
PH332_0500KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 39 4,0 2,0 12 66 50 75 75 150

PH332_0350KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 39 45 2,5 13 64 50 80 85 160
PH332_0400KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 075 39 45 25 8,9 64 50 67 67 134
PH332_0700KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 080 39 4,0 2,0 1 66 53 69 69 138
PH332_0500KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 075 39 4,0 2,0 12 64 50 | 75 75 150
PH332_1000KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 080 39 4,0 2,0 8,8 66 46 60 60 120
PH332_0700KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 39 4,0 20 11 64 53 69 69 138
PH332_1000KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 39 4,0 2,0 8,8 64 46 60 60 120

PHA31KX (Myacc o = 168 Nm)

4,000
5,000
7,000
8,000
10,00
12,00
14,00
15,00
20,00
21,00
30,00

41
51
N
8/1
101
1211
141
15/1
20/
211
30/1

PH431_0040KX401_0010 MF 2500 2000 4000 <24 290079 5,5 35 1 72 7 9% 96 208
PH431_0050KX401_0010 MF 2500 2000 4000 <24 27 |79 5,0 3,0 15 72 85 120 120 260
PH431_0070KX401_0010 MF 2500 2000 4000 =24 ) T 45 25 19 72 85 160 168 320
PH431_0040KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 17 79 5,5 3,5 1 68 7 96 96 208
PH431_0050KX401_0020 MF 2500 2500 5000 =24 17 79 5,0 3,0 15 68 90 120 120 260

PH431_0040KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 |79 5,5 3,5 1 66 7 9% 96 208
PH431_0070KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 17 79 45 2,5 19 68 90 160 168 320
PH431_0050KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 15 |79 5,0 3,0 15 66 90 120 120 260
PH431_0100KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 16 79 4,0 2,0 18 68 7% 115 115 230
PH431_0070KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 15 |79 4,5 2,5 19 66 9 160 168 320

PH431_0100KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 79 4,0 2,0 18 66 75 115 115 230

PHA432KX (Myoce mpc = 174 Nm)

32,00
35,00
40,00
48,00
50,00
56,00
60,00
70,00
75,00

3211
35/1
401
48/1
50/1
56/1
60/1
701
7511

PH432_0160KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 083 65 3,5 1,5 25 66 9 160 173 312
PH432_0350KX301_0010 MF 3000 2500 4500 <19 11 6,5 3,5 1,5 30 70 110 160 174 320
PH432_0200KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 082 65 3,5 1,5 27 66 95 150 150 299
PH432_0160KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,76 65 3,5 1,5 25 64 9 160 173 312
PH432_0250KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 082 65 3,5 1,5 29 66 100 161 174 322
PH432_0280KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 083 65 3,5 1,5 29 66 9 160 173 312
PH432_0200KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 65 35 1,5 27 64 9% 150 150 299
PH432_0350KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 082 65 3,5 1,5 30 66 110 160 174 320
PH432_0250KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 075 65 3,5 149 29 64 100 161 174 322

253


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
https://configurator.stoeber.de/de-DE/

12.2 Auswahltabellen 12 Planetenwinkelgetriebe PHKX

i T TYP Nimaxos Ninaxzs | Cw J; m Ag, AQye C, Loa My Mo Maeeur - Mayor

EL1,256 EL34
[min™] [min™"] [min~'] [mm] [kgcm?] [kg] [arcmin] [arcmin] [Nm/ [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

PHA32KX (Masec o = 174 Nm)

80,00 80/1 PH432_0400KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 083 65 3,5 1,5 29 66 110 155 169 310
84,00 84/1 PH432_0280KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,76 65 3,5 1,5 29 64 9 160 173 312
100,0 100/1 PH432_0500KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 082 65 3,0 1,0 30 66 120 159 174 318
105,0 105/1 PH432_0350KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,75 65 3,5 1,5 30 64 110 160 174 320
120,0 120/1 PH432_0400KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 0,76 65 3,5 1,5 29 64 110 185 169 310
140,0 140/1 PH432_0700KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 65 3,0 1,0 27 66 120 158 164 316
150,0 150/1 PH432_0500KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 075 65 3,0 1,0 30 64 120 159 174 318
200,0 20011 PH432_1000KX301_0020 MF 3500 3000 5500 <19 081 65 3,0 1,0 20 66 85 110 110 220
210,0 21011 PH432_0700KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 075 65 3,0 1,0 27 64 120 158 164 316
300,0 300/1 PH432_1000KX301_0030 MF 3500 3500 6000 <19 075 65 3,0 1,0 20 64 85 110 110 220

PH531KX (My;cc max = 387 Nm)

4,000 4/1 PH531_0040KX501_0010 MF 2500 2000 3500 <32 9,1 14 5,5 3,5 28 74 192 242 242 521
5,000 5/1 PH531_0050KX501_0010 MF 2500 2000 3500 <32 8,5 14 5,0 3,0 37 74 210 302 302 651
7,000 7/1 PH531_0070KX501_0010 MF 2500 2000 3500 =32 8,0 14 45 25 46 74 210 370 387 705
8,000 8/1 PH531_0040KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 57 14 515 3.5 28 70 192 242 242 521
10,00 10/1 PH531_0050KX501_0020 MF 2500 2500 4500 =32 9;9) 14 5,0 3,0 37 70 220 302 302 651
12,00 12/1  PH531_0040KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 5,0 14 5,5 3,5 28 68 192 242 242 521
14,00 14/1 PH531_0070KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 54 14 45 25 46 70 210 370 387 705

15,00 15/1 PH531_0050KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 4.9 14 5,0 3,0 37 68 220 302 302 @ 651
20,00 20/1 PH531_0100KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 5,3 14 4,0 2,0 44 70 180 288 288 575
21,00 21/1  PH531_0070KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 4.8 14 45 2,5 46 68 210 370 387 705

30,00 30/1 PH531_0100KX501_0030MF 3000 3000 5000 <32 48 14 40 2,0 44 68 180 288 288 575
PH532KX (Mz400mec = 400 Nm)

32,00 32/1 PH532_0160KX401_0020 MF 2500 2500 5000 =24 1,7 12 3.5 149 63 68 230 35 355 696
35,00 35/1 PH532_0350KX401_0010 MF 2500 2000 4000 <24 2,5 12 3.5 1,5 78 72 290 385 400 705
40,00 40/1 PH532_0200KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 3.5 1,5 4l 68 250 370 387 705
48,00 48/1 PH532_0160KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 12 3,5 1,5 63 66 230 355 355 696
50,00 50/1 PH532_0250KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 3,5 1,5 75 68 260 385 400 705
56,00 56/1 PH532_0280KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 3,5 1,5 72 68 240 355 387 696
60,00 60/1 PH532_0200KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 12 3,5 1,5 Al 66 250 370 387 705
70,00 70/1 PH532_0350KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 3,5 1,5 78 68 290 385 400 705
75,00 751 PH532_0250KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 12 35 1,5 75 66 260 385 400 705
80,00 80/1 PH532_0400KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 3.5 {5 4l 68 260 35 35 @ 696
84,00 84/1 PH532_0280KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 12 3.5 149 72 66 240 355 387 696
100,0 100/1 PH532_0500KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,7 12 3,0 1,0 7 68 296 385 400 705
105,0 105/1 PH532_0350KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 3.5 1,5 78 66 200 385 400 705
120,0 120/1 PH532_0400KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 1,5 12 3,5 1,5 4l 66 260 355 356 696
140,0 140/1 PH532_0700KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 12 3,0 1,0 69 68 284 370 387 705
150,0 150/1 PH532_0500KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 3,0 1,0 7 66 296 385 400 705
200,0 200/1 PH532_1000KX401_0020 MF 2500 2500 5000 <24 1,6 12 3,0 1,0 52 68 221 288 288 575
210,0 21011 PH532_0700KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 3,0 1,0 69 66 284 370 387 705
300,0 300/1 PH532_1000KX401_0030 MF 3000 3000 5500 <24 14 12 3,0 1,0 52 66 221 288 288 575

PH731KX (Mpacc max = 840 Nm)
4,000 4/1 PH731_0040KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 30 26 5,5 35 94 76 384 480 480 917

5,000 5/1 PH731_0050KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 28 26 5,0 3,0 1M1 76 440 600 600 1146
7,000 7/1 PH731_0070KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 26 26 45 2,5 122 76 440 840 840 1604
8,000 8/1 PH731_0040KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 16 26 5,5 3,5 94 72 384 480 480 1042

10,00 10/1 PH731_0050KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 15 26 5,0 3,0 11 72 440 600 600 1302
12,00 12/1  PH731_0040KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 26 55 315 94 70 384 480 480 1042
14,00 14/1 PH731_0070KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 15 26 45 25 122 72 440 840 840 1720
15,00 15/1 PH731_0050KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 26 5,0 3,0 11 70 440 600 600 1302
20,00 20/1 PH731_0100KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 15 26 4,0 2,0 110 72 350 575 575 1150
21,00 21/1 PH731_0070KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 26 45 25 122 70 440 840 840 1720
30,00 30/1 PH731_0100KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 26 4,0 2,0 110 70 350 575 575 1150

PH732KX (Myucc o = 908 Nm)

32,00 32/1 PH732_0160KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 5,6 22 33 1,5 152 70 450 740 740 1480
35,00 35/1 PH732_0350KX501_0010 MF 2500 2000 3500 <32 8,0 22 315 1,5 172 74 540 866 908 1720
40,00 40/1 PH732_0200KX501_0020 MF 2500 2500 4500 =32 54 22 35 1,5 157 70 460 805 845 1610
48,00 48/1 PH732_0160KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 49 22 3.5 {5 152 68 450 740 740 1480
50,00 50/1 PH732_0250KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 54 22 3.5 149 166 70 500 866 908 1720
56,00 56/1 PH732_0280KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 5,9 22 3.5 1,5 176 70 540 770 880 1540
60,00 60/1 PH732_0200KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 49 22 3,5 1,5 1567 68 460 805 845 1610
70,00 70/1 PH732_0350KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 54 22 35 1,5 172 70 540 866 908 1720
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12 Planetenwinkelgetriebe PHKX 12.2 Auswahltabellen

i T TYP Nimaxos Ninaxzs | Cw J; m Ag, AQye C, Loa My Mo Maeeur - Mayor

EL1,256 EL34
[min™] [min™"] [min~'] [mm] [kgcm?] [kg] [arcmin] [arcmin] [Nm/ [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

PH732KX (Mascc o = 908 Nm)

75,00 75/1 PH732_0250KX501_0030 MF 3000 3000 5000 =32 4.8 22 3.5 1,5 166 68 500 866 908 1720
80,00 80/1 PH732_0400KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 5,5 22 3,5 1,5 174 70 540 770 770 1540
84,00 84/1 PH732_0280KX501_0030 MF 3000 3000 5000 =32 4.9 22 3,5 1,5 176 68 540 770 880 1540
100,0 100/1 PH732_0500KX501_0020 MF 2500 2500 4500 <32 54 22 3,0 1,0 171 70 600 830 834 1660
105,0 105/1 PH732_0350KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 48 22 33 1,5 172 68 540 866 908 1720
120,0 120/1 PH732_0400KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 4,9 22 3,5 1,5 174 68 540 770 770 1540
140,0 140/1 PH732_0700KX501_0020 MF 2500 2500 4500 =32 5,3 22 3,0 1,0 152 70 600 809 847 1617
150,0 150/1 PH732_0500KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 48 22 3,0 1,0 171 68 600 830 834 1660
200,0 20011 PH732_1000KX501_0020 MF 2500 2500 4500 =32 5,3 22 3,0 1,0 121 70 423 550 550 1100
210,0 21011 PH732_0700KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 4.8 22 3,0 1,0 152 68 600 809 847 1617
300,0 300/1 PH732_1000KX501_0030 MF 3000 3000 5000 <32 4.8 22 3,0 1,0 121 68 423 550 550 1100

PH831KX (M. max = 1200 Nm)

4,000 4/1 PH831_0040KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 52 44 55 815 122 76 384 480 480 917
5,000 5/1 PH831_0050KX701_0010 MF 1800 = 1600 3000 = <38 4 44 5,0 3,0 170 76 480 600 600 1146
7,000 7/1 PH831_0070KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 34 44 45 2,5 232 76 672 840 840 1604
8,000 8/1 PH831_0040KX701_0020 MF 1800 = 1800 3500 = <38 21 44 9,5 3,5 122 72 384 480 480 1042
10,00 10/1 PH831_0100KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 29 44 4,0 2,0 253 76 772 1200 1200 2292
12,00 12/1 PH831_0040KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 15 44 oI5 3,5 122 70 384 480 480 1042
14,00 14/1 PH831_0070KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 17 44 45 2,5 232 72 672 840 840 1823

15,00 15/1 PH831_0050KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 14 44 5,0 3,0 170 70 480 600 600 1302
20,00 20/1 PH831_0100KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 16 44 4,0 2,0 253 72 850 1200 1200 2604
21,00 21/1  PH831_0070KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 44 4,5 2,5 232 70 672 840 840 1823

30,00 30/1 PH831_0100KX701_0030MF 2100 2100 4000 <38 13 44 40 2,0 253 70 850 1200 1200 2604
PHB32KX (Myoce e = 2300 Nm)

32,00 32/1 PH832_0160KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 16 49 3.5 15 415 72 1100 1860 1860 3929
40,00 40/1 PH832_0200KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 15 49 3,5 1,5 462 72 1250 2100 2300 4200
48,00 48/1 PH832_0160KX701_0030 MF 2100 2100 4000 =38 13 49 3,5 1,5 415 70 1100 1860 1860 3929
50,00 50/1 PH832_0250KX701_0020 MF 1800 = 1800 3500 = <38 15 49 3,5 1,5 479 72 1300 2100 2300 4200
56,00 56/1 PH832_0280KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 16 49 3,5 1,5 451 72 1100 2000 2000 3929
60,00 60/1 PH832_0200KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 49 3,5 1,5 462 70 1250 2100 2300 4200
70,00 70/1 PH832_0350KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 15 49 33 1,5 489 72 1450 2100 2300 4200
75,00 75/1 PH832_0250KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 49 3i5) 1,5 479 70 1300 2100 2300 4200
80,00 80/1 PH832_0400KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 16 49 3,5 1,5 440 72 1100 1920 1936 3840
84,00 84/1 PH832_0280KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 49 3.5 1,5 451 70 1100 2000 2000 3929
100,0 100/1 PH832_0500KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 15 49 3,0 1,0 481 72 1557 2100 2300 4200
105,0 105/1 PH832_0350KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 49 3,5 1,5 489 70 1450 2100 2300 4200
120,0 120/1 PH832_0400KX701_0030 MF 2100 2100 4000 =38 13 49 3.5 1,5 440 70 1100 1920 1936 3840
140,0 140/1 PH832_0700KX701_0020 MF 1800 = 1800 3500 = <38 15 49 3,0 1,0 421 72 1422 1848 1936 3696
150,0 150/1 PH832_0500KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 49 3,0 1,0 481 70 1557 2100 2300 4200
200,0 200/1 PH832_1000KX701_0020 MF 1800 = 1800 3500 = <38 15 49 3,0 1,0 332 72 1062 1380 1380 2760
210,0 210/1 PH832_0700KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 49 3,0 1,0 421 70 1422 1848 1936 3696
300,0 300/1 PH832_1000KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 12 49 3,0 1,0 332 70 1062 1380 1380 2760

PHI42KX (Mo v = 5000 Nm)
12,00 121 PH942_0120KX701_0010MF 1800 1600 3000 <38 76 77 40 2,0 655 76 1116 1395 1395 2839

16,00 16/1 PH942_0160KX701_0010 MF 1800 = 1600 3000 <38 48 77 3,5 1,5 808 76 1488 1860 1860 3785
18,00 18/1 PH942_0180KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 70 7 3,5 1,5 832 76 1674 2093 2093 4258
20,00 20/1 PH942_0200KX701_0010 MF 1800 = 1600 3000 <38 39 77 3,5 1,5 908 76 1860 2325 2325 4731
24,00 24/1 PH942_0120KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 27 7 4,0 2,0 655 72 1116 1395 1395 3226
30,00 30/1 PH942_0300KX701_0010 MF 1800 = 1600 3000 = <38 37 77 315 1,5 988 76 2790 3483 3483 7097
32,00 32/1 PH942_0160KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 20 7 35 1,5 808 72 1488 1860 1860 4301
36,00 36/1 PH942_0180KX701_0020 MF 1800 = 1800 3500 = <38 26 77 3.5 {5 832 72 1674 2093 2093 4839
40,00 40/1 PH942_0200KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 18 7 3.5 149 908 72 1860 2325 2325 5376
42,00 42/1 PH942_0420KX701_0010 MF 1800 = 1600 3000 = <38 31 77 3,0 1,0 1035 76 3500 4883 4883 9935
48,00 48/1 PH942_0240KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 20 7 3.5 1,5 932 72 2232 2790 2790 6452
54,00 54/1 PH942_0180KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 17 77 3,5 1,5 832 70 1674 2093 2093 = 4839
60,00 60/1 PH942_0300KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 18 7 3,5 1,5 988 72 2790 3488 3488 8065
72,00 72/1 PH942_0240KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 15 77 3,5 1,5 932 70 2232 2790 2790 @ 6452
80,00 80/1 PH942_0400KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 16 7 3,5 1,5 998 72 3200 4600 4600 9200
84,00 84/1 PH942_0420KX701_0020 MF 1800 = 1800 3500 = <38 16 77 3,0 1,0 1035 72 3500 4883 4883 10000
90,00 90/1 PH942_0300KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 14 7 35 1,5 988 70 2790 3483 3483 8065
96,00 96/1 PH942_0480KX701_0020 MF 1800 = 1800 3500 = <38 16 77 3,0 1,0 1033 72 3500 5000 5000 10000
120,0 120/1 PH942_0600KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 16 7 3,0 1,0 1033 72 3500 5000 5000 10000
126,0 126/1 PH942_0420KX701_0030 MF 2100 2100 = 4000 <38 13 77 3,0 1,0 1035 70 3500 4883 4883 10000
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12.2 Auswahltabellen 12 Planetenwinkelgetriebe PHKX

i T TYP Nimaxos Ninaxzs | Cw J m Ag, AQye C, Loa My Mo Maeeur - Mayor

EL1,256 EL34

[min~"] [min™"] [min~"] [mm] [kgcm?] [kg] [arcmin] [arcmin] [Nm/ [dB(A)] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

PH942KX (M. max = 5000 Nm)

144,0 144/1 PH942_0480KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 77 3,0 1,0 1033 70 3500 5000 5000 10000
180,0 180/1 PH942_0600KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 77 3,0 1,0 1033 70 3500 5000 5000 10000
PH1042KX (M5 ;. max = 6975 Nm)

18,00 18/1 PH1042_0180KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 72 93 35 - 1127 76 1674 2093 - 4258
24,00 24/1 PH1042_0240KX701_0010 MF 1800 =~ 1600 3000 <38 45 93 35 - 1328 76 2232 2790 - 5677
30,00 30/1 PH1042_0300KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 38 93 35 - 1444 76 2790 3488 - 7097
36,00 36/1 PH1042_0180KX701_0020 MF ~ 1800 1800 3500 <38 26 93 35 - 1127 72 1674 2093 - 4839
42,00 42/1 PH1042_0420KX701_0010 MF 1800 1600 3000 <38 31 93 3,0 - 1545 76 3906 4883 - 9935
48,00 48/1 PH1042_0240KX701_0020 MF 1800 1800 3500 <38 20 93 315) - 1328 722232 2790 - 6452
54,00 54/1 PH1042_0180KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 18 93 35 - 1127 70 1674 2093 - 4839
60,00 60/1 PH1042_0300KX701_0020 MF ~ 1800 =~ 1800 3500 <38 18 93 35 - 1444 72 2790 3488 - 8065
72,00 72/1 PH1042_0240KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 15 93 35 - 1328 70 2232 2790 - 6452
84,00 84/1 PH1042_0420KX701_0020 MF ~ 1800 =~ 1800 3500 <38 16 93 3,0 - 1545 72 3906 4883 - 11290
90,00 90/1 PH1042_0300KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 14 93 35 - 1444 70 2790 3488 - 8065
120,0 120/1 PH1042_0600KX701_0020 MF 1800 = 1800 = 3500 <38 16 93 30 - 1542 72 4900 6975 - 14000
126,0 126/1 PH1042_0420KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 93 3,0 - 1545 70 3906 4883 - 11290
180,0 180/1 PH1042_0600KX701_0030 MF 2100 2100 4000 <38 13 93 3,0 - 1542 70 4900 6975 - 14000
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12.3 MaRzeichnungen 12 Planetenwinkelgetriebe PHKX

12.3 Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-
den.
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12 Planetenwinkelgetriebe PHKX 12.3 MafRzeichnungen

Mafe Getriebe
Typ Zal @bl | Zbf c1 Sdf el Jef 1 Q2 i3 k1 Ih m mp o r sl s7 sf  ff
PH331_KX301_ 86 64, 40, 4 200% 79 32 7 195 165 1135 4 430 955 735 0,020 45 - M5 7
PH332_KX301_ 86 64, 40, 4 200% 79 32 7 195 165 1470 4 430 955 1070 0,020 45 - M5 7
PH431_KX401_ 18 90, 63, 7 315" 109 50 10 300 240 1390 6 590 1040 890 0020 55 - M6 11
PH432_KX301_ 118 90, 63, 7 315" 109 50 10 300 240 1615 6 590 955 1215 0,020 55 - M6 11
PH531_KX501_ 145 110, 80, 8 400%™ 135 63 12 290 23,0 1680 6 725 1320 109,0 0,020 55 - M6 11
PH532_KX401_ 145 110, 80, 8 400" 135 63 12 290 23,0 1875 6 725 1040 1375 0,020 55 - M6 11
PH731_KX701_ 179 140, 100, 10 50,0 168 80 12 380 320 2030 6 895 1725 1290 0,025 66 - M8 14
PH732_KX501_ 179 140, 100, 10 50,0 168 80 12 380 320 2260 6 895 1320 1670 0,025 6,6 - M8 14
PH831_KX701_ 247 200,, 160, 12 80,0 233 125 15 50,0 420 2355 8 1235 1725 1615 0,030 90 M0 MI10 18
PH832_KX701_ 247 200,, 160,, 12 80,0 233 125 15 50,0 420 2930 8 1235 1725 2190 0,030 90 M0 M10 18
PH942_KX701_ 300 255, 180, 18 90,0 280 140 20 66,0 550 3360 12 150,0 1725 2620 0,030 135 M8 M16 24
PH1042_KX701_ 330 285, 200, 20 950" 310 160 20 750 600 3430 10 1650 1725 2690 0,040 135 M10 M20 28
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Deb @d2max 15 Oa6 c f6 17 s6
PH_KX301_MF 607 75 19 40 75 18 3B 55 M5
PH_KX401_MF 957 115 24 42 100 21 4,0 45 M8
PH_KX501_MF 11047 130 32 53 120 24 4,0 5,0 M8
PH_KX701_MF 13077 165 38 64 150 26 55 8,0 M10

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MF. Beachten Sie,
dass sich das MaB I5 entsprechend verlangert, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Motor, lan-
ger wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MF finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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12.4 Typenbezeichnung 12 Planetenwinkelgetriebe PHKX

12.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
PH 7 3 1 S

Erklarung

Code Bezeichnung

PH Typ

7 GroRe

3 Generation

4

1 Stufen

2

S Gehduse

F Welle

S Lager

\%

S Drehspiel

R

0050 Ubersetzungskennzahl Abtrieb
(ix 10)

KX701 Eintrieb

VF

0010 Ubersetzungskennzahl Eintrieb
(i x 10)

MF Motoradapter

S S 0050  KX701VF

Ausfiihrung
Planetengetriebe

7 (Beispiel)
Generation 3
Generation 4

1-stufig

2-stufig

Standard
Flanschwelle
Standardlagerung
Verstarkte Lagerung (PH3 - PH5)
Standard

Reduziert (PH3 - PH9)
i =5 (Beispiel)

Winkelgetriebe KX7 (Beispiel)

i =1 (Beispiel)

Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung

Um die Typenbezeichnung zu vervolistdndigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

f6

®eb
?bé

Motortyp oder Motorabmessungen:

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wiahlen Sie im STOBER Configurator unter

®d2

15

0010

MF

https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

Einbaulage, siehe Kapitel [+ 12.5.4]

Position Zugang Klemmschraube, siehe Kapitel [ 12.5.6]

Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [* 12.6.4]

Bei Reversierbetrieb der Abtriebswelle von * 20 ° bis £ 90 ° und horizontalem Einbau beachten Sie das

Kapitel [ 12.6.5]

Steckschlisseleinsatz fur die Montage des Motors an das Getriebe iber den Motoradapter MF (Option)
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12 Planetenwinkelgetriebe PHKX 12.5 Produktbeschreibung

12.4.1 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-

lautert.

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG 19/21 E ;
stoBeR Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
P432SPSS0160ME
Madein i=16,000;95/115/19; HCE 150 H1; 0,14 |
Germany SN 10328933 CD: 8341213| El'r

1T 1 | | |
34 5 6 7 8 9 10

o

-_—

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Serialnummer des Getriebes

MaRe des Motoradapters (Durchmesser von Passrand/Lochkreis/Motorwelle)
Kundenspezifische Daten

Schmierstoffspezifikation

Schmierstofffiillmenge

© 00 N OO U1 B W N -

Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)
QR-Code (Link zu Produktinformationen)

=
o

12.41.1 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

12.5 Produktbeschreibung

12.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter MF zum Anbau Synchron-Servomotor EZ

von Synchron-Servomotoren

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 442437 _de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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12.5 Produktbeschreibung 12 Planetenwinkelgetriebe PHKX

12.5.2 Motoradapter mit FlexiAdapt-Kupplung (MF)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der FlexiAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
e Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Kupplung FlexiAdapt

12.5.3 Einbaubedingungen

Die in diesem Katalog angegebenen Drehmomente und Krafte gelten unter folgenden Bedingungen:

e  Beieiner maschinenseitigen Befestigung der Flanschwelle und des Getriebegehduses mit Schrauben der
Festigkeitsklasse 12.9

e Wenn die Getriebegehduse am Passrand gb1 eingepasst werden. Die maschinenseitige Passung muss
H7 sein.

e Wenn die Flanschwelle mit dem Verbindungselement am Passrand gbf oder ¢df eingepasst wird
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12 Planetenwinkelgetriebe PHKX 12.5 Produktbeschreibung

12.5.4 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-
te definiert.

Da die Schmierstofffiillmenge der Getriebe von der Einbaulage abhangt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

12.5.5 Schmierstoffe
STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten iibernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.
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12.6 Projektierung 12 Planetenwinkelgetriebe PHKX

12.5.6 Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4
Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)
270° 90° 180°

Geben Sie Abweichungen fiir Ihr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.

12.5.7 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <90°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschiitzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, sieche Dokument ID
(Option) 441677_de

Wirkungsgrad:

Nger 2-Stufig 95 %

Nger 3-stufig 92 %

Schutzart® IP65

12.5.8 Drehrichtung

PH_KX3 - PH_KX5

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

Projektierung

Projektieren Sie lhre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel kdnnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

!Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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12.6.1

Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten
Getrieben Dokument ID
441677 _de

12 Planetenwinkelgetriebe PHKX 12.6 Projektierung

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Ex-Betrieb

Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente

Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb

Wahlen Sie ein

nein

groReres Getriebe

Wahlen Sie eine kleinere

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

nein

Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

Wabhlen Sie ein

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

nein
M

2NOT* < MZNOT

gréReres Getriebe |

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc

nein F2rad,eq* < F2radN

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.

Entnehmen Sie die Werte fUr i, Nyy.008 Nimaxzer Maace (Maaceir D€I reduziertem Drehspiel), M,y und M, den

Auswabhltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB;, fB

M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

Getriebeauswahl beendet

op’

B, und fB,; den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

n =

2m*

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
|n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
M2eq* = t t
P B L I

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,25
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,40
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
Zyklusbetrieb B,
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,00
> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h) 1,15
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Temperatur B,

Motorkiihlung Umgebungstemperatur

Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15

Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25

Hinweise

e Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von <90 °C darf nicht iberschritten werden, da dies zur Be-

schadigung des Getriebes fiihren kann.

12.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:

e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog

e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. < 100 min™ (F,.n = Fasa00; Faraan = Faradioo; Moy = Maaoo)

e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt

werden

Zulassige Wellenbelastungen Standardlagerung S

Typ Z; Faxt00 Firadi00 Firad,ace M;100 M ace Co
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]
PH3 62,5 1650 1613 1613 101 101 75
PH4 83,0 2150 3095 3571 257 296 192
PH5 97,0 4150 4536 4897 440 475 429
PH7 86,0 6150 17045 17045 1466 1466 500
PH8 125,5 10050 27778 27778 3486 3486 1550
PH9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500
PH10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500
Zuldssige Wellenbelastungen verstarkte Lagerung V
Typ Z, Faaxi00 Faradioo Farad,ace M;100 M ace Ca
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]
PH3 66,5 2200 2250 2250 150 150 80
PH4 88,5 2900 4000 4000 354 354 217
PH5 104,0 5000 5500 5500 572 572 478

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F F M
F2axN — 2ax100 F2radN — 2rad100 M2kN — 2k100
3 n2m* 3 an* 3 n2m*

100 min™ 100 min™* 100 min™

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraqi00 UNd M0 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-

pitel.
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-F 2ax +F 2ax

y2

+F 2rad

-F 2rad

Abb. 2: Kraftangriffspunkte

Die zuldssigen Radialkréfte kdnnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte dirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht tibersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0).

M — 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc* : (XZ + ZZ)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften missen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kénnen Sie die zulassigen Krafte und Momente flr F,,,;q0,
Frad100 UNA My100 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* : tn* : MZk,acc,n*
My eq =
o A o0, |-t
n2m,1* P 2mn* | Lne
3 3
F -3 |n2m,1* ' t1* : F2rad,acc,1* + "'+|n2m,n* ' tn* : F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
|n2my1* b+ ...+|n2myn* -

Fiir die Lagerlebensdauer Ly, gilt (ED,, < 40 %):
Lyon > 10000 h bei 1 < My, /M, < 1,25
Lyor > 20000 h bei 1,25 < M, /M,,. < 1,5

Ly, > 30000 h bei 1,5 < My, /My«
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

L, >L —40%
10h 10h(ED;y=40%)
10 ED10
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12.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
KX301_MF 12
KX401_MF 24
KX501_MF 50
KX701_MF 100

12.6.4 Empfehlung Radialwellendichtringe

Fur eine Einschaltdauer > 60 % und bei hoheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-
alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestandigkeit in Olen und Fetten

e Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Gber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.
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12.6.5 Reversierbetrieb

Um die Schmierung der umlaufenden Verzahnungsteile bei zyklischem Reversierbetrieb von + 20° bis + 90°

am Abtrieb zu gewahrleisten, achten Sie beim horizontalen Einbau des Getriebes unbedingt auf die Stellung
der Abtriebswelle, wie sie in untenstehenden Bildern gezeigt wird.

Die Bilder zeigen die Mittellage des Reversierbetriebs.

Zyklischer Reversierbetrieb < + 20° auf Anfrage.

BaugroRe 3 - 10

1 Lage der Markierung: unten

Bitte beachten Sie, dass das Lochbild je nach BaugroRe des Planetengetriebes unterschiedlich sein kann

12.7 \Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren PH33KX — PH83KX, PH94KX 443359 de
— PH104KX

Betriebsanleitung Explosionsgeschitzte Servowinkelgetriebe KL/KS/PHK/  443005_de
PHKX/PHQK/PK/PKX

Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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13.1 Ubersicht

High-Performance Prazisions-Planetenwinkelgetriebe

Merkmale

Leistungsdichte

Drehspiel

Preisklasse

Wellenbelastung

Laufruhe

Verdrehsteifigkeit
Massentragheitsmoment
Schragverzahnung

Wartungsfrei

Dauerbetrieb ohne Kiihlung

Steife Abtriebslager durch Vorspannung
Abtriebslager verstarkt (PH3 - PH5)

Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau-
bar

Legende % vrycvcys gut | %k kk* hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

v (Option)
v

i 16 - 561
M., 355 - 7500 Nm
Ad, 1,5 - 4,5 arcmin
Nget 92-93%



13 Planetenwinkelgetriebe PHK 13.2 Auswahltabellen

13.2 Auswahltabellen

lexakt

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhohen bis 1000 m tGber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].
Typ (s Migrm | Gl Ji m C, Ao, AQreg My My Mycour Moyor
EL1,2 EL3,4,5,6
[min™] [min™"] [min™"] [mm] [kgem?] [kg] [Nm/ [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

PH531K (Myoco moe = 400 Nm)

PH731K (a0 moc = 924 Nm)

16,00 16/1
16,00 16/1
20,00 2011
20,00 201
27,84 7600/273
27,84 7600/273
30,00 301
30,00 30/1
33,22 299/9
33,22 299/9
4155  1911/46
4155  1911/46
46,25  8740/189
46,25  8740/189
57,83  1330/23
57,83  1330/23
70,57 49417
70,57 494/7
87,82 10450/119
87,82 10450/119
116,3  5700/49
116,3  5700/49
1402  2945/21
140,2 294521
1755  3686/21
1755  3686/21
2346 11495/49
280,5  5890/21
16,00 16/1
16,00 16/1
20,00 2011
20,00 2011
25,89  10535/407
25,89 10535/407
28,00 28/1
28,00 28/1
30,00 30/1
30,00 30/1
30,00 3011
33,42 11395/341
33,42 11395/341
3342 11395/341
38,98  1520/39
38,98  1520/39
40,00 401
40,00 401
4199  12470/297
4199 12470/297
41,99  12470/297
42,00 4211

PH531_0040K102_0040 ME10 3300 2800 5000 =19 1,6 17 50 45 25 210 355 358 485

PH531_0040K102_0040 ME20 3300 2800 5000 <24 3,5 18 51 45 25 210 355 358 485
PH531_0050K102_0040 ME10 3300 2800 5000 <19 1,6 17 60 4,0 2,0 220 385 400 607
PH531_0050K102_0040 ME20 3300 2800 5000 <24 3,5 18 61 4,0 2,0 220 385 400 607
PH531_0050K102_0056 ME10 3300 2800 5000 =19 13 17 61 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0056 ME20 3300 2800 5000 <24 3,2 18 61 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0060 ME10 3300 2800 5000 <19 1,1 17 61 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0060 ME20 3300 2800 5000 <24 3,0 18 61 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0066 ME10 3600 3300 5500 =19 11 17 61 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0066 ME20 3600 3300 5500 =24 3,0 18 61 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0083 ME10 3600 3300 5500 <19 093 17 61 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0083 ME20 3600 3300 5500 <24 2,8 18 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0092 ME10 3600 3300 5500 <19 097 17 61 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0092 ME20 3600 3300 5500 <24 29 18 62 4,0 2,0 220 385 400 705

PH531_0050K102_0115 ME10 3600 3300 5500 <19 088 17 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0115 ME20 3600 3300 5500 <24 28 18 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0140 ME10 4000 3800 6000 <19 082 17 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0140 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 18 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0175 ME10 4000 3800 6000 <19 077 17 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0175 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 18 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0230 ME10 4000 4000 7000 <19 072 17 62 4,0 2,0 220 385 400 705

PH531_0050K102_0230 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 18 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0280 ME10 4000 4000 7000 <19 070 17 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0280 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 18 62 4,0 2,0 220 385 400 705

PH531_0050K102_0350 ME10 4000 4000 7000 <19 068 17 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0350 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 18 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0470 ME10 4000 4000 7000 <19 063 17 62 4,0 2,0 220 385 400 705
PH531_0050K102_0560 ME10 4000 4000 7000 <19 062 @ 17 62 4,0 2,0 220 385 400 705

PH731_0040K202_0040 ME20 3000 2600 4500 <32 6,8 31 99 45 25 440 670 670 1212
PH731_0040K202_0040 ME30 3000 2600 4500 <38 12 33 99 4,5 25 440 670 670 1212
PH731_0050K202_0040 ME20 3000 2600 4500 <32 6.6 31 116 4,0 2,0 440 838 838 1516
PH731_0050K202_0040 ME30 3000 2600 4500 <38 12 33 116 4,0 2,0 440 838 838 1516

PH731_0050K202_0052 ME20 3000 2600 4500 <32 58 3l 116 4,0 2,0 440 882 913 1720
PH731_0050K202_0052 ME30 3000 2600 4500 <38 1" 33 116 4,0 2,0 440 882 913 1720
PH731_0070K102_0040 ME10 3300 2800 5000 =19 1,6 22 108 4,0 2,0 438 626 626 849
PH731_0070K102_0040 ME20 3300 2800 5000 <24 3.5 23 109 4,0 2,0 438 626 626 849
PH731_0050K202_0060 ME10 3000 2600 4500 <19 24 30 114 4,0 2,0 440 670 670 909

PH731_0050K202_0060 ME20 3000 2600 4500 <32 58 31 116 4,0 2,0 440 882 924 1720
PH731_0050K202_0060 ME30 3000 2600 4500 <38 11 33 116 4,0 2,0 440 882 924 1720
PH731_0050K202_0067 ME10 3500 3100 5000 <19 1,8 30 115 4,0 2,0 440 747 747 1013
PH731_0050K202_0067 ME20 3500 3100 5000 <32 52 31 116 4,0 2,0 440 882 924 1720
PH731_0050K202_0067 ME30 3500 3100 5000 <38 1 33 17 4,0 2,0 440 882 924 1720

PH731_0070K102_0056 ME10 3300 2800 5000 <19 13 22 109 4,0 2,0 440 733 733 1182
PH731_0070K102_0056 ME20 3300 2800 5000 <24 32 23 110 4,0 2,0 440 733 733 1182

PH731_0100K102_0040 ME10 3300 2800 5000 <19 1,5 22 104 3,5 1149 350 575 575 1150
PH731_0100K102_0040 ME20 3300 2800 5000 <24 34 23 105 3,5 1,5 350 575 575 1150
PH731_0050K202_0084 ME10 3500 3100 5000 <19 14 30 116 4,0 2,0 440 882 924 1273
PH731_0050K202_0084 ME20 3500 3100 5000 <32 48 31 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
PH731_0050K202_0084 ME30 3500 3100 5000 <38 10 33 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
PH731_0070K102_0060 ME10 3300 2800 5000 <19 11 22 110 4,0 2,0 440 752 752 1273
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i lexakt Typ Nimaxos MNinazs G Ji m C, Ag, AOres My Mpee Mascour  Maor

EL1,2 EL34,56

[min™] [min™"] [min™"] [mm] [kgem?] [kg] [Nm/ [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]
42,00 421 PH731_0070K102_0060 ME20 3300 2800 5000 <24 3,0 23 110 4,0 2,0 440 752 752 1273
4595  11395/248  PH731_0050K202_0092 ME10 3500 3100 5000 <19 1,6 30 116 4,0 2,0 440 882 924 1393
4595 11395/248 PH731_0050K202_0092 ME20 3500 3100 5000 <32 5,0 31 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
4595  11395/248  PH731_0050K202_0092 ME30 3500 3100 5000 <38 10 33 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
46,51  2093/45  PH731_0070K102_0066 ME10 3600 3300 5500 <19 11 22 110 4,0 2,0 440 778 778 1410
46,51 2093/45  PH731_0070K102_0066 ME20 3600 3300 5500 <24 3,0 23 110 4,0 2,0 440 778 778 1410
55,68 15200/273 PH731_0100K102_0056 ME10 3300 2800 5000 <19 1,3 22 105 35 {5 350 575 575 1150
55,68  15200/273 PH731_0100K102_0056 ME20 3300 2800 5000 <24 3,2 23 105 3.5 1.5 350 575 575 1150

57,73  6235/108  PH731_0050K202_0115 ME10 3500 3100 5000 <19 1,3 30 116 4,0 2,0 440 882 924 1720
57,73 6235/108  PH731_0050K202_0115 ME20 3500 3100 5000 <32 47 31 17 4,0 2,0 440 882 924 1720

57,73  6235/108  PH731_0050K202_0115 ME30 3500 3100 5000 <38 10 33 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
58,16 13377/230 PH731_0070K102_0083 ME10 3600 3300 5500 <19 094 @ 22 110 4,0 2,0 440 838 838 1604
58,16  13377/230 PH731_0070K102_0083 ME20 3600 3300 5500 =24 2.8 23 110 4,0 2,0 440 838 838 1604
60,00 60/1 PH731_0100K102_0060 ME10 3300 2800 5000 <19 1,1 22 105 3,5 1,5 350 575 575 1150
60,00 60/1 PH731_0100K102_0060 ME20 3300 2800 5000 =24 3,0 23 105 3,5 1,5 350 575 575 1150

64,74  1748/27  PH731_0070K102_0092 ME10 3600 3300 5500 <19 098 @ 22 110 4,0 2,0 440 868 868 1720
64,74  1748/27  PH731_0070K102_0092 ME20 3600 3300 5500 =24 29 23 110 4,0 2,0 440 868 868 1720

66,44 598/9 PH731_0100K102_0066 ME10 3600 3300 5500 <19 11 22 105 3,5 1,5 350 575 575 1150
66,44 598/9 PH731_0100K102_0066 ME20 3600 3300 5500 <24 2,9 23 105 3,5 1:5 350 575 575 1150
69,26  14405/208 PH731_0050K202_0140 ME10 3900 3500 5500 <19 1,1 30 116 4,0 2,0 440 882 924 1720
69,26  14405/208 PH731_0050K202_0140 ME20 3700 3500 5500 =32 4.6 31 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
69,26  14405/208 PH731_0050K202_0140 ME30 3500 3500 5000 <38 9,9 33 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
70,98  3549/50  PH731_0070K102_0100 ME10 4000 3800 6000 <19 086 @ 22 110 4,0 2,0 440 840 840 1604
70,98 3549/50  PH731_0070K102_0100 ME20 3700 3700 6000 <24 2.8 23 110 4,0 2,0 440 840 840 1604

80,96  1862/23  PH731_0070K102_0115 ME10 3600 3300 5500 <19 088 22 110 4,0 2,0 440 869 869 1720
80,96  1862/23  PH731_0070K102_0115 ME20 3600 3300 5500 <24 28 23 1M 4,0 2,0 440 869 869 1720

83,09  1911/23  PH731_0100K102_0083 ME10 3600 3300 5500 <19 093 22 105 35 {5 350 575 575 1150
83,09  1911/23  PH731_0100K102_0083 ME20 3600 3300 5500 <24 28 23 105 35 1,5 350 575 575 1150
87,35  2795/32  PH731_0050K202_0175 ME10 3900 3500 5500 =19 1,0 30 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
87,35  2795/32  PH731_0050K202_0175 ME20 3700 3500 5500 <32 4.4 31 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
87,35  2795/32  PH731_0050K202_0175 ME30 3500 3500 5000 <38 9,7 33 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
88,33 3003/34  PH731_0070K102_0125 ME10 4000 3800 6000 <19 079 @ 22 110 4,0 2,0 440 840 840 1604
88,33  3003/34  PH731_0070K102_0125 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 23 1M1 4,0 2,0 440 840 840 1604
92,49 17480/189 PH731_0100K102_0092 ME10 3600 3300 5500 <19 097 @ 22 105 3.5 1,5 350 575 575 1150
92,49 17480/189 PH731_0100K102_0092 ME20 3600 3300 5500 <24 29 23 105 315 1,5 350 575 575 1150

98,80 494/5 PH731_0070K102_0140 ME10 4000 3800 6000 <19 082 22 110 4,0 2,0 440 869 869 1720
98,80 494/5 PH731_0070K102_0140 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 23 1M1 4,0 2,0 440 869 869 1720

1157 2660/23  PH731_0100K102_0115 ME10 3600 3300 5500 <19 088 @ 22 105 3,5 1,5 350 575 575 1150
1157  2660/23  PH731_0100K102_0115 ME20 3600 3300 5500 <24 28 23 105 3,5 1,5 350 575 575 1150
1159 148351128 PH731_0050K202_0230 ME10 4000 3900 6500 <19 087 @ 30 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
1159  14835/128 PH731_0050K202_0230 ME20 3700 3700 6000 <32 43 31 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
1159  14835/128 PH731_0050K202_0230 ME30 3500 3500 5000 <38 9,6 33 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
17,0 171 PH731_0070K102_0165 ME10 4000 4000 7000 <19 0,74 22 110 4,0 2,0 440 840 840 1604
117,0 171 PH731_0070K102_0165 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 23 111 4,0 2,0 440 840 840 1604

122,9 2090117  PH731_0070K102_0175 ME10 4000 3800 6000 <19 0,77 @ 22 1M1 4,0 2,0 440 869 869 1720
1229 2090/17  PH731_0070K102_0175 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 23 1M1 4,0 2,0 440 869 869 1720
139,8 559/4 PH731_0050K202_0280 ME10 4000 3900 6500 <19 081 30 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
139,8 559/4 PH731_0050K202_0280 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 31 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
1411 2821/20  PH731_0070K102_0200 ME10 4000 4000 7000 =19 071 22 1M1 4,0 2,0 440 840 840 1604

1411 2821/20  PH731_0070K102_0200 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 23 1M1 4,0 2,0 440 840 840 1604
162,9 1140/7  PH731_0070K102_0230 ME10 4000 4000 7000 <19 072 22 111 4,0 2,0 440 869 869 1720
162,9 1140/7  PH731_0070K102_0230 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 23 1M 4,0 2,0 440 869 869 1720
1728  9675/56  PH731_0050K202_0350 ME10 4000 3900 6500 <19 0,76 30 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
1728 9675/56  PH731_0050K202_0350 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 31 17 4,0 2,0 440 882 924 1720

176,5  8827/50  PH731_0070K102_0250 ME10 4000 4000 7000 <19 068 @ 22 1M1 4,0 2,0 440 774 774 1401
176,5  8827/50  PH731_0070K102_0250 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 23 1M 4,0 2,0 440 774 774 1401
196,3 589/3 PH731_0070K102_0280 ME10 4000 4000 7000 =19 0,70 22 1M1 4,0 2,0 440 869 869 1720
196,3 589/3 PH731_0070K102_0280 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 23 1M 4,0 2,0 440 869 869 1720
2311 1849/8  PH731_0050K202_0460 ME10 4000 3900 6500 <19 071 30 17 4,0 2,0 440 882 924 1720

2311 1849/8  PH731_0050K202_0460 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 31 17 4,0 2,0 440 882 924 1720
232,7  11400/49  PH731_0100K102_0230 ME10 4000 4000 7000 <19 072 22 105 3,5 1,5 350 575 575 1150
232,7  11400/49  PH731_0100K102_0230 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 23 105 3,5 1,5 350 575 575 1150
2359  4719/20  PH731_0070K102_0340 ME10 4000 4000 7000 <19 063 @ 22 1M1 4,0 2,0 440 589 589 1064
2457 3686/15  PH731_0070K102_0350 ME10 4000 4000 7000 <19 068 @ 22 1M1 4,0 2,0 440 869 869 1720
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lexakt

Typ

PH731K (Myoco e = 924 Nm)

PH731_0070K102_0350 ME20
PH731_0050K202_0560 ME10
PH731_0100K102_0280 ME10
PH731_0100K102_0280 ME20
PH731_0070K102_0400 ME10
PH731_0070K102_0470 ME10
PH731_0100K102_0350 ME10
PH731_0100K102_0350 ME20
PH731_0070K102_0500 ME10
PH731_0070K102_0560 ME10
PH731_0100K102_0470 ME10
PH731_0070K102_0700 ME10
PH731_0100K102_0560 ME10

PH831_0040K302_0040 ME20
PH831_0040K302_0040 ME30
PH831_0050K302_0040 ME20
PH831_0050K302_0040 ME30
PH831_0050K302_0054 ME20
PH831_0050K302_0054 ME30
PH831_0070K202_0040 ME20
PH831_0070K202_0040 ME30
PH831_0050K302_0060 ME20
PH831_0050K302_0060 ME30
PH831_0070K202_0044 ME10
PH831_0070K202_0044 ME20
PH831_0070K202_0044 ME30
PH831_0070K202_0052 ME20
PH831_0070K202_0052 ME30
PH831_0050K302_0074 ME20
PH831_0050K302_0074 ME30
PH831_0100K202_0040 ME20
PH831_0100K202_0040 ME30
PH831_0070K202_0060 ME10
PH831_0070K202_0060 ME20
PH831_0070K202_0060 ME30
PH831_0050K302_0093 ME20
PH831_0050K302_0093 ME30
PH831_0070K202_0067 ME10
PH831_0070K202_0067 ME20
PH831_0070K202_0067 ME30
PH831_0070K202_0071 ME20
PH831_0070K202_0071 ME30
PH831_0100K202_0052 ME20
PH831_0100K202_0052 ME30
PH831_0050K302_0115 ME10
PH831_0050K302_0115 ME20
PH831_0050K302_0115 ME30
PH831_0070K202_0084 ME10
PH831_0070K202_0084 ME20
PH831_0070K202_0084 ME30
PH831_0100K202_0060 ME10
PH831_0100K202_0060 ME20
PH831_0100K202_0060 ME30
PH831_0070K202_0092 ME10
PH831_0070K202_0092 ME20
PH831_0070K202_0092 ME30
PH831_0100K202_0067 ME10
PH831_0100K202_0067 ME20
PH831_0100K202_0067 ME30
PH831_0050K302_0140 ME10
PH831_0050K302_0140 ME20
PH831_0050K302_0140 ME30

2457  3686/15
277,71  6665/24
2805  5890/21
2805  5890/21
2821 2821110
328,4 2299/7
3511 7372121
3511 7312121
352,2  35217/100
392,7 117813
4692  22990/49
490,2 2451/5
561,0  11780/21
PH831K (M cc.max = 1848 Nm)
16,00 16/1
16,00 16/1
20,00 2011
20,00 2011
26,88 215/8
26,88 215/8
28,00 28/1
28,00 28/1
30,00 301
30,00 30/1
30,55 336/11
30,55 336/11
30,55 336/11
36,24 14749/407
36,24  14749/407
36,96  2365/64
36,96  2365/64
40,00 40/1
40,00 40/1
42,00 421
42,00 421
42,00 421
46,34 5375/116
46,34 5375/116
46,78  15953/341
46,78 = 15953/341
46,78  15953/341
49,83 14749/296
49,83  14749/296
51,77 21070/407
51,77 21070/407
58,06  1161/20
58,06  1161/20
58,06  1161/20
58,78  17458/297
58,78  17458/297
58,78  17458/297
60,00 60/1
60,00 60/1
60,00 60/1
64,33  15953/248
64,33 15953/248
64,33  15953/248
66,83  22790/341
66,83  22790/341
66,83 22790/341
69,68  7525/108
69,68  7525/108
69,68  7525/108
70,51 20167/286

PH831_0070K202_0100 ME10

Nimaxos

EL1,2

[min~"] [min™"] [min~] [mm] [kgem?] [kg]

3700
4000
4000
3700
4000
4000
4000
3700
4000
4000
4000
4000
4000

2700
2700
2700
2700
2700
2700
3000
3000
2700
2700
3000
3000
3000
3000
3000
2700
2700
3000
3000
3000
3000
3000
3200
3200
3500
3500
3500
3000
3000
3000
3000
3200
3200
3200
3500
3500
3500
3000
3000
3000
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3900

EL34,56

3700
3900
4000
3700
4000
4000
4000
3700
4000
4000
4000
4000
4000

2300
2300
2300
2300
2300
2300
2600
2600
2300
2300
2600
2600
2600
2600
2600
2300
2300
2600
2600
2600
2600
2600
2800
2800
3100
3100
3100
2600
2600
2600
2600
2800
2800
2800
3100
3100
3100
2600
2600
2600
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3500

Nimaxze

6000
6500
7000
6000
7000
7000
7000
6000
7000
7000
7000
7000
7000

4000
4000
4000
4000
4000
4000
4500
4500
4000
4000
4500
4500
4500
4500
4500
4000
4000
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
5000
5000
5000
4500
4500
4500
4500
4500
4500
4500
5000
5000
5000
4500
4500
4500
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5500

o

di

2,6
0,66
0,70

2,6
0,62
0,63
0,68

2,6
0,62
0,62
0,63
0,62
0,62

11
16
10
15
78
13
7,0
12
8,0
13
3,2
6,6
12
6,0
11
7,0
12
6.7
12
2,6
6,0
1"
6,1
1
1,9
53
11
5.6
11
58
11
2,1
5,5
1
1,5
4.9
10
24
58
"
1,7
5.1
10
1,8
52
1
17
5,1
10
1,3
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C,

[Nm/

arcmin]

1M1
17
105
105
1M1
1M1
105
105
1M1
1M
105
1M1
105

180
183
239
243
242
243
242
243
242
244
235
243
244
243
244
243
244
259
259
240
244
244
244
244
241
244
245
244
245
259
260
242
244
245
242
245
245
257
259
260
243
245
245
258
260
260
243
244
245
243

Ag,

4,0
4,0
3,5
3,5
4,0
4,0
35
3,5
4,0
4,0
3,5
4,0
3,5

4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
3,5
3,5
4,0
4,0
35
3,5
35
3,5
3,5
4,0
4,0
3,5
815
35
35
3,5
4,0
4,0
3,5
3,5
3,5
3,5
35
35
35
4,0
4,0
4,0
3,5
3,5
3,5
3,5
35
35
35
35
35
3,5
3,5
3,5
4,0
4,0
4,0
35

Az

2,0
2,0
1,5
1,5
2,0
2,0
1,5
1.5
2,0
2,0
1,5
2,0
1,5

2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
1,5
1,5
2,0
2,0
1,5
1,5
1:5
1,5
1,5
2,0
2,0
1,5
1,5
1,5
{5
1,5
2,0
2,0
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
18
149
2,0
2,0
2,0
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
18
149
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
2,0
2,0
2,0
18

MZN

440
440
350
350
413
440
350
350
336
440
350
440
350

782
782
978
978
1079
1079
782
782
1100
1100
683
805
805
852
852
1100
1100
850
850
895
895
895
1100
1100
910
928
928
947
947
850
850
1100
1100
1100
1000
1000
1000
850
850
850
1000
1000
1000
850
850
850
1100
1100
1100
1000

Mzacc

[arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm]

869
882
575
575
496
819
575
575
403
690
575
561
575

894
1174
117
1467
1502
1502
1173
1173
1676
1679
683
1207
1207
1278
1278
1800
1800
1392
1392
939
1342
1342
1848
1848
1046
1391
1391
1421
1421
1392
1392
1298
1848
1848
1314
1478
1478
1341
1392
1392
1438
1478
1478
1392
1392
1392
1558
1848
1848
1478

MZaccHT

[Nm]

869
915
575
575
496
819
575
575
403
690
575
561
575

894
1174
117
1467
1502
1502
1173
1173
1676
1679
683
1207
1207
1278
1278
1800
1800
1392
1392
939
1342
1342
1848
1848
1046
1391
1391
1421
1421
1392
1392
1298
1848
1848
1314
1478
1478
1341
1392
1392
1438
1478
1478
1392
1392
1392
1558
1848
1848
1478

M2NOT

[Nm]

1720
1407
1150
1150
896
1482
1150
1150
728
1248
1150
1014
1150

1212
2017
1516
3646
2037
2037
2122
2122
2273
3646
926
2315
2315
2746
2746
2801
2801
2784
2784
1273
29017
29017
3512
3512
1419
2917
2917
2917
2917
2784
2784
1760
3646
3646
1782
2917
2917
1819
2784
2784
1951
2017
2017
2027
2784
2784
2113
3646
3646
2138
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13.2 Auswahltabellen 13 Planetenwinkelgetriebe PHK

i lexakt Typ Nimaxos MNinazs G Ji m C, Ag, AOres My Mpee Mascour  Maor

EL1,2 EL34,56

[min™] [min™"] [min™"] [mm] [kgem?] [kg] [Nm/ [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]
70,51 20167/286 PH831_0070K202_0100 ME20 3700 3500 5500 <32 47 49 245 Bi5) 1,5 1000 1478 1478 2917
70,51 20167/286 PH831_0070K202_0100 ME30 3500 3500 5000 <38 10 51 245 315 1,5 1000 1478 1478 2917
80,82  8729/108 PH831_0070K202_0115 ME10 3500 3100 5000 <19 14 48 244 35 1,5 1000 1478 1478 2450
80,82  8729/108 PH831_0070K202_0115 ME20 3500 3100 5000 <32 48 49 245 35 1,5 1000 1478 1478 2917
80,82  8729/108 PH831_0070K202_0115 ME30 3500 3100 5000 <38 10 51 245 815 1,5 1000 1478 1478 2917
83,97  24940/297 PH831_0100K202_0084 ME10 3500 3100 5000 <19 1,5 48 259 35 1,5 850 1392 1392 2546
83,97  24940/297 PH831_0100K202_0084 ME20 3500 3100 5000 <32 49 49 260 35 {5 850 1392 1392 2784
83,97 24940/297 PH831_0100K202_0084 ME30 3500 3100 5000 <38 10 51 260 3.5 1.5 850 1392 1392 2784

86,47  7955/92  PH831_0050K302_0175 ME10 3500 3100 5000 <19 14 53 244 4,0 2,0 1100 1848 1848 2621
86,47  7955/92  PH831_0050K302_0175 ME20 3500 3100 5000 <32 48 54 245 4,0 2,0 1100 1848 1848 3646

86,47  7955/92  PH831_0050K302_0175 ME30 3500 3100 5000 <38 10 56 245 4,0 2,0 1100 1848 1848 3646
88,94  3913/44  PH831_0070K202_0125 ME10 3900 3500 5500 <19 1,1 48 244 3,5 1,5 1000 1478 1478 2696
88,94  3913/44  PH831_0070K202_0125 ME20 3700 3500 5500 =32 45 49 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 2917
88,94  3913/44  PH831_0070K202_0125 ME30 3500 3500 5000 <38 9.8 51 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
91,90 11395/124 PH831_0100K202_0092 ME10 3500 3100 5000 =19 1,6 48 259 3,5 1,5 850 1392 1392 2784
91,90 11395/124 PH831_0100K202_0092 ME20 3500 3100 5000 <32 5,0 49 260 35 1,5 850 1392 1392 2784
91,90 11395/124 PH831_0100K202_0092 ME30 3500 3100 5000 <38 10 51 260 35 {5 850 1392 1392 2784
96,96 20167/208 PH831_0070K202_0140 ME10 3900 3500 5500 <19 1,2 48 244 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
96,96 20167/208 PH831_0070K202_0140 ME20 3700 3500 5500 <32 4.6 49 245 3,5 1:5 1000 1478 1478 2917
96,96  20167/208 PH831_0070K202_0140 ME30 3500 3500 5000 <38 9,9 51 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
1155  6235/54  PH831_0100K202_0115 ME10 3500 3100 5000 =19 13 48 259 3,5 1,5 850 1392 1392 2784
1155 6235/54  PH831_0100K202_0115 ME20 3500 3100 5000 <32 47 49 260 3,5 1,5 850 1392 1392 2784
1155  6235/54  PH831_0100K202_0115 ME30 3500 3100 5000 =38 10 51 260 3,5 1,5 850 1392 1392 2784
116,5 279524  PH831_0050K302_0230 ME10 3800 3500 6000 <19 1,1 53 244 4,0 2,0 1100 1848 1848 3358

116,5 279524  PH831_0050K302_0230 ME20 3700 3500 6000 =32 45 54 245 4,0 20 1100 1848 1848 3646
116,5 279524  PH831_0050K302_0230 ME30 3500 3500 5000 <38 9,9 56 245 4,0 20 1100 1848 1848 3646

118,0  20769/176 PH831_0070K202_0170 ME10 4000 3900 6500 <19 092 48 245 35 {5 1000 1478 1478 2917
118,0  20769/176 PH831_0070K202_0170 ME20 3700 3700 6000 <32 43 49 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
118,0 20769/176 PH831_0070K202_0170 ME30 3500 3500 5000 =38 9,6 51 245 3,5 1:5 1000 1478 1478 2917
1223 3913/32  PH831_0070K202_0175 ME10 3900 3500 5500 <19 1,0 48 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
1223 3913/32  PH831_0070K202_0175 ME20 3700 3500 5500 =32 4.4 49 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 2917
1223 3913/32  PH831_0070K202_0175 ME30 3500 3500 5000 <38 9,7 51 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
138,5 14405/104 PH831_0100K202_0140 ME10 3900 3500 5500 =19 1,2 48 260 3,5 1,5 850 1392 1392 2784
138,5 14405/104 PH831_0100K202_0140 ME20 3700 3500 5500 =32 4,6 49 260 3.5 1,5 850 1392 1392 2784
138,5 14405/104 PH831_0100K202_0140 ME30 3500 3500 5000 <38 9,9 51 260 315 1,5 850 1392 1392 2784

1394 178451128 PH831_0050K302_0280 ME10 3800 3500 6000 <19 1,0 53 244 4,0 20 1100 1848 1848 3646
1394 17845/128 PH831_0050K302_0280 ME20 3700 3500 6000 =32 4.4 54 245 4,0 20 1100 1848 1848 3646
1394 178451128 PH831_0050K302_0280 ME30 3500 3500 5000 <38 9,7 56 245 4,0 20 1100 1848 1848 3646

142,3  7826/55  PH831_0070K202_0200 ME10 4000 3900 6500 <19 085 48 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 2917
1423  7826/55  PH831_0070K202_0200 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 49 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
162,3 20769/128 PH831_0070K202_0230 ME10 4000 3900 6500 <19 088 48 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 2917
162,3  20769/128 PH831_0070K202_0230 ME20 3700 3700 6000 <32 43 49 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
162,3  20769/128 PH831_0070K202_0230 ME30 3500 3500 5000 =38 9,6 51 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 2917
1737 451526  PH831_0050K302_0350 ME10 3800 3500 6000 <19 090 @ 53 245 4,0 2,0 1100 1848 1848 3646
173,7 451526  PH831_0050K302_0350 ME20 3700 3500 6000 <24 28 54 245 4,0 2,0 1100 1848 1848 3646
1747 279516 PH831_0100K202_0175 ME10 3900 3500 5500 <19 1,0 48 260 35 18 850 1392 1392 2784
1747 2795116 PH831_0100K202_0175 ME20 3700 3500 5500 =32 4.4 49 260 35 1,5 850 1392 1392 2784
1747 279516 PH831_0100K202_0175 ME30 3500 3500 5000 <38 9,7 51 260 3,5 1,5 850 1392 1392 2784
1759 193511  PH831_0070K202_0250 ME10 4000 3900 6500 <19 0,78 48 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 2917
1759 193511  PH831_0070K202_0250 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 49 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
195,7  3913/20  PH831_0070K202_0280 ME10 4000 3900 6500 <19 082 48 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 2917
1957 3913/20  PH831_0070K202_0280 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 49 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
2311 1849/8  PH831_0050K302_0460 ME10 3800 3500 6000 <19 080 53 245 4,0 2,0 1100 1848 1848 3585
2311 1849/8  PH831_0050K302_0460 ME20 3700 3500 6000 <24 2,7 54 245 4,0 2,0 1100 1848 1848 3585
231,8  14835/64 PH831_0100K202_0230 ME10 4000 3900 6500 <19 087 48 260 35 1,5 850 1392 1392 2784
2318  14835/64 PH831_0100K202_0230 ME20 3700 3700 6000 <32 43 49 260 35 18 850 1392 1392 2784
2318 14835/64 PH831_0100K202_0230 ME30 3500 3500 5000 <38 9,6 51 260 3,5 {5 850 1392 1392 2784
2353 12043/55 PH831_0070K202_0340 ME10 4000 3900 6500 <19 0,72 @ 48 245 3,5 1,5 1000 1242 1242 2246
2353  12043/55 PH831_0070K202_0340 ME20 3700 3700 6000 <24 2,6 49 245 3,5 1,5 1000 1242 1242 2246
2419 1935/8  PH831_0070K202_0350 ME10 4000 3900 6500 <19 0,76 @ 48 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 = 2917
2419 1935/8  PH831_0070K202_0350 ME20 3700 3700 6000 <24 2,7 49 245 3,5 1,5 1000 1478 1478 2917
2785 12255/44  PH831_0050K302_0560 ME10 3800 3500 6000 <19 0,75 @ 53 245 4,0 2,0 1100 1525 1525 = 2757
2785  12255/44  PH831_0050K302_0560 ME20 3700 3500 6000 <24 2,6 54 245 4,0 2,0 1100 1525 1525 2757
279,5 55912 PH831_0100K202_0280 ME10 4000 3900 6500 <19 081 @ 48 260 35 1,5 850 1392 1392 2784
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lexakt

Typ

PHB31K (Mocs mpc = 1848 Nm)

2795
282,8
323,6
323,6
345,5
345,5
353,4
388,8
462,3
462,3
486,0
555,4

55912
9331/33
12943/40
12943/40
9675/28
9675/28
46655/132
9331/24
1849/4
1849/4
46655/96
6665/12

PH831_0100K202_0280 ME20
PH831_0070K202_0400 ME10
PH831_0070K202_0460 ME10
PH831_0070K202_0460 ME20
PH831_0100K202_0350 ME10
PH831_0100K202_0350 ME20
PH831_0070K202_0500 ME10
PH831_0070K202_0560 ME10
PH831_0100K202_0460 ME10
PH831_0100K202_0460 ME20
PH831_0070K202_0690 ME10
PH831_0100K202_0560 ME10

PHIAK (Myu00.m = 5000 Nm)

32,54
32,54
40,60
40,60
48,80
48,80
60,90
60,90
76,85
76,85
96,56
96,56
96,56
116,1
116,1
116,1
146,1
146,1
146,1
193,8
193,8
193,8
231,2
231,2
289,0
289,0
387,3
387,3
465,6

17081/525
17081/525
203/5
203/5
17081/350
17081/350
609/10
609/10
1537/20
1537/20
26071/270
26071/270
26071/270
27869/240
27869/240
27869/240
11687/80
11687/80
11687/80
62031/320
62031/320
62031/320
8091/35
8091/35
8091/28
8091/28
25172/65
25172/65
26071/56

PH941_0040K513_0081 ME30
PH941_0040K513_0081 ME40
PH941_0040K513_0100 ME30
PH941_0040K513_0100 ME40
PH941_0060K513_0081 ME30
PH941_0060K513_0081 ME40
PH941_0060K513_0100 ME30
PH941_0060K513_0100 ME40
PH941_0060K513_0130 ME30
PH941_0060K513_0130 ME40
PH941_0060K513_0160 ME20
PH941_0060K513_0160 ME30
PH941_0060K513_0160 ME40
PH941_0060K513_0195 ME20
PH941_0060K513_0195 ME30
PH941_0060K513_0195 ME40
PH941_0060K513_0240 ME20
PH941_0060K513_0240 ME30
PH941_0060K513_0240 ME40
PH941_0060K513_0320 ME20
PH941_0060K513_0320 ME30
PH941_0060K513_0320 ME40
PH941_0060K513_0390 ME20
PH941_0060K513_0390 ME30
PH941_0060K513_0480 ME20
PH941_0060K513_0480 ME30
PH941_0060K513_0650 ME20
PH941_0060K513_0650 ME30
PH941_0060K513_0780 ME20

PH1041K (e mas = 7500 Nm)

48,64
48,64
48,64
75,77
75,77
75,77
95,21
95,21
95,21
114,0
114,0
114,0
114,0
144,0
144,0
144,0
191,1
1911
191,1
1911
2299

255285/5248
255285/5248
255285/5248
9699/128
9699/128
9699/128
54839/576
54839/576
54839/576
51057/448
51057/448
51057/448
51057/448
73749/512
73749/512
73749/512
391437/2048
391437/2048
391437/2048
391437/2048
470859/2048

PH1041_0060K613_0081 ME30
PH1041_0060K613_0081 ME40
PH1041_0060K613_0081 ME50
PH1041_0060K613_0125 ME30
PH1041_0060K613_0125 ME40
PH1041_0060K613_0125 ME50
PH1041_0060K613_0160 ME30
PH1041_0060K613_0160 ME40
PH1041_0060K613_0160 MES50
PH1041_0060K613_0190 ME20
PH1041_0060K613_0190 ME30
PH1041_0060K613_0190 ME40
PH1041_0060K613_0190 ME50
PH1041_0060K613_0240 ME30
PH1041_0060K613_0240 ME40
PH1041_0060K613_0240 ME50
PH1041_0060K613_0320 ME20
PH1041_0060K613_0320 ME30
PH1041_0060K613_0320 ME40
PH1041_0060K613_0320 ME50
PH1041_0060K613_0380 ME20

Nimaxos

EL1,2

[min~"] [min™"] [min~] [mm] [kgem?] [kg]

3700
4000
4000
3700
4000
3700
4000
4000
4000
3700
4000
4000

1900
1900
1900
1900
1900
1900
1900
1900
2300
2300
2300
2300
2300
2800
2800
2800
2800
2800
2800
3400
3400
3000
3400
3400
3400
3400
3400
3400
3400

1800
1800
1800
2200
2200
2200
2200
2200
2200
2600
2600
2600
2500
2600
2600
2500
3100
3100
3000
2500
3100

EL34,56

3700
3900
3900
3700
3900
3700
3900
3900
3900
3700
3900
3900

1800
1800
1800
1800
1800
1800
1800
1800
2200
2200
2200
2200
2200
2500
2500
2500
2500
2500
2500
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000

1700
1700
1700
2000
2000
2000
2000
2000
2000
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2800
2800
2800
2500
2800

Nimaxze

6000
6500
6500
6000
6500
6000
6500
6500
6500
6000
6500
6500

3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3600
3600
3600
3600
3600
4200
4200
4200
4200
4200
4200
5000
5000
4500
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000

3000
3000
3000
3500
3500
3500
3500
3500
3500
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4500
4500
4500
4000
4500

o

<38
<48
<60
<38
<48
<60
<38
<48
<60
<32
<38
<48
<60
<38
<48
<60
<32
<38
<48
<60
<32

di

2,7
0,67
0,71

2,6
0,76

2,7
0,65
0,66
0,71

2,6
0,64
0,66

7,0

6,0
11

5,5
1
5,0
10
47
10
3,0

135
140
148
135
140
148
135
140
148
133
135
140
148
135
140
148
133
135
140
148
133
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C,

[Nm/

arcmin]

260
245
245
245
260
260
245
245
260
260
245
260

521
520
522
522
727
726
728
728
729
728
728
729
729
728
729
729
729
730
730
729
730
730
730
730
730
730
730
730
730

1201
1202
1205
1206
1206
1207
1207
1207
1208
1205
1208
1208
1209
1209
1209
1209
1208
1209
1209
1209
1209

Ag,

Az

MZN

Mzacc

[arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm]

3,5
3,5
3,5
3,5
815
35
35
3,5
35
3,5
3,5
3,5

45
45
45
45
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0

4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0

1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1.5
1:5
1,5
1,5
1,5

25
25
25
25
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0

850
776
1000
1000
850
850
647
1000
850
850
889
850

2758
2758
2884
2884
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000

5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000

1392
931

1478
1478
1392
1392
776
1281
1392
1392
1067
1392

3840
3840
3840
3840
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000

7144
7500
7500
7500
7500
7500
7500
7500
7500
6273
7500
7500
7500
7500
7500
7500
7500
7500
7500
7500
7500

MZaccHT

[Nm]

1392
931

1478
1478
1392
1392
776

1281
1392
1392
1067
1392

3840
3840
3840
3840
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000
5000

M2NOT

[Nm]

2784
1432
2917
2917
2784
2784
1343
1970
2784
2784
1847
2784

6480
6480
7500
7500
9720
9720
10000
10000
10000
10000
7209
10000
10000
8669
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
8724

9689
15000
15000
15000
15000
15000
15000
15000
15000
8508
15000
15000
15000
15000
15000
15000
12521
15000
15000
15000
13589
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i lexakt Typ Nimaxos MNinazs G Ji m C, Ag, AOres My Mpee Mascour  Maor

EL1,2 EL34,56

[min™] [min™"] [min™"] [mm] [kgem?] [kg] [Nm/ [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]
229,9 470859/2048 PH1041_0060K613_0380 ME30 ~ 3100 2800 4500 <38 12 135 1209 4,0 - 5000 7500 - 15000
2299 470859/2048 PH1041_0060K613_0380 ME40 3000 2800 4500 <48 34 140 1209 4,0 - 5000 7500 - 15000
229,9 470859/2048 PH1041_0060K613_0380 MES0 ~ 2500 2500 4000 <60 63 148 1209 4,0 - 5000 7500 - 15000
2864 119133/416 PH1041_0060K613_0480 ME20 3100 2800 4500 <32 59 [133 1209 4,0 - 5000 7500 - 14337
2864 119133/416 PH1041_0060K613_0480 ME30 ~ 3100 2800 4500 <38 11 135 1209 4,0 - 5000 7500 - 14337
382,3 391437/1024 PH1041_0060K613_0640 ME20 3100 2800 4500 <32 52 133 1209 4,0 - 5000 7500 - 15000
382,3 391437/1024 PH1041_0060K613_0640 ME30 3100 2800 4500 <38 10 135 1210 4,0 - 5000 7500 - 15000
456,8 380091/832 PH1041_0060K613_0760 ME20 3100 2800 4500 <32 49 133 1210 4,0 - 5000 7500 - 15000
456,8 380091/832 PH1041_0060K613_0760 ME30 ~ 3100 = 2800 4500 <38 10 135 1210 4,0 - 5000 7500 - 15000
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13.3 MaRzeichnungen 13 Planetenwinkelgetriebe PHK

13.3 Mafdzeichnungen
In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.

i2 k1

ci H
f1 h

©
sf x tf
>

b1
bf
df

|

I

\

|

|

al

[ d2 ©
0 N
g L I O st I T 11
T L ———
L& s6
b6
€6
a6
PH5 PH7/PH8 PH9/PH10



https://configurator.stoeber.de/de-DE/

MaRe Getriebe

Typ
PH531_K102_
PH731_K102_
PH731_K202_
PH831_K202_
PH831_K302_
PH941_K513_
PH1041_K613_

Typ

PH531_K102_
PH731_K102_
PH731_K202_
PH831_K202_
PH831_K302_
PH941_K513_
PH1041_K613_

a1
145
179
179
247
247
300
330

b1
110,
140,,
140,,
200,
200,
255,
285,

098

098

098

098
2140

Zbf
80
100,
1007
160,
160,
180,
200,,

ME10

124
124
143
143
163

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

PH_K_ME10
PH_K_ME20
PH_K_ME30
PH_K_ME40
PH_K_ME50

b6
95H7
110%
1301
180"
18017

cl

10
10
12
12
18
20

36
36
46
46
53

Jeb
115
130
165
215
215

adf  Jel Def
40" 135 63
50 168 80
50" 168 80
80" 233 125
80" 233 125
90" 280 140
95% 310 160
ME20
m
0115 128
0115 128
a115 147
a115 147
0115 167
2160 172
2160 191
Zd2max

19

32

38

48

60

12
12
12
15
15
20
20

36
36
46
46
53
15
18

60
60
65
65
75
160
190

15
41
53
62
82
86

160
160
190
190
213
260
310

0145
0145
0145
0145
2200

29
38
38
50
50
66
75

Ca6
100
120
150
204
230

23
32
32
42
42
55
60
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k1
180,0
183,0
211,0
246,0
259,5
292,5
318,5

c
21
24
26
35
43

@ 0 O o O

12
10

m1
72,5
89,5
89,5
123,5
123,5
150,0
165,0

(o]
124,0
127,0
141,0
176,0
183,5
196,5
2150

ME40

0190
0190

c6
61,0
74,0
86,0
123,0
1245

177
196

r
0,020
0,025
0,025
0,030
0,030
0,030
0,040

f6
4,0
4,0
5,5
55
6,0

s
515
6,6
6,6
9,0
9,0
13,5
13,5

3,0
3.5
45
55
5,0

s7

M10
M10
M8
M10

MES0

210

sf
M6
M8
M8
M10
M10
M16
M20

s6

M8
M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

tf
11
14
14
18
18
24
28

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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13.4 Typenbezeichnung 13 Planetenwinkelgetriebe PHK

13.4 Typenbezeichnung

13.4.1

Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
PH 7 3 1 S

Erkldrung

Code Bezeichnung

PH Typ

7 GroRe

3 Generation

4

1 Stufen

S Gehduse

F Welle

S Lager

Vv

S Drehspiel

R

0100 Ubersetzungskennzahl Abtrieb
(ix10)

K102VF  Eintrieb

0115 Ubersetzungskennzahl Eintrieb
(i x 10 gerundet)

ME20 Motoradapter

MQ

MB*

Um die Typenbezeichnung zu vervolistindigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

S S 0100 K102VF

Ausfiihrung
Planetengetriebe

7 (Beispiel)
Generation 3
Generation 4

1-stufig

Standard
Flanschwelle
Standardlagerung
Verstarkte Lagerung (PH3 - PH5)
Standard

Reduziert (PH3 - PH9)
i =10 (Beispiel)

Winkelgetriebe K1 (Beispiel)
i=11,57 (Beispiel)

Motoradapter ME20 (Beispiel)

mit EasyAdapt-Kupplung
Motoradapter quadratisch

mit spielfreier Steckkupplung
Motoradapter ServoStop mit Bremse

f6

®eb
?bé

Motortyp oder Motorabmessungen:

®d2

15

0115

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

Einbaulage, siehe Kapitel [ 13.5.5]

Position Zugang Klemmschraube, siehe Kapitel [ 13.5.7]

Abtrieb Getriebeseite 3 oder 4, siehe Kapitel [

13.5.5]

Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [ 13.6.4]

ME20

Bei Reversierbetrieb der Abtriebswelle von * 20 ° bis + 90 ° und horizontalem Einbau beachten Sie das

Kapitel [ 13.6.5]

Ritzelsicherung flir Motoradapter (Option)

Doppelte Abdichtung fiir Motoradapter ME (Option)

! Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse 1D 443234,
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13.4.2 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-
ldutert.

&
[=iy:

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
1~ sToBER Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
Made in Germany

o

O
2 -—K913AF0320ME40 - —"
3-—i=32,12 110-165-48 18/34 — 8
4-—O0il: VG220  Volume=21,0 9
5 -+—SN: 10080005 CD: 48283012345 10

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Schmierstoffspezifikation

Serialnummer des Getriebes

QR-Code (Link zu Produktinformationen)

MaRe des Motoradapters (Passrand/Lochkreis/Motorwellendurchmesser)
Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)

© 00 N O U1 B W N -

Schmierstofffiillmenge

[y
o

Kundenspezifische Daten

13.5 Produktbeschreibung

13.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter ME zum Anbau Motoradapter MB zum Anbau Synchron-Servomotor EZ Motoradapter MB + Synchron-
von Synchron-Servomotoren von Synchron-Servomotoren Servomotor EZ

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 443234 _de Katalog ID 442437_de Katalog ID 443311_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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13.5 Produktbeschreibung 13 Planetenwinkelgetriebe PHK

13.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

Einfacher und schneller Motoranbau

Robuste, patentierte Klemmkupplung mit Spreizfunktion

Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

Ausgewuchtet flr ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
GroRRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -ldngen

Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

13.5.3 Motoradapter quadratisch mit spielfreier Steckkupplung (MQ)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der spielfreien Steckkupplung (Klauenkupplung).

Eigenschaften:

Einfacher und schneller Motoranbau

Demontage des Motors in jeder beliebigen Stellung moglich

Mit integriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

Ausgewuchtet fiir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 2: Spielfreie Steckkupplung

Alle technischen Daten und Kombinationen mit unseren Getrieben finden Sie unter https://configurator.sto-

eber.de/de-DE/.

13.5.4 Einbaubedingungen

Die in diesem Katalog angegebenen Drehmomente und Krafte gelten unter folgenden Bedingungen:

Bei einer maschinenseitigen Befestigung der Flanschwelle und des Getriebegehduses mit Schrauben der
Festigkeitsklasse 12.9

Wenn die Getriebegehduse am Passrand gb1 eingepasst werden. Die maschinenseitige Passung muss
H7 sein.

Wenn die Flanschwelle mit dem Verbindungselement am Passrand gbf oder gdf eingepasst wird
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13.5.5 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-

te definiert.

PH5K1 - PH8K3
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PHIKS - PH10K6

Da die Schmierstofffiillmenge der Getriebe von der Einbaulage abhangt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

13.5.6 Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fiillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten Gibernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.

13.5.7 Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4

Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)
180°

Geben Sie Abweichungen fir Ihr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.
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13.5.8 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <90°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 3-stufig 93 %

Nger 4-stufig 92%

Schutzart? IP65

13.5.9 Drehrichtung

Abtrieb Seite 4 Abtrieb Seite 3

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

13.6 Projektierung

Projektieren Sie Ihre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklédrung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

2Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten. 287
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13.6.1 Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.

Entnehmen Sie die Werte fUr i, Nyy.008 Nimaxzer Maace (Maaceir D€I reduziertem Drehspiel), M,y und M, den
Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB;, fB,,, fB, und fB,; den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.

op’
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-

tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

n =

2m*

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3
M, ..

.-
-1

3
M,

My |-t o [

+...+|n

|n2m,1*
2eq* T

2m,n*

M

2m,n* n*

Betriebsfaktoren

Betriebsart

GleichmaRiger Dauerbetrieb
Zyklusbetrieb

Zyklusbetrieb reversierende Last

Laufzeit

Tagliche Laufzeit <8 h
Tagliche Laufzeit < 16h
Tagliche Laufzeit <24 h

Zyklusbetrieb
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h)
> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h)

fB,,
1,00
1,25

1,40

B,
1,00
1,15
1,20

-
1,00
1,15
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Temperatur B,

Motorkiihlung Umgebungstemperatur

Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15

Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25

Hinweise

e Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von <90 °C darf nicht iberschritten werden, da dies zur Be-

schadigung des Getriebes fiihren kann.

13.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:

e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog
e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. <100 min™ (F,..x = Faa1005 Farean = Faradi00s Moy = Magaco)
e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt

werden

Zulassige Wellenbelastungen Standardlagerung S

Typ Z; Faaxt00 Faradi00 P M0 M ace Co

[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]

PH3 62,5 1650 1613 1613 101 101 75
PH4 83,0 2150 3095 3571 257 296 192
PH5 97,0 4150 4536 4897 440 475 429
PH7 86,0 6150 17045 17045 1466 1466 500
PH8 125,5 10050 27778 27778 3486 3486 1550
PH9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500
PH10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500

Zuldssige Wellenbelastungen verstarkte Lagerung V

Typ Z; Faax100 Farad100 Frad,ace Moi100 Mo ace Cu
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]
PH3 66,5 2200 2250 2250 150 150 80
PH4 88,5 2900 4000 4000 354 354 217
PH5 104,0 5000 5500 5500 572 572 478

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F F M
anXN — 2ax100 F2radN — 2rad100 Msz — 2k100
3 n2m* 3 an* 3 n2m*
100 min™ 100 min-" 100 min™

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraqi00 UNd M0 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-

pitel.


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

13 Planetenwinkelgetriebe PHK 13.6 Projektierung

-F 2ax +F 2ax

y2

+F 2rad

-F 2rad

Abb. 3: Kraftangriffspunkte

Die zuldssigen Radialkréfte kdnnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte dirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht tibersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0).

M — 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc* : (XZ + ZZ)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften missen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kénnen Sie die zulassigen Krafte und Momente flr F,,,;q0,
Frad100 UNA My100 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* : tn* : MZk,acc,n*
My eq =
o A o0, |-t
n2m,1* P 2mn* | Lne
3 3
F -3 |n2m,1* ' t1* : F2rad,acc,1* + "'+|n2m,n* ' tn* : F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
|n2my1* b+ ...+|n2myn* -

Fiir die Lagerlebensdauer Ly, gilt (ED,, < 40 %):
Lyon > 10000 h bei 1 < My, /M, < 1,25
Lyor > 20000 h bei 1,25 < M, /M,,. < 1,5

Ly, > 30000 h bei 1,5 < My, /My«
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

L, >L —40%
10h 10h(ED;y=40%)
10 ED10
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13.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
ME10 25
ME20 60
ME30 125
ME40 250
MES50 600

13.6.4 Empfehlung Radialwellendichtringe

Fur eine Einschaltdauer > 60 % und bei hdheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-
alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestandigkeit in Olen und Fetten

e Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Uber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.
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13.6.5 Reversierbetrieb

Um die Schmierung der umlaufenden Verzahnungsteile bei zyklischem Reversierbetrieb von + 20° bis + 90°
am Abtrieb zu gewahrleisten, achten Sie beim horizontalen Einbau des Getriebes unbedingt auf die Stellung
der Abtriebswelle, wie sie in untenstehenden Bildern gezeigt wird.

Die Bilder zeigen die Mittellage des Reversierbetriebs.

Zyklischer Reversierbetrieb < + 20° auf Anfrage.

BaugroRe 3 - 10

1 Lage der Markierung: unten

Bitte beachten Sie, dass das Lochbild je nach BaugroRe des Planetengetriebes unterschiedlich sein kann.

13.7 \Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation

ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren PH53K — PH83K, PH94K — 443358 de
PH104K
Betriebsanleitung Explosionsgeschitzte Servowinkelgetriebe KL/KS/PHK/  443005_de
PHKX/PHQK/PK/PKX
Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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Planetenwinkelgetriebe

14.1 ubersicht Technische Daten
i 22 -2242
Quattro Power Prazisions- My, 316 — 43000 Nm
Planetenwinkelgetriebemotoren Ad, 1,5 — 4 arcmin
Merkmale Neet 90-93%
Leistungsdichte 2. 8. 2.8.8.9
Drehspiel 2.8.8.9.0.¢
Preisklasse (33333
Wellenbelastung 2.0.8.9.0.¢
Laufruhe Kk ke v
Verdrehsteifigkeit 2.0.8.9.0.¢
Massentragheitsmoment 2.8.8. 0. 0¢
Schragverzahnung v
Wartungsfrei v
Hohe Leistungsdichte v
Dauerbetrieb ohne Kiihlung v
Steife Abtriebslager durch Vorspannung v
Abtriebslager verstarkt (PHQ4 - PHQ5) v (Option)
Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v
bar

Legende % vrvcvcys gut | %k k %k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium
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14.2 Auswahltabellen

lexakt

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhohen bis 1000 m tGber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].
Typ (s Do | Chem 9 m C, Ao, AQpey My | Mo Mycour Moyor
EL1,2 EL3,4,5,6
[min="] [min~*] [min~"] [mm] [kgem?] [kg] [Nm/ [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm]  [Nm]

arcmin]

PHQ531K (Myscq o = 550 Nm)

22,00 2211
22,00 221
30,62 8360/273
30,62 8360/273
33,00 331
33,00 331
36,54 3289/90
36,54 3289/90
45,70  21021/460
45,70 21021/460
50,87 9614/189
50,87 9614/189
55,77 5577/100
55,77 5577/100
63,61 1463/23
63,61 1463/23
69,40 4719/68
69,40 4719/68
77,63 2717135
77,63 2717135
91,93 128714
91,93 1287114
96,60  11495/119
96,60  11495/119
110,8 4433/40
110,8 4433/40
128,0 6270/49
128,0 6270/49
138,7  13871/100
138,7  13871/100
154,3 6479/42
154,3 6479/42
1854  51909/280
193,1  20273/105
193,1  20273/105
221,7 4433/20
258,0 25289/98
276,7  55341/200
308,5 6479/21
385,2 26961/70
PHQ731K (Myzcc max
22,00 2211
22,00 2211
24,00 2411
24,00 2411
24,00 2411
28,47 2107/74
28,47 2107/74
33,00 331
33,00 331
33,00 331

PHQ531_0055K102_0040 ME10 3300 2800 5000 <19 15 17 69 4,0 2,0 280 492 492 667
PHQ531_0055K102_0040 ME20 3300 2800 5000 <24 34 18 70 4,0 2,0 280 492 492 667
PHQ531_0055K102_0056 ME10 3300 2800 5000 <19 13 17 70 4,0 2,0 280 550 550 929
PHQ531_0055K102_0056 ME20 3300 2800 5000 <24 32 18 70 4,0 2,0 280 550 550 929
PHQ531_0055K102_0060 ME10 3300 2800 5000 <19 11 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0060 ME20 3300 2800 5000 <24 30 18 70 4,0 2,0 280 550 550 @ 948
PHQ531_0055K102_0066 ME10 3600 3300 5500 <19 11 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0066 ME20 3600 3300 5500 <24 29 18 70 4,0 2,0 280 550 550 @ 948
PHQ531_0055K102_0083 ME10 3600 3300 5500 <19 093 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0083 ME20 3600 3300 5500 <24 28 18 70 4,0 2,0 280 550 550 @ 948
PHQ531_0055K102_0092 ME10 3600 3300 5500 <19 0,97 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0092 ME20 3600 3300 5500 <24 29 18 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0100 ME10 4000 3800 6000 <19 085 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0100 ME20 3700 3700 6000 <24 27 18 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0115 ME10 3600 3300 5500 <19 088 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0115 ME20 3600 3300 5500 <24 28 18 70 4,0 2,0 280 550 550 @ 948
PHQ531_0055K102_0125 ME10 4000 3800 6000 <19 0,79 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0125 ME20 3700 3700 6000 <24 27 18 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0140 ME10 4000 3800 6000 <19 0,82 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0140 ME20 3700 3700 6000 <24 27 18 70 4,0 2,0 280 550 550 @ 948
PHQ531_0055K102_0165 ME10 4000 4000 7000 <19 0,73 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0165 ME20 3700 3700 6000 <24 26 18 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0175 ME10 4000 3800 6000 <19 0,77 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0175 ME20 3700 3700 6000 <24 27 18 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0200 ME10 4000 4000 7000 <19 071 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0200 ME20 3700 3700 6000 <24 26 18 70 4,0 2,0 280 550 550 @ 948
PHQ531_0055K102_0230 ME10 ~ 4000 4000 7000 <19 072 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0230 ME20 3700 3700 6000 <24 26 18 70 4,0 2,0 280 550 550 @ 948
PHQ531_0055K102_0250 ME10 4000 4000 7000 <19 0,68 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0250 ME20 3700 3700 6000 <24 26 18 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0280 ME10 4000 4000 7000 <19 0,70 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0280 ME20 3700 3700 6000 <24 26 18 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0340 ME10 4000 4000 7000 <19 063 17 70 4,0 2,0 280 462 462 836
PHQ531_0055K102_0350 ME10 = 4000 4000 7000 <19 068 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0350 ME20 3700 3700 6000 <24 26 18 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0400 ME10 4000 4000 7000 <19 062 17 70 4,0 2,0 280 389 389 704
PHQ531_0055K102_0470 ME10 4000 4000 7000 <19 063 17 70 4,0 2,0 280 550 550 948
PHQ531_0055K102_0500 ME10 4000 4000 7000 <19 062 17 70 4,0 2,0 264 316 316 572
PHQ531_0055K102_0560 ME10 4000 4000 7000 <19 062 17 70 4,0 2,0 280 542 542 948
PHQ531_0055K102_0700 ME10 4000 4000 7000 <19 062 17 70 4,0 2,0 280 440 440 797

= 1050 Nm)

PHQ731_0055K202_0040 ME20 3000 2600 4500 <32 66 31 134 4,0 2,0 500 921 921 1667
PHQ731_0055K202_0040 ME30 3000 2600 4500 <38 12 33| 135 4,0 2,0 500 921 921 1667
PHQ731_0055K202_0044 ME10 3000 2600 4500 <19 28 30 131 4,0 2,0 500 536 536 727
PHQ731_0055K202_0044 ME20 3000 2600 4500 <32 62 31 135 4,0 2,0 500 948 948 1819
PHQ731_0055K202_0044 ME30 3000 2600 4500 <38 12 33 135 4,0 2,0 500 948 948 1819
PHQ731_0055K202_0052 ME20 3000 2600 4500 <32 57 31 135 4,0 2,0 500 1004 1004 2100
PHQ731_0055K202_0052 ME30 3000 2600 4500 <38 1" 33 135 4,0 2,0 500 1004 1004 2100
PHQ731_0055K202_0060 ME10 3000 2600 4500 <19 24 30 133 4,0 2,0 500 737 737 1000
PHQ731_0055K202_0060 ME20 3000 2600 4500 <32 58 31 135 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
PHQ731_0055K202_0060 ME30 3000 2600 4500 <38 1 33| 135 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
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14.2 Auswahltabellen 14 Planetenwinkelgetriebe PHQK

i lexakt Typ Nimaxos Nimaze Cw Ji m C, A, AQred My My Mpcorr Moo

EL1,2 EL3,456
[min="] [min~"] [min~"] [mm] [kgem?] [kg] [Nm/ [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm]  [Nm]

arcmin]

PHQ731K (Mascq max = 1050 Nm)

36,76 2279162 PHQ731_0055K202_0067 ME10 3500 3100 5000 <19 18 30 134 4,0 2,0 500 822 822 1115
36,76 2279162 PHQ731_0055K202_0067 ME20 3500 3100 5000 <32 52 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
36,76 2279162 PHQ731_0055K202_0067 ME30 ~ 3500 3100 5000 <38 10 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
39,15 23177/592  PHQ731_0055K202_0071 ME20 ~ 3000 2600 4500 <32 54 31 135 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
39,15 23177/592  PHQ731_0055K202_0071 ME30 ~ 3000 2600 4500 <38 1" 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
46,18 1247127 PHQ731_0055K202_0084 ME10 3500 3100 5000 <19 14 30 134 4,0 2,0 500 1032 1032 1400
46,18 1247127 PHQ731_0055K202_0084 ME20 3500 3100 5000 <32 48 31 135 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
46,18 1247127 PHQ731_0055K202_0084 ME30 3500 3100 5000 <38 10 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
50,55  25069/496  PHQ731_0055K202_0092 ME10 ~ 3500 3100 5000 <19 16 30 135 4,0 2,0 500 1050 1050 1533
50,55 ~ 25069/496  PHQ731_0055K202_0092 ME20 ~ 3500 3100 5000 <32 50 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
50,55 ~ 25069/496  PHQ731_0055K202_0092 ME30 3500 3100 5000 <38 10 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
55,40 2881/52 PHQ731_0055K202_0100 ME10 3900 3500 5500 <19 12 30 135 4,0 2,0 500 1050 1050 1680
55,40 2881/52 PHQ731_0055K202_0100 ME20 3700 3500 5500 <32 46 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
55,40 2881/52 PHQ731_0055K202_0100 ME30 3500 3500 5000 <38 10 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
63,50  13717/216  PHQ731_0055K202_0115ME10 3500 3100 5000 <19 13 30 135 4,0 2,0 500 1050 1050 1925
63,50  13717/216  PHQ731_0055K202_0115ME20 3500 3100 5000 <32 47 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
63,50  13717/216  PHQ731_0055K202_0115ME30 3500 3100 5000 <38 10 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
69,88 559/8 PHQ731_0055K202_0125 ME10 3900 3500 5500 <19 11 30 135 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
69,88 559/8 PHQ731_0055K202_0125 ME20 3700 3500 5500 <32 45 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
69,88 559/8 PHQ731_0055K202_0125 ME30 3500 3500 5000 <38 98 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
76,18  31691/416  PHQ731_0055K202_0140 ME10 3900 3500 5500 <19 1.1 30 135 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
76,18  31691/416  PHQ731_0055K202_0140 ME20 ~ 3700 3500 5500 <32 45 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
76,18  31691/416  PHQ731_0055K202_0140 ME30 ~ 3500 3500 5000 <38 99 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
92,72 2967/32 PHQ731_0055K202_0170 ME10 4000 3900 6500 <19 0,90 30 135 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
92,72 2967/32 PHQ731_0055K202_0170 ME20 3700 3700 6000 <32 43 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
92,72 2967/32 PHQ731_0055K202_0170 ME30 3500 3500 5000 <38 96 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
96,08 6149/64 PHQ731_0055K202_0175 ME10 3900 3500 5500 <19 10 30 135 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
96,08 6149/64 PHQ731_0055K202_0175 ME20 3700 3500 5500 <32 44 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
96,08 6149/64 PHQ731_0055K202_0175 ME30 3500 3500 5000 <38 97 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
11,8 559/5 PHQ731_0055K202_0200 ME10 4000 3900 6500 <19 0,83 30 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
11,8 559/5 PHQ731_0055K202_0200 ME20 3700 3700 6000 <24 27 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
127,5  32637/256  PHQ731_0055K202_0230 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 087 30 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
127,5  32637/256  PHQ731_0055K202_0230 ME20 ~ 3700 3700 6000 <32 43 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
127,5  32637/256  PHQ731_0055K202_0230 ME30 ~ 3500 3500 5000 <38 96 33 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
138,2 1935/14 PHQ731_0055K202_0250 ME10 4000 3900 6500 <19 0,77 30 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
138,2 1935/14 PHQ731_0055K202_0250 ME20 3700 3700 6000 <24 27 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
1563,7 6149/40 PHQ731_0055K202_0280 ME10 4000 3900 6500 <19 081 30 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
153,7 6149/40 PHQ731_0055K202_0280 ME20 3700 3700 6000 <24 27 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
184,9 1849/10 PHQ731_0055K202_0340 ME10 4000 3900 6500 <19 0,71 30 136 4,0 2,0 500 976 976 1765
184,9 1849/10 PHQ731_0055K202_0340 ME20 3700 3700 6000 <24 26 31 136 4,0 2,0 500 976 976 1765
190,0  21285/112  PHQ731_0055K202_0350 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 0,76 30 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
190,0  21285/112  PHQ731_0055K202_0350 ME20 ~ 3700 3700 6000 <24 27 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
2222 1333/6 PHQ731_0055K202_0400 ME10 4000 3900 6500 <19 066 30 136 4,0 2,0 500 732 732 1126
254,2 20339/80 PHQ731_0055K202_0460 ME10 4000 3900 6500 <19 0,71 30 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
254,2 20339/80 PHQ731_0055K202_0460 ME20 3700 3700 6000 <24 26 31 136 4,0 2,0 500 1050 1050 2100
271,7 6665/24 PHQ731_0055K202_0500 ME10 4000 3900 6500 <19 064 30 136 4,0 2,0 500 610 610 1055
305,5 14663/48 PHQ731_0055K202_0560 ME10 4000 3900 6500 <19 066 30 136 4,0 2,0 500 1006 1006 1548
3818 733151192  PHQ731_0055K202_0690 ME10 ~ 4000 3900 6500 <19 064 30 136 4,0 2,0 500 839 839 1451

PHQB31K (M. oy = 3168 Nm)

22,00 2211 PHQ831_0055K402_0040 ME30 2600 2200 3800 <38 20 70 39 35 1,5 1400 2421 2421 4446
22,00 2211 PHQ831_0055K402_0040 ME40 2600 2200 3800 <48 42 74 394 35 1,5 1400 2421 2421 4446
24,00 2411 PHQ831_0055K402_0044 ME30 2600 2200 3800 <38 19 70 39 35 1,5 1400 2493 2493 4850
24,00 2411 PHQ831_0055K402_0044 ME40 2600 2200 3800 <48 40 74 395 35 15 1400 2493 2493 4850

29,82 1849/62 PHQ831_0055K402_0054 ME30 2600 2200 3800 <38 16 70 397 3.5 15 1400 2680 2680 4964
29,82 1849/62 PHQ831_0055K402_0054 ME40 2600 2200 3800 <48 38 74 397 3.5 1,5 1400 2680 2680 4964
33,00 3311 PHQ831_0055K402_0060 ME30 2600 2200 3800 <38 17 70 397 3.5 1,5 1400 2772 2772 4964
33,00 3311 PHQ831_0055K402_0060 ME40 2600 2200 3800 <48 39 74 397 3.5 1,5 1400 2772 2772 4964
36,95 2365/64 PHQ831_0055K402_0067 ME20 3000 2600 4500 <32 86 68 395 3.5 1,5 1400 2065 2065 2801
36,95 2365/64 PHQ831_0055K402_0067 ME30 3000 2600 4500 <38 14 70 398 35 1,5 1400 2800 2878 4964
36,95 2365/64 PHQ831_0055K402_0067 ME40 3000 2600 4500 <48 36 74 398 35 1,5 1400 2800 2878 4964
41,01 20339/496  PHQ831_0055K402_0075ME30 2600 2200 3800 <38 15 70 398 35 1,5 1400 2800 2980 4964
41,01 20339/496  PHQ831_0055K402_0075ME40 2600 2200 3800 <48 37 74 398 35 1,5 1400 2800 2980 4964
46,07 645/14 PHQ831_0055K402_0084 ME20 3000 2600 4500 <32 72 68 397 35 1,5 1400 2575 2575 3492
298 4607 645/14 PHQ831_0055K402_0084 ME30 3000 2600 4500 <38 13 70 398 3.5 15 1400 2800 3098 4964



lexakt

Typ

PHQ831K (My;cq oy = 3168 Nm)

PHQ831_0055K402_0084 ME40
PHQ831_0055K402_0092 ME20
PHQ831_0055K402_0092 ME30
PHQ831_0055K402_0092 ME40
PHQ831_0055K402_0100 ME20
PHQ831_0055K402_0100 ME30
PHQ831_0055K402_0100 ME40
PHQ831_0055K402_0115 ME20
PHQ831_0055K402_0115 ME30
PHQ831_0055K402_0115 ME40
PHQ831_0055K402_0125 ME20
PHQ831_0055K402_0125 ME30
PHQ831_0055K402_0125 ME40
PHQ831_0055K402_0140 ME20
PHQ831_0055K402_0140 ME30
PHQ831_0055K402_0140 ME40
PHQ831_0055K402_0170 ME20
PHQ831_0055K402_0170 ME30
PHQ831_0055K402_0170 ME40
PHQ831_0055K402_0175 ME20
PHQ831_0055K402_0175 ME30
PHQ831_0055K402_0175 ME40
PHQ831_0055K402_0200 ME20
PHQ831_0055K402_0200 ME30
PHQ831_0055K402_0230 ME20
PHQ831_0055K402_0230 ME30
PHQ831_0055K402_0230 ME40
PHQ831_0055K402_0250 ME20
PHQ831_0055K402_0250 ME30
PHQ831_0055K402_0280 ME20
PHQ831_0055K402_0280 ME30
PHQ831_0055K402_0340 ME20
PHQ831_0055K402_0350 ME20
PHQ831_0055K402_0350 ME30
PHQ831_0055K402_0410 ME20
PHQ831_0055K402_0460 ME20
PHQ831_0055K402_0500 ME20
PHQ831_0055K402_0560 ME20
PHQ831_0055K402_0690 ME20

PHQ941_0060K513_0073 ME30
PHQ941_0060K513_0073 ME40
PHQ941_0060K513_0081 ME30
PHQ941_0060K513_0081 ME40
PHQ941_0060K513_0092 ME30
PHQ941_0060K513_0092 ME40
PHQ941_0060K513_0100 ME30
PHQ941_0060K513_0100 ME40
PHQ941_0060K513_0115 ME30
PHQ941_0060K513_0115 ME40
PHQ941_0060K513_0130 ME30
PHQ941_0060K513_0130 ME40
PHQ941_0060K513_0145 ME20
PHQ941_0060K513_0145 ME30
PHQ941_0060K513_0145 ME40
PHQ941_0060K513_0160 ME20
PHQ941_0060K513_0160 ME30
PHQ941_0060K513_0160 ME40
PHQ941_0060K513_0175 ME20
PHQ941_0060K513_0175 ME30
PHQ941_0060K513_0175 ME40
PHQ941_0060K513_0195 ME20
PHQ941_0060K513_0195 ME30

46,07 645/14
50,81  26015/512
50,81  26015/512
50,81  26015/512
55,54 1333/24
55,54 1333/24
55,54 1333/24
63,35 7095/112
63,35 7095/112
63,35 7095/112
69,62 1462/21
69,62 1462/21
69,62 1462/21
76,37  14663/192
76,37 14663/192
76,37 14663/192
93,16 559/6
93,16 559/6
93,16 559/6
95,73 8041/84
95,73 8041/84
95,73 8041/84
11,1 1333/12
11,1 1333/12
128,1 6149/48
128,1 6149/48
128,1 6149/48
139,0 4171/30
139,0 4171/30
152,7 14663/96
162,7 14663/96
185,2 2408/13
1912 45881/240
1912 45881/240
222,8 2451/11
2547 3311/13
2773 5547120
306,4 2451/8
3814  61017/160
PHQ941K (M. rmax = 5760 Nm)
44,08 1102/25
44,08 1102/25
48,80  17081/350
48,80  17081/350
55,01 8526/155
55,01 8526/155
60,90 609/10
60,90 609/10
69,41 10759/155
69,41 10759/155
76,85 1537/20
76,85 1537/20
87,22 117741135
87,22  11774/135
87,22  11774/135
96,56  26071/270
96,56  26071/270
96,56  26071/270
104,9 6293/60
104,9 6293/60
104,9 6293/60
116,1  27869/240
116,1  27869/240
116,1  27869/240

PHQ941_0060K513_0195 ME40

Nimaxos

EL1,2

3000
3000
3000
3000
3400
3400
3000
3000
3000
3000
3400
3400
3000
3400
3400
3000
3600
3500
3000
3400
3400
3000
3600
3500
3600
3500
3000
3600
3500
3600
3500
3600
3600
3500
3600
3600
3600
3600
3600

1900
1900
1900
1900
1900
1900
1900
1900
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2800
2800
2800
2800
2800
2800

EL3,4,56

2600
2600
2600
2600
3000
3000
3000
2600
2600
2600
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3300
3300
3000
3000
3000
3000
3300
3300
3300
3300
3000
3300
3300
3300
3300
3300
3300
3300
3300
3300
3300
3300
3300

1800
1800
1800
1800
1800
1800
1800
1800
2200
2200
2200
2200
2200
2200
2200
2200
2200
2200
2500
2500
2500
2500
2500
2500

Nimaxzs

4500
4500
4500
4500
5000
5000
4500
4500
4500
4500
5000
5000
4500
5000
5000
4500
5500
5000
4500
5000
5000
4500
5500
5000
5500
5000
4500
5500
5000
5500
5000
5500
5500
5000
5500
5500
5500
5500
5500

3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3200
3600
3600
3600
3600
3600
3600
3600
3600
3600
3600
4200
4200
4200
4200
4200
4200

dMW

<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38
<48
<32
<38

<32

J

35
77

35
6,4
12
34
6,7
12
34
57
1"
33
6,1
12
33
5,0
1"
32
55
1"
33
48
10
49
10
32
4,6
9.9
47

28
45
9,8
28
28
2,7
2,7
2,7

9
15
37
94
15
37
8,5

36
8.2

36

m

[min~"] [min™"] [min~"] [mm] [kgem?] [kg]

74
68
70
74
68
70
74
68
70
74
68
70
74
68
70
74
68
70
74
68
70
74
68
70
68
70
74
68
70
68
70
68
68
70
68
68
68
68
68

92
97
92
97
92
97
92
97
92
97
92
97
90
92
97
90
92
97
90
92
97
90
92
97
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C,

398
397
399
399
398
399
399
398
399
399
398
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
399
400

767
766
767
767
768
768
769
768
769
769
770
769
768
770
770
769
770
770
769
770
770
769
770
770

[Nm/

arcmin]

A,

35
3.5
35
3.5
3.5
35
3,5
3.5
3,5
3,5
3,5
35
35
3.5
3.5
315
3,5
3.5
3,5
3,5
35
35
35
3.5
3.5
3.5
35
3,5
3,5
3,5
35
35
35
3.5
35
3.5
35
3,5
3,5

4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0

A‘Pmd

1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
15
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
15
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
15
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
1,5
15
1,5
1,5
1,5

2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0

MZN

[arcmin] [arcmin] [Nm]

1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400

3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800

Mzacc

[Nm]

2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2800
2464
2800
2800
1952
2800
1708
2684
2348

5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
4801
5760
5760
5315
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760

MzaccHT MZNOT

[Nm]

3098
2840
3168
3168
3103
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
3168
2464
3168
3168
1952
3168
1708
2684
2348

5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
4801
5760
5760
5315
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760
5760

[Nm]

4964
3852
4964
4964
4209
4964
4964
4802
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4964
4069
4964
4964
3529
4964
3088
4853
4247

8779
8779
9720
9720
10954
10954
11250
11250
11250
11250
11250
11250
6512
11250
11250
7209
11250
11250
7830
11250
11250
8669
11250
11250
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14.2 Auswahltabellen 14 Planetenwinkelgetriebe PHQK

i lexakt Typ Nimaxos Nimaze Cw Ji m C, A, AQred My My Mpcorr Moo

EL1,2 EL3,456
[min="] [min~"] [min~"] [mm] [kgem?] [kg] [Nm/ [arcmin] [arcmin] [Nm] [Nm] [Nm]  [Nm]

arcmin]

PHQIATK (Myscq max = 5760 Nm)

132,0 2639/20 PHQ941_0060K513_0220 ME20 2800 2500 4200 <32 72 90 770 4,0 2,0 3800 5760 5760 9158
132,0 2639/20 PHQ941_0060K513_0220 ME30 2800 2500 4200 <38 13 92 M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
132,0 2639/20 PHQ941_0060K513_0220 MEA0 2800 2500 4200 <48 35 97 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
146,1 11687/80 PHQ941_0060K513_0240 ME20 2800 2500 4200 <32 70 90 770 4,0 2,0 3800 5760 5760 10139
146,1 11687/80 PHQ941_0060K513_0240 ME30 2800 2500 4200 <38 12 92 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
146,1 11687/80 PHQ941_0060K513_0240 ME40 2800 2500 4200 <48 34 97 M1 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
175,1 14007/80 PHQ941_0060K513_0290 ME20 3400 3000 5000 <32 61 9 770 4,0 2,0 3800 5760 5760 10349
1751 14007/80 PHQ941_0060K513_0290 ME30 3400 3000 5000 <38 12 92 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
1751 14007/80 PHQ941_0060K513_0290 ME40 3000 3000 4500 <48 33 97 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
193,8  62031/320  PHQ941_0060K513_0320 ME20 3400 3000 5000 <32 60 90 771 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
1938  62031/320  PHQ941_0060K513_0320 ME30 ~ 3400 3000 5000 <38 1" 92 M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
1938 62031/320  PHQ941_0060K513_0320 ME40 3000 = 3000 4500 <48 33 97 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
208,8 1044/5 PHQ941_0060K513_0350 ME20 3400 3000 5000 <32 56 90 771 4,0 2,0 3800 5760 5760 11129
208,8 1044/5 PHQ941_0060K513_0350 ME30 3400 3000 5000 <38 1 92 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11129
2312 8091/35 PHQ941_0060K513_0390 ME20 3400 3000 5000 <32 55 90 771 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
231,2 8091/35 PHQ941_0060K513_0390 ME30 3400 3000 5000 <38 1" 92 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
261,0 261/1 PHQ941_0060K513_0440 ME20 3400 3000 5000 <32 51 90 771 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
261,0 2611 PHQ941_0060K513_0440 ME30 3400 3000 5000 <38 10 92 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
289,0 8091/28 PHQ941_0060K513_0480 ME20 3400 3000 5000 <32 50 90 77 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
289,0 8091/28 PHQ941_0060K513_0480 ME30 3400 3000 5000 <38 10 92 M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
349,8 22736/65 PHQ941_0060K513_0580 ME20 3400 3000 5000 <32 47 90 771 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
349,8 22736/65 PHQ941_0060K513_0580 ME30 3400 3000 5000 <38 10 92 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
387,3 25172165 PHQ941_0060K513_0650 ME20 3400 3000 5000 <32 47 90 771 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
387,3 25172165 PHQ941_0060K513_0650 ME30 3400 3000 5000 <38 10 92 1M 4,0 2,0 3800 5760 5760 11250
420,5 841/2 PHQ941_0060K513_0700 ME20 3400 3000 5000 =24 3,0 90 771 4,0 2,0 3800 5673 5673 7880
465,6 26071/56 PHQ941_0060K513_0780 ME20 3400 3000 5000 <24 30 90 77 4,0 2,0 3800 5760 5760 8724
523,7 26187/50 PHQ941_0060K513_0870 ME20 3400 3000 5000 <24 28 90 771 4,0 2,0 3800 4765 4765 7859
579,9  115971/200  PHQ941_0060K513_0970 ME20 3400 3000 5000 <24 28 90 771 4,0 2,0 3800 5275 5275 8701

PHQ1041K (M mpe = 10000 Nim)

4538  59535/1312  PHQ1041_0060K713_0076 ME40 1700 1600 2700 <48 93 157 1545 4,0 - 6500 10000 - 16947
4538  59535/1312  PHQ1041_0060K713_0076 ME5S0 = 1700 1600 2700 <60 120 164 1551 4,0 - 6500 10000 - 16947
50,24  263655/5248 PHQ1041_0060K713_0084 ME40 1700 1600 2700 <48 88 157 1548 4,0 = 6500 10000 - 18762
50,24  263655/5248 PHQ1041_0060K713_0084 MESO 1700 1600 2700 <60 116 164 1553 4,0 = 6500 10000 - 18762
55,13 441/8 PHQ1041_0060K713_0092 ME40 1700 1600 2700 <48 77 157 1550 4,0 = 6500 10000 - 20000
55,13 441/8 PHQ1041_0060K713_0092 MES0 = 1700 1600 2700 <60 105 164 1554 4,0 - 6500 10000 - 20000
61,03 1953/32 PHQ1041_0060K713_0100 ME40 1700 1600 2700 <48 74 157 1552 4,0 - 6500 10000 - 20000
61,03 1953/32 PHQ1041_0060K713_0100 MES0 = 1700 1600 2700 <60 102 164 1555 4,0 - 6500 10000 - 20000
70,69  70119/992  PHQ1041_0060K713_0120 ME30 2000 1900 3200 <38 41 152 1553 4,0 - 6500 10000 - 14077
70,69  70119/992  PHQ1041_0060K713_0120 ME40 ~ 2000 1900 3200 <48 63 157 1554 4,0 - 6500 10000 - 20000
70,69  70119/992  PHQ1041_0060K713_0120 MESO 2000 1900 3200 <60 91 164 1557 4,0 - 6500 10000 - 20000
78,26 10017/128  PHQ1041_0060K713_0130 ME30 2000 1900 = 3200 <38 39 152 1555 4,0 - 6500 10000 - 15584
7826  10017/128  PHQ1041_0060K713_0130 ME40 2000 1900 3200 <48 62 157 1555 4,0 = 6500 10000 - 20000
7826 10017/128  PHQ1041_0060K713_0130 MES0 ~ 2000 1900 = 3200 <60 89 164 1557 4,0 = 6500 10000 - 20000
88,81 1421/16 PHQ1041_0060K713_0150 ME30 2000 1900 3200 <38 32 152 1556 4,0 = 6500 10000 - 17637
88,81 142116 PHQ1041_0060K713_0150 ME40 2000 1900 3200 <48 55 157 1557 4,0 - 6500 10000 - 20000
88,81 1421/16 PHQ1041_0060K713_0150 MES0 2000 1900 3200 <60 83 164 1558 4,0 - 6500 10000 - 20000
98,33 6293/64 PHQ1041_0060K713_0165 ME30 ~ 2000 1900 3200 <38 31 152 1557 4,0 - 6500 10000 - 19525
98,33 6293/64 PHQ1041_0060K713_0165 ME40 2000 1900 3200 <48 54 157 1557 4,0 - 6500 10000 - 20000
98,33 6293/64 PHQ1041_0060K713_0165 MES0 = 2000 1900 3200 <60 81 164 1559 4,0 - 6500 10000 - 20000
109,7  80703/736  PHQ1041_0060K713_0185 ME30 2400 2200 3600 <38 26 152 1558 4,0 - 6500 10000 - 20000
109,7  80703/736  PHQ1041_0060K713_0185 ME40 ~ 2400 2200 3600 <48 49 157 1558 4,0 - 6500 10000 - 20000
109,7  80703/736  PHQ1041_0060K713_0185 MES0 2400 2200 3600 <60 77 164 1559 4,0 = 6500 10000 - 20000
121,4  357399/2944  PHQ1041_0060K713_0200 ME30 2400 2200 3600 <38 26 152 1558 4,0 = 6500 10000 - 20000
121,4  357399/2944  PHQ1041_0060K713_0200 ME40 2400 2200 3600 <48 48 157 1558 4,0 = 6500 10000 - 20000
1214  357399/2944  PHQ1041_0060K713_0200 MESO ~ 2400 = 2200 3600 <60 76 164 1559 4,0 - 6500 10000 - 20000
1364  43659/320  PHQ1041_0060K713_0230 ME30 2400 2200 3600 <38 22 152 1559 4,0 - 6500 10000 - 20000
1364  43659/320  PHQ1041_0060K713_0230 ME40 = 2400 2200 3600 <48 44 157 1559 4,0 - 6500 10000 - 20000
1364  43659/320  PHQ1041_0060K713_0230 MESO 2400 2200 3600 <60 72 164 1560 4,0 - 6500 10000 - 20000
151,17 193347/1280 PHQ1041_0060K713_0250 ME30 2400 = 2200 3600 <38 21 152 1559 4,0 - 6500 10000 - 20000
151,1  193347/1280 PHQ1041_0060K713_0250 ME40 2400 2200 3600 <48 44 157 1559 4,0 - 6500 10000 - 20000
151,1  193347/1280  PHQ1041_0060K713_0250 MES0 2400 2200 3600 <60 72164 1560 4,0 - 6500 10000 - 20000
175,7 224911128  PHQ1041_0060K713_0290 ME30 2900 2600 4200 <38 18 152 1559 4,0 = 6500 10000 - 20000
1757 22491128  PHQ1041_0060K713_0290 ME40 2900 2600 4200 <48 40 157 1560 4,0 = 6500 10000 - 20000

300 (1767 224911128  PHQ1041_0060K713_0290 MESO = 2500 = 2500 4000 <60 =~ 68 164 1560 4,0 = 6500 10000 - 20000



lexakt

Typ

PHQ1041K (M, s = 10000 Nm)

PHQ1041_0060K713_0320 ME30
PHQ1041_0060K713_0320 ME40
PHQ1041_0060K713_0320 ME50
PHQ1041_0060K713_0350 ME30
PHQ1041_0060K713_0350 ME40
PHQ1041_0060K713_0350 ME50
PHQ1041_0060K713_0390 ME30
PHQ1041_0060K713_0390 ME40
PHQ1041_0060K713_0390 ME50
PHQ1041_0060K713_0450 ME30
PHQ1041_0060K713_0450 ME40
PHQ1041_0060K713_0450 ME50
PHQ1041_0060K713_0500 ME30
PHQ1041_0060K713_0500 ME40
PHQ1041_0060K713_0500 ME50
PHQ1041_0060K713_0590 ME30
PHQ1041_0060K713_0590 ME40
PHQ1041_0060K713_0590 ME50
PHQ1041_0060K713_0650 ME30
PHQ1041_0060K713_0650 ME40
PHQ1041_0060K713_0650 ME50
PHQ1041_0060K713_0710 ME30
PHQ1041_0060K713_0790 ME30
PHQ1041_0060K713_0890 ME30
PHQ1041_0060K713_0990 ME30

PHQ1141_0060K813_0074 ME40
PHQ1141_0060K813_0074 ME50
PHQ1141_0060K813_0082 ME40
PHQ1141_0060K813_0082 ME50
PHQ1141_0060K813_0093 ME40
PHQ1141_0060K813_0093 ME50
PHQ1141_0060K813_0105 ME40
PHQ1141_0060K813_0105 ME50
PHQ1141_0060K813_0150 ME40
PHQ1141_0060K813_0150 ME50
PHQ1141_0060K813_0165 ME40
PHQ1141_0060K813_0165 ME50
PHQ1141_0060K813_0175 ME30
PHQ1141_0060K813_0175 ME40
PHQ1141_0060K813_0175 ME50
PHQ1141_0060K813_0190 ME30
PHQ1141_0060K813_0190 ME40
PHQ1141_0060K813_0190 ME50
PHQ1141_0060K813_0230 ME30
PHQ1141_0060K813_0230 ME40
PHQ1141_0060K813_0230 ME50
PHQ1141_0060K813_0260 ME30
PHQ1141_0060K813_0260 ME40
PHQ1141_0060K813_0260 ME50
PHQ1141_0060K813_0290 ME30
PHQ1141_0060K813_0290 ME40
PHQ1141_0060K813_0290 ME50
PHQ1141_0060K813_0320 ME30
PHQ1141_0060K813_0320 ME40
PHQ1141_0060K813_0320 ME50
PHQ1141_0060K813_0360 ME30
PHQ1141_0060K813_0360 ME40
PHQ1141_0060K813_0360 ME50
PHQ1141_0060K813_0400 ME30
PHQ1141_0060K813_0400 ME40
PHQ1141_0060K813_0400 ME50
PHQ1141_0060K813_0440 ME30

1945  99603/512
1945  99603/512
1945 99603/512
2126 170178
2126 1701/8
2126 170178
2354 753332
2354 753332
2354 753332
2703 112455416
2703 112455416
2703 112455416
2093  498015/1664
2993  498015/1664
2993 498015/1664
3514 22491/64
3514 22491/64
3514 22491/64
3891  99603/256
3891 99603256
3891  99603/256
42712 13671132
4730 60543/128
5340  68355/128
5912 302715/512
PHQ1141K (Mo, moe = 22000 Nm)
4467 3127170
4467 327170
4946 96937/1960
4946 96937/1960
5570 11977215
5570 11977215
6167  53041/860
6167  53041/860
89,05  28497/320
89,05  28497/320
9859  126201/1280
9859  126201/1280
1040  30149/290
1040 30149/290
1040 30149/290
1151 133517/1160
1151 133517/1160
1151 133517/1160
1383 31801/230
1383 31801/230
1383 31801/230
1531 140833/920
1531  140833/920
1531 140833/920
1755 7021/40
1755 7021/40
1755 7021/40
1943 31093/160
1943 31093/160
1943 31093/160
2168 867340
2168 867340
2168 867340
2401 38409/160
2401 38409/160
2401 38409/160
265,5 53112
265,5 53112

PHQ1141_0060K813_0440 ME40

Nimaxos

EL1,2

EL3,4,56

Nimaxzs

dMW

i
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m

[min~"] [min™"] [min~"] [mm] [kgem?] [kg]

2900
2900
2500
2900
2900
2500
2900
2900
2500
2900
2900
2500
2900
2900
2500
2900
2900
2500
2900
2900
2500
2900
2900
2900
2900

1600
1600
1600
1600
1600
1600
1600
1600
1900
1900
1900
1900
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800

2600
2600
2500
2600
2600
2500
2600
2600
2500
2600
2600
2500
2600
2600
2500
2600
2600
2500
2600
2600
2500
2600
2600
2600
2600

1500
1500
1500
1500
1500
1500
1500
1500
1800
1800
1800
1800
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500

4200
4200
4000
4200
4200
4000
4200
4200
4000
4200
4200
4000
4200
4200
4000
4200
4200
4000
4200
4200
4000
4200
4200
4200
4200

2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
3000
3000
3000
3000
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000

<38

<60
<38
<38
<38
<38

<48
<60
<48
<60
<48
<60
<48
<60
<48
<60
<48
<60
<38
<48
<60
<38
<48
<60
<38
<48
<60
<38
<48
<60
<38
<48
<60
<38
<48
<60
<38
<48
<60
<38
<48
<60
<38
<48

152
157
164
152
157
164
152
157
164
152
157
164
1562
157
164
152
157
164
152
157
164
152
1562
152
152

207
305
297
305
297
305
297
305
297
305
297
305
292
297
305
292
297
305
292
297
305
292
297
305
292
297
305
292
297
305
292
297
305
292
297
305
292
297

C,

[Nm/

arcmin]

1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560
1560

2578
2595
2586
2600
2594
2605
2599
2608
2612
2616
2614
2617
2614
2615
2618
2616
2616
2619
2618
2619
2620
2619
2619
2621
2620
2620
2621
2621
2621
2622
2621
2621
2622
2622
2622
2622
2622
2622

A,

A‘Pmd

MZN

[arcmin] [arcmin] [Nm]

4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0

4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0

6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500
6500

12299
12299
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
11663
13000
13000
12912
13000
13000
12400
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000

Mzacc

[Nm]

10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000
10000

12299
12299
13617
13617
15334
15334
16978
16978
22000
22000
22000
22000
15259
22000
22000
16895
22000
22000
18048
22000
22000
19983
22000
22000
21591
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000

MzaccHT MZNOT

[Nm]

[Nm]

20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
20000
17742
19642
18207
20000

16681
16681
18470
18470
20797
20797
23027
23027
33239
33239
36803
36803
20696
38804
38804
22915
42965
42965
24479
44000
44000
27103
44000
44000
29284
44000
44000
32424
44000
44000
30353
44000
44000
33607
44000
44000
34112
34112

301
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14.2 Auswahltabellen

lexakt

14 Planetenwinkelgetriebe PHQK

Typ

PHQ1141K (Mo, e = 22000 Nm)

265,5
2939
2939
293,9
354,5
354,5
354,5
392,5
392,5
392,5
430,2
430,2
430,2
476,3
476,3
476,3
526,6
583,0

531/2
16461/56
16461/56
16461/56
42539/120
42539/120
42539/120
188387/480
188387/480
188387/480
10325/24
10325/24
10325/24
45725/96
45725/96
45725/96
21063/40
93279/160

PHQ1141_0060K813_0440 ME50
PHQ1141_0060K813_0490 ME30
PHQ1141_0060K813_0490 ME40
PHQ1141_0060K813_0490 ME50
PHQ1141_0060K813_0590 ME30
PHQ1141_0060K813_0590 ME40
PHQ1141_0060K813_0590 ME50
PHQ1141_0060K813_0650 ME30
PHQ1141_0060K813_0650 ME40
PHQ1141_0060K813_0650 ME50
PHQ1141_0060K813_0720 ME30
PHQ1141_0060K813_0720 ME40
PHQ1141_0060K813_0720 ME50
PHQ1141_0060K813_0790 ME30
PHQ1141_0060K813_0790 ME40
PHQ1141_0060K813_0790 ME50
PHQ1141_0060K813_0880 ME30
PHQ1141_0060K813_0970 ME30

PHQ1241K (M mpe = 43000 Nmm)

75,15
75,15
1144
114,4
143,7
143,7
192,7
192,7
228,3
228,3
293,6
293,6
3784
3784
450,0
450,0
5541
562,7
572,5
572,5
7433
754,7
880,4
894,0
1133
1150
1460
1482
1763
2242

221247/2944
221247/2944
915/8
915/8
266631/1856
266631/1856
141825/736
141825/736
584319/2560
584319/2560
300669/1024
300669/1024
629703/1664
629703/1664
187209/416
187209/416
7199037/12992
4177219/7424
293105/512
293105/512
3829275/5152
2221925/2944
15776613/17920
9154331/10240
8118063/7168
4710481/4096
17001981/11648
9865347/6656
2932941/1664
13775935/6144

PHQ1241_0060K913_0125 ME40
PHQ1241_0060K913_0125 ME50
PHQ1241_0060K913_0190 ME40
PHQ1241_0060K913_0190 ME50
PHQ1241_0060K913_0240 ME40
PHQ1241_0060K913_0240 ME50
PHQ1241_0060K913_0320 ME40
PHQ1241_0060K913_0320 MES50
PHQ1241_0060K913_0380 ME40
PHQ1241_0060K913_0380 ME50
PHQ1241_0060K913_0490 ME40
PHQ1241_0060K913_0490 ME50
PHQ1241_0060K913_0630 ME40
PHQ1241_0060K913_0630 ME50
PHQ1241_0060K913_0750 ME40
PHQ1241_0060K913_0750 ME50
PHQ1241_0060K914_0920 ME40
PHQ1241_0060K914_0940 ME30
PHQ1241_0060K913_0950 ME40
PHQ1241_0060K913_0950 ME50
PHQ1241_0060K914_1240 ME40
PHQ1241_0060K914_1260 ME30
PHQ1241_0060K914_1470 ME40
PHQ1241_0060K914_1490 ME30
PHQ1241_0060K914_1890 ME40
PHQ1241_0060K914_1920 ME30
PHQ1241_0060K914_2430 ME40
PHQ1241_0060K914_2470 ME30
PHQ1241_0060K914_2940 ME30
PHQ1241_0060K914_3740 ME30

Nimaxos

EL1,2

EL3,4,56

Nimaxzs

dMW

i

m

[min~"] [min™"] [min~"] [mm] [kgem?] [kg]

2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800

1800
1800
2200
2200
2200
2200
2600
2500
2600
2500
2600
2500
2600
2500
2600
2500
2600
2600
2600
2500
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600

2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500

1800
1800
2100
2100
2100
2100
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500

4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000

2800
2800
3300
3300
3300
3300
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800
3800

119

305
292
297
305
292
297
305
292
297
305
292
297
305
292
297
305
292
292

544
551
544
551
544
551
544
551
544
551
544
551
544
551
544
551
556
551
544
551
556
551
556
551
556
551
556
551
551
551

C,

[Nm/

arcmin]

2622
2622
2622
2622
2622
2622
2623
2623
2623
2623
2623
2623
2623
2623
2623
2623
2623
2623

4614
4633
4643
4651
4651
4656
4657
4660
4659
4661
4661
4663
4663
4663
4663
4664
4664
4663
4664
4664
4664
4664
4664
4664
4664
4664
4665
4665
4665
4665

A,

A(pzred

MZN

[arcmin] [arcmin] [Nm]

4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0

4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0
4,0

13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000
13000

20689
20689
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
16474
25000
25000
25000
22100
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000
25000

Mzacc

[Nm]

22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
22000
15152
16776

20689
20689
31485
31485
39537
39537
43000
43000
43000
43000
43000
43000
43000
43000
39283
39283
39537
16676
37154
37154
43000
22369
43000
26496
43000
29221
43000
33011
39283
37154

MzaccHT MZNOT

[Nm]

[Nm]

34112
37770
37770
37770
39925
39925
39925
44000
44000
44000
43110
43110
43110
44000
44000
44000
20551
22754

28062
28062
42705
42705
53625
53625
71941
71941
78148
78148
80000
80000
80000
80000
53281
53281
53625
22618
56722
56722
71941
30340
78148
35937
80000
39634
80000
44775
53281
56722
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14.3 MaRzeichnungen

14.3 Mafdzeichnungen

14.3.1

sf x tf

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren

Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO

14 Planetenwinkelgetriebe PHQK

2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.
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PHQ5K - PHQ10K Wellenausfiihrung F (Flanschwelle)
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MaRe Getriebe

Typ
PHQ531_K102_
PHQ731_K202_
PHQ831_K402_
PHQ941_K513_
PHQ1041_K713_

Typ

PHQ531_K102_
PHQ731_K202_
PHQ831_K402_
PHQ941_K513_
PHQ1041_K713_

Beispielmalle Motoranschluss

Typ

PHQ_K_ME10
PHQ_K_ME20
PHQ_K_ME30
PHQ_K_ME40
PHQ_K_ME50

Jal
145
179
247
300
330

b1
110,
140,
200,
255,
285,

Pbf
807
1007
160,
180,
200,,

ME10

098
098

b6
95H7
110%
13077
18017
18017

124
143

cl

10
12
18
20

36
46

Beb
115
130
165
215
215

adf el
40" 135
50" 168
80" 233
90" 280
95" 310

a
o115
o115
2160
2160

Bef
63
80
125
145
166

ME20

m
128
147
187
172

Zd2max

19
32
38
48
60

36
46
60

60
65
90
160
212

)
41
53
62
82
86

160
190
240
260
342

0145
0145
0145
2200

29 23
38 32
50 42
66 55
75 60

ME30

149
189
174
221

Oa6
100
120
150
204
230

14 Planetenwinkelgetriebe PHQK 14.3 MaRzeichnungen

k1
180,0
211,0
289,0
292,5
354,5

46
60

20

c
21
24
26
35
43

Ih m
6 725
89,5
123,5
12 150,0
10 165,0

0
124,0
141,0
199,0
196,5
238,0

ME40

0190
0190
0190

c6
61,0
74,0
86,0
123,0
124,5

m

192
177
224

r
0,020
0,025
0,030
0,030
0,040

60

20

f6
4,0
4,0
55
55
6,0

sl
515
6,6
9,0
13,5
13,5

3,0
35
45
55
50

s7

M10
M8
M10

MES0

237

sf  f
M8 12
M10 16
M12 17
M20 28
M24 35

20

s6

M8
M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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14.3.2 PHQ11IK - PHQ12K Wellenausfiihrung F (Flanschwelle)
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14 Planetenwinkelgetriebe PHQK 14.3 MaRzeichnungen

MaRe Getriebe

Typ Zal b b1 bf c1 Fdf Fel Sef f1 3 f4 h H 2 i3 ki Th m 0 r st s7  sf ff
PHQ1141_K813_ 425 365, 365, 260, 32 120" 395 200 30 30 120 265 410 190 180 381,5 10 2125 2365 0,040 17,5 M16 M24 355
PHQ1241_K913_ 550 470, 470, 330, 45 180" 510 280 30 30 145 315 495 206,5 1955 4520 10 2750 282,0 0,040 220 M16 M30 47
PHQ1241_K914_ 550 470, 470, 330, 45 180" 510 280 30 30 145 315 495 2065 1955 4520 10 2750 282,0 0,040 22,0 M16 M30 47

Typ ME30 ME40 ME50

a m n a m n a m n
PHQ1141_K813_ 2200 247 24 2250 249 24 2300 262 24
PHQ1241_K913_ - - - 2250 294 25 2300 307 25
PHQ1241_K914_ 2200 353 25 250 365 25 - - -

BeispielmalRe Motoranschluss

Typ b6 Deb @d2max 15 Ca6 c c6 f6 17 s6
PHQ_K_ME30 130" 165 38 62 150 26 86,0 83 45 M10
PHQ_K_ME40 180" 215 48 82 204 35 123,0 515 515 M12
PHQ_K_ME50 180" 215 60 86 230 43 124,5 6,0 5,0 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-
den.
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14.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
PHQ 7 3 1 S

Erklarung

Code Bezeichnung

PHQ Typ

7 GroRe

3 Generation

4

1 Stufen

S Gehduse

F Welle

S Lager

\%

S Drehspiel

R

0055 Ubersetzungskennzahl Abtrieb

(ix 10)
K202VF  Eintrieb
0115 Ubersetzungskennzahl Eintrieb

(i x 10 gerundet)
ME20 Motoradapter

MQ

MB*

Um die Typenbezeichnung zu vervollstandigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

S S 0055 K202VF

Ausfiihrung
Planetengetriebe

7 (Beispiel)

Generation 3

Generation 4

1-stufig

Standard

Flanschwelle
Standardlagerung
Verstarkte Lagerung (PHQ4 - PHQ5)
Standard

Reduziert (PHQ4 - PHQ9)
i=5,5 (Beispiel)

Winkelgetriebe K2 (Beispiel)
i=11,57 (Beispiel)

Motoradapter ME20 (Beispiel)

mit EasyAdapt-Kupplung
Motoradapter quadratisch

mit spielfreier Steckkupplung
Motoradapter ServoStop mit Bremse

f6

oeb
?bé

@ d2

e  Motortyp oder Motorabmessungen:

15

0115 ME20

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wiahlen Sie im STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

e Einbaulage, siehe Kapitel [ 14.5.5]

e  Position Zugang Klemmschraube, siehe Kapitel [ 14.5.7]

e Abtrieb Getriebeseite 3 oder 4, siehe Kapitel [

14.5.5]

e  Radialwellendichtringe am Abtrieb aus NBR oder FKM (Option), siehe Kapitel [ 14.6.4]

e  Bei Reversierbetrieb der Abtriebswelle von + 20 ° bis £ 90 ° und horizontalem Einbau beachten Sie das

Kapitel [ 14.6.5]
e  Ritzelsicherung fiir Motoradapter (Option)

e  Doppelte Abdichtung fiir Motoradapter ME (Option)

! Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse 1D 443234,


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
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14.41 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-
ldutert.

&
[=iy:

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
1~ sToBER Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
Made in Germany

o

O
2 -—K913AF0320ME40 - —"
3-—i=32,12 110-165-48 18/34 — 8
4-—O0il: VG220  Volume=21,0 9
5 -+—SN: 10080005 CD: 48283012345 10

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Schmierstoffspezifikation

Serialnummer des Getriebes

QR-Code (Link zu Produktinformationen)

MaRe des Motoradapters (Passrand/Lochkreis/Motorwellendurchmesser)
Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)

© 00 N O U1 B W N -

Schmierstofffiillmenge

=
o

Kundenspezifische Daten

14.5 Produktbeschreibung

14.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter ME zum Anbau Motoradapter MB zum Anbau Synchron-Servomotor EZ Motoradapter MB + Synchron-
von Synchron-Servomotoren von Synchron-Servomotoren Servomotor EZ

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 443234 _de Katalog ID 442437_de Katalog ID 443311_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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14.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Robuste, patentierte Klemmkupplung mit Spreizfunktion

e Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt

14.5.3 Motoradapter quadratisch mit spielfreier Steckkupplung (MQ)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der spielfreien Steckkupplung (Klauenkupplung).

Eigenschaften:

e  Einfacher und schneller Motoranbau

e Demontage des Motors in jeder beliebigen Stellung moglich

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
e Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 2: Spielfreie Steckkupplung

Alle technischen Daten und Kombinationen mit unseren Getrieben finden Sie unter https://configurator.sto-

eber.de/de-DE/.
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14.5.4 Einbaubedingungen

Die in diesem Katalog angegebenen Drehmomente und Krafte gelten unter folgenden Bedingungen:

e  Bei einer maschinenseitigen Befestigung der Flanschwelle und des Getriebegehduses mit Schrauben der
Festigkeitsklasse 12.9

e Wenn die Getriebegehduse am Passrand gb1 eingepasst werden. Die maschinenseitige Passung muss
H7 sein.

e Wenn die Flanschwelle mit dem Verbindungselement am Passrand gbf oder gdf eingepasst wird

14.5.5 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-

te definiert.

PHQ5K1 - PHQ8K4

311



14.5 Produktbeschreibung 14 Planetenwinkelgetriebe PHQK

PHQ9KS5 - PHQ12K9

Da die Schmierstofffiillmenge der Getriebe von der Einbaulage abhangt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

14.5.6 Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fiillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten Gibernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.

14.5.7 Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4

Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)
180°

Geben Sie Abweichungen fir Ihr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.
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14.5.8 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <90°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 3-stufig 93 %

Nger 4-stufig 92%

Nget S-stufig 90 %

Schutzart? IP65

14.5.9 Drehrichtung

Abtrieb Seite 4 Abtrieb Seite 3

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

14.6 Projektierung

Projektieren Sie Ihre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].

*Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten. 313
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14.6.1 Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.

Entnehmen Sie die Werte fUr i, Nyy.008 Nimaxzer Maace (Maaceir D€I reduziertem Drehspiel), M,y und M, den
Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fir fB;, fB,,, fB, und fB,; den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.

op’
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-

tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

n =

2m*

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3
M, ..

.-
-1

3
M,

My |-t o [

+...+|n

|n2m,1*
2eq* T

2m,n*

M

2m,n* n*

Betriebsfaktoren

Betriebsart

GleichmaRiger Dauerbetrieb
Zyklusbetrieb

Zyklusbetrieb reversierende Last

Laufzeit

Tagliche Laufzeit <8 h
Tagliche Laufzeit < 16h
Tagliche Laufzeit <24 h

Zyklusbetrieb
<1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h)
> 1000 Lastwechsel/Stunde (LW/h)

fB,,
1,00
1,25

1,40

B,
1,00
1,15
1,20

-
1,00
1,15
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Temperatur B,
Motorkiihlung Umgebungstemperatur
Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15
Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25
Hinweise

e Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von <90 °C darf nicht iberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.

14.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:
e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog
e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. <100 min™ (F,..x = Faa1005 Farean = Faradi00s Moy = Magaco)

e Nur wenn Radialkrafte auf das Getriebe Giber dessen Passrander (Gehduse, Flanschwelle) abgestitzt
werden

Zulassige Wellenbelastungen Standardlagerung S

Typ Z Faaxto0 Faradi00 Pt Mi100 Mo ace Ca
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]
PHQ4 83,0 2150 3095 3929 257 326 192
PHQS5 97,0 4150 4536 4897 440 475 429
PHQ7 86,0 6150 17045 17045 1466 1466 500
PHQ8 125,5 10050 27778 38833 3486 4183 1550
PHQ9 155,0 33000 48387 70968 7500 11000 7500
PHQ10 171,0 50000 51462 73099 8800 12500 9500
PHQ11 231,0 60000 47619 69264 11000 16000 11500
PHQ12 281,0 70000 64057 106761 18000 30000 14000

Zulassige Wellenbelastungen verstarkte Lagerung V

Typ Z, Faxa00 Faradi00 Faradace Mia00 Myace Cax
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm/
arcmin]
PHQ4 88,5 2900 4000 4000 354 354 217
PHQS5 104,0 5000 5500 5500 572 572 478

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F F M
anXN — 2ax100 F2radN — 2rad100 Msz — 2k100
3 n2m* 3 an* 3 n2m*
100 min™ 100 min-" 100 min™

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraqi00 UNd M0 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.
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-F 2ax +F 2ax

y2

+F 2rad

-F 2rad

Abb. 3: Kraftangriffspunkte

Die zuldssigen Radialkréfte kdnnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte dirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht tibersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0).

M — 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc* : (XZ + ZZ)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften missen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kénnen Sie die zulassigen Krafte und Momente flr F,,,;q0,
Frad100 UNA My100 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* : tn* : MZk,acc,n*
My eq =
o A o0, |-t
n2m,1* P 2mn* | Lne
3 3
F -3 |n2m,1* ' t1* : F2rad,acc,1* + "'+|n2m,n* ' tn* : F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
|n2my1* b+ ...+|n2myn* -

Fiir die Lagerlebensdauer Ly, gilt (ED,, < 40 %):
Lyon > 10000 h bei 1 < My, /M, < 1,25
Lyor > 20000 h bei 1,25 < M, /M,,. < 1,5

Ly, > 30000 h bei 1,5 < My, /My«
Bei anderer Einschaltdauer gilt:

L, >L —40%
10h 10h(ED;y=40%)
10 ED10
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14.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-
lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
ME10 25
ME20 60
ME30 125
ME40 250
MES50 600

14.6.4 Empfehlung Radialwellendichtringe

Fur eine Einschaltdauer > 60 % und bei hdheren Umgebungstemperaturen empfehlen wir am Abtrieb Radi-
alwellendichtringe aus FKM.

Eigenschaften:

e Hervorragende Temperaturbestandigkeit

e Hohe chemische Stabilitat

e Sehr gute Alterungsbestandigkeit

e Hervorragende Bestandigkeit in Olen und Fetten

e Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma- und Getrankeindustrie

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Uber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.



14 Planetenwinkelgetriebe PHQK 14.7 Weitere Dokumentation

14.6.5 Reversierbetrieb

Um die Schmierung der umlaufenden Verzahnungsteile bei zyklischem Reversierbetrieb von + 20° bis + 90°

am Abtrieb zu gewahrleisten, achten Sie beim horizontalen Einbau des Getriebes unbedingt auf die Stellung
der Abtriebswelle, wie sie in untenstehenden Bildern gezeigt wird.

Die Bilder zeigen die Mittellage des Reversierbetriebs.

Zyklischer Reversierbetrieb < + 20° auf Anfrage.

PHQ4 - PHQ12

1 Lage der Markierung: unten

Bitte beachten Sie, dass das Lochbild je nach BaugroRe des Planetengetriebes unterschiedlich sein kann.

14.7 \Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren PHQ53K — PHQ83K, PHQ94K 443357_de
—PHQ124K

Betriebsanleitung Explosionsgeschiitzte Servowinkelgetriebe KL/KS/PHK/  443005_de
PHKX/PHQK/PK/PKX

Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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Kegelradgetriebe

15.1 Ubersicht

Kompakte schragverzahnte Winkelgetriebe

Merkmale

Leistungsdichte 2. 0, WARARAS
Drehspiel b, PARARARAS
Preisklasse €
Wellenbelastung 2. 0, RAPARAS
Laufruhe 2. 0, DA PARAS
Verdrehsteifigkeit 2.8, P RARAS
Massentragheitsmoment 2.0.8. 9. 0A¢
Schragverzahnung v
Wartungsfrei v
Beliebige Einbaulage v
Kleiner Einbauraum v
FKM Dichtring am Eintrieb v
Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende k3s¥r7sv gut | %k k%% hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

Technische Daten

i 4-32
Maace 22-65Nm
Ad, 16 — 25 arcmin
Nget 97 %



15 Kegelradgetriebe KL  15.2 Auswahltabellen

15.2 Auswahltabellen

i okt TYP Nimaxos Nimaxze Ji m dyw Ag, C, Moy Mz Mayor
EL1.2 EL3,456
[min~"] [min="] [min-"] [kgem?] [kal [mm] [arcmin] [Nm/ [Nm] [Nm] [Nm]
arcmin]
KL102 (M, e = 32 Nm)
4,000 471 KL102_0040 MQ 3500 3500 6000 0,40 6,2 <16 25,0 1,0 15 22 30
8,000 8/1  KL102_0080 MQ 3500 3500 6000 0,37 6,2 <16 20,0 1,6 25 30 59
16,00 16/1  KL102_0160 MQ 4000 4000 6000 0,31 6,2 <16 20,0 1,8 25 30 60
32,00 3211 KL102_0320 MQ 4000 4000 6000 0,30 6,2 <16 20,0 1,7 25 32 64
4,000 471 KL202_0040 MQ 3500 3500 6000 1,0 9,5 <19 20,0 1,8 35 50 83
8,000 8/1  KL202_0080 MQ 3500 3500 6000 0,89 9,5 <19 16,0 319 50 60 120
16,00 16/1  KL202_0160 MQ 4000 4000 6000 0,66 9,5 <19 16,0 39 50 60 120
32,00 3211 KL202_0320 MQ 4000 4000 6000 0,64 95 <19 16,0 32 50 65 130

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhdhen bis 1000 m tiber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Beriicksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [* 18.1].
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15.3

15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-
den.

Toleranzen

Achshohe nach DIN 747 Toleranz

Bis 50 mm -0,4 mm

Bis 250 mm -0,5 mm

Bis 630 mm -0,6 mm

Vollwelle Toleranz

Passung & Welle < 50 mm DIN 748-1, 1SO k6
Passung & Welle > 50 mm DIN 748-1, 1ISO m6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

Gewindegrofle M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe 10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
[mm]

Hohlwelle Toleranz

Passung Hohlwellenbohrung ISO G7

Passfedern DIN 6885-1, hohe Form

Flansch Toleranz Passrand

Bis 300 mm ISO j6

Ab 350 mm ISO h6
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15.3 MaRzeichnungen 15 Kegelradgetriebe KL

15.3.1 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung G

(Gewindelochkreis)
Iha H
Ih h
i2 B2 b4
f b8 2) ™ b3
| | 2
| ™
\ \ \ o
‘ ‘ ThE _
I ®
N &l E 8
a5 3 ***ﬁi** g 3
2= 0
‘ I - €
S
x L | -
3 \
@ \
|
o 2
T T o
QL s6
b6
eb
aé
Ih
o uh las
(2]
©
~— »
< {/+ B S A
|
dh le
Dh
=
)
B _ —F
1)
1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2) Deckel (Option)

@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x @dh.
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MaRe Getriebe

Typ @b b3 b4 b8 B2
KL1 60, 275 55 50 75
K2 75, 350 70 65 92

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ ob6
KL1_MQ 40"
KL2_MQ 6017

15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

@dh | @Dh @Dha @e f h H 2 le lh las lha m ml1 s3 s4 sm sas t3 t4 th uh
16" 25 70 75 3 46 9 6 605 87 12 91 675 46 M6 M6 M5 M6 11 11 183 5%
20" 30 80 90 3 55 108 7 795 106 12 110 885 55 M6 M6 M6 M8 13 13 228 6

Jeb Jd2max 15 Oa6 c c6 6 17 s6
63 16 30 55 15 61,5 35 3 M5
75 19 40 75 18 69,5 315 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-
den.
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15.3 MaRzeichnungen 15 Kegelradgetriebe KL

15.3.2 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung NG (Fufd +

Gewindelochkreis)
Iha n3 H
Ih h
<—>‘
i2 B2 b4
f b3
2)
‘ | )
[ | 1. [
Bl ‘ 1
i | = o
Qa S £ _|M :fi:f: g | s
,,,,,,,,,,,,, o
==
iy ‘ F ] =
S
x L ‘ L
p |
Py
[ d2 ©
T T 0
v bl
| | o
L & s6
b6
€6
ab
n4
| a0
s
.
¢ o | ®
I
Ih
o uh las
0
©
(/2]
£ 4/;‘, A
|
dh le
Dh £
7
=
1)
1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2) Deckel (Option)

@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x @dh.



MaRe Getriebe

15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

Typ a0 @b b3 b4 B2 Bdh ODh @Dha Ge f h | H i2 le Ih las lha m ml1 n2 n3 nd s s4 sm sas t4 th uh

KL1 95 60 27,5 55 75

16" 25 70 75 3 46 90 6 605 87 12 91 675 46 20 12 107 66 M6 M5 M6 11 183 5°°

KL2 112 75, 350 70 92 20" 30 80 90 3 55 108 7 795 106 12 110 885 55 25 12 124 66 M6 M6 M8 13 228 6

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ
KL1_MQ
KL2_MQ

b6
407
60H7

Jeb Jd2max 15 Oa6 c c6 6 17 s6
63 16 30 55 15 61,5 35 3 M5
75 19 40 75 18 69,5 315 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-
den.
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15.3 MaRzeichnungen 15 Kegelradgetriebe KL

15.3.3 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung GD
(Gewindelochkreis + Drehmomentstiitze)

Id1 H
Id h
5 450
~ B2 2 T S
S| o I 1L 2 o
al © | o By
3 o 25 9 V"
L - N 7 m
I: }i P S (o0} - S s
L i 5 QO e
< < | — I it N AR AN ] 4
ele ] 33 1 ) 2
o) Il ! \@ @
s H om A E —-
>< (- —
3 Iha ‘
1 I | T
e d2 © ‘
© ik ° |
| | : o
QL ‘ s6
b6
e6
ab
Ih
. ..uh las
(/2]
©
~— »
£ - N A
|
dh le
Dh
=
)
_ I —
1)
1) Maschinenwelle: Das Mal le darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)
werden.
MafRe Getriebe

Typ ad3 @b b3 b4 B2 @dd @dh @Dd ZDh @Dha @e f h H i2 le Ih las Id Id1 lha m m1 s3 s4 sm sas t3 t4 th uh
KL2 110 75, 35 70 92 105 20" 34 30 80 90 3 55 108 7 795 106 12 9 13 110 885 55 M6 M6 M6 M8 13 13 22,8 6°°

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ b6 Deb Jd2max 15 a6 c c6 f6 17 s6
KL2_MQ 60" 75 19 40 75 18 69,5 35 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

15.3.4 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung F (Flansch)

Iha
i2 Ih h1
cl B2 H
f1 | ‘ b8 ‘ )
11 } | -
' o 2
| I - oL
J J[ o € _ 3
=T = e | i L N AR
o A © 1 - I Jj: e
I
‘ B - E
i ‘ i
\
\
i d2 Q
© ik ©
A . o
L = s6
b6
€6
a6
Ih
S las
[2]
[4]
(2]
£ (/+ B
|
dh le
Dh £
(2]
==

1)
1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2) Deckel (Option)
@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x Jdh.
MaRe Getriebe

Typ @bl b8 B2 c¢1 Gdh &Dh SDha el f1 h h1 h2 H | i2 le Il las lha m ml Js1 sm sas th uh
KL1 60, 50 75 115 16% 25 70 130 3 46 1285 885 90 55 605 8 12 91 675 46 9 M5 M6 183 5°°
KL2 95, 65 92 115 20" 30 80 150 3 55 1435 1045 108 45 795 106 12 110 85 55 9 M6 M8 228 6°°

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ b6 Jeb Jd2max 15 Oa6 ® c6 6 17 s6
KL1_MQ 407 63 16 30 55 15 61,5 35 3 M5
KL2_MQ 60" 75 19 40 75 18 69,5 35 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-
den.
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15.3 MaRzeichnungen 15 Kegelradgetriebe KL

15.3.5 Wellenausfiihrung G (Vollwelle ohne Passfeder), Gehauseausfiihrung G

(Gewindelochkreis)
i2 B2
f
| b8
|
I
‘ —
‘ £
Qo © ———777i77
=
‘ €
S
x L | a
b \
@ \
|
L 2 | g
0 L
-2 L+ = 5
&91 'J s6
b6
eb
a6
MafRe Getriebe
Typ b b3 b4 b8 B2 @d e
KL1 60, 275 55 50 75 16, 75
KL2 750 35,0 70 65 92 204 90
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Deb @d2max
KL1_MQ 40" 63 16
KL2_MQ 60" 75 19

h
3 46
3 55

15
30
40

52}
<
(o)
/5]
®
o
<
el
|-
s2
T T
d
H i2 | m m1
90 38 32 67,5 46
108 47 40 88,5 55
Oa6 c c6
55 15 61,5
75 18 69,5

M5
M6

f6
3,5
3.5

s3
M6
M6

s4
M6
M6

17
3
3

t3 t4
1 1
13 13

s6
M5
M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

15.3.6 Wellenausfiihrung G (Vollwelle ohne Passfeder), Gehauseausfiihrung NG

(FuRR + Gewindelochkreis)

n4
‘ a0 n3
i2 B2 ‘ s h
f |
I
| < o © b3
I )
— £ ®
A o)
O ©T 1 ?'3
hll £
P
<
<
w
©
&)
Ce)
A &)
© ~
Al s6
b6
e6 s2
a6 d
Mafle Getriebe
Typ a0 b b3 b4 B2 @d Qe f h H i2 | m m1 n2 n3 n4
KL1 95 60, 275 55 75 1646 75 3 46 90 38 32 675 46 20 12 107
KL2 112 75 350 70 92 20,6 90 3 | 55 108 47 40 885 55 25 12 124
BeispielmalRe Motoranschluss
Typ ah6 Deb Jd2max 15 Oab c c6 f6
KL1_MQ 4047 63 16 30 55 15 61,5 Bi5
KL2_MQ 60" 75 19 40 75 18 69,5 315

s s2
6,6 M5
6,6 M6

17
3
3

s4 t4
M6 1
M6 13

s6
M5
M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.

333


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

334

15.3 MaRzeichnungen 15 Kegelradgetriebe KL

15.3.7 Wellenausfiihrung G (Vollwelle ohne Passfeder), Gehauseausfiihrung F

(Flansch)
| B2
cl
i2 b8
—— i ‘ _
(- } -
5 o] — 1 J
B, | j
L | |
=1 ‘ I =
1
- | -
\
I
|
<192 g
ITe) \‘\ o
2 | e
L~ s6
b6
e6
a6
Mafle Getriebe
Typ b1 b8 B2 cl d el
KL1 60, 5 75 115 16, 130
KL2 955 65 92 11,5 20, 150
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Deb @d2max
KL1_MQ 40" 63 16
KL2_MQ 60" 75 19

f1
3
3

h1

»
Ql
e
s2
T
d
h h1 h2 H i2 |

46 128,5 88,5 90 26,5 32
55 1435 104,5 108 355 40
15 Oa6 c c6
30 55 15 61,5
40 75 18 69,5

67,5
88,5

f6
3,5
3.5

m1 s s2
46 9 M5
55 9 M6

17 s6
3 M5
3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

15.3.8 Wellenausfiihrung P (Vollwelle mit Passfeder), Gehauseausfiihrung G

(Gewindelochkreis)
i2 B2
f
|
11 ‘ b8 ‘
]
| | |
‘ ‘ ‘ _
| F
o © i L‘ -
—— | :,|
‘ S
N
x L] | ||
P \
@ I
|
\Jﬁ d2 O
R o
o] Ly
| I ; o
© ~ s6
b6
e6
a6
MaRBe Getriebe
Typ b b3 b4 b8 B2 Gd e h
KL1 60 275 55 50 75 16 75 46
KL2 75, 350 70 65 92 20, 90 55

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ @h6 Deb
KL1_MQ 4017 63
KL2_MQ 60" 75

Jd2max

90 38
108 47

15
30
40

H
h
b4
® b3
<
)
(2]
™
Q
<
0
|
J T I
u |
|
&)
\
‘ s2
M
| 1 m m  s2 s3 s4 t 3 t4 u
2 3 675 46 M5 M6 M6 180 11 11  A5x5x22
40 3 85 5 M6 M6 M6 225 13 13 A6x6x32
a6 c cb 6 17 s6
55 15 61,5 8315 3 M5
75 18 69,5 315 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmafRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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15.3 MaRzeichnungen

15 Kegelradgetriebe KL

15.3.9 Wellenausfiihrung P (Vollwelle mit Passfeder), Gehauseausfiihrung NG
(FuRR + Gewindelochkreis)

n4
i2 B2 ‘ a0 n3 H
f ‘ s h
! | b4
I
11 < © © b3
1 | »
o .
o ‘ S ™
ol
ol o fﬁfiifiif b
)
L ‘ £
s
x L | a
b3 \
@ \
|
©
}% d2 & u
0 i -
I E— | ‘ o
Q ~ s6 T
b6
e6 s2
a6 d
MaRe Getriebe
Typ a0 b b3 b4 B2 ad Qe f h H 2 | 1M1 m m n2 n3 nd Ds s2 s4 t t4 u
KL1 9% 60, 275 5 75 16, 75 3 46 90 38 32 3 675 46 20 12 107 66 M5 M6 180 11 A5x5x22
KL2 12 75, 350 70 92 20, 9 3 55 108 47 40 3 85 55 25 12 124 66 M6 M6 225 13 A6x6x32
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Deb Jd2max 15 a6 c c6 f6 17 s6
KL1_MQ 40" 63 16 30 55 15 61,5 315 3 M5
KL2_MQ 60" 75 19 40 75 18 69,5 315 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie fir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldangern, wenn das MaRB c, abhédngig vom verwendeten Mo-

tor, ldnger wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

15.3.10 Wellenausfiihrung P (Vollwelle mit Passfeder), Gehauseausfiihrung F

(Flansch)
| B2
i2
ci ‘
I b8
H] i
| | —
1§ ‘ } =
5 T - J‘—
f: ‘ :j
‘ €
1 E: | H
\
I
|
R
[Te) \‘\ ©
= | - S
© r:r s6
b6
e6
a6
MaRe Getriebe
Typ @bl b8 B2 ct el fl
KL1 60; 50 75 || 11,5 130 3
KL2 9%, 65 92 115 150 | 3
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Jd2max
KL1_MQ 40" 16
KL2_MQ 60" 19

®
oy
ol
<
u
@>
s2
d
h2 H i2 m ml s s2 t u
88,5 90 265 675 46 9 M5 180  A5x5x22
1045 108 355 885 55 9 M6 225 = A6x6x32
Oa6 c6 6 17 s6
55 61,5 30 3 M5
75 69,5 315 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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15.3 MaRzeichnungen 15 Kegelradgetriebe KL

15.3.11 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfithrung G (Gewindelochkreis)

Isa H
Is h
<——‘
i2 B2 b4
f b8 ) b3
<
| | I i N B
| 1
J ®
7777777777777 Q
2 8 8 **j;** 3
— | !
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)
h d2 8
o) —
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Q= s6
b6
e6
a6
Is
m2 m5
) 0 7777777N7777=77v— 7] 7]
8 8 8 % 8 8
m4 m3
| E—
(=
1)
1) Maschinenwelle: Das MaR Is darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)

werden.
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15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

MaRe Getriebe

Typ Db b3 b4 b8 B2 Bds Pds1 Dds2 Gdss DDs PDsa PDss Pe f h H i2 Is Isa m ml m2 m3 md m5 s3 s4 t3 t4
KL1 605 275 55 50 75 16" 16", 175 20 25 64 462 75 3 46 90 6 109 1145 675 46 17 22 28 23 M6 M6 11 11
KL2 75, 350 70 65 92 20" 20", 215 24 30 79 50,0 90 3 55 108 7 131 139,0 885 55 22 27 31 26 M6 M6 13 13

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ b6 Jeb Jd2max 15 Oa6 c c6 6 17 s6
KL1_MQ 407 63 16 30 55 15 61,5 35 3 M5
KL2_MQ 60" 75 19 40 75 18 69,5 315 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-
den.
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15.3 MaRzeichnungen 15 Kegelradgetriebe KL

15.3.12 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfithrung NG (Fuf? + Gewindelochkreis)
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1) Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)

werden.
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MaRe Getriebe

a0 @b b3 b4 B2 Zids
9 60, 275 55 75 16"
112 75, 350 70 92 207

Typ
KL1
KL2

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ ob6
KL1_MQ 40"
KL2_MQ 6017

15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

Dds1 Dds2 Gdss PDs ZDsa PDss e f h H i2 Is Isa m m1 m2 m3 méd m5 n2 n3 nd s s4 t4
16", 175 20 25 64 462 75 3 46 90 6 109 1145 67,5 46 17 22 28 23 20 12 107 6,6 M6 11
20" 215 24 30 79 500 90 3 55 108 7 131 139,0 885 55 22 27 31 26 25 12 124 6,6 M6 13

Jeb Jd2max 15 Oa6 c c6 6 17 s6
63 16 30 55 15 61,5 35 3 M5
75 19 40 75 18 69,5 315 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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15.3 MaRzeichnungen 15 Kegelradgetriebe KL

15.3.13 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfithrung GD (Gewindelochkreis + Drehmomentstiitze)
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1) Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)
werden.
MaRe Getriebe

Typ ad3 @b b3 b4 B2 IJdd Dds Dds1 Dds2 Ddss DDs DDsa ZDss Fe f h H i2Id 1d1 Is Isa m m1 m2 m3 md m5 s3 s4 t3 t4
KL2 110 75, 35 70 92 10,5 20" 20", 215 24 30 79 50 90 3 55108 7 9 13 131 1390 885 55 22 27 31 26 M6 M6 13 13

Beispielmalle Motoranschluss

Typ b6 Jeb Jd2max 15 Oa6 c c6 f6 17 s6
KL2_MQ 60" 75 19 40 75 18 69,5 35 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fiir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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15 Kegelradgetriebe KL  15.3 MaRzeichnungen

15.3.14 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfiithrung F (Flansch)
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1) Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)
werden.
MaRe Getriebe

Typ @b1 b8 B2 c1 Pds Dds1 Dds2 Ddss &Ds ODsa DDss Zel f1 h hi h2 H i2 Is Isa m ml m2 m3 md m5 st
KL1 60s 50 75 11,5 16 16", 175 20 25 64 462 130 3 46 1285 885 90 55 109 1145 675 46 17 22 28 23 9
KL2 95, 65 92 115 20" 20", 215 24 30 79 500 150 3 55 1435 1045 108 45 131 1390 885 55 22 27 31 26 9

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ b6 Deb Jd2max 15 a6 c c6 f6 17 s6
KL1_MQ 404 63 16 30 55 15 61,5 35 3 M5
KL2_MQ 60" 75 19 40 75 18 69,5 35 3 M5

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie fir den Motoradapter MQ. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter MQ finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-
den.
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15.4 Typenbezeichnung 15 Kegelradgetriebe KL

15.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
KL 2 0 2 P G 0080 MQ
Erklarung
Code Bezeichnung Ausfiihrung
KL Typ Kegelradgetriebe
2 GroRe 2 (Beispiel)
0 Generation Generation 0
2 Stufen 2-stufig
A Welle Hohlwelle mit Passfedernut
S Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
G Vollwelle ohne Passfeder
P Vollwelle mit Passfeder
G Gehduse Gewindelochkreis
F Flansch
NG FuB + Gewindelochkreis
GD Gewindelochkreis + Drehmomentstiitze
0080 Ubersetzungskennzahl (i x 10) i = 8 (Beispiel)
MQ Motoradapter Motoradapter quadratisch mit spielfreier Steckkupp-

lung

Um die Typenbezeichnung zu vervolistindigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

fé
O
0]
ASY
~N
o
hSS
0| O
wl O
e
7
e  Motortyp oder Motorabmessungen: 5

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.

e Position Zugang Klemmschraube, siehe Kapitel [ 15.5.8]

e Anbau der Vollwelle: Getriebeseite 3 oder 4; Vollwelle beidseitig

e Anbau der Hohlwelle mit Passfedernut: Einsteckseite 3 oder 4

e Anbau der Hohlwelle mit Schrumpfscheibe: Schrumpfscheibe auf Getriebeseite 3 oder 4
e Anbau der FuRleisten: Getriebeseite 1 oder 5

e Anbau des Flansches: Getriebeseite 3 oder 4

e Gewindelochkreis: Getriebeseite 3 oder 4

e Anbau der Drehmomentstiitze: Getriebeseite 3 oder 4, Auge auf Getriebeseite 1, 2, 5, 25, 51

Die Erklarung der Getriebeseiten finden Sie im Kapitel [ 15.5.6].
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15 Kegelradgetriebe KL  15.5 Produktbeschreibung

15.4.1 Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-
ldutert.

&
[=iy:

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
1~ sToBER Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
Made in Germany

o

O
2 -—K913AF0320ME40 - —"
3-—i=32,12 110-165-48 18/34 — 8
4-—O0il: VG220  Volume=21,0 9
5 -+—SN: 10080005 CD: 48283012345 10

Code Bezeichnung

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Schmierstoffspezifikation

Serialnummer des Getriebes

QR-Code (Link zu Produktinformationen)

MaRe des Motoradapters (Passrand/Lochkreis/Motorwellendurchmesser)
Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)

© 00 N O U1 B W N -

Schmierstofffiillmenge

[y
o

Kundenspezifische Daten

15.4.11 Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fiir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.

15.5 Produktbeschreibung

15.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter MQ zum Anbau Synchron-Servomotor EZ Lean-Motor LM
von Synchron-Servomotoren

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 442437 _de Katalog ID 443016_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.
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15.5 Produktbeschreibung 15 Kegelradgetriebe KL

15.5.2 Motoradapter quadratisch mit spielfreier Steckkupplung (MQ)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der spielfreien Steckkupplung (Klauenkupplung).

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Spielfreie Steckkupplung

15.5.3 Gehauseausfiihrung

Gewindelochkreis G Flansch F

G F NG GD
KL1 v v v =
KL2 v v v v



15 Kegelradgetriebe KL  15.5 Produktbeschreibung

15.5.4 Kombinatorik Wellen-/Gehauseausfiihrung

Gehduseausfithrung
Wellenausfiihrung Code G F NG GD
Hohlwelle mit Passfedernut A AG AF ANG AGD
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe S SG SF SNG SGD
Vollwelle ohne Passfeder G GG GF GNG -
Vollwelle mit Passfeder P PG PF PNG -

15.5.5 Einbaubedingungen
Hohlwelle
Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7, die Toleranz der Maschinenwelle muss 1SO k6 sein.
Achten Sie bei der Getriebebefestigung auf die Fluchtung der Maschinenwelle zur Getriebehohlwelle.
Maximale Abweichung < 0,03 mm.

Zur leichteren Montage bzw. Demontage der Maschinenwelle sind die Hohlwellen mit einer Spiralnut (als
Fettdepot) ausgestattet.

Im Lieferumfang ist eine gehartete Abdriickscheibe mit Gewinde enthalten. Optional kdnnen Sie die Hohl-
welle auch ohne Abdriickscheibe bestellen.

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7.

Die Maschinenwelle muss I1SO h9 sein.

Wihlen Sie fiir die Maschinenwelle einen Werkstoff mit einer zul3ssigen Flaichenpressung p > 325 N/mm?.

Mogliche Werkstoffe:
e CAS5E+QT
e 42CrMo4

Maschinenseitige Befestigung der Getriebe liber Gewindelochkreis

Die angegebenen Drehmomente und Krafte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 10.9. Zusatzlich missen die Getriebegehduse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.

15.5.6 Getriebeseiten

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten.

15.5.7 Schmierstoffe

STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.

Schmierstoffe fir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.
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15.5 Produktbeschreibung 15 Kegelradgetriebe KL

15.5.8 Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4

Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)
180°

Geben Sie Abweichungen fiir |hr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.

15.5.9 Weitere Produktmerkmale

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <80°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschiitzte Ausfiihrung gemaR (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 2-Stufig 97 %

Schutzart® 1P65

15.5.10 Drehrichtung

Vollwelle (P, G), Vollwelle beidseitig (P, G), Hohlwelle mit Passfedernut (A)

Abtrieb Seite 4 Abtrieb Seite 3

Die angegebenen Drehrichtungen gelten auch fur Getriebe mit Hohlwelle (A), sofern die Einsteckseite der
Maschinenwelle der Seite der gezeigten Vollwelle entspricht.

Die Drehrichtung bei Wellenausfiihrung Vollwelle beidseitig entspricht der Drehrichtung fur Abtrieb Seite 4.

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.
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15 Kegelradgetriebe KL  15.6 Projektierung

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe (S)

Schrumpfscheibe Seite 4 Schrumpfscheibe Seite 3

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

15.6 Projektierung

Projektieren Sie lhre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel konnen fir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [+ 18.1].
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15.6 Projektierung 15 Kegelradgetriebe KL

15.6.1 Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.
Entnehmen Sie die Werte fUr i, N;.08 Nimaxzer Maace Manor Und M, den Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fiir fB,, fB,, und fB, den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-

tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

Ny =

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3
M, ..

.-
-1

3
M,

My |-t o [

+...+|n

|n2m,1*
2eq* T 3

2m,n*

M

2m,n* n*

Betriebsfaktoren

Betriebsart

GleichmaRiger Dauerbetrieb
Zyklusbetrieb

Zyklusbetrieb reversierende Last

Laufzeit

Tagliche Laufzeit <8 h
Tagliche Laufzeit < 16h
Tagliche Laufzeit <24 h

fB,,
1,00
1,25

1,40

B,
1,00
1,15
1,20
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Temperatur B,
Motorkiihlung Umgebungstemperatur
Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15
Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25
Hinweise

e  Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 80 °C darf nicht Uberschritten werden, da dies zur Be-
schadigung des Getriebes fiihren kann.

15.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:
e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog
e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,. <100 min™ (F,..x = Faa1005 Farean = Faradi00s Moy = Magaco)

e Nur wenn Radialkréfte auf das Getriebe bei Gehduseausfiihrung Gewindelochkreis und Flansch tber
dessen Passrander abgestiitzt werden

Wellenausfiihrung G, P

Zuldssige Wellenbelastungen Wellenausfiihrung G, P (Vollwelle)

Typ Z; Faxa00 Farad100 Faradace Mi100 Mo ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

KL1 20,0 380 1900 1900 68 68

KL2 22,0 560 2800 2800 118 118

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/
herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 100 min™ gilt:

F F M
anXN — 2ax100 F2radN — 2rad100 MZkN — 2k100
3 an* 3 n2m* 3 n2m*
100 min™ 100 min~* 100 min-

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraqi00 UNd M0 der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-
pitel.

-F 2ax +F 2ax

|
qQ \
> Mo o
+F 2rad 2 ‘ KA
T | >
— Tt =
| o B
-F 2rad | b ‘ o
[
i
X2
| z2

Abb. 2: Kraftangriffspunkte fur die Vollwelle

Die angegebenen Werte fir F,,.4,00 beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Abtriebswelle: x, =

/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel MaRzeichnungen.
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Fir andere Kraftangriffspunkte gilt:

M — 2 ! F2ax* ' y2 + F2rad,acc* : (XZ + ZZ)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften missen Sie die Krafte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kdnnen Sie die zuldssigen Krafte und Momente fir F,,,,,,
Fyraa0 UNd M0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* : tn* : MZk,acc,n*
M2k ., =3
. A o0, |t
n2m,1* ot omn* | Lne
3 3
F -3 |n2m,1* : t1* : F2rad,acc,1* + "'+|n2m,n* ' tn* : F2rad,acc,n*
2rad,eq* t t
|n2my1* b+ ...+|n2myn* -t

15.6.2.2 WellenausfiihrungA, S

Zuldssige Wellenbelastungen Wellenausfithrung A (Hohlwelle mit Passfedernut)

Typ ZZ FZaxlOO FZraleO FZrad,acc MZklOO Mzk,acc
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

KL1 18,5 250 1250 1250 43 43

KL2 22,0 560 2800 2800 118 118

Zuldssige Wellenbelastungen Wellenausfiithrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe)

Typ Z, Faax100 Fradi00 Feree M;100 My ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]

KL1 18,5 250 1250 1250 43 43

KL2 22,0 560 2800 2800 118 118

Fir andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,.. > 100 min™ gilt:

F _ anx100 F _ FZrad100 M. — M2k100
2axN 2radN — 2kN —
3 r]2m* 3 n2m* 3 n2m*
100 min- 100 min-" 100 min-

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,100, Faraq100 UNd My der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Ka-

pitel.
-F 2ax +F 2ax
ol }
> +F 2rad © ‘ o
A A
N [ N
et Al ISR 1 11 0
— | &
X
-F 2rad T ! N
o) | o
I
X2 1
z2 ‘

Abb. 3: Kraftangriffspunkte fir die Hohlwelle

Die zuldssigen Radialkréfte kdnnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,, und M,, ... bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte dirfen die zuldssigen Radialkrafte nicht tibersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0). 353
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M _ 2 : F2ax’ ' y2 + F2rad,acc' : (X2 + 22)

2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften missen Sie die Kréfte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) kdnnen Sie die zuldssigen Krdfte und Momente fir F,,,,,,
Firad0 UND M,,,0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : MZk,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : |M2k,acc,n*
My oqr =3
o o S S (LAY
[ PR I P P amn* | Lo
3 3
F _ |n2m,1*| ' t1* : |F2rad,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : |F2rad,acc,n*
2rad,eq*
T e U

15.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-

lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht Gberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fpe @ | < My,

sp =

Bei hoheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]

KL1_MQ 15

KL2_MQ 20

15.6.4 Radialwellendichtringe

Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann liber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Gitern einsetzen, missen Sie MaBnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.

15.7 \Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID
Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren KL 443363 _de
Betriebsanleitung Explosionsgeschiitzte Servowinkelgetriebe KL/KS/PHK/ 443005 _de
PHKX/PHQK/PK/PKX

354 Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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Kegelradgetriebe

16.1 Ubersicht

Hochsteife schragverzahnte Winkelgetriebe
Merkmale

Leistungsdichte 2. 0, WARARAS
Drehspiel 2. 8.0, SARAS
Preisklasse €€
Wellenbelastung 2. 0.0, FARAS
Laufruhe 2.8, 8. PAAY
Verdrehsteifigkeit 2.8, PARARAS
Massentragheitsmoment 2.0.8. 9. 0A¢
Schragverzahnung v
Wartungsfrei (K1 - K4) v
FKM Dichtring am Eintrieb v
Abtriebslager verstarkt (K5 - K8) v (auf Anfrage)
Einfach und sicher an jeden Servomotor anbau- v

bar

Legende % vcvcvsvs gut | %k k*k hervorragend
€ Economy | €€€€€ Premium

Technische Daten

i 4-381
Mace 60— 13200 Nm
Ad, 1,5-12 arcmin
Neet 94-97%
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16.2 Auswahltabellen

K102 (M = 135 Nm)

4,000 4/ K102_0040 ME10 3300 2800 5000 1,5 11 =19 12,0 6,0 = 6,3 65 93 116
4,000 4/ K102_0040 ME20 3300 2800 5000 34 12 <24 12,0 6,0 - 6,6 65 93 116
5,568 1520/273 K102_0056 ME10 3300 2800 5000 1,3 1M1 =19 12,0 6,0 - 6,6 73 109 162
5,568 1520/273 K102_0056 ME20 3300 2800 5000 3,2 12 <24 12,0 6,0 - 6,7 73 109 162
6,000 6/1 K102_0060 ME10 3300 2800 5000 11 1M1 =19 12,0 6,0 = 6,6 75 12 175
6,000 6/1 K102_0060 ME20 3300 2800 5000 3,0 12 <24 12,0 6,0 = 6,7 75 12 175
6,644 299/45 K102_0066 ME10 3600 3300 5500 1,0 11 =19 12,0 6,0 = 6,6 77 16 193
6,644 299/45 K102_0066 ME20 3600 3300 5500 29 12 <24 12,0 6,0 - 6,7 77 116 193
8,309 1911/230 K102_0083 ME10 3600 3300 5500 0,92 (S =19 12,0 6,0 = 6,7 83 126 220
8,309 1911/230 K102_0083 ME20 3600 3300 5500 2,8 12 <24 12,0 6,0 = 6,7 83 126 220
9,249 1748/189 K102_0092 ME10 3600 3300 5500 0,96 11 =19 12,0 6,0 = 6,7 86 129 240
9,249 1748/189 K102_0092 ME20 3600 3300 5500 29 12 <24 12,0 6,0 - 6,7 86 129 240
10,14 507/50 K102_0100 ME10 4000 3800 6000 0,84 11 =19 12,0 6,0 - 6,7 89 1256 220
10,14 507/50 K102_0100 ME20 3700 3700 6000 2,7 12 <24 12,0 6,0 - 6.8 89 125 220
11,57 266/23 K102_0115 ME10 3600 3300 5500 0,87 1M1 =19 12,0 6,0 = 6,7 93 135 240
11,57 266/23 K102_0115 ME20 3600 3300 5500 28 12 <24 12,0 6,0 = 6,8 93 135 240
12,62 429/34 K102_0125 ME10 4000 3800 6000 0,78 1M1 =19 12,0 6,0 = 6,7 96 125 220
12,62 429/34 K102_0125 ME20 3700 3700 6000 2,7 12 <24 12,0 6,0 = 6,8 96 126 220
14,11 494/35 K102_0140 ME10 4000 3800 6000 0,81 (S =19 12,0 6,0 = 6,8 99 135 240
14,11 494/35 K102_0140 ME20 3700 3700 6000 2,7 12 <24 12,0 6,0 = 6,8 99 135 240
16,71 17 K102_0165 ME10 4000 4000 7000 0,73 11 =19 12,0 6,0 - 6,8 106 125 220
16,71 17 K102_0165 ME20 3700 3700 6000 2,6 12 <24 12,0 6,0 - 6.8 106 125 220
17,56 2090/119 K102_0175 ME10 4000 3800 6000 0,76 11 =19 12,0 6,0 = 6.8 107 135 240
17,56 2090/119 K102_0175 ME20 3700 3700 6000 2,7 12 <24 12,0 6,0 - 6.8 107 135 = 240
20,15 403/20 K102_0200 ME10 4000 4000 7000 0,70 1M1 =19 12,0 6,0 = 6,8 10 125 220
20,15 403/20 K102_0200 ME20 3700 3700 6000 2,6 12 <24 12,0 6,0 = 6,8 10 125 220
2327 1140/49 K102_0230 ME10 4000 4000 7000 0,72 1M1 =19 12,0 6,0 = 6,8 17 135 240
23,27 1140/49 K102_0230 ME20 3700 3700 6000 2,6 12 <24 12,0 6,0 = 6,8 117 135 240
25,22 1261/50 K102_0250 ME10 4000 4000 7000 0,68 (S =19 12,0 6,0 = 6,8 96 115 192
25,22 1261/50 K102_0250 ME20 3700 3700 6000 2,6 12 <24 12,0 6,0 - 6.8 96 115 192
28,05 589/21 K102_0280 ME10 4000 4000 7000 0,70 11 =19 12,0 6,0 - 6,8 120 135 240
28,05 589/21 K102_0280 ME20 3700 3700 6000 2,6 12 <24 12,0 6,0 - 6,8 120 135 = 240
33,71 4719/140 K102_0340 ME10 4000 4000 7000 0,63 11 =19 12,0 6,0 = 6.8 73 88 146
35,11 3686/105 K102_0350 ME10 4000 = 4000 = 7000 0,68 1 =19 12,0 6,0 = 6.8 120 135 = 240
3511 3686/105 K102_0350 ME20 3700 3700 6000 2,6 12 <24 12,0 6,0 = 6,8 120 135 240
40,30 403/10 K102_0400 ME10 4000 = 4000 7000 0,62 1M1 =19 12,0 6,0 - 6,8 61 74 123
46,92 2299/49 K102_0470 ME10 4000 4000 7000 0,63 11 =19 12,0 6,0 = 6,8 102 122 203
50,31 5031/100 K102_0500 ME10 4000 = 4000 7000 0,62 11 =19 12,0 6,0 = 6,8 50 60 100
56,10 1178/21 K102_0560 ME10 4000 4000 7000 0,62 11 =19 12,0 6,0 = 6,8 86 103 171
70,03 2451/35 K102_0700 ME10 4000 = 4000 = 7000 0,62 11 <19 12,0 6,0 - 6,8 70 83 139
4,000 41 K202_0040 ME20 3000 2600 4500 6,4 20 <32 10,0 5,0 1,5 10 16 174 291
4,000 4/ K202_0040 ME30 3000 2600 4500 12 22 <38 10,0 5,0 1,5 10 116 174 291
4,364 48/11 K202_0044 ME10 3000 2600 4500 2,7 19 =19 10,0 5,0 1,5 9,7 102 102 127
4,364 48/11 K202_0044 ME20 3000 = 2600 4500 6,1 20 <32 10,0 5,0 1,5 10 120 180 317
4,364 48/11 K202_0044 ME30 3000 2600 4500 1 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 120 180 317
5177 2107/407 K202_0052 ME20 3000 2600 4500 57 20 <32 10,0 5,0 1,5 10 127 190 377
5177 2107/407 K202_0052 ME30 3000 2600 4500 11 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 127 190 377
6,000 6/1 K202_0060 ME10 3000 2600 4500 23 19 <19 10,0 5,0 1,5 10 133 140 175
6,000 6/1 K202_0060 ME20 3000 2600 4500 57 20 <32 10,0 5,0 1,5 11 133 200 400
6,000 6/1 K202_0060 ME30 3000 2600 4500 11 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 133 200 400

lexakt

Die in den Auswahltabellen angegebenen technischen Daten gelten fiir:

e Aufstellhohen bis 1000 m tGber Normalnull

e Umgebungstemperaturen von 0° C bis 40° C

e Ohne Berticksichtigung der thermischen Grenzleistung

Das Massentragheitsmoment J, fir kleinere Motorwellendurchmesser sowie alle weiteren technischen Da-

ten finden Sie unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].
Typ T nyee J) m  dyw Ao, APyt AQyreq C, My M. Myor
EL1,2 EL34,5,6
[min~] [min~] [min~] [kgcm?] [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [arcmin] [Nm/ = [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]
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16.2 Auswahltabellen 16 Kegelradgetriebe K

i lexakt Typ Nimaxos Nimaxzs Ji m  dyy Ao, Azrean AQzreq C, May My Maor

EL1,2 EL3,4,56

[min™] [min~] [min~"] [kgcm?] [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [arcmin] [Nm/ | [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]
6,683 2279/341 K202_0067 ME10 3500 3100 5000 1,7 19 =19 10,0 5,0 1,5 10 135 156 195
6,683 2279/341 K202_0067 ME20 3500 3100 5000 5,1 20 <32 10,0 5,0 1,5 11 138 207 = 400
6,683 2279/341 K202_0067 ME30 3500 3100 5000 10 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 138 207 400
7,118 2107/296 K202_0071 ME20 3000 2600 4500 54 20 <32 10,0 5,0 1,5 11 141 211 400
7,118 2107/296 K202_0071 ME30 3000 2600 4500 1 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 141 211 400
8,397 24941297 K202_0084 ME10 3500 3100 5000 1,4 19 <19 10,0 5,0 1,5 10 149 196 244
8,397 24941297 K202_0084 ME20 3500 3100 5000 48 20 <32 10,0 5,0 1,5 11 149 220 400
8,397 24941297 K202_0084 ME30 3500 3100 5000 10 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 149 220 = 400
9,190 22791248 K202_0092 ME10 3500 3100 5000 1,6 198N =19 10,0 5,0 1,5 10 153 214 268
9,190 22791248 K202_0092 ME20 3500 3100 5000 5,0 20 <32 10,0 5,0 1,5 1 153 220 = 400
9,190 2279/248 K202_0092 ME30 3500 3100 5000 10 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 153 220 400
10,07 2881/286 K202_0100 ME10 3900 3500 5500 1,2 19 <19 10,0 5,0 1,5 10 155 220 = 293
10,07 2881/286 K202_0100 ME20 3700 3500 5500 4,6 20 <32 10,0 5,0 1,5 11 158 220 400
10,07 2881/286 K202_0100 ME30 3500 3500 5000 9,9 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 158 220 = 400
11,55 1247/108 K202_0115 ME10 3500 3100 5000 1,3 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 166 220 336
11,55 1247/108 K202_0115 ME20 3500 3100 5000 47 20 <32 10,0 5,0 1,5 11 166 220 = 400
11,55 1247/108 K202_0115 ME30 3500 3100 5000 10 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 166 220 400
12,71 559/44 K202_0125 ME10 3900 3500 5500 1,0 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 168 220 = 370
12,71 559/44 K202_0125 ME20 3700 3500 5500 44 20 <32 10,0 5,0 1,5 1 171 220 400
12,71 559/44 K202_0125 ME30 3500 3500 5000 9,8 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 171 220 400
13,85 2881/208 K202_0140 ME10 3900 3500 5500 1,1 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 176 220 400
13,85 2881/208 K202_0140 ME20 3700 3500 5500 45 20 <32 10,0 5,0 1,5 11 176 220 = 400
13,85 2881/208 K202_0140 ME30 3500 3500 5000 9,9 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 176 220 400
16,86 2967/176 K202_0170 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,89 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 179 220 = 400
16,86 2967/176 K202_0170 ME20 3700 3700 6000 43 20 <32 10,0 5,0 1,5 1 188 220 400
16,86 2967/176 K202_0170 ME30 3500 3500 5000 9,6 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 188 220 = 400
17,47 559/32 K202_0175 ME10 3900 3500 5500 0,99 19 =19 10,0 5,0 1,5 11 190 220 400
17,47 559/32 K202_0175 ME20 3700 3500 5500 44 20 <32 10,0 5,0 1,5 11 190 220 = 400
17,47 559/32 K202_0175 ME30 3500 3500 5000 9,7 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 190 220 400
20,33 1118/55 K202_0200 ME10 4000 = 3900 6500 0,82 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 182 220 = 400
20,33 1118/55 K202_0200 ME20 3700 3700 6000 2,7 20 <24 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
23,18 2967/128 K202_0230 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,87 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
23,18 2967/128 K202_0230 ME20 3700 3700 6000 43 20 <32 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
23,18 2967/128 K202_0230 ME30 3500 3500 5000 9,6 22 <38 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
25,13 1935/77 K202_0250 ME10 4000 3900 6500 0,77 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 187 220 400
2513 1935/77 K202_0250 ME20 3700 3700 6000 2,7 20 <24 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
27,95 559/20 K202_0280 ME10 4000 3900 6500 0,80 19 =19 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
27,95 559/20 K202_0280 ME20 3700 3700 6000 2,7 20 <24 10,0 5,0 1,5 1 200 220 400
33,62 1849/55 K202_0340 ME10 4000 3900 6500 0,71 19 =19 10,0 5,0 1,5 1 154 185 308
33,62 1849/55 K202_0340 ME20 3700 3700 6000 2,6 20 <24 10,0 5,0 1,5 11 154 185 = 308
34,55 1935/56 K202_0350 ME10 4000 3900 6500 0,75 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
34,55 1935/56 K202_0350 ME20 3700 3700 6000 2,7 20 <24 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
40,39 1333/33 K202_0400 ME10 4000 3900 6500 0,66 19 <19 10,0 5,0 1,5 1 116 139 196
46,23 1849/40 K202_0460 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,71 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
46,23 1849/40 K202_0460 ME20 3700 3700 6000 2,6 20 <24 10,0 5,0 1,5 11 200 220 400
50,49 6665/132 K202_0500 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,64 19 =19 10,0 5,0 1,5 11 96 116 184
55,54 1333/24 K202_0560 ME10 4000 3900 6500 0,66 19 =19 10,0 5,0 1,5 11 159 191 270
69,43 6665/96 K202_0690 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,64 19 <19 10,0 5,0 1,5 11 132 159 = 253
39,45  135407/3432  K203_0390 ME10 4000 3900 6500 0,68 2 <19 10,0 6,0 25 11 200 202 253
4522  58609/1296  K203_0450 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,69 22 <19 10,0 6,0 25 11 200 220 290
49,76 26273/528  K203_0500 ME10 4000 3900 6500 0,67 22 <19 10,0 6,0 25 11 200 220 319
54,25  135407/2496  K203_0540 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,68 22 <19 10,0 6,0 25 11 200 220 348
66,03 46483/704 K203_0660 ME10 4000 3900 6500 0,66 22 <19 10,0 6,0 25 11 200 220 400
68,42 26273/384 K203_0680 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,67 22 <19 10,0 6,0 25 11 200 220 400
79,62 26273/330 K203_0800 ME10 4000 3900 6500 0,66 220 =19 10,0 6,0 25 11 200 220 400
90,79 46483/512 K203_0910 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,66 22 <19 10,0 6,0 25 11 200 220 400
109,5 26273/240 K203_1090 ME10 4000 3900 6500 0,66 220 <19 10,0 6,0 25 1 200 220 400
135,3 30315/224 K203_1350 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,66 2 <19 10,0 6,0 25 11 200 220 400
181,0 86903/480 K203_1810 ME10 4000 3900 6500 0,65 22 <19 10,0 6,0 25 11 200 220 400
2175 62651/288 K203_2180 ME10 4000 = 3900 = 6500 0,65 22 <19 10,0 6,0 25 11 159 191 270
2719  313255/1152  K203_2720 ME10 4000 3900 6500 0,65 22 <19 10,0 6,0 25 11 132 159 253
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4,000 41 K302_0040ME20 2700 2300 4000 90 25 <32 10,0 4,0 15 16 204 233 291
4,000 41 K302_0040ME30 2700 2300 4000 14 27 <38 10,0 40 15 16 204 306 700
4,364 48/11 K302_0044 ME20 2700 2300 4000 84 25 <32 10,0 40 15 16 210 254 317
4,364 48/11 K302_0044 ME30 2700 2300 4000 14 27 <38 10,0 40 15 16 210 315 700
5,375 438 K302_0054 ME20 2700 2300 4000 72 25 <32 10,0 40 15 16 225 313 391
5,375 43/8 K302_0054 ME30 2700 2300 4000 13 27 <38 10,0 40 15 16 225 313 391
6,000 6/1 K302_.0060ME20 2700 2300 4000 75 25 <32 10,0 40 15 16 233 349 436
6,000 6/1 K302_.0060 ME30 2700 2300 4000 13 27 <38 10,0 40 15 16 233 350 700
6,740  2150/319  K302.0067 ME20 3200 2800 4500 63 25 <32 10,0 40 15 16 242 364 490
6,740 2150/319  K302_0067 ME30 3200 2800 4500 12 27 <38 10,0 40 15 16 242 364 490
7,391 473/64 K302_0074 ME20 2700 2300 4000 67 25 <32 10,0 40 15 16 250 375 538
7,391 473064 K302_0074 ME30 2700 2300 4000 12 27 <38 10,0 40 15 16 250 375 538
8444 2322275  K302.0084 ME10 3200 2800 4500 22 24 <19 10,0 40 15 16 169 197 246
8444 2322275  K302.0084 ME20 3200 2800 4500 56 25 <32 10,0 40 15 16 261 385 614
8444 2322275  K302.0084 ME30 3200 2800 4500 11 27 <38 10,0 40 15 16 261 385 614
9267 107516  K302_0093ME20 3200 2800 4500 59 25 <32 10,0 40 15 16 270 385 674
9267 1075116  K302.0093ME30 3200 2800 4500 11 27 <38 10,0 40 15 16 270 385 674
1014 3010207  K302_0100ME10 3500 3100 5000 18 24 <19 100 40 15 16 176 236 295
1014 3010207  K302_0100ME20 3500 3100 5000 52 25 <32 100 40 15 16 278 385 700
1014 3010297  K302_0100ME30 3500 3100 5000 11 27 <38 100 40 15 16 278 385 700
11,61 1161100  K302_0115ME10 3200 2800 4500 20 24 <19 100 40 15 16 232 270 338
1161 1161100  K302_0115ME20 3200 2800 4500 54 25 <32 100 40 15 16 291 385 700
11,61 1161100  K302_0115ME30 3200 2800 4500 11 27 <38 100 40 15 16 291 385 700
12,58 3182/253  K302_0125ME10 3500 3100 5000 15 24 <19 100 40 15 16 187 293 366
12,58 3182/253  K302_0125ME20 3500 3100 5000 49 25 <32 100 40 15 16 298 385 700
1258 3182/253  K302_0125ME30 3500 3100 5000 10 27 <38 100 40 15 16 298 385 700
1394 1505108  K302_0140ME10 3500 3100 5000 17 24 <19 100 40 15 16 242 325 406
1394  1505/108  K302_0140ME20 3500 3100 5000 51 25 <32 100 40 15 16 309 385 700
1394 1505108  K302_0140ME30 3500 3100 5000 10 27 <38 100 40 15 16 309 385 700
16,94 559/33 K302_.0170ME10 3800 3500 6000 12 24 <19 10,0 40 15 16 198 375 469
16,94 559/33 K302_.0170ME20 3700 3500 6000 46 25 <32 10,0 40 15 16 330 385 700
16,94 559/33 K302_.0170ME30 3500 3500 5000 99 27 <38 10,0 40 15 16 330 385 700
17,29 159192  K302_0175ME10 3500 3100 5000 14 24 <19 10,0 40 15 16 257 385 503
17,29 159192  K302_0175ME20 3500 3100 5000 48 25 <32 10,0 40 15 16 332 385 700
17,29 1591/92  K302_0175ME30 3500 3100 5000 10 27 <38 10,0 40 15 16 332 385 700
2028 35691176  K302_0200ME10 3800 3500 6000 1,0 24 <19 10,0 40 15 16 208 385 513
2028 35691176  K302_0200ME20 3700 3500 6000 44 25 <32 10,0 40 15 16 350 385 700
2028 35691176  K302_0200ME30 3500 3500 5000 98 27 <38 10,0 40 15 16 350 385 700
23,29 559/24 K302_0230ME10 3800 3500 6000 1,1 24 <19 10,0 40 15 16 272 385 645
23,29 559/24 K302_.0230 ME20 3700 3500 6000 45 25 <32 10,0 40 15 16 350 385 700
23,29 559/24 K302_.0230ME30 3500 3500 5000 98 27 <38 10,0 40 15 16 350 385 700
2526 3612/143  K302_0250 ME10 3800 3500 6000 091 24 <19 10,0 40 15 16 211 385 602
2526 3612/143  K302.0250 ME20 3700 3500 6000 28 25 <24 10,0 40 15 16 347 385 602
27,88 35691128  K302_0280ME10 3800 3500 6000 099 24 <19 10,0 40 15 16 287 385 700
27,88 35691128  K302.0280ME20 3700 3500 6000 44 25 <32 10,0 40 15 16 350 385 700
27,88 35691128  K302.0280ME30 3500 3500 5000 97 27 <38 10,0 40 15 16 350 385 700
33,62 1849/55  K302_0340ME10 3800 3500 6000 080 24 <19 10,0 40 15 16 219 300 501
33,62 1849/55  K302_0340ME20 3700 3500 6000 27 25 <24 10,0 40 15 16 250 300 501
3473 903/26 K302_0350 ME10 3800 3500 6000 0,89 24 <19 10,0 40 15 16 291 385 700
34,73 903/26 K302_0350 ME20 3700 3500 6000 28 25 <24 10,0 40 15 16 350 385 700
4051 4902121  K302_0410ME10 3800 3500 6000 076 24 <19 10,0 40 15 16 193 231 385
4051 4902121 K302_0410ME20 3700 3500 6000 27 25 <24 10,0 40 15 16 193 231 385
46,23 1849/40  K302_0460ME10 3800 3500 6000 079 24 <19 10,0 40 15 16 301 385 688
46,23 1849/40  K302_0460ME20 3700 3500 6000 27 25 <24 10,0 40 15 16 344 385 688
5049 6665132  K302_0500 ME10 3800 3500 6000 069 24 <19 10,0 40 15 16 154 173 217
55,71 2451/44  K302_0560ME10 3800 3500 6000 075 24 <19 10,0 40 15 16 265 318 529
55,71 2451/44  K302_.0560ME20 3700 3500 6000 26 25 <24 100 40 15 16 265 318 529
69,43 6665/96  K302_0690ME10 3800 3500 6000 068 24 <19 100 40 15 16 212 238 298
3265 4489211375  K303_0330 ME20 3700 3500 6000 28 30 <24 10,0 5,0 25 16 350 385 582
35,83 2156 K303_0360ME20 3700 3500 6000 28 30 <24 10,0 5,0 25 16 350 385 639
3919 34916/891  K303_0390 ME20 3700 3500 6000 27 30 <24 10,0 5,0 25 16 350 385 698
4489 112231250  K303_0450ME20 3700 3500 6000 28 30 <24 10,0 5,0 25 16 350 385 700
4863  184556/3795 K303 0490ME20 3700 3500 6000 27 30 <24 10,0 5,0 25 16 350 385 700

lexakt
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16.2 Auswahltabellen 16 Kegelradgetriebe K

i lexakt Typ Nimaxos Nimaxzs Ji m  dyy Ao, Azrean AQzreq C, May My Maor
EL1,2 EL3,456
[min™] [min~] [min~"] [kgcm?] [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [arcmin] [Nm/ | [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

K303 (M = 385 Nm)

4926 T74777/1518  K303_0490 ME10 3800 3500 6000 070 29 <19 10,0 5,0 25 16 253 | 253 | 316
53,88 8729/162 K303_0540 ME20 3700 3500 6000 2,7 30 =24 10,0 5,0 25 16 350 385 700
54,58 7073511296  K303_0550 ME10 3800 3500 6000 0,71 29 <19 10,0 5,0 2,5 16 280 280 350
65,50 32422/495  K303_0650 ME20 3700 3500 6000 2,7 30 =24 10,0 5,0 25 16 350 385 700
66,35 26273/396  K303_0660 ME10 3800 3500 6000 068 29 <19 10,0 5,0 2,5 16 339 340 425
66,87 46139/690  K303_0670 ME20 3700 3500 6000 2,7 30 =24 10,0 5,0 25 16 350 385 700
67,73  T4777/1104  K303_0680 ME10 3800 3500 6000 070 29 <19 10,0 5,0 25 16 347 347 434
78,41  103501/1320  K303_0780 ME20 3700 3500 6000 2,7 30 =24 10,0 5,0 25 16 350 385 700
79,42 167743/2112  K303_0790 ME10 3800 3500 6000 067 29 <19 10,0 5,0 2,5 16 350 385 509
90,06 16211/180  K303_0900 ME20 3700 3500 6000 2,7 30 =24 10,0 5,0 2,5 16 350 385 700
91,23 26273/288  K303_0910 ME10 3800 3500 6000 068 29 <19 10,0 5,0 25 16 350 385 585
107,8 103501/960  K303_1080 ME20 3700 3500 6000 2,7 30 =24 10,0 5,0 25 16 350 385 700
109,2  167743/1536  K303_1090 ME10 3800 3500 6000 067 29 <19 10,0 5,0 2,5 16 350 385 700
134,3 8729/65 K303_1340 ME20 3700 3500 6000 2,7 30 =24 10,0 5,0 2,5 16 350 385 700
136,0 14147/104  K303_1360 ME10 3800 3500 6000 066 29 <19 10,0 5,0 2,5 16 350 385 700
178,7 53621/300  K303_1790 ME20 3700 3500 6000 2,7 30 =24 10,0 5,0 25 16 344 385 688
181,0 86903/480  K303_1810 ME10 3800 3500 6000 066 29 <19 10,0 5,0 25 16 344 385 688
218,2 38399/176  K303_2180 ME10 3800 3500 6000 065 29 <19 10,0 5,0 25 16 265 318 529
2719  313255/1152  K303_2720 ME10 3800 3500 6000 065 29 <19 10,0 5,0 2,5 16 212 238 298
K402 (M, max = 600 Nm)

4,000 41 K402_0040 ME30 2600 2200 3800 19 40 <38 10,0 4,0 1,5 30 306 459 776
4,000 4/ K402_0040 ME40 2600 =~ 2200 3800 41 45 <48 10,0 4,0 1,5 30 306 459 776
4,364 48/11 K402_0044 ME30 2600 2200 3800 18 40 <38 10,0 4,0 15 30 315 472 847
4,364 48/11 K402_0044 ME40 2600 = 2200 @ 3800 40 45 = <48 10,0 4,0 1,5 30 315 472 847
5,422 1849/341 K402_0054 ME30 2600 2200 3800 16 40 <38 10,0 4,0 15 30 338 508 1052
5,422 1849/341 K402_0054 ME40 2600 = 2200 3800 37 45 = <48 10,0 4,0 1,5 30 338 508 1052
6,000 6/1 K402_0060 ME30 2600 2200 3800 16 40 <38 10,0 4,0 1,5 30 350 525 1100
6,000 6/1 K402_0060 ME40 2600 = 2200 3800 38 45 <48 10,0 4,0 1,5 30 350 525 1100
6,719 215/32 K402_0067 ME20 3000 2600 4500 83 38 <32 10,0 4,0 1,5 30 363 391 489
6,719 215/32 K402_0067 ME30 3000 2600 4500 14 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 363 545 1100
6,719 215/32 K402_0067 ME40 3000 2600 4500 36 45 <48 10,0 4,0 1,5 30 363 545 1100
7,456 1849/248 K402_0075 ME30 2600 = 2200 3800 15 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 376 564 1100
7,456 1849/248 K402_0075 ME40 2600 2200 3800 36 45 <48 10,0 4,0 1,5 31 376 564 1100
8,377 645/77 K402_0084 ME20 3000 2600 4500 7,0 38 <32 10,0 4,0 1,5 30 391 488 610
8,377 645/77 K402_0084 ME30 3000 2600 4500 13 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 391 587 1100
8,377 645/77 K402_0084 ME40 3000 2600 4500 34 45 = <48 10,0 4,0 1,5 3 391 587 1100
9,238 2365/256 K402_0092 ME20 3000 2600 4500 7,6 38 <32 10,0 4,0 1,5 30 404 538 672
9,238 2365/256 K402_0092 ME30 3000 2600 4500 13 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 404 600 1100
9,238 2365/256 K402_0092 ME40 3000 2600 4500 35 45 <48 10,0 4,0 1,5 31 404 600 1100
10,10 1333/132 K402_0100 ME20 3400 3000 5000 6,3 38 <32 10,0 4,0 1,5 30 416 588 735
10,10 1333/132 K402_0100 ME30 3400 3000 5000 12 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 416 600 1100
10,10 1333/132 K402_0100 ME40 3000 3000 4500 34 45 = <48 10,0 4,0 1,5 31 416 600 1100
11,52 645/56 K402_0115 ME20 3000 2600 4500 6,6 38 =32 10,0 4,0 1,5 31 435 600 838
11,52 645/56 K402_0115 ME30 3000 2600 4500 12 40 <38 10,0 4,0 1,5 3 435 600 1100
11,62 645/56 K402_0115 ME40 3000 2600 4500 34 45 <48 10,0 4,0 1,5 31 435 600 1100
12,66 2924/231 K402_0125 ME20 3400 3000 5000 5,6 38 <32 10,0 4,0 1,5 31 449 600 869
12,66 2924/231 K402_0125 ME30 3400 3000 5000 1 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 449 600 1100
12,66 2924/231 K402_0125 ME40 3000 3000 4500 33 45 <48 10,0 4,0 1,5 31 449 600 1100
13,89 1333/96 K402_0140 ME20 3400 3000 5000 6,0 38 <32 10,0 4,0 1,5 31 463 600 1010
13,89 1333/96 K402_0140 ME30 3400 3000 5000 11 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 463 600 1100
13,89 1333/96 K402_0140 ME40 3000 3000 4500 33 45 <48 10,0 4,0 1,5 31 463 600 1100
16,94 559/33 K402_0170 ME20 3600 3300 5500 5,0 38 <32 10,0 4,0 1,5 31 495 600 1013
16,94 559/33 K402_0170 ME30 3500 3300 5000 10 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 495 600 1100
16,94 559/33 K402_0170 ME40 3000 3000 4500 32 45 <48 10,0 4,0 1,5 3 495 600 1100
17,41 731/42 K402_0175 ME20 3400 3000 5000 54 38 <32 10,0 4,0 1,5 31 499 600 1100
17,41 731/42 K402_0175 ME30 3400 3000 5000 1 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 499 600 1100
17,41 731/42 K402_0175 ME40 3000 3000 4500 33 45 <48 10,0 4,0 1,5 31 499 600 1100
20,20 1333/66 K402_0200 ME20 3600 3300 5500 48 38 <32 10,0 4,0 1,5 31 524 600 1100
20,20 1333/66 K402_0200 ME30 3500 3300 5000 10 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 524 600 1100
23,29 559/24 K402_0230 ME20 3600 3300 5500 49 38 <32 10,0 4,0 1,5 31 550 600 1100
23,29 559/24 K402_0230 ME30 3500 3300 5000 10 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 550 600 1100
23,29 559124 K402_0230 ME40 3000 3000 4500 32 45 = <48 10,0 4,0 1,5 31 550 600 1100
25,28 4171/165 K402_0250 ME20 3600 3300 5500 45 38 =32 10,0 4,0 15 31 501 600 1001

360 25,28 4171/165 K402_0250 ME30 3500 3300 5000 9,9 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 501 600 1001



i Toxakt Typ

K402 (M, max = 600 Nm)
21,77 1333/48
21,77 1333/48
33,68 4816/143
34,76 4171120
34,76 4171120
40,51 4902/121
46,31 602/13
50,43 5547/110
55,71 2451/44
69,34 5547/80
K403 (M, max = 600 Nm)
32,39 2494[77
35,72 13717/384
39,05 38657/990
44,54 1247/28
4894  169592/3465
53,69 38657/720
65,50 32422/495
66,35 26273/396
67,30 21199/315
78,10 38657/495
79,11 62651/792
90,06 16211/180
91,23 26273/288
1074 38657/360
108,8 62651/576
134,4 120959/900

K402_0280 ME20
K402_0280 ME30
K402_0340 ME20
K402_0350 ME20
K402_0350 ME30
K402_0410 ME20
K402_0460 ME20
K402_0500 ME20
K402_0560 ME20
K402_0690 ME20

K403_0320 ME20
K403_0360 ME20
K403_0390 ME20
K403_0450 ME20
K403_0490 ME20
K403_0540 ME20
K403_0650 ME20
K403_0660 ME10
K403_0670 ME20
K403_0780 ME20
K403_0790 ME10
K403_0900 ME20
K403_0910 ME10
K403_1070 ME20
K403_1090 ME10
K403_1340 ME20
136,1  196037/1440
1791 34916/195
1814 14147/78
2154 23693/110
218,2 38399/176
271,6 86903/320
K513 (Mpacc.max = 1000 Nm)
7,347 551/75
7,347 551/75
8,134 17081/2100
8,134 17081/2100
9,168 1421/155
9,168 1421/155
10,15 203/20

10,15 203/20

11,57 10759/930
11,57 10759/930
12,81 1537/120
12,81 1537/120
14,54 5887/405
14,54 5887/405
14,54 5887/405
16,09 26071/1620
16,09  26071/1620
16,09  26071/1620
17,48 6293/360
17,48 6293/360
17,48 6293/360
19,35 27869/1440
19,35  27869/1440
19,35  27869/1440
21,99 2639/120
21,99 2639/120
21,99 2639/120
24,35 11687/480
24,35 11687/480
24,35 11687/480

K403_1360 ME10
K403_1790 ME20
K403_1810 ME10
K403_2150 ME20
K403_2180 ME10
K403_2720 ME10

K513_0073 ME30
K513_0073 ME40
K513_0081 ME30
K513_0081 ME40
K513_0092 ME30
K513_0092 ME40
K513_0100 ME30
K513_0100 ME40
K513_0115 ME30
K513_0115 ME40
K513_0130 ME30
K513_0130 ME40
K513_0145 ME20
K513_0145 ME30
K513_0145 ME40
K513_0160 ME20
K513_0160 ME30
K513_0160 ME40
K513_0175 ME20
K513_0175 ME30
K513_0175 ME40
K513_0195 ME20
K513_0195 ME30
K513_0195 ME40
K513_0220 ME20
K513_0220 ME30
K513_0220 ME40
K513_0240 ME20
K513_0240 ME30
K513_0240 ME40

3600 3300 5500 47 38 <32 10,0 4,0 1,5 31 550 600 1100
3500 3300 5000 10 40 <38 10,0 4,0 1,5 31 550 600 1100
3600 3300 5500 2,8 38 <24 10,0 4,0 1,5 31 389 467 710
3600 3300 5500 45 38 <32 10,0 4,0 1,5 31 550 600 1100
3500 3300 5000 9,8 40 <38 10,0 4,0 15 31 550 600 1100
3600 3300 5500 2,7 38 <24 10,0 4,0 1,5 31 308 370 616
3600 3300 5500 28 38 <24 10,0 4,0 15 31 535 600 977
3600 3300 5500 2,7 38 <24 10,0 4,0 1,5 31 270 323 539
3600 3300 5500 2,7 38 <24 10,0 4,0 1,5 31 424 508 847
3600 3300 5500 2,7 38 <24 10,0 4,0 1,5 31 371 445 741
KO0 M = 8OONe) |

3600 3300 5500 2,9 42 <24 10,0 5,0 2,5 31 462 462 577
3600 3300 5500 29 42 | <24 10,0 5,0 2,5 31 509 509 = 637
3600 3300 5500 28 42 <24 10,0 5,0 25 31 550 557 696
3600 3300 5500 28 42 | <24 10,0 5,0 2,5 31 550 600 @ 794
3600 3300 5500 2,8 42 <24 10,0 5,0 25 31 550 600 869
3600 3300 5500 2,8 42 | <24 10,0 5,0 2,5 31 550 = 600 957
3600 3300 5500 2,7 42 <24 10,0 5,0 2,5 31 550 600 1013
3600 3300 5500 0,71 41 =19 10,0 5,0 25 31 340 340 425
3600 3300 5500 2,8 42 <24 10,0 5,0 25 31 550 600 1100
3600 3300 5500 2,7 42 | <24 10,0 5,0 25 31 550 600 1100
3600 3300 5500 069 41 <19 10,0 5,0 2,5 31 404 406 507
3600 3300 5500 2,7 42 | <24 10,0 5,0 2,5 31 550 600 1100
3600 3300 5500 070 41 <19 10,0 5,0 25 31 468 468 585
3600 3300 5500 2,7 42 | <24 10,0 5,0 2,5 31 550 600 1100
3600 3300 5500 069 41 <19 10,0 5,0 25 31 550 558 697
3600 3300 5500 2,7 42 | <24 10,0 5,0 2,5 31 550 600 1100
3600 3300 5500 068 41 <19 10,0 5,0 2,5 31 550 600 811

3600 3300 5500 2,7 42 <24 10,0 5,0 25 31 535 600 = 977
3600 3300 5500 067 41 <19 10,0 5,0 25 31 536 600 977
3600 3300 5500 2,7 42 | <24 10,0 5,0 25 31 424 508 847
3600 3300 5500 066 41 <19 10,0 5,0 25 31 424 508 847
3600 3300 5500 066 41 <19 10,0 5,0 2,5 31 371 445 1M

1900 1800 3200 25 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 694 1000 1405
1900 1800 = 3200 47 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 694 1000 1405
1900 1800 3200 24 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 718 1000 1555
1900 1800 = 3200 46 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 718 1000 = 1555
1900 1800 3200 21 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 748 1000 1753
1900 1800 = 3200 43 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 748 1000 1753
1900 1800 3200 20 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 773 1000 1800
1900 1800 = 3200 42 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 773 1000 1800
2300 2200 3600 17 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 808 1000 1800
2300 2200 3600 39 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 808 1000 1800
2300 2200 3600 17 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 836 1000 1800
2300 = 2200 = 3600 39 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 836 1000 1800
2300 2200 3600 9,7 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 833 833 1042
2300 = 2200 = 3600 15 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 872 1000 1800
2300 2200 3600 37 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 872 1000 1800
2300 = 2200 @ 3600 9,3 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 923 1153
2300 2200 3600 15 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
2300 = 2200 = 3600 37 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
2800 2500 4200 8,4 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 899 1000 1253
2800 = 2500 @ 4200 14 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
2800 2500 4200 36 51 =48 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
2800 = 2500 = 4200 8,1 44 | <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1387
2800 2500 4200 14 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
2800 = 2500 @ 4200 35 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
2800 2500 4200 71 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1465
2800 = 2500 @ 4200 13 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
2800 2500 4200 34 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
2800 = 2500 @ 4200 6,9 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1622
2800 2500 4200 12 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
2800 = 2500 @ 4200 34 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 900 = 1000 1800
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16.2 Auswahltabellen 16 Kegelradgetriebe K

i lexakt Typ Nimaxos Nimaxzs Ji m  dyy Ao, Azrean AQzreq C, May My Maor

EL1,2 EL3,4,56

[min™] [min~] [min~"] [kgcm?] [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [arcmin] [Nm/ | [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]

29,18 4669/160 K513_0290 ME20 3400 3000 5000 6,0 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1656
29,18 4669/160 K513_0290 ME30 3400 3000 5000 12 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
29,18 4669/160 K513_0290 ME40 3000 3000 4500 33 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
32,31 20677/640 K513_0320 ME20 3400 3000 5000 59 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
32,31 20677/640 K513_0320 ME30 3400 3000 5000 1 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
32,31 20677/640 K513_0320 ME40 3000 3000 4500 33 51 <48 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
34,80 174/5 K513_0350 ME20 3400 3000 5000 5,6 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1781
34,80 174/5 K513_0350 ME30 3400 3000 5000 11 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1781
38,53 2697/70 K513_0390 ME20 3400 3000 5000 9,9 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
38,63 2697/70 K513_0390 ME30 3400 3000 5000 11 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
43,50 87/2 K513_0440 ME20 3400 3000 5000 5,1 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
43,50 87/2 K513_0440 ME30 3400 3000 5000 10 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
48,16 2697/56 K513_0480 ME20 3400 3000 5000 5,0 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
48,16 2697/56 K513_0480 ME30 3400 3000 5000 10 46 <38 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
58,30 11368/195  K513_0580 ME20 3400 3000 5000 47 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
58,30 11368/195  K513_0580 ME30 3400 3000 5000 10 46 <38 10,0 5,0 2,0 50 900 1000 1800
64,54 12586/195  K513_0650 ME20 3400 3000 5000 4,6 44 <32 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1800
64,54 12586/195  K513_0650 ME30 3400 3000 5000 10 46 <38 10,0 5,0 2,0 50 900 1000 1800
70,08 841/12 K513_0700 ME20 3400 3000 5000 3,0 44 <24 10,0 5,0 2,0 49 821 985 1261
77,59 26071/336 K513_0780 ME20 3400 3000 5000 3,0 44 <24 10,0 5,0 2,0 49 900 1000 1396
87,29 8729/100 K513_0870 ME20 3400 3000 5000 2,8 44 <24 10,0 5,0 2,0 49 689 827 1258
96,64 38657/400 K513_0970 ME20 3400 3000 5000 28 44 <24 10,0 5,0 2,0 49 763 916 1392
K514 My max = 1000 Nm)

85,03 76531/900 K514_0850 ME20 3400 3000 5000 2,9 48 <24 10,0 6,0 3,0 49 900 1000 1465
94,15  338923/3600  K514_0940 ME20 3400 = 3000 5000 29 48 <24 10,0 6,0 3,0 49 900 1000 1622
112,8  135401/1200  K514_1130 ME20 3400 3000 5000 2,8 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 900 1000 1656
1249 599633/4800  K514_1250 ME20 3400 3000 5000 2,8 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 900 1000 1800
134,6 3364/25 K514_1350 ME20 3400 3000 5000 2,8 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 900 1000 1781
149,0 26071/175  K514_1490 ME20 3400 3000 5000 28 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 900 1000 1800
168,2 841/5 K514_1680 ME20 3400 3000 5000 2,8 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 900 1000 1800
186,2 26071/140 K514_1860 ME20 3400 3000 5000 28 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 900 1000 1800
2254  659344/2925  K514_2250 ME20 3400 3000 5000 2,7 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 900 1000 1800
2496  729988/2925  K514_2500 ME20 3400 3000 5000 2,7 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 900 1000 1800
271,0 24389/90 K514_2710 ME20 3400 3000 5000 2,7 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 821 985 1261
3000  756059/2520  K514_3000 ME20 3400 = 3000 5000 2,7 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 900 1000 1396
337,56  253141/750  K514_3380 ME20 3400 3000 5000 2,7 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 689 827 1258
373,7  1121053/3000  K514_3740 ME20 3400 3000 5000 2,7 48 <24 10,0 6,0 3,0 50 763 916 1392
7,323 19215/2624  K613_0073 ME30 1800 1700 3000 39 67 <38 10,0 5,0 2,0 81 916 1120 1400
7,323 19215/2624  K613_0073 ME40 1800 1700 3000 61 72 <48 10,0 5,0 2,0 81 916 1375 2625
7,323 19215/2624  K613_0073 ME50 1800 1700 3000 89 80 <60 10,0 5,0 2,0 81 916 1375 2625
8,107  85095/10496  K613_0081 ME30 1800 1700 3000 36 67 <38 10,0 5,0 2,0 81 948 1240 1550
8,107  85095/10496  K613_0081 ME40 1800 1700 3000 59 72 <48 10,0 5,0 2,0 81 948 1422 2900
8,107  85095/10496  K613_0081 ME50 1800 1700 3000 87 80 =60 10,0 5,0 2,0 82 948 1422 2900
1141 22631/1984  K613_0115 ME30 2200 2000 3500 25 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1062 1594 2181
11,41 22631/1984  K613_0115 ME40 2200 = 2000 = 3500 46 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1062 = 1594 = 2181
11,41 22631/1984  K613_0115 ME50 2200 2000 3500 75 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1062 1594 2181
12,63 3233/256 K613_0125 ME30 2200 = 2000 @ 3500 24 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1099 1600 = 2414
12,63 3233/256 K613_0125 ME40 2200 2000 3500 45 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1099 1600 2414
12,63 3233/256 K613_0125 ME50 2200 = 2000 3500 75 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1099 1600 = 2414
14,33 12383/864 K613_0145 ME30 2200 2000 3500 20 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1146 1600 2739
14,33 12383/864 K613_0145 ME40 2200 = 2000 3500 42 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1146 1600 2739
14,33 12383/864 K613_0145 ME50 2200 2000 3500 " 80 =60 10,0 5,0 2,0 82 1146 1600 2739
15,87  54839/3456  K613_0160 ME30 2200 = 2000 = 3500 20 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1186 1600 2900
15,87  54839/3456  K613_0160 ME40 2200 2000 3500 42 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1186 1600 2900
15,87  54839/3456  K613_0160 ME50 2200 = 2000 @ 3500 7 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1186 1600 = 2900
17,16 549/32 K613_0170 ME20 2600 2300 4000 12 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 984 984 1229
17,16 549/32 K613_0170 ME30 2600 = 2300 4000 18 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1217 1600 = 2900
17,16 549/32 K613_0170 ME40 2600 2300 4000 39 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1217 1600 2900
17,16 549/32 K613_0170 ME50 2500 = 2300 4000 69 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1217 1600 = 2900
18,99 17019/896 K613_0190 ME20 2600 2300 4000 12 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1089 1089 1361
18,99 17019/896 K613_0190 ME30 2600 = 2300 4000 17 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1259 1600 2900
18,99 17019/896 K613_0190 ME40 2600 2300 4000 39 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1259 1600 2900

362 18,99 17019/896  K613_0190 ME50 2500 2300 4000 68 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1259 1600 2900



K613 (Moee o = 1600 Nm)

21,68 5551/256 K613_0220 ME30 2600 2300 4000 15 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1316 1600 2900
21,68 5551/256 K613_0220 ME40 2600 = 2300 4000 37 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1316 1600 2900
21,68 5551/256 K613_0220 ME50 2500 2300 4000 66 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1316 1600 2900
24,01 24583/1024  K613_0240 ME30 2600 =~ 2300 4000 15 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1361 1600 2900
24,01 24583/1024  K613_0240 ME40 2600 2300 4000 37 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1361 1600 2900
24,01 24583/1024  K613_0240 ME50 2500 2300 4000 66 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1361 1600 2900
28,77 29463/1024  K613_0290 ME20 3100 2800 4500 78 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1169 1448 1809
28,77 29463/1024  K613_0290 ME30 3100 2800 4500 13 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1446 1600 = 2900
28,77  29463/1024  K613_0290 ME40 3000 2800 4500 35 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1446 1600 2900
28,77 29463/1024  K613_0290 ME50 2500 = 2500 = 4000 64 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1446 1600 2900
31,86 130479/4096  K613_0320 ME20 3100 2800 4500 7,6 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1294 1600 2003
31,86  130479/4096  K613_0320 ME30 3100 2800 4500 13 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
31,86 130479/4096  K613_0320 ME40 3000 2800 4500 35 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
31,86 130479/4096  K613_0320 ME50 2500 = 2500 = 4000 64 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
34,61 35441/1024  K613_0350 ME20 3100 2800 4500 6,8 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1196 1571 1964
34,61 3544111024  K613_0350 ME30 3100 2800 4500 12 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
34,61 35441/1024  K613_0350 ME40 3000 2800 4500 34 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
34,61 3544111024  K613_0350 MES0 2500 2500 4000 63 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
38,32 156953/4096  K613_0380 ME20 3100 2800 4500 6,7 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1324 1600 2174
38,32 156953/4096  K613_0380 ME30 3100 2800 4500 12 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
38,32 156953/4096  K613_0380 ME40 3000 2800 4500 34 72 <48 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
38,32 156953/4096  K613_0380 ME50 2500 = 2500 = 4000 63 80 <60 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
43,11 8967/208 K613_0430 ME20 3100 2800 4500 6,0 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1227 1600 2072
43,11 8967/208 K613_0430 ME30 3100 2800 4500 11 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2072
47,73 39711/832  K613_0480 ME20 3100 2800 4500 59 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1359 1600 2294
47,73 39711/832  K613_0480 ME30 3100 2800 4500 11 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2294
G/ fil9 29463/512  K613_0580 ME20 3100 2800 4500 52 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1295 1600 2781
57,55 29463/512  K613_0580 ME30 3100 2800 4500 1 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2781
63,71  130479/2048  K613_0640 ME20 3100 2800 4500 52 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1434 1600 2900
63,71~ 130479/2048  K613_0640 ME30 3100 2800 4500 10 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
68,77 28609/416  K613_0690 ME20 3100 2800 4500 4,9 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1311 1577 2628
68,77 28609/416  K613_0690 ME30 3100 2800 4500 10 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1314 1577 2628
76,14 126697/1664  K613_0760 ME20 3100 2800 4500 49 65 <32 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
76,14 126697/1664  K613_0760 ME30 3100 2800 4500 10 67 <38 10,0 5,0 2,0 82 1450 1600 2900
86,18 66185/768  K613_0860 ME20 3100 2800 4500 i 65 <24 10,0 5,0 2,0 82 971 1165 1706
9541  293105/3072  K613_0950 ME20 3100 2800 4500 3hi 65 <24 10,0 5,0 2,0 82 1075 1290 1888
K614 (Mycc max = 1600 Nm)

11,3 284809/2560 K614_1110 ME20 3100 2800 4500 2,9 69 <24 10,0 6,0 3,0 82 1448 1448 1809
123,2  1261297/10240 K614_1230 ME20 3100 2800 4500 29 69 <24 10,0 6,0 3,0 82 1450 1600 2003
133,8  1027789/7680 K614_1340 ME20 3100 2800 4500 29 69 <24 10,0 6,0 3,0 82 1450 1571 1964
148,2  4551637/30720 ' K614_1480 ME20 3100 2800 4500 29 69 <24 10,0 6,0 3,0 82 1450 1600 2174
166,7 86681/520  K614_1670 ME20 3100 2800 4500 2,8 69 <24 10,0 6,0 3,0 83 1450 1600 2072
184,6 ~ 383873/2080  K614_1850 ME20 3100 2800 4500 28 69 <24 10,0 6,0 3,0 83 1450 1600 2294
2225  284809/1280  K614_2230 ME20 3100 2800 4500 2,8 69 <24 10,0 6,0 3,0 83 1450 1600 2781
2463  1261297/5120  K614_2460 ME20 3100 2800 4500 28 69 <24 10,0 6,0 3,0 83 1450 1600 2900
2659  829661/3120  K614_2660 ME20 3100 2800 4500 2,8 69 <24 10,0 6,0 3,0 83 1314 1577 2628
2944 3674213/12480 K614_2940 ME20 3100 2800 4500 2,7 69 <24 10,0 6,0 3,0 83 1450 1600 2900
7,563 19845/2624  K713_0076 ME40 1700 1600 2700 9N 101 <48 10,0 5,0 2,0 122 15616 2169 2712
7,563 19845/2624  K713_0076 ME50 1700 1600 2700 119 108 <60 10,0 5,0 2,0 123 1516 2169 2712
8,373  87885/10496  K713_0084 ME40 1700 1600 2700 87 101 <48 10,0 5,0 2,0 123 1568 2353 3002
8,373  87885/10496  K713_0084 ME50 1700 1600 2700 115 108 <60 10,0 5,0 2,0 124 1568 2353 3002
9,188 147/16 K713_0092 ME40 1700 1600 2700 76 101 <48 10,0 5,0 2,0 123 1618 2427 3292
9,188 147/16 K713_0092 ME50 1700 1600 2700 104 108 <60 10,0 5,0 2,0 124 1618 2427 3292
10,17 651/64 K713_0100 ME40 1700 1600 2700 74 101 <48 10,0 5,0 2,0 124 1674 2510 3645
10,17 651/64 K713_0100 ME50 1700 1600 2700 102 108 <60 10,0 5,0 2,0 124 1674 2510 3645
11,78 23373/1984  K713_0120 ME30 2000 1900 3200 40 9% <38 10,0 5,0 2,0 124 1477 1802 2252
11,78 23373/1984  K713_0120 ME40 2000 = 1900 = 3200 63 101 <48 10,0 5,0 2,0 124 1758 2600 = 4223
11,78 23373/1984  K713_0120 ME50 2000 1900 3200 91 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 1758 2600 4223
13,04 3339/256 K713_0130 ME30 2000 =~ 1900 = 3200 39 9% <38 10,0 5,0 2,0 124 1636 1995 = 2493
13,04 3339/256 K713_0130 ME40 2000 1900 3200 61 101 <48 10,0 5,0 2,0 124 1818 2600 4675
13,04 3339/256 K713_0130 ME50 2000 1900 = 3200 89 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 1818 2600 4675
14,80 1421/96 K713_0150 ME30 2000 1900 3200 32 96 <38 10,0 5,0 2,0 125 1626 2257 2822
14,80 1421/96 K713_0150 ME40 2000 1900 = 3200 54 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 1896 2600 4800
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16.2 Auswahltabellen 16 Kegelradgetriebe K

i lexakt Typ Nimaxos Nimaxzs Ji m  dyy Ao, Azrean AQzreq C, May My Maor

EL1,2 EL3,4,56

[min™] [min~] [min~"] [kgcm?] [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [arcmin] [Nm/ | [Nm] [Nm] [Nm]

arcmin]
14,80 1421/96 K713_0150 ME50 2000 1900 3200 82 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 1896 2600 4800
16,39 6293/384 K713_0165 ME30 2000 = 1900 = 3200 3 9% <38 10,0 5,0 2,0 125 1800 2499 = 3124
16,39 6293/384 K713_0165 ME40 2000 1900 3200 53 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 1962 2600 4800
16,39 6293/384 K713_0165 ME50 2000 =~ 1900 = 3200 81 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 1962 2600 = 4800
18,28 269011472  K713_0185 ME30 2400 2200 3600 26 9% <38 10,0 5,0 2,0 125 1719 2562 3202
18,28  26901/1472  K713_0185 ME40 2400 = 2200 @ 3600 49 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 2034 2600 4800
18,28  26901/1472  K713_0185 MES0 2400 2200 3600 7 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 2034 2600 4800
20,23 119133/5888  K713_0200 ME30 2400 = 2200 = 3600 26 96 <38 10,0 5,0 2,0 125 1903 2600 3545
20,23  119133/5888  K713_0200 ME40 2400 2200 3600 48 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 2105 2600 4800
20,23 119133/5888  K713_0200 MES50 2400 2200 3600 76 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 2105 2600 4800
22,74 14553/640 K713_0230 ME30 2400 2200 3600 22 9% <38 10,0 5,0 2,0 125 1832 2600 3775
22,74 14553/640 K713_0230 ME40 2400 = 2200 @ 3600 44 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 2188 2600 4800
22,74 14553/640 K713_0230 ME50 2400 2200 3600 72 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 2188 2600 4800
2518  64449/2560  K713_0250 ME30 2400 = 2200 @ 3600 21 9% <38 10,0 5,0 2,0 125 2029 2600 4179
2518  64449/2560  K713_0250 ME40 2400 2200 3600 44 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 2264 2600 4800
2518 64449/2560  K713_0250 ME50 2400 = 2200 @ 3600 72 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 2264 2600 4800
29,29 74971256 K713_0290 ME30 2900 2600 4200 18 9% <38 10,0 5,0 2,0 125 1934 2600 4087
29,29 7497/256 K713_0290 ME40 2900 = 2600 @ 4200 40 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 2381 2600 4800
29,29 7497/256 K713_0290 ME50 2500 2500 4000 68 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 2381 2600 4800
32,42 33201/1024  K713_0320 ME30 2900 = 2600 @ 4200 17 9% <38 10,0 5,0 2,0 125 2141 2600 4524
3242  33201/1024  K713_0320 ME40 2900 2600 4200 40 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 2400 2600 4800
32,42 33201/1024  K713_0320 MES50 2500 = 2500 = 4000 68 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 2400 2600 4800
35,44 567/16 K713_0350 ME30 2900 2600 4200 15 9% <38 10,0 5,0 2,0 125 2011 2600 4558
35,44 567/16 K713_0350 ME40 2900 = 2600 @ 4200 37 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 2400 2600 4558
35,44 567/16 K713_0350 ME50 2500 2500 4000 66 108 <60 10,0 5,0 2,0 125 2400 2600 4558
39,23 2511/64 K713_0390 ME30 2900 = 2600 4200 15 96 <38 10,0 5,0 2,0 125 2226 2600 4800
39,23 2511/64 K713_0390 ME40 2900 2600 4200 37 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 2400 2600 4800
39,23 2511/64 K713_0390 ME50 2500 = 2500 = 4000 66 108 <60 10,0 5,0 2,0 126 2400 2600 4800
45,05 37485/832 K713_0450 ME30 2900 2600 4200 14 96 <38 10,0 5,0 2,0 126 2082 2600 4800
45,05 37485/832 K713_0450 ME40 2900 = 2600 @ 4200 35 101 <48 10,0 5,0 2,0 125 2400 2600 4800
45,05 37485/832 K713_0450 ME50 2500 2500 4000 64 108 <60 10,0 5,0 2,0 126 2400 2600 4800
49,88  166005/3328  K713_0500 ME30 2900 = 2600 = 4200 13 9% <38 10,0 5,0 2,0 126 2306 2600 4800
49,88  166005/3328  K713_0500 ME40 2900 2600 4200 35 101 <48 10,0 5,0 2,0 126 2400 2600 4800
49,88  166005/3328  K713_0500 ME50 2500 = 2500 = 4000 64 108 <60 10,0 5,0 2,0 126 2400 2600 4800
58,57 74971128 K713_0590 ME30 2900 2600 4200 12 9% <38 10,0 5,0 2,0 126 2169 2600 4800
58,57 7497/128 K713_0590 ME40 2900 = 2600 @ 4200 34 101 <48 10,0 5,0 2,0 126 2400 2600 4800
58,57 74971128 K713_0590 ME50 2500 2500 4000 63 108 <60 10,0 5,0 2,0 126 2400 2600 4800
64,85 33201/512 K713_0650 ME30 2900 = 2600 @ 4200 12 96 <38 10,0 5,0 2,0 126 2400 2600 4800
64,85 33201/512 K713_0650 ME40 2900 2600 4200 34 101 <48 10,0 5,0 2,0 126 2400 2600 4800
64,85 33201/512 K713_0650 ME50 2500 = 2500 = 4000 63 108 <60 10,0 5,0 2,0 126 2400 2600 4800
71,20 4557/64 K713_0710 ME30 2900 2600 4200 11 9% <38 10,0 5,0 2,0 126 2173 2271 2839
78,83 20181/256 K713_0790 ME30 2900 = 2600 @ 4200 11 9% <38 10,0 5,0 2,0 126 2400 2514 3143
89,00 22785/256 K713_0890 ME30 2900 2600 4200 1 9% <38 10,0 5,0 2,0 126 1671 2006 2913
98,54  100905/1024  K713_0990 ME30 2900 = 2600 @ 4200 11 9% <38 10,0 5,0 2,0 126 1850 2221 = 3225
89,06  227997/2560  K714_0890 ME30 2900 2600 4200 1 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 3437
98,60 1009701/10240 K714_0990 ME30 2900 = 2600 = 4200 1 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 3805
114,7  117453/1024  K714_1150 ME30 2900 2600 4200 10 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 4087
1270 520149/4096  K714_1270 ME30 2900 = 2600 @ 4200 10 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 @ 4524
137,0 5481/40 K714_1370 ME20 2900 2600 4200 3,1 102 <24 10,0 6,0 3,0 126 1626 1626 2032
138,8 8883/64 K714_1390 ME30 2900 = 2600 @ 4200 10 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 4558
151,7 24273/160 K714_1520 ME20 2900 2600 4200 3.1 102 <24 10,0 6,0 3,0 126 1800 1800 2250
1563,7 39339/256 K714_1540 ME30 2900 = 2600 @ 4200 10 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 4800
174,2 72471/416 K714_1740 ME20 2900 2600 4200 3,0 102 <24 10,0 6,0 3,0 126 1751 1751 2189
176,5  587265/3328  K714_1760 ME30 2900 = 2600 @ 4200 10 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 4800
192,9  320943/1664  K714_1930 ME20 2900 2600 4200 3,0 102 <24 10,0 6,0 3,0 126 1938 1938 2423
1954 2600745/13312 K714_1950 ME30 2900 = 2600 = 4200 10 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 4800
226,5 72471/320 K714_2260 ME20 2900 2600 4200 2,9 102 <24 10,0 6,0 3,0 126 2028 2028 2535
2294 117453/512  K714_2290 ME30 2900 = 2600 @ 4200 10 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 4800
250,7  320943/1280  K714_2510 ME20 2900 2600 4200 29 102 <24 10,0 6,0 3,0 126 2245 2245 2807
254,0  520149/2048  K714_2540 ME30 2900 = 2600 @ 4200 10 104 <38 10,0 6,0 3,0 126 2400 2600 4800
2753 44051/160 K714_2750 ME20 2900 2600 4200 28 102 <24 10,0 6,0 3,0 126 2173 2271 2839
304,8 195083/640  K714_3050 ME20 2900 = 2600 = 4200 28 102 <24 10,0 6,0 3,0 126 2400 2514 3143
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i Toxakt Typ

K714 (Myscc max = 2600 Nm)
3441 44051/128
381,0 195083/512
K813 (M max = 4650 Nm)
7,445 3127/420
7,445 31271420
8,243  96937/11760
8,243 96937/11760
9,284 11977/1290
9,284 11977/1290
10,28 53041/5160
10,28 53041/5160
14,84 9499/640
14,84 9499/640
16,43  42067/2560
16,43 42067/2560
17,33 30149/1740
17,33 30149/1740
17,33 30149/1740
19,18 133517/6960
19,18 133517/6960
19,18 133517/6960
23,04  31801/1380
23,04 31801/1380
23,04  31801/1380
2551 140833/5520
25,51 140833/5520
25,51 140833/5520
29,25 7021/240
29,25 7021/240
29,25 7021/240
32,39 31093/960
32,39 31093/960
32,39 31093/960
36,14 2891/80
36,14 2891/80
36,14 2891/80
40,01 12803/320
40,01 12803/320
40,01 12803/320

K714_3440 ME20
K714_3810 ME20

K813_0074 ME40
K813_0074 ME50
K813_0082 ME40
K813_0082 ME50
K813_0093 ME40
K813_0093 ME50
K813_0105 ME40
K813_0105 ME50
K813_0150 ME40
K813_0150 ME50
K813_0165 ME40
K813_0165 ME50
K813_0175 ME30
K813_0175 ME40
K813_0175 ME50
K813_0190 ME30
K813_0190 ME40
K813_0190 ME50
K813_0230 ME30
K813_0230 ME40
K813_0230 ME50
K813_0260 ME30
K813_0260 ME40
K813_0260 ME50
K813_0290 ME30
K813_0290 ME40
K813_0290 ME50
K813_0320 ME30
K813_0320 ME40
K813_0320 ME50
K813_0360 ME30
K813_0360 ME40
K813_0360 ME50
K813_0400 ME30
K813_0400 ME40
K813_0400 ME50

44,25 17714 K813_0440 ME30
44,25 177/4 K813_0440 ME40
44,25 17714 K813_0440 ME50

4899 5487/112
4899 5487/112
4899 54871112
59,08 42539720
59,08 42539720
59,08 42539720
6541  188387/2880
6541  188387/2880
6541  188387/2880
7170 103251144
71,70 103251144
7170 103251144
7938 45725/576
7938 45725/576
7938 45725/576
87,76 7021/80
97,17 31093/320
K814 (M ey = 4650 Nm)
66,83  38763/580  K814_0670 ME4O
73,99 1201653116240 K814_0740 ME4D
88,80  40887/460  K814_0890 ME4O
9841 18107111840  K814_0980 ME40

K813_0490 ME30
K813_0490 ME40
K813_0490 ME50
K813_0590 ME30
K813_0590 ME40
K813_0590 MES0
K813_0650 ME30
K813_0650 ME40
K813_0650 ME50
K813_0720 ME30
K813_0720 ME40
K813_0720 ME50
K813_0790 ME30
K813_0790 ME40
K813_0790 ME50
K813_0880 ME30
K813_0970 ME30

Nimaxos

EL1,2

[min~'] [min~] [min™"] [kgem? [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [arcmin]

2900
2900

1600
1600
1600
1600
1600
1600
1600
1600
1900
1900
1900
1900
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2300
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800
2500
2800
2800

2800
2800
2800
2800

EL3,4,56

2600
2600

1500
1500
1500
1500
1500
1500
1500
1500
1800
1800
1800
1800
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2100
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500
2500

2500
2500
2500
2500

Nimaxzs

4200
4200

2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
2600
3000
3000
3000
3000
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000
4000

4000
4000
4000
4000

i

2,8
2,8

174
202
161
189
133
161
125

m

102
102

154
162
154
162
154
162
154
162
154
162
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
154
162
149
149

167
167
167
167

o

<24
<24

<48
<60
<48
<60
<48
<60
<48
<60
<48
<60
<48
<60
<38

<48
<48
<48
<48

Ao,

10,0
10,0

10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0
10,0

10,0
10,0
10,0
10,0
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Azrean

6,0
6,0

5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0
5,0

6,0
6,0
6,0
6,0

AQzreq

3,0
3,0

2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0

3,0
3,0
3,0
3,0

C,

[Nm/

arcmin]

126
126

187
191
189
192
191
193
192
193
194
195
194
195
194
195
195
195
195
195
195
195
196
195
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196
196

196
196
196
196

MZN

[Nm]

1671
1850

2135
2135
2364
2364
2662
2662
2907
2907
3286
3286
3399
3399
2025
3460
3460
2242
3579
3579
2153
3805
3805
2383
3936
3936
2341
4120
4120
2592
4200
4200
2370
4200
4200
2624
4200
4200
2494
4200
4200
2761
4200
4200
2560
4200
4200
2835
4200
4200
2638
3606
3606
2920
3993
3993
2630
2913

4200
4200
4200
4200

Mzacc

[Nm]

2006
2221

2135
2135
2364
2364
2662
2662
2948
2948
4255
4255
4650
4650
2649
4650
4650
2933
4650
4650
3133
4650
4650
3469
4650
4650
3748
4650
4650
4150
4650
4650
3885
4650
4650
4302
4650
4650
4366
4366
4366
4650
4650
4650
4650
4650
4650
4650
4650
4650
4327
4327
4327
4650
4650
4650
2630
2913

4650
4650
4650
4650

MZNOT

[Nm]

2913
3225

2669
2669
2955
2955
3328
3328
3684
3684
5318
5318
5888
5888
3311
6209
6209
3666
6874
6874
3917
8259
8259
4337
8400
8400
4685
8400
8400
5188
8400
8400
4856
8400
8400
5377
8400
8400
5458
5458
5458
6043
6043
6043
6388
6388
6388
7073
7073
7073
6898
6898
6898
7637
7637
7637
3288
3641

6209
6874
8259
8400

365



366

16.2 Auswahltabellen

lexakt

Typ

16 Kegelradgetriebe K

Nimaxos

EL1,2

EL3,4,56

Nimaxzs

i

m

o

Ao,

Azrean

AQzreq

[min~'] [min~] [min™"] [kgem? [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [arcmin]

C,

[Nm/

arcmin]

MZN

[Nm]

Mzacc

[Nm]

MZNOT

[Nm]

K814 (M max = 4650 Nm)

112,8 9027/80 K814_1130 ME40 2800 2500 4000 34 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 8400
1146  329987/2880  K814_1150 ME30 2800 2500 4000 11 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 3495 3537 4421

124,9  279837/2240  K814_1250 ME40 2800 2500 4000 34 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 8400
126,9 1461371/11520 K814_1270 ME30 2800 2500 4000 11 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 3869 3916 4895
139,4 11151/80 K814_1390 ME40 2800 2500 4000 34 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 8400
141,5 135877/960  K814_1420 ME30 2800 2500 4000 11 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 3832 3885 4856
154,3 49383/320 K814_1540 ME40 2800 2500 4000 34 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 8400
156,7  601741/3840  K814_1570 ME30 2800 2500 4000 11 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 4200 4302 @ 5377
170,7 4779/28 K814_1710 ME40 2800 2500 4000 34 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 4200 4366 5458
173,3 277316 K814_1730 ME30 2800 2500 4000 10 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 4056 4366 5458
189,0 148149/784 K814_1890 ME40 2800 2500 4000 34 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 6043
191,9 85963/448 K814_1920 ME30 2800 2500 4000 10 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 6043
2279 18231/80 K814_2280 ME40 2800 2500 4000 33 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 6388
2314 1999333/8640 K814_2310 ME30 2800 2500 4000 10 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 6388
252,3  565161/2240  K814_2520 ME40 2800 2500 4000 33 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 7073
256,2 8854189/34560 K814_2560 ME30 2800 2500 4000 10 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 4200 4650 @ 7073
276,6 4425/16 K814_2770 ME40 2800 2500 4000 33 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 3606 4327 6898
280,8  485275/1728  K814_2810 ME30 2800 2500 4000 10 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 3606 4327 6898
306,2 137175/448  K814_3060 ME40 2800 2500 4000 33 167 <48 10,0 6,0 3,0 196 3993 4650 7637
310,9  2149075/6912 K814_3110 ME30 2800 2500 4000 10 162 <38 10,0 6,0 3,0 196 3993 4650 7637
1253  73749/5888 K913 0125ME40 1800 1800 2800 190 269 <48 10,0 50 - 367 3592 3592 4490
1253 73749/5888  K913_0125ME50 1800 1800 2800 218 276 <60 10,0 50 - 372 3592 3592 4490

19,06 305/16 K913_0190 ME40 2200 2100 3300 117 269 <48 10,0 5,0 - 374 4955 5466 6833
19,06 305/16 K913_0190 ME50 2200 2100 3300 145 276 <60 10,0 5,0 - 376 5466 5466 6833
23,94 88877/3712  K913_0240 ME40 2200 2100 3300 93 269 <48 10,0 5,0 - 376 5252 6864 8580
23,94 88877/3712 K913_0240 ME50 2200 2100 3300 121 276 <60 10,0 5,0 - 377 6864 6864 8580

32,12 472751472 K913_0320 ME40 2600 2500 3800 71 269 <48 10,0 5,0 - 377 5621 7700 11511
32,12 47275/1472 K913_0320 ME50 2500 2500 3800 99 276 <60 10,0 50 - 378 7000 7700 11511
38,04 194773/5120  K913_0380 ME40 2600 2500 3800 62 269 <48 10,0 5,0 - 378 5807 7700 12504
38,04 194773/5120  K913_0380 ME50 2500 2500 3800 90 276 <60 10,0 5,0 - 378 7000 7700 12504
48,94 100223/2048  K913_0490 ME40 2600 2500 3800 52 269 <48 10,0 5,0 - 378 5999 7700 13787
48,94  100223/2048  K913_0490 ME50 2500 2500 3800 80 276 <60 10,0 5,0 - 379 7000 7700 13787
63,07  209901/3328  K913_0630 ME40 2600 2500 3800 45 269 <48 10,0 5,0 - 379 6229 7700 14000
63,07  209901/3328  K913_0630 ME50 2500 2500 3800 73 276 <60 10,0 5,0 - 379 7000 7700 14000
75,00 62403/832 K913_0750 ME40 2600 2500 3800 4 269 <48 10,0 5,0 - 379 6422 6820 8525
75,00 62403/832 K913_0750 ME50 2500 2500 3800 70 276 <60 10,0 5,0 - 379 6820 6820 8525
95,41 293105/3072  K913_0950 ME40 2600 2500 3800 38 269 <48 10,0 5,0 - 379 5375 6450 9076
95,41 293105/3072  K913_0950 ME50 2500 2500 3800 67 276 <60 10,0 5,0 - 379 5375 6450 9076
92,35 2399679/25984 K914_0920 ME40 2600 2500 3800 37 281 <48 10,0 5,0 - 379 6864 6864 8580
93,78  4177219/44544 K914_0940 ME30 2600 2500 3800 14 276 <38 10,0 5,0 - 379 2860 2895 3619
123,9  1276425/10304 K914 1240 ME40 2600 2500 3800 36 281 <48 10,0 5,0 - 379 7000 7700 11511
1258  2221925/17664 K914 1260 ME30 2600 2500 3800 12 276 <38 10,0 5,0 - 379 3837 3883 4854

146,7 5258871/35840 K914 1470 ME40 2600 2500 3800 35 281 <48 10,0 5,0 - 379 7000 7700 12504
149,0 9154331/61440 K914_1490 ME30 2600 2500 3800 12 276 <38 10,0 5,0 - 379 4545 4600 5750

188,8 2706021/14336 K914_1890 ME40 2600 2500 3800 34 281 <48 10,0 5,0 - 379 7000 7700 13787
191,7  4710481/24576  K914_1920 ME30 2600 2500 3800 11 276 <38 10,0 50 - 379 5073 5073 6341

243,3 5667327/23296 K914_2430 ME40 2600 2500 3800 34 281 <48 10,0 50 - 379 7000 7700 14000
247,0 3288449/13312 K914_2470 ME30 2600 2500 3800 11 276 <38 10,0 50 - 379 5474 5731 7164

2938  977647/3328  K914_2940 ME30 2600 2500 3800 10 276 <38 10,0 5,0 - 379 5704 6820 8525
373,7 13775935/36864 K914_3740 ME30 2600 2500 3800 10 276 <38 10,0 5,0 - 379 5375 6450 9076
38,60 8029/208 K1013_0390 MES0 2500 2300 3500 126 469 <60 10,0 50 - 722 9066 10621 13276
61,55 12803/208 K1013_0620 ME50 = 2500 2300 3500 91 469 <60 10,0 5,0 - 724 9696 12750 15937
75,28 101773/1352  K1013_0750 ME5S0 2500 2300 3500 82 469 <60 10,0 5,0 - 724 9807 13200 19578
94,33 235445/2496  K1013_0940 ME50 ~ 2500 =~ 2300 3500 75 469 <60 10,0 5,0 - 724 7330 7330 9163
93,34  252399/2704  K1014_0930 ME5S0 2500 2300 3500 72 498 <60 10,0 5,0 - 724 10801 12961 18191
123,7 7359555/59488 K1014_1240 ME5S0 ~ 2500 = 2300 = 3500 69 498 <60 10,0 5,0 - 724 12000 13200 24000
148,9 30969/208 K1014_1490 MEA0 2500 2300 3500 38 490 <48 10,0 5,0 - 724 9417 10621 13276
1514 409479/2704  K1014_1510 ME5S0 ~ 2500 2300 3500 67 498 <60 10,0 5,0 - 724 12000 13200 24000
1904  514941/2704 K1014_1900 ME5S0 2500 2300 3500 66 498 <60 10,0 5,0 - 725 12000 13200 24000



lexakt

Typ

K1014 (M., o = 13200 Nm)

2374
290,4

49383/208
392553/1352

K1014_2370 ME40
K1014_2900 ME40

Nimaxos

EL1,2

[min~"] [min~"] [min~"] [kgcm?] [kg] [mm] [arcmin] [arcmin] [arcmin]

2500
2500

EL3,4,56

2300
2300

Nimaxzs

3500
3500

i

35
35

m

490
490

o

<48
<48

Ao,

10,0
10,0

16 Kegelradgetriebe K  16.2 Auswahltabellen

Azrean

5,0
5,0

AQzreq

C,

[Nm/

arcmin]

725
725

MZN

[Nm]

10425
10727

Mzacc

[Nm]

12750
13200

MZNOT

[Nm]

15937
19578
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16.2 Auswahltabellen 16 Kegelradgetriebe K
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16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

16.3 Mafdzeichnungen

In diesem Kapitel finden Sie die Abmessungen der Getriebe, sowie Beispielabmessungen der anbaubaren
Motoradapter.

MaRe konnen aufgrund von Gusstoleranzen bzw. Aufsummieren der Einzeltoleranzen die Vorgaben der I1ISO
2768-mK Uberschreiten.

MaRanderungen durch technische Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

3D-Modelle unserer Standardantriebe kbnnen Sie unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunterla-

den.
Toleranzen

Achshohe nach DIN 747 Toleranz

Bis 50 mm -0,4 mm

Bis 250 mm -0,5 mm

Bis 630 mm -0,6 mm

Vollwelle Toleranz

Passung & Welle < 50 mm DIN 748-1, 1SO k6
Passung & Welle > 50 mm DIN 748-1, 1ISO m6
Passfedern DIN 6885-1, hohe Form A
Hohlwelle Toleranz

Passung Hohlwellenbohrung ISO H7

Passfedern DIN 6885-1, hohe Form

K1 &30: DIN 6885-3, niedrige Form

Flansch Toleranz Passrand

Bis 300 mm ISO j6

Ab 350 mm ISO h6

Zentrierbohrungen in Vollwellen nach DIN 332-2, Form DR

GewindegroRe M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Gewindetiefe 10 12,5 16 19 22 28 36 42 50
[mm]
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16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.1 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung G

(Gewindelochkreis)
lha
Ih H
i2 B2 h
B b7 ‘
b8 2) b5 3)
|
- ! | ! al
Bk
| E
o £ < 1 R il S
A S (Y |
ol © 1 i 77777 | “ =) <
I | Ko]
‘ = ‘ SN |
= ‘ B S n |
x | |
P ‘ @
f | S L_
a @ |
= ——
i d2
H g |
(o) + I |
% © |
==
Lo ':r s6
b6
eb
aé
Ih
las _, |
(/2]
®©
7 (2]
le
=
(%]
1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2)

Deckel (Option)
@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x @dh.

3) Nur bei K1 (andere BaugroRen auf Anfrage)
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Mafe Getriebe
Typ Oad Db b3
K1 105 75, 30
Ki 105 755 30
Ki 105 755 30
K2 116 825 35
K3 132 95, 40
K4 152 1105 50
K5 145 110, 40
K6 180 140, 50
K7 195 155, 55
K8 226 185 75
K9 280 2305 95
Typ

a
K102 098
K202 098
K203 2140
K302 @140
K303 2140
K402 -
K403 2140
K513 -
K514 -
K613 -
K614 -
K713 -
K714 -
K813 -
K814 -
K913 -
K914 -

b4
90
90
90
115
130
155
140
160
180
240
280

b5
30
30
30
35
40
50
100
110
125
165
185

ME10

124
143
180
163
200

220

b7
90
90
90
115
130
155
140
160
180
240
280

b8 B B2

70
70
70
90
105
120
125
130
145
185
225

n
36,0
46,0
46,0
52,5
52,5

60,0

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

K_ME10
K_ME20
K_ME30
K_ME40
K_ME50

b6
95H7
1107
1307
180"
1807

90
90
90
115
130
148
160
168
190
235
285

Deb
115
130
165
215
215

106
106
106
134
146
173
185
200
226
282
330

@dh &ZDh Dha Je f

20" 40
25" 40
30" 40
30" 45
35" 50
40" 55
50" 65
50" 70
60" 85
70" 100
90" 120

ME20

128
147

167
210
187
230
172
215
191
234

263

@d2max
19
32
38
48
60

0105
0105
0105
0116
0132
0152
0145
2183
2205
2184
2230

90
90
90
100
115
130
130
165
185
215
265

15
41

3,0
3,0
3,0
3,0
3,0
3,5
35
35
3,5
4,0
5,0

0145
0145
0145
0145
@200
21200
@200
@200

2200

2200

53
62
82
86

h
60
60
60
65
75
90
160
190

212
265
315

H
160
160
160
190
213
240
260
310
342
410
495

ME30

149

169

189

174

193

221
283
247
308

353

Da6
100
120
150
204
230

i2
7,0
7,0
7,0
7,0
7,0
75
75
75
8,0
9,0
10,0

98,0
98,0
93,5
121,5
125,0
157,0
164,0
179,0
214,0
263,0
302,0

450
52,5
6(;,0
15,0
18,0

20,0
20,0
24,0
24,0

25,0

c
21
24
26
35
43

120 12
120 12
120 12
148 12
160 12
188 12
200 12
215 12
242 12
300 20
350 26

0190

0190

0190

0190

2250

2250

2250
@250

16 Kegelradgetriebe K

lha mi
127,0 60
127,0 60
127,0 60
156,0 65
168,0 75
197,5 90
209,5 100
2245 120
252,0 125
311,0 145
361,0 180

ME40

192

177

196

224

249
320
294
365

c6
61,0
74,0
86,0
123,0
124,5

s3
M8
M8
M8
M10
M10
M12
M16
M16
M20
M24
M30

s4
M8
M8
M8
M8
M8
M10
M10
M10
M12
M12
M16

f6
4,0
4,0
5,5
5,5
6,0

sm sas
M6 M8
M10 M12
M10 M12
M10 M12
M12 M16
M16 M20
M16 M20
M16 M20
M20 M24
M20 M24
M24 M30

2300

@300

2300

2300

17
3,0
3,5
45
5,5
5,0

MES50

210

237

262

307

16.3 MaRzeichnungen

th uh
228 6
283 8'°
32,0 8%
33,3| 8"
38,3 10°%°
43,3 12%%°
53,8 14
53,8 14*°
64,4 18
74,9 20
954 25%°

18,0

20,0

24,0

25,0

s6

M8

M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmafRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen

16 Kegelradgetriebe K

16.3.2 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung NG (Fufd +

Gewindelochkreis)

Dh
dh

s4 x t4

=

ﬁ

O

Dha
|

N

d2

c6

6
17

uh

th

1)

3)

s6

sas

@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x Jdh.

=

Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x

sm

Nur bei K1 (andere BaugroRen auf Anfrage)

n5

b3

b4

n3

2)

Deckel (Option)



MaRe Getriebe

Typ a0 Oa4 Db

K1
K1
K1
K2
K3
K4
K5
K6
K7
K8
K9
K10

Typ

K102
K202
K203
K302
K303
K402
K403
K513
K514
K613
K614
K713
K714
K813
K814
K913
K914

115
115
115
155
170
200
200
210
241
300
360
330

K1013
K1014

105
105
105
116
132
152
145
180
195
226
280
340

756
756
756
82,
95,
110
110
140,
155,
185,
230,
250,

098
098
2140
@140
@140

2140

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

K_ME10
K_ME20
K_ME30
K_ME40
K_MES50

16 Kegelradgetriebe K

b3 b4 b5 b7 B B2 Jdh SDh Dha e f h H i2 le Ih las lha m1 n2 n3 nd n5 Js s4 sm sas t4
30 90 30 90 90 106 20" 40 105 90 3,0 75 175 7,0 98,0 120 12 127,0 75 30 13 140 15 90 M8 M6 M8 13
30 90 30 90 90 106 25" 40 0105 90 3,0 75 175 7,0 98,0 120 12 127,0 75 30 13 140 15 9,0 M8 M10 M12 13
30 90 30 90 90 106 30" 40 105 90 3,0 75 175 7,0 93,5 120 12 127,0 75 30 13 140 15 9,0 M8 M10 M12 13
35 115 35 115115 134 30" 45 116 100 3,0 88 213 7,0 121,5 148 12 156,0 88 40 20 18523 11,0 M8 M10 M12 13
40 130 40 130 130 146 35" 50 132 115 3,0 98 236 7,0 125,0 160 12 168,0 98 45 20 200 23 11,0 M8 M12 M16 13
50 155 50 155 148 173 40" 55 1152 130 3,5 115265 7,5 157,0 188 12 197,5 115 50 22 230 25 14,0 M10 M16 M20 16
40 140 100 140 160 185 50" 65 1145130 3,5 190 290 7,5 164,0 200 12 209,5 130 60 27 240 30 18,0 M10 M16 M20 16
50 160 110 160 168 200 50" 70 @183 165 3,5 220 340 7,5 179,0 215 12 224,5 150 65 27 250 30 18,5 M10 M16 M20 16
55 180 125 180 190 226 60" 85 @205 185 3,5 250 380 8,0 214,0 242 12 252,0 163 70 35 290 38 23,0 M12 M20 M24 19
75 240 165 240 235 282 70" 100 @184 215 4,0 310 455 9,0 263,0 300 20 311,0 190 85 41 360 45 27,0 M12 M20 M24 19
95 280 185 280 285 330 90" 120 @230 265 5,0 365 545 10,0 302,0 350 26 361,0 230 95 46 430 50 31,0 M16 M24 M30 26
115 350 265 420 400 356 100" 130 @200 300 20,0 420 636 27,0 361,0 410 26 441,0 270 120 — 400 45 39,0 M20 M24 M30 33
ME10 ME20 ME30 ME40 ME50
m n m n a m n a m n a m
124 36,0 0115 128 36,0 - - - - - - - -
143 46,0 0115 147 46,0 0145 149 46,0 - - - - -
180 46,0 - - - - - - - - - - -
163 52,5 0115 167 52,5 0145 169 52,5 - - - - -
200 52,5 2160 210 16,0 - - - - - - - -
- - 160 187 60,0 0145 189 60,0 0190 192 60,0 - -
220 60,0 2160 230 23,0 - - - - - - - -
- - 2160 172 15,0 0145 174 15,0 0190 177 15,0 - -
- - 2160 215 15,0 - - - - - - - -
- - 160 191 18,0 2200 193 18,0 0190 196 18,0 2300 210
- - 160 234 18,0 - - - - - - - -
- - - - - @200 221 20,0 0190 224 20,0 @300 237
- - 2160 263 20,0 2200 283 20,0 - - - - =
- - - - - @200 247 240 2250 249 24,0 2300 262
- - - - - @200 308 240 2250 320 5,0 - -
- - - - - - - - 250 294 25,0 @300 307
- - - - - 2200 353 250 @250 365 25,0 - -
- - - - - - - - - - - 2300 392
- - - - - - - - @250 450 28,0 @300 475
b6 Deb Jd2max 15 a6 c c6 f6 17
95t 115 19 41 100 21 61,0 4,0 3,0
11047 130 32 53 120 24 74,0 4,0 3,5
13017 165 38 62 150 26 86,0 55 45
1807 215 48 82 204 35 123,0 55 55
18017 215 60 86 230 43 124,5 6,0 5,0

th
28
28,3
320
33,3
38,3
433
53,8
53,8
64,4
74,9
95,4
1064

16.3 MaRzeichnungen

uh

6J59
8J39
8J39

8JSQ

1 OJSQ
1 2JSQ
14.159
14JSQ
1 8J59
20JSB
25JSQ
28J39

18,0

20,0

24,0

25,0

28,0
28,0

s6

M8

M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.

373


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.3 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung GD

(Gewindelochkreis + Drehmomentstiitze)
Iha
Ih
i2 B2
Id1 B

Id ad

T

3)

o ©
Q| © T
| ‘ 3
|
| ) ke
I
c| c 1 T AR ‘
o 56 At IR
4t | Pe— e
‘ AN \‘%) /
- ‘ < I S«
© [ — o
) - © | L/// ©
< ! £ n i
x ‘ I: [
< Ll 1]
(] |
|
= a I
f i |
0 d2 ©
1 | I °
o
I
© ':1 s6
b6
eb
ab
Ih
. .uh las
%) [
© N
— [
£ {+ S
|
dh le
Dh
€
I — n
G
1)
1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2) Deckel (Option)
@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x @dh.
3) Nur bei K1 (andere BaugroRen auf Anfrage) - Wenn Sie die Getriebe ohne die werksseitig dafiir vorge-
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sehenen Drehmomentstiitzen abstiitzen, diirfen Sie das
MaR ad2 bzw. ad3 nicht unterschreiten.



16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

Mafe Getriebe
Typ Cad ad ad1 ad2  ad3 ad4 ad5 b B B2 @dd @dh 2Dd = @Dh Dha e f
K1 105 6,0 15,0 90 90 15,0 130 756 90 106 12 2077 43 40 0105 90 30
K1 105 6,0 15,0 90 90 15,0 130 756 90 106 12 251 43 40 0105 90 30
K1 105 6,0 15,0 90 90 15,0 130 756 90 106 121 307 43 40 0105 90 30
K2 116 6,5 22,5 100 100 225 - 82 15 134 16 30 45 45 0116 100 3,0
K3 132 5,0 25,0 120 120 250 - 95, 130 146 16 S5l 45 50 0132 115 30
K4 152 95 275 150 150 27,5 - 110, 148 173 207 4047 55 55 0152 130 35
K5 145 9,5 30,0 250 190 30,0 - 1105 160 185 201 5017 58 65 0145 130 35
K6 180 130 300 = 250 180 30,0 - 140, 168 200 207 507 58 70 2183 165 35
K7 195 150 350 300 213 35,0 - 155 190 226 207 607 68 85 2205 185 35
K8 226 17,0 =~ 450 350 230 450 - 185, 235 = 282 241 70" 72 100 o184 215 40
K9 280 16,0 450 450 315 450 - 230, 285 330 241 9047 75 120 2230 265 50
Typ h H i2 Id 1d1 le Ih las Iha m1 s4 sm sas t4 th uh
K1 60 160 7,0 24 28 98,0 120 12 127,0 60 M8 M6 M8 13 22,8 6%
K1 60 160 7,0 24 28 98,0 120 12 127,0 60 M8 M10 M12 13 28,3 8’
K1 60 160 7,0 24 28 93,5 120 12 127,0 60 M8 M10 M12 13 32,0 8!
K2 65 190 7,0 32 38 121,5 148 12 156,0 65 M8 M10 M12 13 333 8!
K3 75 213 7,0 32 38 125,0 160 12 168,0 75 M8 M12 M16 13 38,3 10°%°
K4 90 240 75 40 46 157,0 188 12 197,5 90 M10 M16 M20 16 43,3 12°%°
K5 160 260 75 40 46 164,0 200 12 209,5 100 M10 M16 M20 16 53,8 145
K6 190 310 75 40 46 179,0 215 12 2245 120 M10 M16 M20 16 53,8 1459
K7 212 342 8,0 64 70 214,0 242 12 252,0 125 M12 M20 M24 19 64,4 185
K8 265 410 9,0 102 115 263,0 300 20 311,0 145 M12 M20 M24 19 74,9 20%°
K9 315 495 10,0 102 115 302,0 350 26 361,0 180 M16 M24 M30 26 95,4 25159
Typ ME10 ME20 ME30 ME40 ME50
a m n a m n a m n a m n a m n
K102 098 124 36,0 o115 128 36,0 - - - - - - - - -
K202 098 143 46,0 o115 147 46,0 0145 149 46,0 - - - - - -
K203 2140 180 46,0 - - - - - - - - - - - -
K302 @140 163 52,5 0115 167 52,5 0145 169 52,5 - - - - - -
K303 2140 200 52,5 2160 210 16,0 - - - - - - - - -
K402 - - - 2160 187 60,0 0145 189 60,0 0190 192 60,0 - - -
K403 2140 220 60,0 160 230 23,0 - - - - - - - - -
K513 - - - 2160 172 15,0 0145 174 15,0 0190 177 15,0 - - -
K514 - - - 2160 215 15,0 - - - - - - - - -
K613 - - - 2160 191 18,0 2200 193 18,0 0190 196 18,0 300 210 18,0
K614 - - - 2160 234 18,0 - - - - - - - - -
K713 - - - - - - 2200 221 20,0 0190 224 20,0 2300 237 20,0
K714 - - - 2160 263 20,0 2200 283 20,0 - - - - - -
K813 - - - - - - 2200 247 24,0 2250 249 24,0 300 262 24,0
K814 - - - - - - 2200 308 24,0 2250 320 5,0 - - -
K913 - - - - - - - - - 250 294 25,0 300 307 25,0
K914 - - - - - - 2200 353 25,0 2250 365 25,0 - - -

BeispielmalRe Motoranschluss

Typ b6 Deb &d2max 15 Oaé c c6 f6 17 s6
K_ME10 9517 115 19 41 100 21 61,0 4,0 30 M8
K_ME20 110" 130 32 53 120 24 74,0 4,0 35 M8
K_ME30 130 165 38 62 150 26 86,0 55 4,5 M10
K_ME40 180" 215 48 82 204 35 123,0 55 55 M12
K_ME50 180" 215 60 86 230 43 124,5 6,0 5,0 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-
den.
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16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.4 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiithrung NGD (Fufd +
Gewindelochkreis + Drehmomentstiitze)

lha
Ih H
B h
Id1 i2 |, B2 ad1
Id ‘ ad ad2

Dd
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b |
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Dha |
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dh le
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=
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1)
1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2) Deckel (Option)

@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x Jdh.

- Wenn Sie die Getriebe ohne die werksseitig dafiir vorge-
sehenen Drehmomentstitzen abstiitzen, diirfen Sie das
MaR ad2 bzw. ad3 nicht unterschreiten.
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MaRe Getriebe
Typ Oa4
K10 340
Typ h
K10 375
Typ

K1013

K1014

ad ad1 ad2
5 60 550

591 27 118

Beispielmalle Motoranschluss

Typ
K_ME40
K_ME50

a
2250
b6 Deb
18077 215
18077 215

ad3 ad4
400 55
1d1 le
124 361
ME40
m
450
@d2max
48
60

16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

Zdd @dh
40 100"
m1 s4 sm

225 M20 M24

2300
300

c cb
35 123,0
43 124,5

2&Dh
130

sas
M30

ME50

392
475

f6
5,5
6,0

Dha

2200

t4
33

17
5,5
5,0

106,4

e f
300 20

uh
28J89

28,0
28,0

s6
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.5 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung F (Rundflansch)
lha

i2 Ih

c2 B2

ci

b1
Dh
dh
|
|
|
I
!
|
|
7
|
|

f1 a
} d2

c6

N
)

6
17

s6

uh las

sas

th
ZasiN
4:+4
|
|
|
|
|
|
|
\
|
[

sm

1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2) Deckel (Option)
@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x Jdh.



Mafe Getriebe
Typ @al bl
K1 160 110
K1 160 1105
K1 160 1105
K2 200 130
K3 200 130
K4 250 180,
K5 250 180
K6 300 230,
K7 350 250,
K8 400 300,
K9 450 350,

b8
70
70
70
90
105
120
125
130
145
185
225

B
90
90
90
115
130
148
160
168
190
235
285

B2
106
106
106
134
146
173
185
200
226
282
330

MaRe zusatzliche Rundflansche

Typ
K1
K2
K3
K3
K8
K8

Typ

K102
K202
K203
K302
K303
K402
K403
K513
K514
K613
K614
K713
K714
K813
K814
K913
K914

098
098
2140
2140
2140

2140

ME10

124
143
180
163
200

220

Dal
140
160
160
250
350
450

36,0
46,0
46,0
52,5
6245

60,0

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

K_ME10
K_ME20
K_ME30
K_ME40
K_MES50

b6
95H7
1107
13077
18077
180"

Deb
115
130
165
215
215

c2
32,0
32,0
32,0
32,0
38,0
40,0
39,5
36,0
44,0
45,0
50,0

a
o115
o115

o115
160
2160
2160
2160
2160
160
160

2160

dh
20
25t
307
307
351
401
50
50H7
60
70"
90

2&Dh
40
40
40
45
50
55
65
70
85
100
120

b1
95,
110,
110,
180,
250,
350,

ME20

m
128
147

167
210
187
230
172
215
191
234

263

@d2max

19
32
38
48
60

Dha
0105
0105
0105
0116
0132
0152
0145
183
2205
184
2230

n
36,0
46,0

52,5
16,0
60,0
23,0
15,0
15,0
18,0
18,0

20,0

130
130
130
165
165
215
215
265
300
350
400

f1

3,5
35
3,5
3.5
3,5
4,0
4,0
4,0
5,0
5,0
5,0

0145

0145

0145

0145

2200

2200
2200
2200
2200

2200

15
41
53
62
82
86

60
60
60
65
75
90
160
190
212
265
315

160
160
160
190
213
240
260
310
342
410
495

ME30

149

169

189

174

193

221
283
247
308

353

a6
100
120
150
204
230

25,0
25,0
25,0
25,0
31,0
32,5
32,0
28,5
36,0
36,0
40,0

46,0
52,5
60,0
15,0
18,0
20,0
20,0
24,0

24,0

25,0

98,0
98,0
93,5
121,5
125,0
157,0
164,0
179,0
2140
263,0
302,0

el
115
130
130
215
300
400

120
120
120
148
160
188
200
215
242
300
350

0190

0190

0190

0190

2250
2250
2250
2250

Cc
21
24
26
35
43

16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

las Iha

121270
12 127,0
12 127,0
12 156,0
12 168,0
12 1975
12 209,5
12 2245
12 2520
20 311,0
26 361,0

ME40

192

177

196

224

249
320
294
365

c6
61,0
74,0
86,0
123,0
124,5

ml sl sm

60
60
60
65
75
90
100
120
125
145
180

f1

3,0
3,5
3,5
4,0
5,0
50

60,0
15,0
180
20,0

24,0
5,0
25,0
25,0

f6
4,0
4,0
5,5
55
6,0

11
11
14
14
14
18
18
18

M6
M10
M10
M10
M12
M16
M16
M16
M20
M20
M24

17
3,0
35
45
55
5,0

sas
M8
M12
M12
M12
M16
M20
M20
M20
M24
M24
M30

210

237

262

307

th
228
28,3
32,0
33,3
38,3
433
53,8
538
64,4
749
954

uh

6JSQ
8J89
8J39

8JSQ

1 0J89
12JS9
14J39
14JSQ
1 8J39
20J59
25JS9

s6

M8

M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.6 Wellenausfiihrung A (Hohlwelle), Gehauseausfiihrung NF (Fufd +

Rundflansch)
lha H
i2 Ih
c2 B2
cl ‘ B
[ 2
| ! |
sl | | %
- T H
| i —
— B K €
N J 77777 i }
5 & 5 A=
——————————— H 1
@ | © €
! | -
\
a
‘ l | dz2 ©
Tt o
el & * 1 5
SQT ':T s6
b6
e6
ab
n4
a0 ‘
s |
]
© | é <
\
Ih
uh las
1]
©
— "
g [ I -
|
dh le
Dh
IS
w
=
1)
1) Die Lange der Maschinenwelle muss mindestens 2,2 x 2) Deckel (Option)
@dh sein, die Lange der Passfeder mindestens 2 x Jdh.
3) Nur bei K1 (andere BaugroRen auf Anfrage)
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Mafe Getriebe
Typ a0
K1 115
K1 115
K1 115
K5 200
K6 210
K7 241
K8 300
K9 360
K10 330
Typ H
K1 175
K1 175
K1 175
K5 290
K6 340
K7 380
K8 455
K9 545
K10 636

Dal
160
160
160
250
300
350
400
450
550
i2
25,0
25,0
25,0
32,0
28,5
36,0
36,0
40,0
51,0

b1
110,
1104
1104
180,
230,
250,
300,
350,
450,

le
98,0
98,0
93,5
164,0
179,0
214,0
263,0
302,0
361,0

MaRe zusatzliche Rundflansche

Typ
K1
K8
K8

Typ

K102
K513
K514
K613
K614
K713
K714
K813
K814
K913
K914
K1013
K1014

Jal
140
350
450

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

K_ME10
K_ME20
K_ME30
K_ME40
K_MES50

h6
95H7
1107
1307
180"
18077

b3
30
30
30
40
50
55
75
95
115

120
120
120
200
215
242
300
350
410

Jeb
115
130
165
215
215

b4
90
90
90
140
160
180
240
280
350

las
12
12
12
12
12
12
20
26
26

a
0115
2160
2160
2160
2160

2160

b5
30
30
30
100
110
125
165
185
265

lha
127,0
127,0
127,0
209,5
2245
252,0
311,0
361,0
441,0

b1
95,

250,

350,

ME20
m
128
172
215
191
234

263

Jd2max
19
32
38
48
60

b7
90
90
90
140
160
180
240
280
420

m1
75
75
75
130
150
163
190
230
270

36,0
15,0
15,0
18,0
18,0

20,0

90
90
90
160
168
190
235
285
400

n2
30
30
30
60
65
70
85
95
120

0145

2200

2200
2200
2200
2200

2200

15
41
53
62
82
86

B2
106
106
106
185
200
226
282
330
356

n3
13
13
13
27
27
35
41
46

ME30

174

193

221
283
247
308

353

Oaé
100
120
150
204
230

n4
140
140
140
240
250
290
360
430
400

15,0
18,0
20,0
20,0
24,0
24,0

25,0

c2
32,0
32,0
32,0
39,5
36,0
44,0
45,0
50,0
78,0

n5
15

15
30
30
38
45
50
45

c
21
24
26
35
43

el
115
300
400

16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

dh
201
o5
307
507
50
60"
70t
10017

9,0
9,0
9,0
18,0
18,5
23,0
27,0
31,0
39,0

0190 1

0190 1

0190

250
2250
250
2250

@250

c6
61,0
74,0
86,0
123,0
124,5

&Dh
40
40
40
65
70
85
100
120
130

s

14
14
18
18
18
18

224

249
320
294
365

450

Dha
0105
0105
0105
0145
183
2205
184
2230
2200

sm
M6
M10
M10
M16
M16
M20
M20
M24
M24

f1

f6
4,0
4,0
5,5
5,5
6,0

el
130
130
130
215
265
300
350
400
500

sas
M8
M12
M12
M20
M20
M24
M24
M30
M30

17
3,0
35
45
5,5
5,0

f1

3.5
35
3,5
4,0
4,0
5,0
5,0
5,0
5,0

th
22,8
28,3
32,0
53,8
53,8
64,4
74,9
95,4
106,4

s

18
18

ME50

75
75
75
190
220
250
310
365
420

uh
6J89

8JSQ

8J89

1 4JS9
1 4J89
1 8JS9
2 0J39
2 5J89
2 8JS9

M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmalie fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, ldnger wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen

16.3.7 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),

16 Kegelradgetriebe K

Gehauseausfithrung G (Gewindelochkreis)

Isa
Is
i2 B2
B
b8 2)
|
= | T i
[ o tE
o 2 o B R
o '07 1 ;’i,,,,, TD
T | h
¢ | 2 ‘ ] B |
3 | I £
x |
<
n [
|
f 2
- d2 ©
0 * N ©
= o
59 ':T 86
b6
e6
a6
Is
m2 m5
| o 1 0 st = <! a @
0| © 35 8, 3B A
m4 m3
—
O e
[ -
1)
1) Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten
werden.

3) Nur bei K1 (andere BaugroRen auf Anfrage)

b4

a4

s3 x 13 ‘

2) Deckel (Option)

Li—




16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

MaRe Getriebe

Typ Oad4 Sb b3 b4 b5 b7 b8 B B2 GJds Bds1 Fds2 Hdss BDs &Dsa SDss Pe f h H i2 Is Isa m1 m2 m3 m4d m5 s3 s4 t3 t4

Ki 105 75, 30 90 30 90 70 90 106 25, 25", 255 30 40 80 60 90 3,0 60 160 7,0 149 163 60 20 34 25 29
K2 116 82, 35115 35 115 90 115 134 30,, 30", 305 36 45 88 72 10030 65 190 7,0 178 193 65 25 39 30 34
K3 132 95, 40 130 40 130 105 130 146 35, 35, 355 44 50 101 80 11530 75 213 7,0 190 206 75 30 39 35 34
K4 152 110, 50 155 50 155 120 148 173 40,, 40", 405 50 55 114 88 13035 90 240 7,5 220 243 90 40 39 45 34
K5 145 110, 40 140 100 140 125 160 185 50,, 50", 505 62 65 116 106 130 3,5 160 260 7,5 237 254 100 40 44 45 39
K6 180 140, 50 160 110 160 130 168 200 50,, 50", 50,5 62 70 128 106 16535 190 310 7,5 254 276 120 40 45 45 40
K7 195 155, 55 180 125 180 145 190 226 60,, 60" 620 75 85 1615 138 18535212 342 8,0 278 314 125 40 45 45 40
K8 226 185, 75 240 165 240 185 235 282 70,, 70", 720 90 100 193 155 215 4,0 265 410 9,0 352 378 145 50 60 60 50
K9 280 230, 95 280 185 280 225 285 330 90,, 90", 920 120 120 244 200 265 5,0 315 495 10,0 418 428 180 60 70 70 60

Typ ME10 ME20 ME30 ME40
a m n a m n a m n a m n a
K102 098 124 36,0 o115 128 36,0 - - - - - - -
K202 098 143 46,0 o115 147 46,0 0145 149 46,0 - - - -
K203 2140 180 46,0 - - - - - - - - - -
K302 2140 163 52,5 0115 167 52,5 0145 169 52,5 - - - -
K303 2140 200 52,5 2160 210 16,0 - - - - - - -
K402 - - - 2160 187 60,0 0145 189 60,0 0190 192 60,0 -
K403 2140 220 60,0 2160 230 23,0 - - - - - - -
K513 - - - 2160 172 15,0 0145 174 15,0 0190 177 15,0 -
K514 - - - 2160 215 15,0 - - - - - - -
K613 - - - 2160 191 18,0 2200 193 18,0 0190 196 18,0 300
K614 - - - 2160 234 18,0 - - - - - - -
K713 - - - - - - 2200 221 20,0 0190 224 20,0 300
K714 - - - 2160 263 20,0 2200 283 20,0 - - - -
K813 - - - - - - 2200 247 24,0 2250 249 24,0 2300
K814 - - - - - - 2200 308 24,0 2250 320 5,0 -
K913 - - - - - - - - - 2250 294 25,0 2300
K914 - - - - - - 2200 353 25,0 250 365 25,0 -
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Deb Jd2max 15 Oa6 c c6 f6 17
K_ME10 957 115 19 41 100 21 61,0 4,0 30
K_ME20 110" 130 32 53 120 24 74,0 4,0 35
K_ME30 130 165 38 62 150 26 86,0 55 4,5
K_ME40 180" 215 48 82 204 35 123,0 55 55
K_ME50 180" 215 60 86 230 43 124,5 6,0 5,0

M8 M8 13 13
M10 M8 16 13
M10 M8 16 13
M12 M10 19 16
M16 M10 26 16
M16 M10 26 16
M20 M12 33 19
M24 M12 38 19
M30 M16 48 26

ME50
m n
210 18,0
237 20,0
262 24,0
307 25,0
s6
M8
M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.8 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfithrung NG (Fuf? + Gewindelochkreis)

384
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1) Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)
werden.
3) Nur bei K1 (andere BaugroRen auf Anfrage)




16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

MaRe Getriebe

Typ a0 a4 )] b3 b4 b5 b7 B B2 Jds Jds1 Bds2 Ddss &Ds PDsa
K1 115 105 756 30 90 30 90 90 106 25, 258 25,5 30 40 80
K2 155 116 82 35 115 35 115 115 134 3040 30", 30,5 36 45 88
K3 170 132 95 40 130 40 130 130 146 3549 B 35,5 44 50 101
K4 200 152 110, 50 155 50 155 148 173 40,0 407 40,5 50 55 114
K5 200 145 110 40 140 100 140 160 185 504 50" 50,5 62 65 116
K6 210 180 140, 50 160 110 160 168 200 504 50" 50,5 62 70 128
K7 241 195 1555 55 180 125 180 190 226 6045 60" 62,0 75 85 161,5
K8 300 226 185 75 240 165 240 235 282 704 70" 72,0 90 100 193
K9 360 280 230 95 280 185 280 285 330 906 90" ¢ 92,0 120 120 244
K10 330 340 250, 115 350 265 420 400 356 10045 100" 102,0 130 130 274

Typ @Dss  Je f h H i2 Is Isa m m2 m3 m4 m5 n2 n3 nd n5 Os s4 t4

K1 60 90 3,0 75 175 7,0 149 163 75 20 34 25 | 29 30 13 140 15 9,0 M8 13
K2 72 100 3,0 8 213 70 178 193 88 25 39 30 34 40 20 185 23 11,0 M8 13
K3 80 115 30 98 236 70 190 206 98 30 39 35 34 45 20 200 23 110 M8 13
K4 88 130 35 115 265 75 220 243 115 40 39 45 34 50 22 230 25 140 M10 16
K5 106 130 35 190 290 75 237 254 130 40 44 45 39 60 27 240 30 180 M10 16
K6 106 165 35 220 340 75 254 276 150 40 45 45 40 65 27 250 30 185 M10 16
K7 138 185 35 250 380 80 278 314 163 40 45 45 40 70 35 20 38 230 M12 19
K8 1556 215 40 310 455 90 352 378 190 50 60 60 50 8 41 360 45 270 M12 19
K9 200 265 50 365 545 100 418 428 230 60 70 70 60 95 46 430 50 310 M6 26
K10 215 300 200 420 636 27,0 483 497 270 60 80 70 70 120 - 400 45 390 M20 33
Typ ME10 ME20 ME30 ME40 ME50

a m n a m n a m n a m n a m n
K102 098 124 36,0 0115 128 36,0 = = = = = = = = =
K202 098 143 46,0 o115 147 46,0 0145 149 46,0 - - - - - -
K203 2140 180 46,0 - - - - - - - - - - - -
K302 @140 163 52,5 o115 167 52,5 0145 169 52,5 - - - - - -
K303 @140 200 52,5 @160 210 16,0 = = = = = = = = =
K402 - - - 2160 187 60,0 0145 189 60,0 0190 192 60,0 = = =
K403 2140 220 60,0 2160 230 23,0 = = = = = = = = =
K513 - - - 2160 172 15,0 0145 174 15,0 0190 177 15,0 - - -
K514 - = - 2160 215 15,0 - = - - = - - - -
K613 = = = 160 191 18,0 @200 193 18,0 0190 196 18,0 @300 210 18,0
K614 - - - 2160 234 18,0 = = = = = = = = =
K713 - - - - - - 2200 221 20,0 0190 224 20,0 2300 237 20,0
K714 - - - 2160 263 20,0 2200 283 20,0 - - - - - -
K813 - - - - = - 2200 247 24,0 2250 249 24,0 300 262 24,0
K814 = = = = = = 2200 308 24,0 250 320 5,0 = = =
K913 - - - - - - - - = 2250 294 25,0 2300 307 25,0
K914 - - - - - - 2200 353 25,0 2250 365 25,0 = = =
K1013 - - - - - - - - - - - - 2300 392 28,0
K1014 — — = = — = = — — 2250 450 28,0 2300 475 28,0

BeispielmalRe Motoranschluss

Typ b6 Deb &d2max 15 Oaé c c6 f6 17 s6
K_ME10 9517 115 19 41 100 21 61,0 4,0 30 M8
K_ME20 110" 130 32 53 120 24 74,0 4,0 35 M8
K_ME30 130 165 38 62 150 26 86,0 55 4,5 M10
K_ME40 180" 215 48 82 204 35 123,0 55 55 M12
K_ME50 180" 215 60 86 230 43 124,5 6,0 5,0 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen

16 Kegelradgetriebe K

16.3.9 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfithrung GD (Gewindelochkreis + Drehmomentstiitze)
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Wenn Sie die Getriebe ohne die werksseitig dafiir vorge-
sehenen Drehmomentstiitzen abstiitzen, diirfen Sie das
MaR ad2 bzw. ad3 nicht unterschreiten.



16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

MaRe Getriebe

Typ Oa4 ad adl ad2 ad3 ad4 ad5 &b B B2 Jdd @ds Jds1 Jds2 Jdss @Dd @Ds DDsa

K1 105 60 150 90 90 150 130 756 90 106 12" 25, 25", 25,5 30 43 40 80
K2 116 65 225 100 100 225 - 82 115 134 16" 30, 30", 30,5 36 45 45 88
K3 132 50 250 120 120 250 - 95 130 146  16™ 35, 357, 35,5 44 45 50 101
K4 152 95 275 150 150 @ 275 - 10, 148 173 20" 40, = 40" 40,5 50 55 55 114
K5 145 95 300 250 190 30,0 - 110, 160 185 20" 50, 50" 50,5 62 58 65 116
K6 180 130 30,0 250 180 30,0 - 140, 168 200 20" = 50, 50" 50,5 62 58 70 128
K7 195 150 350 300 213 350 - 155, 190 226 20" 60, 607, 62,0 75 68 85 161,5
K8 226 170 450 350 230 450 - 185, 235 282 24" 70, 70" 72,0 90 72 100 193
K9 280 16,0 450 450 315 450 - 230, 285 330 24" 90, 90" 92,0 120 75 120 244
Typ @Dss De f h H i2 Id 1d1 Is Isa m1 m2 m3 mé m5 s4 t4
K1 60 90 3,0 60 160 7,0 24 28 149 163 60 20 34 25 29 M8 13
K2 72 100 3,0 65 190 7,0 32 38 178 193 65 25 39 30 34 M8 13
K3 80 115 3,0 75 213 7,0 32 38 190 206 75 30 39 35 34 M8 13
K4 88 130 35 90 240 75 40 46 220 243 90 40 39 45 34 M10 16
K5 106 130 35 160 260 75 40 46 237 254 100 40 44 45 39 M10 16
K6 106 165 315 190 310 75 40 46 254 276 120 40 45 45 40 M10 16
K7 138 185 83 212 342 8,0 64 70 278 314 125 40 45 45 40 M12 19
K8 155 215 4,0 265 410 9,0 102 115 352 378 145 50 60 60 50 M12 19
K9 200 265 5,0 315 495 10,0 102 115 418 428 180 60 70 70 60 M16 26
Typ ME10 ME20 ME30 ME40 ME50
a m n a m n a m n a m n a m n
K102 098 124 36,0 o115 128 36,0 - - - - - - - - -
K202 098 143 46,0 o115 147 46,0 0145 149 46,0 - - - - - -
K203 2140 180 46,0 - - - - - - - - - - - -
K302 2140 163 52,5 o115 167 52,5 0145 169 52,5 - - - - - -
K303 2140 200 52,5 2160 210 16,0 - - - - - - - - -
K402 - - - 2160 187 60,0 0145 189 60,0 0190 192 60,0 - - -
K403 2140 220 60,0 2160 230 23,0 - - - - - - - - -
K513 - - - 2160 172 15,0 0145 174 15,0 0190 177 15,0 - - -
K514 - - - 2160 215 15,0 - - - - - - - - -
K613 - - - 2160 191 18,0 2200 193 18,0 0190 196 18,0 300 210 18,0
K614 - - - 2160 234 18,0 - - - - - - - - -
K713 - - - - - - 2200 221 20,0 0190 224 20,0 300 237 20,0
K714 - - - 2160 263 20,0 2200 283 20,0 - - - - - -
K813 - - - - - - 2200 247 24,0 2250 249 24,0 300 262 24,0
K814 - - - - - - 2200 308 24,0 250 320 50 - - -
K913 - - - - - - - - - 2250 294 25,0 300 307 25,0
K914 - - - - - - 2200 353 25,0 250 365 25,0 - - -
BeispielmaRe Motoranschluss
Typ b6 Jeb Jd2max 15 Oa6 c c6 f6 17 s6
K_ME10 957 115 19 41 100 21 61,0 4,0 3,0 M8
K_ME20 11047 130 32 53 120 24 74,0 4,0 35 M8
K_ME30 13047 165 38 62 150 26 86,0 55 45 M10
K_ME40 18047 215 48 82 204 35 123,0 55 55 M12
K_ME50 180" 215 60 86 230 43 1245 6,0 5,0 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,
dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmafRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.10 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfithrung NGD (Fuf? + Gewindelochkreis + Drehmomentstiitze)

Isa
Is
B
Id1 | i2 | B2 ad1
Id ‘ ‘ ad ad2
3¢ [ f 7
8 s] [l ‘ N
‘ ®
il | | 2
e q | F1 E C
o 8 & ﬁfji 1 H:iifow"i / 3
— 1 - - I Fan
N P S I ‘ —_;:j‘ | < QJ/
E ‘ i g ~ L
s ( | D € I: n
x
N | -/
b ‘ ]
1 I a | |
- | —
1= 1= d2 © 1=
9 1 of 8 |
“@T & s6
b6
eb
a6
Is
m2 m5
Al — 7)) [}
88 T & T 1848
m4 m3
—~
1)
1) Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten 2) Deckel (Option)

werden.

Wenn Sie die Getriebe ohne die werksseitig dafiir vorge-

sehenen Drehmomentstiitzen abstiitzen, diirfen Sie das

MaR ad2 bzw. ad3 nicht unterschreiten.




MaRe Getriebe
Typ Oa4
K10 340
Typ DDss
K10 215
Typ

K1013

K1014

ad
5

Beispielmalle Motoranschluss

Typ
K_ME40
K_ME50

ad1 ad2 ad3
55 550 400
e f h
300 20 375
a
@250
(%] Jeb
18017 215
180" 215

ad4

591 27

@d2max
48
60

@b
60 250,

B
400

Id
118

15
82
86

B2
356

1d1
124

@dd
40

483

a6
204
230

Jds
100,

Isa
497

©
35
43

16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

Dds1 Dds2 Ddss 2Dd @Ds @Dsa
100" 102 130 120 130 274
m1 m2 m3 m4 m5 s4 t4
225 60 80 70 70 M20 33
ME50
a m n
@300 392 28,0
@300 475 28,0
cb f6 17 s6
123,0 55 55 M12
124,5 6,0 50 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-
tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.11 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),
Gehauseausfiithrung F (Rundflansch)

Isa

Is
B2

b8

90

d2

s6

b6
eb6
a6

i2
c2

c1

f1

Zl

<]

9}

Lsp

Is

m5

m2

m3

m4

sp

sa

Deckel (Option)

2)

Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten

1)

werden.

390



Mafe Getriebe
Typ a1l Dbl
K1 160 110,
K2 200 1304
K3 200 130,
K4 250 180,
K5 250 180
K6 300 230,
K7 350 250,
K8 400 300,
K9 450 350,

b8 B B2 ci

70
90
105
120
125
130
145
185
225

90
115
130
148
160
168
190
235
285

106 10
134 12
146 14
17315
185 15
200 17
226 18
282 20
330 23

MakRe zusatzliche Rundflansche

Typ
K1
K2
K3
K3
K8
K8

Typ

K102
K202
K203
K302
K303
K402
K403
K513
K514
K613
K614
K713
K714
K813
K814
K913
K914

098
098
2140
2140
2140

2140

ME10

124
143
180
163
200

220

Dal
140
160
160
250
350
450

36,0
46,0
46,0
52,5
52,5

60,0

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

K_ME10
K_ME20
K_ME30
K_ME40
K_ME50

h6
95H7

1107
1307
18077
18077

c2 Jds

32,0
32,0
38,0
40,0
39,5
36,0
44,0
45,0
50,0

Jeb
115
130
165
215
215

259
304
354
40,9
5049
504
6046
705
90,5

a
o115
o115

o115
2160
2160
2160
2160
2160
2160
2160

160

Jds1 Jds2 Fdss @Ds DDsa DDss Zel f1  h
25, 255 30 40 80 60 130 35 60
30", 305 36 45 88 72 165 35 65
3B, 355 44 50 101 80 165 35 75
40", 405 50 55 114 88 215 40 90
50", 505 62 65 116 106 215 4,0 160
50", 505 62 70 128 106 265 4,0 190
60", 620 75 85 1615 138 300 50 212
70", 720 90 100 193 155 350 5,0 265
90", 920 120 120 244 200 400 5,0 315
b1 cl el
95 10 115
110 12 130
1105 14 130
180, 14 215
250, 18 300
3506 20 400
ME20 ME30
m n a m n a
128 36,0 - - - -
147 46,0 0145 149 46,0 -
167 52,5 0145 169 52,5 -
210 16,0 - - - -
187 60,0 0145 189 60,0 0190
230 23,0 - - - -
172 15,0 0145 174 15,0 0190
215 15,0 - - - -
191 18,0 2200 193 18,0 0190
234 18,0 - - - -
- - 2200 221 20,0 0190
263 20,0 2200 283 20,0 -
- - 2200 247 24,0 2250
- - 200 308 24,0 2250
- - - - - 2250
- - 2200 353 25,0 2250
Jd2max 15 Oa6 c
19 41 100 21
32 53 120 24
38 62 150 26
48 82 204 35
60 86 230 43

16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

H
160
190
213
240
260
310
342
410
495

25,0
25,0
31,0
32,5
32,0
28,5
36,0
36,0
40,0

ME40

c6

192

177

196

224

249

320

294
365

61,0
74,0
86,0
123,0
1245

149
178
190
220
237
254
278
352
418

163
193
206
243
254
276
314
378
428

f1

3,0
35
3,5
4,0
5,0
5,0

60,0

15,0

18,0

20,0

24,0
5,0
25,0
25,0

f6
4,0
4,0
5,5
5,5
6,0

m1
60
65
75
90
100
120
125
145
180

m2
20
25
30
40
40
40
40
50
60

2300

@300

2300

2300

17
3,0
3.5
45
5,5
5,0

m3
34
39
39
39
44
45
45
60
70

m4
25
30
35
45
45
45
45
60
70

210

237

262

307

m5 Js1

34
34
34
39
40
40
50
60

18,0
20,0
24,0

25,0

s6

M8

M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmalRe fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.12 Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe),

Gehauseausfithrung NF (Fuf? + Rundflansch)

Isa

b1

Ds
ds

f1

15

-

d2

c6

6
17

m2

m5

Ds

ds

ds1

dss

1)

3)

m4

Dss

m3

ds

ds1

Maschinenwelle: Das MalR Is darf nicht unterschritten

werden.

Nur bei K1 (andere BaugroRen auf Anfrage)

H
h
n5 b7
__| b5

b4

b3

al

n3

2)

Deckel (Option)




16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

Mafe Getriebe
Typ a0 Qa1 bl b3 b4 b5 b7 B B2 ¢ c2 Jds Bds1 Jds2  Jdss Ds
K1 115 160 110 30 90 30 90 90 106 10 32,0 ot 254 255 30 40
K5 200 250 1805 40 140 100 140 160 185 15 395 50,6 B 50,5 62 65
K6 210 300 2305 50 160 110 160 168 200 17 36,0 50,6 50774 50,5 62 70
K7 241 350 250, 55 180 125 180 190 226 18 440 60,6 60", 62,0 75 85
K8 300 400 3004 75 240 165 240 235 282 20 450 706 70M6 72,0 90 100
K9 360 450 @ 350, 95 280 185 280 285 330 23 50,0 90,6 90", 92,0 120 120
K10 330 550 450, 115 350 265 420 400 356 25 780 100, 100",  102,0 130 130
Typ el il h H i2 Is Isa m1 m2 m3 mé4 m5 n2 n3 n4 n5
K1 130 815 75 175 25,0 149 163 75 20 34 25 29 30 13 140 15
K5 215 40 190 290 32,0 237 254 130 40 44 45 39 60 27 240 30
K6 265 40 220 340 28,5 254 276 150 40 45 45 40 65 27 250 30
K7 300 5,0 250 380 36,0 278 314 163 40 45 45 40 70 35 290 38
K8 350 5,0 310 455 36,0 352 378 190 50 60 60 50 85 41 360 45
K9 400 5,0 365 545 40,0 418 428 230 60 70 70 60 95 46 430 50
K10 500 5,0 420 636 51,0 483 497 270 60 80 70 70 120 - 400 45

MaRe zusatzliche Rundflansche

Typ @al b1 cl el 1
K1 140 95, 10 115 3
K8 350 250, 18 300 5
K8 450 350, 20 400 5
Typ ME10 ME20 ME30 ME40

a m n a m n a m n a m n a
K102 098 124 36,0 0115 128 36,0 - - - - - - -
K513 - - - 2160 172 15,0 0145 174 15,0 0190 177 15,0 -
K514 - - - 2160 215 15,0 - - - - - - -
K613 - - - 2160 191 18,0 2200 193 18,0 0190 196 18,0 300
K614 - - - 2160 234 18,0 - - - - - - -
K713 - - - - - - 2200 221 20,0 0190 224 20,0 300
K714 - - - 2160 263 20,0 2200 283 20,0 - - - -
K813 - - - - - - 2200 247 24,0 2250 249 24,0 300
K814 - - - - - - 2200 308 24,0 250 320 50 -
K913 - - - - - - - - - 250 294 25,0 300
K914 - - - - - - 2200 353 25,0 2250 365 25,0 -
K1013 - - - - - - - - - - - - 300
K1014 - - - - - - - - - 2250 450 28,0 2300

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ b6 Jeb Jd2max 15 a6 c c6 f6 17
K_ME10 95H7 115 19 41 100 21 61,0 4,0 3,0
K_ME20 110% 130 32 53 120 24 74,0 4,0 35
K_ME30 130 165 38 62 150 26 86,0 515) 45
K_ME40 1807 215 48 82 204 35 123,0 S15) 55
K_ME50 18017 215 60 86 230 43 124,5 6,0 5,0

IDsa
80
116
128

161,5
193
244
274

s
9,0
18,0
18,5
23,0
27,0
31,0
39,0

s

18
18

MES50

IDss
60
106
106
138
155
200
215

s6

M8

M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell lhres Antriebs herunterla-

den.

393


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.13 Wellenausfiihrung V (Vollwelle), Gehauseausfiihrung G (Gewindelochkreis)

u
i2 B2 T H
f h
| B s2 b7 |
I1 b8 q b5 3)
|

[l I [l
L ‘ L 7/
, | E J
|
ol © S | N S 3
[T <
| Ro)
3 ‘ B S i
z | i |
%] | 5‘3
| o L
= a @ ‘ |
| dz2 © ‘
© i ©
© | 5 1
==
e ~ s6
b6
e6
ab
I n
| \
3) Nur bei K1 (andere BaugroRen auf Anfrage) - K1 - K4: Vollwelle ohne Passfeder lieferbar, ab K5 auf An-
frage.

- K1 - K9: Vollwelle beidseitig lieferbar.

394



MaRe Getriebe
Typ Oad ob
K1 105 75,
K2 116 = 82
K3 132 95,

Ke 152 110,
Ks 145 110,
K6 180 140,
K7 195 155,
K8 226 185,
K9 280 230,

Typ

K102 098
K202 098
K203 2140
K302 2140
K303 2140
K402 -
K403 2140
K513 -
K514 =
K613 =
K614 -
K713 -
K714 -
K813 =
K814 -
K913 =
K914 -

b3
30
35
40
50
40
50
55
75
95

b4
90
115
130
155
140
160
180
240
280

ME10

m
124
143
180
163
200

220

b5
30
35
40
50
100
110
125
165
185

n
36,0
46,0
46,0
52,5
8215

60,0

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

K_ME10
K_ME20
K_ME30
K_ME40
K_ME50

b6
95H7

1

1 0H7

13077
18077
1807

b7
90
115
130
155
140
160
180
240
280

Deb
115
130
165
215
215

b8 B B2 @d e
70 90 106 25, 90
9 115 134 30, 100
105 130 146 30, 115
120 148 173 40, 130
125 160 185 45, 130
130 168 200 50, 165
145 190 226 60, 185
185 235 282 70, 215
225 285 330 90,, 265
ME20
a m
a115 128 36,0
a115 147 46,0
0115 167 52,5
2160 210 16,0
2160 187 60,0
2160 230 23,0
2160 172 15,0
2160 215 15,0
2160 191 18,0
2160 234 18,0
2160 263 20,0
Jd2max
19
32
38
48
60

f h H
30 60 160
30 65 190
3,00 75 (| 213
35 90 240
35 160 260
35 190 310
35 212 342
40 265 410
50 315 495

ME30
a m

0145 149
0145 169
0145 189
0145 174
2200 193
2200 221
2200 283
2200 247
2200 308
2200 353

15 Oa6
41 100
53 120
62 150
82 204
86 230

62,0
68,0
69,0
89,5
129,5
136,0
164,0
185,0
220,0

50
60
60
80
90
100
120
140
170

46,0

52,5

60,0

15,0

18,0

20,0
20,0
24,0
24,0

25,0

Cc
21
24
26
35
43

=

m1
60
65
75
90
100
120
125
145
180

(o S B T

0190

0190

0190

0190

250

2250

2250
2250

16 Kegelradgetriebe K

s2
M10
M10
M10
M16
M16
M16
M20
M20
M24

ME40

192

177

196

224

249
320
294
365

c6
61,0
74,0
86,0
123,0
1245

s3
M8
M10
M10
M12
M16
M16
M20
M24
M30

s4
M8
M8
M8
M10
M10
M10
M12
M12
M16

60,0
15_,0
18,0
20,0

24,0
5,0
25,0
25,0

f6
4,0
4,0
5,5
55
6,0

28,0
33,0
33,0
43,0
48,5
53,5
64,0
74,5
95,0

16.3 MaRzeichnungen

13
16
16
19
26
26
33
38
48

@300

2300

@300

2300

17
3,0
3,5
45
55
5,0

19  A18x11x110
19 A20x12x125
26 A25x14x140

MES50
m

210

237

262

307

u
ABx7x40
A8x7x50
ABx7x50

A12x8x70
A14x9x80
A14x9x90

18,0

20,0

24,0

25,0

s6

M8

M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-Motoranschlussmale fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kbnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.14 Wellenausfiihrung V (Vollwelle), Gehauseausfiihrung NG (Fufd +

Gewindelochkreis)
u
i2 B2 -
| B
I
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u | ]
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3) Nur bei K1 (andere BaugrofRen auf Anfrage) - K1 - K4: Vollwelle ohne Passfeder lieferbar, ab K5 auf An-

frage.

- K1 - K10: Vollwelle beidseitig lieferbar.
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Mafe Getriebe
Typ a0 Oad4 @b
Kt 115 105 75,
K2 155 116 82
K3 170 132 95,
K4 200 152 110,
K5 200 145 110,
K6 210 180 140,
K7 241 195 155,
K8 300 226 185
K9 360 280 230
K10 330 340 250,
Typ

a
K102 098
K202 098
K203 2140
K302 2140
K303 2140
K402 -
K403 2140
K513 -
K514 -
K613 -
K614 -
K713 -
K714 -
K813 -
K814 -
K913 -
K914 -
K1013 -
K1014 -

b3
30
35
40
50
40
50
55
75
95
115

ME10

124
143
180
163
200

220

b4
90
115
130
155
140
160
180
240
280
350

b5 b7 B B2
30 90 90 106

35
40
50
100
110
125
165
185
265

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

K_ME10
K_ME20
K_ME30
K_ME40
K_ME50

Zh6
95H7
1107
1307
18017
18077

15
130
155
140
160
180
240
280
420

Jeb
115
130
165
215
215

115
130
148
160
168
190
235
285
400

a

134
146
173
185
200
226
282
330
356

o115
o115

o115
2160
2160
2160
160
2160
2160
2160

@160

ad
25
3046
306
40,
45
504
60,6
70,6
90,6
10,6

ME20
m

128

147

167
210
187
230
172
215
191
234

263

Jd2max
19
32
38
48
60

De
90
100
115
130
130
165
185
215
265
300

3,0
3,0
3,0
3.5
3.5
3.5
35
4,0
5,0
20,0

36,0
46,0

52,5
16,0
60,0
23,0
15,0
15,0
18,0
18,0

20,0

75 175
88 213
98 236
115 265
190 290
220 340
250 380
310 455
365 545
420 636

0145

0145

0145

0145

@200

@200
@200
@200
2200

2200

15
41
53
62
82
86

62,0
68,0
69,0
89,5
129,5
136,0
164,0
185,0
220,0
240,0

50
60
60
80

100
120
140
170
210

ME30

149

169

189

174

193

221
283
247
308

353

Oa6
100
120
150
204
230

=

m1
75
88
98
115
130
150
163
190
230
270

(o B T

=
[$)]

46,0

52,5

60,0

15,0

18,0

20,0
20,0
24,0
24,0

25,0

c
21
24
26
35
43

n2 n3
30 13
40 20
45 20
50 22
60 27
65 27
70 35
85 41
95 46
120 -

0190
0190
0190
0190
2250
2250
2250

2250

@250

16 Kegelradgetriebe K

n4
140
185
200
230
240
250
290
360
430
400

c6

n5
15
23
23
25
30
30
38
45
50
45

E40

192

177

196

224

249

320

294

365

450

61,0
74,0
86,0
123,0
1245

Js  s2
9,0 M10
11,0 M10
11,0 M10
14,0 M16
18,0 M16
18,5 M16
23,0 M20
27,0 M20
31,0 M24
39,0 M24

60,0
15,0
18,0
20,0

24,0
5,0
25,0
25,0

28,0

f6
4,0
4,0
5,5
5,5
6,0

s4 t
M8 28,0
M8 33,0
M8 33,0
M10 43,0
M10 48,5
M10 53,5
M12 64,0
M12 745
M16 95,0
M20 116,0

2300

300

@300

2300

@300
@300

17
3,0
3.5
45
5,5
5,0

19 A18x11x110
19 A20x12x125
26 A25x14x140
33 A28x16x180

MES0

m

210

237

262

307

392
475

16.3 MaRzeichnungen

u
ABx7x40
A8x7x50
ABx7x50

A12x8x70
A14x9x80
A14x9x90

18,0
20,0
210
25,0

28,0
28,0

s6

M8

M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16.3.15 Wellenausfiihrung V (Vollwelle), Gehauseausfiihrung F (Rundflansch)

u

ol e H

0|
i | [ E _
| w
ol © ***’*f*ﬁ*f* ©
), |
F: o
! €
|
|
1 a
et
0 N
7* &‘:Lh T (6]
e ':T s6
b6
e6
a6
K1 - K4 K5 - K8 K9

- K1 - K4: Vollwelle ohne Passfeder lieferbar, ab K5 auf An- - K1 - K9: Vollwelle beidseitig lieferbar.
frage.
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Mafe Getriebe
Typ a1
K1 160
K2 200
K3 200
K4 250
K5 250
K6 300
K7 350
K8 400
K9 450

b1
1104
130
130
180,
180,
230,
250,
300,
350,

b8
70
90
105
120
125
130
145
185
225

B
90
115
130
148
160
168
190
235
285

MakRe zusatzliche Rundflansche

Typ
K1
K2
K3
K3
K8
K8

Typ

K102
K202
K203
K302
K303
K402
K403
K513
K514
K613
K614
K713
K714
K813
K814
K913
K914

098
098
2140
2140
2140

2140

ME10

124
143
180
163
200

220

Dal
140
160
160
250
350
450

36,0
46,0
46,0
52,5
52,5

60,0

BeispielmaRe Motoranschluss

Typ

K_ME10
K_ME20
K_ME30
K_ME40
K_ME50

h6
95H7
1107
1307
18077
18077

B2 «c1
106 10
134 12
146 14
173 | 15
185 15
200 17
226 18
282 20
330 23

o115
o115

o115
2160
2160
2160
2160
2160
2160
2160

160

Jeb
115
130
165
215
215

c2
32,0
32,0
38,0
40,0
39,5
36,0
44,0
45,0
50,0

ad
25
3046
3046
40,6
45
504
60,5
70,
90,

b1
95,
1104
110,
180,
2504
350,

ME20

128
147

167
210
187
230
172
215
191
234

263

36,0
46,0

52,5
16,0
60,0
23,0
15,0
15,0
18,0
18,0

20,0

@d2max

19
32
38
48
60

el
130
165
165
215
215
265
300
350
400

15
41

1
3,5
35
3,5
4,0
4,0
4,0
5,0
5,0
5,0

0145
0145
0145
0145
2200
2200
2200
2200

2200

2200

53
62
82
86

60
65
75
90
160
190
212
265
315

ME30

149

169

189

174

193

221
283
247
308

353

Oa6
100
120
150
204
230

160
190
213
240
260
310
342
410
495

30,0
36,0
31,0
49,5
90,0
100,0
120,0
140,0
170,0

46,0
52,5
60,0
15,0
18,0

20,0
20,0
24,0
24,0

25,0

c
21
24
26
35
43

50
60
60
80
90
100
120
140
170

Del
115
130
130
215
300
400

0190
0190
0190
EI1_90
2250
2250

2250
2250

16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

=

(o S B T

m1
60
65
75
90
100
120
125
145
180

ME40

192

177

196

224

249
320
294
365

c6
61,0
74,0
86,0
123,0
124,5

s

f1

3,0
35
3,5
4,0
5,0
5,0

60,0
15,0
18,0
200

24,0
5,0
25,0
25,0

f6
4,0
4,0
5,5
5,5
6,0

s2 t u
M10 28,0 A8x7x40
M10 = 33,0 A8x7x50
M10 33,0 A8x7x50
M16 43,0 A12x8x70
M16 48,5 A14x9x80
M16 = 53,5 A14x9x90
M20 64,0 A18x11x110
M20 745  A20x12x125
M24 950 A25x14x140
s
9
9
9
14
18
18
ME50
a m n
@300 210 18,0
@300 237 20,0
@300 262 24,0
@300 307 25,0
17 s6
3,0 M8
35 M8
45 M10
55 M12
50 M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmalRe fir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verldngern, wenn das MaR c, abhdngig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kénnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.

399


https://configurator.stoeber.de/de-DE/

16.3 MaRzeichnungen 16 Kegelradgetriebe K

16.3.16 Wellenausfiihrung V (Vollwelle), Gehauseausfithrung NF (Fuf? +
Rundflansch)

2 c2 B2

/
/
T
I
o |
mi

b1
d
|
\
|
|

1

FH = d2 ©
o
Ce) + A 5
£ ':T ‘ s6
b6
e6
ab
n4
a0
s |
1
© | é ¢
1
3) Nur bei K1 (andere BaugrofRen auf Anfrage) - K1 - K4: Vollwelle ohne Passfeder lieferbar, ab K5 auf An-

frage.

- K1 - K10: Vollwelle beidseitig lieferbar.
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Mafe Getriebe

Typ a0 a1 b1
K1 115 160 110,
K5 200 250 180
K6 210 300 230
K7 241 350 250,
K8 300 400 300,
K9 360 450 350,
K10 330 550 450,

b3 b4 b5 b7 B B2
30 90 30 90

40
50
55
75
95
115

140
160
180
240
280
350

100
110
125

140
160
180

165 240
185 280
265 420

MaRe zusatzliche Rundflansche

Typ
K1
K8
K8

Typ

K102
K513
K514
K613
K614
K713
K714
K813
K814
K913
K914
K1013
K1014

Jal
140
350
450

Beispielmafle Motoranschluss

Typ

K_ME10
K_ME20
K_ME30
K_ME40
K_MES50

b6
95H7
1107
13077
18077
18077

Beb
115
130
165
215
215

90
160
168
190
235
285
400

106
185
200
226
282
330
356

o115
2160
2160
2160
2160

2160

¢l c2
10 32,0
15139,5
17 36,0
18 44,0
20 45,0
23 50,0
25 78,0

b1

95,

250,
350,

ME20
m
128
172
215
191
234

263

Jd2max
19
32
38
48
60

ad

25

45,

506

60,6
706
90,6
10,6

n
36,0
15,0
15,0
18,0
18,0

20,0

el f1
130 3,5

h H
75 175

215 4,0 190 290
265 4,0 220 340 100,0 100
300 5,0 250 380 120,0 120
350 5,0 310 455 140,0 140
400 5,0 365 545 170,0 170
500 5,0 420 636 210,0 210

0145
2200

2200
2200
2200
2200

@200

15
41
53
62
82
86

ME30

174

193

221
283
247
308

353

a6
100
120
150
204
230

i2 |
30,0 50
90,0 90

15,0
18,0
20,0
20,0
24,0

24,0

25,0

Cc
21
24
26
35
43

16 Kegelradgetriebe K 16.3 MaRzeichnungen

m1 n2 n3 nd
75 30 13 140
130 60 27 240
150 65 27 250
163 70 35 290
190 85 41 360
230 95 46 430
270 120 - 400
el
115
300
400
ME40
a m
0190 177
0190 196
0190 224
@250 249
@250 320
@250 294
2250 365
2250 450
c6
61,0
74,0
86,0
123,0
124,5

n5S Js sl s2
15 90 9 M10
30 18,0 14 M16
30 185 14 M16
38 23,0 18 M20
45 27,0 18 M20
50 31,0 18 M24
45 39,0 18 M24
1
3
5
5
n a
15,0 -
18,0 @300
20,0 @300
24,0 2300
5,0 -
25,0 @300
25,0 -
- @300
28,0 @300
f6 17
4,0 3,0
40 35
55 45
55 55
6,0 5,0

t u

28,0  A8x7x40
48,5  A14x9x80
53,5  A14x9x90
64,0 A18x11x110
745 A20x12x125
95,0 A25x14x140
116,0 A28x16x180

s
9
18
18
ME50
m n
210 18,0
237 20,0
262 24,0
307 25,0
392 28,0
475 28,0
s6
M8
M8
M10
M12
M12

In der obigen Tabelle finden Sie Beispiel-MotoranschlussmaRe fiir den Motoradapter ME. Beachten Sie,

dass sich die MaRe c6 und I5 entsprechend verlangern, wenn das MaR c, abhangig vom verwendeten Mo-

tor, langer wird.

Weitere MotoranschlussmalRe fiir den Motoradapter ME finden Sie in unserem STOBER Configurator unter
https://configurator.stoeber.de/de-DE/. Hier kdnnen Sie sich direkt ein 3D-Modell Ihres Antriebs herunterla-

den.
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16 Kegelradgetriebe K

16.3.17 Olausgleichsbehalter

MaRe

Typ

K513
K613
K713
K813
K913

dab
65
65

'<—>

dab

hab

lab

ME20
hab
122,0
148,5

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel [

lab
113,5
116,5

dab
65
65
65
73

ME30
hab
122,0
148,5
170,0
205,0

lab
113,5
116,5
114,5
129,5

dab
65
65
65
73
73

16.6.5]

ME40
hab
170,0
150,5
170,0
205,0
255,0

lab
163,5
11,5
112,0
129,5
129,5

dab

65
65
73
73

ME50
hab

194,5
214,0
205,0
255,0

lab

191,0
191,5
129,5
129,5



16 Kegelradgetriebe K  16.4 Typenbezeichnung

16.4 Typenbezeichnung

In diesem Kapitel finden Sie die Erklarung der Typenbezeichnung mit den zugehdrigen Optionen.

Weitere Bestellangaben, die nicht in der Typenbezeichnung vorkommen, finden Sie am Ende des Kapitels.

Beispiel-Code
K 4 0 2 A G 0560 ME20
Erklarung
Bezeichnung Ausfithrung
Typ Kegelradgetriebe
GroRe 4 (Beispiel)
Generation Generation 0

Generation 1

Stufen 2-stufig
3-stufig
4-stufig
Welle Hohlwelle mit Passfedernut

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Vollwelle

Gehduse Gewindelochkreis
Rundflansch

'ﬂm<w>.|>wN|—\oJ>x9
Q
o

NG Full + Gewindelochkreis
NF FuB + Rundflansch
GD Gewindelochkreis + Drehmomentstitze
NGD FuB + Gewindelochkreis + Drehmomentstitze
0560 Ubersetzungskennzahl (i x 10 gerundet) i = 55,71 (Beispiel)
ME20 Motoradapter Motoradapter ME20 (Beispiel)
mit EasyAdapt-Kupplung
MQ Motoradapter quadratisch
mit spielfreier Steckkupplung
MB! Motoradapter ServoStop mit Bremse

Um die Typenbezeichnung zu vervollstandigen, geben Sie bei lhrer Bestellung zusatzlich an:

f6
O
0]
ASY
™~
s}
S
O O
!l 0O
RS SY
\7
e  Motortyp oder Motorabmessungen: &

Fiir die Auswahl des passenden Motoranschlusses, wihlen Sie im STOBER Configurator unter

https://configurator.stoeber.de/de-DE/ Ihren Motor oder die Abmessungen des Motoranschlusses aus.
e Einbaulage, siehe Kapitel [ 16.5.7]
e  Position Zugang Klemmschraube, siehe Kapitel [ 16.5.9]
e Anbau der Vollwelle: Getriebeseite 3 oder 4; Vollwelle beidseitig
e Anbau der Hohlwelle mit Passfedernut: Einsteckseite 3 oder 4
e Anbau der Hohlwelle mit Schrumpfscheibe: Schrumpfscheibe auf Getriebeseite 3 oder 4
e Anbau der Fullleisten: Getriebeseite 1 oder 5 (bei K1 auch auf Getriebeseite 2)
e Anbau des Flansches: Getriebeseite 3 oder 4
e Gewindelochkreis: Getriebeseite 3 oder 4

e Anbau der Drehmomentstiitze: Drehmomentstltze auf Getriebeseite 1 oder 5 (bei K1 auch auf Getrie-
beseite 2), Auge auf Getriebeseite 3 oder 4

! Details finden Sie im Katalog ServoStop Servogetriebe mit Bremse 1D 443234, 403
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16.4.1

16.4.1.1

e Olausgleichsbehilter (empfohlen fiir Getriebe in Einbaulage EL5), siehe Kapitel [ 16.6.5]

e Drehspiel: Standard/Klasse Il/Klasse |. Drehspiel Klasse Il und Klasse | gegen Mehrpreis.

e K102, K202, K302, K402, K513, K613, K713, K813, K913: Ritzelsicherung fiir Motoradapter (Option)
e  Doppelte Abdichtung fir Motoradapter ME (Option)

Die Erklarung der Getriebeseiten finden Sie im Kapitel [ 16.5.7].

Typenschild

Anhand nachfolgender Abbildung wird das Typenschild eines Getriebes beispielhaft veranschaulicht und er-
ldutert.

E-

[=]1y>
O

2 +—K913AF0320ME40 /" 7

3 -+—i=32,12 110-165-48 18/34—+— 8

4 —+—Oil: VG 220 Volume=21,0 | 9
5 -—SN: 10080005 CD: 48283012345 10

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
1~ SToBER Kieselbronner Str. 12, 75177 Pforzheim, DE
Made in Germany

o

Code Bezeichnung

[

Herstellerbezeichnung

Typenbezeichnung

Ubersetzung des Getriebes

Schmierstoffspezifikation

Serialnummer des Getriebes

QR-Code (Link zu Produktinformationen)

MaRe des Motoradapters (Passrand/Lochkreis/Motorwellendurchmesser)
Herstellungsdatum (Jahr/Kalenderwoche)

Schmierstofffillmenge

O 00 N O U1 A W N

=
o

Kundenspezifische Daten

Mitgeltende Dokumente

Mitgeltende Dokumente fir das Produkt konnen Sie ansehen oder herunterladen, wenn Sie die Serialnum-
mer auf dem Typenschild des Produkts ablesen und sie im Internet unter folgender Adresse eingeben:
https://id.stober.com

Alternativ konnen Sie mit einem geeigneten Mobilgerdt den QR-Code auf dem Typenschild des Produkts
einscannen, um dadurch zu den mitgeltenden Dokumenten verlinkt zu werden.


https://id.stober.com
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16.5 Produktbeschreibung

16.5.1 Eintriebsoptionen

Motoradapter ME Motoradapter MB Motoradapter MR Synchron-Servomotor Motoradapter MB + Lean-Motor LM
zum Anbau von Syn-  zum Anbau von Syn- zum Anbau von EZ Synchron-Servomotor
chron-Servomotoren chron-Servomotoren  Asynchronmotoren

Katalog ID 443054 _de Katalog ID 443234 de Auf Anfrage Katalog ID 442437_de Katalog ID 443311 _de Katalog ID 443016_de

Die entsprechenden Kataloge finden Sie unter http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID des Katalogs ein.

16.5.2 Motoradapter mit EasyAdapt-Kupplung (ME)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der EasyAdapt-Kupplung.

Eigenschaften:

e  Einfacher und schneller Motoranbau

e Robuste, patentierte Klemmkupplung mit Spreizfunktion

e Niedrigste Massentragheitsmomente fiir héchste Dynamik

e Ausgewuchtet fiir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen
e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 1: Kupplung EasyAdapt
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16.5.3 Motoradapter quadratisch mit spielfreier Steckkupplung (MQ)

In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung der spielfreien Steckkupplung (Klauenkupplung).

Eigenschaften:

e Einfacher und schneller Motoranbau

e Demontage des Motors in jeder beliebigen Stellung moglich

e Mitintegriertem thermischem Langenausgleich, gleicht Langenausdehnungen der Motorwelle aus
¢ Motorwelle entkoppelt von Axialkraften

e Ausgewuchtet fir ruhigen, vibrationsfreien Lauf, auch bei hohen Drehzahlen

e GroRe Auswahl an Motorwellendurchmessern und -langen

e  Fehlerfrei durch exakte Zentrierung des Motors

Abb. 2: Spielfreie Steckkupplung

Alle technischen Daten und Kombinationen mit unseren Getrieben finden Sie unter https://configurator.sto-

eber.de/de-DE/.
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16.5.4 Gehauseausfiihrung

Rundflansch F

Gewindelochkreis G

FuB + Rundflansch NF

FuB + Gewindelochkreis NG

FuB + Gewindelochkreis + Drehmomentstiitze NGD

Gewindelochkreis + Drehmomentstiitze GD

NGD

GD

NF

NG

K1

K2

K3
K4
K5

K6
K7
K8
K9

K10
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16.5 Produktbeschreibung 16 Kegelradgetriebe K

16.5.5 Kombinatorik Wellen-/Gehauseausfiihrung

Gehduseausfiihrung
Wellenausfiihrung Code G F NG NF GD NGD
Hohlwelle mit Passfedernut A AG AF ANG ANF AGD ANGD
Hohlwelle mit Schrumpfschei- S SG SF SNG SNF SGD SNGD
be
Vollwelle ¥ \ VG VF VNG VNF - -

Y Die Getriebe der BaugroRe K1 — K10 erhalten Sie im Standard mit einer Vollwelle mit Passfeder. Die Getrie-
be der BaugréRe K1 — K4 konnen Sie optional mit Vollwelle ohne Passfeder bestellen. Ab der BaugrofRe K5
nur auf Anfrage.

16.5.6 Einbaubedingungen
Hohlwelle
Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7, die Toleranz der Maschinenwelle muss ISO k6 sein.
Achten Sie bei der Getriebebefestigung auf die Fluchtung der Maschinenwelle zur Getriebehohlwelle.
Maximale Abweichung < 0,03 mm.

Zur leichteren Montage bzw. Demontage der Maschinenwelle sind die Hohlwellen mit einer Spiralnut (als
Fettdepot) ausgestattet.

Im Lieferumfang ist eine gehartete Abdriickscheibe mit Gewinde enthalten. Optional kdnnen Sie die Hohl-
welle auch ohne Abdriickscheibe bestellen.

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7.

Die Maschinenwelle muss wie folgt ausgefiihrt sein:

Getriebetyp Toleranz
K1 bis K6 ISO h9
K7 bis K10 ISO h6

Wihlen Sie fiir die Maschinenwelle einen Werkstoff mit einer zuldssigen Flachenpressung p > 325 N/mm?.

Mogliche Werkstoffe:
e CA5E+QT
e 42CrMo4

Maschinenseitige Befestigung der Getriebe liber Gewindelochkreis

Die angegebenen Drehmomente und Krafte gelten nur bei einer maschinenseitigen Befestigung der Getrie-
be mit Schrauben der Festigkeitsklasse 10.9. Zusatzlich missen die Getriebegehduse am Passrand einge-
passt werden. Die maschinenseitige Passung muss H7 sein.
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16.5.7 Einbaulagen

Die folgende Tabelle zeigt die Standard-Einbaulagen.

Die Zahlen kennzeichnen die Getriebeseiten. Die Einbaulage ist durch die nach unten weisende Getriebesei-
te definiert.

Einbaulagen Getriebebaugrofe K1 - K4
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Einbaulagen GetriebebaugroBe K5 - K10

Da die Schmierstofffiillmenge der Getriebe von der Einbaulage abhangt, muss die Einbaulage bei der Bestel-
lung angegeben werden.

16.5.8 Schmierstoffe
STOBER befiillt die Getriebe mit der auf dem Typenschild angegebenen Menge und Art des Schmierstoffs.
Die Fillmenge und der Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage abhangig.

Setzen Sie die Getriebe nur in der dafiir vorgesehenen Einbaulage ein! Bauen Sie die Getriebe nur nach vor-
heriger Riicksprache mit STOBER um. Ansonsten ibernimmt STOBER keine Haftung fiir die Getriebe.

Schmierstoffe fiir den Einsatz in der Lebensmittelindustrie erhalten Sie auf Anfrage.
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16.5.9 Position Zugang Klemmschraube

Einbaulage EL1 Einbaulage EL4
Klemmschraube in 270°-Position (Standard) Klemmschraube in 270°-Position (Standard)
270°

Geben Sie Abweichungen fir Ihr Getriebe bei der Bestellung an.

Beachten Sie, dass sich die Zugangsbohrung der Klemmschraube mitdreht, wenn das Getriebe in eine ande-
re Einbaulage gedreht wird.

16.5.10 Weitere Produktmerkmale

16.5.11 Wartung

Merkmal Wert

Max. zul. Getriebetemperatur (an der Getriebeoberflache) <80°C

Lackierung Schwarz RAL 9005
Explosionsgeschitzte Ausfiihrung gemal (ATEX-) Richtlinie 2014/34/EU Lieferbar, siehe Dokument ID
(Option) 441677 _de

Wirkungsgrad:

Nger 2-stufig 97 %

Nger 3-stufig 96 %

Nger 4-stufig 94 %

Schutzart? IP65

Die Hinweise zur Wartung finden Sie in der Betriebsanleitung ID 443027_de unter http://www.stoeber.de/
de/downloads/. Geben Sie im Feld Suche... die ID der Dokumentation ein.

Entliiftung
Bei den GetriebegroRen K5 bis K10 sind standardmaRig einbaulagenabhangig Entliiftungsventile montiert.
Die Position und Abmessungen der Entliftungsventile kdnnen Sie dem 3D-Modell entnehmen.

Laden Sie das 3D-Modell unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/ herunter.

*Beachten Sie die Schutzart aller Komponenten.
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16.5 Produktbeschreibung 16 Kegelradgetriebe K

16.5.12 Drehrichtung

Vollwelle (V), Vollwelle beidseitig (V) , Hohlwelle mit Passfedernut (A)

Typ
K102 - K402

K203 - K403

K513 - K1013

K514 - K1014

Abtrieb Seite 4 Abtrieb Seite 3

Die angegebenen Drehrichtungen gelten auch fur Getriebe mit Hohlwelle (A), sofern die Einsteckseite der
Maschinenwelle der Seite der gezeigten Vollwelle entspricht.

Die Drehrichtung bei Wellenausfiihrung Vollwelle beidseitig entspricht der Drehrichtung fur Abtrieb Seite 4.

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.
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Hohlwelle mit Schrumpfscheibe (S)

Typ

K102 - K402
K203 - K403
K513 - K813
K514 - K814
K913 - K1013
K914 - K1014

Schrumpfscheibe Seite 4 Schrumpfscheibe Seite 3

Die Bilder zeigen die Einbaulage EL1.

16.6 Projektierung

Projektieren Sie lhre Antriebe mit unserer Auslegungssoftware SERVOsoft. Laden Sie SERVOsoft nach erfolg-
ter Registrierung kostenlos unter https://www.stoeber.de/services/servosoft/ herunter.

Dies ist die komfortabelste und sicherste Methode der Antriebsauswahl, da hier der komplette Drehmo-
ment-Drehzahl-Verlauf der Anwendung in der Kennlinie des Getriebemotors dargestellt und beurteilt wird.

In diesem Kapitel kdnnen fiir die manuelle Antriebsauswahl nur Grenzwertbetrachtungen fiir konkrete Ar-
beitspunkte gemacht werden.

Die Erklarung der Formelzeichen finden Sie im Kapitel [ 18.1].
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16.6 Projektierung 16 Kegelradgetriebe K

16.6.1

Antriebsauswahl

Die Formelzeichen fiir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Ermitteln Sie die GetriebegroRRe

Beachten Sie die Informationen
zu explosionsgeschutzten

Getrieben Dokument ID Ex-Betrieb

441677 _de
Ermitteln Sie das vorhandene
Beschleunigungsmoment M2acc*
und das vorhandene aquivalente
Drehmoment M2eq* am
Getriebeabtrieb
Wahlen Sie ein nein

groReres Getriebe

Wabhlen Sie eine Getriebelbersetzung
und ermittleln Sie die vorhandene mittlere

Eintriebsdrehzahl n1m* und die vorhan-
dene maximale Eintriebsdrehzahl n1max*

Wahlen Sie eine kleinere nein
Ubersetzung und ggf. [«
einen grélReren Motor

1maxZB

B,

Ermittleln Sie das vorhandene
Not-Aus-Moment M2NOT*

Wahlen Sie ein | nein

M
grofReres Getriebe

2NOT* < MZNOT

A

F2ax* < F2axN
F2rad,acc* < F2rad,acc
F2rad,eq* < F2radN
M2k,acc* < M2k,acc
M2k,eq* < M2kN
M1k* < M1k

nein

Getriebeauswahl beendet

Berechnen Sie die Krafte und Kippmomente im Kapitel Zuldssige Wellenbelastungen.
Entnehmen Sie die Werte fUr i, N;.08 Nimaxzer Maace Manor Und M, den Auswahltabellen.

Entnehmen Sie die Werte fiir fB,, fB,, und fB, den jeweiligen Tabellen in diesem Kapitel.
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Beispiel Zyklusbetrieb

Die nachfolgenden Berechnungen beziehen sich auf eine Darstellung der am Abtrieb abgenommenen Leis-
tung gemal folgendem Beispiel:

LW

n,|

n2m,2* N

Noma’y, Momar - — /1N -

Namar
IM.| &
sz*

Mao — —
Mz

M213* i

Berechnung des vorhandenen maximalen Beschleunigungsmoments

An,

Mpacer = Jiot YT

M,.

Berechnung der vorhandenen mittleren Eintriebsdrehzahl

Myne = Nopye *1

|n2m11*|~t1, +...+|n -t

2m,n* n*

Ny =

te +.+t

Wenn t,. + ... + t;. 2 6 min, ermitteln Sie n,.. ohne die Pause t,..

Entnehmen Sie die Werte fiir die Ubersetzung i den Auswahltabellen.
Berechnung des vorhandenen Not-Aus-Moments

An
M2NOT* = Jtot 'm"' ML*

Berechnung des vorhandenen dquivalenten Drehmoments

3 3
M = |n2m’1* M, +...+|n2myn* 1M,
2eq* T
|n2m’1,| b+ |n2m,n* -t

Betriebsfaktoren

Betriebsart fB,,
GleichmaRiger Dauerbetrieb 1,00
Zyklusbetrieb 1,25
Zyklusbetrieb reversierende Last 1,40
Laufzeit fB,
Tagliche Laufzeit <8 h 1,00
Tagliche Laufzeit < 16h 1,15
Tagliche Laufzeit <24 h 1,20
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16.6 Projektierung 16 Kegelradgetriebe K

Temperatur B,

Motorkiihlung Umgebungstemperatur

Motor mit Fremdbeliftung <20°C 0,9
<30°C 1,0
<40°C 1,15

Motor mit Konvektionskihlung <20°C 1,0
<30°C 1,1
<40°C 1,25

Hinweise

e Die maximal zuldssige Getriebetemperatur von < 80 °C darf nicht iberschritten werden, da dies zur Be-

schadigung des Getriebes fiihren kann.

16.6.2 Zulassige Wellenbelastungen der Abtriebswelle

Die in den Tabellen angegebenen Werte fiir die zulassigen Wellenbelastungen gelten:

e  Fiir Wellenabmessungen nach Katalog

e Fir Abtriebsdrehzahlen n,,.. <20 min™ (F,.u = Fra00; Faraan = Farat20; Maiw = Maiao)

e Nur wenn Radialkréfte auf das Getriebe bei Gehduseausfiihrung Gewindelochkreis und Flansch tber

dessen Passrander abgestiitzt werden

16.6.2.1 WellenausfiihrungV

Zuldssige Wellenbelastungen Wellenausfiihrung V (Vollwelle)

Typ Z, Faaxzo Frad20 Firad,ace Moz M ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
K1 40,0 1900 5000 5000 325 325
K2 42,0 2100 6000 6000 430 430
K3 45,0 2400 7000 7000 525 525
K4 52,0 3500 11200 11200 1050 1050
K5 72,0 3500 13450 13450 1580 1580
K6 72,0 4000 16000 16000 1960 1960
K7 85,0 5500 22000 22000 3200 3200
K8 60,0 7250 29000 29000 3800 3800
K9 87,0 16500 65000 65000 11200 11200
K10 84,0 25000 80000 80000 15200 15200

Bei der Wellenausfiihrung V (Vollwelle) in Verbindung mit Gehduseausfiihrung NF (FuB + Rundflansch)

gelten reduzierte Werte:

Typ zZ FZaxZO FZradZO FZrad,acc M2k20 Mzk,a::
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
K10 132,0 25000 64000 64000 15200 15200

Bei der Wellenausfiihrung Vollwelle V beidseitig missen Sie die Werte fir F,,,4,, und M,,,, mit Faktor 0,7

multiplizieren.

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,,. > 20 min™ gilt:

F _ F2ax20 F _ F2rad20 M _ M2k20
2axN 2radN — 2kN —
3 n2m* 3 n2m* 3 n2m*
20 min™ 20 min™ 20min-

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,0, Faaa20 UNd M,,,, der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Kapi-

tel.


https://configurator.stoeber.de/de-DE/
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-F 2ax +F 2ax
\
|
Sl o | of
I
+F 2rad E‘ﬂ ‘ E‘Q
i i L
| al |
-F 2rad ol ‘ k!
T
X2 !
| z2

Abb. 3: Kraftangriffspunkte fur die Vollwelle

Die angegebenen Werte fir F,,4,, und F, , ... beziehen sich auf einen Kraftangriff auf die Mitte der Abtriebs-
welle: x, = 1/2.

Wellenabmessungen finden Sie im Kapitel MaRzeichnungen.

Fiir andere Kraftangriffspunkte gilt:

M — 2 ! FZax* ' y2 + F2rad,acc* : (X2 + 22)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften mussen Sie die Krafte vektoriell addie-

ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) konnen Sie die zuldssigen Krafte und Momente fur F,_,,,,

Faradao UNd M,,,0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1" : t1* : |M2k,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : |M2k,acc,n*
M2ke i
< o R [ Y B |
n2my1, e omn*| " o
3 3
= _ |n2m,1" 't1* '|F2rad,acc,1' + "'+|n2m,n* 'tn* .|F2rad,acc,n*
2rad,eq* 3 t t
P B L

16.6.2.2 WellenausfiihrungA, S

Zulassige Wellenbelastungen Wellenausfiihrung A (Hohlwelle mit Passfedernut)

Typ Z; Faaxzo Farad2o Byt Mi20 M, ace
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
K1 40,0 1900 5000 5000 240 240
K2 42,0 2100 6000 6000 310 310
K3 45,0 2400 7000 7000 380 380
K4 52,0 3500 11200 11200 740 740
K5 39,0 2500 13450 13450 1000 1000
K6 42,0 3000 16000 16000 1300 1300
K7 45,0 4100 22000 22000 2100 2100
K8 50,0 5300 29000 29000 2600 2600
K9 56,0 7000 65000 65000 3600 3600
K10 56,0 9000 80000 80000 5000 5000
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16.6 Projektierung 16 Kegelradgetriebe K

Zuldssige Wellenbelastungen Wellenausfiihrung S (Hohlwelle mit Schrumpfscheibe)

Typ zZ anxzo FZradZo FZrad,acc MZkZO Mlk,acc
[mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm]
K1 40,0 1900 5000 5000 240 240
K2 42,0 2100 6000 6000 310 310
K3 45,0 2400 7000 7000 380 380
K4 52,0 3500 11200 11200 740 740
K5 39,0 2500 13450 13450 1000 1000
K6 42,0 3000 16000 16000 1300 1300
K7 45,0 4100 22000 22000 2100 2100
K8 50,0 5300 29000 29000 2600 2600
K9 56,0 7000 65000 65000 3600 3600
K10 56,0 9000 80000 80000 5000 5000

Fur andere Abtriebsdrehzahlen kénnen Sie die Diagramme unter https://configurator.stoeber.de/de-DE/

herunterladen.

Fiir Abtriebsdrehzahlen n,,. > 20 min™ gilt:

F _ F2ax20 F _ F2rad20 M _ M2k20
2axN 2radN 2kN —
3 an* 3 an* 3 an*
20 min™ 20 min™ 20min-

Entnehmen Sie die Werte flr F,,,0, Faaa20 UNd M,,,, der Tabelle Zuldssige Wellenbelastungen in diesem Kapi-

tel.
-F 2ax +F 2ax
|
|
§ lo | ]
\
+F 2rad d ‘ >
|| |
74’5][ _ T 4}7
-F 2rad [ ‘ @
T
X2 !
z2

Abb. 4: Kraftangriffspunkte fiir die Hohlwelle

Die zuldssigen Radialkrafte kénnen Sie aus dem zuldssigen Kippmoment M,,, und M,, .. bestimmen. Die vor-
handenen Radialkrafte dirfen die zuldssigen Radialkréfte nicht tibersteigen. Die zuldssigen Radialkrafte be-
ziehen sich auf das Ende der Wellenende (x2 = 0).

M — 2 ' FZax* ' y2 + F2rad,acc* ) (XZ + 22)
2k,acc* 1 000

Bei Anwendungen mit mehreren axialen und/oder radialen Kraften mussen Sie die Krafte vektoriell addie-
ren.

Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel) konnen Sie die zuldssigen Krafte und Momente fir F,,,,,,
Fyrad20 UNd M,,,0 mit Faktor 2 multiplizieren.

Beachten Sie auBerdem die Berechnung dquivalenter Werte:

3 3
|n2m,1* : t1* : |M2k,acc,1“ +...+ |n2m,n* ' tn* : |M2k,acc,n*
My eqr =
. A o0, |-t
n2m,1, O 2mn* | Lne
3 3
F _ |n2m,1* ' t1* : F2rad,acc,1* +...t |n2m,n* ' tn* : F2rad,acc,n*
2rad,eq* 3 t t
M|t es [P o
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16 Kegelradgetriebe K 16.7 Weitere Dokumentation

16.6.3 Zulassige Kippmomente am Getriebeeintrieb

Bei horizontaler Einbaulage des Motors iiberpriifen Sie vor der Montage an ein STOBER Getriebe, ob das zu-

lassige Kippmoment am Getriebeeintrieb nicht tGberschritten wird. In diesem Kapitel finden Sie Informatio-
nen dazu.

Berechnen Sie das vorhandene Kippmoment wie folgt:

My = Fppe @ |y < My,

sp =

ISp_Y F..

Bei héheren erforderlichen Werten halten Sie Riicksprache mit STOBER.

Typ My,
[Nm]
ME10 25
ME20 60
ME30 125
ME40 250
MES50 600

16.6.4 Radialwellendichtringe
Leckagesicherheit

Unsere Getriebe sind mit hochwertigen Radialwellendichtringen ausgestattet und auf Dichtheit geprift. Eine
Leckage kann Uber die Gebrauchsdauer der Getriebe trotzdem nicht véllig ausgeschlossen werden. Wenn
Sie die Getriebe mit schmierstoffunvertraglichen Giitern einsetzen, miissen Sie MaRnahmen ergreifen, die
einen direkten Kontakt mit dem Getriebeschmierstoff im Falle einer Leckage verhindern.

16.6.5 Olausgleichsbehalter

In der Einbaulage EL5 haben die Getriebe einen erhéhten Fiillstand. Der Olausgleichsbehélter verhindert
einen Olaustritt am Getriebe.

Hinweise

e Wir empfehlen in der Einbaulage EL5 den Einsatz eines Olausgleichsbehilters (Mehrpreis) bei schnell-

laufenden Getrieben mit Eintriebsdrehzahl n, > 1750 min™ und Getriebeiibersetzungen i < 20.

e Der Olausgleichsbehalter kann nur bei bestimmten BaugréRen eingesetzt werden, siehe Kapitel

[ 16.3.17]

16.7 Weitere Dokumentation

Weitere, das Produkt betreffende Dokumentationen finden Sie unter
http://www.stoeber.de/de/downloads/

Geben Sie im Feld Suchbegriff die ID der Dokumentation ein.

Dokumentation ID

Betriebsanleitung Getriebe, Getriebemotoren K 443364 _de
Betriebsanleitung Explosionsgeschitzte Getriebe C/F/K/S 443028 de
Informationen explosionsgeschiitzte Getriebe 441677 _de
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18.1 Formelzeichen 18 Anhang

18.1 Formelzeichen

Die Formelzeichen fir tatsachlich in der Anwendung vorhandene Werte sind mit einem * gekennzeichnet.

Formelzeichen Einheit

G

Ca
An,
Ad,
Ay
A¢2red|

Aq>2red|l

At
dMW
EDyo

nget
Fyr

FZax*
2ax100
2ax20

2axN

2rad,acc

2rad,acc*

F
F
F
Fragr
F
F
F

2rad,acc,1*

F

F

2rad,eq*
FZrad 100
FZradZD
FZradN
B.,
B,

B,
Bz

2rad,acc,n*

Nm/
arcmin
Nm/arcmin
min™
arcmin
arcmin

arcmin

arcmin

%
%

Z2 222222 2

=2

=8 Z =a 2

kg
Nm
Nm

Nm
Nm
Nm
Nm
Nm

Erklarung

Verdrehsteifigkeit bezogen auf den Getriebeabtrieb bei M,

Kippsteifigkeit

Drehzahldifferenz am Abtrieb

Drehspiel an der Abtriebswelle bei blockiertem Eintrieb

Reduziertes Drehspiel an der Abtriebswelle bei blockiertem Eintrieb
Reduziertes Drehspiel (Spielklasse I) an der Abtriebswelle bei blockiertem Ein-
trieb

Reduziertes Drehspiel (Spielklasse Il) an der Abtriebswelle bei blockiertem
Eintrieb

Zeitspanne

Durchmesser der Motorwelle

Einschaltdauer bezogen auf 10 Minuten

Wirkungsgrad des Getriebes bei Nenndrehmoment

In der Anwendung vorhandene statische und dynamische Belastungen durch
Motorgewicht, Massenbeschleunigung und Vibrationen am Getriebeeintrieb
Vorhandene Axialkraft am Getriebeabtrieb

Zulissige Axialkraft am Getriebeabtrieb fiir n,, . < 100 min™ (ohne Radialkraft)
Zulissige Axialkraft am Getriebeabtrieb fiir n,,. < 20 min™ (ohne Radialkraft)
Zulassige Nennaxialkraft am Getriebeabtrieb (ohne Radialkraft)

Vorhandene Radialkraft am Getriebeabtrieb

Zuldssige Beschleunigungsradialkraft am Getriebeabtrieb

Vorhandene Beschleunigungsradialkraft am Getriebeabtrieb

Vorhandene Beschleunigungsradialkraft am Getriebeabtrieb im ersten Zeitab-
schnitt

Vorhandene Beschleunigungsradialkraft am Getriebeabtrieb im n-ten Zeitab-
schnitt

Vorhandene dquivalente Radialkraft am Getriebeabtrieb

Zulissige Radialkraft am Getriebeabtrieb fiir n, . < 100 min™

Zulissige Radialkraft am Getriebeabtrieb fiir n,, . < 20 min™

Zulassige Nennradialkraft am Getriebeabtrieb

Betriebsfaktor Betriebsart

Betriebsfaktor Laufzeit

Betriebsfaktor Temperatur

Betriebsfaktor Zyklusbetrieb

Getriebelibersetzung

Massentragheitsmoment bezogen auf den Getriebeeintrieb
Gesamt-Massentragheitsmoment (bezogen auf die Motorwelle)

Lange der Abtriebswelle

Lagerlebensdauer

Schalldruckpegel des Getriebes bei n,, = 2000 min™

Abstand zwischen dem Schwerpunkt des Motors und dem Getriebeeintrieb
Lastwechsel: Ein Lastwechsel (LW) entspricht einer Beschleunigung und einer
Verzégerung.

Gewicht (bei Getrieben ohne Schmierstoff)

Zulassiges Kippmoment am Getriebeeintrieb

Vorhandenes Kippmoment am Getriebeeintrieb

Betrag des Drehmoments am Abtrieb

Vorhandenes Drehmoment im jeweiligen Zeitabschnitt (1 bis 4)
Vorhandenes Drehmoment im n-ten Zeitabschnitt

Maximal zuldssiges Beschleunigungsmoment am Getriebeabtrieb
Vorhandenes Beschleunigungsmoment am Getriebeabtrieb

Maximal zuldssiges Beschleunigungsmoment am Getriebeabtrieb bei redu-
ziertem Drehspiel



18.2 Marken

Formelzeichen Einheit

Myeqs
M,
Mlk,acc
MZk,acc"

MZk,acc,l*

M

2k,acc,n*

2k,eq*

2k100

=L L

2NOT

M 2NOT*
M«
Ny
N1max*

n 1maxDB

nlmaxZB

[n,|

g Py
n2m,1“ - n2m,4*
an,n*

t

te -t
t
X,
Y2
Z

i

Nm
Nm
Nm
Nm
Nm

Nm

Nm
Nm
Nm
Nm
Nm
Nm

Nm
Nm

min
min

min’

min’

min’
min’
min’
min
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Erklarung

Vorhandenes dquivalentes Drehmoment am Getriebeabtrieb
Vorhandenes Kippmoment am Getriebeabtrieb

Zulassiges Beschleunigungskippmoment am Getriebeabtrieb
Vorhandenes Beschleunigungskippmoment am Getriebeabtrieb
Vorhandenes Beschleunigungskippmoment am Getriebeabtrieb im ersten
Zeitabschnitt

Vorhandenes Beschleunigungskippmoment am Getriebeabtrieb im n-ten Zeit-
abschnitt

Vorhandenes dquivalentes Kippmoment am Getriebeabtrieb

Zulissiges Kippmoment am Getriebeabtrieb fiir n,,,. < 100 min™*
Zulissiges Kippmoment am Getriebeabtrieb fiir n,,.. < 20 min™

Zulassiges Nennkippmoment am Getriebeabtrieb

Nenndrehmoment am Getriebeabtrieb (bezogen auf n,, = 1500 min™)
Not-Aus-Moment des Getriebes am Getriebeabtrieb fiir max. 1000 Lastwech-
sel

Vorhandenes Not-Aus-Moment des Getriebes am Getriebeabtrieb
Vorhandenes Lastmoment

Vorhandene mittlere Eintriebsdrehzahl

Vorhandene maximale Eintriebsdrehzahl

Maximal zuldssige Eintriebsdrehzahl des Getriebes im Dauerbetrieb

(bei Umgebungstemperatur 20 °C)

Maximal zuldssige Eintriebsdrehzahl des Getriebes im Zyklusbetrieb

(bei Umgebungstemperatur 20 °C)

Betrag der Abtriebsdrehzahl

Vorhandene mittlere Abtriebsdrehzahl

Vorhandene mittlere Abtriebsdrehzahl im jeweiligen Zeitabschnitt (1 bis 4)
Vorhandene mittlere Abtriebsdrehzahl im n-ten Zeitabschnitt

Zeit

Dauer des jeweiligen Zeitabschnitts (1 bis 4)

Dauer des n-ten Zeitabschnitts

Abstand Wellenschulter bis Kraftangriffspunkt

Abstand Wellenachse bis Kraftangriffspunkt der Axialkraft

Abstand Wellenschulter bis Mitte Abtriebslager

Die folgenden Namen sind Marken oder eingetragene Marken von STOBER:

EasyAdapt®

FlexiAdapt®

EasyAdapt® ist eine eingetragene Marke der STOBER Antriebstechnik
GmbH + Co. KG, Deutschland.

FlexiAdapt® ist eine eingetragene Marke der STOBER Antriebstechnik
GmbH + Co. KG, Deutschland.

18.3 Verkaufs- und Lieferbedingungen

18.4

Unsere Verkaufs- und Lieferbedingungen finden Sie immer aktuell unter http://www.stoeber.de/de/agb.

Impressum

Katalog Servogetriebe ID 443054 _de.

Aktuelle PDF-Dateien finden Sie im Internet unter http://www.stoeber.de/de/downloads/.
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