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1 Einleitung

1.1 Uber dieses Handbuch

Sie finden in diesem Dokument technische Daten sowie Angaben zum Einbau und Anschluss des Umrichters
und seines Zubehors. Dadurch ermdéglicht die vorliegende Technische Dokumentation

« dem Projektierer die Planung und

» der Elektrofachkraft den technisch einwandfreien Umgang (Einbau und Anschluss).

Originalversion
Die Originalsprache dieser Dokumentation ist deutsch.

Beachten Sie:

Diese Dokumentation ist gtiltig fir Geratetypen ab Hardware-Stand 200. Geratetypen mit Hardware-Stand bis
199 sind in den Dokumentationen bis Version V 5.6-N beschrieben.

Das Bremsmodul BRS 5001 ist das Nachfolgemodell des BRS 5000. Das BRS 5001 bendtigt mindestens
Firmware V 5.6-N. Informationen zum Vorgangermodell BRS 5000 finden Sie in den Dokumentationen bis
Version V 5.6-N.

1.2 Weiterfilhrende Dokumentationen

Handbuch Inhalte ID
Inbetriebnahmeanleitung  Neuinstallation, Tausch, Funktionstest 442300
SDS 5000

Bedienhandbuch Einrichten des Umrichters 442288
SDS 5000

Aktuelle Dokumentversionen finden Sie unter www.stoeber.de.

In den folgenden Handbiichern finden Sie Angaben zu der Software POSITool:

Handbuch Inhalte ID

Bedienhandbuch Informationen zu den Grundfunktionen 442232

POSITool von POSITool

Porgrammierhandbuch Informationen zum Programmieren mit 441683
POSITool

Aktuelle Dokumentversionen finden Sie unter www.stoeber.de.

Beachten Sie, dass Sie die Programmierfunktionalitdt von POSITool nur nach einer entsprechenden
Schulung bei STOBER nutzen kdnnen. Informationen zu den Schulungen finden Sie auf www. stoeber.de

ID 442276.09
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Die Gerate der 5. STOBER Umrichtergeneration kénnen optional mit verschiedenen Feldbussystemen
verbunden werden. Die Anbindung wird in folgenden Handbiichern beschrieben:

Handbiicher ID

Bedienhandbuch PROFIBUS DP 441685
Bedienhandbuch CANopen 441684
Bedienhandbuch EtherCAT 441895
Bedienhandbuch PROFINET 442339

Aktuelle Dokumentversionen finden Sie unter www.stoeber.de.

Das Zubehdr der Umrichter wird in folgenden Handblchern dokumentiert:

Handbuch Produktbeschreibung ID
Betriebsanleitung Sicherheitstechnische Einbindung der 442180
ASP 5001 Umrichter in eine Maschine

Betriebsanleitung Sequentielle Umschaltung zwischen 441669
POSISwitch AX 5000 bis zu vier Achsen

Betriebsanleitung Bediengerat zur Parametrierung und 441445
Controlbox Bedienung der Umrichter.

Betriebsanleitung Zur Pufferung der 442342
Absolute Encoder Support Versorgungsspannung bei

AES Verwendung induktiver

Absolutwertencoder EnDat 2.2 digital
mit batteriegepufferter Multiturn-
Endstufe, z. B. EBI1135, EBI135.

Aktuelle Dokumentversionen finden Sie unter www.stoeber.de.

1.3 Weitere Unterstlitzung

Falls Sie Fragen zur Technik haben, die Ihnen das vorliegende Dokument nicht beantwortet, wenden Sie sich

bitte an:
+ Telefon: +49 7231 582-3060
* E-Mail: applications@stoeber.de

Falls Sie Fragen zur Dokumentation haben, wenden Sie sich bitte an:
+ E-Mail: electronics@stoeber.de

Falls Sie Fragen zu Schulungen haben, wenden Sie sich bitte an:
+ E-Mail: training@stoeber.de

ID 442276.09
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1.4 Abklirzungen und Formelzeichen

Abkiirzungen

AA Analoger Ausgang

AC Alternating Current (dt.: Wechselstrom)

AE Analoger Eingang

AES Absolute Encoder Support

BA Binarer Ausgang

BAT Batterie

BE Binarer Eingang

BG Baugrofie

CAN Controller Area Network

CH Bremschopper

CNC Computerized Numerical Control (dt.: computergestiitzte
numerische Steuerung)

CuU Control Unit (dt.: Steuerteil)

DC Direct Current (dt.: Gleichstrom)

E/A Eingang/Ausgang (engl.: 1/0O)

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EtherCAT Ethernet for Control Automation Technology

HTL High Threshold Logic (dt.: langsame storsichere Logik)

IGB Integrierter Bus

IP International Protection (dt.: internationale Schutzart)

MAC Media Access Control (dt.: Medienzugriffssteuerung)

PE Protective Earth (dt.: Erdung)

PELV Protective Extra Low Voltage

PTC Positive Temperature Coefficient

PU Power Unit (dt.: Leistungsteil)

PWM Pulse Width Modulation (dt.: Pulsweitenmodulation)

RB Brake Resistor (dt.: Bremswiderstand)

RCD Residual Current protective Device (dt.: Fehlerstrom-
Schutzeinrichtung)

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung (engl.: PLC)

SSI Serial Synchronous Interface (dt.: synchron-serielle
Schnittstelle)

STO Safe Torque Off (dt.: sicher abgeschaltetes Moment)

TTL Transistor-Transistor-Logik

UL Underwriters Laboratories

ZK Zwischenkreis
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Frequenz

Ausgangsfrequenz

Ausgangsfrequenz des Leistungsteils
Maximale Frequenz

Interne Pulstaktfrequenz des Leistungsteils
Strom

Eingangsstrom

Maximaler Eingangsstrom

Maximaler Eingangsstrom des Steuerteils
Maximaler Eingangsstrom des Leistungsteils
Eingangsnennstrom des Leistungsteils
Ausgangsstrom

Maximaler Ausgangsstrom

Maximaler Ausgangsstrom des Leistungsteils
Minimaler Ausgangsstrom
Ausgangsnennstrom des Leistungsteils
Nennstrom

Drehzahl

Nenndrehzahl: Drehzahl, fiir die das
Nenndrehmoment My angegeben wird

Leistung
Maximale Summe der Antriebsleistung

Maximale Leistung am externen
Bremswiderstand

Verlustleistung
Verlustleistung des Steuerteils
Widerstand

Minimaler Widerstand des externen
Bremswiderstands

Innenwiderstand

Widerstand des internen Bremswiderstands
Temperatur

Maximale Umgebungstemperatur
Thermische Zeitkonstante

Zeit

Minimale Zeit
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U Vv Spannung
U4 \Y, Eingangsspannung
Uicu Vv Eingangsspannung des Steuerteils
Uipu \% Eingangsspannung des Leistungsteils
U4max \Y Maximale Eingangsspannung
U, \% Ausgangsspannung
UogaT \ Ausgangsspannung der Pufferbatterie
Uspy \% Ausgangsspannung des Leistungsteils
Unax Vv Maximalspannung
UnaxPu \Y Maximalspannung des Leistungsteils
UoficH \Y Abschaltschwelle des Bremschoppers
UoncH Vv Einschaltschwelle des Bremschoppers
Sonstiges

P Polpaarzahl
1.5 Symbole, Kennzeichen, Marken
Symbole

@ Erdungssymbol nach IEC 60417-5019 (DB:2002-10).
Kenn- und Priifzeichen

= Bleifrei-Kennzeichen RoHS

NS Bleifrei-Kennzeichen gemafl RoHS-Richtlinie 2011-65-

EU.
c € CE-Kennzeichen

Selbstdeklaration des Herstellers: Das Produkt entspricht
den EU-Richtlinien.
“SLE"G UL-Prifzeichen
oA Dieses Produkt ist von UL fiir USA und Kanada gelistet.
Reprasentative Muster dieses Produkts wurden von UL
bewertet und erflllen die anwendbaren Normen.

N@ UL-Priifzeichen fiir anerkannte Komponenten

C us Diese Komponente oder dieses Material ist von UL
anerkannt. Reprasentative Muster dieses Produkts
wurden von UL bewertet und erfillen die anwendbaren
Anforderungen.

10 ID 442276.09
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POSIDRIVE®, POSIDYN® und POSISwitch® sind Marken der STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG.

Die folgenden Namen, die in Verbindung mit dem Gerat, seiner optionalen Ausstattung und seinem Zubehor
verwendet werden, sind Marken oder eingetragene Marken anderer Unternehmen:

Marken

CANopen®, CANopen® und CiA® sind eingetragene

CiA® Gemeinschaftsmarken des CAN in Automation e.V.,
Nurnberg, Deutschland.

EnDat® EnDat® und das EnDat®-Logo sind eingetragene Marken
der Dr. Johannes Heidenhain GmbH, Traunreut,
Deutschland.

EtherCAT®, EtherCAT®, Safety over EtherCAT® und TwinCAT® sind

Safety over eingetragene Marken und patentierte Technologien,

EtherCAT®, lizensiert durch die Beckhoff Automation GmbH, Verl,

TwinCAT® Deutschland.

PROFIBUS®, Das PROFIBUS®-/PROFINET®-Logo ist eine

PROFINET® eingetragene Marke der PROFIBUS Nutzerorganisation

e. V. Karlsruhe, Deutschland.

Alle anderen, hier nicht aufgefiihrten Marken, sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.

Erzeugnisse, die als Marken eingetragen sind, sind in dieser Dokumentation nicht besonders kenntlich
gemacht. Vorliegende Schutzrechte (Patente, Warenzeichen, Gebrauchsmusterschutz) sind zu beachten.

ID 442276.09 11
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2 Sicherheitshinweise

Von den Geraten kénnen Gefahren ausgehen. Halten Sie deshalb
» die in den folgenden Abschnitten und Punkten aufgefihrten Sicherheitshinweise und die
« allgemein gultigen technischen Regeln und Vorschriften ein.

Lesen Sie auRerdem in jedem Fall die zugehoérige Dokumentation. Fiir Schaden, die aufgrund einer
Nichtbeachtung der Anleitung oder der jeweiligen Vorschriften entstehen, Gbernimmt STOBER
Antriebstechnik GmbH + Co. KG keine Haftung. Die vorliegende Dokumentation stellt eine reine
Produktbeschreibung dar. Es handelt sich um keine zugesicherten Eigenschaften im Sinne des
Gewahrleistungsrechts. Technische Anderungen, die der Verbesserung der Gerate dienen, sind vorbehalten.

2.1 Bestandteil des Produkts

Da diese Dokumentation wichtige Informationen zum sicheren und effizienten Umgang mit dem Produkt
enthalt, bewahren Sie diese bis zur Produktentsorgung unbedingt in unmittelbarer Nahe des Produkts und fur
das qualifizierte Personal jederzeit zuganglich auf.

Bei Ubergabe oder Verkauf des Produkts an Dritte geben Sie diese Dokumentation ebenfalls weiter.

2.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Bei den Umrichtern handelt es sich im Sinne der DIN EN 50178 (frither VDE 0160) um ein elektrisches
Betriebsmittel der Leistungselektronik fiir die Regelung des Energieflusses in Starkstromanlagen. Sie sind
ausschlieRlich zum Einbau in Schaltschranke mit mindestens der Schutzklasse IP54 sowie zur Speisung von
+ Servomotoren und

* Asynchronmotoren bestimmt.

Nicht zur bestimmungsgemafRen Verwendung gehort der Anschluss anderer elektrischer Lasten!

2.3 Risikobeurteilung

Bevor der Hersteller eine Maschine in den Verkehr bringen darf, muss er eine Risikobeurteilung gemaf
Maschinenrichtlinie 06/42/EG durchfiihren. Dadurch werden die mit der Nutzung der Maschine verbundenen
Risiken ermittelt. Die Risikobeurteilung ist ein mehrstufiger und iterativer Prozess. Im Rahmen dieser
Dokumentation kann in keinem Fall ausreichend Einblick in die Maschinenrichtlinie gegeben werden.

Informieren Sie sich deshalb intensiv tUber die aktuelle Normen- und Rechtslage. Bei Einbau der Umrichter in

Maschinen ist die Inbetriebnahme solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine den
Bestimmungen der EG-Richtlinie 06/42/EG entspricht.

ID 442276.09
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24 Einsatzumgebung

Bei den Umrichtern handelt es sich um Produkte der eingeschrankten Vertriebsklasse nach IEC 61800-3. In
einer Wohnumwelt kann dieses Produkt hochfrequente Stérungen verursachen, in deren Fall der Anwender
aufgefordert werden kann, geeignete Malinahmen zur Reduzierung zu ergreifen.

Die Umrichter sind nicht fiir den Einsatz in einem 6ffentlichen Niederspannungsnetz vorgesehen, das
Wohngebiete speist. Es sind Hochfrequenzstérungen zu erwarten, wenn die Umrichter in solch einem Netz
eingesetzt werden. Die Umrichter sind ausschlieRlich fiir den Betrieb an TN-Netzen vorgesehen. Die
Umrichter sind nur fiir den Gebrauch an Versorgungsstromnetzen geeignet, die bei maximal 480 Volt
hdéchstens einen maximal symmetrischen Nennkurzschlussstrom gemaR folgender Tabelle liefern kénnen:

BaugroBe Max. symmetrischer Nennkurzschlussstrom
BG 0 und BG 1 5000 A

BG 2 5000 A

BG 3 10000 A

Installieren Sie den Umrichter in einem Schaltschrank, in dem die zuldssige Umgebungstemperatur nicht
Uberschritten wird.

Folgende Anwendungen sind verboten:

+ der Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen

+ der Einsatz in Umgebungen mit schadlichen Stoffen nach EN 60721, z. B. Ole, Saure, Gase, Dampfe,
Stéube, Strahlungen

« der Einsatz mit mechanischen Schwingungs- und Stol3belastungen, die Uber die Angaben aus den
Technischen Daten in den Projektierhandbichern hinausgehen

Die Realisierung der folgenden Anwendungen ist nur gestattet, falls mit STOBER Riicksprache gehalten

wurde:
» der Einsatz in nicht-stationaren Anwendungen

ID 442276.09 13
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2.5 Qualifiziertes Personal

Von den Geraten kénnen Restgefahren ausgehen. Deshalb dirfen alle Projektierungs-, Transport-,
Installations- und Inbetriebnahmearbeiten sowie die Bedienung und die Entsorgung nur von geschultem
Personal durchgefiihrt werden, das die mdglichen Gefahren kennt.

Das Personal muss fir die entsprechende Tatigkeit die erforderliche Qualifikation haben. Die folgende
Tabelle listet fir die Tatigkeiten Beispiele der beruflichen Qualifikation auf:

Tatigkeit Mogliche berufliche Qualifikation

Transport und Lagerung Fachkraft fir Lagerlogistik oder vergleichbare
Ausbildung

Projektierung - Dipl.-Ing. in der Fachrichtung Elektrotechnik oder

Elektrische Energietechnik
- Techniker/in in der Fachrichtung Elektrotechnik

Einbau und Anschluss Elektroniker/in

Inbetriebnahme - Techniker/in in der Fachrichtung Elektrotechnik

(einer Standardapplikation) - Elektrotechnikermeister/in

Programmierung Dipl.-Ing. in der Fachrichtung Elektrotechnik oder
Elektrische Energietechnik

Betrieb - Techniker/in in der Fachrichtung Elektrotechnik
- Elektrotechnikermeister/in

Entsorgung Elektroniker/in

Dazu mussen die gultigen Vorschriften, die gesetzlichen Vorgaben, die Regelwerke, die vorliegende
Technische Dokumentation und besonders die darin enthaltenen Sicherheitshinweise sorgfaltig

+ gelesen,

» verstanden und

* beachtet werden.

2.6 Transport und Lagerung

Untersuchen Sie die Lieferung sofort nach Erhalt auf etwaige Transportschaden. Teilen Sie diese sofort dem
Transportunternehmen mit. Bei Beschadigungen dirfen Sie das Produkt nicht in Betrieb nehmen. Wenn Sie
das Gerat nicht sofort einbauen, lagern Sie es in einem trockenen und staubfreien Raum. Beachten Sie die
Dokumentation zur Inbetriebnahme eines Umrichters nach einer Lagerzeit von einem Jahr oder langer.

ID 442276.09
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2.7 Einbau und Anschluss

Einbau- und Anschlussarbeiten sind ausschlieBlich im spannungsfreien Zustand erlaubt!

Fir den Einbau von Zubehor ist es gemal den Zubehér-Einbauanleitungen gestattet, das Gehause:
* am oberen Steckplatz und

« am unteren Steckplatz zu 6ffnen.

Das Offnen des Gehauses an anderer Stelle oder zu anderen Zwecken ist nicht gestattet.

Verwenden Sie nur Kupferleitungen. Die zu verwendenden Leitungsquerschnitte ergeben sich aus der DIN
VDE 0298-4 oder der DIN EN 60204-1 Anhang D und Anhang G.

Die zulassige Schutzklasse ist Schutzerdung. Der Betrieb ist nur mit vorschriftsmaRigem Anschluss des
Schutzleiters zulassig. Beachten Sie bei der Installation und der Inbetriebnahme von Motor und Bremse die

jeweiligen Anleitungen.

Alle Schutzleiteranschliisse sind mit "PE" oder dem internationalen Erdungssymbol (IEC 60417,
Symbol 5019 @) gekennzeichnet.

Der Motor muss eine integrale Temperaturiberwachung mit Basisisolierung entsprechend EN 61800-5-1
besitzen, oder es muss ein externer Motoruberlastschutz verwendet werden.

Schitzen Sie den Umrichter bei der Aufstellung oder sonstigen Arbeiten im Schaltschrank gegen
herunterfallende Teile (Drahtreste, Litzen, Metallteile, usw.). Teile mit leitenden Eigenschaften kénnen

innerhalb des Umrichters zu einem Kurzschluss oder Gerateausfall fihren.

Beachten Sie fur den UL-konformen Einsatz zuséatzlich Kapitel 2.11.

ID 442276.09 15
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2.8 Inbetriebnahme, Betrieb und Service

Entfernen Sie zusétzliche Abdeckungen vor der Inbetriebnahme, damit es nicht zur Uberhitzung des Geréates
kommen kann. Beachten Sie beim Einbau die in den Projektierhandbiichern angegebenen Freirdume, um
eine Uberhitzung des Umrichters und seines Zubehdrs zu vermeiden.

Das Gehause des Umrichters muss geschlossen sein, bevor Sie die Versorgungsspannung einschalten. Bei
eingeschalteter Versorgungsspannung kénnen an den Anschlussklemmen und den daran angeschlossenen
Kabeln und Motorklemmen gefahrliche Spannungen auftreten. Beachten Sie, dass das Gerat nicht unbedingt
spannungslos ist, wenn alle Anzeigen erloschen sind.

Es ist verboten, bei angelegter Netzspannung

+ das Gehause zu 6ffnen,

* Anschlussklemmen zu stecken oder abzuziehen und

*  Zubehor ein- oder auszubauen bzw. an- oder abzubauen.

Wenden Sie vor allen Arbeiten an der Maschine die 5 Sicherheitsregeln in der genannten Reihenfolge an:
1. Freischalten.

Beachten Sie auch das Freischalten der Hilfsstromkreise.

Gegen Wiedereinschalten sichern.

Spannungsfreiheit feststellen.

Erden und kurzschliel3en.

Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.

Information
Beachten Sie, dass die Entladungszeit der Zwischenkreiskondensatoren bis zu 6 Minuten betragt.

Sie kdnnen erst nach dieser Zeitspanne die Spannungsfreiheit feststellen.

ok wN

AnschlieRend kénnen Sie die Arbeiten am Umrichter durchfiihren. Reparaturen diirfen nur von STOBER
durchgefiihrt werden.

Schicken Sie defekte Gerate mit einer Fehlerbeschreibung an:
STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG

Abteilung VS-EL

Kieselbronner Str.12

75177 Pforzheim

GERMANY
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2.9 Entsorgung

Beachten Sie bitte die aktuellen nationalen und regionalen Bestimmungen! Entsorgen Sie die einzelnen Teile
getrennt je nach Beschaffenheit und aktuell geltenden Vorschriften, z. B. als

» Elektronikschrott (Leiterplatten)

*  Kunststoff

* Blech

+  Kupfer

*  Aluminium
+ Batterie

210 Restgefahren

Bei bestimmten Einstellungen der Umrichter kann der angeschlossene Motor beschadigt werden:
+ langerer Betrieb gegen eine eingefallene Motor-Haltebremse
» langerer Betrieb eigenbellfteter Motoren bei kleinen Drehzahlen

Antriebe kénnen gefahrliche Uberdrehzahlen erreichen (z. B. Einstellung hoher Ausgangsfrequenzen bei
daflir ungeeigneten Motoren und Motoreinstellungen). Sichern Sie den Antrieb entsprechend ab.

211  UL-konformer Einsatz
Zusétzliche Informationen fur die Verwendung unter UL-Bedingungen (UL — Underwriters Laboratories).

Umgebungstemperatur und Verschmutzungsgrad

Die maximale Umgebungstemperatur fur einen UL-konformen Betrieb betragt 45 °C.

Beachten Sie flr den Einsatz in einer Umgebung mit Verschmutzungsgrad die Angabe in den allgemeinen
Daten, siehe Kapitel 3.3.1.

Netzform
Alle Geratetypen, die mit 480 V versorgt werden, sind ausschlieBlich fir den Betrieb an Wye-Netzen mit
480/277 V vorgesehen.

Leistungsversorgung und Motor-Uberlastschutz
Beachten Sie hierzu die Angaben in den elektrischen Daten des Umrichters, siehe Kapitel 3.4.

Netzsicherung
Beachten Sie fur die UL-konforme Netzsicherung die Angaben in Kapitel 5.3.1.

Motorschutz

Alle Modelle der 5. STOBER Umrichtergeneration verfliigen Uber ein zertifiziertes i?t-Modell, einem
Rechenmodell fiir die thermische Uberwachung des Motors. Dieses erfiillt die Anforderungen eines
Halbleiter-Motoriiberlastschutzes gemal Anderung UL 508C vom Mai 2013. Um es zu aktivieren und die

ID 442276.09 17
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Schutzfunktion einzurichten, nehmen Sie — abweichend von den Defaultwerten — folgende
Parametereinstellungen vor: U10 = 2:Warnung und U11 = 1,00 s. Dieses Modell kann alternativ oder
erganzend zu einem temperaturiberwachten Motorschutz, wie in Kapitel 5.8 beschrieben, verwendet
werden.

Information
STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG empfiehlt den Einsatz von PTC-Thermistoren als
thermischen Motorschutz.

Motor-Temperaturfiihler

Alle Modelle der 5. STOBER Umrichtergeneration ab HW 200 verfiigen (iber Anschliisse fiir PTC-
Thermistoren (NAT 145 °C), KTY- (KT84-130) oder Pt-Temperaturfiihler (Pt1000). Beachten Sie fir den
ordnungsgemafen Anschluss die Klemmenbeschreibung X2, siehe Kapitel 5.8.

Bremswiderstand
Wenn beabsichtigt ist, die Umrichter mit einem extern montierten Bremswiderstand zu versehen, ist separat
ein Ubertemperaturschutz zur Verfligung zu stellen.

Versorgung 24 V

Niederspannungsschaltkreise missen von einer vom Netz isolierten Quelle versorgt werden, deren maximale
Ausgangsspannung 28,8 V nicht Ubersteigt.

Beachten Sie hierzu die Klemmenbeschreibung X11, siehe Kapitel 5.4.

Leitungen
Verwenden Sie nur Kupferleitungen fur 60/75 °C Umgebungstemperatur.

Sicherungen
Verwenden Sie eine Sicherung 1 A (trage) vor Relais 1. Die Sicherung muss nach UL 248 zugelassen sein.
Beachten Sie hierzu das Anschlussbeispiel der Klemmenbeschreibung X1, siehe Kapitel 5.5.

Abzweigschutz

Ein integrierter Halbleiter-Kurzschlussschutz stellt keinen Abzweigschutz zur Verfiigung. Wenn Sie den
Ausgang des Umrichters verzweigen méchten, muss ein Abzweigschutz in Ubereinstimmung mit den
Anweisungen von STOBER, dem National Electrical Code und allen zusatzlich geltenden lokalen Vorschriften
oder gleichwertigen Bestimmungen sichergestellt werden.

UL-Priifung

Wahrend der UL-Abnahme bei STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG wurden ausschlieBlich die Risiken
fur einen elektrischen Stromschlag und die Brandgefahr untersucht. Funktionale Sicherheitsaspekte wurden
dabei nicht bewertet. Diese werden fiir STOBER beispielsweise durch die Zertifizierungsstelle TUV SUD
bewertet.

ID 442276.09



Sicherheitshinweise
Projektierhandbuch POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

212 Darstellung von Sicherheitshinweisen

ACHTUNG

Achtung
bedeutet, dass ein Sachschaden eintreten kann,

» falls die genannten VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/\ VORSICHT!
Vorsicht
mit Warndreieck bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann,
P falls die genannten VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

Warnung
bedeutet, dass erhebliche Lebensgefahr eintreten kann,

» falls die genannten VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/\ GEFAHR!
Gefahr

bedeutet, dass erhebliche Lebensgefahr eintreten wird,
» falls die genannten VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

Information
bedeutet eine wichtige Information Uber das Produkt oder die Hervorhebung eines
Dokumentationsteils, auf den besonders aufmerksam gemacht werden soll.

ID 442276.09 19
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3 Technische Daten

3.1 Typenbezeichnung

Beispielcode

SDS 5 075 A
Erklédrung

Code Bezeichnung Ausfiihrung

SDS Baureihe
5 Generation 5. Generation

075 Leistung 075=7,5 kW
- Hardware-Varianten Ohne Kennzeichnung: bis HW 199
A A: ab HW 200

3.2 BaugrofRen

Die Baureihe SDS 5000 umfasst folgende Typen und BaugroRen:

Typ BaugroRe
SDS 5007A BG O
SDS 5008A BG O
SDS 5015A BG O
SDS 5040A BG 1
SDS 5075A BG 1
SDS 5110A BG 2
SDS 5150A BG 2
SDS 5220A BG 3
SDS 5370A BG 3
SDS 5450A BG 3

£
%3 STOBER
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3.3 Allgemeine Daten der Umrichter

3.3.1 Transport-, Lagerungs- und Betriebsumgebung

ACHTUNG

Sachschaden!

Die Zwischenkreiskondensatoren von Geraten der BaugréfRe BG 0, BG 1 und BG 2 kénnen durch lange
Lagerzeiten ihre Spannungsfestigkeit verlieren. Durch eine verminderte Spannungsfestigkeit der
Zwischenkreiskondensatoren kann beim Einschalten ein erheblicher Sachschaden entstehen.

» Formieren Sie gelagerte Gerate jahrlich oder vor der Inbetriebnahme.

Umgebungstemperatur im Betrieb 0 °C bis 45 °C bei Nenndaten;
bis 55 °C mit Leistungsricknahme 2,5 %/K

Lager-/ -20 °C bis +70 °C;

Transporttemperatur maximale Anderung: 20 K/h

Luftfeuchtigkeit Relative Luftfeuchtigkeit 85 %, nicht betauend

Aufstellh6he Bis 1000 m tber NN ohne Einschrankung;
1000 bis 2000 m tuber NN mit Leistungsricknahme 1,5 %/100 m

Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 nach EN 50178

Beliiftung Eingebauter Lufter

Vibration (Betrieb) nach 5Hz<f<9Hz: 0,35 mm

DIN EN 60068-2-6 9 Hz < f < 200 Hz: 1 m/s?

Vibration (Transport) nach 5Hz<f<9Hz:3,5mm

DIN EN 60068-2-6 9 Hz < <200 Hz: 10 m/s?

200 Hz < f<500 Hz: 15 m/s?

3.3.2 Geratemerkmale

Schutzart IP20
Funkentstérung Integrierter Netzfilter nach EN 61800-3, Stéraussendung Klasse C3
Uberspannungskategorie [l nach EN 61800-5-1

ID 442276.09 21
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3.3.3 Gewicht

Gerat Gewicht
Ohne Verpackung [kg] Mit Verpackung [kg]

SDS 5007A
SDS 5008A 23 3,5
SDS 5015A
SDS 5040A

3,9 53
SDS 5075A
SDS 5110A

5,0 6,2
SDS 5150A
SDS 5220A 11,9 13,7
SDS 5370A

13,3 15,1
SDS 5450A

Falls Sie einen Umrichter mit Zubehdrteilen bestellen, erhéht sich das Gewicht um folgende Betrage:
* Zubehorteile fur obere Option (Feldbus): 0,1 kg
»  Zubehdrteile fur untere Option (Klemmen): 0,2 kg

22 ID 442276.09
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34 Elektrische Daten

Information
Eine Erklarung der wichtigsten Formelzeichen finden Sie in Kapitel 1.4 Abkirzungen und
Formelzeichen.

3.41 BaugroRe 0 (BG 0): SDS 5007A bis SDS 5015A

Typ SDS 5007A SDS 5008A SDS 5015A
Id.-Nr. 55428 55429 55430
Empfohlene Motorleistung 0,75 kW 0,75 kW 1,5 kW
U1pu 1x230V 3x400V, +32 % /-50 %, 50 Hz
+20 % / -40 % 50/60 Hz 3x480V, +10 % /-58 %, 60 Hz
l1N,PU 1x59A 3x22A 3x4A
fopy 0-700Hz
Uopy 0 bis 230 V 0 bis 400 V

Betrieb mit Synchron-Servomotor

I2N,PU 3x3A 3X1,7A 3X3,4A
l2maxPu 250 % fiir 2's; 200 % fir 5 s
fewm,pu 8 kHz?

a) Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz, siehe Kapitel 3.4.7 Derating durch Erhdhen der Taktfrequenz.

Betrieb mit Asynchronmotor

I2N,PU 3X4A 3X2,3A 3X4,5A
lomaxPu 180 % fir 5 s; 150 % flr 30 s
fewm,pu 4 kHz?)

a) Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz, siehe Kapitel 3.4.7 Derating durch Erhéhen der Taktfrequenz.

UpnaxPU 440 V 830 V
UoncH 400V - 420V 780 V — 800 V
Uofich 360 V — 380 V 740 V — 760 V
RominRB 100 Q 100 Q
P naxRB 1,8 KW 6,4 kW
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3.42  BaugrdBe 1 (BG 1): SDS 5040A bis SDS 5075A

Typ SDS 5040A SDS 5075A

Id.-Nr. 55431 55432

Empfohlene Motorleistung 4,0 kW 7,5 kW

U1pu 3x400V, +32 % / -50 %, 50 Hz
3x480V, +10 % / -58 %, 60 Hz

liN,PU 3x93A 3x158A

fopu 0-700 Hz

Uspy 0-400V

Betrieb mit Synchron-Servomotor

I2N,PU 3><6A 3><10A
lomaxPu 250 % fur 2 s; 200 % fur 5 s
fewm,pu 8 kHz?)

a) Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz, siehe Kapitel 3.4.7 Derating durch Erhéhen der Taktfrequenz.

Betrieb mit Asynchronmotor

I2N,PU 3x10A 3x16 A
lomaxPU 180 % fur 5 s; 150 % fir 30 s
fewm,pu 4 kHz?)

a) Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz, siehe Kapitel 3.4.7 Derating durch Erhdhen der Taktfrequenz.

UmaxPU 830 V

UoncH 780V — 800 V

UoticH 740V -760V

RominrB 47 Q 47 Q
PmaxrB 13,6 kW 13,6 kW
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3.43  BaugrdBe 2 (BG 2): SDS 5110A bis SDS 5150A

Typ SDS 5110A SDS 5150A

Id.-Nr. 55433 55434

Empfohlene Motorleistung 11 kW 15 kW

U1pu 3x400V, +32 % / -50 %, 50 Hz
3x480V, +10 % / -58 %, 60 Hz

liNPU 3x245A 3x32,6A

fopu 0-700 Hz

Uspy 0-400V

Betrieb mit Synchron-Servomotor

I2N,PU 3X14A 3X20A
lomaxPu 250 % fur 2 s; 200 % fur5 s
fewm,pu 8 kHz?)

a) Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz, siehe Kapitel 3.4.7 Derating durch Erhéhen der Taktfrequenz.

Betrieb mit Asynchronmotor

I2N,PU 3x22A 3x32A
lomaxPU 180 % fur 5's; 150 % fir 30 s
fewm,pu 4 kHz?)

a) Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz, siehe Kapitel 3.4.7 Derating durch Erhdhen der Taktfrequenz.

UnnaxPU 830V
UoncH 780V —-800V
UoficH 740V -760 V
RominrB 220
PmaxrB 29,1 kW
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3.44  BaugrdBe 3 (BG 3): SDS 5220A bis SDS 5450A

Typ SDS 5220A SDS 5370A SDS 5450A
Id.-Nr. 55435 55436 55437
Empfohlene Motorleistung 22 kW 37 kW 45 kW
U1pu 3x400V, +32 % / -50 %, 50 Hz

3x480V, +10 % / -58 %, 60 Hz
liN,PU 3x37A 3x62A 3x76A
fopu 0-700 Hz
Uspy 0-400V

Betrieb mit Synchron-Servomotor

lon pU 3x30A 3x50A 3x60A
l2maxPU 250 % far 2 s; 200 % fur5's
fewm,pu 8 kHz?)

a) Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz, siehe Kapitel 3.4.7 Derating durch Erhéhen der Taktfrequenz.

Betrieb mit Asynchronmotor

I2N,PU 3x44 A 3x70A 3x85A
lomaxPU 180 % fiir 5's; 150 % fiir 30 s
fewm,pu 4 kHz?)

a) Taktfrequenz einstellbar von 4 bis 16 kHz, siehe Kapitel 3.4.7 Derating durch Erhdhen der Taktfrequenz.

UmaxPu 830V

UoncH 780V —-800V

UoficH 740V -760V

RintrB 30 Q (PTC-Widerstand; 100 W; max. 1 kW fur 1 s; 1=40s)
Rominre 15Q

PmaxRB 42 kW
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3.4.6 Verlustleistungsdaten des Zubehors

Typ Absolute Verluste
Py [W]

Sicherheitsmodul ASP 5001 1
Klemmenmodul SEA 5001 <2
Klemmenmodul XEA 5001 <5
Klemmenmodul REA 5001 <5
Feldbusmodul CAN 5000 1
Feldbusmodul DP 5000 <2
Feldbusmodul ECS 5000 <2
Feldbusmodul PN 5000 <4
Bremsmodul BRS 5001 <1

Information
Beachten Sie fir die Auslegung zusatzlich die absolute Verlustleistung des Encoders
(Ublicherweise < 3 W) sowie der Bremse.

3.4.7 Derating durch Erhohen der Taktfrequenz

In Abhangigkeit von der Taktfrequenz fp\yy py ergeben sich folgende Werte der Ausgangsnennstrome loy py-
Beachten Sie, dass bei der Steuerart Servo nur 8 kHz und 16 kHz eingestellt werden kénnen.

Ausgangsnennstrom lay py

Taktfrequenz 4 kHz 8 kHz 16 kHz
SDS 5007A 40A 3,0A 2,0A
SDS 5008A 2,3A 1,7A 1,2A
SDS 5015A 45A 34A 2,2A
SDS 5040A 10,0 A 6,0 A 3,3A
SDS 5075A 16,0 A 10,0 A 57A
SDS 5110A 22,0A 14,0 A 8,1A
SDS 5150A 32,0A 20,0 A 11,4 A
SDS 5220A 440 A 30,0 A 18,3 A
SDS 5370A 70,0 A 50,0 A 31,8A
SDS 5450A 85,0 A 60,0 A 37,8 A
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3.5 Abmessungen

3.5.1 BG 0 bis BG 2: SDS 5007A bis SDS 5075A

d, d;
d
=
=i
STOE;% =
N4
IGB-
Verbindungskabel
== -
{ 1| Absolute
o 5 Encoder
U L“ Support
I © 1 AES
...... . f
EM 5000 /
BRS 5001
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MaRe [mm)] BG 0 BG 1 BG 2
Umrichter Hohe hy 300
h, 3602 / 373P)
h3®) 365
Breite w 70 105
Tiefe d4 175 260 260
d, 9 193 278 278
ds 40
EMV-Schirmblech Hohe e 37,5%) / 44
Tiefe f 40
Befestigungslécher Vertikaler Abstand zur Oberkante b 6
Vertikaler Abstand a 283+2
Vertikaler Abstand c9) 79

a) h, = Hohe inkl. EMV-Schirmblech EM 5000

b) h, = Héhe inkl. Bremsmodul BRS 5001

c) hg = Héhe inkl. AES

d) d, = Tiefe inkl. Bremswiderstand RB 5000

e) e = Hohe EMV-Schirmblech EM 5000

f) e = Héhe Bremsmodul BRS 5001

g) ¢ = Vertikaler Abstand bei Bremsmodul BRS 5001
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3.5.2 BG 3: SDS 5220A bis SDS 5450A

W1
9, c 9, d, d,
- PAS
lzeee] — ]
1
B0
GIE E
3
To! 70 -
© (/) N v = i}
B
)} = 2
\ £
gl 1=[58 . ‘ | K
g8 Absolute g g
Encoder |4
uuuuuuu Support
EErYrI YY) AES Fﬁ
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MaBe [mm)] BG 3
Umrichter Hohe hy 382,5
h,2) 540
Breite Wiy 194
Tiefe d4 276
d, 40
EMV-Schirmblech Hohe e 174
Breite Wy 147
Tiefe f 34
Tiefe dj 113
Befestigungslocher Vertikaler Abstand a 365+2
Vertikaler Abstand zur Unterkante b 6
Horizontaler Abstand cq? 150+0,2/-0,2
Horizontaler Abstand zur Seitenkante g1°) 20
Horizontaler Abstand c,d 132
Horizontaler Abstand zur Seitenkante gze) 7,5

a) h, = Hohe inkl. EMV-Schirmblech EMBA3

b) ¢4 = Horizontaler Abstand der Befestigungslécher des Umrichters

¢) g4 = Horizontaler Abstand zum Seitenrand des Umrichters

d) c, = Horizontaler Abstand der Befestigungslécher des EMV-Schirmblechs EMGBA3
e) g, = Horizontaler Abstand zum Seitenrand des EMV-Schirmblechs EMGA3
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3.6 Bremswiderstande SDS 5xxxA

3.6.1 FZMU, FZZMU

Zuordnung Bremswiderstand — Umrichter

Typ FZMU 400x65 FZZMU 400x65
Id.-Nr. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
SDS 5007A X — — — — —
SDS 5008A X — — — — —
SDS 5015A X — — — — —
SDS 5040A — — —
SDS 5075A — — —
SDS 5110A _
SDS 5150A _
SDS 5220A — —
SDS 5370A — —
SDS 5450A — —

X X X
|
|
X X X

Die internen Anschliisse sind mit warmebestandiger, silikonisolierter Litze auf Klemmen verdrahtet. Beachten
Sie auch fur den Anschluss eine warmebesténdige und ausreichend spannungsfeste Ausfiihrung!
Leiterquerschnitt

Anschlussart Leiterquerschnitt [mm?]
Starr 0,5-4,0
Flexibel mit Aderendhulse 0,56-2,5

Eigenschaften

Typ FZMU 400x65 FZZMU 400x65
Id.-Nr. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
Widerstand [Q] 100 22 15 47 22 15
Leistung [W] 600 1200

Therm. Zeitkonst. 1y, [S] 40 40
Impulsleistung fiir < 1 s [kW] 18 36

Umnax [V] 848 848

Gewicht [kg] Ca. 2,2 Ca. 4,2
Schutzart IP20 IP20
Prufzeichen S\ us -\ P
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Abmessungen [mm)]

Typ FZMU 400x65 FZZMU 400x65
Id.-Nr. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
LxD 400 x 65 400 x 65
H 120 120
K 6,5 x 12 6,5 x 12
M 430 426
o) 485 450
R 92 185
U 64 150
X 10 10

FZMU FZZM(U)

R R
[ I rCTT T T T T T T T T 1
10,7 el o, - e o0l
_?a\‘i?g: T Eg;;:\‘:i//ea ea\\}j\/gi
[ ARSI SN
K K
) U
' __é
| x o1 | Bohrbild
__T_
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3.6.2

GVADU, GBADU

Zuordnung Bremswiderstand — Umrichter

Typ

Id.-Nr.

SDS 5007A
SDS 5008A
SDS 5015A
SDS 5040A
SDS 5075A
SDS 5110A
SDS 5150A
SDS 5220A
SDS 5370A
SDS 5450A

Eigenschaften
Typ
Id.-Nr.

Widerstand [Q]
Leistung [W]

Therm. Zeitkonst.

Tth [S]
Impulsleistung
fir <1 s [kW]

Umax [V]
Kabelausfihrung
Kabellange [mm]

Kabelquerschnitt
[AWG]

Gewicht [g]
Schutzart
Prifzeichen

GVADU
210x20

55441
X

X
X
X

GVADU
210x20

55441
100
150

60

3,3

848
Radox
500

18/19
(0,82
mm?)
300
IP54

G“ us

GBADU GBADU GBADU
265x30 405x30 335x30
55442 55499 55443
X X —
X X —
X X —
X X X
— — X
GBADU GBADU
265x30 335x30
55442 55444 55443
100 22 47
300 300 400
60
6.6 6,6 8,8
848
FEP
500
14/19
(1,9 mm?)
950 950 1200
IP54
cMus

GBADU
265x30

55444

X X X X X

GBADU
405x30

55499
100
500

11

1450

£
%3 STOBER
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Abmessungen [mm]

Typ GVADU GBADU GBADU GBADU
210x20 265x30 335x30 405x30
Id.-Nr. 55441 55442 55444 55443 55499
A 210 265 335 405
192 246 316 386
C 20 30 30 30
D 40 60 60 60
E 18,2 28,8 28,8 28,8
F 6,2 10,8 10,8 10,8
G 2 3 3 3
K 2,5 4 4 4
J 4,3 53 5,3 53
B 65° 73° 73° 73°
C
<\
E / w fa
A e =
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3.6.3 FGFKU

Zuordnung Bremswiderstand — Umrichter

Typ

Id.-Nr. 55449
SDS 5110A X
SDS 5150A X
SDS 5220A —
SDS 5370A —
SDS 5450A —

Eigenschaften

Typ

Id.-Nr.

Widerstand [Q]

Leistung [W]

Therm. Zeitkonst. 1y, [s]
Impulsleistung fiir < 1 s [kW]
Umax [V]

Gewicht [kg]

Prifzeichen

FGFKU
55450 55451
X X
X X
X X
FGFKU
55449 55450 55451
22 15 15
2500 6000
30 20
50 120
848 848
Ca.7,5 12
¢ us ¢ us

53897

X X X

53897
15
8000
20
160
848
18

GN us

£
%3 STOBER
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Abmessungen [mm]

Typ FGFKU
Id.-Nr. 55449 55451 53897
55450
A 270 370 570
B 205 395 595
C 355 455 655
- 490 _ C
x
o
©
N
r
1. 9210,5
- 380 -
[
— A T—
! & — ©
T ]
0
Bohrbild ) . D
A 47
& —¢—1

ID 442276.09 39



Technische Daten
Projektierhandbuch POSIDYN® SDS 5000

40

3.6.4

£
%3 STOBER

Unterbaubremswiderstand RB 5000

Zuordnung Bremswiderstand — Umrichter

Typ RB 5022
Id.-Nr. 45618
SDS 5008A —
SDS 5015A —
SDS 5040A —
SDS 5075A —
SDS 5110A X
SDS 5150A X

RB 5047 RB 5100
44966 44965
— X
— X
X X
X —

Beachten Sie den Anbau am Umrichter (Kapitel 4.2.1 Unterbaubremswiderstand und Umrichter einbauen)!

Eigenschaften

Typ

Id.-Nr.

Widerstand [Q]
Leistung [W]

Therm. Zeitkonst. 1y, [s]
Impulsleistung fir < 1 s [kW]
Umax [V]

Gewicht [g]
Kabelausfiihrung
Kabellange [mm]
Kabelquerschnitt [AWG]

Maximales Drehmoment fiir
M5-Gewindebolzen [Nm]

Schutzart

Prifzeichen

Abmessungen [mm]

Typ

Id.-Nr.

Hohe

Breite

Tiefe

Bohrbild entspricht Baugroflie

RB 5022 RB 5047 RB 5100
45618 44966 44965
22 47 100
100 60 60
8
1,5 1,0 1,0
800
Ca. 640 Ca. 460 Ca. 440
Radox
250
18/19 (0,82 mm?)

5
IP40
c“us
RB 5022 RB 5047 RB 5100
45618 44966 44965

300 300
94 62
18 18
BG 2 BG 1 BG 0 und 1
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3.7 Ausgangsdrossel

Verbrennungsgefahr! Brandgefahr! Sachschaden!

Drosseln kdnnen sich unter zuldssigen Betriebsbedingungen auf tiber 100 °C erhitzen.

» Treffen Sie SchutzmaBnahmen gegen unbeabsichtigtes und beabsichtigtes Berlihren der Drossel.
P Stellen Sie sicher, dass sich keine entziindlichen Materialien in der Nahe der Drossel befinden.

» Bauen Sie Drosseln nicht unter oder nahe beim Umrichter ein.

Brandgefahr!

Werden Drosseln auRerhalb der Nenndaten (Kabellange, Strom, Frequenz usw.) eingesetzt, kbénnen diese
Uberhitzen.

» Halten Sie beim Betrieb der Drosseln immer die maximalen Nenndaten ein.

ACHTUNG

Gefahr des Maschinenstillstands!
Die Motor-Temperaturfihler-Auswertung wird durch Kabelkapazitaten gestort.

» Wenn Sie bei einer Kabelléange iber 50 m keine Kabel von STOBER einsetzen, missen Sie die Adern fiir
den Motor-Temperaturfihler und die Bremse separat ausfiihren (maximale Lange: 100 m).

Information

Die folgenden Technischen Daten gelten fir eine Drehfeldfrequenz von 200 Hz. Diese
Drehfeldfrequenz erreichen Sie zum Beispiel mit einem Motor mit der Polpaarzahl 4 und der
Nenndrehzahl 3000 min™".

Beachten Sie fir héhere Drehfeldfrequenzen in jedem Fall das angegebene Derating.
Beachten Sie aulerdem die Abhangigkeit von der Taktfrequenz.
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Typ TEP3720- TEP3820- TEP4020-
0ES41 0CS41 0RS41

Id.-Nr. 53188 53189 53190

Spannungsbereich 3 x0bis 480V

Frequenzbereich 0 bis 200 Hz

In bei 4 kHz 4 A 175 A 38 A

In bei 8 kHz 3,3A 152 A 30,4 A

Max. zulassige

Motor-Kabelldnge mit 100 m

Ausgangsdrossel

Max. Umgebungs- 40 °C

temperatur 8;mp max

Bauart Offen

Wicklungsverluste 11w 29 W 61W

Eisenverluste 25W 16 W 33 W

Anschlisse Schraubklemmen

Max. 10 mm?

Leiterquerschnitt

UL Recognized Ja
Component

(CAN; USA)

Priifzeichen A -\ P

Projektierung

Wahlen Sie die Ausgangsdrosseln gemaf der Bemessungsstrome von Motor und Ausgangsdrosseln aus.
Beachten Sie insbesondere das Derating der Ausgangsdrossel fir hdhere Drehfeldfrequenzen als 200 Hz.
Sie berechnen die Drehfeldfrequenz fiir Ihren Antrieb mit folgender Formel:

= ne. 2
f=ny 50

f  Drehfeldfrequenz in Hz
n Drehzahl in min™

p Polpaarzahl

N Nennwert
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Derating TEP3720-0ES41

v [A]
45

4 ~

3,5 ~

3 =

2,5 ~— -
2 —

I

1,5

1

0,5

0 f[Hz]
0 100 200 300 400 500 600 700

1 Taktfrequenz 4 kHz
2 Taktfrequenz 8 kHz

Derating TEP3820-0CS41
I [A]
20
18
16 >

14 e ———

12 —

10 e — == =

o N M O

f[Hz]
0 100 200 300 400 500 600 700

1 Taktfrequenz 4 kHz
2 Taktfrequenz 8 kHz
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Derating TEP4020-0RS41

Iy [A]
40
35 .
30 i SSS =
25 \ i -——
20 \\\\ ~~~~~ !
10
5
0 f[Hz]
0 100 200 300 400 500 600 700
1 Taktfrequenz 4 kHz
2 Taktfrequenz 8 kHz
MaBe TEP3720- TEP3820- TEP4020-
0ES41 0CS41 0RS41
Hoéhe h [mm] Max. 153 Max. 153 Max. 180
Breite w [mm] 178 178 219
Tiefe d [mm] 73 88 119
Vertikaler Abstand — 166 166 201
Befestigungslécher
a1l [mm]
Vertikaler Abstand — 113 113 136
Befestigungslocher
a2 [mm]
Horizontaler Abstand 53 68 89
— Befestigungslocher
b1 [mm]
Horizontaler Abstand 49 64 76
— Befestigungslécher
b2 [mm]
Bohrldcher — Tiefe 5,8 5,8 7
e [mm]
Bohrldcher — Breite 11 11 13
f [mm]
Verschraubung — M M5 M5 M6
Gewicht [kg] 29 59 8,8
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4 Einbau

In diesem Kapitel sind die Informationen zum Einbau aufgefiihrt. Dazu gehéren
« der Einbau des Umrichter in den Schaltschrank und
« der Einbau von Zubehor am oder in den Umrichter.

Gefahr von Personen- und Sachschaden durch elektrischen Schlag!

P Schalten Sie vor sémtlichen Arbeiten am Umrichter alle Versorgungsspannungen ab! Beachten Sie, dass
die Entladungszeit der Zwischenkreiskondensatoren bis zu 6 Minuten betragt. Sie kénnen erst nach
dieser Zeitspanne die Spannungsfreiheit feststellen.

4.1 Umrichter in den Schaltschrank einbauen

ACHTUNG

Gefahr von Sachschaden durch fehlerhaften Einbau der Gerate!
» Befolgen Sie unbedingt die folgenden Einbau-Anweisungen, um Schaden an den Geraten zu vermeiden.

Die Umrichter missen in einen Schaltschrank mit mindestens der Schutzklasse IP54 eingebaut werden.
Der Einbauort muss frei von Staub, korrodierenden Dampfen und jeglichen Flissigkeiten sein (gemaf
Verschmutzungsgrad 2 nach EN 60204/EN 50178).

Der Einbauort muss frei sein von atmospharischer Feuchtigkeit.

Vermeiden Sie Kondensation z. B. durch Antikondensat-Heizelemente.

Verwenden Sie aus EMV-Griinden Montageplatten mit leitfahiger Oberflache (z. B. unlackiert).
Befestigen Sie die Umrichter mit M5-Schrauben an der Montageplatte.

Die Umrichter mussen vertikal eingebaut werden:

46 ID 442276.09



Einbau
Projektierhandbuch POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

* Vermeiden Sie die Installation oberhalb oder in unmittelbarer Nahe von warmeerzeugenden Geraten, z.
B. Ausgangsdrosseln oder Bremswiderstanden:

» Sorgen Sie fiir ausreichende Luftzirkulation im Schaltschrank, indem Sie die Mindestfreirdume einhalten.
o c

<
&)
\\\LE[H"LJ//
o | {0
00

Min. Freiraum A B C
[MaRe in mm] nach oben nach unten zur Seite
BG0-BG?2 100 100 5
... mit EMV-Schirmblech 100 120 5
oder Bremsmodul
BG 3 100 100
... mit EMV-Schirmblech 100 220
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4.2 Zubehor

4.2.1 Unterbaubremswiderstand und Umrichter einbauen

Gefahr von Personen- und Sachschaden durch elektrischen Schlag!

P Schalten Sie vor samtlichen Arbeiten am Umrichter alle Versorgungsspannungen ab! Beachten Sie, dass
die Entladungszeit der Zwischenkreiskondensatoren bis zu 6 Minuten betréagt. Sie kénnen erst nach
dieser Zeitspanne die Spannungsfreiheit feststellen.

Voraussetzungen:
+ Sie haben auf der Montageplatte im Schaltschrank am Einbauplatz — unter Berticksichtigung der
unterschiedlichen Gerateabmessungen — Gewindebohrungen flir M5-Gewindebolzen angebracht.

Sie bendétigen:

+ Die dem Unterbaubremswiderstand beiliegenden M5-Gewindebolzen.

« Die dem Unterbaubremswiderstand beiliegenden Schrauben und Unterlegscheiben.
+ Einen PH2 Kreuzschlitzschraubendreher.

» Einen Sechskant-Steckschliissel 8 mm.

Unterbaubremswiderstand einbauen

1. Befestigen Sie den Unterbaubremswiderstand mit den Gewindebolzen an der Montageplatte:

o

&
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2. Setzen Sie das Gerat auf die Fuhrungen auf:

—— L«

3. Dricken Sie das Gerat auf den Fihrungen nach unten:

-

| |

$

4. Befestigen Sie das Gerat mit den Schrauben und den Unterlegscheiben an den Gewindebolzen:

=it -

e=r= Ml

=

= Sie haben den Unterbaubremswiderstand eingebaut.

5. SchlieRen Sie den Bremswiderstand an.
Beachten Sie fiir den ordnungsgemafien Anschluss der Kabel die Klemmenbeschreibung X21, siehe
Kapitel 5.10.

6. Parametrieren Sie den Bremswiderstand im Umrichter.
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4.2.2 EMV-Schirmblech oder Bremsmodul anbauen

4.2.21 EMV-Schirmblech EM 5000 anbauen
Fir Umrichter der BaugréRe 0 bis 2.

Das EMV-Schirmblech EM 5000 setzen Sie ein, um den Kabelschirm des Leistungskabels aufzulegen.

Voraussetzungen:
+ Sie haben den Umrichter bereits im Schaltschrank eingebaut.

Sie bendtigen:
» Einen Kreuzschlitzschraubendreher zum Losen der Befestigungsschraube.

EMV-Schirmblech EM 5000 anbauen

1. Loésen Sie die untere Befestigungsschraube und die Unterlegscheiben des Umrichters:

2. Fihren Sie das Schirmblech leicht angewinkelt in die Offnungen des Umrichters ein:
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3. Drucken Sie die Rickseite des Schirmblechs entweder direkt an die Montageplatte oder an den
Gewindebolzen des Unterbaus an:

4. Befestigen Sie das Schirmblech mit der Befestigungsschraube sowie den Unterlegscheiben an
Umrichter und Montageplatte oder Gewindebolzen:

= Sie haben das Schirmblech angebaut.
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4.2.2.2 EMV-Schirmblech EM6A3 anbauen

Fir Umrichter der BaugréRe 3 ist das groftere EMV-Schirmblech EM6A3 zur Schirmanbindung der
Motorleitung verfiigbar.

Gefahr von Personen- und Sachschaden durch elektrischen Schlag!

P Schalten Sie vor samtlichen Arbeiten am Umrichter alle Versorgungsspannungen ab! Beachten Sie, dass
die Entladungszeit der Zwischenkreiskondensatoren bis zu 6 Minuten betragt. Sie kdnnen erst nach
dieser Zeitspanne die Spannungsfreiheit feststellen.

Sie bendtigen:
* Einen Kreuzschlitzschraubendreher.
+ Die beiden beiliegenden Schrauben und Unterlegscheiben (Kombischrauben mit Zahnscheibe, M4x8).

EMV-Schirmblech EM6A3 an einen Umrichter der BaugroBe 3 anbauen

Befestigen Sie das Bauteil mit den beiliegenden Befestigungsschrauben an der Unterseite des Umrichters
in den dafur vorgesehenen Gewindebohrungen (max. Anzugsmoment: 2,4 Nm).

i
O
O, \‘}/‘\:\i\ﬁfﬁ"?

CLUS S ¢ |
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4.2.2.3 Bremsmodul BRS 5001 anbauen

Gefahr von Personen- und Sachschaden durch elektrischen Schlag!

» Schalten Sie vor samtlichen Arbeiten am Umrichter alle Versorgungsspannungen ab! Beachten Sie, dass
die Entladungszeit der Zwischenkreiskondensatoren bis zu 6 Minuten betragt. Sie kdbnnen erst nach
dieser Zeitspanne die Spannungsfreiheit feststellen.

Das Bremsmodul BRS 5001 setzen Sie ein, um den Kabelschirm des Leistungskabels aufzulegen. Das Modul
umfasst zusatzlich die Leistungselektronik zur optionalen Bremsenansteuerung fir eine oder zwei 24-V-
Bremsen.

Es findet eine Uberwachung auf Kurzschluss und Kabelbruch der angeschlossenen Bremse sowie auf
Uberlast und Unterspannung des Moduls statt.

Der Anbau des Bremsmoduls BRS 5001 an Umrichter der BaugréfRe 3 unterscheidet sich vom Anbau an
Umrichter der BaugréRRen 0 bis 2.

4.2.2.31 Anbau an BG 0 bis BG 2

Voraussetzungen:
+ Sie haben den Umrichter bereits im Schaltschrank eingebaut.

Sie bendétigen:
» Einen Kreuzschlitzschraubendreher zum Lésen der Befestigungsschraube.

Bremsmodul BRS 5001 anbauen

1. Lésen Sie die untere Befestigungsschraube und die Unterlegscheiben des Umrichters:
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2. Fihren Sie das Modul leicht angewinkelt in die Offnungen des Umrichters ein:

3. Drucken Sie die Riickseite des Moduls entweder direkt an die Montageplatte oder an den Gewindebolzen
des Unterbaus an:

4. Befestigen Sie das Modul mit der Befestigungsschraube sowie den Unterlegscheiben an Umrichter und
Montageplatte oder Gewindebolzen. Optional kénnen Sie das Modul zusatzlich unten mit einer weiteren
Befestigungsschraube an der Montageplatte sichern:

= Sie haben das Zubehdr angebaut.
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4.2.2.3.2 Anbau an BG 3

Sie bendtigen:
+ Einen Kreuzschlitzschraubendreher zum Ldsen der Befestigungsschrauben.

Bremsmodul BRS 5001 anbauen

1. L&sen Sie die Befestigungsschrauben und die Unterlegscheiben auf der Umrichterfront:

e o

2. Setzen Sie das Bauteil auf das Gerat,und befestigen Sie es mit den Befestigungsschrauben und
Unterlegscheiben:

= Sie haben das Zubehor angebaut.
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4.2.3 Klemmenzubehor einbauen

Gefahr von Personen- und Sachschaden durch elektrischen Schlag!

P Schalten Sie vor samtlichen Arbeiten am Umrichter alle Versorgungsspannungen ab! Beachten Sie, dass
die Entladungszeit der Zwischenkreiskondensatoren bis zu 6 Minuten betréagt. Sie kénnen erst nach
dieser Zeitspanne die Spannungsfreiheit feststellen.

ACHTUNG

Sachschaden durch zum Beispiel elektrostatische Entladung!

P Treffen Sie bei der Handhabung offener Leiterplatten geeignete Schutzmafnahmen, z. B. ESD-gerechte
Kleidung, schmutz- und fettfreie Umgebung.

» Berlihren Sie nicht die Kontaktflachen.

Um binare und analoge Signale am Umrichter anschliefien zu kénnen, bendtigen Sie eines der folgenden
Zubehdrteile:

+ SEA 5001, Id.-Nr. 49576

REA 5001, Id.-Nr. 49854
+  XEA 5001, Id.-Nr. 49015

Der Einbau ist fiir die Zubehorteile gleich.

Wenn Sie bei einem Umrichtertausch ein Klemmenmodul weiterverwenden méchten, beachten Sie folgende
Kompatibilitatshinweise fir Umrichter ab Hardware-Stand 200:

SEA 5000 / 5001 REA 5000 REA 5001 XEA 5000 XEA 5001
Ja Ab HW-Stand 19 des Ja Nein Ab HW-Stand 11 des
Zubehors Zubehors

Sie bendétigen:
* Einen Kreuzschlitzschraubendreher.
* Die am Zubehor vormontierten Schrauben.
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SEA 5001, REA 5001 oder XEA 5001 in einen SDS 5000 einbauen

1. Entriegeln Sie den Schnappverschluss der Umrichterabdeckung:

Boam
QSog
om

O

2. Heben Sie das obere Ende der Abdeckung vom Umrichter ab:

3. Nehmen Sie die Abdeckung nach oben vom Umrichter ab:
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4. Setzen Sie das Zubehorteil schrag mit den Goldkontakten voran ein. Die Goldkontakte missen vor dem
schwarzen Klemmblock liegen.

= Sie haben das Zubehor eingebaut.
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4.2.4 CANopen-, PROFIBUS-, EtherCAT- oder PROFINET-Zubehor
einbauen

Gefahr von Personen- und Sachschaden durch elektrischen Schlag!

P Schalten Sie vor samtlichen Arbeiten am Umrichter alle Versorgungsspannungen ab! Beachten Sie, dass
die Entladungszeit der Zwischenkreiskondensatoren bis zu 6 Minuten betragt. Sie kdnnen erst nach
dieser Zeitspanne die Spannungsfreiheit feststellen.

ACHTUNG

Sachschaden durch zum Beispiel elektrostatische Entladung!

P Treffen Sie bei der Handhabung offener Leiterplatten geeignete Schutzmafinahmen, z. B. ESD-gerechte
Kleidung, schmutz- und fettfreie Umgebung.

» Berlihren Sie nicht die Kontaktflachen.

Fir den Anschluss von CANopen oder PROFIBUS bendtigen Sie folgendes Zubehor. Das Zubehdr wird
oberhalb des Umrichterdisplays eingebaut:

+ CANopen: CAN 5000

+  PROFIBUS: DP 5000

Fir den Einbau von CAN 5000 oder DP 5000 bendtigen Sie:
+ Einen Torxschraubendreher TX10.

+ Eine Zange.

« Sechskant-Steckschlissel 4,5 mm.

CAN 5000 oder DP 5000 in einen Umrichter einbauen

1. L&sen Sie die Befestigungsschrauben und nehmen Sie das Abdeckblech ab:
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2. Entfernen Sie mit einer Zange das ausgestanzte Blechteil:

5. Befestigen Sie mit den in Schritt 3 gelésten Schrauben die Platine am Blech:

H
o
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6. Fulhren Sie die Optionsplatine in den Umrichter, so dass die Goldkontakte in den schwarzen Klemmblock
geschoben werden:

N

= Sie haben das Zubehor eingebaut.

ID 442276.09 61



Einbau
Projektierhandbuch POSIDYN® SDS 5000

£
%3 STOBER

Fir den Anschluss von EtherCAT oder PROFINET bendtigen Sie folgendes Zubehor. Das Zubehor wird
oberhalb des Umrichterdisplays eingebaut:

» EtherCAT: ECS 5000

+  PROFINET: PN 5000

Fir den Einbau bendétigen Sie:

» Einen Torxschraubendreher TX10.

Einen Kreuzschlitzschraubendreher.

Far den Einbau der ECS 5000 folgendes Abdeckblech, das dem Zubehdr beigelegt ist:

O O

IN ouT

I:I X200 O X201 I:I

Fir den Einbau der PN 5000 folgendes Abdeckblech, das dem Zubehor beigelegt ist:

X200 X201

« Die Schraube mit Sperrkantscheibe, die dem Zubehor beigelegt ist.

ECS 5000 oder PN 5000 in einen Umrichter einbauen

1. L&sen Sie die Befestigungsschrauben und nehmen Sie das Abdeckblech ab:
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2. Fulhren Sie die RJ45-Stecker der Platine von unten durch das Blech, das dem Zubehdr beigelegt ist:

3. Befestigen Sie mit der beigelegten Schraube mit Sperrkantscheibe das Blech an der Platine:

4. Fuhren Sie die Optionsplatine in den Umrichter, so dass die Goldkontakte in den schwarzen Klemmblock
geschoben werden:

5. Befestigen Sie mit den Befestigungsschrauben das Blech am Umrichter:

= Sie haben das Zubehdr eingebaut.
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5 Anschluss

5.1 Klemmenubersicht

Geratefront und Gerateoberseite
(im Beispiel mit Feldbuszubehdr CAN 5000 und E/A-Klemmenmodul SEA 5001)

Gehauseerdung

X10 Versorgung 230V/400 V
X12 ASP 5001
X11 Versorgung 24 V

Feldbusmodule (Zubehdr):

« CANopen CAN 5000
(X200)

- PROFIBUS DP 5000
(X200)

+ EtherCAT ECS 5000
(X200, X201)

- PROFINET PN 5000
(X200, X201)

X3A, X3B PC, Integrated Bus
X1 Freigabe, Relais 1

E/A-Klemmenmodule (Zubehor):

» Standard SEA 5001
(X100, X101)

* Erweitert XEA 5001
(X100, X101, X102, X103)

» Resolver REA 5001
(X100, X101)
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Gerateunterseite
(im Beispiel mit Bremsmodul BRS 5001)

X4 Encoder

X5 Bremse

X2 Motor-Temperaturflihler

X22 Zwischenkreis BRS 5001: X302
X20 Motor

. BR 1: X301
X21 Bremswiderstand S 5001: X30

. —— BRS 5001: X300

BaugroBe 3 — Geratefront und Gerateoberseite
(im Beispiel mit Feldbusmodul CAN 5000 und E/A-Klemmenmodul SEA 5001)

— X12 ASP 5001

X10 Versorgung 400 V — X11 Versorgung 24 V

POSIDYN®

SDS 5000

oyl SEA 5001

®

X20 Motor,
Zwischenkreis,
Bremswiderstand

ID 442276.09 65



Anschluss
Projektierhandbuch POSIDYN® SDS 5000

66

51.1 Feldbusmodule
Gerateoberseite mit Feldbusmodul CANopen CAN 5000

® — ]

=

®
X200

: |

1

1 Interner Abschlusswiderstand 120 Q zuschaltbar

Gerateoberseite mit Feldbusmodul PROFIBUS DP 5000

o — |

£
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Gerateoberseite mit Feldbusmodul EtherCAT ECS 5000

® IN OUT@

X200 X201

M@U
i

Gerateoberseite mit Feldbusmodul PROFINET PN 5000

— R |
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51.2 E/A-Klemmenmodule

Standard SEA 5001

X100
X101

Erweitert XEA 5001

X102
X100

X103 A
X120 X103 B

X120 X103 C

Resolver REA 5001

X100
X101

X141

£
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5.2 EMV-gerechter Anschluss

Information

In diesem Kapitel finden Sie generelle Informationen zur EMV-gerechten Installation. Hierbei
handelt es sich um Empfehlungen. Abhangig von der Anwendung, den Umgebungsbedingungen
sowie den gesetzlichen Auflagen kénnen tber diese Empfehlungen hinausgehende MaRnahmen
erforderlich sein.

» Verlegen Sie Netzleitung, Motorkabel und Signalleitungen getrennt voneinander, z. B. in getrennten
Kabelkanalen.

* Verwenden Sie auschlieRlich geschirmte Kabel als Motorkabel. Beachten Sie dazu Kapitel 5.16 Kabel.

*  Wird die Bremsleitung im Motorkabel mitgefiihrt, muss die Bremsleitung separat abgeschirmt werden.

» Legen Sie den Schirm des Motorkabels grofflachig und in unmittelbarer Nahe zum Umrichter auf.
Verwenden Sie dazu das EMV-Schirmblech EM 5000 oder das Bremsmodul BRS 5001 fir die Baugrofien
0 bis 2, das EMV-Schirmblech EM6A3 flr die Baugréfie 3.

» Fihren Sie das Kabel zum Anschluss eines Bremswiderstands geschirmt aus, falls es eine Lange von 30
cm Uberschreitet. Legen Sie in diesem Fall den Schirm grof3flachig in unmittelbarer Nahe zum Umrichter
auf.

» Legen Sie bei Motoren mit Klemmkasten den Schirm gro3flachig am Klemmkasten auf. Verwenden Sie
z. B. EMV-Kabelverschraubungen.

* Verbinden Sie den Schirm von Steuerleitungen einseitig mit der Bezugsmasse der Quelle, z. B. der SPS
oder CNC.
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5.3 X10: Versorgung 230 V/400 V

Klemmenbeschreibung — Einphasiger Netzanschluss BG 0

Pin Bezeichnung Funktion Daten
3 — Kunststoffblindstecker ~—
Ol = % L1 Eingangsspannung 230V +20 %/-40 % 50/60 Hz
Ol = = N Neutralleiter —
Ol # P PE Schutzleiter —

Klemmenbeschreibung — dreiphasiger Netzanschluss BG 0, BG 1 und BG 2

Pin Bezeichnung Funktion Daten
BGO BG1 BG2 U1 3 X 400 V +32 %/-50 % 50 Hz
B @u- OBz L2 Eingangsspannung oder
sf  |@ss (@5 |3 3 x 480 V +10 %/-58 % 60 Hz
f 088 (DBs .
R @a= PE Schutzleiter —

Klemmenbeschreibung — dreiphasiger Netzanschluss BG 3

Pin Bezeichnung Funktion Daten
11 L1 3 x400 V +32 %/-50 % 50 Hz
E 5 ] L2 Eingangsspannung oder
E ] L3 3 x480V +10 %/-58 % 60 Hz
) ] PE Schutzleiter —
Mindest-Anzugsmoment M,,,;, Schraubklemmen
BaugroBe BG 1 BG 2 BG 3
Einheit [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in]
Mmin 0,5 4,4 1,2 11 25 22

Maximaler Leiterquerschnitt Leistungsklemmen

BaugroBe BG 0 BG 1 BG 2 BG 3

Maximaler Querschnitt fur

Leiter mit Aderendhiilse [mm?] 2,5 4 6 3
Weitere Kabelanforderungen

Technische Daten BG O BG 1 BG2 BG 3

Abisolierlange 10 mm 15 mm 18 mm 18 mm
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5.3.1 Netzsicherung

Mit Hilfe der Netzsicherung wird im Gerat der Leitungs- und Leistungsschutz gewahrleistet. Hierzu kdnnen
verschiedene Schutzgerate genutzt werden:
+ Ganzbereichs-Schmelzsicherung (Betriebsklasse ,gG* nach IEC Betriebsklassenspezifizierung bzw.
»irag“ nach VDE)
+ Leitungsschutzschalter
Verwenden Sie Leitungsschutzschalter mit Auslésecharakteristik C nach EN 60898.
+ Leistungsschalter

Setzen Sie fir einen UL-konformen Einsatz Sicherungen der Klasse RK1 (z. B. Bussmann
KTS-R-xxA/600 V), CF, J, T oder G ein. Alternativ konnen Sie fir Gerate der BaugréRen BG 0 und BG 1
Sicherungen der Klasse CC verwenden.

Typ Eingangsstrom Sicherungskennwert
lin,PU Empfohlen Bei UL-konformem Bei
Einsatz Zwischenkreiskopplung
in Gruppe 1

SDS 5007A 1x59A 1x10 A 1x10 A 1x10A
SDS5008A 3x2A 3x6A 3x6A 3x10A
SDS 5015A  3x3,7A 3x10A 3x10A 3x10A
SDS 5040A 3x9,3A 3x16 A 3x15A 3x20A
SDS 5075A 3x 15,8 A 3x20A 3x20A 3x20A
SDS 5110A 3x245A 3x35A 3x35A 3x50A
SDS 5150A 3x32,6 A 3x50A 3x50A 3x50A
SDS 5220A%) 3 x 37 A 3x50A 3x50A 3x80A
SDS 5370A%) 3 x 62 A 3x80A 3x80A 3x80A
SDS 5450A%) 3 x76 A 3x80A 3x80A 3x80A

a) Betrieb mit Netz-Kommutierungsdrosseln und Netzsicherungen fur Betriebsklasse gG (Ganzbereichssicherungen fir Kabel- und
Leitungsschutz nach IEC 60269-2-1/DIN VDE 0636, Teil 201 NH-Sicherungen)

Die Umrichter sind nur fir den Gebrauch an Versorgungsstromnetzen geeignet, die bei 480 Volt hchstens
einen maximal symmetrischen Nennkurzschlussstrom gemaf folgender Tabelle liefern kbnnen:

BaugroRBe Max. symmetrischer Nennkurzschlussstrom
BG 0 und BG 1 5000 A
BG 2 5000 A
BG 3 10000 A

ID 442276.09 7



Anschluss

Projektierhandbuch POSIDYN® SDS 5000
%5 STOBER

72

5.3.2 Fehlerstrom-Schutzeinrichtung

Zur Erkennung von Fehlerstrdmen kdnnen die Gerate von STOBER (iber eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung
(Residual Current protective Device, RCD) abgesichert werden. Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen vermeiden
Stromunfalle, insbesondere dem Erdschluss Uber den Koérper. Sie unterscheiden sich generell in ihrer
Ausléseschwelle und Eignung zur Erfassung unterschiedlicher Fehlerstromformen.

Funktionsbedingt kommt es beim Betrieb von Umrichtern zu Ableitstrdomen. Ableitstréme werden von
Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen als Fehlerstréme interpretiert und kdnnen so zu Fehlausldsungen fiihren.
In Abhangigkeit von den jeweiligen Netzanschliissen kdnnen Fehlerstrome mit und ohne Gleichstromanteil
auftreten.Berucksichtigen Sie aus diesem Grund bei der Auswahl eines geeigneten RCDs sowohl die Hohe
als auch die Form des moglichen Ableit- oder Fehlerstroms.

Elektrischer Schlag!

Die Kombination aus 1-phasigen Umrichtern und Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen des Typs A oder AC kann
zu Fehlauslésungen der RCDs flihren.

Bei 3-phasigen Umrichtern kdnnen Ableitstréme mit Gleichstromanteil auftreten.
» Sichern Sie 1-phasige Umrichter immer durch allstromsensitive Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen des
Typs B oder durch mischfrequenzsensitive des Typs F ab.

P Sichern Sie 3-phasige Umrichter immer durch allstromsensitive Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen des
Typs B ab.

Fehlauslésungen — Ursachen

Durch Streukapazitaten und Unsymmetrien bedingt, kdnnen Ableitstréme groRer 30 mA wahrend des

Betriebs auftreten. Unerwiinschte Fehlauslésungen entstehen unter folgenden Bedingungen:

* Beim Zuschalten der Umrichter an die Netzspannung.
Diese Fehlausldosungen kdnnen durch den Einsatz von kurzzeitverzdgerten (superresistent), selektiven
(abschaltverzdgert) Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen oder durch solche mit erhéhtem Auslésestrom
(z. B. 300 oder 500 mA) behoben werden.

* Durch betriebsmafig auftretende héherfrequente Ableitstrome bei langen Motorkabeln.
Diese Fehlauslésungen kdnnen beispielsweise durch niederkapazitive Kabel oder eine
Ausgangsdrosseln behoben werden.

*  Durch starke Unsymmetrien im Versorgungsnetz.
Diese Fehlausldésungen kénnen z. B. durch einen Trenntransformator behoben werden.

Information
Prifen Sie, ob der Einsatz von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen mit erhéhtem Auslésestrom oder
kurzzeitverzdgerten bzw. abschaltverzégerten Ausldsecharakteristiken in lhrer Anwendung

zuldssig ist.
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Installation

Elektrischer Schlag!

Ableit- und Fehlerstrome mit Gleichstromanteil kdnnen die Funktionsfahigkeit von Fehlerstrom-
Schutzeinrichtungen der Typen A und AC einschranken.

» Beachten Sie unbedingt die Installationshinweise der verwendeten Schutzeinrichtungen.

5.3.3 Gehauseerdung

5.3.3.1 BG 0 bis BG 2

Beachten Sie fiir eine korrekte Gehauseerdung die folgenden Informationen zum Anschluss des
Schutzleiters:
+ Beachten Sie die Montagereihenfolge auf dem

M6-Erdungsbolzen (1):

» 2 Kontaktscheibe 1 S

. 3 Kabelschuh T 5

* 4 Unterlegscheibe 4
* 5 Mutter 3 ‘ /’/
Kontaktscheibe, Unterlegscheibe und Mutter werden | Zl 2
mit dem Umrichter geliefert. E:]:F 4/
*  Anzugsmoment: 4 Nm ==
* Im normalen Betrieb kdnnen Ableitstrome > 10 mA
auftreten.
Zur Erfillung der DIN EN 61800-5-1 und EN 60204-1 schlieen Sie den Erdungsbolzen mit einem
Kupferleiter gemal folgender Tabelle an:

Querschnitt A Mindest-Querschnitt Ap
Netzzuleitung Schutzleiter am Erdungsbolzen
A<2,5mm? 2,5 mm?

2,5 <A< 16 mm?2 A

16 — 35 mm? > 16 mm?

> 35 mm? A2

5.3.3.2 BG 3

Fiihren Sie die Gehauseerdung an der Schnittstelle X10 mindestens in 10 mm? Kupfer oder 16 mm?
Aluminium aus.
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5.3.4 Formierung

ACHTUNG

Sachschaden!

Die Zwischenkreiskondensatoren von Geraten der BaugréRe BG 0, BG 1 und BG 2 kénnen durch lange
Lagerzeiten ihre Spannungsfestigkeit verlieren. Durch eine verminderte Spannungsfestigkeit der
Zwischenkreiskondensatoren kann beim Einschalten ein erheblicher Sachschaden entstehen.

» Formieren Sie gelagerte Gerate jahrlich oder vor der Inbetriebnahme.

Fuhren Sie eine Formierung bei gelagerten Geraten durch.

Information
STOBER empfiehlt, gelagerte Gerate einmal im Jahr fiir eine Stunde gemaR der nachfolgend
gezeigten Verschaltung an die Versorgungsspannung anzuschlieRen. Bitte beachten Sie, dass die

Umrichter ausschlieBlich fiir den Betrieb an TN-Netzen vorgesehen sind.

Nachfolgende Grafiken zeigen den prinzipiellen Netzanschluss fiir 3-phasige und firr 1-phasige Gerate.

AdAd AL

1 S F1¥\

Al TTul2]cslre Al T N]PE
X10 X10

Legende

L1-L3 = Leitungen 1 bis 3
N = Neutralleiter

PE = Schutzleiter

F1 = Sicherung

A1 = Umrichter
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Ist eine jahrliche Formierung nicht mdglich, formieren Sie gelagerte Gerate vor der Inbetriebnahme geman
der im Folgenden gezeigten Verschaltung und Spannungshéhen.

_A A AUJA FA AJ
1 PSR F1 9’\
T1 ]|r_r T1 ]|E

A1 |_1||_2||_3|pE A1 L1| N |PE
X10 X10

Legende

L1-L3 = Leitungen 1 bis 3
N = Neutralleiter

PE = Schutzleiter

F1 = Sicherung

T1 = Stelltransformator
A1 = Umrichter
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Netzspannung [%]

A
100 — LCCEERRLEEEEETY
:
75 I I ;
50—l ..............
|
|
25 s nunns aan
|
: :
0 T LI — LI — —r——> Zeit [h]
005 1 2 4 6 8

— = Lagerungszeit 1 - 2 Jahre:  Vor dem Einschalten eine Stunde
an Spannung legen.

Lagerungszeit 2 - 3 Jahre:  Vor dem Einschalten entspr. der
Kurve formieren.

-------- Lagerungszeit 23 Jahre: Vor dem Einschalten entspr. der
Kurve formieren.

Lagerungszeit unter 1 Jahr: Keine Malknahmen erforderlich.
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54 X11: Versorgung 24 V

Der Anschluss von 24 V an X11 ist fir die Versorgung des Steuerteils erforderlich.

ACHTUNG

Gefahr des Geriteschadens durch Uberlastung!
» Wird die 24-V-Versorgung durchgeschleift, diirffen max. vier Gerate an einer Linie versorgt werden.

Information

Beachten Sie, dass bei Geraten der BG 3 das Steuerteil zusétzlich Uber den Zwischenkreis
versorgt wird. Wird bei diesen Umrichtern nur die 24-V-Versorgung abgeschaltet, wird die
Steuerelektronik zunachst noch tber den Zwischenkreis versorgt und arbeitet weiter. Dies kann zu
Problemen fuhren, falls die Steuerelektronik die Signale von Geraten auswertet, die extern

versorgt werden und deren Versorgung mit der 24-V-Versorgung des Umrichters abgeschaltet wird
(z. B. Endschalter oder Encoder).

Klemmenbeschreibung BG 0, BG 1 und BG 2

Pin Bezeichnung Funktion Daten
+  +24V Hilfsspannung (PELV) zur Versorgung  U4cy=20,4 —28,8V
:E sk + 124V der Steuerelektronik. ltmaxcu = 1,5 A
il - GND

Bezugspotenzial fir +24 V —
— GND

Klemmenbeschreibung BG 3

Pin Bezeichnung Funktion Daten
+ 424V Hilfsspannung (PELV) zur Versorgung der  U4¢y = 20,4 — 28,8 V
I H Steuerelektronik. l4maxcu = 1.5 A
0 B - GND Bezugspotenzial fiir +24 V —
).g% " E + 424V Hilfsspannung (PELV) zur Versorgung der  Uy¢y = 20,4 — 28,8 V
- Steuerelektronik. l4maxcu = 1.5 A
— GND Bezugspotenzial fir +24 V —
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Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart Maximaler Leiterquerschnitt [mm2]
Starr 1,5
Flexibel 1,5
Flexibel mit Aderendhulse ohne 1,5

Kunststoffhiilse
Flexibel mit Aderendhulse mit 0,5
Kunststoffhiilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit —
Doppeladerendhiilse

Anschlussbeispiel

Wird die 24-V-Versorgung durchgeschleift, diirfen max. vier Gerate an einer Linie versorgt werden. Fir einen
UL-konformen Einsatz ist die Verwendung einer Sicherung 4 A in der 24 V-Zuleitung Vorschrift. Die Sicherung
muss nach UL 248 zugelassen sein.

BG 0, BG 1 und BG 2
Umrichter

AC an x1
= +
-
24V L~ I
BG 3

Umrichter
X11

AC

24V
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Beispiel fiir den Anschluss von zwei Geraten

Umrichter
AC AA X11

— T

| I—
+

T

24V

Umrichter
X11
+
+
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5.5 X1: Freigabe und Relais 1

Mit dem Freigabe-Signal geben Sie das Leistungsteil des Umrichters frei. Die Funktion von Relais 1 ist ab
V 5.5-C einstellbar in Parameter F10.

Allgemeine Spezifikation

Maximale Kabellange 30m

Klemmenbeschreibung

Pin Bezeichnung Funktion Daten
1 Kontakt 1 Umnax =30V
lnax = 1,0 A
Relais 1 Lebenserwartung (Anzahl Schaltungen):

_ 2 Kontakt 2 *  Mechanisch min. 5 000 000 Schalt.;
:E N * bei24 V/1A (ohm. Last): 300 000 Schalt.
:E:i Empfohlene Absicherung: max. 1 A (tréage)

3 GND High-Pegel 212 V
Freigabe des Low-Pegel <8V
4  +Eingang Leistungsteils [4max = 16 MA
Uimax =30V

Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart Maximaler Leiterquerschnitt [mm?]
Starr 1,5

Flexibel 1,5

Flexibel mit Aderendhulse ohne 1,5

Kunststoffhulse

Flexibel mit Aderendhulse mit 0,5

Kunststoffhlilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit —
Doppeladerendhlilse
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Anschlussbeispiel
Fir einen UL-konformen Einsatz ist die Verwendung einer Sicherung 1 A vor Relais 1 Vorschrift. Die

Sicherung muss nach UL 248 zugelassen sein.

AC
+
24V HF
SPS Umrichter
X1
= > Relais 1
GND 3 .
X 7} Freigabe
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5.6 X20: Motor

Klemmenbeschreibung BG 0, BG 1 und BG 2

Pin Bezeichnung Funktion
BGO BG 1 BG2 U Motoranschluss Phase U
o [@a- . el V Motoranschluss Phase V
<§ @a-< W Motoranschluss Phase W
= @a= .
= ooz PE Schutzleiter

Klemmenbeschreibung BG 3 (mit Anschluss Bremswiderstand und Zwischenkreis)
Beachten Sie, dass bei der Baugrofie BG 3 an der Klemme X20 aulRer dem Motor auch der Bremswiderstand
und der Zwischenkreis angeschlossen wird.

Pin Bezeichnung Funktion

- ] RB- Anschluss Bremswiderstand (s. Kapitel X21:
; RB+ Bremswiderstand)

% : % w Motoranschluss Phase W

E 40 Vv Motoranschluss Phase V

E i ] u Motoranschluss Phase U

E 2| ] ZK- Bezugspotenzial flr Zwischenkreis

E ; ] ZK+ + Potenzial des Zwischenkreises
) ) PE Schutzleiter

3d

Mindest-Anzugsmoment M,,,;, Schraubklemmen

BaugroBe BG 1 BG 2 BG 3
Einheit [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in]
Mmin 0,5 4,4 1,2 11 2,5 22

Maximaler Leiterquerschnitt Leistungsklemmen

BaugroRe BG 0 BG 1 BG 2 BG 3

Maximaler Querschnitt fr

2,5 4 6 35
Leiter mit Aderendhiilse [mm?]
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Weitere Kabelanforderungen

Technische Daten BG 0 BG 1 BG2 BG 3

Abisolierlange 10 mm 15 mm 18 mm 18 mm

Maximale Motorkabelldnge

BaugroBe BG 0 bis BG 2 BG 3
Ohne Ausgangsdrossel 50 m 100 m
Mit Ausgangsdrossel 100 m —

Anschluss ohne Ausgangsdrossel

Beachten Sie beim Anschluss des Motors ohne Ausgangsdrossel folgende Punkte:

» Erden Sie den Schirm des Motorkabels auf der daflir am Umrichter vorgesehenen Schirmauflage.

+ Halten Sie die frei liegenden Stromleiter so kurz wie mdglich. Alle EMV-empfindlichen Gerate und
Schaltungen missen mindestens 0,3 m entfernt sein.

Anschluss mit Ausgangsdrossel

Beachten Sie beim Anschluss des Motors mit Ausgangsdrossel folgende Punkte:

+ Erden Sie den Schirm des Motorkabels grof3flachig in unmittelbarer Nahe zur Ausgangsdrossel, z. B. mit
elektrisch leitenden Metallkabelklemmen auf einer geerdeten Verbindungsschiene.

+ Halten Sie die frei liegenden Stromleiter so kurz wie moglich. Alle EMV-empfindlichen Gerate und
Schaltungen missen mindestens 0,3 m entfernt sein.

Nachfolgende Grafik zeigt ein Beispiel fur den geschirmten Anschluss eines Motors mit Ausgangsdrossel
(Grafik: icotek GmbH).
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z) %)%, %%, %%,
P7E P8E 1U1 1U2 V1 1v2 1W1 1W2

Pin 7 und 8

sind an der

Drossel

gebruckt

Anschlussbeispiel
PES: HF-Schirmanschluss durch gro3flachige Anbindung an PE

Umrichter
X20|U|V|W|PE| |

«-_[_-]C:

: :

1 I

L el i e~
M
3~ —
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5.7 X12: ASP 5001 — Sicher abgeschaltetes Moment

Information

Wenn Sie die Sicherheitsfunktion verwenden méchten, bendtigen Sie die Option ASP 5001. Lesen
Sie unbedingt die Betriebsanleitung ASP 5001, siehe Kapitel 1.2 Weiterfihrende
Dokumentationen, und binden Sie die Sicherheitstechnik gemaf der dortigen Beschreibung in
Ihren Sicherheitskreis ein. Beachten Sie, dass bei den Geraten der Baugrofie BG 3 die Option
ASP 5001 im Standard eingebaut ist.

Beschalten Sie die Option ASP 5001 gemaR der folgenden Beschreibung, wenn Sie keine
Sicherheitstechnik verwenden mdchten.

Information
Bitte beachten Sie, dass die folgende Beschreibung fir die ASP 5001 gilt. Fir die Beschreibung
der ASP 5000 wenden Sie sich an applications@stoeber.de.

Klemmenbeschreibung X12

Pin Bez. Funktion Daten Beschaltung
(Falls Sicherheitstechnik
nicht verwendet wird!)

Ruckmeldekontak Beachten Sie die
2 t; muss in den Angaben in der
Sicherheitskreis  Betriebsanleitung
der Steuerung ASP 5001, siehe
eingebunden Kapitel 1.2 Umrichter
werden! Weiterfihrende X12
Dokumentationen. 7

NC-Kontakt
(Offner)

o}

4 3 Relaisspule+ Us=20,4-28,8Vpc 2
4 4 Relaisspule- (PELV) P i

l11yp = 50 mA 24V l
limax = 70 MA

Beachten Sie die
Ansteuerunga) Angaben in der
Betriebsanleitung
ASP 5001, siehe
Kapitel 1.2
Weiterfiihrende
Dokumentationen.

a) Fir einen UL-konformen Einsatz ist die Verwendung einer Sicherung 4 AT in der 24-V-Zuleitung Vorschrift. Die Sicherung muss nach
UL 248 zugelassen sein.

-
]~
[l «
11ES
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Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart Maximaler Leiterquerschnitt [mm2]
Starr 1,5
Flexibel 1,5
Flexibel mit Aderendhulse ohne 1,5

Kunststoffhiilse

Flexibel mit Aderendhulse mit 0,5
Kunststoffhiilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit —
Doppeladerendhiilse

5.8 X2, X141: Motor-Temperaturfiihler

An der Klemme X2 schlief3en Sie die Motor-Temperaturfiihler an.

Anschluss Motor-Temperaturfiihler
Motorwicklungen werden thermisch durch Motor-Temperaturfiihler wie PTC-Thermistoren, KTY- oder Pt-
Temperaturflihler Gberwacht.

Bei PTC-Thermistoren handelt es sich um Thermistoren, deren Widerstand sich mit der Temperatur deutlich
verandert. Erreicht ein PTC seine definierte Nenn-Ansprechtemperatur, steigt der Widerstand sprunghaft um
ein Vielfaches auf mehrere kOhm an. Da PTC-Drillinge eingesetzt werden, (iberwacht ein Thermistor je eine
Phase der Motorwicklung. Bei 3 Thermistoren werden also alle 3 Phasen tibwerwacht, wodurch ein effektiver
Motorschutz erreicht wird.

KTY- oder Pt-Temperaturfihler hingegen sind Temperaturfiihler mit Widerstandskennlinien, die der
Temperatur linear folgen. Sie ermoéglichen somit analoge Messungen der Motortemperaturen. Die
Messungen sind allerdings auf jeweils eine Phase der Motorwicklung beschrankt, weshalb der Motorschutz
gegeniiber PTC-Drillingen deutlich eingeschrankt ist.

Information

m Beachten Sie, dass die Auswertung eines Pt1000 erst ab Firmware V 5.6-S madglich ist. Bedenken
Sie vor dem Einsatz eines Pt- oder KTY-Sensors, dass damit der Motorschutz nicht im gleichen
MaRe gewahrleistet ist wie bei der Uberwachung mit einem PTC-Drilling.

Motor-Temperaturfiihler-Leitungen im Resolver- oder EnDat-Kabel (SDS 4000)

Falls Sie einen SDS 4000 durch einen MDS oder SDS 5000 ersetzen, werden die Leitungen des Motor-
Temperaturfihlers im bisher verwendeten Resolver- oder EnDat-Kabel mitgefiihrt. Um das Kabel weiterhin
verwenden zu kénnen, bendtigen Sie das Zubehdrteil REA 5001 (siehe Kapitel 7 Zubehdr).
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Das EnDat-Kabel konnen Sie direkt an die REA 5001 anschlieRen. Das neunpolige Resolverkabel kdbnnen
Sie Uber den im Lieferumfang der REA 5001 enthaltenen Resolver-Adapter anschlielen (siehe Kapitel 7

Zubehor).

Das Signal des Motor-Temperaturfihlers wird auf der REA 5001 an der Schnittstelle X141 ausgegeben.
Verbinden Sie in diesem Fall X141 mit X2.

Information
Beachten Sie, dass die Auswertung der Temperaturfiihler immer aktiv ist. Ist ein Betrieb ohne
Temperaturfihler zulassig, missen die Anschliisse an X2 gebriickt werden, ansonsten wird beim

Einschalten des Gerats eine Stérung ausgeldst.

Klemmenbeschreibung X2

Pin Funktion
1 ATP1K1+
C JIRS 2 1TP2/1K2-

Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart
Starr
Flexibel

Flexibel mit Aderendhtilse ohne
Kunststoffhlilse

Flexibel mit Aderendhtlse mit
Kunststoffhiilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit
Doppeladerendhlilse

Klemmenbeschreibung X141

Pin Funktion
S 1 ATP11K1+
@[ 2 1TP2/1K2-

ID 442276.09

Daten

Max. 2 PTC-Drillinge (in
Reihenschaltung) oder
1 KTY84-130 oder

1 Pt1000

Maximaler Leiterquerschnitt [mm2]
2,5
2,5
2,5

2,5

1,5

Beschreibung
Signal thermischer Motorschutz, kommt von X140 Pin 7
Signal thermischer Motorschutz, kommt von X140 Pin 14
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Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart

Starr

Flexibel

Flexibel mit Aderendhtlse ohne
Kunststoffhulse

Flexibel mit Aderendhiilse mit
Kunststoffhilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit
Doppeladerendhiilse

Anschlussbeispiel X2
SDS 5000
X2

Anschlussbeispiel X141 und X2
SDS 5000

x
N

2 [of-]

EA 5000/REA 5001

S
—

von X140 Pin 7
von X140 Pin 14

]
[]=]%

Maximaler Leiterquerschnitt [mm2]
1,5
1,5
1,5

0,75

£
%3 STOBER
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5.9 X5, X300 — X302: Motor-Haltebremse

Der Umrichter SDS 5000 kann ein oder zwei Motor-Haltebremsen ansteuern. Ublicherweise ist Bremse 1 die
motorinterne Bremse und Bremse 2 die im Motoradapter ServoStop. Den Motoradapter ServoStop bietet
STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG optional fiir Servogetriebemotoren an.

Voraussetzung fir den Anschluss von Motor-Haltebremsen am SDS 5000:
+ das Zubehdrteil BRS 5001 (ab Firmware V 5.6-N)
+ das dem BRS 5001 beiliegende Verbindungskabel (X5, X302)

Information
Beachten Sie, dass Motor-Haltebremsen von anderen Herstellern nur nach Riicksprache mit
STOBER an das Optionsmodul BRS 5001 angeschlossen werden diirfen.

Gefahr von Personen- und Sachschaden durch elektrischen Schlag!

» Achten Sie auf eine ausreichende Zugentlastung des Leistungskabels! Beachten Sie, dass das
Optionsmodul nicht die Funktion einer Zugentlastung erfiillt.

Information
Beachten Sie, dass Sie die Verbindung zwischen X5 und X302 ausschlieRlich tiber das dem BRS
5001 beigefligte Verbindungskabel herstellen dirfen.

Information

Beachten Sie die Zustands-LEDs auf dem Bremsmodul. Diese zeigen den Zustand der
Bremsenansteuerung an:

- LED ein: Bremsenausgang bestromt (aktiv)

- LED aus: Bremsenausgang nicht bestromt (inaktiv)

Klemmenbeschreibung X5 (Umrichter) und X302 (BRS 5001)

Pin Bezeichnung Funktion
1 1BD1 Ansteuerung Bremse 1
2 1BD2 Bezugspotenzial zu Pin 1, 2, 5und 6
£52 3  Status1 Ruckmeldung Bremse 1
! 4  Status2 Ruckmeldung Bremse 2
5 2BD2 Bezugspotenzial zu Pin 1, 2, 5und 6
6 2BD1 Ansteuerung Bremse 2
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Klemmenbeschreibung X300 (BRS 5001)

Pin Bezeichnung Funktion Daten
+ 24V Einspeisung fiir Bremsenansteuerung U;=24-30V
|1max = 7,5 A

ol +
ol -

Oo0

- GND

Absicherung: bis
max. 10 AT geman
verwendeten
Bremsen

Bezugspotenzial fur 24 V —

Information
Beachten Sie, dass die 24-V-Versorgung an X300 Pin + immer mindestens 24 V betragen muss.
Ein Unterschreiten von 24 V 16st im Umrichter eine Stérung aus.

SchlieRen Sie an X300 Pin + eine geregelte 24-V-Versorgung an.

Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart
Starr
Flexibel

Flexibel mit Aderendhtlse ohne
Kunststoffhlilse

Flexibel mit Aderendhilse mit
Kunststoffhllse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit
Doppeladerendhiilse

Weitere Kabelanforderungen

Technische Daten
Abisolierlange

Maximaler Leiterquerschnitt [mmz]
2,5
2,5
2,5

25

10 mm
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Klemmenbeschreibung X301 (BRS 5001)

Pin Bezeichnung Funktion Daten
1 1BD1 Ansteuerung I, < 3,6 A: max. 15 Schaltzyklen pro min.
Bremse 1 lomax = 3.6 A
OI-F 2 1BD2 Bezugspotenzial —
@~ Bremse 1
.E © D 3 2BD1 Ansteuerung I, < 3,6 A: max. 15 Schaltzyklen pro min.
Bremse 2 lomax = 3,6 A
4  2BD2 Bezugspotenzial —
Bremse 2

Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart Maximaler Leiterquerschnitt [mm?]
Starr 2,5

Flexibel 2,5

Flexibel mit Aderendhulse ohne 2,5

Kunststoffhulse

Flexibel mit Aderendhulse mit 2,5

Kunststoffhlilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit 1,5
Doppeladerendhiilse

Weitere Kabelanforderungen

Technische Daten

Abisolierlange 10 mm
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Bremsanschluss mit BRS 5001 fiir 24 V DC Bremsen

SDS 5000 | ) A
K=

]

PTC

N
ﬂ BRS 5001
X

X301
1] 2] [3]4

Bremse 1 Bremse 2

Indirekte Bremsansteuerung

I SDS5000 | & A

dl

L
M

8 |
Fe g -
g ﬂ BRS 5001 <300

g

X301
1] 2] [3]4
kL 1 A
-l + +| -

o - <M_ ___5___

Bremse 1 Bremse 2
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5.10 X21: Bremswiderstand
Bei generatorischem Betrieb kann ein externer Bremswiderstand erforderlich sein. Die technischen Daten der

Bremswiderstande finden Sie in Kapitel 3 Technische Daten. Bei der Baugrdfie BG 3 wird der
Bremswiderstand an der Klemme X20 angeschlossen (Kapitel 5.6 X20: Motor).

Klemmenbeschreibung BG 0 — BG 2

Pin Bezeichnung Funktion
BGO BG 1 BG 2 RB

F‘EQ i [:l% @Dm : RB Anschluss Bremswiderstand
ezl (@asE (DD z

Mindest-Anzugsmoment M,,,;, Schraubklemmen

BaugroRe BG 1 BG 2
Einheit [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in]
Mmin 0,5 44 1,2 11

Maximaler Leiterquerschnitt Leistungsklemmen

BaugroRe BG 0 BG 1 BG 2 BG 3

Maximaler Querschnitt fur
2,5 4 6 35
Leiter mit Aderendhiilse [mm?]
Anschlussbeispiel
Verwenden Sie ein geschirmtes Kabel bei Kabellangen von mehr als 30 cm zwischen Bremswiderstand und
Gerat.

Umrichter

X21[RBTRB ]
B

a---=

1

-~ Z-ePES]
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5.11 X22: Zwischenkreiskopplung

Information
Bitte beachten Sie, dass die hier beschriebene Zwischenkreiskopplung ausschlie3lich mit den
Geratefamilien MDS 5000, SDS 5000 und FDS 5000 aufgebaut werden kann.

Wenn Sie in einer Anlage Achsen betreiben, die stdndig gegen andere Achsen fahren, kann die
Zwischenkreiskopplung (ZK-Kopplung) Vorteile bringen. Bei der ZK-Kopplung wird die Uberschussige
Energie anderen Achsen als Antriebsleistung zur Verfligung gestellt, anstatt sie Gber einen Bremswiderstand
in Warme umzusetzen. Beachten Sie, dass Sie beim gleichzeitigen Bremsen aller Antriebe im ZK-Verbund
einen Bremswiderstand bendtigen, der die Energiespitzen abfangen kann.

Gefahr von Gerdteschaden! Bei der Kopplung von einphasigen und dreiphasigen Geraten kommt es
zur Zerstoérung der einphasigen Geréte.

» Verwenden Sie fiir die ZK-Kopplung nur dreiphasige Gerate!

ACHTUNG

Gefahr von Gerateschaden!

Weil beim Ausfall eines Gerats weitere Gerate beschadigt sein kénnten, muss der Ausfall die Trennung des
gesamten Zwischenkreisverbunds vom Netz auslésen.

» Beachten Sie die Verdrahtung und Parametrierung von Relais 1 im Abschnitt Prinzipschaltbild (X1.1 und
X1.2).

» Tauschen Sie bei einem Ausfall alle Gerate einer Gruppe.

Information
Bitte beachten Sie, dass fur eine korrekte Funktion der ZK-Kopplung der Parameter A38 DC-

Einspeisung eingestellt werden muss:

Gruppe 1: A38 = O:inaktiv

Gruppe 2 und 3: A38 = 1:aktiv

Beachten Sie dazu auch die Beschreibung des Parameters.
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Klemmenbeschreibung X22 (BG 0, BG 1 und BG 2)

Bezeichnung Funktion

BG 1 BG 2 -U Bezugspotenzial fur
- @OD: -u Zwischenkreis
(W] @ Sl +U .
@ue @ . + Potenzial des
@ao: Ob: +U Zwischenkreises

BG3: Anschluss an Klemme X20, siehe Kapitel 5.6 X20: Motor

Mindest-Anzugsmoment M,,,;, Schraubklemmen

BaugroBe BGO BG1 BG 2
Einheit [Nm]  [lb-in] [Nm] [lb-in] [Nm] [Ib-in]
Mmin 0,5 4.4 0,5 4.4 1,2 11

Maximaler Leiterquerschnitt Leistungsklemmen

BaugroBe BG 0 BG 1 BG 2 BG 3

Maximaler Querschnitt flr

2,5 4 6 35
Leiter mit Aderendhiilse [mm?]
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Prinzipschaltbild

Die folgende Abbildung zeigt das Prinzipschaltbild der ZK-Kopplung. Die Umrichter kdnnen in bis zu drei
Gruppen miteinander gekoppelt werden. Die moglichen Kombinationen zeigt die Tabelle im folgenden
Abschnitt. Die Kombination bestimmt die Typen der Netzsicherung und der ZK-Sicherung.

L1
L2
L3
PE ............. T_ __._._T_ ....... _T _________________________________________________
Netz- | | |
sicherung3i [][][] | |
| | "Gruppe 1
| b
| IT" ____ 1780 Gruppe 2 Gruppe 3
puss In die IiIIII IiIIII'_FIH_ I L I I I L I I
Steuerung X10 X10 I X10 : X10 I X10 : X10 I X710 :
integriert werden! 1 1 |
Beachten Sie die MDS/FDS/| | MDS/FDS/|  MDS/FDS/! MDS/FDS/|  MDS/FDS/! MDS/FDS/|  MDS/FDS/!
Parametrierung des SDS sDS |1 sDs : SDS |1 sDs : SDS |1 sDs :
Relais in F10. X1 xt || X1 | x| X1 | x| x1 |
. ! I ! I ! |
Relais 1 4 : 1 : I : I
X22' X22! 1 x22! : X22' 1 x22! : X22' I x22! :
[REIRE] [UHU- [0 [ (VL [V U0 | (VE: [V [UU] I IOAU]_
L L o o
4 o — 4 o — B ,
s L= s L=
Brems- 2
widerstand? I ZK-Sicherung ZK-Sicherung

1 Bei MDS 5000- und SDS 5000-Geraten der BaugrofRe BG3: X20, Klemmen ZK+, ZK-.

2 Dimensionieren Sie den Bremswiderstand gemaf der Bremsleistung des ZK-Verbundes und den
technischen Daten des Gerates.

3 Beachten Sie dazu Kapitel 5.3.

4 Dimensionieren Sie die Leiterquerschnitte der Zwischenkreiskopplung entsprechend den Anforderungen
Ihrer Anwendung. Ein Anhaltspunkt kann der maximal anschlieBbare Querschnitt fir die Klemmen X22
bei BG 0 bis BG 2 bzw. X20 bei BG 3 sein.
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Kombinationen
Die folgende Tabelle zeigt die mdglichen Kombinationen fiir die Zwischenkreiskopplung. Insgesamt stehen
Ihnen 15 Kombinationen zur Verfugung.

Beispiel: Kombination Nr. 7:

Mit Kombination Nr. 7 kénnen Sie einen Umrichter der BG 1 in der Gruppe 1 mit zwei Geraten der BG 0 in
Gruppe 2 kombinieren. Es wird keine Gruppe 3 aufgebaut. Die Netzsicherung muss den Nennstrom 20 A
aufweisen. Die Gruppen werden Uber die ZK-Sicherung des Typs 1 getrennt. Bevor Sie die Gerate der ZK-
Kopplung wieder einschalten, miissen Sie drei Minuten warten.

Gruppe 1 Sic:eKr-ung Gruppe 2 Sic:eKr-ung Gruppe 3 tmina)
. - MDS/FDS/ MDS/FDS/
Geratefamilie MDS/FDS/SDS  MDS/SDS SDS SDS
Baugrofe BGO BG1 BG2 BG3 BGO BG 1 BGO
Netzsicherung 10A 20 AP) 50 AP) 80 AP) — | — —
PZmaprC) 4 kW 10kW 20 kW 45kW - - —
Kombination
Nr.
1 Max.4 — — — — - = — — 1
2 — Max.4 — — — — = — — 5
3 — 3 — — Typ 1 2 — — — 5
4 — 3 — — Typ 1 1 — — — 3
5 — 2 — — Typ 1 2 — — — 3
6 — 2 — — Typ 1 1 — — — 4
7 — 1 — — Typ 1 2 — — — 3
8 — — Max.3 — — - - — — 2
9 — — 3 — Typ 2 — 1 Typ 1 2 2
10 — — 3 — Typ 1 2 — — — 2
11 — — 3 — Typ 2 — 1 — — 2
12 — — 2 — Typ 2 — 1 — — 2
13 — — 2 — Typ 2 — 1 Typ 1 1 2
14 — — 1 — Typ 2 1 — — — 2
15 — — — Max. 3 — — — — — 1

a) Wiedereinschaltzeit

b) Beachten Sie fiir einen UL-konformen Einsatz die Liste der Netzsicherungen in Kapitel 5.3.1 Netzsicherung

¢) Maximale Summe der Antriebsleistung

Anstatt den Prozess um die Wiedereinschaltzeit zu verzdégern, kdbnnen Sie durch Auswerten des Parameters
E14 den Wiedereinschaltzeitpunkt ermitteln. Der Parameter muss in allen netzverbundenen Geraten
anzeigen, dass die Laderelais gedtffnet sind, bevor die Netzspannung wieder zugeschaltet werden darf. Sie
kénnen den Parameter per Feldbus oder Bindrausgang abfragen. Wenn Sie eine Zwischenkreiskopplung
ausschlieRlich mit Geraten der Familie SDS 5000 oder A-Geraten (ab HW 200) aufbauen, missen Sie keine
Wiedereinschaltzeit beachten.
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Gefahr des Maschinenstillstands! Beim Ausfall eines Sicherungselements kommt es zur
Beschadigung des zweiten Sicherungselements.

» Tauschen Sie die Elemente einer Sicherung immer paarweise aus.

Beachten Sie bei Montage und Betrieb folgende Punkte:
Verlegen Sie Zwischenkreisverbindungen mit einer Lange grofier als 20 cm geschirmt. Dadurch

verhindern Sie EMV-Probleme.

Verwenden Sie die beiden dufieren Elemente des Sicherungshalters, um einen ausreichenden

Spannungsabstand einzuhalten.

Verwenden Sie fir die Absicherung des Zwischenkreises die folgenden Sicherungen:

Hersteller

GroRe

Betriebsklasse
Bemessungsspannung
Bemessungstrom
Verlustleistung pro Element
Art.-Nr. Sicherung

Art.-Nr. Sicherungshalter

Typ 1 Typ 2
SIBA Sicherungs-Bau GmbH
Borker Straf’e 22
D-44534 Linen
www.siba.de

10 x 38
gRL
AC 600 V
10 A 20A
1,6 W 3,5W
6003434.10 6003434.20
5106304.3
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5.12 X100 - X103: analoge und binare Signale

Voraussetzung, um analoge und binare Signale anschlieRen zu kénnen:

+ SEA 5001
+  REA 5001
+  XEA 5001

/\  WARNUNG!

Gefahr des Maschinenfehlverhaltens durch EMV-Stérungen!

P Setzen Sie bei Leitungen zu analogen wie binaren Ein- und Ausgangen (AE, AA, BE, BA) ausschlieBlich
Kabel bis zu einer Lange von 30 m ein!

Information

Beachten Sie, dass die Abtastzeit der Eingange und die Aktualisierungsrate der Ausgange der in
Parameter A750 eingestellten Zykluszeit entsprechen.
Fir zeitlich kritische Funktionen wie z. B. eine Druckmarkenregelung steht fir die binaren
Eingange zusatzlich ein Zeitstempel zur Verfligung.
Wenn BE-Encoder oder BA-Encodersimulation eingesetzt werden, sind Abtastzeit und

Aktualisierungsrate unabhangig von der eingestellten Zykluszeit (siehe Kapitel 5.13.4 BE-Encoder
und BA-Encodersimulation).

Klemmenbeschreibung X100 — SEA 5001, REA 5001, XEA 5001

ACHTUNG

Maschinenbewegung durch unerwarteten Sollwert
Bei unbeschaltetem Analogeingang erkennt der Umrichter eine Sollwertvorgabe von +5V.
» Betreiben Sie den Umrichter in jedem Fall mit beschaltetem Analogeingang.

Allgemeine Spezifikation

Maximale Kabellange 30 m, geschirmt
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Klemmenbeschreibung

Pin Bezeichnung Funktion
1 AE1+ + Eingang des Analogeingangs AE1
Auflésung:
+ SEA5001:
10 Bit + Vorz.

2  AE1-Shunt
3 AE1-
4  AE2+

O~ -

..[ w o]

..[ » (D]

..[ o D]

..[ o (D]

..[ ~ o]

@IT] < o]
5 AE2-
6 AA1
7  AA2
8 AGND

Offset < 100 mV
Toleranz < 50 mV
«  REA 5001 und XEA 5001:
15 Bit + Vorz.
Offset < 50 mV
Toleranz < 25 mV

Stromeingang; Shunt-Anschluss Pin

2 ist mit Pin 1 zu bricken.

Invertierter Eingang des
Analogeingangs AE1

+ Eingang des Analogeingangs
AE2;

Auflésung:
+  SEA 5001, XEA 5001:
10 Bit + Vorz.

Offset < 100 mV

Toleranz < 50 mV
+ REA5001:

15 Bit + Vorz.

Offset < 50 mV

Toleranz < 25 mV

Invertierter Eingang des
Analogeingangs AE2

Analogausgang 1
Auflésung:

11 Bit + Vorz.
Offset < 100 mV
Toleranz < 50 mV
Analogausgang 2
Auflésung:

11 Bit + Vorz.
Offset < 100 mV
Toleranz < 50 mV

Bezugsmasse fiir Analogsignale

Daten

Bezug: Pin 3

Uui=x10V

Rint = 40 kQ

Uqimax 9egen Pin 3 =30V
U1max 9egen Schutzleiter = 15V
U1max 9egen AGND =30 V

Bezug: Pin 3

4 =+20 mA

Rint =510 Q

Uqimax 9egen Pin 1 =30V
U1max 9egen Schutzleiter = 15 V
Uimax 9egen AGND =30 V
Bezug: Pin 5

U;=+10V

Rint = 40 kQ

Uqimax gegen Pin 5 =30V
U1max 9egen Schutzleiter = 15V
U1max 9egen AGND =30 V

U1max 9egen Schutzleiter = 15V
U{max 9egen AGND =30 V
Bezug: Pin 8

lomax = 10 mA

Rint =20 Q

ID 442276.09
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Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart Maximaler Leiterquerschnitt [mm2]
Starr 1,5
Flexibel 1,5
Flexibel mit Aderendhtlse ohne 1,5

Kunststoffhlilse

Flexibel mit Aderendhtlse mit 0,5
Kunststoffhiilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit —
Doppeladerendhiilse

Klemmenbeschreibung X101 — SEA 5001, REA 5001, XEA 5001

Allgemeine Spezifikation

Maximale Kabellange 30 m, geschirmt

Klemmenbeschreibung

Pin Bezeichnung Funktion Daten
9 GND18V Bezugsmasse fiir Pin 19 —
10 DGND Bezugsmasse fur Pin 11 bis 18 —
11 BE1
12 BE?2 High-Pegel: 12 -30 V
. 13 BE3?) Binreingang Low-Pegel: 0 -8V
Uqmax = 30 V
J 14 BE4Y limax = 16 MA bei U o
J 15 BE52
16 BA1 Binérausgang lymax = 50 MA bei 45 °C, 40 mA bei
o 17 BA2 55°C
; 24 V/-Versorgung
18 24 V-In * fur XEA 5001 und Eingangsbereich: 18 — 28,8 VV

« flr Binarausgange bei

SEA 5001 und REA 5001
U,=16-18V
lomax = 50 mA

a) BE3, BE4 und BES5 kénnen als Encodereingang verwendet werden. Beachten Sie dazu das Kapitel 5.13.4 BE-Encoder und BA-
Encodersimulation. Auf der REA 5001 kénnen diese Eingdnge durch die Schiebeschalter SO, S1 und S2 auf TTL-Pegel umgeschaltet
werden.

19 18 V-Out Hilfsspannung 18 V
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Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart Maximaler Leiterquerschnitt [mm2]
Starr 1,5

Flexibel 1,5

Flexibel mit Aderendhtlse ohne 1,5

Kunststoffhilse

Flexibel mit Aderendhiilse mit 0,5

Kunststoffhiilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit —
Doppeladerendhiilse
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TTL-/HTL-Umschaltung REA 5001

Schalter TTL/HTL-Umschaltung
SO BE3
S1 BE4
S2 BE5

Die Kennzeichnung der Schalter und die Zuordnung der Schalterstellungen zur Funktion (HTL/TTL) sind bei
der REA 5001 auf der Platinenabdeckung dargestellt:

REA 5001

Klemmenbeschreibung X102 — XEA 5001

ACHTUNG

Maschinenbewegung durch unerwarteten Sollwert
Bei unbeschaltetem Analogeingang erkennt der Umrichter eine Sollwertvorgabe von +5 V.
» Betreiben Sie den Umrichter in jedem Fall mit beschaltetem Analogeingang.

Allgemeine Spezifikation

Maximale Kabellange 30 m, geschirmt

Klemmenbeschreibung

Pin Bezeichnung Funktion Daten
1 AE3+ + Eingang des Analogeingangs Bezug: Pin 2
AE3 u,=+10V
Differenz-Eingangsspannung Rint =40 kQ
Auflésung: U1imax 9egen Pin2 =30V
N 10 Bit + Vorz. U1max gegen Schutzleiter = 15V
M~ Offset < 100 mV U+max 9€9en AGND = 30 V
Toleranz < 50 mV
2 AES- Invertierter Eingang des Uimax 9egen Pin2 =30V
Analogeingangs AE3 U1max 9egen Schutzleiter = 15V

U1max 9egen AGND =30 V
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Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart Maximaler Leiterquerschnitt [mm2]
Starr 1,5

Flexibel 1,5

Flexibel mit Aderendhtlse ohne 1,5

Kunststoffhilse

Flexibel mit Aderendhiilse mit 0,5

Kunststoffhiilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit —
Doppeladerendhiilse

Klemmenbeschreibung X103 A — XEA 5001

Allgemeine Spezifikation

Maximale Kabellange 30 m, geschirmt

Klemmenbeschreibung

Pin Bezeichnung Funktion Daten
1 BA3
2 BA4 o
s | BAS Binarausgang lomax = 50 mA
4 BA6
Maximaler Leiterquerschnitt
Anschlussart Maximaler Leiterquerschnitt [mm?]
Starr 1,5
Flexibel 1,5
Flexibel mit Aderendhulse ohne 1,5
Kunststoffhulse
Flexibel mit Aderendhulse mit 0,75

Kunststoffhlilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit —
Doppeladerendhlilse

Information
Bei Ausfall der 24-V-Versorgung zeigen die Bindreingdnge BE6 bis BE13 Signalzustand 0

(unabhangig vom physikalischen Signalzustand).
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Klemmenbeschreibung X103 B — XEA 5001

Allgemeine Spezifikation
Maximale Kabellange 30 m, geschirmt

Klemmenbeschreibung

Pin Bezeichnung Funktion Daten

5 BA7

6 BAS8 o

= TBAS Binarausgang lomax = 50 mA

8 BA10
Bezug: Pin 10 von Klemme X101
High-Pegel: 12 -30V

9 BE6 Binareingang Low-Pegel: 0 -8 V

Uimax =30 V
l1max = 3 MA bei Uy max

Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart Maximaler Leiterquerschnitt [mm?]
Starr 1,5

Flexibel 1,5

Flexibel mit Aderendhulse ohne 1,5

Kunststoffhulse

Flexibel mit Aderendhulse mit 0,75

Kunststoffhlilse

2 Leiter gleichen Querschnitts mit —
Doppeladerendhiilse

Klemmenbeschreibung X103 C — XEA 5001

Allgemeine Spezifikation
Maximale Kabellange 30 m, geschirmt
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Klemmenbeschreibung

Pin

10
10(@ID i
"@MmM| 12
12(@D
BI@M| 13
14|@[D
15‘% 14
16

15

16

Bezeichnung Funktion
BE7

BES

BE9

BE10 Bindreingang
BE11

BE12

BE13

Maximaler Leiterquerschnitt

Anschlussart

£
%3 STOBER

Daten

Bezug: Pin 10 von Klemme X101
High-Pegel: 12 -30V
Low-Pegel: 0 -8 V

Uimax =30V

l1max = 3 MA bei Uqmay

Maximaler Leiterquerschnitt [mm2]

Strom (0 - 20 mA, 4 - 20 mA)

0(4)-
20 mA

Umrichter

SEA 5001

B REA 5001

AE1+

XEA 5001

Starr 1,5
Flexibel 1,5
Flexibel mit Aderendhtlse ohne 1,5
Kunststoffhiilse
Flexibel mit Aderendhulse mit 0,75
Kunststoffhlilse
2 Leiter gleichen Querschnitts mit —
Doppeladerendhlilse
Anschlussbeispiele
Potentiometer
Umrichter
SEA 5001
R10K X100 REA 5001 X
L} AET XEA 5001
|2 IIAE1-Shunt
| 3 AE1-
(6] AA1
7] AA2 (+10V)
+—{8] AGND

[cofro]~

DAE1-Shunt
AE1-

6] AA1
7] AA2
8] AGND
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Spannung (max. = 10 V) Analog Ausgabe Spannung

Umrichter Umrichter
SEA 5001 SEA 5001
g T Apte  REASOOT 0 . REAS5001
o-sv|  [2lnAE1-Shunt XA 9007 2] AE1-Shunt XEA 5007
0-10V 3IIAE1- ?DAE']-
max.+ 10V = —
6] AA1 6] AA1
7| AA2 (i) 7] AA2
8] AGND 8] AGND
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5.13 Encoder

Information

Bitte beachten Sie, dass die Encoderschnittstellen meist mehrere Systeme auswerten oder
simulieren kénnen, z. B. EnDat- und Inkrementalencoder. Welches System Sie an einer
Schnittstelle anschlieBen, geben Sie in den Parametern an. Beachten Sie dazu das
Bedienhandbuch des Umrichters.

5131 X4

ACHTUNG

Gefahr der Encoderzerstérung!

P X4 darf bei eingeschaltetem Gerat nicht gesteckt oder abgezogen werden!

Allgemeine Spezifikation

U, 5-16 V, s. unten Tabelle Encoderversorgung
lomax X4: 250 mA
Summe X4, X120 und X140: 500 mA
I5min 13 mA
Maximale Kabellange 100 m

Spezifikation Encoder EnDat 2.1 digital

Encoderart Single- und Multiturn, nicht fir Linearmessgerate geeignet
Taktfrequenz 2 MHz
Auswertung Nur digitale Signale; ab HW 200 und Firmware V 5.6-H werden analoge

Signale an den Pins 1, 3, 9 und 11 toleriert (kompatibel zu X140).

Spezifikation Encoder EnDat 2.2 digital

Encoderart Single- und Multiturn, nicht fir Linearmessgerate geeignet
Taktfrequenz 4 MHz
Auswertung Nur digitale Signale; ab HW 200 und Firmware V 5.6-H werden analoge

Signale an den Pins 1, 3, 9 und 11 toleriert (kompatibel zu X140).
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Spezifikation SSI-Encoder
Taktfrequenz
Abfragerate

Code

Encoderart und Format

Ubertragung

250 kHz

250 ps

Als Motorencoder im Servobetrieb nicht zulassig
Binar oder Gray

Multiturn: 24 oder 25 Bit
Singleturn: 13 Bit kurz oder 13 Bit Tannenbaum (13 Bit Daten in 25 Bit
Telegramm)

Doppelubertragung abschaltbar

Spezifikation Inkrementalencoder

Encoderart

fmax

Signalpegel

An X4 dirfen nur TTL- und HTL-Encoder mit N-Spur angeschlossen
werden. Encoder ohne N-Spur erzeugen bei Gerateanlauf eine Stérung.Ist
der Einsatz eines Encoders ohne N-Spur erforderlich, muss der Encoder an
X120 angeschlossen werden. Beachten Sie flr den ordnungsgemalien
Anschluss die Klemmenbeschreibung X120 fiir Inkrementalsignale, siehe
Kapitel 5.13.2 X120.

Auswertung: <1 MHz
Simulation: < 250 kHz

TTL und HTL

Rechenbeispiel — Grenzfrequenz f, 5
... fiir einen Encoder mit 2.048 Impulsen pro Umdrehung:

3.000 Umdrehungen pro Minute (entsprechen 50 Umdrehungen pro Sekunde) * 2.048 Impulse pro

Umdrehung

=102.400 Impulse pro Sekunde

=102,4 kHz
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Encoderversorgung

U, Durch

5V

(ungeregelt)

5V Sense-Leitung des Encoders an Pin
(geregelt am Kabelende) 12 (Sense) angeschlossen

5V Pin 12 (Sense) mit Pin 4 (UB+)
(geregelt an X4) gebruckt

15-16V Pin 12 (Sense) mit Pin 2 (GND)

gebruckt

£
%3 STOBER

Bemerkung
Pin 12 (Sense) nicht belegt

STOBER-Synchron-Servomotoren
EnDat 2.1/2.2 (Standard)

STOBER-Asynchronmotoren
TTL (fir kundenspezifische
Lésungen),

ohne Kabelkompensation

STOBER-Asynchronmotoren
HTL-Encoder: Briicke im Kabelstecker
ausgefuhrt, der an X4 angeschlossen
wird.

SSI-Encoder: Briicke fur UB+ istin der
Winkelflanschdose ausgefihrt.

Klemmenbeschreibung X4 fiir Encoder EnDat 2.1/2.2 digital und SSI-Encoder

Pin Bezeichnung Funktion

Buchse GND

U, Encoderversorgung

o N O g~ ODN =
>
ot
>
+

12 Sense+

Differenzieller Eingang fur DATA

88 CLK+ Differenzieller Eingang fir CLOCK

88l o — —

89

80 10 Sense- Bezug zu Sense-Signal an Pin 12
1M1 — —

Bezug fir die Encoderversorgung an Pin 4

Fahlerleitung fiir die Versorgungsspannung zum Ausregeln der

Encoderversorgung
13 DATA- Inverser, differenzieller Eingang flr DATA
14 — —
15 CLK- Inverser, differenzieller Eingang flir CLOCK

110
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Klemmenbeschreibung X4 fiir HTL-Encoder

Pin

Buchse

0 N o oA WwWDN -~

o
[l
[l
[l
[l
[l
[l
(<]

0000000

13
14
15

Bezeichnung Funktion, Daten

B+

Differenzieller Eingang fir B-Spur

Bezug fur die Encoderversorgung an Pin 4
Differenzieller Eingang fiir die N-Spur
Encoderversorgung

Differenzieller Eingang fur die A-Spur

Inverser, differenzieller Eingang fiir die B-Spur
Inverser, differenzieller Eingang fiir die N-Spur
Inverser, differenzieller Eingang fir die A-Spur

Fihlerleitung fir die Versorgungsspannung zum Ausregeln der
Encoderversorgung

Klemmenbeschreibung X4 fiir TTL-Encoder

Pin

Buchse

0 N O 0o A W DN -

[}
<]
<]
<]
[
[
[
(<]

0000000

ID 442276.09

Bezeichnung Funktion, Daten

GND

Sense-

Sense+

Bezug flr die Encoderversorgung an Pin 4
Encoderversorgung

Differenzieller Eingang fur die B-Spur
Differenzieller Eingang fiir die N-Spur
Differenzieller Eingang fiir die A-Spur

Bezug zu Sense-Signal an Pin 12

Fahlerleitung fiir die Versorgungsspannung zum Ausregeln der
Encoderversorgung

Inverser, differenzieller Eingang fur die B-Spur
Inverser, differenzieller Eingang fir die N-Spur

Inverser, differenzieller Eingang fiir die A-Spur
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513.2 X120

Voraussetzung, um die Schnittstelle X120 verwenden zu kénnen:
* REA 5001 oder
«  XEA 5001

Information
Die Schnittstelle X120 auf der Optionsplatine XEA 5001 ist als Doppelschnittstelle ausgefihrt. Die

Doppelschnittstelle dient dazu, Encodersignale ohne erheblichen Verdrahtungsaufwand an
weitere Umrichter zu verteilen. Daher verfiigen beide SUB-D-Anschlisse Uber die gleiche
Belegung.

Allgemeine Spezifikation

U, 18 V, siehe Encoderversorgung

lomax 250 mA, Summe X4, X120 und X140: 500 mA
Maximale Kabellange 50 m

Maximale Teilnehmerzahl 1 Master und 31 Teilnehmer
Abschlusswiderstand 120 Q

Spezifikation SSI-Encoder (Auswertung und Simulation)

Taktfrequenz 592 kHz (Motorencoder) bzw. 250 kHz (Lageencoder)
Code Binar oder Gray
Encoderart Multiturn: 24 oder 25 Bits

Singleturn: 13 Bit kurz oder 13 Bit Tannenbaum
Ubertragung DoppelUbertragung abschaltbar

Spezifikation Inkrementalencoder und Puls-/Richtungsschnittstelle (Auswertung und Simulation)

fmax Auswertung: < 1 MHz
Simulation: < 250 kHz
Signalpegel TTL

Rechenbeispiel — Grenzfrequenz f,5x
... fur einen Encoder mit 2.048 Impulsen pro Umdrehung:

3.000 Umdrehungen pro Minute (entsprechen 50 Umdrehungen pro Sekunde) * 2.048 Impulse pro
Umdrehung
=102.400 Impulse pro Sekunde

=102,4 kHz
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Encoderversorgung

Encoderversorgung Briicke

Pin 8 (Us) Pin 1 (GND-Enc) zu Pin 9 (GND)

Extern Pin 1 (GND-Enc) zu GND der externen Versorgung

Klemmenbeschreibung X120 fiir SSI-Encoder

Pin Bezeichnung Funktion
1 GND-ENC Bezugspotenzial fir Pin 4 bis Pin7
Stecker 2 —
3 — —
© 4  CLK- Inverser, differenzieller Eingang/Ausgang fur CLOCK
o 9 5 CLK+ Differenzieller Eingang/Ausgang fir CLOCK
6 DATA+ Differenzieller Eingang/Ausgang fir DATA
'—¢ 7 DATA- Inverser, differenzieller Eingang/Ausgang fir DATA
@ 8 U, Encoderversorgung
9 GND Bezug fir Pin 8
Information

Bitte beachten Sie, dass alle SSI-Slaves gleichzeitig zu- bzw. abgeschaltet werden mussen (24 V
an X11 und X101.18). Ein Schalten einzelner Teilnehmer im Betrieb flihrt zu Stérungen bei
anderen Teilnehmern.
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Klemmenbeschreibung X120 fiir Inkrementalencoder

Pin Bezeichnung Funktion

1 GND-ENC
Stecker o N+

3 N-

4 A-

5 A+

6 B+

7 B-
U,
GND

Bezugspotenzial fir Pin 2 bis Pin 7

Differenzieller Eingang/Ausgang fur die
N-Spur

Inverser, differenzieller Eingang/Ausgang
fur die N-Spur

Inverser, differenzieller Eingang/Ausgang
fur die A-Spur

Differenzieller Eingang/Ausgang fur die
A-Spur

Differenzieller Eingang/Ausgang fur die
B-Spur

Inverser, differenzieller Eingang/Ausgang
fur die B-Spur

Encoderversorgung

Bezug fir Pin 8

Klemmenbeschreibung X120 fiir Puls-/Richtungsschnittstelle

Pin Bezeichnung Funktion
1 GND-ENC Bezugspotenzial fir Pin 2 bis Pin 7
Stecker o _ —
3 — —
4  Imp- Inverser, differenzieller Eingang/Ausgang
fur Impulse
5 Imp+ Differenzieller Eingang/Ausgang fur
Impulse
6  Richtung+ Differenzieller Eingang/Ausgang fur die
Richtung
7  Richtung- Inverser, differenzieller Eingang/Ausgang
fur die Richtung
U, Encoderversorgung
GND Bezug fur Pin 8
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Anschluss — Topologie

Bei der Kopplung von zwei oder mehr Teilnehmern tber die Schnittstelle X120 sind nur Linientopologien
zul3ssig. Bei den Teilnehmern an beiden Enden der Kopplung miissen die Signalleitungen mit Widerstanden
abgeschlossen werden. Auf den Zubehorteilen XEA 5001 und REA 5001 kdnnen die Abschlusswiderstande
durch die Schalter S3, S4 und S5 zugeschaltet werden.

Schalter TTL-Encoder SSI-Encoder
S3 Null —

S4 A CLK

S5 B DATA

XEA 5001 REA 5001

Beachten Sie, dass die Schalter auf dem Zubehdr REA 5001 und XEA 5001 an unterschiedlichen Positionen
angebracht sind. Die Kennzeichnung der Schalter und die Zuordnung der Schalterstellungen zur Funktion
(eingeschalteter/abgeschalteter Abschlusswiderstand) sind auf der Platinenabdeckung dargestellt.
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5.13.3 X140

Voraussetzung, um die Schnittstelle X140 verwenden zu kénnen:
+ REA 5001

Spezifikation Resolver (Auswertung)

U, -0V ...+10V
I 80 mA

fy 7 -9 kHz

P max 0,8W
Transferverhaltnis 0,5+5%
Polzahl 2,4 und 6
Phasenverschiebung +20el°
Maximale Kabellange 100 m

Spezifikation Encoder EnDat 2.1 Sin/Cos (Auswertung)

U, 5-16V, s. unten Tabelle Encoderversorgung EnDat
lomax 250 mA,
Summe X4, X120 und X140 (EnDat): 500 mA
lomin 30 mA
fax 225 kHz
Encoderart Single- und Multiturn, nicht fir Linearmessgerate geeignet
Maximale Kabellange 100 m
Rechenbeispiel — Grenzfrequenz f,,,x
... fir einen Encoder mit 2.048 Impulsen pro Umdrehung:
3.000 Umdrehungen pro Minute (entsprechen 50 Umdrehungen pro Sekunde) * 2.048 Impulse pro
Umdrehung
=102.400 Impulse pro Sekunde
=102,4 kHz
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Encoderversorgung EnDat 2.1

U, Durch Bemerkung

5V Pin 12 (Sense) nicht belegt
(ungeregelt)

5V Sense-Leitung des Encoder an Pin 12 STOBER-Servomotoren EnDat 2.1
(geregelt am Kabelende)  (Sense) angeschlossen

5V Pin 12 (Sense) mit Pin 4 (UB+) TTL (fur kundenspezifische Losungen)
(geregelt an X4) gebruckt

Information

Beachten Sie, dass die Resolver-Schnittstelle an X140 auch eingesetzt wird, falls ein SDS 4000
ersetzt wird, an dem ein Motor mit Resolver an X40 betrieben wurde.

In diesem Fall kbnnen Sie das bisher verwendete Encoderkabel weiter einsetzen. In diesem Kabel

wird der Anschluss des Motor-Temperaturfihlers mitgefiihrt. Beachten Sie deshalb das Kapitel
5.8.

Klemmenbeschreibung X140 fiir Resolver (REA 5001)

Pin? Bezeichnung Funktion
1 Sin+ Sin-Eingang
Buchse 2  GND Bezug zu Pin 6
3  Cos+ Cos-Eingang
4 — —
5 — —
6 ErregungResolv Resolver-Erregungssignal
7  1TP1/K1 Anschluss Motor-Temperaturfihler, falls im Encoderkabel
mitgefuhrt; wird auf Pin 1 von X141 ausgegeben.
asll 8 — —
§§ 9 Sin- Sin-Eingang (invers)
88| 1o _ _
11 Cos- Cos-Eingang (invers)
12 — —
13 — —
14 1TP2/K2 Anschluss Motor-Temperaturfihler, falls im Encoderkabel
mitgefuhrt; wird auf Pin 2 von X141 ausgegeben.
15 — —

a) Sicht auf Sub-D
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Klemmenbeschreibung fiir Resolver-Adapter (REA 5001)

Pin? Bezeichnung Funktion Pin®)
1 — — —
Buchse 2 1TP1/K1 Anschluss Motor-Temperaturfiihler, falls im 7 Stecker
Encoderkabel mitgefiihrt; wird auf Pin 1 von X141
ausgegeben.
3 Sin- Sin-Eingang (invers) 9 @
© 4 Cos- Cos-Eingang (invers) 1M1 s 15
o % o 5 GND Bezug zu ErregungResolv 2
gg 6 1TP2/K2 Anschluss Motor-Temperaturfihler, falls im 14
11° e Encoderkabel mitgefiihrt; wird auf Pin 2 von X141
@ ausgegeben. 1 9
7 Sin+ Sin-Eingang 1 @
8 Cos+ Cos-Eingang
9 ErregungResolv Resolver-Erregungssignal

a) Sicht auf Sub-D 9-polig fiir den Anschluss des SDS 4000-kompatiblen Resolverkabels
b) Sicht auf Sub-D 15-polig fiir den Anschluss an SDS 5000, Klemme X140 (REA 5001)

Information

Beachten Sie, dass die EnDat-Schnittstelle an X140 eingesetzt wird, falls ein SDS 4000 ersetzt
wird, an dem ein Motor mit Absolutwertencoder an X41 betrieben wurde.

In diesem Fall konnen Sie das bisher verwendete Encoderkabel weiter einsetzen. In diesem Kabel

wird der Anschluss des Motor-Temperaturfihlers mitgeflihrt. Beachten Sie deshalb das Kapitel
5.8.
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Klemmenbeschreibung X140 Encoder EnDat 2.1 Sin/Cos (REA 5001)

Pin? Bezeichnung Funktion
1  Sin+ Sin-Eingang
Buchse 2 GND Bezug fiir Encoderversorgung an Pin 4
3 Cos+ Cos-Eingang
4 U, Encoderversorgung
5 DATA+ Differenzieller Eingang fur DATA
6 — —
7  1TP1/K1 Anschluss Motor-Temperaturfiihler, falls im Encoderkabel mitgefiihrt, wird
auf X141, Pin 1 ausgegeben
§§ 8 CLK+ Differenzieller Eingang fir CLOCK
§§ 9 Sin- Inverser Sin-Eingang
8o 10 Sense- Bezug zu Sense-Signal an Pin 12
11 Cos- Inverser Cos-Eingang
12 Sense+ Sense-Signale zur Spannungsregelung
13 DATA- Inverser, differenzieller Eingang fir DATA
14 1TP2/K2 Anschluss Motor-Temperaturfihler, falls im Encoderkabel mitgefiihrt, wird
auf X141, Pin 2 ausgegeben
15 CLK- Inverser, differenzieller Eingang fir CLOCK

a) Sicht auf Sub-D
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5134 BE-Encoder und BA-Encodersimulation

Voraussetzung, um an den bindren Schnittstellen einen Encoder auszuwerten oder zu simulieren:
+ SEA 5001 oder

+ REA 5001 oder

+  XEA 5001

Um Inkremental- oder Puls-/Richtungssignale single-ended auszuwerten, nutzen Sie die binaren Eingénge
BES3, BE4 und BE5. Mdchten Sie diese simulieren, nutzen Sie die Ausgange BA1 und BA2.

Allgemeine Spezifikation
Maximale Kabellange 30m

Signalpegel HTL bei SEA 5001 und XEA 5001
TTL/HTL umschaltbar bei REA 5001

Auswertung — Inkrementalencoder und Puls-/Richtungsschnittstelle

HTL TTL
High-Pegel 12-30V 2-6V
Low-Pegel 0-8V 0-08V
U1max 30V 6V
l4max 16 mA 13 mA
fmax 100 kHz

Simulation — Inkrementalencoder und Puls-/Richtungsschnittstelle

lomax 50 mA bei 45 °C, 40 mA bei 55 °C
Eff. Updaterate 4 kHz

fmax 250 kHz

Extrapolationsfrequenz 1 MHz

Rechenbeispiel — Grenzfrequenz f,5x
m ... fiir einen Encoder mit 2.048 Impulsen pro Umdrehung:

3.000 Umdrehungen pro Minute (entsprechen 50 Umdrehungen pro Sekunde) * 2.048 Impulse pro
Umdrehung
=102.400 Impulse pro Sekunde

=102,4 kHz
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Klemmenbeschreibung X101 Inkrementalencoder und Puls-/Richtungsschnittstelle

Pin Bezeichnung Funktion Daten
9 GND18V Bezugsmasse fur Pin 19 —
10 DGND Bezugsmasse fir Pin 11 bis 18 —
11  BE1 — —
12 BE2 —
13 BES3 Auswertung:

Inkrementalencoder: N
Puls-/Richtungsschnittstelle: —
14 BE4 Auswertung:
Inkrementalencoder: A
Puls-/Richtungsschnittstelle: Frequenz
15 BE5 Auswertung:
Inkrementalencoder: B
Puls-/Richtungsschnittstelle: Richtung
16 BA1 Simulation —
Inkrementalencoder: A
Puls-/Richtungsschnittstelle: Frequenz
17 BA2 Simulation
Inkrementalencoder: B
Puls-/Richtungsschnittstelle: Richtung
18 24 V-In 24 V-Versorgung Eingangsbereich: 18 — 28,8 V
- fir XEA 5001 und
- fur Bindrausgange bei SEA 5001 und
REA 5001
19 18 V-Out Hilfsspannung 18 V Up,=16-18V
lomax = 50 mA

6L8LLLOLSLPLELZLLLOL 6

TTL-/HTL-Umschaltung REA 5001

Schalter TTL/HTL-Umschaltung
SO BE3
S1 BE4
S2 BE5

Die Kennzeichnung der Schalter und die Zuordnung der Schalterstellungen zur Funktion (HTL/TTL) sind bei
der REA 5001 auf der Platinenabdeckung dargestellit:

REA 5001
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5.14 Feldbus

5141 X200: CANopen

Voraussetzung fir die CANopen-Anbindung:
« CAN 5000

Information
Beachten Sie bitte die Erganzungsdokumentation CANopen (siehe Kapitel 1.2 Weiterflihrende
Dokumentationen)!

Klemmenbeschreibung X200

Pin Bezeichnung Funktion
1 — —
Stecker 2 CAN-low CAN-Low Leitung
3 GND Signal Ground
4 — —
5 — —
6  CAN-low CAN-Low Leitung Intern mit Pin 2 verbunden
7 CAN-high CAN-High Leitung
8 — -
9  CAN-high CAN-High Leitung Intern mit Pin 7 verbunden
l© — |
i
T @

X200

:

1
Abb. 5-1 Gerateaufsicht mit Klemme X200

1 Interner Abschlusswiderstand 120 Q zuschaltbar
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5.14.2 X200: PROFIBUS

Voraussetzung fir die PROFIBUS-Anbindung:
« DP 5000

Information
Beachten Sie dazu die Ergadnzungsdokumentation PROFIBUS DP (siehe Kapitel 1.2
Weiterfihrende Dokumentationen)!

Klemmenbeschreibung X200

Pin Bezeichnung Funktion

Buchse

B RxD / TxD-P (Sende / Empfangsdaten-Plus)
RTS Richtungssteuerung fiir Repeater (Plus)

©

a1
<]
© ® N o o b~ w N =
0]
Z
o

Masse zu + 5V

+5V Versorgung fiir Abschlusswiderstadnde

00000
0000

A RxD / TxD-N (Sende / Empfangsdaten-Minus)

©

®

|
o

Abb. 5-2 Gerateaufsicht mit Klemme X200
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5.14.3 X200, X201: EtherCAT

Voraussetzung fir die EtherCAT-Anbindung:
« ECS 5000

Information
Beachten Sie bitte die Ergdnzungsdokumentation EtherCAT (siehe Kapitel 1.2 Weiterfuhrende
Dokumentationen)!

Klemmenbeschreibung X200 und X201

Pin Bezeichnung Funktion

TxData+ EtherCAT-Kommunikation
TxData-

RecvData+

RecvData- EtherCAT-Kommunikation

0 N O o b~ W DN -~

®

® IN OUT®

X200 X201

@e@
—

Abb. 5-3 Gerateaufsicht mit Klemmen X200 und X201

Spezifikation — Kabel

STOBER bietet konfektionierte Kabel fiir die EtherCAT-Verbindung. Nur bei der Verwendung dieser Kabel ist
die einwandfreie Funktion gewahrleistet.

Alternativ besteht die Mdglichkeit, Kabel mit folgender Spezifikation zu verwenden:

Steckerverdrahtung Patch oder Crossover
Qualitat CAT5e
Schirmung SFTP oder PIMF
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5144 X200, X201: PROFINET

Voraussetzung fir die PROFINET-Anbindung:
PN 5000

Information
Beachten Sie bitte das Bedienhandbuch PROFINET (siehe Kapitel 1.2 Weiterflihrende
Dokumentationen)!

Klemmenbeschreibung X200 und X201
Die Klemmenbelegung richtet sich nach T 568-B.

Pin Bezeichnung Funktion

1 TxData + PROFINET Kommunikation
2  TxData -
3  RecvData +
4 — Uber RC-Glied mit Geh&use verbunden
5 J—
6 RecvData - PROFINET Kommunikation
7 — Uber RC-Glied mit Geh&use verbunden
8 J—

lo — —

A [T

T & ®

Ao A

Abb. 5-4 Gerateaufsicht mit Klemmen X200 und X201

Beachten Sie zur Kabelspezifikation die PROFINET-Montagerichtlinie (PROFINET Order No. 8.071,
Identification: TC2-08-0001); Sie erhalten das Dokument auf www.profibus.com.
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5.15 X3A, X3B: PC, IGB

Mit der Schnittstelle X3 an der Frontseite des Umrichters realisieren Sie die Funktionen des IGB (Integrated
Bus):

+ Direktverbindung zum PC

+ IGB-Motionbus

* Fernwartung

Fir den Aufbau der Kommunikation beachten Sie das Bedienhandbuch SDS 5000, siehe Kapitel 1.2
Weiterfihrende Dokumentationen.

Klemmenbeschreibung X3A und X3B

Pin Bezeichnung Funktion
1 Tx+ Ethernet-Kommunikation
2  Tx-
3 Rx+
4 — Nicht belegt
5
6 Rx- Ethernet-Kommunikation
7 — Nicht belegt
8 —

Spezifikation Kabel

STOBER bietet konfektionierte Kabel an fiir
+ die Direktverbindung PC-Umrichter und
» den Aufbau des Integrated Bus.

Nur bei der Verwendung dieser Kabel ist die einwandfreie Funktion gewahrleistet. Beachten Sie dazu Kapitel
7 Zubehor.

Alternativ besteht die Mdglichkeit, Kabel mit folgender Spezifikation zu verwenden:

Steckerverdrahtung Patch oder Crossover
Qualitat CAT5e
Schirmung SFTP oder PIMF
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5.16 Kabel

Information

Zur Sicherstellung einer stérungsfreien Funktion des Antriebs empfehlen wir, auf das System
abgestimmte Kabel von STOBER zu verwenden. Beim Einsatz ungeeigneter Anschlusskabel
behalten wir uns den Ausschluss der Gewahrleistungsanspriiche vor.

5.16.1 Leistungskabel

Bitte beachten Sie den Motoranschlussplan, der mit jedem Synchron-Servomotor ausgeliefert wird.
Die Leistungskabel sind je nach Steckergrofe in folgenden Ausfiihrungen erhaltlich:

» Schnellverschluss SpringTec fur con.15

» Schnellverschluss SpeedTec fur con.23 und con.40

»  Schraubtechnik fir con.58

1 U

gﬂ 2V

5 3 W

< spaadec” S 1 O+
0 — 5 24V B+
gl o— 6 0V B-
s —— 7 1TP1/K1+ 5

—— 8 1TP2/K2-

Steckverbinder (Schnell-/Schraubverschluss)
Kabelschirm

Zusammenfiihrung aller Schirme

Adern-Nr.

Temperaturfiihler Motor, Bremse

1
2
3
4
5
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Synchron-Servomotoren der Serien ED/EK und EZ sind standardmafig mit Rundsteckern ausgestattet und
werden uber nachfolgende Leistungskabel an die Umrichter angeschlossen. Die Farbangaben betreffen die
Anschlusslitzen und sind nur fir die motorinterne Verdrahtung von Bedeutung.

Leistungskabel — SteckergroBe con.15

Winkelflanschdose — Pin Signal Motorinterne Adern-
Motor Aderfarben Nr.
A 1U1 BK 1
B V1 BU 2
C 1Wi1 RD 3
1 1TP1/1K1 BKBN 7
2 1TP2/1K2 WHWH 8
3 1BD1 RD 5
4 1BD2 BK 6
5 — — —
L PE GNYE L

Gehause  Schirm — —

Abmessungen — SteckergroRe con.15

Lange [mm] Durchmesser [mm]
42 18,7

Leistungskabel — SteckergréBe con.23

Winkelflanschdose — Pin Signal Motorinterne Adern-
Motor Aderfarben Nr.
1 1U1 BK 1
3 1V1 RD 2
4 TW1 BU 3
A 1BD1 RD 5
B 1BD2 BK 6
C 1TP1/1K1 BKBN 7
D 1TP2/1K2 WHWH 8
L PE GNYE -+

Gehause  Schirm —
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Abmessungen — SteckergréoBe con.23

Lange [mm] Durchmesser [mm]
78 26

Leistungskabel — SteckergréBen con.40, con.58

Winkelflanschdose — Pin Signal Motorinterne Adern-
Motor Aderfarben Nr.
u 1U1 BK 1
\ 1V1 BU 2
W TW1 RD 3
+ 1BD1 RD 5
- 1BD2 BK 6
1 1TP1/1K1 BKBN 7
2 1TP2/1K2 WHWH 8
L PE GNYE 4

Gehause  Schirm —

Abmessungen — SteckergréBe con.40

Lange [mm] Durchmesser [mm]
99 46

Abmessungen — SteckergréoBe con.58

Lange [mm] Durchmesser [mm]
146 63,5
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5.16.2 Encoderkabel

STOBER Motoren sind standardmaRig mit Encodersystemen ausgeristet.

In Abhangigkeit von den jeweiligen Motortypen werden unterschiedliche Encodersysteme und zugehorige
Steckverbinder eingesetzt.

Nachfolgende Kapitel beschreiben die einzelnen Encodersysteme, Steckverbinder und Signalbelegungen.

5.16.2.1 Encoder EnDat 2.1/2.2 digital und SSI

b I AES |
BeHulue— I I
con.17 <spedad” E ] | : :
=—Ei1E= ' :
|
a 1

con.23

Winkelflanschdose Motor
STOBER Encoderkabel
Absolute Encoder Support
Sub-D (X4)

A WN -~
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Digitale Absolutwertencoder EnDat 2.1/2.2 digital der Baureihen EBI, ECI, EQI, ECN oder EQN kdnnen mit
STOBER Motoren der Serien ED/EK und EZ kombiniert werden. SSI-Encoder kdnnen zusatzlich mit
STOBER Asynchronmotoren verbunden werden.

Die passenden Encoderkabel sind nachfolgend beschrieben.

Encoderkabel — Steckverbinder con.15

Bei den induktiven Encodern EnDat 2.2 digital "EBI 1135" und "EBI 135" mit Multiturn-Funktion wird die
Spannungsversorgung gepuffert. Pin 2 und Pin 3 sind in diesem Fall mit der Pufferbatterie U,gar belegt.
Beachten Sie bei diesen Encodern, dass das Encoderkabel nicht an X4 des Umrichters, sondern an den
Absolute Encoder Support (AES) angeschlossen werden muss.

Motor Signal Aderfarben Sub-D (X4)

Winkelflanschdose Pin Motorintern Encoder Pin
1 CLK+ VT YE 8
2 Sense BU PK 12

Uogar+?)
3 - WH GY 3
Uogar?)
4 — — — —
5 DATA- PK BN 13
6 DATA+ GY WH
7 — — — -
8 CLK- YE GN 15
9 — — — —
10 GND WHGN BU 2
11 — — — —
12 U, BNGN RD 4
Gehause Schirm
a) Nur fur EBI-Encoder relevant.
Abmessungen — Steckergréfe con.15
Lange [mm] Durchmesser [mm]

42 18,7
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Encoderkabel — Steckverbinder con.17

Bei den induktiven Encodern EnDat 2.2 digital "EBI 1135" und "EBI 135" mit Muliturn-Funktion wird die
Spannungsversorgung gepuffert. Pin 2 und Pin 3 sind in diesem Fall mit der Pufferbatterie U,gat belegt.
Beachten Sie bei diesen Encodern, dass das Encoderkabel nicht an X4 des Umrichters, sondern an den
Absolute Encoder Support (AES) angeschlossen werden muss.

Motor Signal Aderfarben Sub-D (X4)
Winkelflanschdose Pin Motorintern Encoder Pin
1 CLK+ VT YE 8
2 Sense BU PK 12
Uzgar+?)
3 . WH GY 3
Uogar-?)
4 — — — -
5 DATA- PK BN 13
6 DATA+ GY WH
7 — — — —
8 CLK- YE GN 15
9 — — — —
10 GND WHGN BU 2
11 — — — —
12 U, BNGN RD 4
Gehéause Schirm
a) Nur fur EBI-Encoder relevant.
Abmessungen — SteckergroBe con.17
Lange [mm] Durchmesser [mm]

56 22
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Encoderkabel — Steckverbinder con.23
Kabel mit der Steckverbindung con.23 in Kombination mit Encodern EnDat 2.1/2.2 digital kdnnen an

Synchron-Servomotoren ED/EK angeschlossen werden; in Kombination mit SSI-Encodern verbinden sie
diese mit Asynchronmotoren.

Motor

Winkelflanschdose

Signal Aderfarben Sub-D (X4)
Pin Motorintern Encoder Pin
1 CLK+ VT YE 8
2 Sense BNGN PK 12
3 — — — -
4 — — — -
5 DAT- PK BN 13
6 DAT+ GY WH
7 J— J— — —
8 CLK- YE GN 15
9 — — — —
10 GND WHGN BU 2
11 — — — —
12 U, BNGN RD 4
Gehause Schirm

Abmessungen — SteckergréoBe con.23

Lange [mm]
58
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5.16.2.2 Encoder EnDat 2.1 Sin/Cos

==K
con.17 speed)ed® 5
u ==
B
e
E ®
con.23 g 5@@@3@@@ }
iIQe—==

1 Winkelflanschdose Motor
2 STOBER Encoderkabel
3 Sub-D (X140)
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Absolutwertencoder EnDat 2.1 Sin/Cos der Baureihen ECI, EQI, ECN oder EQN kdnnen mit STOBER
Motoren der Serien ED/EK und EZ kombiniert werden.

Die passenden Encoderkabel sind nachfolgend beschrieben.

Encoderkabel — Steckverbinder con.15

Motor Signal Aderfarben Sub-D (X140)

Winkelflanschdose Pin Motorintern Encoder Pin
1 Sense+ BU GNRD 12
2 Sense- WH GNBK 10
3 U, BNGN BNRD 4
4 CLK+ VT WHBK 8
5 CLK- YE WHYE 15
6 GND WHGN BNBU 2
7 B+ (Sin+) BUBK RD 9
8 B- (Sin-) RDBK oG 1
9 DATA+ GY GY 5
10 A+ (Cos+) GNBK GN 11
11 A- (Cos-) YEBK YE 3
12 DATA- PK BU 13
A J— J— — J—
B - — — -
C — — — -

Gehause Schirm
Abmessungen — SteckergroBe con.15
Lange [mm] Durchmesser [mm]

42 18,7
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Encoderkabel — Steckverbinder con.17

Motor Signal Aderfarben Sub-D (X140)

Winkelflanschdose Pin Motorintern Encoder Pin
1 Sense+ BU GNRD 12
2 — — — —
3 — — — -
4 Sense- WH GNBK 10
5 J— J— — J—
6 — — — —
7 U, BNGN BNRD
8 CLK+ VT WHBK
9 CLK- YE WHYE 15
10 GND WHGN BNBU 2
11 — — — —
12 B+ (Sin+) BUBK RD 9
13 B- (Sin-) RDBK oG 1
14 DATA+ GY GY 5
15 A+ (Cos+) GNBK GN 11
16 A- (Cos-) YEBK YE 3
17 DATA- PK BU 13

Gehause Schirm
Abmessungen — SteckergréoBe con.17
Lange [mm] Durchmesser [mm]

56 22
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Encoderkabel — Steckverbinder con.23
Kabel mit der Steckverbindung con.23 in Kombination mit Encodern EnDat 2.1 Sin/Cos kénnen an ED/EK-
Motoren angeschlossen werden.

Motor Signal Aderfarben Sub-D (X140)

Winkelflanschdose Pin Motorintern Encoder Pin
1 Sense+ BU GNRD 12
2 — — — -
3 J— J— — J—
4 Sense- WH GNBK 10
5 J— J— — —
6 — — — —
7 U, BNGN BNRD
8 CLK+ VT WHBK
9 CLK- YE WHYE 15
10 GND WHGN BNBU 2
11 — — — —
12 B+ (Sin+) BUBK RD 9
13 B- (Sin-) RDBK oG 1
14 DAT+ GY GY 5
15 A+ (Cost) GNBK GN 11
16 A- (Cos-) YEBK YE 3
17 DAT- PK BU 13

Gehduse Schirm
Abmessungen — SteckergréoBe con.23
Lange [mm] Durchmesser [mm]

58 26
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5.16.2.3 Encoder HTL

HTL-Inkrementalencoder kénnen mit STOBER Asynchronmotoren kombiniert werden.

Das passende Encoderkabel ist nachfolgend beschrieben.

Encoderkabel — Steckverbinder con.23

Motor Signal
Winkelflanschdose Pin
1 B-
2 J—
3 N+
4 N-
5 A+
6 A-
7 J—
8 B+
9 J—
10 GND
11 —
12 U,
Gehéause Schirm
Abmessungen — SteckergréoBe con.23
Lange [mm] Durchmesser [mm]

58 26

138

Aderfarben
Motorintern Encoder
PK YE
RD PK
BK GY
BN BN
GN WH
GY GN
WH BU
BN RD

£
%3 STOBER

Sub-D (X4)
Pin
9
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5.16.2.4 Resolver

con.15

con.17

con.23

1 Winkelflanschdose Motor
2 STOBER Encoderkabel
3 Sub-D (X140)

Resolver kénnen mit STOBER Motoren der Serien ED/EK und EZ kombiniert werden.
Die passenden Resolver-Kabel sind nachfolgend beschrieben.
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Encoderkabel — Steckverbinder con.15

Motor Signal Aderfarben Sub-D (X140)
Winkelflanschdose Pin Motorintern Encoder Pin
1 S3 Cos+ BK YE 3
2 S1 Cos- RD GN 11
3 S4 Sin+ BU WH 1
4 S2 Sin- YE BN 9
5 — — — Do not connect
6 — — — Do not connect
7 R2 Ref+ YEWH GY 6
8 R1 Ref- RDWH PK 2
9 J— J— J— J—
10 — — — —
11 — — — —
12 — — — —
Gehause Schirm
Abmessungen — SteckergroRe con.15
Lange [mm] Durchmesser [mm]

42 18,7
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Encoderkabel — Steckverbinder con.17

Motor Signal Aderfarben Sub-D (X140)
Winkelflanschdose Pin Motorintern Encoder Pin
1 S3 Cos+ BK YE 3
2 S1 Cos- RD GN 11
3 S4 Sin+ BU WH 1
4 S2 Sin- YE BN 9
5 — — — Do not connect
6 — — — Do not connect
7 R2 Ref+ YEWH GY 6
8 R1 Ref- RDWH PK 2
9 — — — —
10 — — — —
11 — — — —
12 — — — —
Gehdause Schirm
Abmessungen — SteckergroBe con.17
Lange [mm] Durchmesser [mm)]

56 22
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Encoderkabel — Steckverbinder con.23
Kabel mit der Steckverbindung con.23 in Kombination mit Resolver kdnnen an Synchron-Servomotoren ED/
EK angeschlossen werden.

Motor Signal Aderfarben Sub-D (X140)
Winkelflanschdose Pin Motorintern Encoder Pin
1 S3 Cos+ BK YE 3
2 S1 Cos- RD GN 11
3 S4 Sin+ BU WH 1
4 S2 Sin- YE BN 9
5 — — — Do not connect
6 — — — Do not connect
7 R2 Ref+ YEWH GY 6
8 R1 Ref- RDWH PK 2
9 J— J— J— J—
10 — — — —
11 — — — —
12 — — — —
Gehdause Schirm
Abmessungen — SteckergroRe con.23
Lange [mm] Durchmesser [mm]
58 26
Kabelfarbe — Legende
BK BLACK (schwarz) PK PINK (rosa)
BN BROWN (braun) RD RED (rot)
BU BLUE (blau) VT VIOLET (violett)
GN GREEN (grin) WH WHITE (weil)
GY GREY (grau) YE YELLOW (gelb)

oG ORANGE (orange)
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6 Verschaltungsbeispiele
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7 Zubehor

E/A-Klemmenmodul Standard SEA 5001
Id.-Nr. 49576

Klemmen:

* 2 analoge Eingange
+ 2 analoge Ausgange
+ 5 bindre Eingange

* 2 binare Ausgange

E/A-Klemmenmodul Erweitert XEA 5001
Id.-Nr. 49015

Klemmen:

+ 3 analoge Eingange
+ 2 analoge Ausgange
* 13 binare Eingange

* 10 binare Ausgange

Encoder / Schnittstellen:

+ TTL-Inkrementalencoder (Simulation und
Auswertung)

*  Puls-/Richtungsschnittstelle (Simulation und
Auswertung)

»  SSI-Encoder (Simulation und Auswertung)

SSI-/TTL-Verbindungskabel X120
Id.-Nr. 49482

Zur Kopplung der SSI-Schnittstelle X120 auf der
XEA 5001, 0,3 m Lange.

E/A-Klemmenmodul Resolver REA 5001
Id.-Nr. 49854

144 ID 442276.09



Zubehor N4

Projektierhandbuch POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

Klemmen:

* 2 analoge Eingange
+ 2 analoge Ausgange
+ 5 binédre Eingange

* 2 bindre Ausgange

Encoder / Schnittstellen:

* Resolver

» Encoder EnDat 2.1 Sin/Cos

*  TTL-Inkrementalencoder (Simulation und
Auswertung)

» SSI-Encoder (Simulation und Auswertung)

*  Puls-/Richtungsschnittstelle (Simulation und
Auswertung)

Resolverkabel, die an einen POSIDYN SDS
4000 angeschlossen waren, kdnnen Uberdenim
Lieferumfang enthaltenen Resolver-Adapter (9-
polig auf 15-polig) an Klemme X140 der REA
5001 angeschlossen werden.
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Information

Das Bremsmodul BRS 5001 ist das Nachfolgemodell des BRS 5000. Die neue Version ist
ausgestattet mit getrennten Klemmen fir die Anschliisse von Motor-Haltebremse und 24 V-
Versorgung sowie mit einer schraubbaren Schirmanschlussklemme.
BRS 5001 bendtigt mindestens Firmware V 5.6-N.

Bremsmodul BRS 5001

Id.-Nr. 56519

Bremsmodul fur Umrichter der Baureihe SDS
5000.

Zubehorteil zur direkten Ansteuerung von bis zu
zwei Motor-Haltebremsen (24 V/DC) und — fir
Umrichter bis BaugrofRe 2 — zur
Schirmanbindung des Leistungskabels.
Anbaubar an das Grundgehause.

Inklusive Verbindungskabel zum Grundgerat
und Schirmanschlussklemme.

Technische Daten
Leistungskabelquerschnitt 1 bis 10 mm?
Max. Schirmdurchmesser 20 mm

Min. Schirmauflageflache (abisolierter Teil 20 mm
des Leistungskabels)

Anzugsmoment 0,8 Nm

EMV-Schirmblech EM 5000

Id.-Nr. 44959

EMV-Schirmblech fir die Baugrofien 0 bis 2.
Zubehbrteil zur Schirmanbindung der
Motorleitung.

Anbaubar an das Grundgehause.

Inklusive Schirmanschlussklemme.

Technische Daten
Leistungskabelquerschnitt 1 bis 4 mm?
Max. Schirmdurchmesser 12 mm

Min. Schirmauflageflache (abisolierter Teil 15 mm
des Leistungskabels)
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EMV-Schirmblech EM6A3
[d.-Nr. 135120

EMV-Schirmblech fiir Baugrofie 3.
Zubehorteil zur Schirmanbindung der
Motorleitung.

Anbaubar an das Grundgehause.

Inklusive Schirmanschlussklemme.

Bei Bedarf kdnnen Sie auf dem Schirmblech
zusatzlich den Kabelschirm des
Bremswiderstands und der
Zwischenkreiskopplung auflegen. Hierfir sind
weitere Schirmanschlussklemmen als Zubehor
erhaltlich (Id.-Nr. 56521).

Technische Daten
Leistungskabelquerschnitt 2,5 bis 35 mm?
Max. Schirmdurchmesser 35 mm

Min. Schirmauflageflache (abisolierter Teil 20 mm
des Leistungskabels)

Anzugsmoment 1,5-1,8 Nm

4fach Achsumschalter POSISwitch AX 5000
Id.-Nr. 49578

Erméglicht den Betrieb von bis zu vier
Servomotoren an einem Umrichter.

POSISwitch-Verbindungskabel

Verbindung zwischen Umrichter und
POSISwitch AX 5000.

Folgende Ausfihrungen sind verfiigbar:

Id.-Nr. 45405: 0,5 m.
Id.-Nr. 45386: 2,5 m.
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Absolute Encoder Support AES
Id.-Nr. 55452

Zur Pufferung der Versorgungsspannung bei
Verwendung induktiver Absolutwertencoder
EnDat 2.2 digital mit batteriegepufferter
Multiturn-Endstufe, zum Beispiel EBI1135,
EBI135.

Eine Batterie ist beigefiigt.

Tauschbatterie AES
Id.-Nr. 55453

Tauschbatterie fur Absolute Encoder Support
AES.

148 ID 442276.09



Zubehor

Projektierhandbuch POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

Feldbusmodul CANopen DS-301 CAN 5000
Id.-Nr. 44574
Zubehorteil zur Ankopplung von CAN-Bus.

Feldbusmodul PROFIBUS DP-V1 DP 5000
Id.-Nr. 44575

Zubehorteil zur Ankopplung von PROFIBUS
DP-V1.

Feldbusmodul EtherCAT ECS 5000
Id.-Nr. 49014

Zubehdrteil zur Ankopplung von EtherCAT

:, g =
’ 3 at. (CANopen over EtherCAT).

EtherCAT-Kabel
EtherNet-Patchkabel, CAT5e, gelb.

Folgende Ausflihrungen sind verfligbar:

1d.-Nr. 49313: ca. 0,2 m.
Id.-Nr. 49314: ca. 0,35 m.
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Feldbusmodul PROFINET PN 5000
Id.-Nr. 53893
Zubehdrteil zur Ankopplung von PROFINET.

ASP 5001 — Sicher abgeschaltetes Moment

Mit der Standardausfiihrung erhaltlich.

Optionsmodul zur Umsetzung der integrierten
Sicherheitsfunktion Safe Torque Off (STO).
Der Einbau der ASP 5001 darf nur durch
STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
durchgefiihrt werden!

Die Bestellung der ASP 5001 muss mit dem
Grundgerat erfolgen.

Zur Kopplung der Schnittstelle X3 A bzw. X3 B
auf der Umrichterfront fir IGB, CAT5e, magenta,
Stecker um 45° gewinkelt.

Folgende Ausflihrungen sind verfligbar:

Id.-Nr. 49855: 0,4 m.
Id.-Nr. 49856: 2 m.

PC-Verbindungskabel
Id.-Nr. 49857

Zur Kopplung der Schnittstelle X3 A bzw. X3 B
mit PC, CAT5e, blau, 5m.
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Hi-Speed USB 2.0 Ethernet-Adapter
Id.-Nr. 49940

Adapter flr die Kopplung von Ethernet auf einen
USB-Anschluss.

Wechsel-Datenspeicher Paramodul
In der Standardausfuhrung enthalten.
Id.-Nr. 55464

Speichermodul fiir Konfiguration und Parameter.
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Weltweite Kundennahe

Adressenverzeichnisse

Immer aktuell im Internet: www.stober.com (Kontakt)

* Technische Biiros (TB) fiir Beratung und Vertrieb in Deutschland

* Weltweite Prasenz fiir Beratung und Vertrieb in liber 25 Landern

e Servicepartner Deutschland

¢ Service Network International

USA

STOBER DRIVES INC.
1781 Downing Drive
41056 Maysville

Fon +1 606 759 5090
sales@stober.com
www.stober.com

Osterreich

STOBER ANTRIEBSTECHNIK
GmbH

HauptstralRe 41a

4663 Laakirchen

Fon +43 7613 7600-0
sales@stoeber.at
www.stoeber.at

GrofBbritannien

STOBER DRIVES LTD.

Centrix House

Upper Keys Business Village

Keys Park Road, Hednesford
Cannock | Staffordshire WS12 2HA
Fon +44 1543 458 858
sales@stober.co.uk
www.stober.co.uk

Tiirkei

STOBER Turkey

Istanbul

Fon +90 212 338 8014
sales-turkey@stober.com
www.stober.com

STOBER Tochtergesellschaften:

Schweiz

STOBER SCHWEIZ AG
Rugghdlzli 2

5453 Remetschwil

Fon +41 56 496 96 50
sales@stoeber.ch
www.stoeber.ch

Frankreich

STOBER S.a.r.l.

131, Chemin du Bac a Traille
Les Portes du Rhoéne

69300 Caluire-et-Cuire

Fon +33 4 78.98.91.80
sales@stober.fr
www.stober.fr

China

STOBER China

German Centre Beijing Unit 2010,
Landmark Tower 2 8 North
Dongsanhuan Road

Chaoyang District BEIJING 10004
Fon +86 10 6590 7391
sales@stoeber.cn
www.stoeber.cn

Taiwan

STOBER Branch Office Taiwan
sales@stober.tw
www.stober.tw

Italien

STOBER TRASMISSIONI S.r. .
Via ltalo Calvino, 7 Palazzina D
20017 Rho (MI)

Fon +39 02 93909570
sales@stober.it

www.stober.it

Siidostasien

STOBER South East Asia
sales@stober.sg
www.stober.sg

Japan

STOBER JAPAN K. K.

Elips Building 4F, 6 chome 15-8,
Hon-komagome, Bunkyo-ku
113-0021 Tokyo

Fon +81 3 5395 6788
sales@stober.co.jp
www.stober.co.jp
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STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
Kieselbronner Str. 12

75177 PFORZHEIM

GERMANY

Fon +49 7231 582-0

mail@stoeber.de

24 h Service Hotline +49 7231 5823000

www.stober.com
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